OMRON

Instrukcja obstugi

seria 3G3MV/CIMR-V7

Do sterowania predkoscia obrotowa
silnikéw indukcyjnych






Miniaturowy, wielofunkcyjny falownik
3G3MV do zastosowan przemystowych

do kontroli predkosci obrotowej tréjfa-
zowych silnikow indukcyjnych.

3G3MV jest miniaturowym przemiennikiem czestotliwosci, mo-
gacym pracowac w trybie pracy otwartej petli kontroli wektora
pola elektromagnetycznego. Ten rodzaj pracy pozwala na osiag-
niecie do 150% momentu znamionowego juz przy czestotliwos-
ci wyjsciowej 1%.

Falowniki 3G3MV posiadaja standardowo wbudowana funkcje
zabezpieczajaca przed zwarciem w silniku o szybkim dziataniu.
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WPROWADZENIE

C arison of Torque Characteristics . .
Q’;fm'm,,:: e e e - Praca w trybie kontroli
0.4 kW at 400 V
%) $ wektora pola elektromag-
300
netycznego.
gm Pozwala na osiagnigcie znacznie
g
° korzystniejszej charakterystyki
100
pracy silnika niz przy metodzie
. kontroli U/f.
k Operating frequency

Mozliwos¢ wiacza-
nia do systemu sie-
ci przemystowych
Dzigki mozliwosci ko-
munikacji poprzez zta-
cza RS422 i RS485 ist-
nieje mozliwo$¢ komu-
nikacji falownika z in-
nymi urzadzeniami.
Opcjonalny komunika-

tor DeviceNet (Compo-

Bus/D) pozwala na bez-
pieczne wigczenie fa-
lownika w sie¢ prze-

mystowa.



WPROWADZENIE

Regulacja predkosci poten-
cjometrem.

Jednym ze sposobdw kontroli
predkosci silnika moze by¢ kontro-

la za pomoca potencjometru obro-
towego, co czyni obstuge falownika
niezwykle prosta.

Duza liczba funkcji kontrolnych

Dzigki standardowo wbudowanym licznym funkcjom kontrolnym, falownik
moze by¢ uzyty w aplikacjach o duzym stopniu trudnosci.

Funkcje kontrolne: 16-stopniowa kontrola predkosci, funkcja kontrolna ha-
mowania i przyspieszania, funkcja oszczedzania energii, regulator PID,
kompensacja poslizgu, ochrona przed zwarciem.

16-step Speed
Control



WPROWADZENIE

Wyjmowany wentylator

3G3MV posiada wentylator, ktéry mozna w prosty sposéb zdemontowac
w celu oczyszczenia.

[

.

Prosty montaz w szafach sterowniczych
Falownik 3G3MV moze by¢ w prosty sposéb zamontowany
na standardowej szynie DIN.




WPROWADZENIE

Funkcja oszczedzania energii

Dzieki tej funkcji falownik 3G3MV moze zmniejszy¢ zuzycie energii

0od 5 % do 30 %.

-

Power required by

&

damper control / =

Energy Power required by
saved by Energy inverter control
inverter

control and isr:)lee:e?y

enerss control

saving

control

function

,.,:\

Power required.by
inverter control.and
with energy-saving
control function:
5% to 30% power
reduction /

Zadawanie predkosci obrotowej silnika

Falownik 3G3MV pozwala na zadawanie predkosci obrotowej silnika za
pomoca wbudowanego potencjometru, z terminala operatorskiego, znaj-
dujacego sie na falowniku lub zewnetrznym sygnatem analogowym 0-10V,
4-20mA, 0-20mA oraz sygnatem czestotliwosciowym 0.1 kHz - 30 kHz.

Zgodnos¢ z normami swiatowymi

Falowniki 3G3MV s3a zgodne z normami CE oraz UL/CUL.

(€W



PRZYKLADOWE ZASTOSOWANIA

Kontrola predkosci napedu tasmowego

Dzieki pracy z kontrola wektora pola elektromagnetycznego mozliwe jest
utrzymywanie statej predkosci taSmociggu, nawet przy zmiennych obcig-
zeniach (redukcja drgan).

Kontrola pomp

Regulacja wydajnosci pompy poprzez sterowanie predkoscia obrotowa silnika.

~N




PRZYKLADOWE ZASTOSOWANIA

Kontrola predkosci wentylatoréw

Kontrola wydajnosci wentylatoréw poprzez zmianeg predkosci obrotowej.

Kontrola mieszadta

Utrzymywanie i regulacja predkosci mieszadet przemystowych.




WYGLAD OGOLNY

Panel czotowy

[ MAX

FREQUENCY

RUN

STOP

RESET JEcha
— RUN

— 0RO [9] 5

3G3MV INVERTER ALARM <]

200V 3PHAS H”"”lu

A\ WARNING - Risk of electric shock.

© Read manual before installing.
A © Wait 1 minute for capacitor discharge after
disconnecting power supply.
® To conform toC € requirements, make sure
to ground the supply neutral for 400V class.
A\ AVERTISSMENT - fediede oo
électrique.
e Lire le manuel avant l'installation.
A ® Attendre 1 minute aprés la coupure de l'alimentation,
pour ladé des
© Pour répondre aux exigences C€, s'assurer que le
neutre soit relié a la terre, pour la série 400V.

A 1z BR - ur - mROBETNIHIET.

o WAfH). BEONI XL TIRBRHARE SRS T
A ATRRURMEF RPN 70V b H/—%
HEBWTTFEWN,
© 400ViR1 /S — S DBEIL. WROFHANFMHIOT |
WHZEEMBLTTEW. (CEHIE)

—| Panel operatorski

(opis na nastepnej stronie)

—— |Wskaznik pracy RUN
I~ |Wskaznik bledu ALARM

Wskaznik RUN swieci sie
podczas normalnej
pracy falownika.

Wskaznik ALARM swieci
sig podczas wystapienia
btedu w pracy falownika.

Pokrywa przednia

Ostania zaciski podtaczen

L J

—|Wkret zabezpieczajacy ; Zaciski podiaczeniowe

Zabezpiecza pokrywe przednia Zaciski do podiaczenia sygnatow
sterujacych, zasilania i silnika



WYGLAD OGOLNY

Panel operatorski

Wyswietlacz
danych
Wskainiki_|:
LED =— Potencjometr
FREQUEN
Przyciski
Element Opis Objasnienie
m Wyswi Wyswi iwos¢ wyjsciowa i inne parametry
danych
@ Potencjometr | Za jego pomoca moze by¢ ustalana czestotliwos¢ wyjsciowa
MN MAX falownika
FREQEN
C: Swieci pod y Vi
zadana wej
Cze i Swieci pod Swi ia cze iwosci wyjsciowej falow-|
wyjsciowa nika ” i 3
Prad wyjsciowy | Swieci y$wi ia wyjscil pradu
Monitorowanie |Swieci p y$Wi nia p 6w U01 do U18

parametrow

Wskaznik kierun-|

Swieci podczas wyswietlania informacji o kierunku obrotéw

ku obrotéw silnika

Wskaznik spo- | Swieci pod, ySwil ia sposob ia lokalnie/
sobu sterowa- | zdalnie

nia

Wskaznik pro- | $wieci pod progr p oW
gramowania falownika

Klawisz Klawisz stuzacy do wyboru informacji wy$wietlanej na falowni-
wyboru ku oraz wyjscia z biezacego poziomu menu
Klawisz Stuzy do zwiekszania wpisywanych wartos$ci parametréw
zwiekszania pracy falownika
Klawisz Stuzy do iej! ia wpisy ych wartosci p oW
iej pracy
) Potwierdzenie | Stuzy do potwierdzania wpisanej wartosci parametru
ENTER
Klawisz RUN Klawisz rozpoczecia pracy ika (p
na silnik)
Klawisz zatrzy ia silnika oraz ia sygnalizacji

STOP Klawisz
STOP/RESET

btedu falownika




PROGRAMOWANIE/USTAWIANIE PARAMETROW FALOWNIKA

Anawelsed azsjeq

T "0Ud13j1 ‘P0ISIZ
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PROGRAMOWANIE/USTAWIANIE PARAMETROW FALOWNIKA

[ | Przyktad ustawiania zadanej czestotliwosci wyjsciowe;j

NNV 227 NNV 1227 -\\\Iu/
2 e [ 0-00] —[emes{p 000

711NN

ckwencja sk LED [Wyswietlana Objasnienia

klawiszy
Zataczenie zasilania.
b ﬂﬂ Uwaga: Jesli wskaznik LED "FREF"
nie $wieci, nalezy uzy¢ klaw. wyboru

LFREF | |b - ﬂﬂl Uzywajac przyciskow zwigkszania

i zmniejszania, ustaw zadang war-
tos¢

Potwierdz ustawiong warto$¢ klawi-
s .00 szem ENTER

Uwaga: Klawisz potwierdzenia ENTER nie musi by¢ uzyty, jesli wykona-
no odpowiednie ustawienie w parametrze n09=1

B Przyktad wyswietlania parametréw U01-018

N\V1127 \\\III/ \\\III/
MNTR —> MNTR UOS | MNTR |

711NN 271NN 271NN

Objasnienia
| FREF | |b_ﬂﬂ I Zatgczenie zasilania
[MNTR] Uol Nacisnij kilkakrotnie klawisz wyboru
- az zaswieci sie wskaznik MNTR
A MNTR m Uzywajac klawiszy zwigksz. i zmniejsz. us-
- - taw parametr, ktéry chcesz sprawdzi¢
|MNTR| |2 83 | Nacisnij klawisz potwierdzenia w ce-
lu wy$wietlenia wartosci parametru
Przycisniecie klawisza wyboru spowoduje
MNTR |U-05 | . P

Ipowrot do trybu wyboru funkcji wy$wietlacza

Sekwencja Wyswieflana
kIaW|szyl Wsk. LED WaHose

s

oj

1
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PROGRAMOWANIE/USTAWIANIE PARAMETROW FALOWNIKA

Il Lista parametréw U01 - U18

Nr Parametr Jedn. Opis
U01 |Zadana czest. wyjsc.| Hz Wyswietlanie zadanej czestotl. wyjsci j
U02 | Czestotliwos¢ wyjsc.| Hz Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej
U03 | Prad wyjsciowy A Monitorowanie pradu wyjsciowego
U04 | Napiecie wyjsciowe |V Monitorowanie napiecia wyjsciowego
uos Napiecie w obwodzie \' Monitorowanie napigcia obwodu posred-
posredniczacym DC niczacego DC
U06 | Status sygnatow - Pokazuje stan sygnatéw wejsciowych
wejsciowych
’ / Zataczony 7/ Wytaczony|
‘ t
Zacisk S1: pracalstop
Zacisk S2: wejscie funkcyjne nr2
Zacisk S3: wejscie funkcyjne nr 3
S4: wejscie nrad
Zacisk S5: wejscie funkcyjne nr 5
Zacisk S6: wejscie funkcyjne nr 6
Zacisk S7: wejscie funkcyjne nr 7
U07 | Status sygnatéw - Pokazuje stan sygnatéw wyjsciowych
wyjsciowych
, 111117 , /.Zata_czonyl Wylaczony
m T_ Zacisk MA: wyjscie funkcyjne prze-
kaznikowe
Zacisk P1:wyjscie funkc.tranzyst. nr 1
Zacisk P2:wyjscie funkc.tranzyst. nr 2
Nie uzywane
U08 | Monitorowanie mo- % Wyswietla moment obrotowy silnika ja-
mentu obrotowego ko procent momentu znamionowego
silnika




PROGRAMOWANIE/USTAWIANIE PARAMETROW FALOWNIKA

Nr Parametr Jedn.

Opis

U09 |Btad falownika -

ienia czterech najcze
szych bIQdow pracy y falownika

,LI,LIII

Kolejnos¢ 1

wystapienia Kod bledu
bledu

Uwaga: 1 oznacza, ze btad ten wystapit
jako pierwszy.

U10 | Wersja Software ---

Nr wersji Softwaru uzywanej przez falownik

Ut1 Moc wyjsciowa W

Wyswietlanie mocy wyjsciowej falownika

U16 | Wartosé sygnalu %
zwrotnego regulato-
ra PID

Monitorowanie wartosci sygnatu sprzeze-|
nia zwrotnego regulatora PID

U17 | Wart. wejsciowa reg.PID | %

Wartos¢ wejsciowa regulatora PID

U18 |Wart. wyjsciowa reg.PID | %

Wartos¢ wyjsciowa regulatora PID

Przykiad ustawiania parametréw pracy falownika
Przykiad pokazuje sposob, w jaki nalezy ustawi¢ falownik, aby czestotliwos¢
wyjsciowa byta zadawana zewnetrznym sygnatem analogowym 0-10V.

\“ | -
2711

Ill 1 \\\

(SSYYrYe

271NN

NNV 1227
«— [prcu
PIZAEESS Y TEEESS

=

NMV1122

ZIINANN

13
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PROGRAMOWANIE/USTAWIANIE PARAMETROW FALOWNIKA

Wskaznik | Wyswietlana

Sekwencja
|_klawiszy wartos¢

Objasnienia

Zataczenie zasilania

Naciskaj klawisz wyboru, az zaswieci
sie wskaznik PRGM

Uzywajac klawiszy iszuk
PN B% ywajq
dpowiedni p tr (w opisanym przyktadzie n04,

E Nacisnij klawisz potwierdzenia ENTER -

wyswietli si¢ aktualna wartos¢ parametru

Uzywajac klawiszy zwigkszania i zmniej-
- szania zmien warto$¢ parametru

p

Potwierdz nowe ustawienie klawiszem
potwierdzenia ENTER

1 s zwioka

I

Po 1 sekundzie nastapi powrét do me-|
nu wyboru ustawianego parametru

Uwaga 1: Parametry pracy falownika muszg by¢ wprowadzane przy zatrzyma-
nym silniku i nie moga by¢ zmieniane podczas normalnej pracy

falownika w trybie RUN.



LISTA PARAMETROW

. Lista parametrow
Grupa 1 (n001 - n049)

Nrpa-| Adres Parametr Zakres  [Rozdziel

ram. | MODBUS nastawy | czos¢ |fabr.

noo1 |101H Zabezpieczenie przed zmiana ustawien. Inicjalizac- | 0-9 1 1 25
ja parametréw.

n002 |102H Wybér trybu kontroli pracy 0-1 1 0 25
0: tryb kontroli U/f
1: tryb kontroli wektora pola elektromagnetycznego

n003 |103H Wybdr zadawania komend Start, Stop 0-3 1 0 30

noo4 |104H Wybér zadawania czestotliwosci wyjsciowej 0-9 1 0 30

noo5 |105H Wybér trybu zatrzymania silnika 0-1 1 0 30

n0oé | 106H Blokada mozliwosci zmiany kierunku obrotow 0-1 1 0 30

no07 |107H Wybér funkcji klawisza STOP 0-1 1 0 31

n008 |108H Ustawianie czestotliwosci odniesienia (tryb lokal- 0-1 1 0 31
ny) |

n009 |109H Ustawianie czestotliwosci odniesienia (tryb lokal- 0-1 1 0 31
ny) Il

n010 | 10AH Reakcja po utracie komunikacji z konsolg operator- | 0-1 1 0 31
ska

n011 | 10BH Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 50-400 |0.1 Hz |60.0 |32,26|

n012 |10CH Maksymalne napiecie wyj$ciowe 0.1-255 | 0.1V |200 |32,2§

0.1-510 (400)

n013 |10DH Czestotliwosc¢ dla maksymalnego napiecia 0.2-400 |0.1 Hz |60.0 | 32,26}

n014 |10EH Srednia czestotliwosé wyjéciowa 0.1-399.9| 0.1 Hz[ 1.5 | 32,26

no15 |10FH Napigcie wyjsciowe dla sredniej czestotliwosci wyjs-|0.1-255( 0.1V | 12 | 32,26,
ciowej 1(0.1-510) (24)

no16 |110H Minimalna czestotliwo$¢ wyjéciowa 0.1-10 | 0.1Hz| 1.5 [32,2

no17 |111H Napiecie wyjsciowe dla minimalnej czestotliwosci  [0.1-50 | 0.1V |12 (32,26
wyjsciowej 0.1-100 (24)

n018 |112H Zakres nastawy czasu hamowania - rozpedzania 0-1 1 0 33




16

LISTA PARAMETROW

Nrpa{ Adres Parametr Zakres i Strona
ram. | MODBUS nastawy | czos¢ | fabr.
n019 | 113H Czas rozpedzania 1 0-6000 (0.1s | 10.0(33
n020 | 114H Czas hamowania 1 10.0(33
n021 | 115H Czas rozpedzania 2 10.0{33
n022 | 116H Czas hamowania 2 10.0(33
n023 | 117H Prog przetamania krzywej S przy hamowaniu/roz- | 0-3 1 0 33
pedzaniu
n024 | 118H Czestotliwos¢ referencyjna 1 0-f max.[0.1 Hz| 6.0 |34
n025 | 119H Czestotliwos¢ referencyjna 2 0.0 (34
n026 | 11AH Czestotliwosc referencyjna 3 0.0 (34
n027 |11BH Czestotliwos¢ referencyjna 4 0.0 (34
n028 |11CH Czestotliwos¢ referencyjna 5 0.0 |34
n029 |11DH Czestotliwos¢ referencyjna 6 0.0 |34
n030 |11EH Czestotliwos¢ referencyjna 7 0.0 (34
n031 | 11FH Czestotliwosé referencyjna 8 0.0 |34
n032 | 120H Czestotliwosc testowa 6.0 |34
n033 |121H Max. czestotliwo$¢ wyjsciowa mozliwa do ustawie- | 0-110 1% 100 |35
nia
n034 | 122H Min. czestotliwos¢ wyjsciowa mozliwa do ustawie- | 0-110  [1% |0 |35
nia
n035 | 123H Doktadno$¢ ustawiania czestotliwosci zadanej 0-1 1 0 36
n036 | 124H Ustawianie znamionowego pradu silnika 0-150% | 0.1A Zale%j 36,28
Znamionowy prad silnika mozna ustawic w zakresie o
0-150% znamionowego pradu falownika
n037 [125H Ustawianie trybu ochrony silnika 0-2 1 0 36
n038 | 126H Czas reakcji zabezpieczenia termicznego 1-60 1min|8 |[37
no39 | 127H Tryb pracy wentylatora 0-1 1 0 (37
n040-49| niewykorzystane]




LISTA PARAMETROW

Grupa 2 (n050 - 079)
Nr pa-| Adres Parametr Zakres | Rozdziel-Ustaw. |Strona
ram. | MODBUS nastawy | czos¢ | fabr.
no50 |[132H Ustawianie wejscia wielofunkcyjnego S1 1-25 1 1 37
no51  [133H Ustawianie wejscia wielofunkcyjnego S2 1-25 1 2 37
n052 |[134H Ustawianie wejscia wielofunkcyjnego S3 1-25 1 3 37
no53 |135H Ustawianie wej$cia wielofunkcyjnego S4 1-25 1 5 37
n054 |[136H Ustawianie wejscia wielofunkcyjnego S5 1-25 1 6 37
nos5 |[137H Ustawianie wejscia wielofunkcyjnego S6 1-25 1 7 37
n056 |[138H Ustawianie wejscia wielofunkcyjnego S7 1-25, 1 10 |37
34,35
n057 |[139H Ustawianie cyfrowego wyjscia wielofunkcyjnego | 0-7, 1 0 39
MA, MB (przekaznik)
10,19
no58 |[13AH Ustawienie cyfrowego wyjscia P1 0-7, 1 1 39
10,19
no59 |[13BH Ustawienie cyfrowego wyjscia P2 0-7, 1 2 39
10,19
no6o |13CH Wspétcz. korekcji (mnoznik) przeliczenia wartosci | 0-255 1% 100 (40
wejscia ar na zadang
n061 [13DH Wspoicz.korekgji (suma) przeliczenia wartosci -100,100{ 1% 0 40
wejscia analogowego na zadang czestotliwose
no62 |[13EH Filtr wej$cia analogowego 0-2 0.01s|0.10{40
n063 [niewykorzystane
no64 |140H Wybor metody detekcji bledu czestotliwosci zadanej | 0-1 1 0 -
noes |[141H Rodzaj wielofunkcyjnego wyjscia analogowego 0-1 1 0 41

17
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LISTA PARAMETROW

Nr pa-| Adres Parametr Zakres  [Rozdziel{ Ustaw.| Stron:

ram. | MODBUS nastawy | czos¢ |fabr.

n066 |142H Parametr monitorowany przez wielofunkcyjne 0-5 1 0 41
wyjscie analogowe

n067 |143H Wspétczynnik korekcji (mnoznik) wielofunkcyjnego | 0-2 001 |1 |41
wyj$cia analogowego

n068 |0144 Wspdtczynnik korekcji gornego limitu wielofunkeyj- |-255,255 |1% 100 |42
nego wejscia napieciowego

n069 |0145 Wspdtczynnik korekeji dolnego limitu wielofunkeyj{ -100,100 | 1% 0 42
nego wejscia napieciowego

n070 |0146 Filtr napieciowego wejscia analogowego 0-2.00 0.01s5|0.10 (42

n071 |0147 Wspotczynnik korekcji gornego limitu wielofunk- | -255,255 |1% 100 |42
cyjnego wejscia pradowego

n072 0148 Wspdtczynnik korekeji dolnego limitu wielofunk- | -100,100 | 1% 0 42
cyjnego wejécia pradowego

n073 |0149 Filtr pradowego wej$cia analogowego 0-2.00 | 0.01s]| 0.10( 42

n074 |014A Wspdtczynnik korekcji gérnego limitu wejscia -255,255 | 1% 100 | 42
czestotliwosciowego

n075 |014B Wspdiczynnik korekgji dolnego limitu wejscia -100,100 | 1% 0 42
czestotliwosciowego

n076 |014C Filtr czestotliwosciowego wejscia analogowego |0.00-2.00| 0.01s [ 0.10] -

n077 |014D Ustawienie funkcji wielofunkcyjnych wejs¢ ana- | 0-4 1 0 |43
logowych

n078 |014E Wybor wielofunkcyjnego wejscia analogowego 0,1 1 0 43,44

n079 |014F Czestotliwos¢ testowa referencyjna 0-50% | 1% 10 |43,45




LISTA PARAMETROW

Grupa 3 (n080-119)

Nrpa{ Adres Parametr Zakres  [Rozdziel{ Ustaw. Strona

ram. | MODBUS nastawy | czosc | fabr.

n080 | 150H Czestotliwo$¢ nosna 14,79 1 4 |45

nog1 | 151H Reakcja falownika po krétkotrwatym zaniku 0-2 1 0 |45
napiecia zasilania

nog2 | 152H Ustawianie liczby préb ponownego zataczenia 0-10 1 0 45
falownika po wystapieniu btedu

n083 | 153H Ustawianie zabronionej czestotl. rezonansowej 1 | 0-400 |0.01Hz| 0 |46

n084 | 154H Ustawianie zabronionej czestotl. rezonansowej 2 | 0-400 [0.01Hz| 0 [46

n085 | 155H Ustawianie zabronionej czestotl. rezonansowej 3 | 0-400 |0.01Hz| 0 46

n086 | 156H Ustaw.szerokosci pasma zabr. czestotl.rezonans.| 0-25.5 |0.01Hz| 0 |46

n087 | 157H \Wybor rodz.skanu procesora (ustawiane fabrycz.)| 0-1 1 0 46

n088 | 158H Ustaw.czasu skanu procesora (ustawiane fabr.) |0-6550 1 0 46

n089 | 159H Ustawianie pradu hamowania 0-100 |1% 50 |46

n090 | 15AH Czas zakoriczenia hamowania 0-25 0.1s | 05 |46

n091 | 15BH Czas rozpoczecia hamowania 0-25 01s | 0.0 |46

n092 | 15CH Zapobieganie utknieciu silnika podczas hamowa- | 0-1 1 0 |47
nia

n093 | 15DH Poziom zabezpieczenia przed utknieciem silnika | 30-200 (1% 170 (47
podczas rozpedzania

n094 | 15EH Poziom zabezpieczenia przed utknieciem silnika | 30-200 (1% 160 |48
podczas normalnej pracy

n095 | 15FH Poziom detekcji czestotliwosci 0-400 |0.00Hz| O 48

n096 | 160H Detekcja przeciazenia 1 0-4 1 0 48

no97 | 161H Detekcja przecigzenia 2 0-1 1 0 (48

n098 | 162H Poziom detekcji przecigzenia 30-200 |1% 160 |48

n099 | A163H Czas detekcji przecigzenia 0.1-10 [0.1s | 0.1 [48

19



20

LISTA PARAMETROW

Nr pa- Adres Parametr Zakres  |Rozdziel{Ustaw.) Strona)
ram. | MODBUS nastawy | czos¢ |fabr.
n100 | 164H Zapamietywanie czestotliwosci zadanej po zatrzy-| 0-1 1 0 50
maniu falownika
n101 | 165H Szybkos$¢ szukania czestotliwosci odniesienia 0.0-10.0{ 0.1s |2.0s |-
n102 | 166H Poziom szukania czestotliwosci odniesienia 0-200 %1 150 |-
n103 | 167H Wzmocnienie momentu 0-25 (01 |1.0 |-
n104 | 168H Opdznienie osiggniecia momentu zadanego 0-25 |[01s |03 |-
n105 | 169H Nominalne straty w zelazie silnika 0-6550 |0.AW |Zalez |-
fod mod|
n106 | 16AH Nominalny poslizg silnika 0-20 0.1Hz| jw.| 28
n107 | 16BH Rezystancja uzwojenia silnika 0-655 | 0.001 |j.w. |28
n108 | 16CH Indukcyjnose¢ silnika 0-655 |0.01 |jw.|-
n109 | 16DH Ograniczenie momentu obrotowego 0-250 1% |150 |-
n110 | 16EH Prad jatowy silnika 0-99 1% | Zalez.| 28
fod mod}
n111 | 16FH Wzmocnienie kompensacji poslizgu 0-2.5 0.1 0.0 |-
n112 | 170H Opoznienie kompensacji poslizgu 0-255 |0.1s [2.0 |-
n113 [ 171H Kompensacja posligu podczas hamowania 0-1 1 0 -
n114 | Nieuzywane - -
n115 | 173H Wybdr poziomu automatycznej kompensacji 0-1 1 0 -
poslizgu
n116 | 174H Wybdr szybkosci kompensacji poslizgu 0-1 1 0 -
n117-| Nieuzywane = |--- -
119




LISTA PARAMETROW

Grupa 4 (n120-179)
Nrpa{ Adres Parametr Zakres  [Rozdziel Ustaw. |Strona
ram. | MODBUS nastawy | czos¢ | fabr.
n120 | 178H Czestotliwos¢ referencyjna 9 0.00-400 | 0.01 [0.00 (34
n121 | 179H Czestotliwo$¢ referencyjna 10 0.00 |34
n122 | 17AH Czestotliwos¢ referencyjna 11 0.00 |34
n123 | 17BH Czestotliwos¢ referencyjna 12 0.00 |34
n124 | 17CH Czestotliwos¢ referencyjna 13 0.00 |34
n125 | 17DH Czestotliwosé referencyjna 14 0.00 |34
n126 | 17EH Czestotliwosé referencyjna 15 0.00 |34
ni27 | 17FH Czestotliwosé referencyjna 16 0.00 (34
n128 | 180H Wybér kontroli PID 0-8 1 0 -
n129 | 181H Wzmocnienie warto$ci sprzezenia zwrotnego 0-10 0.01 | 1.00 |-
n130 | 182H Parametr P regulatora PID 0-25 0.1 10 |-
n131 | 183H Parametr | regulatora PID 0-360 |[0.1s | 1.0 |-
n132 | 184H Parametr D regulatora PID 0-2.50 (0.01s | 0.00 |-
n133 | 185H Korekta (offset) regulatora PID -100,100| 1% 0 -
n134 | 186H Maksymalna warto$c¢ statej | 0-100 |[1% 100 |-
n135 | 187H Opoznienie zadziatania regulatora PID 0-10 01s |00 |-
n136 | 188H Rodzaj detekcji braku sprzezenia zwrotnego 0-2 1 0 -
n137 | 189H Poziom detekcji braku sprzezenia zwrotnego 0-100 | 1% 0 -
n138 | 18AH Czas detekgji braku sprzezenia zwrotnego 0-255 |01s | 1.0 |-
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LISTA PARAMETROW

Nr pa-| Adres Parametr Zakres  |Rozdzie Ustaw. [Strona|

ram. | MODBUS nastawy | czos¢ | fabr.

n139 | 18BH Funkcja oszczedzania energii 0-1 1 0 -

n140 | 18CH Wsolczynnik K2 funkcji oszczedzania energii 0-6550 | 0.1 -

ni41 | 18DH Minimalny poziom napigcia przy funkcji oszcze- | 0-120 | 1% 50 |-
dzania energii dla 60Hz

n142 | 18EH Minimalny poziom napigcia przy funkcji oszcze- | 0-25 1% | 12 |-
dzania energii dla 6 Hz

n143 | 18FH Czas kalkulacji $redniej mocy przy funkcji oszcze-| 1-200 | 1(24 | 1 -
dzania energii

ni144 | 190H Zakres probnego napiecia funkcji oszczedzania | 0-100 | 1% 0 -
energii

n145 | 191H Napigcie probne przy kroku 100%, funkcja osz- 0.1-10 | 01%| 0.5 |-
czedzania energii

n146 | 192H Napiecie probne przy kroku 5%, funkcja oszcze- | 0.1-10 [ 0.1% | 0.2 |-
dzania energii

n147 | Nieuzywane | --- - S

n148 | Nieuzywane

n149 | 195H Skalowanie wejscia czestotliwosciowego 100- 1(10 | 2.500|43

3,300 | Hz)

n150 | 195H Wielofunkcyjne wyjécie analogowe, sygnat czes- | 0,1,6,12} 1 0 -
totliwosciowy 24.36

n151 | 197H Reakcja falownika na zerwanie komunikacji 0-4 1 0 -
RS-422/485

n152 | 198H Wybdr czestotliwosci komunikacji i odswiezania | 0-3 1 0 -

n153 | 199H Adres wezla (przy komunikacji RS422/485) 0-31 1 0 -




LISTA PARAMETROW

Nrpa-| Adres Parametr Zakres | Rozdziek | Ustaw. [Strona

ram. | MODBUS nastawy | czos¢ | fabr.

ni54 | 19AH Szybkos$¢ transmisji RS-422/485 0-3 1 2 -

n155 |19BH Parzystos¢ komunikacji RS-422/485 0-2 1 0 -

ni156 | 19CH Czas opdzniania wysytania komendy 10-65 |1ms [10 -
RS-422/485

n157 | 19DH Wybér kontroli RTS 0-1 1 0 -

n158 | 19EH Kod silnika 0-70 1 -

n159 | 19FH Maksymalne napigcie dla 60 Hz przy funkcji 0-120 |1% |120 |-
oszczedzania energii

n160 | 1AOH Maksymalne napigcie dla 6 Hz przy funkcji 0-25 1% |16 -
oszczedzania energii

n161 | 1A1H Poziom detekcji mocy dla prébnego zataczania |0-100 [ 1% |10 -

n162 | 1A2H Filtr poziomu detekcji mocy 0-255 (1 5 -

(4sm)

n163 | 1A3H Wzmocnienie wyjscia PID 0-25.0 [0.1 [1.0 |-

n164 | 1A4H Wybdr rodzaju sprzezenia zwrotnego regulato- | 0-5 1 0 -
ra PID

n165- | Nieuzywane - i -

174

n175 | 1AFH Automatyczne obnizenie czestotliwosci nosnej | 0-1 1 0 -

dla niskich predkosci
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LISTA PARAMETROW

Nr pa: Adres Parametr Zakres | Rozdzied Ustaw. [Jedn.
ram. | MODBUS nastawy | czosc | fabr.
n176 | 1BOH Wyboér parametru kopiowania i funkcji weryfikacji | --- rdy |-
n177 [ 1B1H Zablokowanie mozliwosci kopiowania parametrow| 0-1 1 0 -
n178 | 1B2H Monitorowanie btedu - - - -
Kolejno$c Rodzaj btedu
wystapienia bedu
ni79 | 1B3H Numer oprogramowania - -




SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Uwaga: Na szaro zaznaczono ustawienie fabryczne.

Zabezpieczenie przed zmiang ustawien. Inicjalizacja parametréw (n001)

Nastawa Ustawienie

0 Mozna zmieni¢ tylko parametr n001
Mozna zmieni¢ parametry n01-049
Mozna zmieni¢ parametry n01-079
Mozna zmieni¢ parametry n01-119
Mozna zmieni¢ parametry n01-179

Mozna zmieni¢ parametry n01-179,
ale komenda startu akceptowana jest w trybie programowania

Kasowanie btedu pamieci

Nieuzywany

Inicjalizacja 2-przewodowej sekwencji startu
Inicjalizacja 3-przewodowej sekwengc;ji startu

Wybér trybu kontroli pracy (n002)

O R|[W|N|=

Ol(ND

Nastawa Ustawienie
0 Tryb kontroli U/f
1 Tryb kontroli wektora pola elektromagnetycznego

Uwaga: Ustawienie parametru n002 nie jest inicjalizowane dla ustawien
n001=8,9, 10 lub 11

Ponizsze parametry sa inicjalizowane przy kazdorazowej zmianie trybu

kontroli pracy

n014: Srednia czestotliwos¢ wyjsciowa

n015: Napiecie wyjsciowe dla sredniej czestotliwosci wyjsciowej

n016: Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa

n017: Napiecie wyjsciowe dla minimalnej czgstotliwosci wyjsciowej

n104: Opoznienie osiagnigcia momentu zadanego

n111: Wzmocnienie kompensacji poslizgu

n112: Opo6znienie kompensacji poslizgu

25
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SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Tryb kontroli U/f

W tym trybie pracy utrzymywany jest staty stosunek wyj$ciowego napie-
cia do czestotliwosci w zdefiniowanych obszarach.

Ustawienie charakterystyki U/f

Do ustawienia charakterystyki U/f stuza parametry od n011 do n017, tak jak
to pokazano na rysunku. Ksztatt charakterystyki mozna korygowac w za-
leznosci od obcigzenia silnika, ktéry jest zasilany z falownika.

\'
y Parametry n011 do n012 wyzna-

no12 czajg punkty charakterystyczne
krzywej U/f, przy czym powinien
by¢ spetniony warunek:

n015
n016 <n014 < n013 < n011

no17 }---- .

0 : f Jeslin = 016 = n014 parametr
n016  n014 n013 n015 nie jest brany pod uwage

Nr pa- Parametr Rozdziel- Zakres Ustawienie

rametr cz0$¢ fabryczne

n011 | Max. czestotliwos¢ wyjsciowa | 0.1Hz 50.0 Hz do 400 Hz 60.0 Hz

n012 | Max. napiecie wyjéciowe 1% 200V: 0.1V-255V; 400V: 0.2V do 510V 200.0 V (400.0 V)

n013 | Czestotiwos¢ dla max. napiecia | 0.1Hz [0.2 Hz do 400 Hz 60.0 Hz

n014 | Srednia czestotliwosé wyjéciowa | 0.1Hz (0.1 Hz do 399.9 Hz 15Hz

Napiecie wyjscowe dla $redniej . .
n015 | czesiotiwoscl wysciowei V- [200V:1V-255V; 400:2V-510V 120V (240V)
n016 | Min. czestotliwosc wyjsciowa 0.1Hz |0.1Hzdo 10 Hz 15Hz
Napiecie wyjsciowe dla minimal-
NO17 | nef czestotiwodci wyjsciowei WV [200v:0.1Vdo50V; 40002V do 100V 120V (240V)




SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Typowe ustawienia charakterystyki U/f

Typowe ustawienia pokazano dla napigcia wyj$ciowego 200V. Dla falownikéw
z napigciem wyj$ciowym 400 V nalezy zmieni¢ parametr n012. Dla ustawien
fabrycznych parametry n015 i n017 sa takie same.

W celu zmiany nominalnej czestotliwosci zasilania silnika pomiedzy 50 a 60Hz
(standard europejski i amerykanski/japonski) nalezy zmieni¢ parametr n011.
Uwaga: Nadmierne zwiekszanie maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej moze

powodowac zjawisko "utykania” silnika.

Charakterystyka standardowa

Silnik: 60Hz Silnik: 50 Hz

v v

200“ Nr par. [Wartos¢ 200“ Nr par. [Wartos¢
no11 | 60.0 no11_| 50.0
n012 | 200.0 n012 | 200.0
n013 | 60.0 n013 | 50.0
not4 | 15 not4 | 1.3
no15 | 12.0 no15 | 12.0

12 |- . |.not6 [ 15 12 . [ note [ 13

1,5 601 [ n017 | 12.0 1,3 50 f no17 | 12.0

2

Charakterystyka dla obciazen typu pompal/wentylatol

Silnik: 60Hz Silnik: 50Hz
v v
A Nr par. |Wartosc| A Nr par. |Wartos¢|
200 not1 | 60.0 200 not1 | 50.0
n012 | 200.0 n012 | 200.0
n013 | 60.0 n013 | 50.0
n014 | 30.0 n014 | 25.0
50 no15_|_50.0 0 n015 | 50,0
12 (- ¢ o [ not6 | 15 10 o | note [ 13
1530 60f [ no17 [ 10.0 1,325 50f | _no017 | 10.0
Charakterystyka dla obciazen typu podajnik tasmowy
Silnik: 60Hz Silnik: 50Hz
\' \
A . |Wartosé| A . |Wartosé|
200 60.0 200 50.0
200.0 200.0
60.0 50.0
3.0 2.5
24 24.0 24 24.0
B[ o 1.5 18 _ 13
1530 60 f 18.0 1325 50 f 18.0

Charakterystyka U/f powinna by¢ kazdorazowo ustawiana w zaleznos$ci od obcigze-
nia, co powoduje znaczne polepszenie parametrow pracy silnika.

Uwaga: Parametr n012 powinien by¢ ustawiony jako napigcie znamionowe silnika.
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SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Tryb kontroli wektora pola elektromagnetycznego

Tryb kontroli wektora pola elektromagnetycznego jest aktywny przy ustawieniu
parametru n002 =

Ustawienia falownika w trybie pracy z kontrolg wektora pola

Przy wyborze trybu pracy z kontrolg wektora pola elektromagnetycznego nale-
zy ustawi¢ ponizsze parametry:

Nr. pa- Parametr Rozdzielczos¢ Zakres nastawy Ustawienie
rametru| fabryczne
n106 | Nominalny poslizg silnika 0.1Hz 0.0 do 20.0 Hz W zaleznosci
od modelu
n107 | Rezystancja uzwojenia 0.001 Ohm 0.000 do 65.50 Ohm jw.
silnika 0.01 Ohm
n036 | Ustawienie znamionowego 0.1A 0 do 150% w odniesieniu do pradu znamiono-|  j.w.
pradu silnika wego falownika
n110 | Prad jalowy silnika 1% 0do 99% jw.

Nalezy ponadto zwrdéci¢ uwage na ustawienia parametru n103 - wzmochienie
momentu oraz n104 - opdznienie osiagania momentu zadanego.

Fabryczne ustawienie parametru n111 - wzmacnianie kompensacji poslizgu jest
ustawiane jako 0, co oznacza, ze funkcja ta jest nieaktywna. Jesli chcemy, aby
funkcja kompensacji poslizgu byta aktywna, nalezy ustawi¢ n111 > 0.

Przy zataczonej funkcji kompensacji poslizgu jest aktywny parametr n112 - op6z-
nienie kompensacji poslizgu (fabrycznie ustawiana na 0.1 sek.)

Ust rie funkcji komp ji poslizgu podczas hamowania silnika n113
Wartos¢ Ustawienie
0 Funkcja nieaktywna
1 Funkcja aktywna




SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Typowe charakterystyki U/f przy pracy w trybie kontroli wektora pola elektrom.

Standardowe charakterystyki pokazano dla falownikéw z wyj$ciem 200 V.
Dla silnikéw zasilanych napigciem 400 V nalezy zmieni¢ parametr n012.

Charakterystyka standardowa

(V) | Silnik: 60Hz (V) | Silnik: 50Hz
200 200
1" 1
4317 43}-7
I S H
13 60 (Hz) 0.82.5 50 (Hz)
Obciazenia wymagajace duzego momentu rozruchowego
(V) | Silnik: 60Hz (V) | Silnik: 50Hz
200 200
13}- 13 |-
517 517
I S H
13 60 (Hz) 0.82.5 50 (Hz)

Zmiana charakterystyk dla silnikéw 50/60Hz wymaga zmiany parametru n011.
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SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Wyboér zadawania komend Start, Stop (n003)

Pozwala ustawi¢ sposéb wystartowania falownika

Nastawa Ustawienie
0 Zadawanie z konsoli na falowniku
1 Zadawanie sygnatem zewnetrz. (poprzez zaciski na listwie)
2 Zadawanie z wykorzystaniem komunikacji RS422/485
3 Zadawanie poprzez sie¢ CompoBus/D (DeviceNet)

Wybor zadawania czestotliwosci wyjsciowej (n004)

Ustala sposo6b zadawania czestotliwosci wyjsciowej

Nastawa Ustawienie

o

Zadawanie poprzez wbudowany potencjometr
Zadawanie w parametrze n024 (konsola na falowniku)
0do10V

4 do 20 mA

0 do 20 mA

Zadawanie sygnatem czestotliwosciowym

Zadawanie z wykorzystaniem komunikacji RS422/485
Wejscie wielofunkcyjne 0 - 10 V

Wejscie wielofunkcyjne 4 - 20 mA

Zadawanie poprzez sie¢ CompoBus/D (DeviceNet)

Wybér trybu zatrzymania silnika (n005)

Ustala sposéb zatrzymania silnika

o N|o (g slw|N|=

©

Nastawa Ustawienie

0 Zatrzymanie w zadanym czasie (n020)
Silnik hamuje wybiegiem

Blokada mozliwosci zmiany kierunku obrotéw (n006)

Blokuje mozliwo$¢ zmiany kierunkéw obrotu silnika

Nastawa Ustawienie
0 Mozliwo$¢ zmiany
1 Zablokowana mozliwo$¢ zmiany




SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Wybér funkcji klawisza STOP (n007)

Umozliwia zablokowanie klawisza STOP/RESET na panelu operatorskim

Nastawa

Ustawienie

0

Klawisz STOP na konsoli odblokowany

1

Klawisz STOP na konsoli zablokowany

Ustawianie czestotliwosci odniesienia (tryb lokalny) | (n008)

Wybér zrédta zadawania czestotliwosci wyjsciowej z panela operatorsk.
Nastawa Ustawienie
0 Ze zintegrowanego potencjometru

1

Za pomoca klawiszy konsoli (n024)

Ustawianie czestotliwosci odniesienia (tryb lokalny) Il (n009)

Ustawianie sposobu zadawania czestotliwosci wyjsciowej z/bez potwier-

dzenia
Nastawa Ustawienie
0 Z potwierdzeniem klawiszem ENTER

1

Bez koniecznosci potwierdzenia

Reakcja po utracie komunikacji z konsola operatorska (n010)

Ustawianie sposobu reakcji falownika przy braku komunikacji z kons.op.

Nastawa

Ustawienie

0

Brak sygnatu btedu

1

Sygnat btedu i zatrzymanie falownika




SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Ustawienia charakterystyki U/f (n011 - n017)

Ustawianie charakterystyki U/f

Nr para- Parametr Zakres |Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy| czos¢ fabr.
n011 Max. czestotliwos¢ wyjsciowa 50-400 | 0,1 Hz |60.0 Hz
no12 Max. napiecie wyjsciowe 1-255 1V 200V
(400 V)
n013 Czestotliwo$é dla max. napiecia 0.2-400 | 0.1 Hz | 60.0 Hz
n014 Srednia czestotliwos¢ wyjsciowa 0.1-399 [0.1Hz |1.5Hz
n015 Napiecie wyjsciowe dla $redniej 1-255 1V 12.0V
czestotliwosci wyjsciowej (24.0V)
no016 Minimalna czgstotliwo$¢ wyjsciowa 0.1-10 |0.1Hz [1.5Hz
no17 Napigcie wyjsciowe dla minimalnej 1-50 1V 120V
czestotliwosci wyjsciowej (24.0V)
Napiecie wyjsciowe
A
not12
no15
no17 f-===-= s
H » Czestotliwosc

0 noi6 no14 n013 noi1 wyjéciowa

Uwaga: 1. Przy normalnym ustawieniu powinna byé zachowana zalezno$¢:
n016<n014<n011
Jeslin14 = n16 to parametr n15 jest nieaktywny

N
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SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Zakres nastawy czasu hamowania - rozpedzania (n018)

Zmienia zakres mozliwy do ustawiania czasu hamowania i rozpedzania silnika

Nastawa Ustawienia
(0] 0.0 do 999.9 /1000 do 6000 s
1 0.00 do 99.99/ 100.0 do 600.0 s

Zmiana czas6w rozpedzania i hamowania silnika (n019 - n022)

Ustawianie czasu narastania czgstotliwosci zadanej od 0% do 100% warto$ci
i czasu jej zmniejszania podczas hamowania.

Istnieje mozliwo$¢ ustawienia dwoch zestawdw czaséw hamowania/rozpedza-
nia.

Nr para-| Parametr Zakres |Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy| czos¢ fabr.
n019 | Czas rozpedzania 1 0.0-6000|0.1s 10
n020 | Czas hamowania 1 (decyduje | 10

n021 Czas rozpedzania 2 parametr |10

n022 | Czas hamowania 2 n018) (10

Prég przetamania krzywej S przy hamowaniu/rozpedzaniu (n023)

Ksztattowanie krzywej S przy zmianie predkosci wyjsciowej silnikow

Nastawa Ustawienia
0 Bez krzywej S
1 0,2s
2 05s
3 10s




SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Ustawianie czestotliwosci referencyjnych i czestotliwosci testowej

(n24 - n32) (n120 - n122)
Wpisanie czestotliwosci referencyjnych falownika

Nr para- Parametr Zakres (Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy| czos¢ fabr.
n024 | Czestotliwos¢ referencyjna 1 0-400 Hz | 0.1 Hz | 6.00
n025 Czestotliwos¢ referencyjna 2 (decyduje | 0.00
n026 | Czestotliwosc¢ referencyjna 3 parametr| 0.00
n027 Czestotliwos¢ referencyjna 4 n035) 0.00
n028 | Czestotliwosc¢ referencyjna 5 0.00
n029 Czestotliwos¢ referencyjna 6 0.00
n030 Czestotliwos¢ referencyjna 7 0.00
n031 Czestotliwos¢ referencyjna 8 0.00
n120 Czestotliwo$¢ referencyjna 9 0.00
n121 Czestotliwos¢ referencyjna 10 0.00
n122 Czestotliwos¢ referencyjna 11 0.00
n123 Czestotliwos¢ referencyjna 12 0.00
n124 Czestotliwos¢ referencyjna 13 0.00
n125 Czestotliwos¢ referencyjna 14 0.00
n126 Czestotliwos¢ referencyjna 15 0.00
n127 Czestotliwos$¢ referencyjna 16 0.00
n032 Czestotliwos¢ testowa 6.00
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Wybrana Stan wielo- | Stan wielo- | Stan wielo- | Stan wielo-
czestotliwosé funk.cyj'ne190 funk.c'yj.nego funkc.yjr]ego funk(_:yjr]e%o
Czestotl. referenc. 1 | wyt.= OFF OFF OFF OFF
Czestotl. referenc. 2 | zat. = ON OFF OFF OFF
Czestotl. referenc. 3 OFF ON OFF OFF
Czestotl. referenc. 4 ON ON OFF OFF
Czestotl. referenc. 5 OFF OFF ON OFF
Czestotl. referenc. 6 ON OFF ON OFF
Czestotl. referenc. 7 OFF ON ON OFF
Czestotl. referenc. 8 ON ON ON OFF
Czestotl. referenc. 9 OFF OFF OFF ON
Czestotl. referenc. 10 ON OFF OFF ON
Czestotl. referenc. 11 OFF ON OFF ON
Czestotl. referenc. 12 ON ON OFF ON
Czestotl. referenc. 13 OFF OFF ON ON
Czestotl. referenc. 14 ON OFF ON ON
Czestotl. referenc. 1§ OFF ON ON ON
Czestotl. referenc. 16 ON ON ON ON

Uwaga: Czestotliwos$¢ testowa (jog) jest wybierana jako oddzielna funkcja
jednego z wejs¢

Ustawienie zakresu czestotliwosci wyjsciowej (n33-n34)

Ustawia zakres mozliwej do ustawiania czestotl.wyjsc.jako 100% parametru n11

Nr pa- Parametr Zakres |Rozdziel-| Ustaw.
rametru nastaw | czos¢ | fabr.
n033 Max.czestotl.wyjsc.mozliwa do ustaw. [0-110% | 1% 100

n034 Min. czestotl.wyjsc.mozliwa do ustaw. | 0-110% | 1% 0
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Doktadnos¢ ustawiania czestotliwosci zadanej (n035)

Parametr ustawiajacy rozdzielczo$¢ ustawiania czestotliwosci wyjsciowej

Nastawa Ustawienie
0 0.01 Hz

1 0.1 % czestotliwosci zadanej
2-39 1 obrét silnika

40-3,999 Ustawienie uzytkownika

([
. L1
Liczba cyfr A 4
po przecinku

3 cyfry

Uwaga: Parametr ten wptywa na mozliwosci ustawienia parametréw n020-032
in120-127

Ustawienie nominalnego pradu silnika (n036)

Parametr ten jest uzywany do detekcji przecigzenia silnika
Uwaga: 1. Parametr n036 jest uzywany przy kalkulacji parametréow wyj$ciowych
w trybie pracy z kontrolg wektora pola elektromagnetycznego
2. Ustawienie 0.0 blokuje funkcje detekcji przeciazenia
3. Ustawienie fabr. tego parametru zalezy od mocy znamionowej falownika

Nr para-| Parametr Zakres nastawy [Rozdziel{ Ustawienie
metru czo$¢ | fabryczne

036 Nominal d silnika |Ustawianie w zakresie| g 1 A |zalezni
" ominainy prac sfintka 0—150"@ znamionowe- 02 %Zgéeem
go pradu falownika

Ustawienie trybu ochrony silnika (n037)

Decyduje o sposobie zabezpieczenia przed przecigzeniem

Nastawa Ustawienie
0 Zabezpieczenie standardowe
1 Zabezpieczenie z szybkim czasem reakcji
2 Bez zabezpieczenia termicznego

Uwaga: Jesli do jednego falownika jest podtaczonych kilka silnikéw, ustaw pa-
rametr n037=2. W celu zabezpieczenia falownikéw przed przeciazeniem
zainstaluj przed kazdym z nich oddzielne zabezpieczenie termiczne.
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Czas reakcji zabezpieczenia termicznego (n038)

Ustawienie dopuszczalnego czasu przeciazenia

Nr para-| Parametr Zakres Rozdziel-| Ustawienie
metru nastawy czo$¢ | fabryczne
n038 Czas reakcji zabezp. termiczn. 1-60 min 1min| 8

Uwaga: } . W standardowych zastosowaniach ustawienie fabryczne nie musi by¢ zmieniane.

. Przy zmianié tego parametru upewnij sie co do parametréw podta-
czonego silnika

3. Przy zmniejszeniu tego parametru pamieta{ ze nawet przy normalnej
pracy kazdy silnik moze pracowa¢ przy krotkotrwatych przeciazeniacl
I moze to generowac wytaczenia falownika

Tryb pracy wentylatora (n039)

Decyduje o trybie pracy wentylatora zamontowanego w falowniku

Nastawa Ustawienie
0 Pracuje podczas pracy silnika (i 1 minute po zatrzymaniu)
1 Pracuje ciagle

Uwaga: 1. Parametr ten jest aktywny tylko dla modeli, w ktérych zamontowany
jest wentylator.

2. Jesli czestotliwo$¢ zataczania silnika jest niewielka, zaleca sie usta-
wienie n039=0

Ustawienia wielofunkcyjnych wejsé dwustanowych (n050-n056)
Programowanie funkcji wej$¢ dwustanowych S1-S7

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel- U

metru nastaw czos¢  |fabryczne
n050 Wejscie wielofunkcyjne 1 (S1) 1-25 1 1

n051 Wejscie wielofunkcyjne 2 (S2) 1-25 1 2
n052 Wejscie wielofunkcyjne 3 (S3) 0-25 1 3
n053 Wejscie wielofunkcyjne 4 (S4) 1-25 1 5
n054 Wejscie wielofunkcyjne 2 (S1) 1-25 1 6
n055 Wejscie wielofunkcyjne 3 (S6) 1-25 1 7
n056 Wejscie wielofunkcyjne 4 (S7) 1-25, 34,35| 1 10
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Funkcja

Objasnienie

Zmiana kierunku
obrotéw silnika

Sekwencja sterowania 3-przewodowego moze
by¢ ustawiana tylko w n052. Ustawienie takie
wymusza ustawienia n050 i n051

S1:RUN Praca (RUN)

S2: STOP

S3: Obroty w prawo/lewo (zatgczony w lewo)

Start do przodu

Wystartowanie falownika, obroty w prawo (sekwencja 2-przew.)

Start do tytu

\Wystartowanie falownika, obroty w lewo (sekwencja 2-przew.)

Btad zewnetrzny (NO)

Zatrzymanie falownika sygnatem zewnetrzn. (NO)

Btad zewnetrzny (NC)

Zatrzymanie falownika sygnatem zewnetrzn. (NC)

a|h|w|N (=

Kasowanie btedu

Skasowanie btedu falownika sygnatem zew-
netrznym

Czestotl. referenc.1

Ustawienie czestotliwo$ci wyjéciowej falownika

Czestotl. referenc.2

jako jednej z 16-tu czestotliwosci referencyj-

Czestotl. referenc.3

nych (patrz str. 34)

Czestotl. referenc.4

Czestotliw. testowa

Ustaw. czestotl.wyjsc.falownika jako czestotl.testowej

= |= |©O|® (N |o

-+ |1O

Zat.2-go zestawu cza-
su hamow./przyspiesz.

Ustawienie czasow hamowania/przyspieszania
jako 2-giego zestawu parametrow

Wejscie cyfr.regula-|
tora zewnetrz. (NO)

Zewnetrzna blokada wyjscia falownika sygna-
tem (NO)

Wejécie cyfr.regula-
tora zewnetrz. (NC)

Zewnetrzna blokada wyjécia falownika sygna-
tem (NC)

Szukanie aktualnej czes-
totliw. od warto$ci max.

Zataczanie funkcji szukania czestotliwosci biezacej fa
lown. (szukanie rozpoczyna sie od czestotliwosci max.)

Szukanie aktualnej czes
totliw. od wartosci biezac.

Zataczenie funkcji szukania czestotliwosci biezacej fa
lown. (szukanie rozpocz. si¢ od czestotliw. biezacej)

16

Wylgcz. hamow./przysp.

Zmiany czestofliw. wyjSciowe odbg/wag sugnat\(lchmlasf
Z pominiecfem czasoW hamowania/pr. %QI szahia

17

Sterow.lokalne (kon-

18

sola)/zewn. (zaciski
er.lokaln Z
wykorzy:

19

Hamowanie z czasem

Zmiana sposobu sterowania Startem/Stopem falowni-

ka (ze sterow. z konsoli na sterow. sygnatami zewn.
miana sposobu_sterowania ha sterowanie z wykorzysfa-

Zatrzymanie falownika z czasem ustawionym

ustaw. w n022 (NO)

w parametrze n022
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Nastawa| Funkcja Objasnienie

20 Szybkie zatrzymanie (NO) | Szybkie zatrzymanie falownika NO
Hmnﬂzgm

21 ustawianym w n022 w n022

22 Szybkie zatrzym. (NC) | Szybkie zatrzymanie falownika NC

23 Praca bez requlat.PID | Zatacz. trybu pracy falow. bez requlatora PID

24 Skasow.statej P reg. PID | Wyzerowanie statej P regulatora PID

25 Blokad. zmiany wart.st. P| Zablokowanie zmian wartosci statej P regulatora PID

34 Ustawienie wejS¢ S6 | Ustawienie wejs¢ S6 i S7 jako sygnatéw do zmia-
! 8.7 jako sygqa{ow ny zadanej czestotliwosci wyj$ciowej. Zmiana
zmiany wartosci R X .
czestotliwosci zada-| dokonywana jest sygnatami dwustanowymi ja-
nej typu gora-dot ko gora-dot

35 Test tacza Testowanie tacza komunikacyjnego RS422/485
RS422/485

Ustawianie wielofunkcyjnych wyjsé dwustanowych (n057-n059)
Programowanie funkcji wielofunkcyjnych wyj$¢ dwustanowych

Nr para-| Parametr Zakres Rozdziel- | Ustaw.
metru nastaw czos$¢ |fabryczne
n057 Ustawienie cyfrowego wyjécia wielo-| 0-7,10-19 | 1 0
funkcyjnego MA,MB (przekaznik)

n058 Ustawienie cyfrowego wyjécia P1| 0-7,10-19 1 1

n059 Ustawienie cyfrowego wyjscia P2| 0-7, 10-19 1 2
Nastawa Funkcja Objasnienie

0 Btad dziatania Zat.: wystapit bfad falownika

1 Praca silnika Zat.: falownik pracuje

2 Osiagniecie czest. zadanej | Zat.: falownik osiagnat czestotliwos¢ zadana]
3 Zerowa czest. wyjsciowa 2al.; na wyjeciu Talgwnika zostala osiag-
TR Y i I 90
5 TS MOnel W r%sg o0 WANDSC! uetawianer w Hags oL
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6 Przecigzenie (NO) | Zat.: Nastapito przeciazenie silnika |
7 Przeciazenie (NZ) |Wyt.: Nastapito przeciazenie silnika

8 Nieuzywane

9 Nieuzywane

10 Alarm Zat.: Sygnalizacja alarmu falownika

11 Praca bloku podstawow| Zat.:Pracuje podstawowy blok kontroli falownika
12 Wa%{w?gk%?deczgik%an%%%j aa(l) Peraa gr&ownlka z zadawaniem lokalnym z pane-
13 Gotowosc falown. do pracy [Zat.: Falownik jest gotowy do pracy

14 Akhymny pRdpzas kajzat.: Nastepuje kasowanie bledu falownika

15 Wykrycie spadku nap. | Zat.:Nastapit spadek napiecia zasilania

16 Obroty w kier.przeciwn/| Zat.: Silnik obraca sie w lewo

17 Szuk. czestotl. silnika| Zat.:.Wigczona funkcja szukania biezacej czestotl.pracy
18 Transmisja danych | Zat.: Aktywna komunikacja przez RS422/485
19 Brak sprzezenia zwrot-| Zat.: Wystapit brak sygnatu sprzezenia zwrotne-

nego regulatora PID

go regulatora PID

Kalibrowanie analogowego wej$cia zadajacego (n60-n61)

Nr pa- Parametr Zakres Rozdz’ifel- Ustaw.

rametru nastaw czos$é fabr.

n060 oGRS Uik BBMA 5128’33”%%‘;5&"”5: 0-255 %1 100
zest.wyjsc.odpowiad.min.warfosci we. -

nog1 anal(?q.(O\}unb 4rrEA@o % max. czestotl, | 99 - 99 %1 0

Filtr wejscia analogowego (n62)

Ustawia op6znienie reakcji na zmiane zadajacego sygnatu analogowego

Nr pa- Parametr Zakres Rozdz’igl- Ustaw.
rametru nastaw czo$é fabr.
n062 Filtr wejscia analogowego 0.00-2.00 0.01s 0.10
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Rodzaj wielofunkcyjnego wyjscia analogowego (n065)

Wybér rodzaju wielofunkcyjnego wyjscia analogowego

Nastawa Ustawienie

0

Sygnat analogowy

1

Sygnat czestotliwosciowy

Parametr monitorowany przez wielofunkc. wyjscie analog. (n066)

Wybor parametru monitorowanego wielofunkcyjnym wyjsciem analogowym

Nastawa Ustawienie
0 Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika (10 V = czestotliwo$¢ max.)
1 Prad wyjsciowy (10 V = prad znamionowy silnika)
2 Napiecie obwodu posredniczacego (10 V = 400 [800] VDC)
3 Moment obrotowy silnika (10 V = moment znamionowy)
4 Moc wyjsciowa (10 V = moc znamionowa falownika)
5 Napiecie wyjsciowe (10 V = 200 [400] VAC)
Uwaga: 1. () - Podane wartosci odnosza sig do n067 = 1

2. W nawiasach [ ] podane warto$ci dla modeli falownikéw 400V

Wspoétcz. korekcji (mnoznik) wielofukc. wyjscia analogowego (n067)

Skalowanie wielofunkcyjnego wyjscia analogowego

Nr pa- Parametr Zakres Rozdz'i'el- Ustaw.
rametru nastaw czo$é fabr.
n067 Wsp.korekgji wielofunkc.wyjé.analog.| 0.00 - 2.00 0.010 1.0
Sposob kalibracji wielofunkcyjnego wyjscia analogowego (n067)

Przyktad
Monitorowanie czestotliwosci za Czestotliwos¢ N067=0.30
pomoca miernika (petna skala 3V) wyjsciowa A
_— 100% :
AM ; 067=1.00
—>-{n0e7 '/' rL‘Jstaw. fabr.
AC
c ."

o/ Wy.analog.

Maksymalna czestotliwo$¢ (100%) musi odpowiadaé wartosci 3V na wyjsciu
analogowym
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Wspotczynnik korekcji napigcia wejécia wielofunkc. (n068-n069)

Pozwala na ustawienia charakterystyki wielofunkcyjnego wejscia analogowego.

- Max. czestotliwos¢ odpowiadajgca 10V wejécia analogowego jest ustawiana
w % przy zatozeniu, ze 100% odpowiada czestotliwosci maksymalne;.

- Min. czestotliwo$¢ odpowiadajaca 0V wejscia analogowego jest ustawiana
w % przy zatozeniu, ze 100% odpowiada czestotliwosci maksymalne;j.

Nr pa- Parametr Zakres Rozdz’i'el- Ustaw.
rametru nastaw czosé fabr.

n068 Wspot. korekcji gérnego limitu wie-| 255 - 255% 1% 100
lofunkcyjnego wejscia napieciow.
n069 Wspot. korekcji dolnego limitu wie-| 100 - 100% 1% 0
lofunkcyjnego wejscia napieciow.

0
Ustawianie opdznienia reakcji falownika na zmiane napigciowego wejscia analogowego.

Filtr napiecia wejscia analogowego (n07

Nr pa- Parametr Zakres Rozdz'i'el Ustaw.
rametru nastaw czo$é fabr.
n070 Filtr napigciowego wejscia 0.00-2.00 0.01s 0.10

analogowego

Wspétczynnik korekcji pradowego wejscia wielofunkc. (n071-n072)

Pozwala na ustawienie charakterystyki wielofunkcyjnego wejscia pradowego.

- Max. czestotliwo$¢ odpowiadajgca 20mA wejscia analogowego jest ustawiana
w % przy zatozeniu, ze 100% odpowiada czestotliwo$ci maksymalne;j.

- Min. czestotliwo$¢ odpowiadajaca OmV wejscia analogowego jest ustawiana
w % przy zatozeniu, ze 100% odpowiada czestotliwosci maksymailnej.

Nr pa- Parametr Zakres Rozdzli’el- Ustaw.
rametru nastaw czos$é fabr.

n071 Wspoét. korekeji gornego limitu -255 - 255% 1% 100
wielofunkc. wejscia pradowego
n072 Wspot. korekcji dolnego limitu -100-100% | 1% 0
wielofunkc. wejscia pradowego

Filtr pradowego wejécia analogowego (n073)

Nr pa- Parametr Zakres Rozdz'i'el- Ustaw.
rametru nastaw czosé fabr.

n073 Filtr pradowego wejécia analogo-| 0.00-2.00 0.01s 0.10
wego
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Wspotcz. korekcji wejscia czestotliwosciowego (n074-n075) (0149)

Ustawienie charakterystyki czestotliwosciowego wejscia falownika.

- Max. czestotliwo$¢ odpowiadajaca max.wartoscl wejscia czestotllvyosmowe?
wiana w par.n1 49g éegt ustaw. w /ocpélza/ zatozenju, ze 100%, odpowiada czes

o (usta-
) 0dpQ otl. max.
Hz wejscia czestotliwosciowego ustawia-

- Min. czestotliwo: dpowiad_a'q]

na jest w % przy zatozeniu, ze 100% odpowiada czestotliwosci max

Nr pa- Parametr Zakres Rozdzielt Ustaw.
rametru nastaw czosé fabr.
n074 | Wsp. korekgji gérn.limitu we.czest.| 255 - 255 %1 100
n075 |Wsp. korekgji doln.limitu we.czest.| 100 - 100 Yol 0
n149 |Max. czestotliwo$¢ wyjsciowa 100 - 3300 1(10)Hz | 2500

Uwaga: Ustawienia te sa aktywne tylko przy ustawieniu parametru n004 = 5

Ustawienie funkcji wielofunkc. wej$¢ analogowych (n077, n078, n079)
Parametr ten pozwala na wybor funkcji wielofunkcyjnego wejscia analogowego
(0-10V, 4-20mA) lub wejscia czestotliwosciowego.

Uwaga: Wielofunkcyjne wejécia analogowe podtaczane sa do zacisku CN2,
znajdujgcego sie pod terminalem oparetorskim falownika

Nr pa- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
rametru nastaw,| czos$é fabr.
n077 Ustaw.funkcji wielofunkc.wejé¢ analog. - od0do4 0

Ustawienia parametru n077

Nastawa Ustawienie Objasnienie

0 Blokada Analog. wejécia wielofunkc. sa nieaktywne

Dodatkowe wejscie zadajace Warto$¢ sygnatu jest traktowana
czestotliwosci wyjsciowej falow- |jako czestotliwo$é referencyjna 2.
nika Przy ustawieniu n077=1 warto$¢
ustawiana w parametrze n025

1 jest ignorowana.

Wejscie korygujace max. czesto- |Sygnat ten pozwala na korekcje
tliwos¢ wyjsciowa falownika max. czestotliwosci wyjsciowej

2 (FGAIN) falownika poprzez zmiane wartos-
ci analogowe;j.
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Nastawa

Ustawienie

Objasnienie

0

Blokada

Analog.wejscia wielofunkc.sg niekatywne

Wejécie korygujace minimalng

czestotliwos¢ wyjsciowa (FBIAS)

Sygnat ten pozwala na korekcje
minimalnej czestotliwosci wyjscio-

ciowe falownika (VBIAS)

3 wej falownika poprzez zmiane war-
tosci analogowe;.
4 Wejscie korygujace napiecie wyj$- [Sygn.pozwalajacy na zmiane statej
S

U/f za pomoca zmiany wart. analog.

Charakterystyki ustawien

Dodatk. wejécie

FREF2

100%

0%

oV
(4mA)

zasilajace czgstotl. wyjciowej (n077=1)

0%
10V
(20mA)

% = max. czestotliwos$¢ (n011)

Korekta min. czestotliw. wyjéciowej (n077=3)
FBIAS

n079

-n079

0%

(4mA)

1.00

(4mA)

Korekia max. czestotiwosci wyjSciowe] (n077=2)
FGAIN
2.00

oV 5V 10V

(20mA)

Korekta napiecia wyjsciowego (n077=4)
VBIAS

10V
(20mA)

oV

Wybér wielofunkcyjnego wejscia analogowego (n078)

Nr pa- Jed- P Ustaw.
rametru Parametr nostka Ustawienia fabr.
Wybdr wielofunkcyjnego| - 0 = Sygnat napieciowy
n078 | wejscia analogowego 0-10V 0
1 = Sygnat pradowy
4-20mA
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Czestotliwos¢ testowa referencyjna (n080)

Nr pa- Jedno- o Ustaw.
rametru Parametr stka Ustawienia fabr.

Czestotliwosc¢ testowa | 0-50
n079 | referencyjna %  |(100% = czestotliwos¢ max.)| 10

Czestotliwo$¢ nozna (n080)

Umozliwia ustawienie czestotliwosci nosnej falownika

Nastawa Ustawienie

1 2.5 kHz

2 5 kHz

3 7.5 kHz

4 10 kHz

7 12 x czestotliwos¢ wyjsciowa
8 24 x czestotliwos¢ wyjsciowa
9 36 x czestotliwos$¢ wyjsciowa

Uwaga: Przy standard. zastosowaniach ustaw. fabr. nie powinno by¢ zmieniane.

Reakcja falownika po krétkotrwatym wystapieniu zaniku zasilania (n081)

Okresla reakcje falownika na krotkotrwaty zanik napiecia.

Nastawa
0 Sygnat btedu bezzwtoczny
1 Sygnat btedu po 0.5 sek.
2 Operacja jest kontynuowana

Ustalenie liczby prob ponownego zataczenia falownika po wystapienia btedu (n082)

Liczba préb ponownego zataczenia falownika po zaniku napiecia zasilania, prze-
pieciu, przeciazeniu lub zwarciu doziemnym

Nr pa- Zakres Jedno- | Ustaw.
rametru Parametr nastaw stka fabr.
n082 Liczba préb ponownego zat. falown. 0-10 1 0
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Ustawienia czestotliwosci zabronionych (n083-n086)

Umoliwia ustawienie 3 zabronionych czestotliwosci wyjsciowych falownika.

rametru Parametr st | 20| ol
n083 Ustaw. zabron. czestotl. rezons.1 | 0-400 0.1Hz | 0.0
n084 Ustaw. zabron. czestotl. rezons.2 | 0-400 0.1Hz | 0.0
n085 Ustaw. zabron. czestotl. rezons.3 | 0-400 0.1Hz | 0.0
n0B6 | P sy | 0-25.5 0.1Hz |0.0

Uwaga: Powinien by¢ spetniony warunek:
n083>n084>n085.

Czestotl. wyjsciowa A

n086
—

'

'

'

'

'

'

1

: o Czestotl. zadana
n085  n084 n083 o

Ustawienia parametréw hamowania silnika (n089-n091)
Ustawienie parametréow kontrolnych hamowania silnika

Nr pa- Zakres Jedno- | Ustaw.
rametru Parametr nastaw stka fabr.
n089 Ustawianie pradu hamowania 0-100 Yo 50

n090 Czas zakonczenia hamowania 0.0 -25.5 0.1s 0.5
n091 Czas rozpoczecia hamowania 0.0 -25.5 0.1s 0.0

Parametr n089 ustawiany w % znamionowego pradu wyjsciowego falownika
Czestotliwosc
wyjsciowa

FMIN |-~
(n16)

p Czas
<> >
no91 n090



SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Zapobieganie utkniecia silnika podczas hamowania (n092)

Wybdr tej funkcji automatycznie dobiera czas hamowania tak, ze zapobiega sie

utknigciu silnika na skutek wystapienia btedu przepiecia

Nastawa Ustawienie
0 Funkcja zataczona
1 Funkcja wytaczona (przy hamowaniu z opornikiem)

Czestotliwosc g
wyjéciowa

Czas hamowania jest kontrolowany

tak, aby nie nastapito przepiecie

|4—J Czas hamowania (ustawiony)

Uwaga: Upewnij sie, czy ustawione jest n092=1, gdy uzywany jest opornik hamujacy.

Poziom zabezp. przed utknieciem silnika podczas rozpgdzania (n093)
Nastawa ta umozliwia ustawienie progu pradu silnika, ktéry jest dopuszczalny
podczas rozpedzania silnika. Falownik automatycznie wydtuza czas przyspie-
szania w taki sposob, aby nie przekroczy¢ ustawionej wartosci predkosci.

Nr pa- Parametr Zakres Rozdziel{ Ustaw.
rametru nastaw czosé fabr.
Poziom zabezpieczenia przed ut- - o
n093 knieciem silnika podczas rozpedz. 30-200 %1 170
Prad A
wyjsciowy

Czestotliwos¢ A !

wyjsciowa

P Czas

Czestotliwos$¢ wyjsciowa jest kontrolowana
tak, aby nie nastapito przekroczenie pradu
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SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Poziom zabezp. przed utknigciem silnika podczas normalnej pracy (n094)

Ustawienie poziomu pradu silnika, przy ktérym silnik automatycznie zmniejsza
czestotliwo$¢ wyjsciowa.

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel{ Ustaw.
metru nastawy | czos¢ fabr.
n094 Poziom pradu silnika korekty czestotliw. 30-200 1% 160
Prad
wyjsciowy
I ' no94
i i
I I
- - P Czas
. i

Czestotliwos¢ A
wyjsciowa

—_— ' PR,
Falownik automatycznie obniza czestotliwo$¢
wyjsciowa tak, aby nie przekroczy¢ zadane-

go poziomu pradu

P Czas

Poziom detekcji czestotliwosci (n095)

Wybdr wartosci czestotliwosci, ktdry jest sygnalizowany wielofunkcyjnym wyjsciem (n04)

Nr para- Parametr Zakres |Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy | czos¢ fabr.
n095 Poziom detekcji czgstotliwosci 0.0 - 400 0,1 Hz 0.0

Ustawienia sposobu detekcji przeciazenia silnika (n096-n099)

W parametrze n096 ustawiany jest tryb detekgji przeciazenia wg ponizszej tabeli.

Nastawa Ustawienie
0 Bez detekc;ji
1 Detekcja podczas statej predkosci, bez sygnatu btedu
2 Detekcja podczas statej predkosci z sygnatem btedu i zatrzyma-
niem silnika
3 Petna detekcja bez sygnatu btedu
4 Petna detekcja z sygnatem btedu i zatrzymaniem silnika




SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Parametr n097 decyduje, czy przecigzenie jest wykrywane na podstawie pomia-
ru pradu czy momentu silnika.

Nastawa Ustawienie
0 Kontrola pradu
1 Kontrola momentu

W parametrach n098 i n099 ustawia si¢ parametry detekcji przecigzenia silnika.

Nr para- Parametr Zakres [Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy | czos¢ fabr.
n098 Poziom detekcji przeciazenia 30-200 %1 160
n099 Czas detekcji przecigzenia 0.1-10.0 0,1s 0.1

Uwaga: 1. W parametrze n098 ustawia si¢ prég wykrywania przecigzenia sil-
nika w %, przy czym 100% oznacza warto$¢ znamionowa pradu lub
momentu silnika.

2. Czas detekcji przecigzenia jest to czas po uptywie ktérego jest syg-
nalizowane przekroczenie (eliminacja krétkotrwatych przerwan).

Moment,
Prad

P Czas

Sygnat przecigzenia
silnika

'

P Czas
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SZCZEGOLY USTAWIANIA PARAMETROW

Zapamietywanie czestotliwosci zadanej po zatrzymaniu falownika (n100)

Wybranie tej funkcji powinno by¢ potaczone z wybraniem funkcji zadawania
czestotliwosci typu goéra - dot.

Nastawa Ustawienie
0 Bez zapamigtywania
1 Czestotliwo$¢ zadana jest zapamigtywana po 5 sek.

Funkcja jest wykorzystywana podczas wyboru funkcji zadawania czestotliwo$ci po-
przez wielofunkcyjne wejscia cyfrowe typu géra-dét poprzez ustawienia parametru
n056=34. Przy tym ustawieniu wejscie S6 jest wyjsciem typu "dot" (zmniejsze-
nie czestotliwosci), S7 typu "goéra" (zwigkszenie czestotliwosci).

Ustawienie parametru n100 determinuje czy przy zataczeniu falownika poczat-
kowa wartos¢ czestotliwosci zadanej jest rowna ostatnio uzywanej wartosci czy
tez wartosci minimalnej.

Przy ustawieniu parametru n100=1 kazda czestotliwo$¢ zadana, utrzymujaca
sie diuzej niz 5 sek. jest zapamietywana w pamigci falownika.

Przy ustawieniu parametru n100=0 przy kazdorazowym wytaczeniu falownika
czestotliwo$¢ zadana jest kasowana i falownik zaczyna swojg prace od czgsto-
tliwosci ustawionej przez uzytkownika.

Zasada dziatania funkcji zadawania czestotliwosci gora-dot

Praca falownika |

Czas

Wejscie S6 (zwigksza- | =
nie czestotliwosci) Czas

Wejscie S7 (zmniejsza =

nie czestotliwosci) »  Czas

Czestotl. wyjsciowa 4
Wartos¢ max.

-

Warto$¢ min. ! T i i i ;
Status HIUHDH!UIH!D iDH! U UTH! D:D1iH
Detekcja H_l I_l I_I Il > Czas

czestotliwosci Status: U: Géra (zwigkszanie) U1: Zwigkszanie czestotl. ograniczone wartoscia max.
D: Dot (zmniejszanie) D1: Zmniejszanie czestotl. ograniczone warto$cia min.
H: Zapamigtywanie

» Czas




PARAMETRY TECHNICZNE

B ra

rametry techniczne

Modele 200 VAC
3-fazowe | Model 3G3MV- 42001 | A2002| A2004| A2007 | A2015 | a2022 | 2087
200 VAC
(napiecie |Zasi- |Napiecie znamionowe 3 fazy 200 - 230 V AC 50/60 Hz
miedzy- |lanie n —
fazowe) Dopuszcz. odchytki napiecia  |-%15 - %10
Dopuszcz. odchytki czestotliw. | +- %5
Moc zrédta zasilania (W) 13.0 [ 18 [28.1 [45.1 [72.8 [94.8 [149.1
Cigzar (kg) 06 |06 [09 [11 [14 [15 [ 21
Rodzaj chtodzenia pg° g"r;yaprzep YW | Wbudowany wentylator
1-fazowe | Model 3G3JV- AB001|AB002|AB004| AB00T ABO15|AB022 [ABO37
200 VAC
Zasi- | Napiecie znamionowe 1 faza 200 - 240 V AC 50/60 Hz
lanie Dopuszcz. odchytki napigcia -%15 - %10
Dopuszcz. odchytki czestotliw. | +- %5
Moc zrodta zasilania (W) 141 [20.0 [31.9 [51.4 [82.8 [113 [176
Cigzar (kg) 0.6 0.9 1.0 1.5 |15 29
Rodzaj chlodzenia p‘g&‘gﬂ“ay prze| Whbudowany wentylator
Maksymalna moc silnika (kW) 01 (02 |04 (075 |15 22 3.7
Specyfika-| Znamionowa moc wyjsciowa (kVA) 03 (06 |1.1 1.9 3. 4.2 6.7
cja wyjscial Znamionowy prad wyjsciowy (A) 08 | 1.6 3 5 8 1 17.5
Znamionowe napigcie wyjsciowe (V) |3 fazy 200-240 VAC (napigcie miedzyfazowe)
Maksymalna czestotliwo$é wyjciowa | 400 Hz
Parametry| Filtrowanie wyzszych harmonicznych | Podiaczenie diawika DC (opcja)
kontrolne | Metoda kontroli E‘Wﬁmﬂmﬂm
Czestotliwo$¢ nosna 2.5 kHz - 10kHz
Zakres czestotliwosci wyjsciowej 0.1 -400 Hz
Dokfadnos$¢ czestotliwo$ci wyjsciowej | Zadawanie cyfrowe:%0.01
Z 60.5
Rozdzielczo$¢ zadawania czestotli- Zadawanie cyfrowe:%0.01
wosci wyjsciowej Zadawanie analogowe: 0.06 Hz/60 Hz
Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjsciow. | 0.01 Hz
Wytrzymato$¢ na przeciazenie 1 min. radzie wyjsc.150% pradu znamlonow
Zewnetrzne zadawanie czestotliwosci
Czas rozpedzania - hamowania Ustawiane w zakresie 0-6000 s (po dwie wartosci)
Moment hamujacy 0k.20% (z ik 125- 150%_)|
Charakterystyka napiecie/czestotl. U/f Ustawiana przez uzytkownika
Funkcje |Przed przeciazeniem silnika Uktad elektryczny
zabezp.

Przed zwarciem

Silnik jest zatrzymyw.przy przekrocz. 250% pradu znam.
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PARAMETRY TECHNICZNE

JeSTZaTZy Ty Wany pr2y piZeRroczent %o pradu zna-

Funkcje | Przed przeciazeniem onowego przez ponad 1 m
zabezp. |Pprzed zbyt wysokim napieciem | Silnik jest zatrz. jesli napiecie w obw. DC przekroczy 410V
Przed spadkiem napiecia Silnik jest zatrz.jesli napiecie w obw.DC spadnie ponizej 410V
Przed zwarciami doziemnymi Zabezp. przed nadmiernym wzrostem pradu wyjsc.
Przed przegrzaniem Zabezpieczenie elektroniczne
Kontrola wentylatora Z i i i przed
Przed chwilowym zanikiem Silnik jest zatrz. jesli nap.zasil.zaniknie na 15ms lub diuzej (ustaw.
napiecia przez uzytk.).Prébe dalszej pracy mozna podjaé po 0.5 s.
Warunki | Srodowisko Wolne od kurzu i gazéw korozyjnych

Temperatura pracy

Instalacja otwarta: -10°C do +50°C

Wilgotnos¢

95% (bez skroplin)

Temperatura sktadowania -20°C do +60°C
Wysokosc montazu 1000 m.n.p.m. max.
Oporno$c¢ izolacji 5 M Ohm min.
Odporno$¢ na wibracje 9.8 m/s2 10-20 Hz

2.0m/s2 20-50 Hz

Klasa ochrony

IP20, instalacja nascienna

Modele 400 VAC
3-fazowe | Model 3G3MV- A4002| A4004 | A4007| A4015| A4022| A4037
400 VAC
Zasi- | Napigcie znamionowe 3 fazy 380 - 460 V AC 50/60 Hz
fanie Dopuszcz. odchytki napigcia -%15 - %10
Dopuszcz. odchylki czestotliw. | +- %5
Moc zrédia zasilania (W) 231] 30 [ 54 [ 753 [ 83 [ 1179
Cigzar (kg) 1.0 [ 11 ] 15 [ 15 [15 [ 21
Rodzaj chtodzenia Swob. przeplyw powiets y yl:
Max. moc silnika (kW) 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2, 3.7
pecyfika-| Znamionowa moc wyjéciowa (kVA) 0.9 1.4 2.6 37 | 42 | 65
cja wyjécial Znamionowy prad wyjsciowy (A) 1.2 1.8 34 | 48 | 55 | 86
Znamionowe napigcie wyjsciowe (V) |3 fazy 380-460 V AC (napigcie miedzyfazowe)
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa |400 Hz
Parametry | Filtrowanie wyzszych harmonicznych | Podtaczenie dtawika DC (opcja)
kontrolne |Metoda kontroli Kgm}o Akt soidy metoda PWNI(VSI) (tryb Uf Tub|
Czestotliwos¢ nosna 2.5 kHz - 10kHz
Zakres czestotliwosci wyjsciowej 0.1 - 400 Hz
Doktadno$¢ czestotliwosci wyjsciowej | Zadawanie cyfrowe: %0.01
Zadawanie analogowe: %0.5
Rozdzielczo$¢ zadawania czestotli- Zadawanie cyfrowe: %0.01
wosci wyjsciowej Zadawanie analogowe: 0.06 Hz/60 Hz




PARAMETRY TECHNICZNE

Rozdzielczo$¢ czest. wyjsciow.

0.01 Hz

Wytrzymato$¢ na przeciazenie

1 min.przy pradzie wyjsciow. 150% pradu

Zewn. zadawanie czestotliwosci

R A g e et |

Czas rozpedzania-hamowania

Ustawiane w zakresie 0-6000 s (po dwie wartosci)

Moment hamujacy

Ok. 20% (z wykorz. opornika hamujacego 125-150%)

Ct otl. U

ysty i

L i przez uzy

Przed przeciazeniem silnika

Uktad elektryczny

Funkcje

zabezg). Przed zwarciem Silnik jest zatrz.przy przekrocz.250% pradu znamion.
Przed przeciazeniem falownika | Siln.jest zatrz.przy przekr.150% pradu znam.przez ponad 1 min.|
Przed zbyt wysokim napieciem | Siln.jest zatrz. jesli nap. w obw.DC przekroczy 820V=
Przed spadkiem napigcia Siln.jest zatrz. jesli nap. w obw.DC spadnie ponizej 400V=
Przed przegrzaniem Zabezpieczenie elektroniczne
Kontrola wentylatora i i przed zablok
Przed zwarciami doziemnymi (Zabezp. przed nym pradu wyjsci
Przed chwilowym zanikiem Siln. jest zatrz.,jesli napiecie zasil.zaniknie na 15ms lub dtuzej

napiecia (ustaw.przez uzytk.). Dalsza prace mozna podja¢ po 0.5 s.

Warunki |Srodowisko Wolne od kurzu i gazéw korozyjnych

$rodowis- | Temperatura pracy Instalacja otwarta: -10.C do +50.C

kowe Wilgotno$c¢ 95% (bez skroplin)

Temperatura sktadowania

-20°C do +60°C

Wysokos$¢ montazu

1000 m n.p.m. max.

Opornos¢ izolaciji

5 M Ohm min.

Odpornosc¢ na wibracje

9.8 m/s2 10-20 Hz
2.0m/s2 20-50 Hz

Klasa ochrony

IP20, instalacja nascienna
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PARAMETRY TECHNICZNE

. Zaciski podtaczeniowe
Umiejscowienie zaciskow

Zaciski sygnatow

@@@@@@@@@@@i

kontrolnych

22 !@@@@@@@@@@@! 1

s

S a] H—

1k

S | | -

Zaciski sygnatéw mocy

Zasilanie falownika Wyjscie na silnik

[ [snz s 7 [um [vre[wr)
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PARAMETRY TECHNICZNE

Oznaczenie zaciskow sygnatéw mocy

nia zasnama DC(zamiast
napiecia AC)

Symbol Zaciski Opis
R/L1 Zaciski napiecia zasilaja- [ 3G3MV-A2 :3 fazy 200 V - 230 V AC
S/L2 cego 3G3MV-AB :1faza 200 V - 240 V AC (p. Uwaga 1)
TL3 3G3MV-A4 :3 fazy 380 V - 460 VAC
um Zaciski wyjsc. falownika 3-fazowy silnik indukcyjny (p. Uwaga 2)
VT2 3G3MV-A2 :3 fazy 200V -230 V AC
W/T3 3G3MV-AB :3 fazy 200 V - 240 V AC
3G3MV-A4 :3 fazy 380 V-460 VAC
B1 Zaciski rezystora Zaciski do podt: y a hamu-
B2 hamujacego jacego
+1 Zaciski +1, +2 do podta- | Dtawik DC filtrujacy wyzsze harmoniczne moze by¢
czenia dtawika DC podtaczony do zaciskow +1, +2.
:_21 " Zaciski +1, - do podiacze- | Alternatywnie falownik moze by¢ zasilany napieciem

statym, podiaczonym do zaciskéw +1, -

@

Zaciski uziemiajace

Upewnij sie, czy opornos¢ uziemienia nie przekracza
podanych wartosci:

3G3MV-A2 : 100 Ohm

3G3MV-AB :100 Ohm

3G3MV-A4 : 10 Ohm (zgodnie z dyrektywami EC)

Uwaga: 1. Podiacz zasilanie 1-fazowe pomiedzy zaciskami R/L1 i S/L2.
2. Napiecie wyjsciowe jest proporcjonalne do poziomu napiecia wejsciowego

Zaciski sygnatéw kontrolnych

-sslss[s7lp1 ]P2 IR+[R—[ FSIFR[FCI

T

QOVVV222222

=

A%8%,

| s | s | s s | s | s} s | s s ) s | s

QP22

[MATMB]MC] [s1]s2[s3]s4][sc][Pcls+]s—]AM]AC]RP]
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PARAMETRY TECHNICZNE

Oznaczenie zaciskéw sygnatéw kontrolnych

Symbol Zacisk Opis
Wejscia | S1 Wejscie wielofunkcyjne 1 (do przodu/start) Fototranzystor
S2 Wejscie wielofunkcyjne 2 (do tytu/stop) 8 mA 24VDC (p.Uwagi)
S3 Wejscie wielofunkcyjne 3 (zewnetrzny btad uktadu
S4 Wejscie wielofunkcyjne 4 (kasowanie btedu)
S5 Wejscie wielofunkcyjne 5 (czestotl.referencyjna 1)
S6 Wejscie wielofunkcyjne 6 (czestotl.referencyjna 2)
s7 Wejscie wielofunkcyjne 7 (czestotl.referencyjna 3)
SC Zacisk wspolny wej$¢ wielofunkcyjnych
FS Wyjscie zasilacza zadawania czgstotliw. wyjsciow. | 20mA 12VDC
FR Wejscie sygnatu zadajacego 0-10 VDC (20 k Ohm)
FC Zacisk wspolny (COM) wejscia zadajacego
RP Wejscie czgstotliwos’ciowego szgnalu zada'gcego ngstoiliwos’é: 0-33 kHz
Wyjscia | MA Wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe (NO) 1 A max. 30 VDC
MB Wielofunkcyjne wyjécie przekaznikowe (NZ) 1 A max. 250 VAC
MC Zacisk wspolny wielofunkc. wyjs¢ przekaznikowych
P1 Wielofunkcyjne wyjscie tranzystorowe 1 Otwarty kolektor
P2 Wielofunkcyjne wyjscie tranzystorowe 2 max. 50 mA 48 VDC
PC Zacisk wspdlny wielofunkc. wyj$¢ tranzystorowych
AM Wielofunkcyjne wyjscie analogowe (pierwszy zacisk)| 2 mA 0-10 VDC
AC Wielofunkcyjne wyjscie analogowe (drugi zacisk)
Komuni- | R+ QOdbieranie Komunikacja RS 422/485
kacja R-
S+ Nadawanie
S-

Uwaga: W nawiasach podano ustawienia fabryczne, ktére moga by¢ zmieniane przez uzytkownika



WYMIARY

B Wymiary (mm)

3G3MV-AB_
B B1 T Model o
falownika
68 56 76 001
68 56 89 002
68 56 138 004
108 96 140 007
108 96 156 015
140 128 163 022
170 | 158 180 040 t 81 ﬂ
B
3G3MV-A2_
B B1 T Model
falownika
68 56 76 001
68 56 76 002
68 56 108 004
68 56 128 007
108 96 131 015
108 96 140 022
140 128 143 040
180 164 170 055*
180 164 170 075*
3G3MV-A4_
B B1 T Model
falownika
108 96 92 002
108 96 110 004
108 96 140 007
108 96 156 015
108 96 156 022
140 128 143 030
140 128 143 040
180 164 170 055*
180 164 170 075*

—

118 128
(244)* (260)*
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PODLACZENIE

B Podtaczenie

DC rezystor hamujacy Dtawik DC

Filtr liniowy

3-fazy 200/400 V AC
lub 1 faza 200 V AC

Wielofunkc. wejscie 1
|W\e\ofunkc wejscie 2 _g
Wielofunkc. wejscie 3 e
Wielofunke. wejscie 4 —
Q) Wielofunkcyjne

Wielofunkc. wejscie 5 — ; wyjscie tranzyst. 1

Wielofunkc. wejscie 6 e

Wielofunkc. wejscie 7 mmmms Wielofunkeyjne
1 wyjécie tranzyst. 2

Zacisk wspolny

Wyjscie zasilajace
20mA 12V DC

0 . .
> ji 1) Wielofunkeyjne
_Sygnat jacy y Wyt
metr zada- _ Zacisk potencjatu OV analogowe 1

jacy (2 kOhm)

Generator impulsowy

--------- AC | Wielofunkcyjne
. jscie
RS 425, analogowe 2
RS 485

I Ztacze I

wejscie napig
Wielofunkcyjne wejscie pradowe 8
y . —_— ]
Zacisk wspolny

Uwaga: Przy zasilaniu 1-fazowym 220V podtacz zasilanie do zaciskow R/L1 i S/L2

Tryb pracy z zatagczaniem 3-przewodowym

Sygnat STARTU
S2 Sygnat STOPU
O S3  Zmiana kierunku obrotéw

Zacisk wspoln:
Uwaga: 3-przewodowy tryb pracy jest ustawiany w parametrze n052.
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PODLACZENIE

Ustawienie wejs¢ kontrolnych
Rodzaj wejs¢ kontrolnych NPN/PNP moze by¢ ustawiany za pomoca przetacznika SW1.

r' swi sw2
d . «4—— Przetaczniki

Terminal

0000000000 +— e

Sposoéb podtaczania wejsé

.
Ustawienie
fabryczne

Ustawienie komunikacji RS 422/485

Ustawienie komunikacji odbywa sie za pomoca przetgcznika SW2.

Wybér komunikacji
RS 422/485

oE:l_E:>0FFE:|0N -

Wybér rodzaju za- g
dawania totli
sw2 wosci wyjsciowej R-

>—

120 Ohm
(terminator)

Metoda komunikacji Pin1
RS422 Ustaw na ON
RS485 Ustaw na ON tylko jesli jest to

ostatni SLAVE w linii
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PODLACZENIE

Wybér rodzaju sygnatu zadajacego czestotliwosci wyjsciowej
Przetacznik 2 SW2 pozwala na wybor rodzaju zadajacego sygnatu analogowego.

Rodzaj sygnatu Pozycja przet. 2 | Ustawienie parametru n004
Wejscie napieciowe V (OFF) Ustaw wartos$c¢ 2
Wejscie pradowe 1 (ON) Ustaw warto$¢ 3 lub 4

Uwaga: Nie zmieniaj potoZenia przetacznikow podczas zataczonego zasilania do falownika




WYPOSAZENIE DODATKOWE

. Rezystory hamujace
3G3IV-PERF[]

Typy rezystoréw hamujacych

Falownik

Moment hamu-

jacy jako % mo-}

Klasa na-| Moc silnika (kW) Oznaczenie Parametry Liczba rezysto- ‘mentu znamio-
pieciowa (p. Uwaga) elektryczne toréw do podt. | nowego
200V 0.1 PERF150WJ401 150 W, 400 Ohm | 1 220
0.2 1 220
0.4 PERF150WJ201 150 W, 200 Ohm | 1 220
0.75 1 125
15 PERF150WJ101 150 W, 100 Ohm | 1 125
22 PERF150WJ700 150 W, 70 Ohm | 1 120
4.0 PERF150WJ620 150 W, 62 Ohm | 1 100
400V 0.2 PERF150WJ751 150 W, 750 Ohm |_1 230
0.4 1 230
0.75 1 130
1.5 PERF150WJ401 | 150 W, 400 Ohm | 1 125
22 PERF150WJ301 150 W, 200 Ohm | 1 115
4.0 PERF150W J401 150 W, 100 Ohm | 1 115
5.5 = 520 W, 100 Ohm | 1 135
7.7 - 780 W, 750 Ohm | 1 130

Uwaga: Przy zamawianiu rezystora hamujacego nalezy na poczatku oznaczenia
z tabeli poda¢ kod: 3G3IV.

Uzycie rezystora hamujacego pozwala na
skrécenie czasu hamowania silnika
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WYPOSAZENIE DODATKOWE

B Wejsciowe filtry sieciowe

Model Odpowiedni filtr si y
3G3MV-ABOO1 3G3MV-PFI1010-E
3G3MV-AB002 3G3MV-PFI1010-E
3G3MV-AB004 3G3MV-PFI1010-E
3G3MV-AB007 3G3MV-PFI1020-E
3G3MV-ABO15 3G3MV-PFI1020-E
3G3MV-AB022 3G3MV-PFI1030-E
3G3MV-AB040 3G3MV-PFI1040-E
3G3MV-A2001 3G3MV-PFI2010-E
3G3MV-A2002 3G3MV-PFI2010-E
3G3MV-A2004 3G3MV-PFI2010-E
3G3MV-A2007 3G3MV-PFI2010-E
3G3MV-A2015 3G3MV-PFI2020-E
3G3MV-A2022 3G3MV-PFI2020-E
3G3MV-A2040 3G3MV-PFI2030-E
3G3MV-A2055 3G3MV-PFI2050-E
3G3MV-A2075 3G3MV-PFI2050-E
3G3MV-A4002 3G3MV-PFI3005-E
3G3MV-A4004 3G3MV-PFI3005-E
3G3MV-A4007 3G3MV-PFI3010-E
3G3MV-A4015 3G3MV-PFI3010-E
3G3MV-A4022 3G3MV-PFI3010-E
3G3MV-A4030 3G3MV-PFI3020-E
3G3MV-A4040 3G3MV-PFI3020-E
3G3MV-A4055 3G3MV-PFI3030-E
3G3MV-A4075 3G3MV-PFI3030-E




OZNACZENIA

. Modele falownikow

1faza 220 VAC Moc silnika (kW) Max. prad Model
0,1 0,8A 3G3MV-AB001-CUE
0,2 1,9A 3G3MV-AB002-CUE
0,4 3A 3G3MV-AB004-CUE
0,75 5A 3G3MV-AB007-CUE
1,5 8A 3G3MV-AB015-CUE
2,2 11A 3G3MV-AB022-CUE
4 17.5A 3G3MV-AB040-CUE
3 fazy, napiecie miedzyfazowe 220 VAC
0,1 0.8A 3G3MV-A2001-CUE
0,2 1.6A 3G3MV-A2002-CUE
0,4 3A 3G3MV-A2004-CUE
0,75 5A 3G3MV-A2007-CUE
1,5 8A 3G3MV-A2015-CUE
2,2 11A 3G3MV-A2022-CUE
4 17.5A 3G3MV-A2040-CUE
55 25A 3G3MV-A2055-CUE
7.5 33A 3G3MV-A2075-CUE
3 fazy, napiecie miedzyfazowe 380 VAC
0,2 1,2A 3G3MV-A4002-CUE
0.4 1,8A 3G3MV-A4004-CUE
0,75 3,4A 3G3MV-A4007-CUE
1,5 4,8A 3G3MV-A4015-CUE
22 5,5A 3G3MV-A4022-CUE
3 7,2A 3G3MV-A4030-CUE
4 8,6A 3G3MV-A4040-CUE
55 14,8A 3G3MV-A4055-CUE
75 18A 3G3MV-A4075-CUE

. Sposoéb kodowania modeli falownikéw

3G3MV-A2007

S22

Seria:
3G3MV

Rodzaj obudowy

n Obudowa PCV

Max. moc silnika

001 0.1 kW

002 0.2 kW

004 0.4 kW

007 0.75 kW

015 1.5 kW

022 2.2kwW

037 3.7kwW

Napiecie zasilajace

2 3 fazy 200 V AC
B 1faza 200 VAC
4 3 fazy 380 VAC
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OPIS BLEDOW

H Lista btedéw 3G3MV

Wyswietlany Opis biedu Prawdopodobna przyczyna btedu
btad i sposéb jej usuniecia
oC Przeciazenie (OC) _Zwarcle \gyjsc falt\)l‘v,vgéka lub zwarcle wyjscia do ziemi
Prad wyjsciowy falownika prze- Biedne ustawienie charakle st ki U
kroczyt 200% wartosci znamio- |- zmnlejsz naplecle w charakterystyce urif
nowej Zbyt du {)odlqczonego silnik
) ZmnlejSZ moc silnika do max’ dcpuszcz obciazenia falow.
Niestabilna praca facznika miedzy falown. a silnikiem:
- sprawdz pofaczenia tak, aby tacznik nie byt ot-
wierany przy pracujacym wyjsciu falownika
Uszkodzenie elementow mocy na wyjsciu falownika
- wymien falownik
ou Przepigcie (OV) Czas hamowania jest zbyt krétki
Napiecie w obwodzie pradu sta- |- zmeksz czas hamowania
fego osiagneto wartos¢ 410VDC | N ilania jest zbyt wy
(dla modeli 200/400VAC) - zmniejsz napigcie zasilania do wartosci
znamionowej
o L Odlaczeme sie jednej z faz zasilania falownika,
Uu1 Obnizenie napigcia (UV1) $rub kabli
Obnizenie napigcia w obwodzie |- sprawdz podOapzenle naplecla zasilania
pradu statego ponizej: o i t zgod
- sprawdz czy napiecie zasilania jest zgodne
-200VDC dla 3G3JV-A2 zpdanyml fe}icwrﬁ)l%a j g
- 160VDC dla 3G3JV-AB strata napi
- 320VAC dla 3G3JV-A4 - zastosuj funkcje kompensacjl przerwy w za-
silaniu (n47), aby falownik automatycznie
wystartowat po przywroceniu napiecia zasi-
lania
- popraw jakos¢ napiecia zasilania
ych obw.
- wymleﬁ falownik
oH Przekroczenie y Te ia jest zbyt wysoka
radiatora (OH) - zapewnl] wentylacje falownika lub zainstaluj
Temperatura radiatora osiagneta | system chiodzenia
110°C £10°C Zbyt duze obciazenie falownika
- zmniejsz obciazenie
- wymien falownik na wigkszy
Btedne ustawienie charakterystyki U/f
- zmniejsz napiecie w charakterystyce U/f
Czas przyspieszenia/lhamowania jest zbyt
krotki
- zwigksz czasy przyspieszenia i hamowania
Niewy ja ylacj i
- zmien miejsce zamontowania falownika aby|
zapewni¢ wystarczajacy przeptyw powiet-
rza chfodzacego
Uszkodzeni y w
- wymien wentylator
Uu2 Obnizeni iecia w Blad nego f

Kontrola druga

- wylacz i wiacz falownik
Jesli blad sig powtérzy skontaktuj sie z serwisem.




OPIS BLEDOW

Wyswietlany Opis btedu Prawdopodobna przyczyna btedu
btad i spos6b jej usunigcia
oL1 Zabezpieczenie termiczne Zbyt duze obcigzenie
silnika (OL1) - zmniejsz cIJbEazemek
Zabezpieczenie elektroniczne -Bv;/ydmlen Shinik na W|thzyk Ki UIf
silnika zostato uaktywnione. ledne ustawienie c ahra ‘f{ys'\{ ! U/f
Btad jest uaktywniany na bazie kalku-| -, zmniejsz naplecwe W charakterystyce
lacji parametrow (n036)-prad znamio-| Wartos¢ cze i dla max.
| jest zbyt mata
nowy silnika, (n037)-charakterystyka ]zmieﬁ
- parametr n013
zabezpleczenla silnika i (n038)-czas | 5, jest zbyt krotki
adziatania termiczneg -zmeﬁsz czasy przysp\eszama/hamowama
\{’\‘a&tosc pradu znamionowego silnika jest
- sprawdz i ewentualnle popraw ustawienie
w parametrze n036
Falownik zasila wiecej niz 1 silnik
- wylacz funkcje zabezpieczenia silnika
i zamstalu&odzwelne zabezp\eczenle dla kaz-}
de 0 silni
6 = 0.0, n037 = 2)
Czas zwioki zadziatania zabezpieczenia ter-|
micznego jest zbyt krotki
- zmien parametr n038 na 8 (ust.fabr.)lub wiecej
olL2 Zabezpieczenie termiczne Zbyt duze obcigzenie
falownika (OL2) - zmniejsz obciazenie falownika
Zabezpieczenie elektroniczne fa- | Btedne ustawienie charakterystyki U/f
lownika zostato uaktywnione - zmniejsz napiecie na charakterystyce U/f
Czas przysp./hamowania jest zbyt krotki
- zwigksz czasy przyspiesz. i hamowania
Moc ika jest niewy j
- zmien falownik na wigkszy
oL3 i (OL3) ie lub biad w czesci mechanicz-
Prqd lub moment przekroczyt nej maszyny
warto$¢ ustawiong w n098 i prze- | - sprawdz uktad mechaniczny i usun przyczy-
kroczenie trwato dtuzej niz czas ne blokowanla
w n099. Blad bedzie wykryty dla | Btedne i
ustawien n096 2 lub 4 - ustaw wielko$ci w parametrach n098 i n099
zgodnie z danymi systemu mechanicznego
- zwigksz nastawy n098 i n099.
Fo1 Btad ikacji z k I Uszkodzenie wewn. obwodé
operatorska (FO1) - wytacz i wiacz ponownie falownik
Blad pamigci ROM - wymien falownik,jesli blad pojawi sig¢ ponownie
EF ZEW"%"'ZNY biad (EF) Zewnetrzny sygnal zostat podany na wejs-
){ gnat zewnetrznego btedu zos- | cia programowalne
tat Wprowadzony na wejscia %Jro- - usun prz&czame uaktywnienia zewnetrznego
ramowalne. Jedno z wej$¢ sygnaft
ub 4 zostato zaprogramowane ja- Nlewlasclwy s){gna  zewnetrz l¥
ko wejscie zewnetrznego bledu _ |- sprawdz cZas trwania i rodzaj (NO lub NC)
(ustawienie 3 lub'4). Numer po EF| sygn.zewnetrznego. Musi on odpowiada¢
%dpow ada numerowi wejscia sygnakJW| wybranemu w programie wej$¢
Foo Btad i k I Terminal op i jest zle
operatorska (FOO) - odlacz zasilanie i wymontuj a nastepnie ponowme

Nastapito przerwanie komunikacji
z terminalem operatorskim na dtu-|
zej niz 5 sek.

zamontuj konsole operatorska falownlka
L y terminal op

- zmien terminal na nowy
Uszkodzony falownik

- skontaktuj si¢ z serwisem
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OPIS BLEDOW

Wyswietlany Opis btedu Prawdopodobna przyczyna biedu
btad i sposéb jej usuniecia
F04 Btad pamieci (F04) L
Btad pamigci EEPROM je falownika, n01 ustaw
na 10 lub 11 oraz wytacz i wiacz ponownie fa-
lownik
- wymien falownik,jesli btad pojawi sig ponownie
FO5 Blad i yi- | L i 6
rowego (F05) - wylacz i wiacz ponownie falownik
Btad konwersji przetw. analog./cyfr. |- wymien falownik, jesli btad pojawi si¢ ponownie
F06 Btad opcjonalnego modutu falow- | Modut opcjt jest
nika (F06) - wylacz falownik i sprawdz poprawnos¢ zainstalo-
Btad inicjalizacji modutu wania modufu
modutu
- zmien modut na nowy
Fo7 Blad konsoli op iej (FO7) | L ie w Kkonsoli op iej
Btad w obwodzie konsoli operalorsklej - wymontuj i zamontuj ponownie konsolg, sprawdz
potaczenie migdzy gniazdem w falowniku a kon-
solg
- wymien konsole, jesli btad pojawi sie ponownie
oPr Blad zamontowanego panela ope- | Zle zamontowana konsola operator. falownika
ratorskiego (OPR) - wylacz zasilanie i popraw zamontowanie konsoli
Aktywne, jesli parametr n010 jest
ustawiony na 1
CE Btad komunikacji RS 422/485 (CE) | Nastapito zwarcie lub roztaczenie w kablu trans-
Komunikacja zostata zerwana na diu- [ misyjnym
Zej niz 2 sek. Falownik wykrywa ten | - sprawdz potaczenie
btad, jesli parametr n151 jest ustawio- |Brak terminatora na koricu linii przy wykorzysta-
nyna0,1,2. niu komunikacji RS422
- przefacz Pin 1 przetacznikiem SW2, jesli falownik
jest ostatnim Slave w linii
Wysoki poziom zaktécen zewnetrznych
- Zlikwidowaé zrédta zakbocen
L obwéd
- skontaktuj sie z serwisem
. - Sygnal wylaczenia awaryjnego zostal podany na|
sTP Wylaczenie awaryjne (STP) welkcle programowalng’ 2 podany
Sygnat wylaczenia awaryjnego zostat | - usun przyczyne uaktywmema sygnatu wytaczenia
podany na jedno z wej$¢ programowal- |  awaryjnego at
h falownika. Wejsci i ¢ sygna
?g\zionay?;?;riev %smn; g‘rSI mie¢ - sprawdz czas trwania | rodzaj (NO Iub ?'\IC ) sygna-
tu wylgczenia awaryjnego
OFF Btad napigcia zasilania (OFF)

- Sprawdz podtaczenie kabli zasilajacych, dokreé
wszystkie $ruby zaciskow zasilania
- Jesli btad pojawi sig ponownie, wymien falownik




OPIS BLEDOW

Wyswietlany Opis btedu Prawdopodobna przyczyna btedu
biad i Sposob jej usuniecia
Uu (miga) Wykrycie spadku napiecia w obwo- |W zasilaniu brak jednej fazy
dzie posredniczacym DC ponizej |- Sprawdz, czy jest poprawne zasilanie i czy wszyst-
wartosci granicznej (UU) kie podiaczenia sa prawidiowe
(200 VAC dla 3G3MV-A2..; 160 VDC dla | Ni i ilani i
3G3MV-AB.. 400 VDC dla 3G3MV-A4..) | - Sprawdz poziom napigcia zasilania
ou (miga) Przepigcie (OV) ICzas hamowania jest zbyt krotki
Napigcie w obwodzie pradu statego | - Zwieksz czas hamowania
osiagneto wartosci 410/820VDC Napiecie zasilania jest zbyt wysokie
(dla modeli 200/400VAC) - Zmniejsz napiecie zasilania do wartosci znamion.
oH (miga) Przekroczenie temperatury radia- | Zbyt wysoka temperatura otoczenia
tora (OH) o o |- Wymagana instalacja uktadu chfodzenia
Temperatura przekroczyta 110 C +-10 C
CAL (miga) Przejscie falownika w stan czuwa- | [init kamurikacyine] T
nia na skutek otrzymania biednej | - Sprawdz podigczenie
informacji poprzez tacze RS422/ Terminator na koncu linii jest zle ustawion)
485 (Cal) - W przypadku komunikacji RS422 przetacznik na
" . /2 we wszystkich falownikach powinien Byéw po-
Falownik traktuje ten biad jako ostrze-| - zycji ON. W przypadku komunikacji RS485 dia fa-
Zenie jedynie, gdy parametr n003=2 lownikéw znaeNuJacych sig na koncach linii, Erze—
lub n004=6. Dopdki blad ten nie bedzie ggcdzr;i;; w SW2 powinien byé w pozycji OF
skasowany, wszystkle inne sygnaty od
sygnalu komuni beda zigno-|, Sprawdgz poprawnosc programu komunikacyjnego
rowane - Jesli btad powlarza sie przy wywotaniu funkcji
samodiagnozy, skontaktuj si¢ z serwisem
oP1 (miga) Biad (U] w n050 do n056
ie wejs¢ ji ) s3 zdublo-
wane
- Sprawdz i zmierh parametry
. . 5 styki U/f s:
P2 Btad 2 YSLY
oP2 (miga) a @ i nie jest spetniony warunek n016< no14<=
n013 <=no011
- Sprawdz i zmien parametry
oP3 (miga) Blad ieni; ow (3) L i prad silnika w n036 przekracza 150%
wartosci pradu znamionowego falownika
- Sprawdz i zmien parametry
0P4 (miga) Btad ustawienia parametréw (4) Zakres j$ za-
dawanie) jest blednie uslawwny tak, ze nie jest
spetniony warunek n033> = n034
- Sprawdz i zmien parametry
oP5 (miga) Biad ustawienia parametréw (5) Wartosci i s3 ust
ne nieprawidtowo tak, ze nie jest spetniony waru.
nek: n083> = n084 > = n085
- Sprawdz i zmier parametry
oP9 (miga) Blad ieni; 6w (9) $ci nosnej w p

n080 jest nieprawidtowe
- Sprawdz i zmien parametry
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OPIS BLEDOW

Wyswietlany
blad

Opis btedu

olL3

Przeciazenie silnika (OL:

Prad lub moment silnika jest wigkszy
niz ustawiony w parametrze n098 przez
czas diuzszy niz ustawiony w paramet-
rze n099. Bfad jest wykrywany przy us-
tawieniach n096=1 lub 3

Prawdopodobna przyczyna bledu
i Sposob jej

usuniecia

ilnik jest zablokowany mechanicznie

- Sprawdz czy silnik nie jest zablokowany i usurt
przyczyn

Bledne ustawienie parametréow

- Sprawdz poprawnos¢ parametrow n098 i n099
i w razie koniecznosci zwigksz ich warto$¢

bb (miga)

Blokowanie sygnatem zewnetrzn. (bb)
Podany sygnat zewnetrznego bloko-
wania. Uwaga: Silnik hamuje wybiegiem

- Usun pr

Sygnat blokowania zostal podany na wejscie fa-
lownika

czyne nieuzasadnionego podania sygnatu
Niewtasciwy sygnat blokowania

-Sprawdz czas trwania i rodzaj (NO lub NC) sygn. blok.

SEr (miga)

Biad sygnatu sterujacego (SER)
Podanie btednych sygnatéw steruja-
cych podczas pracy falownika lub
zmiana sposobu sterowania Lokalny/
Zdalny podczas pracy falownika

- Sprawdz sposob sterowania i sekwencje sygnatow
sterujacych

EF (miga)

Btad sygnatu Start w przéd i do ty-
tu (EF)

Sygnat Startu w przéd i do tytlu zostat
podany jednoczesnie przez wigcej niz
0.5 s. Silnik hamuje w sposob okreslo-|
ny w parametrze n04.

- Sprawdz sekwencje sygnatéw sterujacych

STP (miga)

Wytaczenie awaryjne (STP)
Zatrzymanie z konsoli operatorskiej.
Przycisk STOP/RESET zostat nacisniety
podczas pracy falownika. Silnik hamuje
W sposdb w no:

Btedne ustawienie parametrow

- Sprawdz, czy prawidiowo ustawiona jest blokada
przycisku STOP/RESET w trybie zdalnego stero-
wania w parametrze n07

FAn (miga)

Zablokowanie wentylatora falowni-
ka (FAN)

Biad podiaczenia wentylatora

- Odtacz napigcie falownika i sprawdz poprawnosé
podigczenia wentyla(ora

Zablokowanie wentylat

- Zatrzymaj falownik i oczysc/odblokuj wentylator
lub wymien go na now:




NOWE OZNACZENIA

3G3MV-A4002

CIMR-V7CC40pP27

3G3MV-A4004

CIMR-V7CC40P47

3G3MV-A4007

CIMR-V7CC40P77

3G3MV-A4015

CIMR-V7CC41P57

3G3MV-A4022

CIMR-V7CC42P27

3G3MV-A4040

CIMR-V7CC44P07

3G3MV-A4055

CIMR-V7CC45P51

3G3MV-A4075

CIMR-V7CC47P51
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