m Diagrama de conexién estandar Lista de para’metros N° de B —
Om Ron . ° Nombre de funcién Monitorizacién o rango de datos
: ____,Resistencia de frenado _
Reactancia d?E'C' : [ (Circuito de transistor de frenado N° de » L C001 Seleccion de entrada multifuncién [01:RV (inversa) /02~05:CF1~4 (multivelocidad1~4) /06:JG (jog)/
TI PO 3G3 RX' si_iit---4 | regenerativo integrado para los pardmetro Nombre de funcién Monitorizacién o rango de datos aCco08  [1~8 07:DB (frenado por inyeccién de c.c. ent.externa)/08:SET
Trifasica de 200 Vc.a. : ' ! modelos de 22 kW o menores) o1 V———— - 500320000 R (segundo motor)/09:2CH (segunda aceleracién/deceleracion)/
H H Trifasica de 400 Vc.a. S onitorizacion de frecuencia ,00 2 400,00 Hz 11:FRS (parada por marcha libre)/12:EXT (fallo externo)/13:USP
Modelo de convertidor de la serie SJ700D de salida (funcién USP)/14:CS (entrada conmutacion)/15:SFT (blogueo del
d002 Monitorizacion de cortiente de salida [De 0,0 a 9.999,0 A software)/16:AT (conmutacion de entrada analégica)/17:SET3
— " (tercer motor)/18:RS (reset)/20:STA (arranque a 3 hilos)/21:STP
d003 Z/Ionlttorl_zyacmn del sentido FWD/STOP/REV (parada a 3 hilos)/22:F/R (marcha directa/inversa a 3 hilos)/23:PID
€ rotacion (PID activado/desactivado)/24:PIDC (reset del valor integral de
d0o4 Monitorizacién del valor De 0,0 a 999.000,0% PID)/26:CAS (alternar ganancia de control)/27:UP (acelerar
de realimentacién PID (Valida si se selecciona la funcién PID). funcion UP/DWN)/28:DWN (decelerar funcién UP/DWN)/29:UDC
Gracias por adquirir el convertidor RX. d007 Monitorizacion de frecuencia De 0,00 a 39.960,00 (borrar datos de funcién UP/DWN)/31:OPE (control operador)/
. . . . de salida (tras el escalado) (Frecuencia de salidaxfactor de escalado en b086) 32~38:SF1-7 (configuracion en bits de las referencias
Para garantizar una operacion segura, asegurese de que lee las precauciones " Monitorizacion de i el D H de multivelocidad 1-7)/39:0LR (conmutacion de limite
de seguridad incluidas en este documento, junto con todos los manuales de usuario 008 onftorizacién de frecuencia rea © ~400,00 2 400,00 Hz de sobrecarga)/40:TL (activacion limite de par)/41:TRQ1
’ o . 2 " s P " Lz s
3 . < . 11~15 5 ¢ d009 Monitorizacién de referencia de par |Del =200 al +200% (seleccion limite de par 1)/42:TRQ2 (activacion limite de par 2)/
del convgmdor. Compruebe que usg las ver§|ones mas recientes de los manuales FW ' 15 10 Vomiorzacion do bas 36 oar Dol 200 a7 <2007 43:PP! (alternar modo P/P1)/44:BOK (realimentacién de freno)/
de usuario. Guarde este manual de instrucciones y todos los manuales en un lugar 1 Entrada muItifur%:(i)cggun cMm2 fonzacte ! pa +etle 45:0RT (orientacion)/46:LAC (cancelar LAD)/47:PCLR (borrar
seguro y procure que esté a disposicion del usuario final de los productos. & 1.8 P\ Rsa do12 Monitorizacién de par de salida Del —200 al +200% error de posicion)/48:STAT (permitir entrada tren de pulsos para
P24 Comun SN ) 85 do13 Monitorizacion de tension de salida (De 0,0 a 600,0 V comandos de posicion)/50:ADD (funcion de suma de frecuencia)/
cm1Comun RP) Para resistencia de terminacion do14 Monitorizacion de potencia De 0,0 2 999,9 KW 51:F-TM (forzar bloque do terminalos)/S2:ATR (prmilir entrada
N b Cat. N ’ ’ de referencia de par)/53:KHC (borrar valor acumulado potencia)/
ombre at. No. TH AM Monitorizacion analdgica (tension) de entrada 54:SON (servo ON)/55:FOC (excitacion forzada)/56~63:no usado/
: : Monitorizacion analdgica (corriente) do15 Monitorizacién de potencia De 0,0 2 999.999,9 KW 65:AHD (retencion del comando analdgico)/66~68:CP1-3
Manual de usuario de la serie RX 1560-ES2-04 H AMI gea )
. . ., EM Monitorizacion digital acumulada (seleccion de comandos de posicién 1-3)/69:0RL (sefial de limite
Frecuencia- OReferencia de frecuencia (Salida PWM) 4016 Tiempo en modo RUN acumulado |De 0  99.999 hr en retormo a origen)/70:0RG (sefial de inicio de busqueda de
referencia -L 02 . - _ — : origen)/71:FOT (limite de movimiento en directo)/72:ROT (limite
. 500~2 kQ L Comdn ) Opcional do17 Tiempo acumulado de alimentacion |De 0 a 99.999 hr de movimiento en inverso)/73:SPD (alternar posicion/velocidad)/
- do18 Monitorizacién de la temperatura  |De —20,0 a 200,0°C 74:PCNT (contador de pulsos)/75:PCC (borrar contador de
OM Ro N Corporatlon NT209XE ES s del ventilador pulsos)/82:PRG (inicio programacion de usuario)/no:- (sin asignar)
do19 Monitorizacién de la temperatura De —20,0 a 200,0°C De CO11  |Entrada multifuncion, seleccion 00: Norm.Abierta (NA)
N b del t * La configuracion predeterminada de fabrica de la salida relé es el contacto NC de AL2 del motor a C018, [l6gica de operacion del terminal  |01: Norm.Cerrada (NC)
ombres de los componentes y el contacto NA de AL1. d028 Monitorizacién del contador De 0 a 2.147.483.647 Co19
de pulsos C021 Seleccion de las salidas 00:RUN (durante modo RUN)/01:FA1 (velocidad constante
B Simbolos de terminal, tamafo de tornillo y par de apriete d029 Monitorizacién del comando —1.073.741.823 a 1.073.741.823 2 C025  |multifuncién 11-15 alcanzada)/02:FA2 (frecuencia min. establecida alcanzada)/03:0L
d L C026 Seleccion de la funcion de salida (advertencia de sobrecarga)/04:0D (desviacion excesiva de PID)/
e posicion relé (AL1,AL2) 05:AL (salida de alarma)/06:FA3 (desconexion detectada)/07:0TQ
Operador LCD Circuito principal Opcional Circuito de control Salida do30 Monitorizacién de la posicion actual [-1.073.741.823 a 1.073.741.823 ’ (par excesivo)/08:IP (sefial durante la interrupcién momentanea
icid i de 5 lineas 4080 Monitorizacion de la frecuencia De 0 a 65.530 de la alimentacion)/09:UV (sefial de tensién baja)/10:TRQ (limite
POSI(iIe(‘)a)e?ae (r)rr])(():?(:?]]ael Tipo R(L1),S(L2) Conexién |PD(+1) AM,AMI,H,0,02,0l,L, ALO. en el momento de fallo de par)/11:RNT (tiempo en modo RUN sobrepasado)/12:0NT
3G3RX- ’ ’ . ’ |FM,FW, 8,7,6,5,4,3,2,1, ’ ——— — — - (tiempo de alimentacion sobrepasado)/13:THM (alarma térmica)/
= W T(L3),U(T1), |Ro, To |atierra |P(+), CM1.,PLC.P24.CM2.15.14, . |AL1s De d081  |Monitorizacion de fallo1 (el Gltimo) |Cédigo de error (causa de fallo), causa fallo, Frecuencia de 19:BRK (freno abierto)/20:BER (error de freno)/21:ZS (OHz)/
R T V(T2),W(T3) (simbolo) [N(-),RB 13'1é’1 1 ,+H ? T |AL2 a do8e ~ Monitorizacion de fallo6 salida, Corriente de salida, Tensién de c.c. interna, Tiempo en 22-DSE (desviacién de velocidad)/23:POK (posicién completa)/
modo RUN, Tiempo de alimentacion 24:FA4 (referencia de frecuencia excesiva 2)/25:FA5 (solo
A2004 a A2037 M4 M4 M4 M4 M3 M3 4090 Monitorizacion de advertencia Cédigo de advertencia referencia de frecuencia 2)/26:0L2 (advertencia de sobrecarga 2)/
De A4004 a A4040 3102 Monitorizacio — 27:0Dc (deteccion desconexion analégica 0)/28:01Dc (deteccion
f onitorizacién de tension de c.c. De 0,0 2 999,9 Ve.c. desconexion analdgica Ol)/29:02Dc (deteccion desconexion
Eé?%ﬂﬁlﬂteotgényggtlrej ] ﬁiggg'ﬁiggg M5 M5 M5 d103 Monitorizacién de la corriente de  |Del 0,0 al 100,0% analégica Ol)/31:FBV (salida de estado de PID FB)/32:NDc
s carga en freno de regeneracién (error de red)/33:LOG1-38:LOG6 (salida de operacion légica 1-6)/
A2110,A4110 Mé M5 Mé 4104 Monitorizacion Proteccion Del 0,0 al 100,0% 39:WAC (advertencia vida util del condensador)/40:WAF
i termoelectrénica (advertencia vida til del ventilador de refrigeracion)/41:FR (sefial
Bloque de_ term_lnales — 321:21"6‘(2)1 85A4220 Mé Mé Mé - — - - — — de Run directo/inverso)/42:0HF (alarma de sobrecalentamiento
del circuito prmmpal e 50 a FO0O01 Copflguracmn de la frecuencia de [0,00, desgle fref:yenma d?lIHIC!O a frecuepma max. (}—!;), del 0,00 del disipador)/43:LOC (sefial de corriente baja)/44~49:no usado/
A2220 M8 M6 M8 salida al 100,00% (Valida también si se selecciona la funcién PID). 50:IRDY (listo para operacion)/51:FWR (marcha directa)/52:RVR
F002 Tiempo de aceleracion1 De 0,01 a 3.600,00 s (marcha inversa)/53:MJA (sefial de error grave)/54:WCO (ventana
A2300 M8 M6 M8 F003 Tiempo de deceleracion De 0.01 2 3.600.00 s de terminal 0)/55:WCOI (ventana de intervalo Ol)/56:WCO2
A4300 M6 M6 M6 : . (ventana de intervalo 02)/63:0PO (opcién)/no:- (sin asignar)
F004 Seleccion del sentido de rotacion 00:FWD/01:REV - — — - — -
A2370 M8* M8* M8* desde el operador C031 Salida légica del relé multifuncién  [00: Norm.Abierta (contacto NA en AL1, contacto NC en AL2)
— - — - — ~C035, 01: Norm.Cerrada (contacto NC en AL1, contacto NA en AL2)
A4370 m8* ms* ms* A0O1 jelfecmon de la fuente de referencia |00: Vg(a;;(eggor)l?lgn?l (poterlmu/)mego) szlhtgdo cluf’\:ndo ;s/e C036
" " " e frecuencia usa 3G3AX-OP01)/01:Terminales/02:Operador Digital (FOO1 "
Instalacion y cableado A2450 M8 M8 M8 03: RS485 (Comunicacion ModBus)/04:Opcion1/ Hoo3 Capacidad del motor De 0,20 a 160 kW
A4450,A4550 M8* M8* M8* 05:0pcidn2/06:pulsos (Frecuencia a través de entrada de H004 Numero de polos del motor 2P/4P/6P/8P/10P
" pulsos)/07:EzSQ (Programacion de usuario)/10: Calculada
® Dimensiones A2550 M10 M8 M10 (Resultado de operacion légicas de frecuencias) . .
De B4750 a B413K A002 Seleccion de la fuente del comando [01:Terminales/02:Operador Digital/03:RS485 (Comunicacion Precauc'°nes de Segu rldad
‘ W | RUN ModBus)/04:0pcién1/05:0pcién2
Tamaiio i ia ma L. . . . . 2 .
del tornillo M3 M4 M5 M6 M8 M10 A003 Frecuencia base Desde 30 Hz a frecuencia méx. [A004/A204/A304] ™ Slgnlflcado e indicaciones y de la informacién de segurldad
A203/A303 |frecuencia base (2°/3er motor)
Par 0,7 N-m 1,2N-m 2,4N-m 4,5 N-m 8,1 N-m 20,0 N'm 004 Frecuencia maxima 30 a 400 Hz En este manual de usuario, se usan las siguientes precauciones y sefales de texto para
(méax. 0,8) (max. 1,4) (méax. 4,0) (max. 4,9) (max. 8,8) (méax. 22,0) A204/AG04 |frecuencia méx. (2°73er motor) facilitar la informacién y garantizar el uso seguro del convertidor RX. La informacién
DA g
(méx. 20,0) i X . X
A005 Seleccion alternancia O/Ol 00: [O]/[OI] (Alternar entre O/OI a través del terminal AT) faCIlItad? en este docgrzgnto es vital para la segurldad. Cumpla estrictamente las
01: [0]/[02] (Alternar entre O/O2 a través del terminal AT) precauciones que se indican.
T | 02: [O)/Pot (Alternar entre O/VR a través del terminal AT) . -
eclas 03: [Ol}/Pot (Alternar entre O/VR a través del terminal AT) m Significados de las sefales de texto
h(/ — 04: [02)/Pot (Alternar entre O2/VR a través del terminal AT)
T i [ Nombre Descripcién (De 02 a 04:Habilitados cuando se usa operador 3G3AX-OP01) Indica una situacién de peligro inmediato que,
_ A019 Seleccion de multivelocidades 00: B_inario (16) (s_gleccir’)n de 16 veloc. con_4 terminales) & P E L I G RO de no evitarse, podria ocasionar lesiones graves
LOGAL Tecla remota Cambia de modo local a remoto. Pulse la tecla durante 01: bit (8) (seleccion de 8 veloc. con 7 terminales) o la muerte. Ademas, podrian producirse dafios
REMOTE 2 segundos para alternar entre los modos A020 Referencia de multivelocidad 0 0,00/Frecuencia de inicio a frecuencia maxima (Hz) materiales graves.
Tocla | tar|Cambia | | | - d " i A021 Referencia de multivelocidad 1~15 |0,00/Frecuencia de inicio a frecuencia maxima (Hz)
% 57 0 A ecla Incrementar |Cambia l0s valores seleccionados, parametros a A035 Indica una situacion potencialmente peligrosa que,
y comandos. A038 Frecuencia de jog 0,00/Frecuencia de arranque hasta 9,99 Hz & P R ECAU CI de no evitarse, puede ocasionar lesiones fisicas
Tecla A039 Seleccién de parada 00:FRS (Parada libre en operacién de jog, Desactivado en o dafnos materiales menores o moderados.
V/ Decrementar en operacion de jog operacion)/01:DEC (Parada por deceleracion en operacion
de jog, Desactivado en operacién)/02:DB (Freno por inyeccién
W O TT de c.c. en operacion de jog, Desactivado en operacién)/ ,
: : << .Curslor ala 03:FRS (RUN) (Parada libre en operacion de jog, Activado B Simbolos de alerta de este documento
|zqu|erda en operacion)/04:DEC (RUN) (Parada por deceleracion
en operacién de jog, Activado en operacién)/05:DB (RUN)
3G3RX- w w1 H H1 D >> Cursorala (Parada por inyeccion de c.c. en operacién de jog, Activado & P E LI G RO
en operacion
De A2004-E1F a A2037-E1F 150 130 255 241 140 derecha A045 Ganancia de tensién de salida Del :0 al 100)"/
o > " -
De A4004-E1F a A4040-E1F FWD RUN directo Inicia la operacién en sentido directo 209773098 [Seloccion del patran S0 Linealot-Carva S/02.Carea s Apague la fuente de alimentacion y realice el cableado correctamente.
De A2055-E1F a A2110-E1F 210 | 189 | 260 | 246 | 170 RUN de aceleracion/deceleracidn /03:Curva U inv./04:Curva EL-S Sino lo hace, podrian producirse graves lesiones por descarga eléctrica.
De A4055-E1F a A4110-E1F RUN inverso Inicia la operacic’m en sentido inverso b001 Seleccion de reinicio después 00:Fallo/01:0Hz Arranque/02:f-match (Arranque por frecuencia
De A2150-E1F a A2220-E1F 250 209 390 376 190 REV de fallo coincidente)/03:f-match-trip (fallo después de parada por Unicamente el personal especializado debe manipular los cables.
RUN deceleracién en coincidencia de frecuencia)/04:Actv.f-match Si no se hace, podrian producirse graves lesiones por descarga eléctrica.
De A4150-E1F a A4220-E1F Tocla STOP/ Deti | on F - ocla R " (Coincidencia de frecuencia activa) P P 9 P 9
De A2300-E1F a A4300-E1F 310 265 540 510 195 STOP eca etiene fa operacion. Funciona como tecla Rese b002 Tiempo admisible de interrupcion  (de 0,3 25,0 s - - - - .
De A2370-E1F a A2450-E1F 390 300 550 520 250 RESET RESET cuando se produce un error. momentanea de alimentacion No cambie el cableado ni los interruptores deslizantes (SW1), encienda
De A4370-E1F a A4550-E1F Tecla Enter Introduce y almacena los datos. 083 Frecuencia portadora De 0,5 a 15,0 KHz (de 0,4 a 55 kW) 6 0 apague el Operaqor y IOS dISPOSItIVOS OPC|°r|a_|eSy no rgemplac_g los
2J De 0,5 a 10,0 KHz (de 75 a 132 kW) ventiladores de refrigeraciéon mientras se suministra la alimentacion
A2550-E1F 480 380 700 670 250 - b084 Inicializacién 00:no (Desactivada)/01:Datos de errores (Borrar la monitorizacion de entrada. Si lo hace, podrian producirse graves lesiones por descarga
B4750-E1F, B4900-E1F 390 300 700 670 270 eso Tecla Esc Regresa al estado anterior de errores)/02:Pardmetros (In!mahzar datos)/03:Trp+Param eléctrica.
(inicializar errores y datos)/04:Trp+Prm+EzSQ (Inicializacion A ~ P tarl idad ati Del trari ari Juci
e g er: e oo PO podiciss
b130 Seleccion de parada 00:0OFF (Desactivada)/01:V-const (Tensién de c.c. se mantiene ) L. . . § . L.
[mm] por sobretension bus c.c. constante)/02:Accel (activar aceleracion) (C!ase de 2_00 V:conexion a tierra de tipo D, clase de 400 V:conexion
b131 Nivel de la funcion de parada Clase de 200 V:De 330 a 390 a tierra de tipo C)

por sobretension bus c.c.

Clase de 400 V:De 660 a 780




A\ PELIGRO

No retire la tapa de terminales mientras se suministra la alimentacién
y 10 minutos después de interrumpir la alimentacion.
Si lo hace, podrian producirse graves lesiones por descarga eléctrica

No utilice el Operador ni los interruptores con las manos humedas.
Si lo hace, podrian producirse graves lesiones por descarga eléctrica.

La inspeccién del Convertidor debe realizarse después de interrumpir
la alimentacion. Si no lo hace, podrian producirse graves lesiones

por descarga eléctrica.

No es necesario desconectar la alimentacién principal si se ha activado
la funciéon de apagado de emergencia.

/A PRECAUCION

No conecte resistencias directamente a los terminales (PD(+1), P(+), N(-)).
Si lo hace, se podria producir un incendio a pequefia escala, generacion
de calor o dafios a la unidad.

Instale un dispositivo de interrupcién del movimiento para garantizar
la seguridad. De lo contrario, podria sufrir dafos leves.(Un freno

de retencién no es un dispositivo de interrupcion del movimiento
para garantizar la seguridad).

Asegurese de que la resistencia de frenado o la unidad de frenado regenerativo
son del tipo correcto. En el caso de una resistencia de frenado, instale un relé
térmico que supervise la temperatura de la resistencia. De lo contrario, podria
sufrir quemaduras moderadas debido al calor que generan la resistencia

de frenado o la unidad de frenado regenerativo. Configure una secuencia que
desactive el Convertidor cuando se detecte un sobrecalentamiento anémalo
en la resistencia de frenado o en la unidad de frenado regenerativo.

El Convertidor tiene en su interior componentes de alta tension, si se
cortocircuitan, podrian dafiarse o dafar otra propiedad. Tape las aberturas
o tome otras precauciones para garantizar que no se introducen objetos
de metal como brocas de corte o restos de cables durante la instalacion

o el cableado.

No toque los ventiladores del Convertidor, las resistencias de freno ni el
motor, que podrian calentarse en el suministro de la alimentacion y durante
un tiempo después del apagado. Si lo hace, podrian producirse quemaduras.

Tome precauciones como configurar un disyuntor de carcasa moldeada
(MCCB) que coincida con la capacidad del Convertidor en el lado de la
fuente de alimentacion. De no hacerlo asi, se podrian producir dafios en
las propiedades debido al cortocircuito de la carga.

No desmonte, repare ni modifique este producto.

De hacerlo podrian producirse lesiones personales.

Q> © SDPE PP

IDONEIDAD DE USO

Omron no sera responsable del cumplimiento de ninguna norma, cédigo
o regulacion vigente para la combinaciéon de productos en la aplicacion
o uso que haga el cliente de los mismos.

Realice todos los pasos necesarios para determinar la idoneidad del producto para los sistemas,
maquinas y equipo con el que se usara.
Conozca y tenga en cuenta todas las prohibiciones de uso aplicables a los productos.

NUNCA UTILICE LOS PRODUCTOS EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES
PARA LA VIDA O LA PROPIEDAD SIN ASEGURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HA DISENADO
EN SU TOTALIDAD PARA TENER EN CUENTA DICHOS RIESGOS, Y DE QUE LOS PRODUCTOS
DE OMRON TIENEN LA CLASIFICACION Y HAN SIDO INSTALADOS PARA EL USO PREVISTO
EN EL EQUIPO O SISTEMA GLOBAL.

Consulte también en los catélogos de productos la Garantia y limitacién de responsabilidad.

Ventas y servicio:OMRON EUROPE B.V.

OMRON

OMRON Corporation
Industrial Automation Company

Control Devices Division H.Q.
Motion Control Division
Shiokoji Horikawa, Shimogyo-ku,
Kyoto, 600-8530 Japdn

Tel: (81) 75-344-7173

Fax: (81) 75-344-7149

Centrales regionales

OMRON EUROPE B.V.

Wegalaan 67-69-2132 JD Hoofddorp
Paises Bajos

Tel. (31)2356-81-300

Fax: (31)2356-81-388

2-2-1 Nishikusatsu, Kusatsu-shi,

Shiga, 525-0035 Japdn

Tel: (81) 77-5665-5223

Fax: (81) 77-565-5568

Fabricante:Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd.

Nota: Con el fin de mejorar los productos, las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso
Impreso en Japén

Precauciones para un uso seguro

Precauciones de UL

W Instalacién y almacenamiento
No almacene ni use el producto en los lugares que se indican a continuacion.
* Lugares expuestos a la luz directa del sol.

Lugares expuestos a una temperatura ambiente que supere las especificaciones.

Lugares expuestos a una humedad relativa que supere las especificaciones.

Lugares expuestos a condensation debida a bruscas fluctuaciones de temperatura.

Lugares expuestos a gases corrosivos o inflamables.

Lugares expuestos a combustibles.

Lugares con altas cantidades de polvo (especialmente polvo de hierro) o sales.

Lugares expuestos al contacto con agua, aceite o productos quimicos.

Lugares sometidos a golpes o vibraciones.

m Transporte, instalacion y cableado

No deje caer ni golpee el producto. De lo contrario, podrian producirse dafios
en el dispositivo o éste podria no funcionar correctamente.

No sostenga el producto por la cubierta frontal y la cubierta de terminales.
Sujételo por los disipadores para su transporte.

No conecte una tensién de alimentacion de c.a. a los terminales de entrada/salida.
De hacerlo asi, se podrian producir dafios en el producto.

* Asegurese de apretar los tornillos en el bloque de terminales firmemente. El proceso
de cableado debe realizarse después de instalar la carcasa de la unidad.

* No conecte otra carga que no sea un motor de induccidn trifasico a los terminales
de salidaU, VyW.

* Tome suficientes precauciones de aislamiento al usar el producto en los siguientes
lugares. De no hacerlo asi, se pueden producir dafios en el producto.

* Lugares expuestos a electricidad estatica u otras formas de ruido.
* Lugares expuestos a fuertes campos magnéticos.
* Lugares préximos a lineas de alimentacion.

W Operacion y ajuste

* Asegurese de confirmar el rango permitido de motores y maquinas antes
de la operacion, ya que la velocidad del convertidor puede cambiar faciimente
de baja a alta.

 Incorpore un freno de retencién separado si es necesario.

® Mantenimiento e inspeccion

* Compruebe la seguridad antes de realizar el mantenimiento, inspeccion o sustituir piezas.

Precauciones para un uso correcto

Las advertencias e instrucciones de esta seccién engloban todos los procedimientos que
se deben llevar a cabo con el fin de garantizar una instalacién correcta del convertidor,
a partir de las directrices emitidas por Underwriters Laboratories.

Estos dispositivos son de tipo abierto y/o tipo cerrado 1 (si se emplea el Kit de chasis de
tipo 1 para accesorios) Conversores de c.a. con entrada y salida trifasica. Estan disefiados
para usarse dentro de un alojamiento. Se usan para proporcionar tensién y frecuencia
ajustables al motor de c.a. El conversor mantiene automaticamente la relacion

de tensién-Hz necesaria permitiendo en todo el rango de velocidad del motor.

* Use unicamente cables de cobre de 60/75°C Para los modelos de la serie
SJ700D, excepto para los modelos SJ700D-055H (A4055), SJ700D-075H
(A4075), SJ700D-110H (A4110).

* Use Unicamente cables de cobre de 75°C o equivalentes. Para los modelos de la serie
SJ700D para SJ700D-055H (A4055), SJ700D-075H (A4075), SJ700D-110H (A4110).

Recomendable para usarse en un circuito que no suministre mas de 100.000 amperios
RMS simétricos, 240 V como méximo.(Para modelos de 200 V)

Recomendable para usarse en un circuito que no suministre méas de 100.000 amperios
RMS simétricos, 480 V como méximo.(Para modelos de 400 V)

Instale el dispositivo en un entorno con un grado de contaminacion 2 o equivalente.

La temperatura ambiente maxima debe ser de 50°C.

Precaucion -peligro de sufrir descarga eléctrica- tiempo de descarga del condensador
al menos 10 minutos.

La proteccion contra sobrecarga del motor de estado sélido reacciona con un max.
del 120% de FLA.

La proteccion integral contra cortocircuitos de estado sélido no garantiza la proteccién
de los circuitos de bifurcacion. Este tipo de proteccién debe proporcionarse de acuerdo

con el Codigo Eléctrico Nacional, asi como con cualquier otro cédigo de caracter local.

H Par de apriete del terminal y tamafio del cable

El intervalo de tamano del cable y el par de apriete de los terminales de cableado
de campo se presenta en las siguientes tablas.

m Instalacion

* Monte el producto verticalmente en una pared con los lados de mayor longitud
del producto hacia arriba.
El material de la pared no debe ser inflamable, por ejemplo una placa de metal.

m Fuente de alimentacion del circuito principal

* Confirme que la tensién de entrada nominal del Convertidor es la misma que la tensién
de alimentacion de c.a.

® Funcidn de reintento de error

* No se acerque a la maquina cuando utilice la funcién de reintento de error porque
ésta puede arrancar inesperadamente cuando se para por una alarma.

* Confirme que la sefial RUN esta apagada antes de resetear la alarma porque
la maquina podria arrancar bruscamente.

B Funcioén ininterrumpida durante la interrupcion momentanea
de la alimentacién

* No se acerque a la maquina si selecciona reset en la funcién ininterrumpida durante la
interrupcién momentanea de la alimentacién (b050), porque la maquina podria arrancar
bruscamente una vez activada la alimentacion.

B Comando de parada de la operacion.

* Incorpore un interruptor de parada de emergencia independiente porque la tecla STOP
del operador sélo es valida cuando se realizan los ajustes de funcionamiento.

* Al comprobar una sefal mientras se suministra la alimentacion y se aplica
errdoneamente la tensién a los terminals de entrada de control, el motor podria arrancar
bruscamente. Confirme la seguridad antes de comprobar una sefal.

® Desechado del producto

* Cumpla las ordenanzas y normativas locales al desechar el producto.

B Conectores de cables

Las conexiones del cableado de campo se deben realizar mediante un conector
de terminal de lazo cerrado homologado por UL y con certificacion CSA con
el tamafo para el calibre de cable correspondiente.

El conector se debe fijar con la herramienta de crimpar especificada por el fabricante
del conector.

Terminal (de anillo)

N

Soporte de cable

Cable

H Disyuntor y tamano de fusible

Se incluyen en el manual marcas de tamafo del disyuntor y del fusible de distribucion para
indicar que la unidad debe conectarse con un disyuntor de tiempo inverso homologado,
con un valor nominal de 600 V con los valores de corriente o fusibles homologados por
UL que se indican en la tabla siguiente.

Tension Modelo de convertidor Disyuntor/fusible Valores nominales
de entrada SJ700D- (3G3RX-) (A)

Clase de 200 V|004LFEF (A2004) Fusible (tipo J) 30
007LFEF (A2007) 30
015LFEF (A2015) 30
022LFEF (A2022) 30
037LFEF (A2037) 30
055LFEF (A2055) Fusible (tipo J) o 100
075LFEF (A2075) Disyuntor de tiempo inverso 100
110LFEF (A2110) 100
150LFEF (A2150) 125
185LFEF (A2185) 125
220LFEF (A2220) 125
300LFEF (A2300) 225
370LFEF (A2370) 225
450LFEF (A2450) 250
550LFEF (A2550) 300

Clase de 400 V[004HFEF (A4004) Fusible (tipo J) 20
007HFEF (A4007) 20
015HFEF (A4015) 20
022HFEF (A4022) 20
040HFEF (A4040) 20
055HFEF (A4055) Disyuntor de tiempo inverso 40
075HFEF (A4075) 40
110HFEF (A4110) 40
150HFEF (A4150) 75
185HFEF (A4185) 75
220HFEF (A4220) 75
300HFEF (A4300) 100
370HFEF (A4370) 100
450HFEF (A4450) 150
550HFEF (A4550) 150
750HFEF (B4750) 225
900HFEF (B4900) 225
1100HFEF (B411K) 300
1320HFEF (B413K) 350

Tension deslinligta or Modelo de convertidor| Te;:li‘nil g: taﬂl:r:ﬁn‘:a: ;:’:n Par (N-m)
deentrada |° 0" SJ700D- (3G3RX-) D o (AWG)
Clase de 200 V(0,4 004LFEF (A2004) 14 (solo trenzado) 1,8
0,75 007LFEF (A2007)
15 015LFEF (A2015)
2,2 022LFEF (A2022)
3,7 037LFEF (A2037) 10 (solo trenzado)
55 055LFEF (A2055) 8 4,0
75 075LFEF (A2075) 6
11 110LFEF (A2110) 604
15 150LFEF (A2150) 2 4.9
18,5 185LFEF (A2185) 1
22 220LFEF (A2220) 101/0 8,8
30 300LFEF (A2300) 2/0 o paralelo de 1/0
37 370LFEF (A2370) 4/0 (solo cable preparado) 20,0
45 450LFEF (A2450) o paralelo de 1/0
55 550LFEF (A2550) 350 kemil (solo cable 19,6
preparado) o paralelo de 2/0
(solo cable preparado)
Clase de 400 V(0,4 004HFEF (A4004) 14 (solo trenzado) 1,8
0,75 007HFEF (A4007)
15 015HFEF (A4015)
2,2 022HFEF (A4022)
4,0 040HFEF (A4040)
55 055HFEF (A4055) 12 4,0
7,5 075HFEF (A4075) 10
1 110HFEF (A4110) 8
15 150HFEF (A4150) 6 4.9
18,5 185HFEF (A4185)
22 220HFEF (A4220) 604
30 300HFEF (A4300) 3
37 370HFEF (A4370) 1 20,0
45 450HFEF (A4450) 1
55 550HFEF (A4550) 2/0
75 750HFEF (B4750) Paralelo de 1/0
90 900HFEF (B4900)
110 1100HFEF (B411K) Paralelo de 3/0 35,0
132 1320HFEF (B413K)
Conector de terminal Ra:g;:: d‘;'{r\;g)d el Par (N-m)
terminales digitales y analdgicos 30-16 0,22-0,25
Salida relé 30-14 0,5-0,6

m Proteccion de sobrecarga del motor

Los Convertidores RX proporcionan una proteccion contra sobrecarga del motor de estado
sélido, que depende de la configuracién adecuada de los siguientes parametros:

* b012 : proteccioén contra sobrecarga electrénica
* b212 : proteccién contra sobrecarga electrénica, 2° motor
* b312 : proteccion contra sobrecarga electrénica, 3er motor

Establezca la corriente nominal [Amperios] del motor o motores en los anteriores
parametros. El rango de ajuste es la corriente nominal por 0,2 a 1,0.

Si se conectan dos 0 méas motores al Convertidor, no se podran salvaguardar mediante
la proteccion contra sobrecarga electrénica. Instale un relé térmico externo en cada motor.

Cumplimiento de las directivas CE

* Para la toma de tierra, seleccién de cable y cualquier otra condicién del cumplimiento
EMC, consulte el manual de instalacion.

» Este es un producto de clase A y en areas residenciales podria causar interferencias
de radio, en cuyo caso, el usuario podria tener que tomar las mediadas adecuadas para
reducir dichas interferencias.

m El convertidor de la serie RX dispone de un filtro EMC integrado
que se muestra a continuacion

* Clase de 200 V:EN61800-3 de categoria C3

* Clase de 400 V:EN61800-3 de categoria C3

H OMRON Corporation
Shiokoji Horikawa, Shimogyo-ku, Kyoto, 600-8530, Jap6n

H Omron Europe B.V.
Wegalaan 67-69, NL-2132 JD, Hoofddorp, Paises Bajos.




	Nombres de los componentes
	TIPO 3G3RX-
	Instalación y cableado
	Dimensiones
	Diagrama de conexión estándar
	Símbolos de terminal, tamaño de tornillo y par de apriete

	Teclas
	Lista de parámetros
	Precauciones de seguridad
	Significado e indicaciones y de la información de seguridad
	Significados de las señales de texto
	Símbolos de alerta de este documento

	Precauciones para un uso seguro
	Instalación y almacenamiento
	Transporte, instalación y cableado
	Operación y ajuste
	Mantenimiento e inspección

	Precauciones para un uso correcto
	Instalación
	Fuente de alimentación del circuito principal
	Función de reintento de error
	Función ininterrumpida durante la interrupción momentánea de la alimentación
	Comando de parada de la operación.
	Desechado del producto

	Precauciones de UL
	Par de apriete del terminal y tamaño del cable
	Conectores de cables
	Disyuntor y tamaño de fusible
	Protección de sobrecarga del motor

	Cumplimiento de las directivas CE
	El convertidor de la serie RX dispone de un filtro EMC integrado que se muestra a continuación
	OMRON Corporation
	Omron Europe B.V.



