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— Obs!

Med ensamréatt. Ingen del av den har publikationen far reproduceras, lagras i ett system for hamtning eller pa nagot
satt 6verforas i nagon form, varken mekaniskt, elektroniskt, via fotokopiering, inspelning eller pa annat satt, utan
foregaende skriftligt tillstand fran OMRON.

Inget patentansvar forutsatts i samband med anvandningen av informationen i detta dokument. Eftersom OMRON
standigt stravar efter att forbattra sina hogkvalitativa produkter kan informationen i den har handboken aven andras
utan féregaende meddelande. Alla forsiktighetsatgarder har vidtagits vid forberedelserna av denna handbok. Trots
detta patar sig OMRON inget ansvar for fel eller utelamnanden. Inte heller forutsatts nagon skadestandsskyldighet
som uppstar till foljd av anvandningen av informationen i detta dokument.

— Varumarken

Foretagsnamn och produktnamn i det har dokumentet ar varumarken eller registrerade varumarken som tillhér
respektive foretag.

— Upphovsritt

Skarmbilder fran Microsoft-produkter aterges med tillstand fran Microsoft Corporation.




Inledning

Inledning

Tack for att du kdpt den autonoma mobila roboten HD-1500 (kallas i detta dokument for AMR).

Det har dokumentet ar OMRONSs ursprungliga instruktioner som beskriver konfiguration och montering av
den autonoma mobila roboten HD-1500.

Detta dokument beskriver inte alla steg i konfigurationen som du utfér med programvaran som medféljer
AMR. Sakerhetshandbok fér mobil HD-robot (kat.nr 1647) beskriver detaljerna for AMR:s underhall och
drift. Anvandarhandboken for Fleet Operations Workspace Core (kat.nr 1635) beskriver konfiguration och
anvandning av AMR.

Las detta dokument och se till att du forstar funktionerna och prestandan fér AMR innan du forséker anvanda
den.

Forvara det har dokumentet pa en saker plats dar det finns tillgangligt som referens.

Malgrupp

Denharhandbokenaravseddforféljandepersonal,somocksamastehakunskapomfabriksautomationssystem
(FA-system) och metoder for robotstyrning:

» personal som ansvarar for att inféra FA-system

» personal som ansvarar for konstruktion av FA-system

» personal som ansvarar for installation och underhall av FA-system

» personal som ansvarar for hantering av FA-system och -anlaggningar.

Det ar slutanvandarens ansvar att se till att all personal som arbetar med eller runt AMR har genomgatt
[dmplig utbildning och har kunskap om systemet. Anvandaren maste tillhandahalla nédvandig ytterligare
utbildning for all personal som kommer att arbeta med systemet.

Enligt beskrivningen i det har dokumentet far du endast lata personer med ratt kunskaper eller utbildning
utféra vissa procedurer. Personer med ratt kunskaper har tekniska kunskaper eller tillracklig erfarenhet
for att kunna undvika elektriska eller mekaniska faror. Personer med ratt instruktioner har fatt [amplig
information eller arbetar under uppsikt av personer med ratt kunskaper for att kunna undvika elektriska eller
mekaniska faror.

All personal maste folja branschens foreskrivna sakerhetsrutiner vid installation, drift och testning av all
elektrisk utrustning.

VIKTIGT: Fore arbete med AMR maste varje person bekrafta att de

* har nédvandiga kvalifikationer och utbildning

+ har tillgang till detta dokument och annan sékerhetsdokumentation

* har last och forstatt tillhérande dokumentation

* har kommit dverens om att arbeta pa det satt som anges i dokumentationen.

Enheter

Om inte annat anges ar langdmatten i millimeter och alla enheter &r metriska.
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Information om handboken

Information om handboken

Sidstruktur

Foljande sidstruktur anvands i den har handboken.

®

5 Installation

B)——— 5-1 Unpack

®7

1

5-1-1 Unpack Procedure

Check the package for damage.
If there is any visible damage:

« Take photos of the package and save them.

+ Inform your supplier immediately.

Open the package.
Ensure not to damage the contents.

Ensure that all items are present.

Additional Information

This section provides details on how to unpack the Industrial Panel PC.

soeduq -5
|

Refer to 5-1-2 Items Supplied with the Product for the items supplied.

NY-series User's Manual (W555)

=
© @
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Obs! Obs! Den har illustrationen tillhandahalls endast som ett exempel och ingar inte i den har handboken.

Komponent Forklaring Komponent Forklaring
A Rubrik niva 1 E Sérskild information
B Rubrik niva 2 F Handbokens namn
C Rubrik niva 3 G Sidflik med numret pa huvudavsnittet
D Steg i en procedur H Sidnummer
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Information om handboken

Sarskild information
Sarskild information i denna handbok klassificeras enligt foljande:

Forsiktighetsatgarder for sédker anvandning

Forsiktighetsatgarder som anger vad du ska gora och vad du inte ska gora for att sékerstalla saker
anvandning av produkten.

z Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Forsiktighetsatgarder som anger vad du ska géra och vad du inte ska gora for att sakerstalla korrekt drift
och prestanda.

Ovrig information

Ovrig information att lasa efter behov.
Denna information tillhandahalls for att ka forstaelsen eller underlatta anvandningen.

L~ Versionsinformation

Information om skillnader i specifikationer och funktioner mellan olika versioner.
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Avsnitt i den har handboken

Avsnitt i den har handboken

Inledning

Oversikt

Specifikationer

Installation

an

Funktion
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Avtal och villkor

Avtal och villkor

Garanti och ansvarsbegransningar

| Garanti

e Exklusiv garanti
OMRONSs exklusiva garanti anger att produkterna ar fria fran defekter i material och utférande under en
period pa tolv manader fran det datum de saldes av OMRON (eller en annan period som anges skriftligen
av OMRON). OMRON fransager sig alla andra garantier, vare sig uttryckliga eller underfoérstadda.

e Begransningar
OMRON LAMNAR INGA GARANTIER ELLER UTFASTELSER, VARE SIG UTTRYCKLIGA ELLER
UNDERFORSTADDA, OM ICKE-INTRANG, SALJBARHET ELLER LAMPLIGHET FOR ETT VISST
SYFTE FOR PRODUKTERNA. KOPAREN AR INFORSTADD MED ATT SJALV ENSAM FASTSTALLA
ATT PRODUKTERNA UPPFYLLER KRAVEN FOR DEN AVSEDDA ANVANDNINGEN PA LAMPLIGT
SATT. OMRON friskriver sig ytterligare fran alla garantier och ansvar for alla typer av ansprak eller utgifter
som baseras pa intrang i produkterna eller pa annat satt intrang pa immateriella rattigheter.

o Koparkompensation

OMRONSs enda skyldighet enligt detta ska, efter OMRONSs val, ersatta (i) (i den form som ursprungligen
levererades med kdparen som ansvarar for arbetskostnader for borttagning eller utbyte av den) produkten
som ej uppfyller specifikationen, (ii) reparera produkten som ej uppfyller specifikationen, eller (iii) aterbetala
eller kreditera kdparen ett belopp som motsvarar inkdpspriset for produkten som ej uppfyller specifikationen.
Under inga omstandigheter ska OMRON ansvara for garanti, reparation, gottgorelse eller andra krav eller
utgifter gallande produkterna savida inte OMRONSs analys bekraftar att produkterna har hanterats, férvarats,
installerats och underhallits pa ratt satt och inte har utsatts fér kontaminering, missbruk, felaktig anvandning
eller olamplig modifiering. Retur av produkter frdn képaren maste godkannas skriftigt av OMRON fére
frakt. OMRON-foretag ska inte hallas ansvariga for [ampligheten eller icke-lampligheten eller resultaten
av anvandning av produkterna i kombination med elektriska eller elektroniska komponenter, kretsar,
systemenheter eller andra material, 8mnen eller miljder. Rad, rekommendationer eller information som ges
muntligt eller skriftligt ska inte tolkas som en andring eller tillagg till ovanstaende garanti.

Se http://www.omron.com/global/ eller kontakta en OMRON-representant for publicerad information.

I Ansvarsbhegransning

OMRON-FORETAG SKA INTE HALLAS ANSVARIGA FOR SARSKILDA, INDIREKTA, TILLFALLIGA
ELLER EFTERFOLJANDE SKADOR, FORLORAD VINST ELLER PRODUKTION ELLER KOMMERSIELL
FORLUST SOM PA NAGOT SATT KAN SATTAS | SAMBAND MED PRODUKTERNA, OAVSETT OM
SADANA ANSPRAK BASERAS PA KONTRAKT, GARANTI, FORSUMLIGHET ELLER STRIKT ANSVAR.
Vidare ska OMRON-féretagens ansvar under inga omstandigheter dverskrida det individuella priset pa den
produkt som ansvarsskyldigheten havdas for.
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Avtal och villkor

Att tanka pa vid anvandning

| Lamplighet foér anvindning

OMRON-féretag ansvarar inte for dverensstammelse med standarder, koder eller féreskrifter som galler
for kombinationen av produkten i kdparens tillampning eller anvandning av produkten. Pa koparens
begaran tillhandahaller OMRON tillampliga dokument for tredjepartscertifiering som anger markningar och
anvandningsbegransningar som galler for produkten. Den har informationen racker inte for att faststalla
produktens lamplighet i kombination med slutprodukten, maskinen, systemet eller annan tillampning eller
anvandning. Képaren ar ensam ansvarig for att avgéra lampligheten for den specifika produkten med
avseende pa koparens tillampning, produkt eller system. Képaren ska alltid ta tillampningsansvar.

ANVAND ALDRIG PRODUKTEN FOR EN TILLAMPNING SOM INNEBAR ALLVARLIGA RISKER FOR LIV
ELLER EGENDOM UTAN ATT SE TILL ATT SYSTEMET SOM HELHET HAR UTFORMATS FOR ATT TA
ITU MED RISKERNA OCH ATT OMRON-PRODUKTEN/-PRODUKTERNA HAR RATT KLASSNING OCH
INSTALLATION FOR AVSEDD ANVANDNING INOM DEN TOTALA UTRUSTNINGEN ELLER SYSTEMET.

| Programmerbara produkter

+  OMRON-féretag ansvarar inte for anvandarens programmering av en programmerbar produkt, eller nagon
konsekvens darav.

+  OMRON-foretag ansvarar inte for driften av det operativsystem som anvandaren har atkomst till (t.ex.
Windows, Linux) eller nagon konsekvens darav.

Friskrivningsklausuler

| Prestandadata

Data som presenteras pa OMRON-foretagets webbplatser, kataloger och annat material tillhandahalls som
en guide for anvandaren vid bedémning av lamplighet och utgdr inte nagon garanti. Informationen kan
representera resultatet av OMRONSs testforhallanden och anvandaren maste korrelera det med faktiska
tillampningskrav. Den faktiska prestandan omfattas av OMRONSs garanti och ansvarsbegransningar.

| Andringar i specifikationer

Produktspecifikationer och tillbehdr kan nar som helst &ndras beroende pa férbattringar och andra orsaker.
Det ar var praxis att &ndra artikelnummer nar publicerade markningar eller funktioner andras eller nar
betydande konstruktionsandringar gors. Vissa specifikationer for produkten kan dock andras utan
foregdende meddelande. Vid osakerhet kan sarskilda artikelnummer tilldelas for att atgarda eller faststalla
viktiga specifikationer for din tillampning. Radfraga din OMRON-representant nar som helst for att bekrafta
de faktiska specifikationerna for den kdpta produkten.

[ Fel och utelimnanden

Informationen som férmedlas av OMRON-féretag har kontrollerats och anses vara korrekt, men inget
ansvar antas for skrivfel, typografiska fel eller korrekturlasningsfel eller utelamnanden.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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Forsiktighetsatgarder

Forsiktighetsatgarder

Information om definitioner av forsiktighetsatgarder

Foljande anmarkningar anvands i denna handbok for att tillhandahalla forsiktighetsatgarder som kravs for
att sakerstalla saker anvandning av AMR. Forsiktighetsatgarderna som tillhandahalls ar extremt viktiga for
sakerheten.

Las och folj alltid informationen i alla forsiktighetsatgarder. Foljande anmarkningar anvands.

Féljande anmarkningar anvands.

FARA Identifierar en dverhangande farlig situation som, om den inte undviks,
kan leda till allvarliga personskador och kan leda till dodsfall

VARNING Indikerar en potentiellt farlig situation som, om den inte undviks, kan
leda till dodsfall eller allvarliga personskador. Dessutom finns det

Indikerar en potentiellt farlig situation som, om den inte undviks, kan

A FORSIKTIGHET leda till dodsfall eller allvarliga personskador. Dessutom finns det

Symboler

Cirkeln och snedstrecket indikerar atgarder som du inte far utfora.
Den specifika atgarden visas i cirkeln och forklaras i texten.
Det har exemplet indikerar att demontering ar férbjuden.

Triangeln indikerar forsiktighetsatgarder (inklusive varningar).
Den specifika atgarden visas i triangeln och forklaras i texten.
Det har exemplet indikerar en forsiktighetsatgard for elektrisk stot.

Triangeln indikerar forsiktighetsatgarder (inklusive varningar).
Den specifika atgarden visas i triangeln och forklaras i texten.

Det har exemplet indikerar en allman forsiktighetsatgard.

Den fyllda cirkeln indikerar atgarder som du maste utfora.
Den specifika atgarden visas i cirkeln och forklaras i texten.
| det har exemplet visas en allman forsiktighetsatgard for nagot du maste gora.

Triangeln indikerar forsiktighetsatgarder (inklusive varningar).
Den specifika atgarden visas i triangeln och forklaras i texten.
Det har exemplet indikerar en forsiktighetsatgard for hdga temperaturer.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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Forsiktighetsatgarder

Faror

/\ FARA

AMR kan orsaka allvarliga personskador eller skador pa sig sjalv eller pa annan utrustning om
den kor av en kant, t.ex. en lastkaj eller nedfér trappor.

Slutanvandaren for AMR maste utféra en riskbedémning for att identifiera och minska eventuella
ytterligare risker for person- och egendomsskador som orsakas av nyttolasten.

Felaktig anvandning av AMR pa lutande golv som inte uppfyller tillampliga driftsspecifikationer kan
resultera i att AMR valter, vilket kan leda till allvarliga personskador.

Varningar

12

I Alimint

Foljande atgarder ar strangt forbjudna och kan leda till personskador eller skador pa utrustningen:

* Rida pa AMR.

* Anvanda bogseringsprogram.

+  Overskrida maxgrans for nyttolast.

» Anvanda AMR pa lutande golv eller ytor.

* Anvanda AMR i miljder med livsuppehallande system.

* Anvanda AMR i bostadsomraden. Anvanda AMR i icke-stillastaende omraden, inklusive golv i
rorelse eller andra typer av landfordon, vattenskoter eller flygplan.

+  Overskrida den hégsta rekommenderade hastigheten, accelerationen, inbromsningen eller
rotationen. Rotationshastigheten blir av storre betydelse ju mer nyttolastens tyngdpunkt forskjuts
fran tyngdpunkten for AMR.

» Tappa AMR, koéra av en kant eller anvanda AMR pa ett oansvarsfullt satt.

+ Tillata AMR att kéra igenom en 6ppning som har en automatisk grind eller dorr, férutom i de fall
da dorren och AMR ar korrekt konfigurerade med Call/Door Box-alternativet.

» Kasta ett foremal framfor AMR eller plotsligt stalla sig i vagen for AMR. AMR-bromssystemet kan
inte férvantas fungera enligt utformning och specifikationer i sddana fall.

+ Utsatta AMR for regn eller fukt.

* Anvanda ej godkanda delar for att reparera AMR.

+ Starta AMR utan att dess tradlésa antenner ar pa plats.

+ Kora AMR i farliga miljder dar det finns explosiv gas, oljedimma eller korrosiv atmosfar.

* Anvanda AMR i en milj6 som innehaller joniserande stralning.

» Anvanda ej godkanda batterier eller laddningssystem.

Laddningsstationen, batteriet och AMR 6verfor hog elektrisk strom och innehaller farlig
spanning. Du maste vidta nddvandiga forsiktighetsatgarder for att undvika elektriska stotar.
Folj instruktionerna for Lockout Tagout (LOTO) innan installation och underhall utférs pa eller i
narheten av dessa delar.

Det ar forbjudet att implementera metoder for att kringga att en person behéver aktivera AMR:s
motoreffekt vid start.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)



Forsiktighetsatgarder

Alla andringar av AMR kan leda till forlust av sékerhet eller funktionalitet for AMR. Det ar
slutanvandarens ansvar att utféra en fullstandig riskbeddmning efter att ha gjort andringar av
AMR, och att bekrafta att alla sékerhetsfunktioner i AMR ar fullt fungerande.

AMR som en delvis fardigstalld maskin ar avsedd att inforlivas i annat maskineri och far inte tas

i bruk férran den slutliga maskin dar den ska inforlivas har férklarats i dverensstdmmelse med
bestdmmelserna i EG:s maskindirektiv 2006/42/EG, om lampligt.

Monteringsanvisningarna ska sedan inga i den tekniska dokumentationen for den slutliga maskinen.

Det ar slutanvandarens ansvar att utféra en uppgiftsbaserad riskbeddmning och att vidta Iampliga
sakerhetsatgarder nar AMR ska anvandas i enlighet med lokala foreskrifter.

Om du anvander ett av anvandaren tillhandahallet nédstopp maste du utféra sakerhetsdriftsattning
for att kontrollera nddstoppsfunktionen innan AMR tas i drift.

Det ar slutanvandarens ansvar att se till att utformningen och implementeringen av AMR uppfyller
alla lokala standarder och juridiska krav.

Det ar slutanvandarens ansvar att se till att AMR anvands enligt specifikationer, avsedd
anvandning och avsedda miljGer.

Anvandaren ansvarar for AMR:s sakerhet, vilket omfattar att bekrafta att systemet ar stabilt
tillsammans med alla nyttolaster, nyttolaststrukturer eller andra tillbehér ndr AMR anvands i den
angivna driftsmiljon.

Aven om AMR tas i bruk pa fabriken méaste anvéandaren utféra sikerhetsdriftsattning som en del
av den forsta konfigurationen vid mottagandet.

Om AMR transporterar behallare med vatska eller annat icke-fast material bor du ta hansyn till
effekten pa AMR:s stabilitet om innehallet kan forflyttas. Det ar slutanvandarens ansvar att se till
att nyttolasten ar ordentligt sékrad mot AMR och att rérelser hos nyttolasten inte skapar instabilitet
hos AMR.

Du behdver andra sakerhetszonerna om nyttolasten hanger 6ver AMR:s standardmatt och om
AMR arbetar pa en golvyta som har dalig dragkraft i den utstrackning att AMR inte tillforlitligt kan
stanna inom standardzonerna. OMRON ansvarar inte for nagra risker som uppstar genom att
andra sakerhetszonens storlek eller andra instéllningar for sakerhetslaserskannrar.

Den séllsynta jordmagneten som ar inbaddad i AMR-laddningskontakterna skapar ett starkt
magnetiskt falt. Magnetfalt kan vara farliga om du har ett medicinskt implantat. Hall ett avstand pa
minst 30 cm frdn AMR-laddningskontakterna.

[l Batteri och laddningsstation

Du maste anvanda lamplig personlig skyddsutrustning (PPE) nar du tar bort,
installerar och lyfter batteriet eller nar du arbetar i narheten av ett lackande batteri.

Det kravs minst tre personer for att lyfta batteriet.

Anvand alltid sakra lyftmetoder ndr du tar bort eller installerar batteriet.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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Forsiktighetsatgarder

| Nyttolast

Nyttolasten maste forbli hogre upp an den évre delen av AMR. Om nyttolasten eller
tillhérande struktur blockerar nagon av AMR:s sensorer kan den inte fungera korrekt.

Den totala vikten pa nyttolaststrukturen plus eventuella féremal som transporteras av
strukturen far inte 6verstiga AMR:s maximala lastkapacitet.

Valtrisken ar hdgre om nyttolastens tyngdpunkt ligger utanfér rekommenderade
specifikationer.

Om en nyttolast eller en nyttolaststruktur sticker ut 6ver eller stracker sig utanfor

AMR:s yttre matt ska du gora foljande:

» Kontakta en OMRON-representant for att andra storleken pa
sakerhetslaserskannrarnas sékerhetszoner.

» Upprepa proceduren for sakerhetsdriftsattning.

» Justera parametrarna for att andra AMR:s bredd, LengthFront, LengthRear och
eventuellt dess radie. Nar du gor dessa andringar ska du se till att AMR:s korrekta
matt anvands under planering av kérvagar och undvikande av hinder.

> Dee

J Driftsmiljo

AMR ar inte avsedd att anvandas pa ramper eller lutande ytor. Om du anvander
bromsfrigéringsknappen nar AMR ar placerad pa en sluttning som &r stérre an 3 %
kommer AMR att rulla ned. Du far inte anvanda bromsfrigéringsknappen for att flytta
AMR manuellt nér den ar placerad pa en sluttning som ar storre an 3 %, savida

inte nddvandiga forsiktighetsatgarder har vidtagits for att forhindra att AMR rullar
okontrollerat.

Var forsiktig nar du stoppar AMR pa en ramp. Vid anvandning av bromsfrigéring
kommer AMR att rulla nedfér rampen direkt. Du bér om méjligt undvika att stdnga av
AMR pa en ramp for att minimera anvandningen av bromsfrigéring pa en ramp.

Damm, smuts, fett och vatten (eller annan vatska) kan paverka hjulens dragkraft
och driften av drivhjulen. Om drivhjulen slirar kan det eventuellt paverka driftstiden,
bromsstrackan och noggrannheten vid navigering.

e &

Forsiktighet

/\ FORSIKTIGHET

All elektrisk laddning som ackumuleras pa AMR:s hdljen har ingen vag till marken
och kan darfor inte laddas ur. Detta kan vara farligt for elektrostatiskt kansliga

enheter. Hall alltid elektrostatiskt kénsliga enheter minst 30 cm fran AMR:s hdljen.
Alla nédstoppsknappar maste placeras i omraden som ar latta att nd och inom
600 mm fran personalen. Det ar slutanvandarens ansvar att se till att eventuella

ytterligare nddstoppsknappar placeras pa en plats dar operatoren enkelt kan komma
at dem vid en nddsituation.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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Forsiktighetsatgarder

/\ FORSIKTIGHET

En AMR maste ha en varningsenhet som ar latt att se, t.ex. en blinkande lampa som
anvandaren tillhandahaller, for att indikera nar den antingen ar klar att flyttas eller nar
den ror sig.

Att skjuta pa en AMR kraver stor anstrangning och kan orsaka personskador eller
skador pa egendom. Var forsiktig och olj alla sékerhetsanvisningar.

Tryckpunkterna pa AMR ar placerade langt ner mot marken. Du maste anvanda
sakra metoder nar du flyttar AMR manuellt.

Nar du flyttar AMR manuellt ska du inte skjuta pa den hogt uppe pa dess nyttolast
eller nyttolaststruktur. Detta kan orsaka att AMR valter.

Nar du flyttar AMR manuellt ska du inte skjuta pa den hogt uppe pa dess nyttolast
eller nyttolaststruktur. Detta kan orsaka att AMR valter.

Du rekommenderas inte att flytta en fullastad AMR manuellt nar
bromsfrigéringsknappen anvands. Om du maste flytta en fullastad AMR manuellt bor
du se till att géra detta pa ett sakert satt eftersom det kan leda till personskador eller
skador pa egendom.

Aven om AMR:s programvara ger mojlighet att anvanda kartfunktionerna for att halla
AMR inom den avsedda arbetsytan kan dalig eller felaktig lokalisering leda till felaktig
planering av kdrvagar. For att garantera sékerheten maste du alltid installera fysiska

barridrer dar det finns risk for personskador eller skador pa egendom.

SOeeSee
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Forsiktighetsatgarder for saker anvandning

Forsiktighetsatgarder for saker anvandning

16

Foljande atgarder kravs for sdker anvandning av AMR:

» Gaigenom och forsta de sakerhetsskydd som ar kopplade till din specifika tillampning och miljo.

» Anvand Fleet Manager nér tva eller flera AMR anvands i samma miljo och inte ar begransade fill
separata arbetsytor. Se anvdndarhandboken fér Fleet Operations Workspace Core (kat.nr 1635) for
mer information.

+ Set till att alla som arbetar med eller i narheten av en AMR ar utbildade och har Iast och forstatt detta
dokument och sékerhetshandboken fér den mobila HD-roboten (kat.nr 1647).

» Utfor mekaniskt underhall och service pa AMR sa att alla kontroll- och sakerhetsfunktioner fungerar
korrekt.

All utrustning maste transporteras och férvaras i en temperaturkontrollerad milj6, inom angivet temperatur-

och fuktighetsintervall. Den ska skickas och férvaras i den medféljande férpackningen som ar utformad for

att forhindra skador fran normala stétar och vibrationer.

OMRON rekommenderar att handenheten férvaras och sékras nar det inte anvands for att férhindra att en

obehorig person anvander AMR.

Innan du rengdr laddningsstationen maste du se till att AMR inte ar kopplad till dockningsmalet.

Anvand en gaffeltruck, en pallyftare eller liknande enheter for att flytta fraktladorna.

For att forhindra skador pa lyftpunkterna, AMR-chassit eller lyftringarna far lyftstropparna inte vinklas mer

an 30 grader fran vertikalt nar lyftstropparma fasts pa lyftanordningen.

Overskrid inte 25 kN per lyftmonteringspunk.

Kontrollera att lyftstropparna inte ar slitna eller skadade innan de fasts i lyftringarna och lyfter AMR.

Nar AMR placeras tillbaka pa golvet efter lyft maste du se till att alla forsiktighetsatgarder har vidtagits for

att forhindra personskador eller skador pa egendom.

Starta inte AMR forrén du har 1ast de tillampliga avsnitten i detta dokument.

Det ar slutanvandarens ansvar att tillhandahalla nédvandig utbildning till personal for korrekt markning av

golven runt 6verféringsplatserna for nyttolasten.

Det ar slutanvandarens ansvar att se till att personen som anvander den dverliggande lyftanordningen

eller gaffeltrucken har genomgatt den utbildning som kravs och ar certifierad att anvanda dessa maskiner.

Operatdren maste vidta nédvandiga forsiktighetsatgarder for att se till att operatérens hander eller andra

kroppsdelar inte fastnar mellan laddningsplattan och AMR vid dockning.

Anvand inte roboten i omraden dar miljéférhallandena ligger utanfér vad som anges i detta dokument.

Du maste ha golvmarkeringar for att férhindra att personer kommer in i farozonen fér upphdmtnings- och

avlamningsplatser utan tillrackligt utrymme.

Du kan bidra till att bevara resurser och skydda miljon genom korrekt kassering av elektriskt

och elektroniskt avfall (WEEE, Waste Electronics and Electrical Equipment). Alla elektriska och

elektroniska produkter ska kasseras separat fran kommunala avfallssystem via darfér avsedda

insamlingsanlaggningar.

3
s

REB ALK

Starkt, direkt eller hdgintensivt ljus kan stora AMR:s laserfunktion. Anvand inte AMR i omraden dar den
kan utsattas for dessa forhallanden.

Vid anvandning av AMR vid héga omgivningstemperaturer (sarskilt nar den bar en full nyttolast vid hdga
hastigheter) kan batteriet Overskrida gransen for drifttemperatur. Férsok inte att komma at batteriet om
detta intraffar. Du maste vanta flera timmar pa att ett Gverhettat batteri ska svalna tillrackligt innan du
forsoker ta bort eller byta ut det.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)



Forsiktighetsatgarder for saker anvandning

* Undvik vatska i narheten av laddningsstationen och AMR.

*  Om du misstanker att vatska har trangt in i holjet eller kontaminerat AMR:s insida ska du inte férsdka
starta systemet, utan kontakta din OMRON-representant.

* | handelse av brand ska en brandslackare av ABC- eller BC-typ med pulver anvandas.

+ Aven om de lasrar som anvénds &r klass 1 (6gonskydd) rekommenderar OMRON att du inte tittar in i
laserljuset. Den maximalt tillatna exponeringen far inte dverskridas nar lasrar ses med blotta 6gat.

» Lasrarna kan inte tillforlitligt detektera glas, speglar och andra hogreflekterande foremal. Var forsiktig
nar du anvander AMR i omraden dar det finns dessa typer av foremal. Om AMR maste kora nara dessa
foremal rekommenderar vi att du anvander en kombination av markeringar pa objekten (t.ex. tejp eller
malade rander). Dessutom boér du ange férbjudna sektorer pa kartan, sa att AMR kan planera vagar for att
undvika dessa objekt.

» Ta hansyn till alla sakerhetsfaktorer relaterade till placeringen av den integrerade nédstoppsknappen nar
operatorspanelen flyttas.

* Nodstoppet eller andra skyddsstoppsenheter som du installerar pA AMR maste ha en krets med dubbla
kanaler for att sékerstalla samma prestandaniva som de andra sadkerhetsenheterna i AMR.

» Alla nodstoppsknappar som &r installerade pa nyttolaststrukturen maste vara inom ett rackhall pa
600 mm. De far inte installeras pa en plats som paverkar operatérens sékerhet nar hen ska na demi en
nodsituation.

» Du maste se till att nyttolaststrukturen ar ordentligt sakrad till AMR.

* Nyttolasten eller nyttolaststrukturen far inte placeras pa ett sadant satt att operatéren utsatts for fara nar
hen forsdker na en nédstoppsknapp.

* Du maste utfora en fullstandig riskbedémning for utformningen av nyttolasten och den avsedda
anvandningen av AMR innan den anvands.

» Att avsiktligt fa nyttolaststrukturen att rora sig (t.ex. transportor eller arm) under AMR-rorelsen ar forbjudet.
Det ar slutanvandarens ansvar att utforma en lamplig forregling for att férhindra detta.

» For nyttolasttillampningar dar det ar svart att minska nyttolastens storlek och vikt eller om AMR:s
tyngdpunkt inte ligger inom de rekommenderade granserna kontakta en OMRON-representant.

» Avkanningsfunktionen for lutning forhindrar inte att en felaktigt laddad AMR valter.

+ Skadade eller slitna hjul och drivhjul kan forsamra AMR:s stabilitet. Du maste regelbundet inspektera
hjulen och drivhjulen for att upptacka tecken pa skador, éverdrivet slitage eller ojamna omraden.

» Nataggregatet maste installeras i enlighet med lokala bestammelser och koder samt av behdrig personal
eller certifierade elektriker.

» Nataggregatet och dockningsmalet maste vara ordentligt fasta mot vaggen eller golvet innan de anvands.

+ Ga aldrig in i AMR nar den ar ansluten till dockningsmalet.

» Anvand endast laddare och batterier fran OMRON. Laddaren far endast anvandas for att ladda ett HD-
1500 AMR-batteri.

* Undvik att kortsluta batteripolerna eller kontakterna.

» Det ar slutanvandarens ansvar att se till att hastigheten ar lamplig fér nyttolasten som AMR bar, och att
hastigheten inte gor att AMR ror sig okontrollerat.

* Nar du har tagit bort eller bytt héljen maste du se till att ljuslisterna och skivorna fungerar nar AMR har
slagits pa igen.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

» Utsatt aldrig batteriet for vatten.

* Anslut inte utrustning som tillhandahalls av anvandaren till de Ethernet-switchar som sitter i
elektronikfacket.

» Ojamna golv kan férsamra drivhjulen och férkorta deras livslangd.

* Om du ska byta ut differentialens drivlina och hjul krdvs en OMRON-servicetekniker. Kontakta en lokal
OMRON-representant for mer information.

» Nar hogtalare anvands som ett satt att informera personal om att en AMR narmar sig maste du
regelbundet kontrollera att de fortfarande fungerar normalt. Kontrollera att hogtalarna ar hérbara och att
ljudnivan ar pa nivan som kravs vid anvandningen.

» Att anvanda EM2100- eller kartfunktioner ersatter inte fysiska metoder for att forhindra kollisioner, sdsom
sammankopplade gateways eller barriarer. Det ar anvandarens ansvar att tillhandahalla en fysisk metod
for att férhindra kollisioner dar det behdvs.

+ Lamna inte en AMR som inte &r lokaliserad, inte ansluten till EM2100 eller som inte &r paslagen pa en
plats som kan nas av andra AMR.

* Om det inte ar mgjligt att férhindra viss stdérning mellan nyttolasten och sidolaserns avkanningsplan kan
parametern Laserlgnore anvandas for att begréansa avkanningen till zoner som inte omfattar nyttolasten.
Den har metoden kan dock aventyra sensorernas avkanningsférmaga och bor undvikas om det ar mojligt.

» Laserlinser kan latt repas och skadas. Var forsiktig sa att laserlinsen inte repas under underhalls- eller
installationsprocedurer.

 Till fabriksmonterade sidolasrar finns det skydd. Om du flyttar om sidolasern bor du 6vervaga att anvanda
skydd for att forhindra skador. Se till att de anvandarinstallerade skydden inte blockerar skanningsomradet
eller stracker sig for langt utat.

* Det kravs att en karta skapas innan AMR anvands normalt.

 Integrationsverktyget kors endast pa en EM2100-enhet som ar konfigurerad som Fleet Manager.

* Minimera nyttolastens energiférbrukning nar sa ar maojligt for att forhindra att batteriet laddas ur for
mycket.

» Den vertikala placeringen av nataggregatet maojliggor varmeavledning, vilket forhindrar 6verhettning och
eventuell brandfara. Det ar inte tillatet att installera nataggregatet horisontellt.

* Om du inte anvander Iampliga fastdon for Iangvarig anvandning kommer dockningsmalet att réra sig
under dockningsférsdken och orsaka docknings- och laddningsfel.

» Nataggregatet har kylventiler upptill och nedtill pa enheten. Blockera inte dessa omraden.

* Huvudbrytaren pa panelen for elektrisk atkomst styr stromflédet in i nataggregatet. Nar brytaren ar i
horisontellt Iage ar den avstangd och nar den ar i vertikalt lage ar den paslagen.

» Under den forsta AMR-installationen och -konfigurationen installerar du ett fulladdat batteri.

» Kontakta natverksadministratéren innan du anvander SetNetGo for att &ndra standardinstallningarna. Se
anvéndarhandboken for Fleet Operations Workspace Core (kat.nr 1635) for information om hur du &ndrar
natverksinstallningar.

* Innan du konfigurerar tradlost Ethernet pa din AMR ska du kontakta natverksadministratéren for att
bekrafta IP-, radio- och sakerhetsinstallningarna.

* Det ar slutanvandarens ansvar att se till att nyttolasten inte d@mpar signalen fran de tradlésa antennerna.

» Du maste fasta antingen en bygel eller nagra andra sakerhetsklassade enheter (vanligtvis
nddstoppsknappar) till SCPU-anslutningen for att AMR ska fungera. Bygeln tillhandahalls som
artikelnummer 68410-218L.

+ Overskrid inte 10 KN per monteringspunkt for nyttolaststrukturen.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

*  OMRON tillhandahaller inte skyddskapor med HAPS-alternativ. En skyddande kapa maste installeras
nar magnettejpen appliceras pa golvet for att forhindra skador fran AMR-trafiken. Skyddskapan maste
tillhandahallas av anvandaren.

» Det kan tillkomma framtida uppdateringar for sékerhetssystemet. Uppdateringar av sakerhetssystemet
gor att sakerhetslaserskannern stangs av pa grund av att kontrollen av séakerhetszonen misslyckas. Nar
uppdateringen av sakerhetssystemet ar klar maste du starta séakerhetslaserskannern igen.

» KOor inte roboten pa mjuka ytor, t.ex. mattor.

+ AMR &r utformad och avsedd att anvandas pa jamna golv. Aven om den kan kéra dver ett steg eller
mellanrum kommer frekvent kérning med hdg hastighet éver steg eller mellanrum att férkorta livslangden
for drivlinans komponenter.

» En miljériskbarriar maste enkelt kunna upptéckas av AMR och aven vara tillrackligt stark for att stoppa en
fullt lastad AMR som kérs med maximal hastighet.

» Leverera och forvara alltid AMR, nataggregatet och dockningsmalet i en uppratt position pa en ren och
torr plats. Lagg inte fraktladorna pa sidan eller i nagot annat lage an uppratt. Det kan skada nataggregatet
och dockningsmalet.

» Du maste dra och fasta stromkablarna ordentligt. De maste sakras pa ett satt som férhindrar belastning
pa anslutningspunkterna.

» Det ar sakert att ansluta eller koppla bort strémkabeln fran dockningsmalet utan att stanga av
nataggregatet.

» Vanta alltid tills den grona lysdiodindikatorn for drift pa nataggregatet lyser med fast sken innan du
forsdker ladda ett batteri.

+ Tryck inte pa Service-knappen pa nataggregatet om den gula lysdiodindikatorn for likstrom blinkar nar
inget batteri &r anslutet. Kontakta en OMRON-representant om detta tillstand forekommer.

* AMR maste vara paslagen for att batteriet ska laddas nar du ar vid dockningsmalet.

* Undvik att flytta AMR nar den ar avstangd. Om du manuellt flyttar AMR medan den ar avstangd kan det
handa att den inte kan faststalla sin aktuella plats nar den slas pa igen. Anvand funktionen for lokalisering
i MobilePlanner for att lokalisera AMR om detta intraffar.

* Du bér endast flytta AMR manuellt nar det ar absolut nédvandigt i en nddsituation, av sékerhetsskal
eller om den har férsvunnit eller fastnat. Om du upptacker att du ofta maste flytta AMR kan du anvéanda
MobilePlanner for att konfigurera om dess vag for att undvika problematiska omraden.

*  Om den lastade AMR ar for tung for att kunna réra sig manuellt rekommenderar vi att du ber om
ytterligare hjalp eller tar bort nyttolasten.

*+  OMRON rekommenderar att du utbildar personal om saker anvandning av bromsfrigéringsknappen och
procedurer for att sakert skjuta pa en AMR.

» |ATA-foreskrifterna (UN 3480, PI 965) kraver att litiumjonbatterier som transporteras med flyg maste
transporteras i ett laddningstillstdnd som inte 6verstiger 30 %.For att undvika total urladdning ska batteriet
laddas helt omedelbart efter mottagandet. Batteriet kan levereras fulladdat om det inte transporteras med
flygfrakt.

» Nataggregatet kan endast anslutas direkt till dockningsmalet eller till ett batteri. Det gar inte att
konfigureras for samtidig laddning.

* Huvudstrombrytaren ska inte anvandas som ett vanligt satt att stdnga av AMR. Anvand OFF-knappen
(AV) for att stanga av AMR med en kontrollerad avstangningsmetod.

» Endast kvalificerad personal som har last och forstatt den har handboken och sékerhetshandboken fér
den mobila HD-roboten (kat.nr 1647) bor flytta AMR manuellt.

» Underhall av nyttolaststrukturen omfattas inte av det har dokumentet och ar slutanvandarens ansvar.

* Hur ofta rengoring ska utféras beror pa ditt system, dess driftsmiljé och hur mycket det anvands.
Rengdring kan behdva utféras med kortare intervaller for vissa miljoer.

+ Anvand inte andra lI6sningsmedel eller kemikalier an isopropylalkohol pa AMR-laddningskontakterna
eftersom detta kan skada AMR-ytorna nara kontakterna. Utsatt inte ndgon av ytorna runt
laddningskontakterna for isopropylalkohol.
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Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

» Minska inte laddningsomradet pa laddningskontakterna under rengéring. En mindre laddningsyta minskar
laddningshastigheten och paverkar laddningen.

» Lasrarnas drift kan paverkas av amnen i AMR:s driftsmiljo, t.ex. dimma, rok, anga och andra sma partiklar.
Du maste rengdra linserna i alla lasrar regelbundet och enligt instruktionerna i detta dokument for att
undvika funktionsfel.

» Antennens position ar mycket viktig for att AMR ska fungera korrekt. Du maste se till att montera en ny
antenn pa den ratta platsen som ar inetsad pa basplattan.

* Nar du har tagit bort panelerna pa héljet placerar du dem med insidan nedat sa att de yttre ytorna inte
repas.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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Foreskrifter och standarder

Efterlevnad av EU-direktiv
AMR uppfyller féljande EU-direktiv.

[l Direktiv

» Maskindirektiv 2006/42/EG
«  EMC-direktivet 2014/30/EU

| EN-harmoniserade standarder

AMR-systemet uppfyller féljande EN-standarder.
+ ENISO 12100
Maskinsakerhet.
Allmanna konstruktionsprinciper. Riskbeddmning och riskreducering.
+ ENISO 13849-1
Maskinsakerhet.
Sakerhetsrelaterade delar av styrsystem SRP/CS - Del 1.
+ EN 60204-1
Maskinsakerhet.
Maskiners elutrustning - Del 1: Allm&nna fordringar.
+ EN61000-6-4
Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) - Del 6-4: Emission fran utrustning i industrimiljo.
+ EN61000-6-2
Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) - Del 6-2: Immunitet hos utrustning i industrimiljo.
+ ENISO 10218-1 sé@kerhetskrav for industrirobotar
» EN 61204-7 anvands tillsammans med switchade lagspanningsnataggregat EN 62477-1 (endast
laddstation).
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| EG-férsiékran om éverensstimmelse

Document P/N: 22454-000 Rev. B

Original omRon
EC DECLARATION OF INCORPORATION

According to EC Directive 2006/42/EC, Annex IT 1.B.

1. Business Name & Address
Omron Robotics and Safety TEChI"ID|OgiES Inc.
4225 Hacienda Drive. Pleasanton. CA. 94588, USA
2. Name & Address of person authorized to compile technical documentation in EU
Mr. J.J.PW. Vogelaar, European Quality & Environment Manager, Zilverenberg 2, 5234 GM ‘s-
Hertogenbosch. The Netherlands
3. Description and ldentification of Partly Completed Machinery

Equipment Description Model number
Mobile Robot HD-1500 6800-xxx%x
Battery Pack HD Series Battery 683 3-XxXXX
Charging Dock HD Docking Station 6831/6891-xxxxx
Pendant Option HD Pendant 6894 0-xxx

4. Essential Requirements of the Machinery Directive applied and fulfilled
1.1.1. 112 113114 115 116.1.2.1. 122 123 124 125 1.26.131 132 133 134
1.3.7.1.38.139.143.1.51.1.52.1.55.1.56.1.5.7.1.58. 1.59.1.5.10.1.5.11. 1.5.12. 1.5.14. 1.6.1.
162 163.164.1.71.172. 173.174.33.331.333.341.351.361.362.
Relevant technical documentation is compiled in accordance with Annex VII, Part B of the EC Machinery
Directive 2006/42/EC

2006/42/EC Machinery Directive

-EN ISO 12100:2010, EN ISO 13849-1:2015, EN 1SO 10218-1:2011, EN 60204-1:2018,
EN 61204-7:2018, EN 62477-1:2012/A11:2014

2014/30/EU EMC Directive

- EN61000-6-4:2007/A1:2011, EN 61000-6-2:2019

5. Method of Transmission
We undertake, in response to a reasoned request by national authorities, to supply relevant information
on the partly completed machinery, in electronic form, to the market surveillance authorities within a
reasonable period. Provision of this information shall be without prejudice to the intellectual property
rights of Omron Robotics and Safety Technologies, Inc.

6. Statement of Service for Partly Completed Machinery
Partly completed machinery described in section 3 above must not be put into service until the final
machinery, into which it is to be incorporated, has been dedared in conformity with the provisions of the
EC Machinery Directive 2006/42/EC, where appropriate.

Signed and on behalf of: Omron Robotics and Safety Technology. Inc.
Place and date of issue: Pleasanton, Califomia, USA; 19 May 2021
Signature: [« ; 5,

Name: Andrew Shruhan

Function: Director of Electrical Engineering
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Foreskrifter och standarder

[l Brittisk forsikran om dverensstimmelse

Document P/N: 22454-400 Rev. A

OMRON
UK DECLARATION OF INCORPORATION

According to the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

Original

1. Business Name & Address
Omron Robotics and Safety Technologies. Inc.
4225 Hacienda Drive, Pleasanton, CA, 94588, USA
2. Name & Address of person authorized to compile technical documentation in UK
OMRON ELECTRONICS LTD.
Attn: G. Harper, Manager, Customer Care
Opal Drive, Fox Milne, MK15 0DG, Milton Keynes, United Kingdom
3. Description and Identification of Partly Completed Machinery

Equipment Description Model number
Mobile Robot HD-1500 6800-xx00¢x
Battery Pack HD Series Battery 683 3-xxxxx
Charging Dock HD Docking Station 6831/6891-x000¢x
Pendant Option HD Pendant 68940-xxx

4. Essential Requirements of the supply of Machinery (Safety) Regulations applied and fulfilled
A 4.4:2-9 30 ~q2i6 16, 42 1:2:9..119.3: 1: 2.4 122512671158 132 953131514
137.138.139.143.1.51.152.155.156.1.57.15.8 159.1.510.15.11.1.5.12.1.5.14 1.6.1.
162 163.164.1.71.1.72.1.7.3.1.74 3.3.3.3.1.3.3.3. 3.4.1.3.5.1. 3.6.1. 3.6.2.

Relevant technical documentation is compiled in accordance with Annex VII, Part B of the Supply of
Machinery (Safety) Regulations 2008

S.1. 2008 No. 1597 Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

- EN 1SO 12100:2010, EN I1SO 13849-1:2015, EN ISO 10218-1:2011, EN 60204-1:2018,
EN 61204-7:2018, EN 62477-1:2012/A11:2014

S.I. 2016 No. 1091 Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

- EN61000-6-4:2007/A1:2011, EN 61000-6-2:2019

5. Method of Transmission
We undertake, in response to a reasoned request by national authorities, to supply relevant information
on the partly completed machinery, in electronic form, to the market surveillance authorities within a
reasonable period. Provision of this information shall be without prejudice to the intellectual property
rights of Omron Robotics and Safety Technologies, Inc.

6. Statement of Service for Partly Completed Machinery
Partly completed machinery described in section 3 above must not be put into service until the final
machinery, into which it is to be incorporated, has been declared in conformity with the provisions of the
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, where appropriate.

Signed and on behalf of: Omron Robotics and Safety Technology. Inc.
Place and date of issue: Pleasanton, California, USA; 19 May 2021
Signature: ‘4 ! S

Name: Andrew Shruhan

Function: Director of Electrical Engineering
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Relaterade handbocker

Relaterade handbocker

24

Anvand foljande relaterade handbdcker som referens.

Anvandarhandbok fér HD-1500-plattform (kat.nr 1645)

Innehaller information som behdvs for att installera,
anvanda, underhélla och felséka HD-1500 AMR.

Sakerhetshandbok fér den mobila HD-roboten (kat.nr
1647)

Innehaller allman sakerhetsinformation for HD-1500
AMR.

Anvandarhandbok for sakerhetslaserskanner i 0S32C-
serien (kat.nr Z296-E1)

Beskriver anvandningen av 0OS32C
sakerhetslaserskanner.

Anvandarhandbok fér Fleet Operations Workspace
Core (kat.nr 1635)

Beskriver Fleet Management, MobilePlanner-
programvaran, SetNetGo OS och de flesta
konfigurationsprocedurerna fér en AMR.

Anvandarhandbok for Enterprise Manager 2100 (kat.
nr1631)

Beskriver installationen av en EM2100-enhet som
kor programvaran Fleet Operations Workspace for att
hantera en maskinpark med AMR.

Anvandarhandbok for Fleet Simulator (kat.nr 1649)

Beskriver konfiguration och anvandning av
programvaran Fleet Simulator pa en EM2100-enhet.

Anvandarhandbok fér Fleet Operation Workspace Core
integration Toolkit (kat.nr 1637)

Innehaller information som behdvs for att anvanda
integrationsverktyget som underlattar integrering mellan
Fleet Manager och slutanvandarens klientapplikation.

Advanced Robotics Command Language,
integrationshandbok for Enterprise Manager (kat.nr
1618)

Beskriver hur du anvander Advanced Robotics
Command Language (ARCL), ett textbaserat
kommandoradssprak Anvand ARCL for att
integrera en maskinpark med AMR med ett externt
automationssystem.

Driftshandbok for Sysmac Studio version 1 (kat.nr
W504)

Beskriver de operativa procedurerna for Sysmac
Studio.

Anvandarhandbok fér AMR-styrsystemet (kat.nr 1650)

Beskriver den information som kravs for att anvanda
AMR-styrsystemet.
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Ordlista

Ordlista

Omgivande drifttemperatur

Temperaturintervallet fér AMR:s omgivning dar fortsatt drift &r méjlig.

AMR Den har termen anvands for att hanvisa till den autonoma mobila roboten
HD-1500.

AMR-styrsystem AMR:s huvudsakliga datorsystem som tillhandahaller alla
navigeringskontroller och granssnitt for mobila robotapplikationer.

ARAM Advanced Robotics Automation Management-programvara som utfor alla
de avancerade, autonoma robotteknikfunktionerna, inklusive undvikande av
hinder, planering av kérvagar, lokalisering och navigering.

ARAMCentral Programvaran som kors pa Fleet Manager-enheten. Den hanterar AMR:s
karta, konfiguration och trafikkontroll, inklusive undvikande vid flera AMR,
destination, standby och dockning.

ARCL Advanced Robotics Command Language som ger ett enkelt, textbaserat,
kommando- och svarssprak vid drift. ARCL anvands med en EM2100-enhet
(tillval) och kan hjalpa till att hantera en maskinpark med mobila robotar.

Auto-MDIX En funktion for anslutningsportar som automatiskt detekterar den Ethernet-
kabeltyp som anvands (rak eller korskopplad) och konfigurerar anslutningen
pa lampligt satt.

Signallampa En extra indikatorlampa monterad pa AMR for att ge ytterligare visuell
indikation och signalering av driftstatus.

CAN-buss Controller Area Network som tillhandahaller ett seriellt
kommunikationsprotokoll som goér det majligt for elektroniska styrenheter
och enheter att kommunicera med varandra.

CAT5 Partvinnad Ethernet-kabel med stdd for en frekvens pa 100 MHz .

Tyngdpunkt Den genomsnittliga viktpositionen for ett objekt.

Rotationscentrum Mittpunkten pé en linje mellan mitten pa drivhjulens nav, runt vilkken AMR

roterar.

Laddningsstation

System som anvands for att ladda ett AMR-batteri och bestar av
nataggregatet, dockningsmalet och kabeln mellan dessa komponenter.

Koordinatsystem

Referenssystemet med X, Y, Z och theta som AMR anvander for att relatera
till miljon och till den relativa positionen for andra enheter.

Dockningsmal

Ett fast foremal som ar anslutet till ndtaggregatet som AMR dockar till och
som anvands for autonom laddning.

Dongel En liten maskinvaruenhet som innehaller inloggningsuppgifterna (t.ex.
licensnyckeln) krévs for att kora ett visst program. En dongel anvands i varje
AMR for att mojliggéra anvandning av ARAM-programvaran.

Avlamning Ett jobbsegment som normalt anvands dar en AMR:s nyttolast dverfors fran
roboten till malet.

Nodstopp Nodstoppsknapp.

Nodstopp En funktion som asidosatter en AMR:s kontroller och far den att stanna
snabbt av sékerhetsskal.

Omkodare En sensor pa varje drivmotor i AMR som anvands for att samla in och skicka

information om riktning och stracka som korts.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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EM2100 En natverksenhet som fungerar som Fleet Manager eller Fleet Simulator.

Ethernet En typ av natverk som anvands i lokala natverk som vanligtvis anvander en
partvinnad kabel och stdder datahastigheter pa upp till 100 Mbit/s.

FA Fabriksautomation

Maskinpark Tva eller flera AMR-enheter som anvénds pa samma arbetsyta.

Fleet Manager

Driftiaget for datorenheten (EM2100) som kor FLOW Core-programvaran for
att styra en maskinpark med AMR-enheter.

Fleet Operations Workspace
(FLOW)

Ett datorsystem som bestar av programvaru- och maskinvarupaket och
anvands for att konfigurera, integrera och hantera en maskinpark med AMR
inom en fabriksmiljo.

Mal En kartdefinierad virtuell destination for mobila robotar (t.ex. upphamtnings-
eller avlamningspunkter).

HAPS High Accuracy Positioning System (positioneringssystem med hog
noggrannhet) som anvander en sensor pa AMR:s undersida for att
detektera magnetisk tejp som placeras pa platser dar du vill att AMR ska
uppna sarskilt exakt positionering.

I/0 In- och utsignaler som 6verfors till och fran en enhet.

Personer med ratt utbildning

Personer som har fatt Iamplig information eller arbetar under uppsikt
av personer med ratt kunskaper for att kunna undvika elektriska eller
mekaniska faror.

Forregling En mekanisk eller elektrisk enhet som ar avsedd att forhindra att maskiner
anvands om inte vissa villkor ar uppfyllda.

P Internetprotokoll som tillhandahaller en uppséattning
kommunikationsstandarder for éverféring av data mellan natverksanslutna
enheter. En IP-adress anvands som enhetens unika natverksidentifierare.

IPXX Kapslingsklass avsedd for enheter som beskriver den skyddsniva som
tillhandahalls mot intrang av fasta féremal, damm och vatten.

Jobb En aktivitet som normalt bestar av ett eller tva segment som instruerar AMR
att kora till ett mal fér hamtning eller aviamning av material.

Bygel En ledande enhet som elektroniskt binder samman tva anslutningspunkter.

Lysdiod En lysdiod som tands for att ge en visuell indikation om en viss atgard.

Ljusskiva De runda lamporna pa sidorna av AMR som indikerar rérelse, svangar och
robotstatus.

Lokalisering Den process med vilken en AMR faststéller sin plats i driftsmiljon.

Lockout Tagout

En procedur for att sakerstalla att utrustningen ar ordentligt avstangd

sa att farliga energikallor isoleras och tas ur drift under uppgifter som
underhall, installation eller andra atgarder som kraver atkomst till elektriska
komponenter.

Karta

En representation av omgivningen runt AMR i MobilePlanner som den
anvander fér navigering.

MobilePlanner

Den primara programvaran fér programmering av mobila robotatgarder. Den
innehaller verktyg for alla storre AMR-aktiviteter, till exempel att observera
en maskinpark med AMR, kommendera enskilda AMR att kéra, skapa och
redigera kartfiler, mal och uppgifter samt andra AMR-konfigurationer.
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Ordlista

Operatorspanel Det priméra granssnittet pa AMR som tillhandahaller funktioner for
anvandarinteraktioner.

Vag Linjen pa en AMR-karta mellan dess aktuella position och dess destination
som ger en indikation pa AMR:s avsedda rorelse.

Nyttolast Alla komponenter som placeras pa AMR for sakring, transportering och
overfdring av vissa objekt.

Nyttolaststruktur Alla passiva eller dynamiska enheter som ar anslutna till och eventuellt drivs
av AMR for att stddja en nyttolast.

Handenhet En handhallen, extern inmatningsenhet fér manuell kérning av AMR som
ofta anvands for att skapa kartor.

Hamtning Ett jobbsegment dar en AMR normalt tar upp en nyttolast.

Polo Den inbyggda programvaran hos AMR som styr motorer och aven beraknar
AMR:s kursavlasningar och andra driftsférhallanden pa lag niva till ARAM.

Nataggregat Enhet som tar emot vaxelstrém fran anlaggningen och forser

dockningsmalet och batteriet med strom for laddning.

Séakerhetsdriftsattning

Testning och driftsattning for att verifiera att AMR:s inbyggda
sakerhetssystem fungerar korrekt med hjalp av en programvaruguide.

Sakerhetsstyrsystem

En enhet som &r installerad i AMR och som har alla sakerhetsfunktioner och
-atgarder.

SetNetGo (SNG)

Operativsystemet som finns pa AMR och EM2100-enheten (tillval). Det
anvands for att konfigurera AMR:s kommunikationsparametrar, samla in
informationsfiler for felsdkning och uppgradera programvaran.

Personer med ratt kunskaper

Personer som har den tekniska kunskapen eller tillracklig erfarenhet for att
undvika elektriska eller maskinrelaterade faror.

Avstangning

Processen att stdnga av AMR pa ett kontrollerat satt for att majliggora
korrekt drift vid nasta startbegéaran.

Start Processen att starta och aktivera alla system som har sténgts av for att na
ett driftlage.

Svangradie Avstandet fran AMR:s rotationscentrum till den bortersta punkten pa dess
omkrets nar den roterar pa plats.

Uppgifter Instruktioner for AMR for att utféra vissa atgarder som att Iasa in ingangar,
stalla in utgangar, rérelsekommandon, prata, vanta och andra funktioner.

Felsdkning Atgérder som insamling av information, diagnostik och felaterstallning for att
aterstalla normal drift.

Vandradie Cirkelns radie som AMR kommer att rora sig nar den svanger framat.

Guide En guide i ett anvandargranssnitt for en programvara som hjalper
anvandaren att utféra en atgard eller funktion.

Arbetsyta Det avsedda driftsomradet for AMR.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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Revisionshistorik

En manuell revisionskod visas som ett suffix till katalognumret pa handbokens fram- och baksida.
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1 Oversikt

1-1

Monteringsanvisningar

1-2

Den har handboken ar OMRONSs ursprungliga instruktioner som beskriver konfiguration och montering
av den autonoma mobila roboten HD-1500 (AMR).

Monteringsanvisningarna i det har dokumentet beskriver alla sakerhetsrelaterade aspekter av AMR som
en delvis fardigstalld maskin. Den beskriver aven granssnittet mellan den delvis fardigstallda maskinen
och den slutliga maskinen. Granssnittet maste beaktas av montoren for att pa ett sékert satt integrera
den delvis fardigstallda maskinen i den slutliga maskinen.

/\ VARNING

AMR som en delvis fardigstalld maskin ar avsedd att inforlivas i annat maskineri och

far inte tas i bruk forrén den slutliga maskin dar den ska inforlivas har férklarats i

Overensstdmmelse med bestdmmelserna i EG:s maskindirektiv 2006/42/EG, om lampligt. 0
Monteringsanvisningarna ska sedan inga i den tekniska dokumentationen for den slutliga

maskinen.

De har monteringsanvisningarna for AMR som en delvis fardigstalld maskin tillhandahaller nédvandig
information for att géra det mdjligt for tillverkaren av den slutliga maskinen att ta fram de delar av
instruktionerna som kravs enligt ESHR 1.7.4.
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1 Oversikt

1-2 Avsedd anvandning

AMR ar utformad for att fungera inomhus, i industrimiljo och i narvaro av utbildad personal. Detta

inkluderar strukturerade eller halvstrukturerade arbetsplatser som lagerlokaler, distribution och

logistikanlaggningar dar allman offentlig atkomst ar begransad. Du far endast driftsatta den i tillampningar

dar du forvantar dig och minskar potentiella risker for personal och utrustning.

AMR &r inte avsedd att anvandas i féljande miljder:

utomhus eller i okontrollerade omraden utan riskanalys

» omraden med allman offentlig atkomst

» omraden med livsuppehallande system

* bostadsomraden.

+ Aven om AMR &r utrustad med mycket avancerade sékerhetssystem maste den anvandas pa ett
satt som tar hansyn till potentiella risker for personal och utrustning.

OMRON tillhandahéller inte metoden for lastning av nyttolasten pa eller utanfér AMR. Det ar

slutanvandarens ansvar att utféra en fullstandig, uppgiftsbaserad riskbeddémning i enlighet med EN ISO

12100 och sakerstalla saker éverforing av nyttolast.

AMR ska tas i drift enligt anvisningarna i denna handbok.

BulupueAue ppasAy

» Felaktig anvandning av AMR pa lutande golv som inte uppfyller tillampliga

driftsspecifikationer kan resultera i att AMR valter, vilket kan leda till allvarliga

personskador. o
* AMR kan orsaka allvarliga personskador eller skador pa sig sjalv eller pa annan

utrustning om den kor av en kant, t.ex. en lastkaj eller nedfor trappor.
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1 Oversikt

1-4

/\ VARNING

» Damm, smuts, fett och vatten (eller annan vatska) kan paverka hjulens dragkraft
och driften av drivhjulen. Om drivhjulen slirar kan det eventuellt paverka driftstiden,
bromsstrackan och noggrannheten vid navigering.

» Alla andringar av AMR kan leda till forlust av sékerhet eller funktionalitet for AMR.
Det ar slutanvandarens ansvar att utféra en fullstandig riskbedémning efter att ha
gjort &ndringar av AMR, och att bekréfta att alla sékerhetsfunktioner i AMR &r fullt
fungerande.

» Det ar slutanvandarens ansvar att utféra en uppgiftsbaserad riskbedémning och
att vidta lampliga sakerhetsatgarder nar AMR ska anvandas i enlighet med lokala
foreskrifter.

» Det ar slutanvandarens ansvar att se till att utformningen och implementeringen av
AMR uppfyller alla lokala standarder och juridiska krav.

» Det ar slutanvandarens ansvar att se till att AMR anvands enligt specifikationer,
avsedd anvandning och avsedda miljéer.

» Den séllsynta jordmagneten som ar inbaddad i AMR-laddningskontakterna skapar ett
starkt magnetiskt falt. Magnetfalt kan vara farliga om du har ett medicinskt implantat.
Hall ett avstand pa minst 30 cm fran AMR-laddningskontakterna.

Foéljande atgarder ar strangt forbjudna och kan leda till personskador eller skador pa utrustningen:

* Rida pa AMR.

* Anvanda bogseringsprogram.

+  Overskrida maxgréans for nyttolast.

» Anvanda AMR pa lutande golv eller ytor.

* Anvanda AMR i miljder med livsuppehallande system.

* Anvanda AMR i bostadsomraden.

* Anvanda AMR i icke-stillastdende omraden, inklusive golv i rorelse eller andra typer av
landfordon, vattenskoter eller flygplan.

+ Overskrida den hdgsta rekommenderade hastigheten, accelerationen, inbromsningen
eller rotationen. Rotationshastigheten blir av stdrre betydelse ju mer nyttolastens
tyngdpunkt forskjuts fran tyngdpunkten for AMR.

» Tappa AMR, kora av en kant eller anvanda AMR pa ett oansvarsfullt satt.

+ Tillata AMR att kéra igenom en 6ppning som har en automatisk grind eller dorr,
forutom i de fall d& dérren och AMR ar korrekt konfigurerade med Call/Door Box-
alternativet.

» Kasta ett féremal framfor AMR eller plétsligt stélla sig i vagen for AMR. AMR-
bromssystemet kan inte férvantas fungera enligt utformning och specifikationer i
sadana fall.

» Anvanda ej godkanda delar for att reparera AMR.

» Starta AMR utan att dess tradldsa antenner ar pa plats.

+ Kora AMR i farliga miljoer dar det finns explosiv gas, oljedimma eller korrosiv atmosfar.

* Anvanda AMR i en miljo som innehaller joniserande stralning.

* Anvanda ej godkanda batterier eller laddningssystem.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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Forsiktighetsatgarder for saker anvandning

Foljande atgarder kravs for sdker anvandning av AMR:

» Gaigenom och forsta de sakerhetsskydd som ar kopplade till din specifika tillampning och miljo.

« Se till att miljon ar ldmplig for sdker anvandning av AMR.

* Anvand Fleet Manager nar tva eller flera AMR anvands i samma milj6 och inte ar begransade till
separata arbetsytor. Se anvéndarhandboken for Fleet Operations Workspace Core (kat.nr 1635) for
mer information.

+ Settill att alla som arbetar med eller i nérheten av en AMR ar utbildade och har Iast och forstatt
detta dokument och sédkerhetshandboken fér den mobila HD-roboten (kat.nr 1647).

»  Utfor mekaniskt underhall och service pa AMR sa att alla kontroll- och sakerhetsfunktioner fungerar
korrekt.

BulupueAue ppasAy
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1-3 Funktioner och komponenter

Detta avsnitt ger en dversikt over de grundlaggande funktionerna och komponenterna i AMR.

Komponent Beskrivning Komponent Beskrivning

A Sakerhetslaserskanner G Ljuslist

B Lag laser H Ljusskiva

C Framre/bakre hdlje | Laddningskontakter

D Sidohdlje J Atkomstpanel for anvéandare

E Nodstoppsknapp’ K Tradlésa antenner

F Operatorspanel L Monteringsyta for nyttolast
(Gvre platta visas)

* *1.  Ytterligare nédstopp finns bade pa operatérspanelen och pa handenheten.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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1-3-1 Lasrar

Det finns flera lasersensorer pa roboten for navigering och sakerhet.
Sékerhetslaserskannern, eventuella sidolasrar och laga lasrar ar av typen Klass 1 som anvander osynlig
laserstralning och &r sakra vid normal anvandning.

Forsiktighetsatgarder for séaker anvandning

+ Aven om de lasrar som anvands &r klass 1 (dgonskydd) rekommenderar OMRON att du inte tittar in
i laserljuset. Den maximalt tillatna exponeringen far inte éverskridas nar lasrar ses med blotta 6gat.

« Lasrarna kan inte tillforlitligt detektera glas, speglar och andra hogreflekterande foremal. Var forsiktig
nar du anvander AMR i omraden dar det finns dessa typer av foremal. Om AMR maste kéra nara
dessa foremal rekommenderar vi att du anvander en kombination av markeringar pa objekten (t.ex.
tejp eller malade rander). Dessutom bor du ange forbjudna sektorer pa kartan, sa att AMR kan
planera vagar for att undvika dessa objekt.

Jajusuodwoy Y20 Jauonyun4

| Sikerhetslaserskanner

Jeise

Varje sakerhetslaserskanner ger detektering i ett 270-graders synfalt med ett typiskt maximalt omrade
pa 4 m. Bada sakerhetslaserskannrarna har ett komplett 360-graders detekteringsomrade runt AMR.
Lasrarna arbetar i ett enda plan placerat vid 175 mm ovanfér golvet.

/\ VARNING

Objekt i omradet som sticker ut ovanfor eller under AMR-lasrarnas skanningsplan 0

ska konfigureras som forbjudna omraden nar en arbetsytas karta skapas. Detta
minimerar risken for kollision under drift.

1-3-2 Holjen

Holjena ar I0stagbara paneler pa olika platser pa AMR:s utsida.

/\ FORSIKTIGHET

All elektrisk laddning som ackumuleras pa AMR:s héljen har ingen vag till marken
och kan darfor inte laddas ur. Detta kan vara farligt for elektrostatiskt kansliga
enheter. Hall alltid elektrostatiskt kansliga enheter minst 30 cm fran AMR:s hdljen.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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1-3-3 AMR-styrsystem

AMR-styrenheten ar AMR:s huvudsakliga datorsystem som tillhandahaller alla navigeringskontroller
och granssnitt for mobila robotapplikationer. AMR-styrenheten bestar av tva huvudkomponenter:

Baslagret med standardgranssnitt for PC och lagret for mobila robotar fér bearbetning av AMR-
kontrollgranssnitt och natverksgranssnitt.

AMR-styrenheten kor operativsystemet SetNetGo och programvaran Advanced Robotics Automation
Management (ARAM). Den kor ocksa en variant av Mobile Autonomous Robot Controller (MARC) som
kallas Polo. AMR-styrenheten sitter inuti elektronikfacket som visas i foljande figur.

Se anvéndarhandboken fér AMR-styrsystemet (kat.nr 1650) for mer information.

Mﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
Iﬂﬂﬂﬂlﬂﬂllﬂﬂﬂlﬂﬂ

1-3-4 Batteri

Ett laddningsbart litiumjonbatteri bestaende av 8 moduler forser hela AMR och alla tillbehér med strom.
Batteriet kan laddas automatiskt i AMR, eller sa kan det tas bort och laddas separat.

Ovrig information
Ovrig information att I4sa efter behov.

Batteriet levereras separat fran AMR for att uppfylla kraven for transport av farligt gods.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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1-3-5 Nodstoppsknapp
Det finns fem nddstoppsknappar pa AMR. En knapp finns pa operatérspanelen och det finns tva

knappar pa varje sida av AMR.
Handenheten har aven en inbyggd nddstoppsknapp.

Ovrig information
Ovrig information att I4sa efter behov.

Ytterligare nédstoppsknappar kan laggas till i nyttolaststrukturen.

Jajusuodwoy Y20 Jauonyun4

1-3-6 Operatorspanel

Operatdrspanelens funktioner beskrivs nedan.
Du kan flytta operatorspanelen till dnskad position pa laststrukturen.

z
O:
Forsiktighetsatgarder for saker anvandning %
Ta hansyn till alla sakerhetsfaktorer relaterade till placeringen av den integrerade nédstoppsknappen §
nar operatorspanelen flyttas. =)
S
©
4 N
[EMIERGENCY STOP
7\ & OMRON
\ 4 O HD-1500
o
Y OMRON y
J skirm

En hogupplost skarm med hdg ljusstyrka visar driftsstatus, tradlés signalstyrka, batteriniva, IP-adress,
robotidentifiering, fel och upp till sex rader med instruktioner.

| PA- och AV-knappar

PA- och AV-knapparna anvands for att starta och stanga av AMR under normala driftsférhallanden.
Integrerad ringbelysning i form av lysdioder finns runt knapparna for visuell indikering av AMR-status.

| N6édstoppsknapp

Nodstoppknappen ar ansluten till sakerhetskretsen och har samma funktion som alla andra
nddstoppsknappar har pa AMR.

I Bromsfrigoringsknapp

En bromsfrigéringsknapp finns i handelse av en nddsituation eller onormal situation dar AMR maste
flyttas manuellt.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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| Port fér handenhet

Anslut handenheten till porten for handenheten nar du kér AMR manuellt.

| Ethernet-port for underhall

En Ethernet-port for underhall finns tillganglig for konfiguration och felstékning med en dator som ar
direktansluten med en rak eller korskopplad CAT5 Ethernet-kabel (eller battre).

] Huvudstrémbrytare

Huvudstrombrytaren tar helt bort all batteristrom fran AMR vid underhall eller andra onormala situationer.

1-3-7 Handenhet

Anslut en handenhet for att kora AMR manuellt. En handenhet anvands vanligtvis nar du genererar en
karta dver arbetsytan.

Handenheten har en omkopplare med tre Idgen som férsatter roboten i ett skyddande stopplage om inte
en operator ar narvarande och haller omkopplaren i mittlaget.

1-3-8 Ljuslister och skivor

Fargade ljusskivor och lister finns pa val synliga platser pa utsidan av AMR. Dessa ger visuella
indikationer om AMR:s status och dess kommande rorelser.

1-3-9 Hogtalare

Tva hogtalare anvands for att horbart meddela personal om en AMR som narmar sig. Tal- och
ljuduppgifter styr hogtalarnas ljud nar AMR navigerar pa arbetsytan. Se anvéndarhandboken for Fleet
Operations Workspace Core (kat.nr 1635) for mer information.
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Forsiktighetsatgarder for sdker anvandning
Nar hogtalare anvands som ett satt att informera personal om att en AMR narmar sig maste du

regelbundet kontrollera att de fortfarande fungerar normalt. Kontrollera att hogtalarna ar hérbara och att
ljudnivan ar pa nivan som kravs vid anvandningen.

Jajusuodwoy Y20 Jauonyun4

1-3-10 Atkomstpanel fér anvandare

Anslutningar for strom, kommunikation, sdkerhetsenheter, ingangar, utgangar, och andra tillvalsobjekt
finns pa atkomstpanelen fér anvandare. Dessa anslutningar anvands normalt for att driva och styra en
lastkapacitetsstruktur.

Via atkomstpanelen for anvandare gar det aven att montera styrenheter som tillhandahalls av
anvandaren, t.ex. en EtherCAT-kopplingsenhet i NX-serien med olika I/O-enheter i NX-serien anslutna.
Atkomstpanelen for anvandare &r skyddad med en avtagbar képa.

alepueAue 1o} [suedjswioyy
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1-3-11 Tradlosa antenner

Tva tradlésa antenner ar fabriksinstallerade ovanpa AMR for att ge optimal rackvidd. De har tradlésa
antennerna har manipuleringsskydd och lag profil. De kan ocksa flyttas om en nyttolaststruktur skymmer
dem.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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1-3-12

1-3-13

1-3-14

Forreglingsbrytare

AMR &r utrustad med forreglingsbrytare som sitter pa batteriluckan och sidohéljena. Forreglingsbrytarna
Overvakas kontinuerligt och ser till att batteriluckan och sidohdljena ar ordentligt anslutna till AMR. Detta
for att sékerstalla att de interna komponenterna isoleras och skyddas mot obehorig och osaker atkomst.

Elektronikfack

| elektronikfacket finns AMR-styrenheten, natverksswitchar och alla tillhérande kablar och anslutningar.
Du kan komma at elektronikfacket fran hoger eller vanster sida av AMR om hdéljena tas bort.

Monteringsyta for nyttolast

Nyttolaster ar monterade direkt ovanpa AMR-chassit. Flera monteringspunkter finns tillgangliga for olika
nyttolastutformningar.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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1-4 Autonom navigering

AMR kombinerar maskinvara och programvara fér mobil robotteknik for att tillhandahalla en
anpassningsbar, mobil plattform for transport av en nyttolast. Den ar utrustad med ett system for naturlig
navigering som gor att AMR kan navigera och utféra sina grundldggande funktioner pa egen hand och
utan behov av modifiering av anldggningen. Nar AMR har skannat miljéns fysiska egenskaper kan den
navigera sakert och sjalvstandigt till alla tillgangliga destinationer. Den kan rdra sig kontinuerligt och

>
s
o
=]
o
3
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2
utan mansklig inblandning och laddar sig automatiskt efter behov. cg'
3
Q@

/\ VARNING

» Det ar forbjudet att implementera metoder for att kringga att en person behodver 0

aktivera AMR:s motoreffekt vid start.

Undernormal startkorAMR alla sinainbyggda system, inklusive alla fabriks- och anvandarkonfigurationer.
Den kor sedan automatiskt den inbyggda programvaran och kundintegrerade processer for att
tillhandahalla en AMR som ar redo att anvandas. Om den har fatt en karta 6ver sin arbetsyta och
vet var den ar i omradet (lokaliserad) maste du trycka pa pa-knappen en gang till for att aktivera
motoreffekt for start av den autonoma driften. Om lokalisering saknas maste du ansluta en handenhet
for att flytta enheten. Efter den forsta, lokaliserade starten ar slutférd kan AMR arbeta autonomt. Se
anvandarhandboken for Fleet Operations Workspace Core (kat.nr1635) for information om startprocedur
och lokalisering.

AMR justerar ofta sin vag for att kdra runt ett hinder. Navigeringsparametrar lagras i AMR-styrsystemet
och kan visas och dndras med MobilePlanner-programvaran.

/\ FORSIKTIGHET

Aven om AMR:s programvara ger majlighet att anvanda kartfunktionerna for att halla
AMR inom den avsedda arbetsytan kan dalig eller felaktig lokalisering leda till felaktig o

1sejopAu 1g) eiAsBuLIsjuol

planering av korvagar. For att garantera sakerheten maste du alltid installera fysiska
barridrer dar det finns risk for personskador eller skador pa egendom.

Programvaran MobilePlanner konfigurerar AMR:s manga avancerade driftsegenskaper och
kommunicerar normalt med AMR via ett tradlost natverk. Den gar aven att anslutas direkt via Ethernet-
porten pa AMR.
AMR anvander omradesdata fran sakerhetsskanningslasrar som primar metod for att identifiera hinder
och bibehalla korrekt forstaelse for sin plats i miljon. Dessutom anvander den data fran féljande sensorer:
» Tva laga lasrar i de motsatta hérnen av AMR for att detektera objekt under planet for
sakerhetsskanningslasrarna.
» Omkodare (en pa varje drivmotor) ger information om riktning och den strécka som varje drivhjul
har kort.
Innan en AMR kommer in i ett omrade med tat trafik maste du vidta lampliga forsiktighetsatgarder for att
varna personer som arbetar inom dessa omraden. AMR har varningsfunktioner som varningssummer,
talsyntes och varningslampor. Atkomstpanelen fér anvéndare har anvandarportar som du kan anvénda
for att Idgga till varningsindikatorer i nyttolaststrukturen.
Om omraden med tat trafik omfattar andra fordon som ror sig, t.ex. gaffeltruckar eller maskiner med
autonom forflyttning, bor du évervaga att justera driftparametrarna for AMR i syfte att minska risken for
en kollision. Du kan goéra detta pa foljande satt:
* Redigera arbetsytekartan sa att den omfattar kartfunktioner som begransar AMR:s
funktion i specifika omraden, t.ex. foredragna linjer, omraden som star emot AMR och
rorelseparametersektorer for att minska hastigheten.
» Redigera AMR:s konfiguration for att paverka dess beteende pa alla platser, t.ex. begrénsning av
dess maximala hastighet.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)



1 Oversikt

1-5

Tillvalskomponenter

1-5-1

Information om tillvalskomponenter finns i det har avsnittet.

EM2100 Fleet Manager

For att hantera och administrera flera AMR pa samma arbetsyta maste du anvanda en EM2100-enhet
konfigurerad som en Fleet Manager och som kér programvaran Fleet Operations Workspace (FLOW).
EM2100-enheten ar en datorenhet med en processor som kan kéra Fleet Operations Workspace Core-
paketet.

For en maskinpark med AMR delar Fleet Operations Workspace Core-programvaran (FLOW Core)
som kors pa en EM2100-enhet kartan mellan alla AMR i maskinparken. Detta ger en gemensam
referensram for navigering och lokalisering, vilket forhindrar konflikter mellan AMR samtidigt som
trafikflodet hanteras och arbetet kan slutféras. Se anvdndarhandboken for Fleet Operations Workspace
Core (kat.nr 1635) for mer information.

/\ FORSIKTIGHET

Aven om AMR:s programvara ger mdjlighet att anvanda kartfunktionerna for att halla
AMR inom den avsedda arbetsytan kan dalig eller felaktig lokalisering leda till felaktig
planering av kérvagar. For att garantera sékerheten maste du alltid installera fysiska

barriarer dar det finns risk for personskador eller skador pa egendom.

Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

» Att anvanda EM2100- eller kartfunktioner ersatter inte fysiska metoder for att férhindra kollisioner,
sasom sammankopplade gateways eller barriarer. Det ar anvandarens ansvar att tillhandahalla en
fysisk metod for att férhindra kollisioner dar det behdvs.

* Lamna inte en AMR som inte ar lokaliserad, inte ansluten till EM2100 eller som inte ar paslagen pa
en plats som kan nas av andra AMR.

Ovrig information

* AMR kraver tradlés kommunikation nar den anvands i en maskinpark. Se 3-3-3 Tradl6s anslutning
pa sidan 3-6 for mer information.

* Information om anvandning och konfiguration av funktionerna finns i anvédndarhandboken fér Fleet
Operations Workspace Core (kat.nr 1635) och anvédndarhandboken for Fleet Simulators (kat.nr
1649).

1-5-2 Ytterligare nodstoppsknappar

En operator ska enkelt kunna na en nddstoppsknapp fran vilken vinkel som helst utan att stracka
sig over en AMR eller nyttolastdelar som ror sig. Enligt gallande sakerhetsstandarder maste
nodstoppsknapparna placeras inom 600 mm fran operatéren. En stor eller komplex nyttolaststruktur
kan krava extra nddstoppsknappar.

/\ VARNING

Om du anvander ett av anvandaren tillhandahallet nddstopp maste du utféra
sakerhetsdriftsattning for att kontrollera nédstoppsfunktionen innan AMR tas i drift.
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/\ FORSIKTIGHET

» Alla nédstoppsknappar maste placeras i omraden som ar latta att na och inom
600 mm fran personalen. Det ar slutanvandarens ansvar att se till att eventuella 0

ytterligare nddstoppsknappar placeras pa en plats dar operatoren enkelt kan
komma at dem vid en nddsituation.

Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Nodstoppet eller skyddsstoppsenheterna som du installerar pA AMR maste ha en krets med dubbla
kanaler for att sakerstalla samma prestandaniva som de andra sakerhetsenheterna i AMR.

Jojusuodwoys|eA||iL

Ovrig information

» Se 3-4-2 Anslutningar till atkomstpanelen fér anvédndare pa sidan 3-9 for mer information om
ytterligare nddstoppsanslutningar.

* Om inga ytterligare nddstoppsknappar har lagts till maste en bygel med artikelnummer 68410-218L
placeras pa SCPU-porten. Se SCPU pa sidan 3-11 for mer information.

1-5-3 Ytterligare varningslampor

AMR maste innehalla varningslampor som ar lampliga for dess anvandning. Den maste ha en val
synlig blinkande lampa for att varna manniskor om att AMR ar redo att rora sig eller ar i rorelse. | de
flesta fall ger ljusskivorna och ljuslisterna fram och bak pa AMR tillracklig ljusindikation. Vid anvandning
av stora eller komplexa nyttolaststrukturer kan du behdva installera ytterligare varningslampor som
tillhandahalls av anvandaren for att sékerstalla att AMR syns. Den exakta implementeringen av den har
varningslampan beror pa utformningen av din nyttolast eller nyttolaststruktur.

Se till att lampan forblir synlig under alla driftférhallanden och fran alla sidor sa att manniskor alltid kan
se den. Ta hansyn till utformningen av nyttolaststrukturen sa att varningslampan forblir synlig aven nar
AMR transporterar foremal.

En signallampa eller ett lamptorn ingar inte i AMR. Du kan tillhandahalla och installera en sadan enhet
om det behdvs. For att uppfylla relevanta standarder maste lampornas sekvens uppifréan och ned vara
réd, gul och gron.

En anvandarmonterad signallampa som normalt ar monterad pa AMR-nyttolaststrukturen kan ge extra
signalering. Signallampan indikerar rorelse och signalerar till operatéren att AMR vantar pa hjalp. Se
3-4-2 Anslutningar till atkomstpanelen fér anvédndare pa sidan 3-9 foér mer information.

/\ FORSIKTIGHET

En AMR maste ha en varningsenhet som ar latt att se, t.ex. en blinkande lampa som
anvandaren tillhandahaller, for att indikera nar den antingen ar klar att flyttas eller nar
den ror sig.

Jodwejsbuiuien asebijJen A
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1-5-4 Ytterligare varningssumrar

1-5-5

AMR-styrsystemet har en utgang for styrning av ytterligare en varningssummer som en ljudvarningsenhet.
Varningssummern ar ansluten till sdkerhetsstyrsystemet.

Signalen maste vara horbar éver omgivningsljudet i den miljo som AMR arbetar i. Beroende pa miljéns
ljudniva kan du behdva lagga till ytterligare en summer installerad pa nyttolaststrukturen sa att summern
hors éver den omgivande ljudnivan. Det ar slutanvandarens ansvar att uppfylla detta krav.
LIGHTS-porten pa atkomstpanelen har stod for en varningssummer som tillhandahalls av anvandaren.
Du kan installera den i AMR eller pa valfri plats i nyttolaststrukturen. Mer information finns i 3-4-2
anslutningar fér atkomstpaneler pa sidan 3-9.

Ovrig information

Du kan aven anvanda ett signaltorn med lysdioder som har en inbyggd varningssummer eller en
separat varningssummer. Kontakta en OMRON-representant for mer information om tillgangliga
alternativ.

Ovre platta

En oOvre platta finns som ftillval och kan fastas pa AMR-chassit. Den 6vre plattan anvands for att
skydda AMR, men det ar inte ett krav. AMR kan bestéllas med eller utan en 6vre platta beroende pa
tilldmpningskraven.
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1-6 Programvara

AMR kraver den licensierade programvaran som beskrivs i detta avsnitt. Programvaran ar
fabriksinstallerad pa AMR-styrsystemet. Funktioner och egenskaper kan laggas till i AMR genom att
aktivera licenser enligt beskrivningen i anvdndarhandboken fér Fleet Operations Workspace Core (kat.
nr1635).

Den minimala driftskonfigurationen fér en AMR hanteras av en person eller personer med en Microsoft
Windows®-dator eller alternativt fran en Android- eller iOS-surfplatta.

Om du har fler &n en AMR maste du installera och konfigurera en EM2100-enhet (med programvaran
Fleet Operations Workspace) for att hantera flera AMR som en maskinpark. Mer information finns i 7-5-
1 EM2100 Fleet Manager pa sidan 1-15 .

Foljande bild visar de enheter som du kan anvanda for att hantera en eller flera AMR och de
programvarukomponenter som kravs for varje enhet, om tillampligt.

Administrationen av AMR-omfattar bade konfigurering och drift av.en AMR och aven anvandning av
AMR (eller en maskinpark med AMR) for att utféra anvandbart arbete. Programvaran FLOW Core som
gor att du kan utféra dessa funktioner bestar av féljande komponenter.

* MobilePlanner/MobilePlanner Tablet Edition

* ARCL-protokoll

* Integrationsverktyg

«  SetNetGo

« ARAM

* Polo

eleAweaboud
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MobilePlanner
(dator)

MobilePlanner
(surfplatta)

Tillverkningssystem/
Resursplaneringssystem

Operatoérspanel AMR-styrsystem
(SetNetGo, ARAM,
ARCL-protokoll, Polo) Fleet Manager
(ARAMCentral, integrationsverktyg)
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1-6-1 Systemkrav
Atkomst till programvarufunktioner &r tillaten genom anvéandning av en USB-licensdongel som innehaller

sakra, krypterade elektroniska kopior av driftlicenserna. Vissa licenser kan galla under en begransad
period och gar ut efter ett visst datum. Du far flera varningsmeddelanden innan licensen gar ut.

| Datorkrav

En dator med en kompatibel version av Microsoft Windows® kravs for att konfigurera och hantera
en AMR (Windows 7, Windows 8 och Windows 10 stdds). Datorn kréaver 200 MB av tillgangligt
lagringsutrymme pa harddisken.

<§ Ovrig information
Tradlost &r ett krav for att hantera flera AMR som en maskinpark. Se anvédndarhandboken for Fleet
Operations Workspace Core (kat.nr 1635) for mer information.

| Krav pa mobila enheter

Om programvaran MobilePlanner Tablet Edition anvands kravs en Android- eller iOS-surfplatta for att

kéra programvaran MobilePlanner.

Foljande krav maste uppfyllas for surfplattan.

* Android OS version 9 eller senare.

* iOS version 10 eller senare.

* Android-enheter behéver minst 2 GB i RAM-minne. Platser med stora eller komplexa kartor kan
krava mer RAM.
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1 Oversikt

1-7 Att tanka pa gallande nyttolast

| det har avsnittet beskrivs dvervaganden och krav for AMR-nyttolaster.

Som en nyttolast betraktas alla komponenter som placeras pa AMR for att sakra, transportera
och overfora vissa foremal. En nyttolaststruktur krdvs normalt for att sakra ett féremal under
transport. Slutanvandaren eller integratorn ansvarar for att utforma och implementera ett system for
nyttolaststrukturer. Detta system kan omfatta reglage och andra mekaniska delar for att underlatta olika
funktioner som ar relaterade till anvandningen av AMR och den maskin som den interagerar med.

Du maste ta noga hansyn till nyttolastens tyngdpunkt. Se 2-2-3 Nyttolastens tyngdpunkt pa sidan 2-4
for mer information.

minska eventuella ytterligare risker for person- och egendomsskador som orsakas av
nyttolasten.

/\ VARNING

* Nyttolasten maste forbli hdgre upp an den évre delen av AMR. Om nyttolasten
eller tillhérande struktur blockerar nagon av AMR:s sensorer kan den inte fungera
korrekt.

* Anvandaren ansvarar for AMR:s sakerhet, vilket omfattar att bekrafta att systemet
ar stabilt tillsammans med alla nyttolaster, nyttolaststrukturer eller andra tillbehor

nar AMR anvands i den angivna driftsmiljon.

» Den totala vikten pa nyttolaststrukturen plus eventuella foremal som transporteras
av strukturen far inte dverstiga AMR:s maximala lastkapacitet.

*  Om AMR transporterar behallare med vatska eller annat icke-fast material bor
du ta hansyn till effekten pa AMR:s stabilitet om innehallet kan forflyttas. Det ar
slutanvandarens ansvar att se till att nyttolasten ar ordentligt sakrad mot AMR och
att rorelser hos nyttolasten inte skapar instabilitet hos AMR.

Slutanvandaren for AMR maste utféra en riskbeddémning for att identifiera och 0

Forsiktighetsatgarder for sdker anvandning

+ Du maste se till att nyttolaststrukturen ar ordentligt sékrad till AMR.

» Skadade eller slitna hjul och drivhjul kan férsamra AMR:s stabilitet. Du maste regelbundet
inspektera hjulen och drivhjulen for att upptacka tecken pa skador, dverdrivet slitage eller ojamna
omraden.

* Nyttolasten eller nyttolaststrukturen far inte placeras pa ett sadant séatt att operatdren utsatts for
fara nar hen forsoker na en nédstoppsknapp.

Ovrig information

* AMR tillhandahaller den elkraft och de reglage som kravs for att anvanda en nyttolaststruktur.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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1 Oversikt

1-7-1

Nyttolaststruktur

For vanliga AMR-tillampningar maste en nyttolaststruktur utformas och konstrueras for atgarder som
hamtning, avlamning och transport av nyttolasten.

AMR har gédngade monteringshal for att montera en nyttolaststruktur. Monteringshalen ger en séker och
anpassningsbar metod for montering av nyttolaststrukturer pa chassit. En nyttolaststruktur kan vara sa
enkel som en lada som innehaller tillverkningsdelar eller en mer komplicerad enhet som en transportor
eller robotarm.

AMR har ocksa en mangd olika granssnitt och stromanslutningar som stdder dina tillampningsspecifika
sensorer och tillbehdr som kan inga i nyttolaststrukturen.

I Placering av nyttolaststruktur

1-20

Service- och underhallskrav bor beaktas vid utformning av en nyttolaststruktur.

Ge atkomst till nyttolastens placering for servicevanlighet. Du maste se till att de mekaniska
anslutningspunkterna och de elektriska anslutningarna ar latta att komma at.

Var alltid forsiktig sa att du inte skadar nagra kablar mellan nyttolaststrukturen och AMR. Se till att alla
kablar ar tillrackligt I6sa eller inkludera kontakter. Tillhandahall aven tillracklig dragavlastning nar stérre
flexibilitet kravs.

Utskjutande delar och éverhang
Nyttolasten far inte sticka ut Over eller stracka sig utanfor AMR:s yttre matt. Om de gor det kan delar av
strukturen hamna utanfor sdkerhetsutrymmet som tillhandahalls av sdkerhetslaserskannrarna.

Om en nyttolast eller en nyttolaststruktur sticker ut 6ver eller stracker sig utanfor

AMR:s yttre matt ska du gora foljande:

» Kontakta en OMRON-representant for att andra storleken pa
sakerhetslaserskannrarnas sakerhetszoner.

» Upprepa proceduren for sakerhetsdriftsattning.

» Justera parametrarna for att andra AMR:s bredd, LengthFront, LengthRear och

eventuellt dess radie. Nar du gor dessa andringar ska du se till att AMR:s korrekta
matt anvands under planering av kérvagar och undvikande av hinder.

Tradlésa antenner

Du maste se till att nyttolasten inte blockerar de tradlésa antennerna. Om det inte ar magjligt att forhindra
vissa storningar mellan nyttolasten och de tradlésa antennerna kan du flytta de tradlésa antennerna till
en placering pa nyttolasten dar signalen inte dampas. Se 3-4-1 Tradlésa antennanslutningar pa sidan
3-8 for mer information om hur du flyttar de tradlésa antennerna.

Forsiktighetsatgarder for korrekt anvdandning

Det ar slutanvandarens ansvar att se till att nyttolasten inte dampar signalen fran de tradlésa
antennerna.
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1 Oversikt

e Nodstoppsknappar
Nodstoppsknappar som tillhandahalls av anvandaren kan laggas till i nyttolaststrukturen.
Du maste se till att nyttolasten inte blockerar eller begrénsar enkel atkomst till nédstoppsknapparna.
Nodstoppsknapparna ska placeras inom 600 mm fran rackhall. Operatéren ska enkelt kunna na en
nodstoppknapp fran vilken vinkel som helst utan att behdva stracka sig 6ver en AMR eller nyttolastdelar
som ror sig.

Forsiktighetsatgarder for siaker anvandning

Nyttolasten eller nyttolaststrukturen far inte placeras pa ett sadant satt att operatéren utsatts for fara
nar hen forsoker na en nddstoppsknapp.

}sejopAu apuejeb ed ejue) py

<§ Ovrig information
Om inga nddstoppsknappar har lagts till maste en bygel med artikelnummer 68410-218L placeras pa
SCPU-porten. Se SCPU pa sidan 3-11 for mer information.

e Ljusskivor och ljuslister
Du maste se till att nyttolasten inte blockerar ljusskivorna eller de framre eller bakre ljuslisterna eftersom
de ger visuell indikering av AMR:s rorelser.

INPNSISEIORAN
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1 Oversikt

1-8

Koordinatsystem

1-22

AMR anvander koordinatsystemet X, Y, Z och Theta som visas i bilden nedan. Den har informationen ar
relevant for vissa av procedurerna som anvands i den har handboken, till exempel identifiering av vilket
som ar vanster eller hoger sida av AMR. Till exempel ar AMR-styrsystemet placerat nara AMR:s baksida
och +X-riktningen ar AMR:s korriktning framat.

Ursprunget till AMR:s koordinatsystem &r den idealiska punkten pa golvet exakt halvvags mellan
de tva drivhjulens nav. Koordinatsystemets ursprung @r AMR:s rotationscentrum. Koordinater kravs
for procedurer som installation och konfiguration av alternativ som lasrar och &ven for att forsta
tyngdpunkten. AMR:s koordinater ar ocksa kopplade till kartans koordinater.

Rotationsvardet Theta anger AMR-enhetens rotationsvinkel, som bestammer dess riktning eller
fardriktning.

Ursprunget till den vertikala koordinaten Z stélls in pa markniva (Z=0). Z-vardet kravs nar du beraknar
monteringspositionen for tillvalskomponenter, t.ex. sidolasrar. Positioner for tillvalskomponenter som de
har anges i MobilePlanner.

+Z
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2 Specifikationer

2-1

Prestandaspecifikationer

2-2

Prestandaspecifikationer for AMR anges nedan.

Maximal nyttolastkapacitet 1500 kg
Svangradie 982 mm
Vandradie 0mm
Maximal hastighet framat 1800 mm/s
Maximal acceleration framat 900 mm/s2
Maximal rotationshastighet 60 grader/s
Maximal rotationsacceleration/inbromsning 150 grader/s

Repeterbarhet och precision for stopposition (ensam
robot)

Till ett 1dge: £50 mm

Till standardmalet: +25 mm, + 2 °
Med HAPS: +8 mm, +0,4 °

Med CAPS: +8 mm, +0,5 °

Repeterbarhet och precision for stopposition
(maskinpark)

Till ett 1dge: £70 mm

Till standardmalet: +35 mm, +2 °
Med HAPS: £10 mm, £0,75 °
Med CAPS: £16 mm, +0,5 °
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2 Specifikationer

2-2 Fysiska specifikationer

Fysiska specifikationer for AMR anges nedan.
2-2-1 Matt

Mattspecifikationer finns i féljande avsnitt.

| Matt for AMR x
Fysiska matt for AMR anges nedan. %
1696 :g;'
< 850 -
RN -

370 . Il g /M f
— — -
l i u\\u (@ N\ HH e 231 5

Bak ‘ ‘ Fram
(Bak) | 550 - 535 > ( )
(A) (B)
G = Tyngdpunkt G = Rotationscentrum

A = Vridpunkt for det bakre rullhjulet till rotationscentrum
B = Vridpunkt for det framre rullhjulet till rotationscentrum

1195 -

SHEE

~—300—=~—300—+
(A) (A)

318—»<—318—

(B) (B)

-~ 359.5 —»l«—— 359.5 —»
(©) (©)

G = Tyngdpunkt

A = Vridpunkt for det bakre rullhjulet till tyngdpunkten
B = Vridpunkt for det framre rullhjulet till tyngdpunkten
C = Drivhjul till tyngdpunkten

| Matt for atkomstpanelen for anvindare

Fysiska matt for atkomstpanelen for anvandare anges nedan. Din-skena som tillhandahalls av
anvandaren visas i foljande figur som referens.
Avstandet fran basen pa atkomstpanelen till AMR:s monteringsyta ar 92 mm.
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2 Specifikationer

2-4

Lon
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© 110

2-2-2 Vikt

Vikter anges i tabellen nedan.

Komponent Vikt

AMR (utan batteri eller tillbehor) 437 kg
Batteri 69,5 kg
Nataggregat 108 kg
Dockningsmal 27,5 kg
Sats for dvre platta 21,5 kg

2-2-3 Nyttolastens tyngdpunkt

Tyngdpunkten ar en mycket viktig faktor nar komponenter placeras pa AMR for transport. Se till att
nyttolastens tyngdpunkt ar centrerad 6éver AMR:s egen tyngdpunkt och sa lagt ner som mgjligt. Detta
ger optimal stabilitet, sarskilt nar AMR kor dver ojamnheter i golvet.

AMR har en maximal nyttolast pa 1500 kg, vilket inkluderar nyttolaststrukturen och all nyttolast som vilar
pa den strukturen. Du maste se till att nyttolasten inte stracker sig utanfor AMR:s storlek. Tyngdpunkten
for nyttolaststrukturens kombinerade vikt, inklusive alla inbyggda verktyg och laster som transporteras,
maste ligga inom de angivna granserna. Dessa granser maste foljas for att sakerstalla stabilitet vid
lastning och avlastning av AMR.

/\ VARNING

Valtrisken ar hégre om nyttolastens tyngdpunkt ligger utanfér rekommenderade
specifikationer.
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2 Specifikationer

Tank pa foljande nar du utformar och implementerar nyttolasten.

« Om nyttolasten hanger 6ver kanten eller stracker sig utat dynamiskt fran AMR (t.ex. en
robotarm) har den en stérre effekt pa tyngdpunkten. Detta ar sarskilt viktigt om nyttolasten dven
transporterar foremal som lagger till extra vikt.

» Ta hansyn till den effekt nyttolasten har pa AMR-enhetens tyngdpunkt om nyttolasten kan
forflyttas nar AMR ar i rorelse.

*  Om AMR:s tyngdpunkt ar forskjuten fran nyttolastens tyngdpunkt pa grund av ojamn
lastdistribution kan den maximala stabila hastigheten for AMR behdva minskas fran
standardinstallningarna. Det ar slutanvandarens ansvar att sakerstalla att AMR ar konfigurerad
for saker drift under dessa driftvillkor.

» Ta hansyn till den effekt nyttolasten har pa AMR-enhetens tyngdpunkt om nyttolasten ar hog och
tung.

<§ Ovrig information
Se Matt for AMR pa sidan 2-3 fér mer information.

Foljande bilder visar de beraknade sakra tyngdpunktsplaceringarna for AMR:s maximala tillatna

nyttolastvikt. Nyttolastens tyngdpunkt maste ligga inom det omrade som visas.

Dessa berakningar forutsatter féljande villkor:

* Nyttolasten ar sakert fast vid AMR och den forskjuts inte pa grund av AMR:s rorelser.

» Nyttolasten sticker inte ut utanfér AMR.

* AMR o6verskrider inte sina angivna standardgranser for acceleration, inbromsning, linjar
hastighet, vinkelhastighet och friktionskoefficient (minst 0,6).

| féljande diagram representerar X AMR:s rorelseriktning (bak till fram). Y &r vinkelratt mot AMR:s

rorelseriktning (sida till sida). Z ar det vertikala mattet (h6jd). Se 7-8 Koordinatsystem pa sidan 1-23 for

mer information.

En 3D-vy av rekommenderad tyngdpunkt for nyttolasten visas nedan.
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2-6

En vy ovanifran av rekommenderad tyngdpunkt for nyttolasten visas nedan.
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En vy framifran av rekommenderad tyngdpunkt for nyttolasten visas nedan.
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En sidovy av rekommenderad tyngdpunkt for nyttolasten visas nedan.
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2 Specifikationer

2-3 Miljospecifikationer

Miljdspecifikationer anges i féljande avsnitt.

2-3-1 Miljospecifikationer for AMR

Miljospecifikationer for AMR anges nedan.

Omgivande drifttemperatur 5till 40 °C

Forvaringstemperatur -20 till 60 °C

Luftfuktighet 5 % till 95 % icke-kondenserande

Hojd dver havet hogst 2000 m

Fororeningsgrad 2

Kapslingsklassning IP20 (IP10 for laddningsplattor)

Atmosfar Ofarliga miljéer (ingen explosiv gas och oljedimma).
Stralning Inga miljder med joniserande stralning.

Damm och rék Undvik kraftig rok och partiklar. Det kan forsamra

effektiviteten hos sakerhetslaserskannrar och leda till att
AMR:s drift stoppas ovantat.

Golvyta Steg som kan passeras hégst 10 mm
Mellanrum som kan passeras hogst 20 mm
Planhet FL25 (enligt ACI 117-standard)
Jamnhet FL25 (enligt ACI 117-standard)
Viktklass 2,1 MPa

2-3-2 Miljospecifikationer for batterier

Miljospecifikationer for batteriet anges nedan.

Omgivande drifttemperatur 5till 40 °C

Forvaringstemperatur™ -20 till 60 °C (mindre an 2 veckor)
-20 till 35 °C (mer an 2 veckor)

Luftfuktighet 5 % till 95 % icke-kondenserande

*1. Se Forvara batterier pa sidan 2-8 for mer information.
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2 Specifikationer

| Forvara batterier

Tank pa foljande nar du forvarar batterier.

+ Batterierna maste férvaras i en uppratt position. Placera inte batterierna pa sidan, upp och ner
eller pa hogkant.

» Batterier som forvaras vid temperaturer 6ver 35 °C eller under -20 °C maste stabiliseras under
4-8 timmar, sa att de ligger inom den nominella driftstemperaturen fére anvandning.

» Forvara batterierna pa en plan yta utan vibrationer.

+ Placera ingenting ovanpa batterierna.

« Utsatt aldrig batteriet for vatten eller annan vatska.

* Forvara inte batteriet i direkt solljus eller nara andra varmekallor.

» Forvara inte batterierna i en brandfarlig miljé.
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2-3-3 Miljospecifikationer for handenheten

Miljéspecifikationer for handenheten anges nedan.

Omgivande drifttemperatur 0till 40 °C Z
=
Forvaringstemperatur -20 till 65 °C ?E
Luftfuktighet 5 % till 95 % icke-kondenserande ;f
o
Kapslingsklassning IP3X g
g
2
7
g
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2-4 Laserspecifikationer

2-10

Specifikationer for lasrarna anges nedan.

Séakerhets- Skanningsplan Horisontellt plan 175 mm fran golvytan
laserskanner s .
Avsdkningsomrade 15 m
Lag laser Skanningsplan Horisontellt plan 65 mm fran golvytan.
Avsokningsomrade 10m
Sidolaser Skanningsplan Vertikalt plan
Avsokningsomrade 10m
Laserklass Klass 1 i enlighet med foljande standarder:
+ |EC 60825-1
+ CDRH 21 CFR 1040.10
« 1040,11
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2 Specifikationer

2-5 Batterispecifikationer

Batterispecifikationer anges nedan.

Kortid Med full nyttolast cirka 9 timmar

Utan nyttolast cirka 12,5 timmar
Driftcykel (urladdningsdjup) 80 % g
Spéanning 48-56 V DC (52,8 VDC nominellt) g-
Kapacitet 70 Ah nominellt g
Energi 3,7 kWh nominellt g
Laddningstid 40 minuter (fran tom till full) E
Livslangd Cirka 9000 cykler
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2 Specifikationer

2-6 Andra specifikationer

Specifikationer for andra komponenter finns nedan.

2-6-1 Sakerhetsfunktioner

Berakningen av prestandaniva (Performance Level, PL) for sakerhetsfunktionerna hos AMR baseras pa
standarden ISO 13849. PL-utvardering har utforts for AMR-modellerna, inklusive handenheten.

PL-vardet som uppnas och sannolikheten for farliga fel per timme (Probability of Dangerous Failure per
Hour, PFHd) berdknas enligt SIS 13849-1 for féljande sakerhetsfunktioner:

Nodstoppsknapp
pa
handenheten™

Noédstopp

Manuell
aterstallning

Om du trycker pa nédstoppsknappen pa
handenheten leder det till ett nédstopp
(kontrollerat stopp)™'. | detta fall forblir
strommen till AMR-motorerna pa for att uppna
ett kontrollerat stopp. Nar det kontrollerade
stoppet har uppnatts kopplas strommen till
motorerna bort.

d

5.67E-07

Aktiveringsenhet
pa
handenheten"?

Nodstopp.

Automatisk
aterstallning

Om du frigor aktiveringsenheten eller pressar
den bortom mittpositionen kommer det att
orsaka ett Kategori 1-stopp "' pa AMR. Detta
ar ett skyddsstopp och AMR aterupptar
driften automatiskt efter en fordrojning pa

tva sekunder, och nar aktiveringsenheten

pa handenheten placeras i den aktiverande
mittpositionen.

5.67E-07

Nodstoppsknapp
pa Atkomst-
panelen for
anvéndarel?

Nodstopp

Manuell
aterstallning

Om du trycker pa nédstoppsknappen pa
atkomstpanelen leder det till ett nddstopp
(kontrollerat stopp)™!. | detta fall forblir
strommen till AMR-motorerna pa for att uppna
ett kontrollerat stopp. Nar det kontrollerade
stoppet har uppnatts kopplas strommen till
motorerna bort.

5.67E-07

Nodstopps-
anslutning pa
atkomstpanelen
fér anvandare "

Noédstopp

Manuell
aterstallning

Anvandartillhandahallna nédstoppsknappar
kan anslutas till SCPU-anslutningen pa
atkomstpanelen for anvandare. Ett tryck

pa nddstoppsknappen/knapparna som
tillhandahalls av anvandaren resulterar i ett
nddstopp (kontrollerat stopp). | detta fall forblir
strommen till AMR-motorerna pa for att uppna
ett kontrollerat stopp. Nar det kontrollerade
stoppet har uppnatts kopplas strommen till
motorerna bort. Den slutliga klassificeringen
av funktionssékerheten ska beréknas med
hjalp av det angivna PFHd-vardet (logik och
utgang) i kombination med PFHd-vardena for
nodstoppvardet (ingang) som anvandaren
tillhandahaller.

Se anvéndarhandboken fér HD-1500-
plattformen (kat.nr 1645) for mer information.

Beréknas av
anvandaren.

5.79E-08

Nodstopps-
knappar pa sid-
orna av AMR™

Noédstopp

Manuell
aterstallning

Om du trycker pa en nédstoppsknapp pa
AMR:s sidor initieras funktionen nédstopp
(kontrollerat stopp)™'. | detta fall forblir
strommen till AMR-motorerna pa for att uppna
ett kontrollerat stopp. Nar det kontrollerade
stoppet har uppnatts kopplas strommen till
motorerna bort.

5.67E-07
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2 Specifikationer

Sakerhetslaser- | Skyddsstopp Automatisk Eftersom detta ocksa ar ett kontrollerat stopp d 3 6.50E-07
skanner aterstallning | forblir strommen till AMR-motorerna pa for
att uppna ett kontrollerat stopp. | sddana

fall stannar AMR pa ett sékert satt och
aterupptar sedan driften efter en férdrojning
pa tva sekunder efter att ha bekraftat att den
skyddade zonen ar fri fran

Skydd mot att Skyddsstopp Manuell Den héar funktionen dvervakar for hog d 3 5.67E-07

motorn gar for aterstallning hastighet och ojamn hastighet. Den linjara §

fort™2 hastigheten fér AMR &r begransad till s
1800 mm/s (bade framat och bakat). Om )
den beraknade hastigheten 6verskrider ?%
dessa hastighetsgranser aktiveras AMR:s =
skyddsstopp. §

o

Skyddsstopps- Skyddsstopp Automatisk Skyddsstoppsenheter som tillhandahalls av Beraknas av 5.79E-08 3

anslutning pa aterstallning anvandaren initierar ett skyddsstopp och anvandaren. B

atkomstpanelen aterstalls automatiskt nar skyddsenhetens

fér anvandare™ signal upphor efter en tva sekunders

fordréjning. Se anvandarhandboken for
HD-1500-plattformen (kat.nr 1645) fér mer
information. Den slutliga klassificeringen

av funktionssakerheten ska beraknas med
hjalp av det angivna PFHd-vardet (logik och
utgang) i kombination med PFHd-vardena for
skyddsstoppvardet (ingang) som anvandaren
tillhandahaller.

Overvakning av | Skyddsstopp Manuell Den har funktionen évervakar bromsen och b B 7.13E-06
bromsfrigdring aterstallning ser till att den anvands nar det &r nédvandigt
och inte anvands nar det inte behdvs.
Overvakningen av bromsfrigéringen initierar ett
kategori 1-stopp.

c
%)
m
P
T
=
Py
=
o
=
Q
=

Varningar Ej tillampligt Ej tillampligt Denna funktion ar till for det visuella b B 5.71E-06
varningssystemet.

Automatisk Ej tillampligt Ej tillampligt Den har funktionen anvands for att sakerstalla b 1 7.13E-06

laddning av att AMR &r korrekt ansluten till dockningsmalet

batteri innan laddningskontakterna aktiveras.

*1. Stoppkategorier enligt IEC 60204-1 (NFPA79).

*2. PL-vardet som uppnas och sannolikheten for farliga fel per timme (Probability of Dangerous Failure per Hour,
PFHd) beraknas enligt SIS 13849-1.

* 3. SCPU-anslutningen pa atkomstpanel for anvandare tillhandahalls for anvandning tillsammans med ett externt
nddstopp och en skyddsenhet som bada tillhandahalls av anvandaren. Anvandaren ansvarar for att berakna
den totala PL och PFHd, inklusive komponenter som tillhandahalls av anvandaren, och utféra en slutlig
riskbeddmning.

2-6-2 USER PWR-kontakt

Elektriska specifikationer och andra specifikationer for USER PWR-kontakt anges nedan.

AMR-kontakt Anderson Power Pole SBS-50

Kopplingskontakt som tillhandahalls av anvandaren

Kontaktstift som tillhandahalls av anvandaren Anderson Power Pole:

* 16 mm2 kabelstorlek 1339G2

* 16 mm2 kabelstorlek 1339G5

e 2,5mm2 till 6 mm2 kabelstorlek 1339G3

Spanningsomrade 48-56 V DC (oreglerad)
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2 Specifikationer

2-6-3

2-6-4

2-14

Stromgranser (REG och Kontinuerligt 50A
ANVANDAR?TROM 100 ms 100 A
tillsammans)™

1ms 200A

*1. Tillfalliga stromtoppar 6ver dessa gransvarden aktiverar dverspanningsskyddet som bryter strommen for
anslutningen. Samtidiga stromtoppar kan utlésa Overstromsskyddet vid batteriet. Du bér anvanda externa
strombegransande enheter for att forhindra att strdmmen overbelastas.

REG PWR-kontakt

Elektriska specifikationer och andra specifikationer for REG PWR-kontakten anges nedan.

Typ av AMR-kontakt

Molex Mini-Fit Jr., 2 x 2

Kopplingskontakt som tillhandahalls av anvandaren

Molex Mini Fit Jr.-uttag (artikelnummer 0469920410)

Kopplingskontaktstift som tillhandahalls av
anvandaren

Molex, 18—24 AWG (artikelnummer 0039000074)

Spanningsomrade”™

23,0till 25,2V DC

Strémgranser (REG och ANVANDARSTROM
tillsammans)™

Kontinuerligt: 50 A

1 ms: 200 A

100 ms: 100 A

*1. Tillfalliga stromtoppar 6ver dessa gransvarden aktiverar Overspanningsskyddet som bryter strommen for
anslutningen. Samtidiga stromtoppar kan utldsa 6verstromsskyddet vid batteriet. Du bor anvanda externa
strombegransande enheter for att forhindra att strommen 6verbelastas.

*2. Tillfalliga stromtoppar 6ver dessa gransvarden aktiverar Overspanningsskyddet som bryter strommen for
anslutningen. Samtidiga stromtoppar kan utldsa 6verstromsskyddet vid batteriet. Du bor anvanda externa
strombegransande enheter for att forhindra att strommen 6verbelastas.

SCPU-kontakt

Elektriska och andra specifikationer for SCPU-kontakten finns nedan.

AMR-kontakt

TE Connectivity Micro Mate N Lok., 2 x 6

Kopplingskontakt som tillhandahalls av anvandaren

TE Connectivity Micro Mate N Lok-uttag
(artikelnummer: 1-794617-2)

Kopplingskontaktstift som tillhandahalls av
anvandaren

TE Connectivity AMP-kontakter, 20-24 AWG
(artikelnummer 1-794610-2)

Ingangstyp

PNP/sourcing

Nominell ingangsspanning

24V DC (20,4 % till 28,8 V DC)

Strom sakerhetsingang

3,0 mA

Strém sakerhetsutgang

500 mA
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2-6-5

2-6-6

K

LIGHTS-kontakt

2 Specifikationer

Elektriska och andra specifikationer for LIGHTS-kontakten finns nedan.

AMR-kontakt

TE Connectivity Micro Mate N Lok., 2 x 3

Kopplingskontakt som tillhandahalls av anvandaren

TE Connectivity Micro Mate N Lok-uttag
(artikelnummer: 794617-2)

Kopplingskontaktstift som tillhandahalls av
anvandaren

TE Connectivity AMP-kontakter, 20—-24 AWG
(artikelnummer 1-794610-2)

Typ av utgangar PNP/sourcing
Nominell utgangsspanning 24 V DC (20,4 % till 28,8 V DC)
Maximal utgangsstrom 500 mA

10 1-kontakt

Elektriska specifikationer och andra specifikationer for IO 1-kontakten finns nedan.

Ovrig information

IO 1-kontakten ar ansluten till NX-ID4442- och NX-AD3603-enheterna i AMR. Se Anvandarhandboken
for NX-seriens digitala I/0O-enhet (kat.nr W521) och Anvandarhandboken for NX-seriens analoga I/O-

enhet for analoga ingangsenheter och analoga utgangsenheter (kat.nr W522) fér mer information.

AMR-kontakt

TE Connectivity Micro Mate N Lok., 2 x 10

Kopplingskontakt som tillhandahalls av anvandaren

TE Connectivity Micro Mate N Lok-uttag
(artikelnummer 2-794617-0)

Kopplingskontaktstift som tillhandahalls av
anvandaren

TE Connectivity AMP-kontakter, 20-24 AWG
(artikelnummer 1-794610-2)

1/O-typ

8 digitala PNP/sourcing-ingangar
4 analoga ingangar + 10 V DC

Nominell ingangsspanning

Digitala ingangar: 24 V DC (15 till 28,8 V DC)
Analoga ingangar: -10 till 10 V DC
(max. -15 till 15V DC)

Ingangsstrom

Digitala ingaéngar: Normalt 3,5 mA vid 24 V DC,
nominell strém

PA-spanning/PA-strém (digitala ingangar)

Digitala ingangar: Minst 15 V DC/minst 3 mA
(varje signal)

Svarstid PA/AV (digitala ingangar)

Digitala ingangar: Hogst 5 V DC /hégst 1 mA
(varje signal)

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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2 Specifikationer

2-6-7

K

2-6-8

2-16

10 2-kontakt

Elektriska och andra specifikationer for IO 2-kontakten finns nedan.

Ovrig information

IO 2-kontakten ar ansluten till NX-OD4256- och NX-AD3603-enheterna i AMR. Se
Anvandarhandboken for NX-seriens digitala I/0O-enhet (kat.nr W521) och Anvandarhandboken for NX-
seriens analoga I/O-enhet for analoga ingangsenheter och analoga utgangsenheter (kat.nr W522) fér

mer information.

AMR-kontakt

TE Connectivity Micro Mate N Lok., 2 x 12

Kopplingskontakt som tillhandahalls av anvandaren

TE Connectivity Micro Mate N Lok-uttag
(artikelnummer 2-794617-4)

Kopplingskontaktstift som tillhandahalls av
anvandaren

TE Connectivity AMP-kontakter, 20—24 AWG
(artikelnummer 1-794610-2)

I/O-typ

8 digitala PNP/sourcing-utgangar
4 analoga utgangar + 10 V DC

Belastningsspanning vid drift

Digitala utgangar: 15 till 28,8 V DC
Analoga utgangar: -10 till 10 V DC

Utgang laststrom

Digitala utgangar: 0,5 A/signal

Analoga utgangar: 5 kQ lagsta tillatna
belastningsresistans

Lackstrom

Digitala ingangar: Max. 0,1 mA

Restspanning

Digitala ingangar: Max. 1,5V DC

COMMS-kontakt

Elektriska och andra specifikationer for COMMS-kontakten finns nedan.

AMR-kontakt

TE Connectivity Micro Mate N Lok., 2 x 7

Kopplingskontakt som tillhandahalls av anvandaren

TE Connectivity Micro Mate N Lok-uttag
(artikelnummer 1-794617-4)

Kopplingskontaktstift som tillhandahalls av
anvandaren

TE Connectivity AMP-kontakter, 20-24 AWG
(artikelnummer 1-794610-2)

Kommunikationstyper

RS-232, RS-422, CAN-buss
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Installation
e

| det har kapitlet beskrivs hur du installerar och konfigurerar roboten for anvandning.

3-1 Introduktion till installationen .........ccccoviiimniiiiiie,

3-2 Installation av batteri ..........coccoiiiiiiiici

3-3  Natverksanslutningar ..........cccccviiiinnir s
3-3-1 Standardinstallningar for natverk
3-3-2 Procedur for tradbunden anslutning .........ccccccoceveiiiiiennn. 3-5
3-3-3 Tradlos ansIutNing ......c.coeveeieeiiee e 3-6

3-4  Elektriska anslutningar ...........cccoooccoeiinicccie e 3-8
3-4-1 Tradldsa antennanslutningar ...........ccccccovviieieeiiien e, 3-8
3-4-2 Anslutningar till atkomstpanelen for anvandare ................ 3-9

3-5 Montera nyttolasten ..o —— 317
3-5-1 Monteringspunkter for nyttolaststrukturer ....................... 3-17

3-6 Fasta varningsetiketter ..........cccovroociiiccccce e 3-20

3-7 SakerhetsdriftSAttNING ........cccocemrriciceee e 3-21
3-7-1 Procedur for sakerhetsdriftsattning ..........cccoooeiininen. 3-21
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3 Installation

3-1 Introduktion till installationen

De allménna AMR-installationsstegen finns nedan.

/\ VARNING

Laddningsstationen, batteriet och AMR &verfor hog elektrisk strom och innehaller
farlig spanning. Du maste vidta nodvandiga forsiktighetsatgarder for att undvika

elektriska stotar. Folj instruktionerna for Lockout Tagout (LOTO) innan installation

och underhall utfors pa eller i narheten av dessa delar.

Ovrig information

Packa upp all utrustning innan du startar konfigurationsproceduren fér roboten.

1 Konfigurera natverksanslutningarna.
3-3 Nétverksanslutningar pa sidan 4-5

2 Fast varningsetiketter.
3-6 Féasta varningsetiketter pa sidan 4-20

3 Utfor sékerhetsdriftsattning.
3-7 Sékerhetsdriftséttning pa sidan 4-21

4 Generera en karta for roboten.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

3-2 Installation av batteri

/\ VARNING

» Det kravs minst tre personer for att lyfta batteriet.
» Du maste anvanda lamplig personlig skyddsutrustning (PPE) néar du tar bort, 0

installerar och lyfter batteriet eller nar du arbetar i narheten av ett lackande
batteri.

/\ VARNING

Anvand alltid sakra lyftmetoder nar du tar bort eller installerar batteriet. 0

Forsiktighetsatgarder for sédker anvandning
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Anvand endast laddare och batterier fran OMRON. Laddaren far endast anvéandas for att ladda ett
HD-1500 AMR-batteri.

Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Under den forsta AMR-installationen och -konfigurationen installerar du ett fulladdat batteri.

Folj de har stegen for att installera ett batteri.
1 Ta bort det framre héljet pa AMR for att komma at batterifacket.

2 Lés upp och 6ppna batteriluckan. Batteriluckan svanger nedat och vilar pa golvet. Pa s& satt kan du
anvanda batteriluckan som en ramp.
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3 Anvand det férlangda handtaget for att skjuta in batteriet i AMR.
Nar batteriet trycks in gor stromkontakten som sitter ovanpa batterihdljet en blindanslutning till
stromkontakten som ar ansluten till chassit.

4 Fallihop handtaget innan du skjuter in batteriet hela vagen in i AMR. Slapp ldskragarna och skjut sedan
in handtaget i batteriet.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

B Dra at de tva laskragarna for att halla batterinandtaget pa plats.

6 Anslut kabeln till batteriet.

7 Skjut in batteriet hela vagen i AMR och stang sedan batteriluckan.
Batteriluckan haller batteriet pa plats och férhindrar att det flyttar sig inuti facket.

8 Installera AMR:s framre hdlje for att slutfora proceduren.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

3-3 Natverksanslutningar

Tradldsa och tradbundna natverk finns tillgangliga pa AMR. Det tradbundna natverket anvands vanligtvis
for inledande konfiguration och felsékning. Det tradlosa natverket anvands vanligtvis under normal drift
och kan aven anvandas for underhall och felsdkning. Anvand informationen i det har avsnittet for att
konfigurera natverksinstallningarna for AMR.

3-3-1 Standardinstallningar for natverk

De standardinstallningar och funktioner for natverk som ar kopplade till Ethernet-porten for underhall pa
operatérspanelen beskrivs i det har avsnittet.
Ethernet-porten for underhall tilldelar automatiskt en IP-adress till den anslutna datorn.

v Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Kontakta natverksadministratéren innan du anvander SetNetGo for att &ndra
standardinstallningarna. Se anvandarhandboken for Fleet Operations Workspace Core (kat.nr 1635)
for information om hur du andrar natverksinstallningar.

@ Ovrig information

Atkomst till SetNetGo-webbgranssnittet ar alltid aktiverad och atkomlig via Ethernet-porten for
underhall och kraver inget I6senord eller nagon programvarulicens.

JeBuiuinjsuesyianieN

3

AMR:s natverk har fdljande standardkonfiguration. Din natverksadministratér bor granska denna
information fér kompatibilitet med ditt befintliga natverk.

yI8AjeU Jo} Jebulujeisuipiepuels

Natverksklass Klass C

Natmask for alla portar 255.255.255.0
Permanent IP-adress for Ethernet-porten for underhall | 169.254.10.15
Ethernet-férhandlingsmetod Auto-MDIX
Natverksmetod Atkomstpunkt (AP)
Identifierare (SSID) Tradlost natverk
Sakerhetsmetod Osaker

3-3-2 Procedur for tradbunden anslutning

Anvand foljande procedur for att uppratta en tradbunden anslutning till AMR. Vidta foljande atgarder
innan du paborjar den har proceduren.

* En Cat-5 Ethernet-kabel kravs.

« En dator med en tillgénglig RJ45 Ethernet-port kravs.

1 Anslut Ethernet-kabeln fran datorn till Ethernet-porten for underhall pa AMR.

2 Kontrollera datorns natverksinstélliningar genom att ga till natverksadapterns egenskaper pa din dator
for det natverk som ska anvandas som AMR-anslutning.

DHCP anvands som standard och en IP-adress pa 169.254.10.100 eller 169.254.10.100 utfardas
vanligen av AMR. Om statisk IP dnskas stéller du in intervallet mellan 169.254.10.100 och
169.254.10.149.

3 Kontrollera installningarna genom att 6ppna ett webblasarfonster och ga till https://169.254.10.15. Om
installningarna ar korrekta visas SetNetGo-webbgranssnittet och den har proceduren slutfors.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

3-6

3-3-3 Tradlos anslutning

<

En tradIos anslutning kravs nar AMR kors pa en arbetsyta med andra AMR. Den tradldsa konfigurationen
av AMR stélls in med hjalp av SetNetGo med nagon av féljande metoder. Du maste anvanda en
tradbunden anslutning for att fa atkomst till SetNetGo for den ursprungliga konfigurationen av den
tradlésa anslutningen. Se 3-3-2 Procedur fér tradbunden anslutning pa sidan 3-5 fér mer information.

Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Innan du konfigurerar tradlost Ethernet pa din AMR ska du kontakta natverksadministratoren for att
bekréfta IP-, radio- och sdkerhetsinstalliningarna.

Ovrig information

En arbetsyta med en enda AMR kan anvandas utan ett tradlost natverk.

* Anvand fliken SetNetGo i programvaran MobilePlanner.

+ Oppna en webblésare pa datorn och ange URL: https://169.254.10.15 fér att ansluta direkt till
SetNetGo-webbgranssnittet pa AMR.

Nar du har 6ppnat SetNetGo-granssnittet gar du till avsnittet Hanteringsgranssnitt pa fliken Natverk for

att ange data for det tradlésa natverket.

Anvand foljande tabell som ett arbetsblad fér att samla in all nédvandig information innan du konfigurerar

de tradlosa installningarna.

Statisk IP-adress for AMR

Natmask

Gateway

DNS-servrar

SSID for AMR-natverket

Lage for natverket Infrastruktur

Radiolage Auto 802.11b/g 802.11ac/n 802,11
(endast 802.11a/b/g)

Vald kanal

Tradlés 6vervakning av IP-adress

Sakerhetskryptering Inaktiverad WEP 64-bit WEP 128-bit
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Autentiseringsmetod

OPEN (OPPEN)
(rekommenderas inte)

WPA2-PSK Nyckeln ar antingen: Lésenfras (endast 8-63 ASCII) Ra hex
(endast 64 Hex
WPA-PSK Nyckeln ar antingen: Losenfras (endast 8-63 ASCII) Ra hex

(endast 64 Hex

PEAP-MSCHAPv2

¢ Anvandarnamn:

* Loésenord:

»  Privat nyckel:

* Hamta eller skapa ny

* Lé&ngd pa privat nyckel: 1024- eller 2048-bitars
vardnamn:

* Ladda upp certifikat:

»  Certifikatlésenord (vid behov):

» Validera servercertifikat:

EAP-TLS

*  Anvandarnamn:

* Losenord:

e Privat nyckel:

* Hamta eller skapa ny

» Langd pa privat nyckel: 1024- eller 2048-bitars
vardnamn:

» Ladda upp certifikat:

»  Certifikatldsenord (vid behov):

» Validera servercertifikat:

Monteringsanvisningar féor HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

3-4

Elektriska anslutningar

3-8

3-4-1

K

Anvand foljande information for att forsta AMR:s elektriska anslutningar.

Tradlésa antennanslutningar

Tradlésa antenner kan behova flyttas fran den fabriksinstallerade positionen till den nya positionen om
nyttolasten stor signalen.

Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Det ar slutanvandarens ansvar att se till att nyttolasten inte dampar signalen fran de tradlésa
antennerna.

En foérlangningssats for tradlés antenn finns tillganglig (artikelnummer 68955-000) om de tradlésa
antennerna maste flyttas. Satsen innehaller foljande komponenter.

» Tva forlangningskablar med lag forlust (2 m)

* Tva dipolantenner med omvand SMA-kontakt och 90-graders vridtapp (137 mm lang)

Ovrig information

» Kontakta din lokala OMRON-representant om du behdver langre forlangningskablar eller andra
antenner.

*  AMR-styrsystemet har tva anslutningar for tradlésa antenner. Se 1-3 Funktioner och komponenter
pa sidan 2-6 fér mer information.

l Flyttningsprocedur for tradlés antenn

Anvand foljande procedur for att flytta de tradlésa antennerna. Den har proceduren beskriver flytten av
en av antennerna och bor upprepas om bada antennerna behdver flyttas.

Foljande komponenter kravs for denna procedur.

» En forlangningssats for tradlds antenn (artikelnummer 68955-000).

* 2,5 mm insexnyckel.

* 8 mm skruvnyckel eller hylsnyckel.

Anvand en 2,5 mm insexnyckel for att ta bort de fyra skruvarna som faster kapan fér den tradlésa
antennen vid AMR och ta sedan bort kapan.
Skyddet anvands inte nar den tradldsa antennen flyttas.

Dra forsiktigt bort antennkontakten fran AMR-adapterkopplingen. Detta ar en friktionskoppling som
kraver mycket lite kraft.

Anvand en 2,5 mm insexnyckel och ta bort de tva fastskruvarna som haller fast antennens stodplatta i
facket och ta sedan bort enheten fran AMR.
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3 Installation

4 Tabort adapterkopplingen fran antennkontakten p4 AMR med hjalp av en 8-skruvnyckel eller hylsnyckel.
B Anslut férlangningskabeln till antennkontakten pa AMR.
6 Dra kabeln sa att den inte klammer, skaver eller skadar den nya antennpositionen.

7 Montera antennen och anslut den sedan med adapterkopplingen och férlangningskabeln for att slutféra
proceduren.

aeBujuinisue eysuo|g

3-4-2 Anslutningar till atkomstpanelen for anvandare

3

Anvand foljande information for att gora alla nédvandiga anslutningar till atkomstpanelen fér anvandare.

<§ Ovrig information
Se 2-6 Andra specifikationer pa sidan 2-1212 fér mer information om kontakter och elektriska
specifikationer for atkomstpanelen.

Atkomstpanelen fér anvandare kan nas fran AMR:s ovansida genom att ta bort képan. Det kréver en
3 mm insexnyckel for att ta bort de fyra M5-skruvarna. Nar skruvarna tagits bort kan kapan tas bort.
Kapan kan med tiden fastna pa AMR-chassit. De gangade halen i kapan kan anvandas tillsammans
med fastskruvarna for att lossa képan i dessa fall.

Féljande anslutningar ar tillgangliga pa atkomstpanelen fér anvandare:
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] USER PWR

USER PWR-kontakten pa atkomstpanelen fér anvandare ger oreglerad batterikraft for strukturenheter
for nyttolasten. Anvand informationen nedan for att forsta alla USER PWR-anslutningar.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

Ovrig information
Se 2-6-2 USER PWR-kontakt pa sidan 2-1314 for information om kontakttyp och specifikationer.

24V DC

+ USER PWR -

48 till 56 V DC @

] REG PWR

REG PWR-kontakten pa atkomstpanelen for anvandare ger reglerad 24 V DC-strom och anvands
normalt for strukturenheter fér nyttolasten. Anvand informationen nedan for att forsta alla REG PWR-
anslutningar.

Ovrig information

Se 2-6-3 REG PWR-kontakt pa sidan 2-1415 for kontakttyp och specifikationer.

24V DC 24V DC

Jord Jord

| scpu

SCPU-kontakten pa atkomstpanelen for anvandare tillhandahaller anslutningar for sakerhetsenheter
som tillhandahalls av anvandaren. Anvand informationen nedan for att forsta alla SCPU-anslutningar.
Var och en av nédstoppsingangarna har en direkt anslutning till AMR:s interna sakerhetsstyrsystem och
ar inte ansluten till ndgon annan enhet eller ingang.

/\ VARNING

Om du anvander ett av anvandaren tillhandahallet nédstopp maste du utféra
sakerhetsdriftsattning for att kontrollera nédstoppsfunktionen innan AMR tas i drift.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

/\ FORSIKTIGHET

» Alla nédstoppsknappar maste placeras i omraden som ar latta att na och inom
600 mm fran personalen. Det ar slutanvandarens ansvar att se till att eventuella
ytterligare nddstoppsknappar placeras pa en plats dar operatoren enkelt kan
komma at dem vid en nddsituation.

* Om du anvander ett av anvandaren tillhandahallet nddstopp maste du utféra
sakerhetsdriftsattning for att kontrollera nédstoppsfunktionen innan AMR tas i drift.

Forsiktighetsatgarder for sidker anvandning

Nodstoppet eller andra skyddsstoppsenheter som du installerar pa AMR maste ha en krets med
dubbla kanaler for att sakerstalla samma prestandaniva som de andra sakerhetsenheterna i AMR.

V Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Du maste fasta antingen en bygel eller nagra andra sékerhetsklassade enheter (vanligtvis
nodstoppsknappar) till SCPU-anslutningen for att AMR ska fungera. Bygeln tillhandahalls som
artikelnummer 68410-218L.

Foljande bild visar stiftarrangemangen for SCPU-kontakten pa AMR.
[

N
STIFT7 —®| O O |y@——STIFT 1
O O
/
N
O O
0=
O O
N
O O
N

STIFT 12 QSTIFT 6

Informationen i tabellen nedan beskriver signalbeteckningarna fér SCPU-kontakten.

Ingang for nddstoppskanal 1

Ingang for nddstoppskanal 2

Sakerhetsutgang 1

Ingang for skyddsstoppskanal 1

Jord

24V DC

Utgang for nodstoppskanal 1

Utgang for nddstoppskanal 2

Sakerhetsutgang 2

Ingang for skyddsstoppskanal 2

23 lolo|N|jo|alsrw N

Jord

12 24V DC

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

3-12

Nodstoppsenheterna och skyddsanordningarna som tillhandahalls av anvandaren maste normalt vara
stangda. En 6ppen krets for nagot av dessa utloser ett stopp. Ett SCPU-kretsschema finns nedan.

SCPU-kontakt

Interna kretsar

STIFT 1
STIFT ZI
- "’7’L Tillhandahalls av anvandaren
STIFT 8 & | Nédstoppsenheter
STIFT 7:[
STIFT 6
STIFT 12
q
o) S "
STIFT 10 | | oKy PP
STIFT 4I
STIFT 3
Sakerhets-
STIFT 9 utgangar
STIFT5

Se foljande avsnitt for information om hur nédstopp, skyddsstopp och sakerhetsutgangar fungerar.
e 2-6-1 Sdkerhetsfunktioner pa sidan 2-12

*  4-3 AMR-svar under skyddsstopp pa sidan 4-4
» 2-6-4 SCPU-kontakt pa sidan 2-14
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3 Installation

| LIGHTS

LIGHTS-kontakten pa atkomstpanelen ger utgangar for signalenheter som tillhandahalls av anvandaren,
t.ex. varningslampor eller varningssumrar.

Anvand informationen nedan for att forsta alla LIGHTS-anslutningar.

Foljande bild visar stiftarrangemangen for LIGHTS-kontakten pa AMR.

=
STIFT 4 —»t o[ 0 Jf&— STIFT 1

Ole)le)

STIFT6 —1 o J o Je—sTIFT 3
=

Informationen i tabellen nedan beskriver signalbeteckningarna for I1/0O 1-anslutningen. z
x
a.
e I
1 Rt ljus E
c
2 Jord ES
@
3 Gult ljus ]
4 Gront ljus
5 Jord 3
6 Varningssummer*1

*1. Summersignalen aktiveras nar AMR-varningssummern aktiveras.

Se foljande avsnitt for information om hur ljussignalerna fungerar.
2-6-5 LIGHTS-kontakt pa sidan 2-15

Juo1

I/O 1-kontakten pa atkomstpanelen fér anvandare ger analoga och digitala utgangar for enheter som
tillhandahalls av anvandaren och som normalt anvands for styrning av ett systemfor nyttolaststrukturer.
Anvand informationen nedan for att férsta alla I/O 1-anslutningar.

Foljande bild visar stiftarrangemangen for 1/0 1-kontakten pa AMR.

STIFT 11 —-E%lj-— STIFT 1
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STIFT 20 —»{[ o [0 Je— STIFT 10
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3-14

Informationen i tabellen nedan beskriver signalbeteckningarna fér /0 1-anslutningen.

Ovrig information

Anvand REG PWR-stift 2 och 4 (0 V DC) fér IOG-jordanslutningar. Anvand REG PWR-stift 1 och 3 for

sensor 24 V DC-anslutningar. Se REG PWR pa sidan 3-10 for mer information.

1 NX-1D4442 INO 24V DC-sourcing (PNP) digital
5 INT ingang
3 IN2
4 IN3
5till 7 I0G Jord

8 NX-AD3603 Ingéng1+ -10 till +10 V DC analog utgang
9 Ingang2+
10 I0G Jord
11 NX-1D4442 IN4 24V DC-sourcing (PNP) digital
12 IN5 ingang
13 IN6
14 IN7

151ill 17 I0G Jord
18 NX-AD3603 Ingang3+ -10 till +10 V DC analog utgang
19 Ingang4+
20 10G Jord

Ett kretsschema finns nedan for de digitala ingangarna.

REG PWR 0V DC

Ett kretsschema finns nedan for de analoga ingangarna.

INO till IN7

*w

Ingang1+ till 4+
REG PWR 0V DC

Interna kretsar

AM

»

MP

Analog krets intern jord
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3 Installation

o2

I/O 2-kontakten pa atkomstpanelen for anvandare ger analoga och digitala utgangar for enheter som
tillhandahalls av anvandaren och som normalt anvands for styrning av ett systemfor nyttolaststrukturer.
Anvand informationen nedan for att forsta alla I/O 2-anslutningar.

STIFT 13—t o[ o }1— STIFT 1

JeBuiuinisue eysuo|g

3

STIFT 24 —{] o[ o Je— STIFT 12

=

>

2

s

3

a

L

1 NX-OD4256 uTo 24V DC-sourcing (PNP) digital utgang %
2 T 5
23

3 uT2 S
o

4 uT3 o
5o0ch 6 I0G Jord §=
3

7 NX-DA3603 V1+ -10 till +10 V DC analog utgang §=
[eX

8 v2+ 3

9 och 10 10G

1 NX-OD4256 uT4 24V DC-sourcing (PNP) digital utgang
12 10G Jord Jord
13 NX-OD4256 uTs 24V DC-sourcing (PNP) digital utgang
14 uTe
15 uT7
16 och 17 10G Jord
18 NX-DA3603 V3+ -10 till +10 V DC analog utgang
19 V4+
20 till 24 10G Jord

Monteringsanvisningar féor HD-1500-plattformen (18407-150) 1
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3-16

Ett kretsschema finns nedan for de digitala utgangarna.

%

Kortslutningsskydd

REG PWR 0V DC

Interna kretsar

uTo till UT7

Ett kretsschema finns nedan for de analoga utgangarna.

l—’OG‘—<

Analog krets intern jord

) Utgang V1+ till V4+

) REGPWRO0VDC
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3 Installation

3-5 Montera nyttolasten

Anvand informationen i det har avsnittet for att forsta évervaganden vid utformning och andra faktorer
for att fasta en nyttolast pa AMR.

Forsiktighetsatgarder for sdker anvandning

Du maste utfora en fullstandig riskbeddémning for utformningen av nyttolasten och den avsedda
anvandningen av AMR innan den anvands.

3-5-1 Monteringspunkter for nyttolaststrukturer

Det finns flera fastpunkter for olika konstruktioner av nyttolaststruktur. Dessa monteringspunkter gér

att du kan justera och placera din nyttolast i férhallande till AMR:s tyngdpunkt. Se 2-2-3 Nyttolastens

tyngdpunkt pa sidan 2-4 for mer information. Refer to 2-2-3 Nyttolastens tyngdpunkt pa sidan 2-4 for
more information.

Tank pa foljande nar du anvander monteringspunkter for nyttolaststrukturer.

* Anvand monteringsskruvar som ar lampliga for lastvikten.

» Se till att bade de mekaniska anslutningspunkterna och de elektriska anslutningarna ar latta att
komma at.

» Det finns 4 AMR-lyftpunkter som ocksa kan anvandas som monteringspunkter for
nyttolaststrukturen. Nyttolaststrukturen kan behdva tas bort for att lyfta AMR om dessa inte ar
tillgangliga. Dessa lyftpunkter har M16 x 2,0 gangade hal.

* Om det inte finns ndgon Ovre platta ar chassits monteringsyta nedsankt 4 mm under den 6vre
ytan pa AMR:s yttre kanter. Overvaganden bér goras vid utformningen for att undvika stérningar.

* Om det inte finns nagon topplatta maste speciella hansyn tas till nitmuttrarna. Se Att tdnka pa
nér det géller nitmuttrar pa sidan 3-18 for mer information.

uajse|oAu essjuoy

V Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Overskrid inte 10 KN per monteringspunkt for nyttolaststrukturen.
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3 Installation

3-18

Monteringspunkterna ar arrangerade i ett langsgaende och tvargaende monster. Monteringspunktens
matt anges i foljande figur.

650,0 650,0

660,0 375,0 1250 0 1250 375,0 660,0
\ ! | |
| I

| Att tinka pa nir det giller nitmuttrar

Om entopplattainte finns pa AMR ska du tanka pa foljande nar det galler nitmuttrar nar nyttolaststrukturen
konstrueras.

Nitmuttrar anvands for varje monteringspunkt for nyttolaststrukturen. En nitmutter har invandiga gangor
som anvands for fastdon som faster nyttolasten pa AMR:s monteringsyta.

Nyttolasten ska vara konstruerad for att vila ovanpa nitmuttern och komma i kontakt med flansen. Om
nyttolaststrukturen ar felaktigt utformad och inte kommer i kontakt med nitmutterns flans kan nitmuttern
snurra pa plats och férhindra korrekt atdragningsmoment for fastdonet.

Nitmutterflansen ar 1,19 mm hdég. Gangingrepp for fastdon ska vara mellan 18 och 45 mm.

Nitmutterflans Fastdon Nitmutterflans Fastdon
Nyttolast Bricka Nyttolast \F[Dj]i»/mmka
| | | S P |
2
A ] [
| ]
AMR:s AMR:s
monteringsyta Nitmutter monteringsyta Nitmutter
Korrekt installation Felaktig installation
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3 Installation

e Overhiangande nyttolaster
Om du 6kar AMR:s fysiska langd eller bredd genom att lagga till en éverhdngande nyttolast maste du
Oka storleken pa AMR:s sakerhetszoner och upprepa sakerhetsdriftsattningen. Kontakta en OMRON-
representant om du vill ha mer information om hur du andrar sakerhetszonerna.

/\ VARNING

Du behover andra sdkerhetszonerna om nyttolasten hanger éver AMR:s

standardmatt och om AMR arbetar pa en golvyta som har dalig dragkraft i den

utstrackning att AMR inte tillforlitligt kan stanna inom standardzonerna. OMRON 0
ansvarar inte for nagra risker som uppstar genom att &ndra sdkerhetszonens

storlek eller andra installningar for sakerhetslaserskannrar.
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3 Installation

3-6 Fasta varningsetiketter

Tva varningsetiketter medféljer AMR. Dessa maste placeras pa en framtradande plats pa en plan,
horisontell yta pa nyttolaststrukturen eller pa sjalva AMR dar en person kan sitta eller sta. Etiketterna
ska placeras dar operatérerna ser dem och maste vara synliga fran minst tvad motsatta sidor av AMR.

/N\WARNING

Riding on
this AMR is
prohibited

@ Ovrig information

Alla andra varningsetiketter fasts pa fabriken.

Nar du byter ut nyttolaststrukturen maste du placera de medféljande etiketterna pa den nya
nyttolaststrukturens yta och félja instruktionerna ovan.

Eventuella ytterligare sékerhetsetiketter som kravs for nyttolaststrukturen eller som ar specifika for
slutanvandningens tillampning ska utvarderas av anvandaren som en del av riskbedémningen.

.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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3 Installation

3-7 Sakerhetsdriftsattning

Anvand informationen i det har avsnittet for att forsta procedurerna for driftsattning av nédstopp och
sakerhetslaserskannrar.

/\ VARNING

Aven om AMR tas i bruk pa fabriken maste anvandaren utféra
sakerhetsdriftsattning som en del av den forsta konfigurationen vid mottagandet.

Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

Det kan tillkomma framtida uppdateringar for sdkerhetssystemet. Uppdateringar av sékerhetssystemet
gor att sdkerhetslaserskannern stdngs av pa grund av att kontrollen av sakerhetszonen misslyckas. Nar
uppdateringen av sékerhetssystemet ar klar maste du starta sékerhetslaserskannern igen.

BujuyesylLpsioyIoNes

Du maste upprepa driftsattningen av nodstopp och sakerhetslaserskannern under foljande
omstandigheter:

« Detektering av en avvikelse i nagon sékerhetsmekanism.

+ Andrad form eller storlek pa sakerhetslaserskannerns zoner.

» Tillagg av anvandartillhandahallna nddstopp.

* Under regelbundna férebyggande underhallsprocedurer.

3-7-1 Procedur for sakerhetsdriftsattning

Den har proceduren verifierar att sakerhetslaserskannrarna rapporterar MovementParametersSectors-
informationen korrekt och att skyddskretsen aktiveras nar ett hinder upptacks i en saker zon.

Den verifierar ocksa att sakerhetsstoppet fungerar som det ska ndr nagon av nddstoppsknapparna
trycks in. Du maste upprepa den har proceduren for varje nddstoppsknapp i systemet.
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Ovrig information

Kontrollera att ingen nédstoppsknapp ar intryckt innan denna procedur pabdrjas.

1 Anslut till AMR och starta programvaran MobilePlanner.
2 Vaélj Main Menu (Huvudmeny) > Robot > Safety Commissioning (Sékerhetsdriftsattning).

3 Fdlj instruktionerna pa skarmen for att slutfora testet.
Du kan skriva ut ett certifikat nar driftsattningen ar klar.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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Funktion
N

Det har avsnittet innehaller information om AMR:s drift.

4-1  FrigOra bromsarna ............cccccciiiimmmnnnnn e 4-2
4-2 Manuellt skjuta pa AMR ... 4-3
4-3 AMR-svar under skyddSStOpp ....ccccceriiiiiiiiiiiiiserrrr e 4-4
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Funktion

4-1 Frigora bromsarna

Bromsarna pa drivhjulen kan frigéras med bromsfrigéringsknappen i handelse av nddlage eller onormal
situation. Detta kan kravas for att flytta AMR manuellt. Se 4-2 Manuellt skjuta pa AMR pa sidan 4-3 for
mer information.

Bromsknappen maste tryckas in kontinuerligt. Nar du slapper bromsknappen aktiveras bromsarna.
Batteristrom kravs for att frigdra bromsarna.

/\ VARNING

* AMR é&rinte avsedd att anvandas pa ramper eller lutande ytor. Om du anvander
bromsfrigéringsknappen nar AMR &r placerad pa en sluttning som ar storre an 3 %
kommer AMR att rulla ned. Du far inte anvanda bromsfrigéringsknappen for att flytta
AMR manuellt nar den ar placerad pa en sluttning som ar stérre an 3 %, savida
inte nédvandiga forsiktighetsatgarder har vidtagits for att forhindra att AMR rullar 0
okontrollerat.
+ Var forsiktig nar du stoppar AMR pa en ramp. Vid anvandning av bromsfrigéring
kommer AMR att rulla nedfér rampen direkt. Du bér om méjligt undvika att stanga av
AMR pé en ramp for att minimera anvandningen av bromsfrigdring pa en ramp.

/\ FORSIKTIGHET

Du rekommenderas inte att flytta en fullastad AMR manuellt nar bromsfrigéringsknappen
anvands. Om du maste flytta en fullastad AMR manuellt bor du se till att gora detta pa ett
sakert satt eftersom det kan leda till personskador eller skador pa egendom.

Monteringsanvisningar fér HD-1500-plattformen (18407-150)
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Funktion

4-2 Manuellt skjuta pa AMR

Om AMR inte kan rora sig kan den behdéva skjutas manuellt till en ny plats.

Nyttolaster och annan utrustning som tillhandahalls av anvandaren kan paverka AMR:s stabilitet. Alla

operatorer bor kanna till platserna pa AMR (eller dess nyttolast) dar de kan skjuta pa sakert utan att skada

AMR eller dess komponenter. Tryckpunkterna ska vara sa laga som mgjligt och nara tyngdpunkten.

Tank pa foljande nar du skjuter pa AMR manuellt.

« Skjut inte paA AMR genom att trycka pa hdljena.

» Det finns ingen [dmplig punkt dar det gar att dra i AMR. Skjut bara pa AMR nar du férsoker att flytta
den manuellt.

* Tryck bara pa hérnen av AMR. Dessa ar hallbara metallgjutningar som tal tryckkrafter utan att skada
AMR.

* Anvand minst tva personer for att manuellt skjuta pa AMR. En person maste halla
bromsfrigéringsknappen intryckt under forflyttningsprocessen. Se 4-1 Frigéra bromsarna pa sidan
4-2 for mer information.

/\ VARNING

Var forsiktig nar du stoppar AMR pa en ramp. Vid anvandning av bromsfrigdring kommer 0

AMR att rulla nedfér rampen direkt. Du bor om mgjligt undvika att stdnga av AMR pa en
ramp for att minimera anvandningen av bromsfrigéring pa en ramp.

/\ FORSIKTIGHET

. Att skjuta pa en AMR kraver stor anstrangning och kan orsaka personskador eller
skador pa egendom. Var forsiktig och olj alla sékerhetsanvisningar.

» Tryckpunkterna pa AMR ar placerade langt ner mot marken. Du maste anvanda sakra
metoder nar du flyttar AMR manuellt.

* Nar du flyttar AMR manuellt ska du inte skjuta pa den hogt uppe pa dess nyttolast eller
nyttolaststruktur. Detta kan orsaka att AMR valter.

*  Durekommenderas inte att flytta en fullastad AMR manuellt nar
bromsfrigéringsknappen anvands. Om du maste flytta en fullastad AMR manuellt bor

du se till att gora detta pa ett sakert satt eftersom det kan leda till personskador eller
skador pa egendom.
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Forsiktighetsatgarder for korrekt anvandning

* Du bor endast flytta AMR manuellt nar det ar absolut nédvandigt i en nddsituation, av
sakerhetsskal eller om den har férsvunnit eller fastnat. Om du upptacker att du ofta maste flytta
AMR kan du anvanda MobilePlanner for att konfigurera om dess vag for att undvika problematiska
omraden.

* Undvik att flytta AMR néar den ar avstangd. Om du manuellt flyttar AMR medan den &r avstangd
kan det handa att den inte kan faststélla sin aktuella plats nar den slas pa igen. Anvand
funktionen for lokalisering i MobilePlanner for att lokalisera AMR om detta intraffar.

* Om den lastade AMR ar for tung for att kunna réra sig manuellt rekommenderar vi att du ber om
ytterligare hjalp eller tar bort nyttolasten.

» Endast kvalificerad personal som har last och forstatt den har handboken och
sakerhetshandboken fér den mobila HD-roboten (kat.nr 1647) bor flytta AMR manuellt.

*  OMRON rekommenderar att du utbildar personal om séker anvandning av bromsfrigdringsknappen
och procedurer for att sékert skjuta pa en AMR.

Monteringsanvisningar for HD-1500-plattformen (18407-150)
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4-3 AMR-svar under skyddsstopp

AMR-svaret under ett skyddsstopp beror pa AMR:s kérstatus. Anvand informationen nedan for att forsta

hur AMR svarar nar ett skyddsstopp utléses.

aktiverade

Kor LAG HOG Automatisk aterstalining av LAG
skyddsstopp

Kor HOG HOG Ingen férandring HOG

Kor Ej tillampligt LAG Automatisk aterstélining av LAG
skyddsstopp

Stillastéende | LAG HOG Stopp aktivt, bromsarna HOG
aktiverade

Stillastaende | HOG HOG Ingen férandring HOG

Stillastaende | Ej tillampligt LAG Stopp aktivt, bromsarna LAG

4-4
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