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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
i ostrzezenia ogdlne

Omron Yaskawa Motion Control B.V. Firma (OYMC) dostarcza komponenty dla wielu
réznych dziedzin przemystu i wielu réznych zastosowan. Wybdr izastosowanie
produktow firmy OYMC pozostaje obowiazkiem projektanta urzadzenia lub uzytkownika
koncowego. Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za sposob, w jaki sposob sg
uzyte jej produkty w ostatecznym projekcie systemu. W Zadnych okoliczno$ciach
produkty firmy OYMC nie powinny by¢ wykorzystywane w jakimkolwiek produkcie lub
projekcie jako wytaczny lub jedyny Srodek bezpieczenstwa. Wszystkie elementy
zabezpieczen powinny by¢ zaprojektowane tak aby wykrywa¢ ewentualne usterki, a ich
niesprawnos$¢ w zadnym wypadku nie moze powodowac niebezpieczenstwa. Wszelkie
produkty zaprojektowane z wykorzystaniem czesci bedacej produktem firmy OYMC
muszg by¢ dostarczane uzytkownikowi koricowemu z odpowiednimi ostrzezeniami
i instrukcjami dotyczacymi bezpiecznego uzytkowania i dziatania tej czesci. Wszelkie
ostrzezenia podane przez firme OYMC muszg byé bezzwiocznie przekazane
uzytkownikowi koncowemu. Firma OYMC gwarantuje jedynie jako$¢ swoich produktow
zgodnie z normami i danymi technicznymi podanymi w tej instrukcji. FIRMA OYMC NIE
UDZIELA ZADNYCH INNYCH GWARANCJI, JAWNYCH ANI DOROZUMIANYCH.
Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek obrazenia osdb, uszkodzenia
mienia, straty lub roszczenia wynikajgce z niewtasciwego zastosowania jej produktéw.

€ Ostrzezenia ogolne

A\ OSTRZEZENIE

* Przed zainstalowaniem, rozpoczeciem uzytkowania lub rozpoczeciem czynnosci
serwisowych tego napedu nalezy uwaznie przeczytac i zrozumie¢ niniejszg instrukcje.

* Nalezy sie stosowac do wszystkich ostrzezen, znakéw ostrzegawczych i instrukcji.

* Wszelkie prace musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.

* Naped musi by¢ zainstalowany zgodnie z niniejsza instrukcja oraz przepisami lokalnymi.

* Nalezy zwraca¢ uwage na komunikaty dotyczace bezpieczenstwa zawarte w niniejszej
instrukciji.
Za wszelkie obrazenia lub uszkodzenia sprzetu wynikajgce ze zlekcewazenia ostrzezen
zamieszczonych w niniejszej instrukcji odpowiedzialne jest przedsigbiorstwo eksploatujgce sprzet.

A\ OSTRZEZENIE

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, dopuszczenie do ktérej moze spowodowaé $mierc
lub powazne obrazenia.

W niniejszej instrukcji zastosowano nastepujagce konwencje przekazywania
informacji dotyczacych srodkéw ostroznosci:
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1_Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

A\ PRZESTROGA

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, dopuszczenie do ktérej moze spowodowaé mate lub
Srednie obrazenia.

Wskazuje informacje o mozliwosci uszkodzenia mienia.

€ Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

A\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo porazenia elektrycznego

* Nie wolno modyfikowa¢ lub zmienia¢ napedu w sposob, ktory nie jest opisany
W niniejszej instrukciji.
Zignorowanie ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek modyfikacje produktu
wykonane przez uzytkownika. Tego produktu nie wolno modyfikowacé.

* Nie wolno dotyka¢ zadnych zaciskéw przed catkowitym roztadowaniem kondensatorow.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Przed podtaczeniem przewodoéw do zaciskéw nalezy odtgczy¢ zasilanie od urzgdzenia.
Wewnetrzny kondensator pozostaje natadowany nawet po wytaczeniu zasilania. Dioda
LED bedaca wskaznikiem fadowania gasnie, kiedy napiecie szyny DC spadnie ponizej
50 VDC. Aby zapobiec porazeniu elektrycznemu, nalezy odczekaé¢ conajmniej piec
minut po zgasnigciu wszystkich wskaznikéw i zmierzy¢ napigcie szyny DC, aby
sprawdzi¢ czy spadto ponizej bezpiecznego poziomu.

* Nie wolno pozwala¢ osobom niewykwalifikowanym na uzytkowanie urzadzenia.
Zignorowanie ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Konserwacja, sprawdzanie i wymiana czesci musi byé wykonywana tylko przez
upowazniony personel zaznajomiony z instalacjg, regulacja i konserwacjg napedow AC.

* Nie wolno zdejmowa¢ oston ani dotyka¢ ptyt z obwodami gdy jest wiaczone zasilanie.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

* Nalezy zawsze uziemia¢ zacisk uziemiajacy po stronie silnika.

Nieprawidiowe uziemienie urzadzenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne
obrazenia w wyniku dotkniecia obudowy silnika.

* Przy napedzie nie wolno wykonywac¢ zadnych prac w luznym ubraniu, z bizuterig lub
bez ochrony oczu.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Przed rozpoczgciem pracy przy napedzie nalezy zdja¢ wszystkie metalowe obiekty, takie
jak zegarki i pierscionki, zapewni¢ odpowiednie ubranie i zatozy¢ okulary ochronne.

* Nie wolno zwiera¢ obwodéw wyjsciowych napedu.

Nie wolno zwiera¢ obwodoéw wyjsciowych napedu. Zignorowanie tego ostrzezenia
moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

A\ OSTRZEZENIE
Zagrozenie naglym ruchem

* W czasie automatycznej regulacji obrotéw nie wolno zbliza¢ sie do silnika. Silnik moze
nagle sie uruchomié.
W czasie automatycznego uruchamiania urzgdzenia maszyna moze nagle sie
uruchomié, co moze spowodowac niebezpieczenstwo, Smier¢ lub powazne obrazenia.

System moze uruchomi¢ sie niespodziewanie po wigczeniu zasilania, co moze
spowodowac niebezpieczenstwo, Smier¢ lub powazne obrazenia.

Przed wiaczeniem zasilania nalezy usuna¢ wszystkie osoby z sgsiedztwa napedu,
silnika i otoczenia maszyny. Przed wigczeniem zasilania napedu nalezy umocowaé
pokrywy, sprzegta, kliny watéw i obcigzenia maszyny.

Zagrozenie pozarem

Nie wolno stosowa¢ zrodta o nieodpowiednim napigciu.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia
na skutek pozaru.

Przed wigczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢, czy napiecie znamionowe napedu jest
zgodne z napieciem zasilania.

Nie wolno stosowa¢ nieodpowiednich materiatéw tatwopalnych.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia
na skutek pozaru.

Naped nalezy mocowac¢ do metalu lub innego materiatu niepalnego.

Nie wolno podiaczac przewodow zasilajacych AC do zaciskéw wyjsciowych U, Vi W.
Nalezy sprawdzic, czy przewody sieci zasilajacej sa podtaczone do zaciskéw wejscmwych
obwodu gtéwnego R/L1, S/L2, T/L3 (lub R/L1 i S/L2 w wypadku zasilania jednofazowego).
Nie wolno podtaczaé przewodow zasilajagcych AC do wyjsciowych zaciskow silnika
napedu. Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé smier¢ lub powazne
obrazenia na skutek pozaru w wyniku uszkodzenia napedu wywotanego podtaczeniem
napigcia zasilania do zaciskow wyjsciowych.

Wszystkie sruby zaciskow nalezy dokreci¢ z okreslonym momentem.
Luzne potaczenia elekiryczne mogg spowodowaé $mieré lub powazne obrazenia
na skutek pozaru w wyniku przegrzania potgczen.

A\ PRZESTROGA
Zagrozenie zmiazdzeniem

Nie wolno podnosi¢ urzadzenia, chwytajac za przednia pokrywe.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé obrazenia ciata spowodowane
upadkiem korpusu urzadzenia.

Zagrozenie oparzeniem

* Nie wolno dotykac¢ radiatora ani rezystora hamowania przed uptywem okresu
wystygniecia po wylaczeniu zasilania.
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1_Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia

Przy wykonywaniu prac z urzadzeniem lub ptytami obwodéw nalezy stosowac
prawidtowe procedury roztadowania elektrostatycznego (ESD).

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie ukladéw napedu
wywotane wytadowaniami elektrostatycznymi.

Nie wolno podiacza¢ ani odiacza¢ silnika od napedu, gdy naped wytwarza napiecie
wyjsciowe.
Nieprawidtowa kolejnos¢ postepowania z urzadzeniami moze spowodowac uszkodzenie napedu.

Na zadnej czesci napedu nie wolno wykonywac¢ préb wytrzymatosci napieciowe;j.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie wrazliwych uktadéw napedu.

Nie wolno eksploatowa¢ uszkodzonego urzadzenia.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac dalsze uszkodzenie urzgdzenia.

Nie wolno podiacza¢ ani eksploatowa¢ urzadzenia z widocznym uszkodzeniem
lub brakujgcymi cze$ciami.

Nalezy zainstalowa¢ odpowiednie zabezpieczenie odgatezienia obwodu przed zwarciem
zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie napedu.

Naped jest odpowiedni do obwoddw o wydajnosci nieprzekraczajacej 100000 amperéw (RMS)
symetrycznie, przy maksimum 240 VAC (klasa 200 V) i maksimum 480 VAC (klasa 400 V).

Do okablowania sterujacego nie wolno uzywa¢ przewodéw nieekranowanych.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac zakitdcenia elektryczne, co pocigga
za sobg obnizenie sprawnosci systemu. Nalezy stosowac skretki ekranowane i faczy¢
ekran z zaciskiem uziemiajgcym napedu.

Nie wolno pozwala¢ osobom niewykwalifikowanym na uzytkowanie produktu.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowa¢ uszkodzenie napedu lub obwodu hamowania.
Nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje opcjonalnego ukladu hamowania przed jego
podtgczeniem do napedu.

Nie wolno modyfikowa¢ obwodéw napedu.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowa¢ uszkodzenie napgdu i uniewaznienie
gwaranciji.

Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek modyfikacje produktu
wykonane przez uzytkownika. Tego produktu nie wolno modyfikowac.

Po zainstalowaniu napedu i podiaczeniu innych urzadzen nalezy sprawdzi¢ cate
okablowanie, aby upewni¢ sie, ze wszystkie potaczenia sa poprawne.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie napedu.

Do wyjscia napedu nie wolno podtaczaé niezatwierdzonych filtréow LC lub RC ttumiacych
zaktécenia, ani kondensatoréw lub urzadzen chroniacych przez przepieciami.
Zastosowanie niezatwierdzonych filtrow moze spowodowa¢ uszkodzenie napedu lub silnika.
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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

€ Zastrzezenia dotyczace zgodnosci z Dyrektywa
Niskonapieciowg CE

Niniejszy naped zostat przetestowany zgodnie z normg europejska EN61800-5-1 i jest

w pemi zgodny z Dyrektywa Niskonapieciowa. Aby utrzymac¢ ww. zgodno$¢ przy potaczeniu

tego napedu z innymi urzadzeniami, musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

Nie wolno uzywa¢ napedow w miejscach o zanieczyszczeniu wyzszym niz poziom 2

i kategorii przepie¢ 3 zgodnie z norma IEC664.

Dla napeddw klasy 400 V nalezy uziemi¢ punkt neutralny gtéwnego zZrédta zasilania.

€ Zastrzezenia dotyczace zgodnosci z normami UL/cUL

Niniejszy naped zostat przetestowany zgodnie z norma UL508C i spetnia wymagania
UL. Aby utrzymac¢ ww zgodnos$¢ przy uzytkowaniu tego napedu w potgczeniu z innymi
urzgdzeniami, muszg by¢ spetnione nastepujace warunki:

Nie wolno instalowa¢ napedu w miejscach o zanieczyszczeniu wyzszym niz poziom 2
(norma UL).

Nalezy stosowa¢ przewody miedziane umieszczone na liscie UL (z wartoscig
znamionowg 75°C) i zlacza o zamknietej petli lub ztacza pierscieniowe certyfikowane
przez CSA. Wigcej informaciji znajduje sie w szczegotowej instrukcii.

Okablowanie niskonapigciowe nalezy wykona¢ z uzyciem przewodéw NEC klasy 1.
Nalezy stosowa¢ sie do krajowych lub lokalnych przepiséw dotyczacych okablowania.
Do zaciskdw obwodu sterujgcego nalezy stosowac zasilacz klasy 2 (przepisy UL).
Wiecej informacji znajduje sie w szczegdtowej instrukciji.

Niniejszy naped zostat poddany testowi zwarciowemu UL, ktéry wykazat, ze podczas
zwarcia w zasilaczu prad nie przekroczyt 30000 amperéw przy napieciu 240 V dla
napedow klasy 200 V i napieciu 480 V dla napeddéw klasy 400 V.

Wewnetrzne zabezpieczenie napedu przed przecigzeniem silnika jest umieszczone na
liscie UL i jest zgodne z normami NEC i CEC. Ustawienie mozna wykonac¢, uzywajac
parametrow L1-01/02. Wigcej informaciji znajduje sie w szczegotowej instrukcii.

€ Zastrzezenia dotyczace uzycia funkcji bezpiecznego wylaczania

Funkcja bezpiecznego wylaczania napedu jest zaprojektowana zgodnie z norma
EN954-1, kategoria bezpieczenstwa 3 i normg EN61508, SIL2. Moze by¢ uzywana do
wykonywania bezpiecznego zatrzymywania, jak zdefiniowano w normie EN60204-1,
kategoria zatrzymywania 0 (niekontrolowane zatrzymanie przez odiaczenie zasilania).
Szczegotowe informacje na temat zastosowania tej funkcji znajdujq sie w instrukgcji.
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2 Instalacja mechaniczna

2 Instalacja mechaniczna

4 Sprawdzenie produktu przy odbiorze

Po otrzymaniu falownika nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

» Sprawdzi¢, czy naped nie jest uszkodzony. Jesli przy odbiorze naped okaze sie
uszkodzony, nalezy skontaktowac sie z dostawca.

* Nalezy sie upewni¢, czy zostat dostarczony wtasciwy model, sprawdzajgc
informacje na tabliczce znamionowej. Jesli zostal dostarczony niewtasciwy
model, nalezy skontaktowa¢ sie z dostawca.

® Srodowisko instalacji

Aby uzyskaé optymalne warunki eksploatacji napedu, nalezy go zainstalowac
w $rodowisku spetniajgcym podane ponizej warunki.

Srodowisko Warunki
Miejsce instalacji Wewnatrz pomieszczenia
-10°C do +40°C (NEMA Typ 1)
-10°C do +50°C (Typ otwarty)

Jesli falownik jest zainstalowany w skrzynce elektryczne;j,
nalezy zainstalowa¢ wentylator chtodzacy lub klimatyzator,
aby zapewni¢ temperature powietrza wewnatrz obudowy
nieprzekraczajaca dopuszczalnych poziomow.

Temperatura otoczenia

Nie wolno dopusci¢, aby na falowniku tworzyt sie 16d.
Wilgotnosé 95% wilgotno$¢ wzgledna lub nizsza (bez kondensaciji)
Temperatura sktadowania | -20°C do +60°C

Naped nalezy zainstalowa¢ w miejscu wolnym od:

mgty olejowej i kurzu

widréw metalowych, oleju, wody i innych pochodnych materiatow
materiatéw radioaktywnych

Otoczenie * materiatéw tatwopalnych (np. drewna)
+ szkodliwych gazow i cieczy
» nadmiernych drgan
* chlorkéw
* bezposredniego oswietlenia stonecznego
Wysokos¢ n.p.m. 1000 m lub mniej
Drgania 10 - 20 Hz przy 9,8 m/s2, 20 - 55 Hz przy 5,9 m/s?
Orientacja Naped nalezy zainstalowa¢ w pozycji pionowej, aby zapewni¢

efektywne chtodzenie.
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2 Instalacja mechaniczna

€ Montaz instalacji i odstepy
Naped nalezy zawsze instalowa¢ w pozyciji

pionowej.  Wokét urzadzenia  nalezy Powietrze
pozostawi¢ wolne miejsce, aby zapewnié lpo=@=]
wiasciwe chlodzenie, jak pokazano na il
rysunku po prawej stronie.
Uwaga:Kilka urzadzenn moze by¢ zainsta-
lowanych w odlegtosciach mniejszych, h
niz pokazano na rysunku, z zasto-
sowaniem montazu ,obok siebie”.
Wiecej informacji  znajduje  sie Povierrze
w szczegotowe;j instrukcii.
¢ Wymiary
Model Wymiary (mm) Masa
VZA* [Rys.] W[ H [ D [W1[H1[H2[H3[H4[D1[ d | (kg)
BOP1 68 | 128 76 [ 56 [118] 5 [ - [ - [65|M4] 06
BOP2 68 |128 | 76 [ 56 [118| 5 | - [ - [65|M4| 0,7
A BOP4 68 | 128 | 118 [ 56 [118] 5 [ - [ - [385/M4| 1,0
BOP7 108 | 128 [137,5/ 96 (118 | 5 | - | - [ 58 [M4| 15
IPeoiersia. _ B1P5 108 128 | 154 | 96 (118 5 | - | - |58 |[M4| 15
e B2P2 140 | 128 | 163 [ 128 118 | 5 | - | - | 65 |M4| 2,1
B4P0O A w trakcie opracowania
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118] 5[ - [ - [65[M4] 06
20P2 68 |128| 76 [ 56 (118 5 [ - [ - [65|M4| 06
20P4 68 | 128 108 | 56 [118] 5 | - | - [385/M4| 0,9
20P7 68 | 128128 56 [118] 5 [ - | - [385|M4| 1,1
21P5 108|128 [ 129 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 13
— 22P2 108 | 128 [137,5/ 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 14
24P0 140 [ 128 | 143 [128 (118 5 | - | - | 65 |M4| 2,1
i 25P5 140 | 254 | 140 [122248| 6 [13[6,2[ 55 |[M5| 3,8
b = 27P5 p | 140254140 [122]248] 6 [13]62[ 55 [M5]| 38
@ 2011 180|290 | 163 | 160 (284 | 8 [15[6,2| 75 |[M5| 55
2015 220 (358 | 187 [ 192336 7 [15[72] 78 [M5| 9,2
. s 40P2 108 128 81 | 96 (118 5 | - | - [10|M4]| 08
B T 40P4 108|128 99 | 96 118 5 | - | - [28 [M4] 1,0
P20Nema 40P7 108 | 128 [137,5/ 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 14
Ty 1 41P5 A (108128154 | 96 [118| 5| - | - [58 [M4| 15
42P2 108 | 128 [ 154 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 155
43P0 108|128 | 154 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 15
44P0 140 [ 128 | 143 [ 128 (118 | 5 | - | - |65 |M4| 2,1
45P5 140 | 254 | 140 [122248| 6 [13| 6 | 55 |[M5| 3,8
47P5 p [ 140[254 140 [122[248] 6 [13[62] 55 [M5] 338
4011 180|290 | 143 [ 160284 | 8 [15| 6 | 55 |[M5| 52
4015 180|290 | 163 [ 160284 | 8 [15] 6 [ 75 |M5]| 55
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3 Instalacja elektryczna

3 Instalacja elektryczna

Na rysunku ponizej przedstawiono okablowanie obwodu gtéwnego i obwodu sterujacego.

Diawik DC (opcja) ~ Zabezpie-  Regystor

Do zasilania jednofazowego czenie hamujgcy
nalezy uzywaé zaciskow N termiczne  (opcjonalny)
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| ! ' e Sazvga"r:' I przekaznikowe
Wielofunkcyjne L 24V ' (usterka)‘ 250 VAC /30 VDC (10 mA do 1A)
wejscia cyfrowe [ | \ (ustawienie domysine)
ieni i I
{snierie V] pretacani [
Pl DIP 83 -
11 gse P1
T 3o *—» Sygnaf pracy :
I
ov ! N
o ! Sygnat osiagnigcia | Wielofunkeyjne
) Ekranowany ! czestotliwosci ! wy:scle zlizolacjg
> zacisk uziemienia 1 zadanej ' Zg \y/%zgamaks
' Fototranzystory | 50mA .
=~_ Wejscie impulsowe \ wspdlny zacisk ) mA
RP, (maks. 32kHz) Neoeoo = R (ustawienie
| . o domysine)
41 Zasilanie wejscia analogowego Wyjécie impulsowe \
| +10,5VDC, maks. 20 mA ! (maks. 32 kHz) |
A1 } Wielofunkeyjne wejscie analogowe 1 1 (Czestotliwosé wyjéciowa) }
) 0do 10V (20 kQY) } }7 Wyjscia
i . .
ACH 0/4 do 20 mA (250 Q) i 0do+10VDC (2mA) |y g )
_R ! AC (Czgstotiwos¢ wyjéciowa) |
R
Wielofunkeyjne wejscia impulsowe / s
analogowe " | Rezystancia zacisku ] }
(domysinie: czestotliwos¢ odniesienia) } ! 120 Q. 12w) ! }
pmmmmmm - - i i [ |
it Vo | i '
Wejscia ' o H2 . | L o I Komunikacja Memobus
bezpiecznego i . | 15+ 1y L— RS-485/422
wylgczania i £ HE s i maks. 115 kB/s
i e S :
! HC 1o Gl 1 i
N l___- )
Symbole:
z‘;f;é:‘f:ggvis skretki © Symbolizuje zaciski obwodu gtéwnego
i Nalezy stosowa¢ dwupr: ° izuje zaciski obwodu sterujgcego.

skretki ekranowane
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3 Instalacja elektryczna

€ Parametry okablowania

B Obwdd gtdowny
Przy okablowaniu obwodu gtéwnego nalezy stosowac bezpieczniki i filtry linii
zasilajgcej przedstawione w tabeli ponizej. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby nie
przekroczy¢ podanych wartosci momentu dokrecania.

. . Rozmiary zaciskéw obwodu
Model Typ filtru przeciwzaktoceniowego Bezp’i el Zaliggla:e gtéwnego
VZA* gtéwny Sihika RI/L1,S/L2, T/L3, B1

Rasmi Schaffner (Ferraz) [mm?] , VIT2, BZ, Uziemienie
WIT3, -, +1, +2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE TRS10R 15 M3.5 M35/ M35
BOP4 TRS20R 15 M3.5 M35 M35
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 7 Vi Vid VA
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0 w trakcie opracowania
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5] M35
20P2 TRS5R 15 M3.5 M35 M35
50P4 A1000-FIV20010-RE | A1000-FIV20010-SE TRSTOR 5 V35 V35 V35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M35 M35
21P5 TRS25R 25 M4 M4 M4
2P0 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 7 A VA VA
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 M5
57P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE AGTI00<F 10 Mid Vid V5
2011 A6T150<"> 16 M6 M5 M6
2015 | A\1000-FIV2100-RE - AGT200<> | 25 E M5 | M6
40P2 TRS2.5R 25 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE | A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M A VA
40P7 TRS10R 25 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 25 M4 M4 M4
0P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 5 Vid VA VA
43P0 TRS20R 25 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 A6T50<1> 4 M4 M4 M5
77P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0< 5 i Via Vi
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4075 | A1000-FIV0S0-RE ) ABT80<"> 10 M5 M5 M6

<1> W celu uzyskania zgodnosci z UL nalezy zastosowa¢ bezpieczniki innego typu. Wigcej informaciji znajduje sie
w szczegotowej instrukcii.

Wartosci momentu dokrecania

Zaciski obwodu gtéwnego nalezy dokreci¢, stosujgc wartosci momentu podane
w tabeli ponizej.
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Rozmiar zacisku M3,5 M4 M5 M6 M3
Moment dokrecania [Nm] | 0,8 do 1,0 1,2do 1,5 2,0do 2,5 4,0do5,0 | 9,0do 11,0
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3 Instalacja elektryczna

B Obwdd sterujacy
Plytka zaciskéw sterujacych jest wyposazona w zaciski bezsrubowe. Nalezy
zawsze stosowaé przewody spetniajgce podane ponizej parametry. Do wykonania
bezpiecznego okablowania =zaleca sie uzycie przewodoéw sztywnych lub
elastycznych z nasadkami pierscieniowymi. Dlugo$¢ odcinka pozbawionego izolacji
lub dtugos$¢ nasadki pierscieniowej powinna wynosi¢ 8 mm.

Typ przewodu
Przewod sztywny
Elastyczny 0,2 do 1,0 mm2
Elastyczny z nasadka pierscieniowg 0,25 do 0,5 mm2

€ Instalacja filtru przeciwzaktéceniowego

Niniejszy falownik zostat przetestowany zgodnie z normami europejskimi EN61800-3.

Aby spetni¢ normy EMC, obwdd giéwny nalezy okablowac jak opisano ponizej.
1. Po stronie wejscia nalezy zainstalowa¢ odpowiedni filtr przeciwzaktdceniowy.
Szczegdtowe informacje znajdujg sie na powyzszej liscie lub w instrukcji.

. Filtr przeciwzaktdceniowy nalezy umiesci¢ we wspdinej obudowie z napedem.

. Do okablowania napedu i silnika nalezy zastosowac kabel z ekranem oplatanym

. Aby zapewni¢ minimalng rezystancje uziemienia, nalezy usung¢ farbe i brud
z pofaczen uziemiajacych

. W napedach mniejszych niz 1 kW nalezy zainstalowac dtawik AC, aby zapewnic
zgodnos¢ z normg EN61000-3-2. Aby uzyskac¢ szczegdtowe informacije, nalezy sie
zapoznac z instrukcjg lub skontaktowac z dostawcg

Rozmiar przewodu
0,2 do 1,5 mm2

(&)} A WN

L2
L PE 3L PE
Zacisk kabla Zacisk kabla
Montaz na panelu lub na $cianie Montaz na panelu lub na $cianie
Piyta metalowa Piyta metalowa
Powierzchnia uziemiajaca ~— Powierzchnia uziemiajaca
(usunag farbg) (usunag farbe)
Ol
74
il T TJ==]
H Gl 3]
! -
1N \ “TH-~
5
Filtr
prze- Naped . Naped
prze H-— UL A
ciw-
zakio- ™ akio- ™
icenio- Powierzchnia lcenio- Powierzchnia
uziemiajaca wy il uziemiajaca
(usunac (usunag farbe)
) farbe)
Dlugos¢ okablowania e Dtugos¢ okablowania ° o
mozliwie najkrotsza mozliwie najkrétsza
Zacisk uziemiajacy Kabel silnika z ekranem oplatanym Zacisk uziemiajacy Kabel silnika
ekran kabla ekran kabla 2z ekranem oplatanym
Ekran nalezy uziemi¢ Ekran nalezy uziemié
po stronie silnika po stronie silnika
= M )=

Okablowanie zespotow jednofazowych i tréjfazowych spetniajace normy EMC

I67E-PL

Instrukcja Uruchomienia Falownika /1000

11



3 Instalacja elektryczna

4 Okablowanie obwodu gtéwnego i obwodu sterujacego

B Okablowanie wejscia obwodu gtéwnego

W wypadku wejsciowego obwodu gtéwnego nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace
Srodki ostroznosci.

Nalezy uzywaé tylko wytgcznikdw obwodow, ktdre zostaty zaprojektowane
specjalnie do napedow.

Jesli jest uzywany wytacznik obwodu chronigcy przed usterkg uziemienia, nalezy
sprawdzi¢, czy moze on wykrywaé zaréwno prad staty, jak i prad wysokich czestotliwosci.
Jesli jest uzywany wytacznik wejsciowy, nalezy sprawdzié, czy wylgcznik nie
dziata czesciej niz raz na 30 minut.

Nalezy zastosowac¢ dtawik DC lub dtawik AC po stronie obwodu wejsciowego:
Aby sttumi¢ prady harmoniczne.

Aby poprawi¢ wspdtczynnik mocy po stronie zasilania.

Gdy jest uzywany wylgcznik kondensatora kompensacyjnego.

Z tranzystorem duzej mocy zasilania (ponad 600 kVA).

B Okablowanie wyjsciowego obwodu gtéwnego

W wypadku okablowania wyjscia obwodu gtéwnego nalezy wzig¢ pod uwage
nastepujace srodki ostroznosci.

Do wyjscia napedu nie wolno podtgczaé innego obcigzenia niz silnik tréjfazowy.
Do obwodu wyj$ciowego falownika nie wolno podtaczaé zrédta zasilania.

Nie wolno zwiera¢ ani uziemia¢ zaciskow wyjsciowych.

Nie nalezy uzywac¢ kondensatoréw korekcji fazy.

Jesli miedzy napedem a silnikiem jest uzyty stycznik, nie wolno go przetagczaé
podczas pracy silnika. Przetaczanie w czasie, gdy na wyj$ciu jest napiecie moze
spowodowac¢ duze impulsy pradowe, co z kolei moze spowodowaé uaktywnienie
wykrywania przetezenia lub uszkodzenie falownika.

B Podlaczenie uziemienia

Przy uziemianiu napedu nalezy wzigé pod uwage nastepujace srodki ostroznosci.

+ Nie wolno uziemiaé napedu oraz innych urzadzen, takich jak spawarki itp. za pomoca
wspolnego przewodu.

Nalezy stosowaé przewdd uziemiajacy spetniajacy techniczne normy wyposazenia
elektrycznego. Nalezy dbaé, aby dtugos¢ przewodoéw uziemiajacych byta mozliwie
najkrotsza. Falownik powoduje wystepowanie pradu uptywu. Dlatego jesli odlegtos¢
miedzy elektrodg uziemienia a zaciskiem uziemiajgcym jest za duza, potencjat
na zacisku uziemiajacym napedu moze by¢ niestabilny.

Kiedy jest uzywanych kilka napedéw, przewody uziemiajgce nie moga tworzy¢ petli.

B Zastrzezenia dotyczace okablowania obwodu sterujacego

Podczas okablowywania obwodéw sterujacych nalezy wzig¢é pod uwage
nastepujace srodki ostroznosci.

12 I67E-PL  Instrukcja Uruchomienia Falownika V1000



3 Instalacja elektryczna

» Okablowanie obwodu sterujgcego nalezy odseparowa¢ od okablowania obwodu
gtébwnego i innych przewodow duzej mocy.

Okablowanie zaciskow obwodu sterujgcego MA, MB, MC (wyjscie stykowe)
nalezy odseparowac od okablowania innych zaciskow obwodu sterujgcego.

Do zewnetrznego zasilania obwodu sterujgcego nalezy stosowac zasilacz klasy 2
wg przepiséw UL.

* Do obwoddw sterujgacych nalezy stosowaé skretki ekranowane, aby zapewnic
stabilnos¢ dziatania.

Ekrany kabli nalezy uziemia¢ w taki sposdb, aby powierzchnia styku ekranu
i uziemienia byta mozliwie najwieksza.

« Ekrany kabli powinny by¢ uziemione na obu koncach kabla.

B Zaciski obwodu gtéwnego

Zacisk Typ Funkcja

Stuzy do pofaczenia linii zasilajacej z falownikiem.

W napedach z jednofazowym wejsciem 200/230VAC uzywane
sq tylko zaciski R/L1 i S/L2 (zacisk T/L3 nie jest uzywany).
U/T1, VIT2, W/T3| Wyjscie falownika Stuzy do pofaczenia z silnikiem.

Do podtaczenia rezystora hamujgcego lub opcjonalnego

Wejscie zasilania

R/L1, S/L2, T/L3 .
obwodu gtéwnego

B1, B2 Rezystor hamujacy modutu hamujacego.
1,42 Polaczenie dfawika DC Dostarf:zane zwarte. Aby zainstalowaé dlawik DC, nalezy
usuna¢ zwore.
+1, — Wejscie zasilania DC | Przeznaczone do podiaczenia zrédta zasilania DC.
Zacisk uziemienia Dla klasy 200 V: Uziemi¢ z rezystancjg 100 Q lub mniejsza
(2 zaciski) Dla klasy 400 V: Uziemi¢ z rezystancja 10 Q lub mniejszg

B Zaciski obwodu gtéwnego
Na rysunku ponizej przedstawiono rozmieszczenie zaciskow obwodu sterujgcego.
Naped jest wyposazony w zaciski bezsrubowe.

®
q e
| ‘:'D D:DI 1
[% ont—JA”
RIRE{s] f[i
00000 iy
* [P1p2lpdiat]az]+viaciaMacm
1 0000000000

S2|S3(S4(S5|S6/SCIHOH1|H2|R

1i{§e]
Na ptytce zaciskéw znajdujg sig trzy przetaczniki DIP, od S1 do S3
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3 Instalacja elektryczna

SW1

Stuzy do przetaczania wejscia analogowego A2 na napieciowe lub pragdowe

SW2

Stuzy do wiaczania lub wytaczania wewnetrznej rezystanciji zacisku portu komunikacyjnego RS422/485.

SW3

Uzywany do wyboru standardu sygnatéw wej$¢ cyfrowych PNP/NPN (domysinie) — standard PNP
wymaga zewngtrznego zasilacza 24 VDC.

B Zaciski obwodu sterujacego

Typ Nr Nazwa zacisku (sygnat) Funkcja (poziom sygnatu), ustawienie domysine
Wejscia izolowane (fototranzystor) 24 VDC, 8 mA
S1 |\ . . Uwaga: Falownik jest fabrycznie  ustawiony
Wielofunkcyjne | do \1N(|jec:ogunkcyjne wejscie cyfrowe w standardzie NPN. Kiedy jest uzywany standard PNP,
wejscia S6 nalezy ustawié przetacznik DIP S3 na PNP (,SOURCE”)
cyfrowe i zastosowa¢ zewnetrzny zasilacz 24 VDC (+10%).
SC L’xz%rx@iﬁsir eJse Wspolny zacisk wejscia sekwencji
Czestotliwo$¢ sygnatu: 0,5 do 32 kHz, wypetnienie:
RP | Wejscie impulsowe 30 do 70%, wysoki: 3,5 do 13,2 V, niski 0,0 do 0,8 V,
Wielofunkcyjne impedancja wejsciowa: 3 kQ)
wejscia +V | Zasilanie wejécia analogowego +10,5 V (maks. dopuszczalny prad 20 mA)
analogowe/ A1 | Wielofunkcyjne wejscie analogowe 1|0 do +10 VDC (20 kQ) rozdzielczo$¢ 1/1000
impulsowe A2 [ Wielofunkcyjne wejscie analogowe 2| 0/4 do 20 mA (250 Q) rozdzielczos$¢: 1/500 (tylko A2)
AC Czes'totliwoé_(: odniesienia, oV
wspolny zacisk
L HC ://vvye’r{;cczIZr:)ig,za:zgglnneyggacisk +24 V (dopuszczalne maks. 10 mA)
Wejscia —— - - - ——
bezpiecznego H1 | Wej$cie bezpiecznego wytaczania 1| Jedno lub oba ot_wartel.,V\_lstue napedu v_vylac;gqe
wylaczania o ] ] (czas pd ptwarqa wejscia do wytgczenia wyjscia
H2 | Wejscie bezpiecznego wytaczania 2 | falownika jest krétszy od 1 ms)
Oba zamknigte: Funkcjonowanie normalne
Wielofunkcyjne [MA|N.O. (usterka) Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
wyjscie MB|Wyijscie N.C. (usterka) 30VDC, 10 mAdo 1A
przekaznikowe [MC| Wyjscie cyfrowe, wspdlny zacisk | 250 VAC, 10 mA do 1 A
; .| P1|Wyjscie izolowane (fototranzystor) 1 o )
&V;Ijeélgif:r;kHcgne P2 Wyjzéc?e !zolowane (fotot’ranzystgr) 2 X\éyj\jgg‘cgfézvg%%o'&owne (fototranzystor)
PC | Wyj$cia izolowane, wspdlny zacisk
MP|Wyjscie impulsowe 32 kHz (maks.)
Wyjscia AM| Analogowe wyjécie monitorujace 0 do 10 VDC (2 mA lub mniej), Rozdzielczos¢: 1/1000
monitorujace (10 bitéw)
AC | Wyj$cia monitorujace, wspdlny zacisk| 0 V
R+ | Wejscie komunikacyjne (+)
MEMOBUS/ |R-|Wejscie komunikacyjne (-) Komunikacja MEMOBUS/Modbus :
Komunikacja | S+ |Wyjscie komunikacyjne (+) RS-485 lub RS-422, 115,2 kB/s (maks.)
S- | Wyjscie komunikacyjne (-)

UWAGA! Zaciski HC, H1, H2 sg uzywane do funkcji bezpiecznego wytgczania, ktéra
odcina napiecie wyj$ciowe w czasie krotszym niz 1 ms, je$li co najmniej
Jedno z wyjsc H1 lub H2 zostanie otwarte. Jest ona zaprojektowana zgodnie
z normg EN954-1, kategoria bezpieczenstwa 3 i normg EN61508, SIL2.
Moze by¢ uzywana do wykonywania bezpiecznego zatrzymywania, jak
zdefiniowano w normie EN60204-1, kategoria zatrzymywania 0. Nie nalezy
usuwac zwory miedzy zaciskiem HC a H1 lub H2, jesli nie jest uzywana
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funkcja bezpiecznego wyfaczania.
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4 Dziatanie panelu operatorskiego

4

Dziatanie panelu operatorskiego

€ Panel operatorski LED i przyciski

Panel

do programowania falownika,
i zatrzymywania oraz do wyswietlania informacji
o usterkach. Diody LED wskazujq stan falownika.

operatorski

LED jest uzywany

uruchamiania go

B Przyciski i funkcje
Wskaznik Nazwa Funkcja
75500 [
wyswietlania Stuzy do wyswietlania czestotliwosci, numeru parametru itd.
danych
£sc Przycisk ESC Powoduje powrét do poprzedniego menu.
. Powoduje przesuniecie kursora w prawo.
gET Przycisk RESET Powoduje skasowanie usterki.

Przycisk RUN

Powoduje uruchomienie falownika w trybie LOCAL. Dioda LED Run

« jest wiaczona, kiedy falownik zasila silnik.

* pulsuje w czasie hamowania az do zatrzymania lub kiedy czestotliwo$é
wynosi 0.

* pulsuje szybko, gdy naped jest wytgaczony przez DI, naped zostat
zatrzymany z uzyciem funkcji szybkiego wytaczania DI lub polecenie
uruchom (run) byto aktywne w czasie wtgczania zasilania.

Przycisk ,strzatka
w gére”

Stuzy do przewijania w gére w celu wyboru numeréw parametrow,
ustawiania wartosci itd.

Przycisk ,strzatka
w dot’

Stuzy do przewijania w dot w celu wyboru numeréw parametréw,
ustawiania wartosci itd.

Przycisk STOP | Powoduje zatrzymanie falownika.
EﬁTJER Przycisk ENTER | Stuzy do wybierania trybéw, parametréw i do zapisywania ustawien.
Stuzy do przetaczania sposobu sterowania napedu miedzy trybem
" Przycisk  wyboru| operatorskim (LOCAL) a zdalnym z uzyciem zaciskéw obwodu
LO/RE sterujagcego (REMOTE). Dioda LED jest wigczona, kiedy naped jest
w trybie LOCAL (sterowanie z panelu operatorskiego).
) Pulsuje: Naped jest w stanie alarmu.
ALM Dioda LED ALM Swieci: Naped jest w stanie usterki i wyjécie jest wylaczone.
. Swieci: Kierunek obrotéw silnika jest odwrdcony.
REV Dioda LED REV Nie $wieci: Kierunek obrotéw silnika jest normalny.
Swieci: Falownik jest gotowy do pracy i zasilania silnika.
DRV | |pioda LED DRV |Nie $wieci: Naped jest w trybie: Weryfikacja, Konfiguracja, Ustawianie
parametréw lub Autotuning.
Swieci: Na ekranie danych jest wyswietlana czestotliwo$¢é wyjsciowa.
FOUT |pioda LED FOUT|Nie $wieci: Na ekranie danych jest wyswietlana inna warto¢ niz
czestotliwos¢ wyjsciowa.
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4 Dziatanie panelu operatorskiego

€ Struktura menu i tryby ustawien

Na ponizszej ilustracji wyjasniono strukture menu panelu operatorskiego.

Dioda LED DRV $wieci.
Polecenia Uruchom (Run) spowoduje uruchomienie silnika.

(Rt o]

Wtaczenie zasilania (DRV pulsuje)

\
[ For [ E

Wybor kierunku Naprzéd Wybér kierunku Wstecz

{1

1

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Prad wyjsciowy

Napigcie wyjsciowe

Dioda LED DRV nie $wieci.
Silnika nie mozna uruchomic.

16

— —)
Funkcje wyswietlania Monitora ¢ A
v .
H mEE —
—
T — E =
Menu Weryfikacja 4
—
I -
— —)
o = EE
Tryb Konfiguracja ; ?
Em =
I
A = pund
— ! —
Tryb Ustawianie parametrow é ?
/52 | Jend
I
Em =
—
Autotuning s A
v .
I

> > > bad > > > >
> > > > > > > >

Opis dziatania przyciskéw
ENTER

Esc

-

}
t

Funkcje wy$wietlania Monitora sa
uzywane do odczytywania danych
falownika takich jak stan napedu,
czestotliwos$¢ wyjsciowa,
informacje o usterkach itd.

W menu Weryfikacja wy$wietlane
sg wszystkie parametry, ktére
réznig sie od ustawienia
domysinego.

Tryb Konfiguracja moze by¢ uzyty
do prostego, podstawowego
ustawienia falownika przy uzyciu
minimalnej iloci niezbednych
parametrow.

W trybie Ustawianie Parametréw
mozna ustawia¢ wszystkie
parametry falownika.

Funkcja Autotuning wykonuje
pomiary danych silnika w celu
uzyskania optymalnej wydajnosci
zestawu falownik/silnik.

s — — BT
| |
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5 Uruchomienie

5 Uruchomienie

€ Procedura konfiguracji falownika

Na ilustracji ponizej przedstawiono podstawowa procedure konfiguracji. Kazdy krok
jest wyjasniony bardziej szczegétowo na nastepnych stronach.

( START )
N/

[ Zainstalowaé i okablowaé naped tak, jak opisano. ]
o

[ Wigczy¢ zasilanie. ]
o

W razie potrzeby nalezy zainicjalizowa¢ naped
uzywajac parametru A1-01.

A4

( Ustawié tryb sterowania. )
N

[ Wykona¢ autotuning lub recznie ustawi¢ dane silnika. ]
N

Ustawi¢/sprawdzi¢ podstawowe parametry:
*b1-01, b1-02 dla czestotliwosci zadanej i Zrodta sygnatu URUCHOM (RUN)
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx parametry konfiguracji WE/WY
* Wartosci czestotliwosci odniesienia
* C1-xx, C2-xx parametry czasow przyspieszania/hamowania
i krzywych S

AV
Uruchomi¢ silnik bez obcigzenia, sprawdzi¢ dziatanie i upewnic sie,
czy podtgczone sygnaty nadrzednego sterownika (np. PLC,...)
dziatajg poprawnie.

Vv

[ Podtigczy¢ obcigzenie, uruchomi¢ silnik i sprawdzi¢ dziatanie ]

v
W razie potrzeby dokfadnie dostroi¢ i ustawi¢ parametry pracy
(np.

[ Koricowe sprawdzenie dziatania i weryfikacja ustawien. ]
v
( Falownik jest gotowy do uruchomienia aplikacji. )
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5 Uruchomienie

€& ZASILANIE

Przed wtgczeniem zasilania,

+ sprawdzi¢, czy wszystkie przewody sg poprawnie podtaczone.

+ Upewnic sie, ze w falowniku nie pozostaty Sruby, luzne korice przewodéw lub narzedzia.

» Po wigczeniu zasilania powinien pojawi¢ sie wskaznik trybu pracy falownika i nie
powinny sie wyswietli¢ zadne komunikaty o usterce lub alarmie.

€ Wybor trybu sterowania (A1-02)

Dostepne sg trzy tryby sterowania. Nalezy wybra¢ tryb sterowania, ktéry najlepiej
odpowiada zastosowaniom, w jakich pracuje naped.

Tryb sterowania Parametr Gléwne zastosowania

AM-02=0 |° Ogélne’za‘stosowania wymaggjaqe zmienqejlpredkc‘:éci. Ten tryb jest

(domysinie) szczegolnie przydatny do zasilania kilku silnikéw z jednego napedu
* Wymiana napedu, w ktérym nieznane sg ustawienia parametréow

Regulacja U/f

Otwarta petla
kontroli wektora pola A1-02 =2
elektromagnetyczne
go (OLV)

+» Ogolne zastosowania wymagajace zmiennej predkosci
« Zastosowania wymagajgce wysokiej doktadnosci w sterowaniu duzg,
szybkoscig odpowiedzi.

« Zastosowania z obnizonym momentem obrotowym-obcigzeniem,
aplikacje z uzyciem silnikéw z magnesem statym (SPM, IPM)
i z konieczno$cig oszczedzania energii.

Otwarta petla kontroli _
wektora pola (PM) A1-02=5

€ Autotuning (T1-00)

Funkcja autotuningu automatycznie ustawia parametry falownika zalezne od silnika.
Obstugiwane sa trzy rézne tryby

Tryb tuningu Parametr | Tryb sterowania Opis

Nalezy wykona¢, jesli naped jest ustawiany do pracy|
Autotuning T1-01=0 oLV w trybie otwartej petli kontroli wektora pola. Aby mozliwe
obrotowy bylo uzyskanie wysokiej doktadnosci, w czasie procesu
dostrajania silnik musi obracaé sie bez obcigzenia.

Dostrajanie
rezystancji T1-01 =2 |OLV, Regulacja U/f
zacisku
Autotuning Nalezy wykonag, jesli uzywana jest funkcja oszczedzania
obrotowy w celu T1-01=3 Regulacja U/f energii lub fuchja pos;qkiwania prc?d.koéci. Aby .moz!iw'e
oszczedzania bylo uzyskanie wysokiej doktadnosci dostrajania, silnik
energii musi obracac si¢ bez obcigzenia.

Nalezy wykona¢ w trybie regulacji U/f, jesli kabel
silnika jest dtugi lub jesli kabel zostat zmieniony.

A\ PRZESTROGA

Nie wolno dotykac¢ silnika dopoki nie zostanie zakonczony proces autotuningu. Nawet jesli
w czasie procesu autotuningu silnik sie nie obraca, napiecie jest wcigz podtaczone do silnika.
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5 Uruchomienie

Aby przeprowadzi¢ autotuning, nalezy wybra¢ menu Autotuning i wykonac
czynnosci przedstawione na rysunku ponizej. Rodzaj danych 2z tabliczki
znamionowej, ktére nalezy wprowadzi¢, zalezy od wybranego typu autotuningu.
W tym przyktadzie przedstawiono autotuning obrotowy.

Wskaznik Wejs¢ w tryb Wybra¢ metode
trybu napedu autotuningu tuningu
v, EA KA ., ER
2 ] :
> EE > EEE - T > IR >
- - %E.! 7\ Po pomysinym wykonaniu
Nalezy wprowadzi¢ Pojawi sie komunlkat W czasie wykonywania  procesu autotuningu
wszystkie dane rozpoczecia tuningu - autotuningu dioda LED wygwietlany jest komuni-
z tabliczki znamionowej DRV pulsuje kat zakoriczenia ,END”

Jesli z jakiego$ powodu autotuning nie moze by¢ wykonany (niemozliwa praca bez
obciazenia itp.), nalezy ustawi¢ maksymalng czestotliwos$¢ i napiecie w parametrach
E1-00 oraz recznie wprowadzi¢ dane silnika do parametréow E2-00101.

UWAGA! W czasie wykonywania autotuningu wejscia bezpiecznego wytgczania
muszg by¢ zamkniete.
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5 Uruchomienie

& Zrodto odniesienia i polecenia uruchomienia

Naped moze pracowa¢ w trybie LOKALNYM i ZDALNYM. Dioda LED w przycisku
LO/RE wskazuje tryb pracy falownika.

Stan Opis Dioda LED LO/RE

LOKALNIE Polecenie Uruchom/Stop i czestotliwo$¢ zadang wprowadza sie za ON
pomoca panelu operatorskiego.

Uzywane jest zrédto polecenia uruchomienia wprowadzone w parametrze
b1-02 i zrédto czestotliwosci zadanej wprowadzone w parametrze b1-02.
Jesli naped jest eksploatowany w trybie ZDALNYM, nalezy sprawdzi¢ czy
w parametrach b1-01/02 zostaly wprowadzone poprawne zrddta czestotliwosci
zadanej i polecenia uruchomienia oraz czy naped jest w trybie ZDALNYM.

€ Konfiguracja WE/WY

ZDALNIE OFF

B Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe (H1-010)
Funkcja kazdego z wejs¢ cyfrowych moze by¢ przypisana w parametrach H1-O0O.
Funkcje przypisane domyslnie mozna zobaczy¢ na schemacie potaczen, strona 9.

B Wielofunkcyjne wyjscia cyfrowe (H2-000)

Funkcja kazdego z wyjs¢ cyfrowych moze by¢ przypisana w parametrach H2-O00.
Funkcje przypisane domysinie mozna zobaczy¢ na schemacie potaczen, strona 9.
Wartos¢ tych parametrow skfada sie z 3 cyfr, w ktérych cyfra srodkowa i prawa
ustawiajg funkcje, a lewa ustawia charakterystyke wyjscia (0: Wyjscie jak wybrano;
1: Wyjscie odwrécone).

B Wielofunkcyjne wejscia analogowe (H3-00O)

Funkcja kazdego z wejs¢ analogowych moze by¢ przypisana w parametrach

H3-O0. Ustawieniem domysinym obu wejs¢ jest ,Czestotliwos¢ odniesienia”.

Wejscie A1 jest ustawione na wartosci od 0 do 10V, a wejscie A2 jest ustawione na

wartosci 4-20 mA. Dodanie obu warto$ci wejsciowych tworzy czestotliwos¢ zadana.

UWAGA! Jesli poziom sygnatu wejsciowego A2 jest przetaczany miedzy napieciem

a prgdem, nalezy sie upewnic, ze przetgcznik DIP S1 jest ustawiony
w poprawnej pozycji oraz, ze parametr H3-09 jest ustawiony poprawnie.

B Wyjscie monitorujace (H4-010)

Parametry H4-OO sa przeznaczone do ustawiania wartosci wyjsciowej

analogowego wyjscia monitorujgcego i do ustawiania poziomdéw napiecia

wyjsciowego. Ustawieniem domysinym wartosci monitorowanej jest ,,Czestotliwos¢

wyjsciowa”.
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5 Uruchomienie

€ Czestotliwos$¢ zadana i czasy przyspieszania/lhamowania

B Ustawianie czestotliwosci zadanej (b1-01)
Stuzy do ustawiania parametru b1-01 stosownie do uzywanej czestotliwosci zadanej.

b1-01| Zrodio czestotliwosci

zadanej Wejscie czestotliwosci zadanej

W parametrach d1-00 nalezy ustawi¢ czestotliwosci odniesienia oraz wejscia

0 |Panel operatorski . S P ] Y
P cyfrowe uzywane do przetaczania migdzy ré6znymi wartosciami odniesienia.

1 | Wejscie analogowe Sygnat czestotliwosci zadanej nalezy doprowadzi¢ do zacisku A1 lub A2.

2 |Komunikacja szeregowa | Komunikacja szeregowa z uzyciem portu RS422/485

3 |Opcjonalna karta Opcjonalna karta komunikacyjna

4 | Wejscie impulsowe _Nalezy ustawi¢ czestotliwo$¢ zadang na zacisku RP z uzyciem sygnatu
impulsowego.

B Czasy przyspieszania’lhamowania i krzywe S

W parametrach C1-0O0 mozna ustawi¢ cztery zestawy czasow przyspieszania
i hamowania. Domys$Inie sg ustawione czasy przyspieszania’/hamowania C1-01/02.
Czasy te nalezy ustawi¢ w wartosciach odpowiednich dla danego zastosowania.
W razie potrzeby w parametrach C2-00 moga by¢ aktywowane krzywe S w celu
uzyskania tagodniejszego poczatku i konca przyspieszania/hamowania.

€ Uruchomienie testowe

Po zakonczeniu ustawien wszystkich parametrow nalezy wykonac nastepujace
czynnosci, aby uruchomi¢ maszyne.
1. Uruchomi¢ silnik bez obcigzenia i sprawdzi¢, czy wszystkie wejscia, wyjscia
i sekwencja dziatajqg tak, jak nalezy.
2. Podtgczy¢ obcigzenie do silnika.
3. Uruchomi¢ silnik z obcigzeniem i sprawdzi¢, czy nie wystepujg drgania,
kotysanie lub zatrzymanie silnika.
Po wykonaniu powyzszych czynnosci naped powinien by¢ gotowy do uruchomienia
aplikacji i wykonywania podstawowych funkcji. Informacje na temat ustawien
specjalnych, np. sterowanie PID itp., znajdujg sie w szczegbtowej instrukc;ji.
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6 Tabela parametrow
W niniejszej tape_li ~ parametrow [Par. | Nazwa Opis
przedstawiono najwazniejsze parametry. 0: Przyciski RUN | STOP na
Ustgmenla domysllne sg wydrukowane Wybor panelu operatorskim
czcionkg pogrubiong. Peitna lista b1-02| POlecenia | 1: Zaciski - Wejscia cyfrowe
parametrow znajduje sie w szczegotowej uruchomie- | 2: Komunikacja szeregowa
instrukgiji. nia RS-422/485
3: Opcjonalna karta podtaczona
L | pazia | Opis Stuzy do wyboru metody
Parametry inicjalizacji zatrzymywania, kiedy jest
Stuzy do wyboru parametréw, wytgczane polecenie
ktére beda dostepne za uruchomlema'. )
; posrednictwem konsoli Wybér 0: Zatrzymac ptynnie
Wybor o 1: Hamowanie wybiegiem
- operatorskiej. metody .
A1-01|poziomu | Tylko praca b1-03 zatrzymy- 2: Hamowanie z pradem statym
dostepu 1: Parametry uzytkownika wania 3: Zahamowac¢ bezyv%adme
2: Zaawansowany poziom w zadanym czasie (nowe
dostepu polecenie uruchomienia
- bedzie zignorowane, jesli
Stuzy do wyboru metody zostanie odebrane przed
sterowania napedu. uptywem czasu przekaznika)
0: Regulacja U/f -
Wybor 2: Otwarta petla kontroli wektora Wybor 0: Wiaczona praca
A1-02| metody pola (OLV) b1-04 pra((:jy w odwrotnym kierunku
sterowania | 5: Otwarta petla kontroli wektora “U%|WOGWI0- | 1. praca w odwrotnym kierunku
la (PM tnym .
pola (PM) Kierunk zabroniona
Uwaga: Nie inicjalizowane lerunku
z uzyciem A1-03! Wybor Stuzy do przetaczania
Powoduje przywrocenie wartosci b1-14 | kolejnosci kolejnosci faz na wyjsciu.
. ’ 0: Standardowa
domysInych wszystkim parametrom. faz : S
(wraca do 0 po inicjalizacji) 1: Przelacz kolejnos¢ faz
Bez inicjalizacji Hamowanie pradem statym
1110: Inicjalizacja przez uzytkownika Stuz P &l
. - e il . y do ustawiania czestotliwosci,
Inicjalizacja (uzytkpvymk musi najpierw ustawic CZ<;§tOt|I przy kiorej rozpoczyna sie
A1-03 > | warto$ci parametrow uzytkownika, WOSC ] ;
parametrow N PR hamowanie pradem statym, kiedy
a nastepnie zapisac je, uzywajac b2-01 poczatku wybrany jest tryb Zatrzymac¢
tru 02-03) hamowania . ” -
gg;af?‘le_ e ) radem | Pynnie (61-03 = 0). Jesi b2-01<
dwu%rzr:el\(/:\igclif)?/\?(jeag gterowanla gtjlym E1-09, hamowanie pradem statym
3330: Inicjalizacja sterowania rozp.oczyna Se plrzylE1-09.
trojprzewodowego Stuzy do gstgmama prgqu
Wybor tvb hamowania jako wartosci
JSRIr Ul [PIEEI) Wartosé | procentowej znamionowego
0: Wartosci odniesienia - d1-00| |b2-02| pradu pradu napedu.
Wybor 1: Wejscie analogowe A1 lub A2 hamowania| W trybie OLV prad staty
b1-01 czestotli- | 2: Komunikacja szeregowa wzbudzenia jest ustalany przez
wosci RS-422/485 E2-03.
zadanej 3: Opcjonalna karta
4: Wejscie impulsowe (zacisk RP)
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Par. Nazwa Opis Par. Nazwa Opis
Czas « Ustawienie nalezy
hamowania Czas zmniejszy¢, kiedy
pradem Stuzy do ustawiania czasu C3- | opoznienia kompensacja poslizgu jest
statym/ hamowania pradem statym 02 kgm ensacii zbyt wolna.
b2-03 Czas w jednostkach 0,01 sekundy. oéliz u I |« Ustawienie nalezy
wzbudzenia | Ustawienie wartosci 0,00 P 9 zwiekszy¢, kiedy predkosé
pradem sekund powoduje wytgczenie jest niestabilna.
statym przy | tego parametru. Kompensacja momentu obrotowego
uruchomie-
niu » Ustawienie nalezy
n Po— zwiekszy¢, kiedy reakcja
Czas Stuzy do ustawiania czasu Wzmocnienie | momentu obrotowego jest
p2-04| NAMOWaNia hatmowama plradltjrrtl stalymprzy | | c4. |kompensacji | zbyt wolna.
" pradem zatrzymywaniu. Ustawienie 01 |momentu  Ustawienie nalezy
statym wartosci 0,00 sekund powoduje obrotowego zmniejszy¢, kiedy wystepuja,
wylaczenie tego parametru. oscylacje predkosci/momentu
Przyspieszanie/Hamowanie obrotowego.
Stuzy do ustawiania czasu « Ustawienie nalezy zwiekszy¢,
C1- | Przysp. przyspieszania 1 od 0 do Czas gdy wystepuja oscylacje
01 |Czas 1 maksymalnej czgstotliwosci opd2nienia predkosci/momentu
wyjsciowej. C4- kgmpensacji obrotowego.
C1- | Hamow. Stuzy do ustawiania czasu 02 momentu ‘ Usta_wlleme’ nalezy Kci
02 |Cyas1 |hamowania 2 od maksymainej obrotowego zmniejszy¢, gdy reakcja
czestotliwosci wyjsciowej do 0. momentu obrotowego jest
zbyt wolna.
Par. Nazwa Opis Tryb pracy i czestotliwos$¢ nosna
C1- . o . 0: Duze obciazenie (HD)
03 Crasy przysp. Stuzy do ustawiania czaséw Wybor trybu Zastosowania o stalym
do przysp./hamow. 2 do 4 C6- | Normalny/ momencie obrotowym)
hamow. 2 do 4 o
C1- (ustawia¢ jak C1-01/02) 01 |Duze 1: Normalny (ND)
08 obcigzenie Zastosowania 0 zmiennym
C2- Krzywa S 1 Krzywa' S po(;zajku momencie obrotowym
01 przyspieszenia. 1: 2,0 kHz
- . . 2: 5,0 kHz
%g Krzywa S 2 Krzywa S konca przyspieszenia. 3: 8,0 kHz
Co- C6- Wyboér 4: 10,0 kHz
03 Krzywa S 3 Krzywa S poczatku hamowania. 02 czestotliwosci |5: 12,5 kHz
nosnej 6: 15,0 kHz
C2- Krzywa S 4 Krzywa S konca hamowania. 7do A Wahama PWM1 do 4
04 F: Definiowane przez
Kompensacja poslizgu uzytkownika
- Nalezy zwiekszy¢, jesli Zrodta czestotliwosci zadanej
- predkos$¢ jest nizsza niz d1- |- .
C3- X\éi]miﬂzzg.'ie czestotliwos¢ zadana o1 |&édo . . s
01 oéli‘; o o, Nalezy zmniejszyé, jesli do cze§tot_llw_osm Nalgzyl us_taW|c czestotliwosci
p 9 predkosé jest wyzsza niz d1- <1)dn|e13|en|a odniesienia 1 do 16
czestotliwosé zadana. 16 |1do 16
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Par. Nazwa Opis Par. Nazwa Opis
di- P redkos¢ Predkos$¢ impulsowana Rezystancja Stuzy do L'J.sta_wmma .
17 |impulsowana E2- | miedzyprzewo rezystancji migdzyfazowej
Zaleznosé U 05 |dowa silnika w omach (Ohm).
Py silnika Ustawiana automatycznie
Eq. | Wejscie o w czasie autotuningu.
Ustawianie Napiecie wejsciowe . —
01 napiecia Stuzy do ustawiania spadku
napigcia z powodu
E1. | Maksymalna o . ... |indukcyjnosci uptywu silnika
czestotliwosé | Dla liniowej charakterystyki U/f E2- |Indukeyjnosé |\ o o<ci procentowei
04 i$Ci nalezy ustawié te same 06 |uptywu silnika ) . p nowe]
wylsciowa yu ° znamionowego napiecia silnika.
£l Maksymalne yvatrtosm dla (IjEk1 —07t| E1.'09' g Ustawiana automatycznie
0 " | napiecie ym wypadku ustawienie dia w czasie autotuningu.
5 wyisciowe E1-08 zostanie zignorowane. — —
v Nalezy ustawi¢ tak, ze te cztery Ustawienia wejs¢ cyfrowych
E1- | Czestotliwosé | czestotliwosci beda ustawione H1-
dni . dami.
06 ’?°d5téwowa ﬁ%ggi@:;’vmzﬁjsagﬁ g; Wybor funkaji | Stuzy do wybierania funkeji
E1- Sredma_ . | wystapi usterka OPE10: H1- DI S1do S6 |zaciskéw S1 do S6.
07 cz(_g§t9tllwosc 06
wyjéciowa . . . .
Sredn EN1 04 Z_E 06> £1-07 2 E1-09 Lista najwazniejszych funkcji znajduje sie
R . Japiecie wyjsciowe A :
%}3 Napiecie 100 na koncu tabeli.
wyjsciowe (E1-13) Ustawienia wyj$¢ cyfrowych
E1- Minimalna Ho- | Funkcia DO Stuzy do ustawiania funkcji
09 czestotliwosc 01 M A/M{B wyjscia przekaznikowego
wyjéciowa €18 MA-MB-MC.
E1- Minimalne H2- | Funkcja Stuzy do ustawiania funkcji
10 napiecie el 02 |[DOP1 izolowanego wyjscia P1.
wyjsciowe ! H2- |Funkcja Stuzy do ustawiania funkcji
EA- | Napiecie (E1-09) (Ewcgglmﬁogflwy‘;m 03 |DO P2 izolowanego wyj$cia P2.
13 | podstawowe Lista najwazniejszych funkcji znajduje sie
Dane silnika na koncu tabeli.
E2- | Prad znamio- |Ustawiany automatycznie Ustawianie wejscia analogowego
01 |nowy silnika |w czasie autotuningu. Wybor 0: 0 do +10 V, (wejscie
Poslizg znamionowy silnika H3- poziomu ujemne jest ze_rp\_nlane)
Pogli h h (H 01 1: 0 do +10 V (wejscie
Eo- izg w hercach (Hz). ) sygnatu A1 bipolarne)
02 znamionowy | Ustawiany automatycznie P
silnika w czasie autotuningu H3- | Wybér funkcji | Stuzy do przypisania funkgcji
obrotowego. 02 (A1 do zacisku A1.
Prad magnesowania H3- | Wzmocnienie Stuzy do ustawiania wartosci

w amperach.

03

A1

wejsciowej w % dla wejscia
analogowego 10 V.

Stuzy do ustawiania wartosci

E2-|Pradsinika | ytawiany automatycznie
03 |bez obcigzenia any 1aty
w czasie autotuningu
obrotowego.
. Liczba biegunéw silnika
E2- | Bieguny Ustawiana automatycznie
04 |silnika ) h
w czasie autotuningu.
24

H3- | Polaryzacja | Loiciowej w % dla wejscia
04 |A1
analogowego 0 V.
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Par. Nazwa Opis Par. ‘ Nazwa ‘ Opis
0: 0do +10V, (wejscie ujemne Ustawianie wyjscia impulsowego
. jest zerowane) S - v
Wybor . y S Nalezy ustawi¢ wielkos¢
*('Jg' poziomu ;-_ 2‘30 "21 8 VR"’eJSC'% bipolame)) | | Wyber monitorowana U-0I0]
sygnatu A2 "o bf: mA (wejscie 0 | monitorowania | wpisujac odpowiedni
. itowe) MP parametr. Przyktad: Do U1-02
3: 0.do 20 mA nalezy wpisa¢ ,102”.
H3- | Wybdr funkgji | Stuzy do przypisania funkcji Stuz P—
. . y do ustawiania liczby
10 |A2 do zacisku A2. H6- iﬁ?ﬁgﬂ’;&:nla impulsow wyjéciowych, kiedy
.. | Stuzy do ustawiania warto$ci 07 warto$¢ monitorowana jest
H3- | Wzmocnienie S W% o MP A o
1 A2 wejsciowej w %dla wejscia rowna 100% (w Hz).
analogowego 10 V/20 mA. Zabezpieczenie silnika przed przegrzaniem
H3- |Polaryzacja S{u_z’y‘do u‘sta\(/;m;rlua wa‘r’tolsm Stuzy do ustawiania
12 |A2 wejsluowej w (;V/?) WeAJ?:'a A zabezpieczenia przed
analogowego mA% MA. Wybor przecigzeniem silnika
Ustawianie wejscia analogowego L1- zabezpieczenia| 0: Wytaczone
Nalezy ustawi¢ warto$¢ o1 |Pzed T Sitﬁnct’iardowy snlnllk
Ha Wybér monitorowana U1-001 przecigzeniem - chtodzony wepty atorem
o1 |monitorowania | wprowadzajac odpowiedni silnika 2: Standardowy silnik
AM parametr. Przyktad: Do U1-03 ) chiodzony dmuchawa
nalezy wpisaé ,103”. 3: Silnik wektorowy
Stuzy do ustawiania wartosci Czas Stuzy do ustawiania czasu
H4- | Wzmocnienie |napiecia wyjsciowego zacisku L1 zabezpieczenia zabe;plfac;ema ﬁrﬁfd
02 |AM AM jako réwnej 100% 02' przed prﬁ:ﬂaée(:rae;wa5| nlcaal .
warto$ci monitorowanej. przecigzeniem j\:vast Ip;trzebh S zzr\;]vé nZa j nie
Stuzy do ustawiania wartosci silnika ustawienia fabrycznego.
H4- | Polaryzacja napiecia wyjsciowego zacisku - - D 1A
02 |AM AM jako réwnej 0% wartosci Zapobieganie ,utykania” silnika
monitorowane;j. 0: Wytaczone - Silnik
Ustawianie wejécia impulsowego przyspiesza ze stalym
(wejécie czestotliwosci zadanej) szz’;ﬁfasg‘:?ée’:r‘z'ymoze
. Stuzy do ustawiania liczby nadmiernym obcigzeniu lub
H6- | Skalowanie | impulséw (w Hz), ktdra jest Zapobieganie zbyt krétkim czasie
02 |wejscia RP réwna 100% wartosci L3- | ,utykaniu” przyspieszania.
wejsciowej. 01 |silnika podczas|1: Ogélnego zastosowania —
Wazmocnienie | S1uZy do ustawiania wartosci przyspieszania |  wstrzymanie
H6- | | aiscia wejsciowej w % na wejsciu przyspieszania, gdy prad
03 |. ) | impulsowym z uzyciem jest wiekszy niz L3-02.
Impulsowego czestotliwosci H6-02. 2: Inteliger)tne—przys_pieszanie
. Stuzy do ustawiania wartosci w na!krotszym moZliwym
Polaryzacja S o czasie.
H6- A wejsciowej w % przy
04 ;lr\:?;J)su(I:Is?)wego wejsciowej czestotliwosci Poziom Stuzy do ustawiania poziomu
impulsow 0 Hz. 3. |Zapobiegania pradu do zapobiegania
LJutykaniu APDPT
02 |77 zatrzymaniu silnika podczas
silnika podczas rzyspieszania
przyspieszania przysp .
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6 Tabela parametrow

Monito-
rowane

Opis

U1-03

Prad wyjsciowy (A)

U1-05

Predkos¢ silnika (Hz)

U1-06

Napigcie wyjsciowe (VAC)

uU1-07

Napigcie szyny DC (VDC)

U1-08

Moc wyjsciowa (kW)

Par. Nazwa Opis
0: Wytaczone — hamowanie
Wybor zgodne z ustawieniem.
zapobiegania . Moz'e wystgpowaé OV. )
L3- Zatrzymaniu 1: Ogolnego zastosowania —
04 Y hamowanie jest
podczas wstrzymywane, jesli
hamowania L g
napiecie szyny DC
wzrosnie nadmiernie.
Wybdr o :l/vvyys}{?g;gvr\]l::r;:tzriymanie
zapobiegania IS
L3- Zatrzymani lub przeciazenie silnika.
05 (28Zymanll 4. cras hamowania 1—

silnika podczas

zmniejszenie predkosci

U1-09

Moment obrotowy (% znamionowego
momentu obrotowego silnika)

pracy z uzyciem C1-02.

Poziom Stuzy do ustawiania poziomu
L3- zapobiegania |pradu, przy ktérym zaczyna

zatrzymaniu dziata¢ zapobieganie
06 |_. . S

silnika podczas | zatrzymaniu silnika podczas

pracy pracy.

Autotuning
0: Autotuning -obrotowy

T1- | Wybor trybu 2: Tylko rezystancja zaciskow
01 |autotuningu 3: Autotuning obrotowy

w celu oszczedzania energii

uU1-10

Stan sygnatéw wejsciowych
U1-10 = 0000000
L 1: Wejscie cyfrowe 1

L (zacisk S1 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 2
(zacisk S2 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 3
(zacisk S3 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 4
(zacisk S4 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 5
(zacisk S5 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 6
(zacisk S6 wigczony)

T1- |Moc Stuzy do ustawiania mocy
02 |znamionowa |znamionowej silnika (kW).
T1- | Napiecie Stuzy do ustawiania napigcia
03 |znamionowe | znamionowego silnika (V).
T1- | Prad Stuzy do ustawiania pradu
04 |znamionowy |znamionowego silnika (A).
T1- | Czestotliwo$¢ | Stuzy do ustawiania czesto-

u1-11

Stan sygnatéw wyjsciowych
U1-11 =000
1: Wyjécie przekaznikowe

(zacisk MA-MC zamknigty MB-MC
otwarty)

1: Wyjécie z otwartym kolektorem 1
(zacisk P1) wigczone

1: Wyjécie z otwartym kolektorem 2
(zacisk P2) wigczone

U1-12

Stan pracy falownika
U1-12 = 00000000
t1 : W czasie pracy
1: Przy zerowej predkosci
1: W czasie REV

1: W czasie kasowania
usterki sygnafu
wejsciowego

1: W czasie osiggania
predkosci zadanej

1: Podczas gotowosci
falownika

1: W czasie wykrywania
alarmu

1: W czasie wykrywania
usterki

U1-13

Poziom wejsciowy zacisku A1

U1-14

Poziom wejsciowy zacisku A2

05 |znamionowa | tliwo$ci znamionowe; silnika (Hz).
T1- | o .. | Stuzy do ustawiania liczby
06 Bieguny silnika biegunéw silnika
T1- | Predko$é Stuzy do ustawiania predkosci
07 |znamionowa |znamionowej silnika (RPM).
Straty magnetyczne do
T1- Straty ustalenia wspétczynnika
1 magnetyczne |oszczednosci energii.
silnika Jesli sg nieznane, nalezy
pozostawi¢ wartos¢ domysing.
Monito- .
rowane s
U1-01 | Czestotliwo$¢ zadana (Hz)
U1-02 | Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
26
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6 Tabela parametréow

Monito- . Wyboér n
rowane Opis DI/DO Opis
Wyijécie tagodnego rozruchu — Soft Start Wybdr funkcji wejs¢ cyfrowych
U1-16 | (czestotliwo$¢ zadana zgodna z rampami 3 Wybor czestotliwosci odniesienia 1
przyspieszania/hamowania) " VWb otiwoscl odnissienia 2
Gi-18 | Paramet usterki OPE 3 {Viubbr cgstoliwol odiesiona 2
U1-24 | Czestotliwo$¢ na wejsciu impulsowym y ?r czes 0. IW?S_CI ° me_SIema
- - 6 Wybdr czestotliwosci testowej (wyzszy
Rodzaj usterki priorytet niz wybor czestotliwosci odniesienia)
U2-01 | Usterka pradu 7 | Wybor czasu przyspieszania/hamowania 1
U2-02 | Poprzednia usterka ¢ |Nieuzywany (nalezy ustawic, kiedy zacisk
U2-03 Czestotliwo$¢ zadana przy poprzedniej nie jest uzywany)
usterce 14 Kasowanie usterki (kasowanie, kiedy jest
U2-04 Czestotliwosé wyjsciowa przy poprzedniej wiaczone)
usterce 20 do Usterka zewnetrzna; Tryb wejscia: Styk
U2-05 |Prad wyjsciowy przy poprzedniej usterce oF N.O./Styk N.C., Tryb wykrywania:
U2-06 |Predkosé silnika przy poprzedniej usterce Normalnie/w czasie pracy
U2-07 |Napiecie wyjsciowe przy poprzedniej usterce Wybor funkcji wyjsé cyfrowych
U2-08 |Napiecie szyny DC przy poprzedniej usterce 0 ﬁu%ia:rﬁ;;écpa??vﬁ?ﬂi (IL?li\lnze\::;?gfs
U2-09 |Moc wyjsciowa przy poprzedniej usterce falownika jest wytwarzane napiecie)
U2-10 | Moment obrotowy przy poprzedniej usterce 1 Predkos¢ zerowa
u2-11 | Stan sygnatéw wejsciowych przy 2 |Osiagnigcie predkosci zadanej
poprzedniej usterce -
St S — h 6 Falownik gotowy do pracy
: an sygnatéw wyjsciowych przy
uz-12 poprzedniej usterce E |Usterka
U2-13 | Stan pracy falownika przy poprzedniej usterce F | Nieuzywane
Skumulowany czas pracy dla poprzedniej 10 Btad niekrytyczny (Alarm) (ON: wyswietlany
U2-14 . alarm)
usterki
U2-15 Predkos$¢ odniesienia tagodnego startu
przy poprzedniej usterce
U2-16 |Prad osi g silnika przy poprzedniej usterce
U2-17 |Prad osi d silnika przy poprzedniej usterce
Historia usterek
U3-01do ) . )
U3-04 Zawiera liste czterech ostatnich usterek.
U3-05do | Skumulowany czas pracy dla czterech
U3-08 |ostatnich usterek.
U3-09do | Zawiera liste kolejnych ostatnich usterek,
U3-14 | od piatej do dziesiate;j.
U3-15 do | Skumulowany czas pracy dla ostatnich
U3-20 |usterek, od piatej do dziesiatej.

* W dzienniku btedéw nie sa rejestrowane
nastepujace usterki: CPF00, 01, 02, 03, UV1 i UV2.
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7 Rozwiazywanie problemoéw

7

Rozwigzywanie problemoéw

€ Usterki i alarmy ogdlne

Usterki i alarmy wskazujg problemy wystepujace w falowniku lub w aplikacji.
Alarm jest wskazywany w postaci kodu na wyswietlaczu danych i pulsujacej diody
LED ALM. Wyjscie falownika nie musi by¢ koniecznie wytaczane.
Usterka jest wskazywana w postaci kodu na wyswietlaczu danych i $wiecacej diody
LED ALM. Wyjscie napedu jest zawsze natychmiast wytgczane a silnik zwalnia
wybiegiem do zatrzymania.
Aby usung¢ alarm lub skasowac¢ usterke, nalezy stwierdzi¢ przyczyne, usungc ja,
a nastepnie zresetowac falownik naciskajac przycisk Reset na panelu operatorskim
lub wytaczajgac i ponownie wigczajgc zasilanie.

UWAGA! W ponizszej tabeli przedstawiono tylko najwazniejsze alarmy i usterki.

Kompletna lista znajduje sie w szczegéfowej instrukcji.

[
I

Wyswietlacz LED|ALM|FLT Przyczyna
Blokada Programowa funkcja blokady podstawowej jest przypisywana do jednego
podstawowa o] z wejé¢ cyfrowych i wejscie to jest wytaczone. Naped nie akceptuje wtedy
L5 polecen uruchomienia.
W czasie hamowania zostat przekroczony limit momentu obrotowego przez
Usterka czas dtuzszy niz 3 sekundy, podczas gdy falownik pracowat w trybie otwartej
sterowania o petli kontroli wektora pola
o » Bezwtadno$¢ obciazenia jest za duza.
OF « Limit momentu obrotowego jest za niski.
» Parametry silnika sg btedne.
Usterka obwodu
sterujgcego
r :D/:/__/';:' do O | Wystapit problem w obwodzie sterujgcym napedu.
CPEZY
Usterka opcji .
zewnetrznej olo Usterlga zewnetrzna zostg’fa wyzwolona przez sterownik nadrzedny
cc za posrednictwem karty opcjonalne;j.
)
Usterka . L. . L.
zewnetrzna o Polgcema} pracy naprzéd i wstecz zosta%y wprowadzpne Jed_noczesn_le przez czas
e dtuzszy niz 500 ms. Ten alarm powoduje zatrzymanie pracujacego silnika.
[
Usterki )
zewnetrzne * Usterka zewnetrzna zostata wyzwolona przez urzadzenie zewnetrzne
CrCo QO | O | za posrednictwem jednego z wej$¢ cyfrowych od S1 do S6.
ok ’90 * Wejscia cyfrowe zostaty nieprawidtowo skonfigurowane.
cro
Usterka Prad uptywu do uziemienia przekroczyt 50% warto$ci znamionowego pradu
uziemienia o | Wyisciowego napedu.

« Izolacja kabla lub silnika jest przerwana.
« Na wyjsciu napedu wystepuje nadmierna pojemno$¢ rozproszenia.
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7 Rozwiazywanie problemoéw

Wyswietlacz LED|ALM|FLT Przyczyna
Bezpieczne
wytaczanie o Oba wejscia bezpiecznego wylaczania sg otwarte. Wyjscie napedu jest
n bezpiecznie wytaczone i silnika nie mozna uruchomic.
oo
Usterka Wyjscie napedu jest wytgczone gdy tylko jedno z wejs¢ bezpiecznego wytaczania
bezpiecznego jest otwarte. (normalnie oba sygnaty wejsciowe H1 i H2 powinny by¢ otwarte)
wylaczania o] « Jeden kanat jest wewnetrznie przerwany i nie wytacza sig, nawet jesli
- sygnat zewnetrzny jest odtgczony.
Hobr « Tylko jeden kanat jest wylaczony przez sterownik nadrzedny.
Brak fgzy na « Kabel wyjsciowy jest odiaczony lub jest uszkodzone uzwojenie silnika.
wyjselu Q |+ Luzne przewody na wyjsciu falownika.
! E « Silnik jest za maty (pobiera mniej niz 5% pradu falownika).
+ Zwarcie lub usterka uziemienia po stronie wyjscia falownika.
Nadmierny prad * Obciazenie jest za duze.
_ Q |« Czasy przyspieszania’lhamowania sg za krétkie.
al + Btedne dane silnika lub ustawienia zaleznosci U/f.
« Stycznik na wyjsciu zostat wytaczony.
Przegrzanie » Temperatura otoczenia jest za wysoka.
radiatora olol* Wentylator chtodzacy zatrzymat sie.
) U * Radiator jest zabrudzony.
orlub o « Przeptyw powietrza do radiatora jest ograniczony.
Przecigzenie * Obciazenie silnika jest za duze.
silnika ol Silnik pracuje z mata predkoscia i duzym obcigzeniem.
" « Czasy przyspieszania’lhamowania sg za krotkie.
oL « Zostat ustawiony nieprawidtowy prad znamionowy silnika.
Przecigzenie « Obcigzenie jest za duze.
falownika Q |+ Zostat dobrany zbyt maty falownik.
ol ) « Za duzy moment obrotowy przy niskiej predkosci.
Napiecie szyny DC wzrosto nadmiernie.
L + Czas hamowania jest za krotki.
Przepigcie DC olol" Wytaczona funkcja zapobiegania ,utykaniu” i zatrzymania silnika.
Ao » Uszkodzony modut/rezystor hamowania.
T * Niestabilne sterowanie silnikiem w trybie OLV.
» Za wysokie napigcie wejsciowe.
Brak fazy na « Spadek napiecia wejsciowego lub brak symetri faz.
wejsciu O |- Brak jednej z faz wejsciowych.
b « Luzne przewody na wejsciu falownika.
Usterka
tranzystora
hamujgcego QO | Uszkodzony wewnetrzny rezystor hamowania.
i
Kasowanie usterki ] ] ]
w czasie pracy | o Zostalo wprowadzone polecenie kasowania usterki, gdy byto aktywne
oo polecenie uruchomienia.
IR
Podnapiecie DC Napiecie na szynie DC spadto ponizej poziomu wykrywania podnapiecia (L2-05).
QO | O | » Wystgpita awaria zasilania lub brak jednej fazy na wejsciu.

oo
[T

« zrédto zasilania jest za stabe.
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7 Rozwiazywanie problemoéw

Wyswietlacz LED]ALM|FLT Przyczyna
Podnapigcie
sterownika O |Napigcie zasilania sterownika falownika jest za niskie
Hud
Usterka obwodu
Iadowani_a DC O | Obwdd tadowania szyny DC jest przerwany.
1 ]
[}

€ Bledne ustawienie parametrow

Btad btednego ustawienia parametréw (OPE) wystepuje wtedy, gdy zostanie ustawiony
nieodpowiedni parametr lub warto$¢ parametru jest nieodpowiednia. Gdy jest
wyswietlany btad OPE, nalezy nacisna¢ przycisk ENTER, aby wyswietlic U1-18
(stata btedu OPE). Ta funkcja monitora wyswietli parametr, ktéry spowodowat btgd OPE.

Panel .
operatorski LED Przyczyna Sposdéb naprawy
oPEO1 Moc falownika i warto$¢ ustawiona w 02-04 Skorygowac wartosé ustawiona w 02-04
SPED sa niezgodne. ¥g a ’
oPEO02 ;
Parametry zostaty ustawione poza . - .
alPELZ dopuszczalnym zakresem ustawien. Ustawi¢ poprawne wartosci parametrow.
Sprzeczne ustawienie zostato przypisane do
wielofunkcyjnych wejsé stykowych od H1-01
do H1-06.
« Ta sama funkcja zostata przypisana do . .. - .
oPE03 dwéch wejsé (nie dotyczy funkeji Usterka | oprawic wszystiie nieprawidiowe
R zewnetrzna” i ,Nieuzywany”) YY) DA " o
orf'Cld * Funkcje wejs¢, ktére wymagajq ustawienia &szcgénﬁgcvaeqi'nﬂﬂgg’f sie
funkcji innych wej$¢ pozostaty bez tego g ! -
uzupetnienia.
« Zostaty ustawione funkcje wejs¢, ktére nie
moga by¢ uzywane jednoczesnie.
« zrédto polecenia uruchomienia (b1-02) lub
zrédto czestotliwosci zadanej (b1-01) jest |, . "
oPEO5 ustawione na 3, lecz nie jest zainstalowana gsgg;ﬂﬁgac wymagana plyte
oOC A ptyta opcjonalna. . # - .
ofELS » zrodio czestotliwosci odniesienia jest vsvkt?; Yg? \?IS;:_\SIS rtosci ustawione
ustawione na wejscie impulsowe :
a parametr H6-01 nie jest ustawiony na 0.
Wystepuje konflikt ustawien
wielofunkcyjnych wejé¢ analogowych H3-02
oPEO7 i H3-10 oraz funkcji PID. » Poprawi¢ wszystkie nieprawidtowe
» Wejscia H3-02 i H3-10 sg ustawione na te ustawienia.
aBEnn samg warto$¢ (nie dotyczy to ustawieni ,0” i ,F”)| » Wiecej informacji znajduje sig
- * Funkcje PID zostaty réwnoczesnie w szczegbtowej instrukcji.
przypisane do obu wejs¢ analogowych i do
wejscia impulsowego.
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7 Rozwiazywanie problemoéw

Panel

operatorski LED

Przyczyna

Sposo6b naprawy

* Poprawi¢ wszystkie nieprawidtowe

oPEO8 Zostata ustawiona funkcja, ktéra nie moze byé ustawienia
P, uzywana w wybranym trybie sterowania (moze| , \a:~ . o " S
oFtlE sie pojawi¢ po zmianie trybu sterowania) L’vvf;gégggn&?a?;éﬁﬁgie sie
oPE10 o ) . Spraw_d;i(’: ustawienia zaleznosci U/,
- !"-”C_ i Btedne ustawienie zaleznosci U/f. » Wigcej informacji znajduje sie

w szczegotowej instrukcji.

€ Bledy autotuningu

Panel
operatorski LED

Przyczyna

Sposdb naprawy

Btedne dane silnika

Er-01 Dane wejsciowe silnika sg nieprawidtowe|Ponownie wprowadzi¢ dane i powtdrzyé

E--) (np. czestotliwo$¢ podstawowa i predkos$¢|autotuning.
B podstawowa nie pasujg do siebie).
. « Sprawdzi¢ okablowanie.

Er-02 E}'g?(;g?gyatﬁfgngs(tu;;%nﬁ)e » Sprawdzi¢ obcigzenie. Autotuning nalezy
E-- :'-/c-'  Obcigzenie jejst ~a duze : zawsze przeprowadzaé przy obciazeniu
- - ) odtgczonym od silnika.

Er-03 Zostat nacisnigty przycisk STOP i autotuning P .
£--073 zostal anulowany. Powtérzy¢ autotuning.

Usterka rezystancji

Er-04 * Btedne dane wejsciowe.
c__ru * Proces autotuningu przekroczyt
[ X dopuszczalny czas.

« Obliczone wartosci sg poza zakresem. Sprawdzié dane weisciowe
— . wdzi wejsciowe.
Er-05 I?'ggétz;;I?/v‘:):%evuaggg:ézﬁirggrawid’fowe dane. | | Sgrawdzié okablowénie.
LE--0h¢ * Proces autotuningu przekroczyt zadany czas. : apgtg(t’l‘f'nr;'ne wprowadzi¢ dane i powtorzy¢
- * Obliczone wartosci sg poza zakresem. 9:
Btad poslizgu znamionowego
Er-08 « Btedne dane wejsciowe.
E--ho * Proces autotuningu przekroczyt zadany czas.
T » Obliczone wartosci sg poza zakresem.

Er-09 Blad przyspieszenia . Zwiekszy§ czas przyspieszania C1-01.
E-- /_‘/'__7 Silnik nie przyspieszyt w okreslonym czasie. : E;)rg;/vldfg:_(l)l?lty momentu obrotowego

Er-11 Usterka predkosci silnika « Zwigkszy¢ czas przyspieszania C1-01.
,_C!- - Referencyjny moment obrotowy byt za duzy.| « Jesli to mozliwe, odtaczy¢ obcigzenie.

. « Sprawdzi¢ okablowanie.
Btad wykrywania pradu . it e .

Er1o - Brak jednej lub wszystkich faz na wyjsciu. ?Jfé?f!ﬁfa"}; acszgjggg‘;?ﬂ"f;am'onowe
C__ 17 * Prad jest albo za maty albo przekracza * Sprawdzi¢ obciazenie. (Autotuning powinien
[y I warto$ci znamionowe falownika. by¢ przeprowadzony bez obciazenia)

« Czujniki pradu sg uszkodzone. . V\)l/ynaien‘i)é naped Y 4 ’
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7 Rozwiazywanie problemoéw

operafgrnsekli LED Przyczyna Sposoéb naprawy
Alarm pradu znamionowego * Sprawdzi¢ ustawienia zaleznosci U/f.

End1 + Referencyjny moment obrotowy * Autotuning nalezy przeprowadza¢ bez
C_ przekroczyt 20% w czasie autotuningu. obcigzenia.
coago + Obliczony prad bez obcigzenia jest wigkszy | « Sprawdzi¢ dane wejsciowe i powtdrzy¢

niz 80% pradu znamionowego silnika. autotuning.
Alarm nasycenia rdzenia zelaznego silnika |« Sprawdzi¢ dane wejsciowe.

End2 * Obliczone warto$ci nasycenia rdzenia sg | * Sprawdzi¢ okablowanie silnika.
LAd? poza zakresem. + Autotuning nalezy przeprowadza¢ bez
- » Zostaty wprowadzone nieprawidtowe dane. | obcigzenia.

L_End,3_’ Alarm pradu znamionowego tSprlawdzu': dane wejsciowe i powtdrzy¢
End3 uning.
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Manufacturer
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YASKAWA
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