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1 Sikkerhetsinstruksjoner og_generelle advarsler

1 Sikkerhetsinstruksjoner og generelle
advarsler

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) leverer komponenter til bruk i en lang
rekke industrielle applikasjoner. Utvalget og bruken av OYMC-produkter er kon-
strukterens og brukerens ansvar. OYMC tar ikke noe ansvar for maten deres pro-
dukter blir bygd inn i den endelige systemdesignen pa. Under ingen omstendigheter
skal noe OYMC-produkt bli bygd inn i noe produkt eller noen design som eksklusiv
eller eneste sikkerhetskontroll. Uten unntak skal alle kontroller designes for & opp-
dage feil dynamisk og for a svikte trygt under alle forhold. Alle produkter som er
designet for & inneholde en komponent som er produsert av OYMC, ma leveres til
sluttbrukeren med passende advarsler og instruksjoner nar det gjelder trygg bruk og
drift for denne delen. Eventuelle advarsler OYMC har gitt, ma straks gis til sluttbru-
keren. OYMC tilbyr uttrykt garanti bare nar det gjelder kvaliteten av produktene nar
det gjelder etterlevelse av standarder og spesifikasjoner som er publisert i handbo-
ken. INGEN ANNEN GARANTI, VERKEN UTTRYKT ELLER UNDERFORSTATT,
BLIR GITT. OYMC tar ikke noe ansvar for noen personskade, skade pa eiendom,
tap eller krav som oppstar pa grunn av feil bruk av deres produkter.

€ Generelle advarsler

A\ ADVARSEL

* Les og sett deg inn i denne handboken for du installerer, bruker eller utforer
service pa denne frekvensomformeren.

* Alle advarsler, forsiktighetsregler og instruksjoner ma folges.

« Alt arbeid ma utfores av kvalifisert personell.

¢ Frekvensomformeren ma installeres i samsvar med denne handboken og lokale
retningslinjer.

¢ Ta hensyn til sikkerhetsmeldingene i denne handboken.
Brukerselskapet er ansvarlig for alle skader pa personer og utstyr som felge av at
advarslene i denne handboken ikke blir fulgt.

A\ ADVARSEL

Indikerer en farlig situasjon som kan fore til ded eller alvorlig personskade hvis den
ikke blir unngatt.

Falgende konvensjoner brukes for & indikere sikkerhetsmeldinger i denne handboken:
AVIKTIG

Indikerer en farlig situasjon som kan fere til mindre eller moderat personskade hvis
den ikke blir unngatt.

‘ Indikerer en melding om skade pa eiendom.
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& Sikkerhetsadvarsler

A\ ADVARSEL
Fare for elektrisk stot

¢ lkke forsgk a endre frekvensomformeren pa noen mate som ikke er forklart
i denne handboken.

Hvis ikke dette etterleves, kan det fare til dod eller alvorlig personskade.

OYMC er ikke ansvarlig for noen endring brukeren har utfert pa produktet.
Dette produktet méa ikke endres.

¢ lkke bergr noen terminaler for kondensatorene er helt utladet.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fare til ded eller alvorlig personskade.
For tilkobling av terminalene skal all stream til utstyret kobles fra. Den interne
kondensatoren forblir ladet sel etter at stramforsyningen er slatt av. Ladnigsindikator-
LED slukkes nar DC-busspenningen er under 50 VDC. Forebygg elektrisk stot ved
a vente minst fem minutter etter at alle indikatorer er av, og mal DC-busspenningen for
a bekrefte trygt niva.

¢ lkke la ukvalifisert personell bruke utstyret.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til dod eller alvorlig personskade.

Vedlikehold, inspeksjon og bytte av deler ma utferes bare av autorisert personell som
er fortrolig med installasjon, justering og vedlikehold av vekselstremsfrekvensomformere.

« lkke fjern dekslene, og ikke beror kretskort mens strommen er pa.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fare til dod eller alvorlig personskade.

¢ Koble alltid jordingsterminalen pa motorsiden til jord.

Feil jording av utstyret kan fore til ded eller alvorlig personskade ved kontakt
med motorhuset.

¢ lkke utfor arbeid pa frekvensomformeren mens du har pa lese klaer, smykker
eller ikke bruker gyebeskyttelse.

Hvis ikke dette etterleves, kan det fare til ded eller alvorlig personskade.

Fjern alle metallgjenstander som klokker og ringer, fest lgse kleer, og ha pa
ayebeskyttelse for du begynner & arbeide med frekvensomformeren.

¢ Kortslutt aldri utgangskretsene pa frekvensomformeren.

Ikke kortslutt utgangskretsene pa frekvensomformeren. Hvis ikke dette etterleves,
kan det fore til ded eller alvorlig personskade.

Fare ved plutselig bevegelse

¢ Hold avstand til motoren under rotasjonsautotuning. Motoren kan plutselig
begynne a virke.
Ved automatisk start av utstyr kan maskinen begynne a bevege seg plutselig, og dette
kan fore til ded eller alvorlig personskade.
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A\ ADVARSEL

¢ Systemet kan starte uventet nar strammen settes pa, og dette kan fore til ded
eller alvorlig personskade.
Hold alt personell unna omradet for frekvensomformeren, motoren og maskinen for
strammen settes pa. Sikre deksler, koblinger, akselkiler og maskinbelastning for det
settes strom pa frekvensomformeren.

Brannfare

¢ lkke bruk feil spenningskilde.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til ded eller alvorlig personskade ved brann.

Kontroller at merkespenningen for frekvensomformeren stemmer med spenningen til
inngangsstremforsyningen fer strammen settes pa.

¢ lkke bruk feil, brennbare materialer.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til ded eller alvorlig personskade ved brann.
Fest frekvensomformeren til metall eller et annet ikke-brennbart materiale.

* |kke koble vekselstromtilforsel til utgangsterminalene U, V og W.

¢ Pass pa at stromtilforselskablene er koblet til inngangsterminalene
for nettstrom R/L1, S/L2, T/L3 (eller R/L1 og S/L2 for enfasestrom).
Ikke koble vekselstremtilforsel til utgangsmotorterminalene pa frekvensomformeren.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til ded eller alvorlig personskade som et resultat
av skade pa frekvensomformeren pa grunn av at nettspenning ftilfores
utgangsterminalene.

e Stram alle terminalskruer til spesifisert moment.

Lase elektriske koblinger kan fare til ded eller alvorlig personskade ved brann pa grunn
av overoppheting av elektriske koblinger.

A VIKTIG

Klemfare

¢ lkke loft frekvensomformeren i frontdekselet.

Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til mindre eller moderat skade ved at
hoveddelen av frekvensomformeren faller.

Fare for forbrenning

¢ |kke bergr varmelegemet eller bremsemotstanden for en nedkjolingsperiode har
gatt etter at stromme er slatt av.
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Fare for utstyr

¢ Folg riktige prosedyrer for elektrostatisk utladning (ESD) néar du handterer
frekvensomformeren og kretskortene.

Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til ESD-skade pa kretsene i frekvensomformeren.

¢ Du ma aldri koble motoren til eller fra frekvensomformeren mens
frekvensomformeren leverer spenning ut.

Feil utstyrssekvensering kan fare til skade pa frekvensomformeren.

¢ lkke utfor holdespenningstester pa noen del av frekvensomformeren.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til skade pa felsomme deler av frekvensomformeren.

¢ lkke bruk skadet utstyr.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til videre skade utstyret.
Du ma ikke kobile til eller bruke noe utstyr som har skade eller mangler deler.

* Monter passende kortslutningsvern i samsvar med gjeldende regler.
Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til skade pa frekvensomformeren.
Frekvensomformeren passer for kretser som kan levere inntili 100 000 RMS
symmetriske ampere, maksimalt 240 VAC (200 V-serien) og maksimalt 480 VAC
(400 V-serien).

* lkke bruk uskjermede kabler til styringskretser.

Hvis ikke dette etterleves, kan det forarsake elektrisk interferens som ferer til darlig
systemytelse. Bruk skjermede tvunne parkabler, og koble skjermingen il
jordingsterminalen pa frekvensomformeren.

* lkke la ukvalifisert personell bruke produktet.

Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til skade pa frekvensomformeren eller
bremsekretsen.

Les brukerhandboken for bremsealternativet ngye nar et bremsealternativ kobles til
frekvensomformeren.

¢ lkke endre driftskretsene.

Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til skade pa frekvensomformeren, og garantien
gjelder ikke.

Yaskawa er ikke ansvarlig for noen endring brukeren har utfert pa produktet.
Dette produktet ma ikke endres.

¢ Kontroller alle koblinger for a sikre at alle forbindelser er korrekte etter at
frekvensomformeren er installert og andre enheter er koblet til.

Hvis ikke dette etterleves, kan det fore til skade pa frekvensomformeren.

¢ Du ma ikke koble ikke-godkjente LC- eller RC-interferensundertrykkingsfiltre,
kondensatorer eller enheter for overspenningsbeskyttelse til utgangen pa
frekvensomformeren.
Bruk av ikke-godkjente filtre kan det fere til skade pa frekvensomformeren eller
motorutstyret.
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€ Forholdsregler for samsvar med CE-direktivet
om lavspenning

Denne frekvensomformeren er blitt testet i samsvar med den europeiske standar-
den EN61800-5-1, og samsvarer med lavspenningsdirektivet fullt ut. Feglgende
betingelser ma oppfylles for & opprettholde samsvar nar man kombinerer denne fre-
kvensomformeren med andre enheter:

Ikke bruk frekvensomformere i omrader med forurensning heyre enn alvorlighets-
grad 2 og overspenningskategori 3 i samsvar med IEC664.

Jorde det ngytrale punktet pa hovedstremforsyningen for frekvensomformere
i 400 V-serien frekvensomformere.

€ Forholdsregler for samsvar med UL/cUL-standarder

Denne frekvensomformeren er testet i samsvar med UL-standarden UL508C og
samsvarer med UL-kravene. Fglgende betingelser ma oppfylles for & opprettholde
samsvar nar man bruker denne frekvensomformeren i kombinasjon med annet utstyr:
Ikke installer frekvensomformeren i et omrade med forurensningsgrad hgyre enn 2
(UL-standard).

Bruk UL-sertifiserte kobberledninger (normert til 75 °C) og lukket krets-kontakter
eller sertifiserte ringkontakter. Du finner flere detaljer i brukerhandboken.

Koble lavspenningsledninger med kretskontakter med NEC-klasse 1. Folg nasjo-
nale eller lokale bestemmelser for koblinger. Bruk en stramforsyning med klasse 2
(UL-bestemmelser) til styringskretsterminalen. Du finner flere detaljer i brukerhand-
boken.

UL-kortslutningstesten er blitt utfert for denne frekvensomformeren, og denne
bekrefter at strammen ikke vil stige over maksimalt 30 000 ampere ved en kortslut-
ning i stramforsyningen ved 240 V for frekvensomformere i 200 V-serien og 480 V
for frekvensomformere i 400 V-serien.

Den interne motoroverbelastningsbeskyttelsen er UL-sertifisert og er i samsvar med
NEC og CEC. Innstillinger kan utfgres med parameterne L1-01/02. Du finner flere
detaljer i brukerhandboken.

€ Forholdsregler for bruk av funksjonen for sikker
deaktivering

Frekvensomformerens funksjon for sikker deaktivering er utformet i samsvar med

EN954-1, sikkerhetskategori 3 og EN61508, SIL2. Den kan benyttes til & utfare sik-

ker stopp slik den er definert i EN60204-1, stoppkategori 0 (ukontrollert stopp ved

fierning av strem). | brukerhandboken finner du detaljer om bruk av denne funksjonen.
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2 Mekanisk installasjon

€ Ved mottak

Utfor disse oppgavene etter & ha mottatt frekvensomformeren:

* Inspiser frekvensomformeren for skade. Kontakt leverandgren hvis det virker som
frekvensomformeren er skadet.

¢ Verifiser mottak av korrekt modell ved & kontrollere informasjonen pa merkeplaten.
Kontakt leverandgren hvis du har fatt feil modell.

€ Installasjonsmilje

Installer frekvensomformeren i et miljg som oppfyller betingelsene som er oppgitt
nedenfor, for & oppna optimal ytelse og levetid for frekvensomformeren.

Miljo

Betingelser

Installasjonsomrade

Innendeors

Omgivelsestempe-
ratur

—10 °C til +40 °C (NEMA-type 1)
—10 °C til +50 °C (type med apent chassis)

Ved bruk av kapslingspanel installeres en kjglevifte eller
luftkondisjonering i omrédet for & sikre at lufttemperaturen
inne i kapslingen ikke overskrider de spesifiserte nivaene.

Unnga at det utvikles is pa frekvensomformeren.

Fuktighet

95 % RF eller mindre og ingen kondens

Lagringstemperatur

—20 °C il +60 °C

Omradet rundt

Installer frekvensomformeren i et omradet som er fritt for
oljetake og stov

metallspon, olje, vann eller andre fremmede materialer
radioaktive materialer

brennbare materialer (f.eks. tre)

skadelige gasser og veesker

sterk vibrasjon

klorider

direkte sollys

Heyde over havet

1 000 m eller mindre

Vibrasjon

10 — 20 Hz ved 9,8 m/s2, 20 — 55 Hz ved 5,9 m/s2

Orientering

Installer frekvensomformeren vertikalt for & opprettholde maksimal
kjoleeffekt.
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2 Mekanisk installasjon

€ Orientering og romforhold ved installasjonen

Installer alltid frekvensomformeren i sta-
ende stilling. La det vaere rom rundt enhe-
ten for tilstrekkelig kjeling som vist i figuren

til hayre. %
Merk: Flere enheter kan installeres ‘
tettere sammen enn det som er
vist pa figuren, ved bruk av
montering side ved side. Du finner
flere detaljer i brukerhandboken. L
¢ Mal
Modell Mal (mm) Vekt
VZA* [Fig] B [ H | D [ B1 [H1[H2[H3[H4[D1[ d | (kg)
BOP1 68 [128| 76 | 56 [118] 5| - | - [65[M4] 06
BOP2 68 [128| 76 | 56 |[118] 5| - | - [65|M4| 07
A BOP4 68 [ 128|118 | 56 [118| 5 | - | - [38,5|M4| 1,0
- BOP7 108 | 128 [137,5] 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 1,5
ehasds B1P5 108 | 128 | 154 | 96 [118[ 5 | - | - |58 [M4| 1,5
B2P2 140 | 128 | 163 [ 128118 5 | - | - | 65 [M4| 2,1
B4P0 A Under utvikling
20P1 68 [128| 76 [ 56 [118] 5| - | - [65|M4] 06
20P2 68 [128| 76 | 56 [118] 5| - | - [65|M4| 06
20P4 68 | 128|108 [ 56 (118 5 | - | - [385[M4| 0,9
20P7 68 [ 128|128 | 56 [118| 5 | - | - [38,5|M4| 1,1
21P5 108 | 128 | 129 | 96 [118[ 5| - | - |58 [M4| 1,3
i 22P2 108 | 128 [137,5] 96 [118[ 5 | - | - |58 [M4| 14
24P0 140|128 | 143 [128[118[ 5 | - | - | 65 [M4| 2,1
i - 25P5 140 | 254 | 140 [122]248] 6 [ 13|6,2| 55 [M5| 3,8
i 27P5 g | 140|254 | 140 [122[248] 6 |13 62|55 |M5| 38
¢ 2011 180 [ 290 | 163 [ 160284 | 8 |15|6,2[ 75 [M5| 55
2015 220|358 | 187 [192(336| 7 [15[7,2[ 78 [M5| 9.2
W 40P2 108|128 | 81 | 96 [118[ 5| - | - [ 10 [M4| 0,8
B s B 40P4 108 | 128 | 99 | 96 [118[ 5 | - | - |28 [M4| 1,0
IP20/Nema 40P7 108 | 128 (137,5| 96 |118| 5 | - - |58 | M4| 14
type 1 41P5 A 108|128 154 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 15
42P2 108 | 128 | 154 | 96 [118[ 5| - | - |58 [M4| 1,5
43P0 108 | 128 | 154 | 96 [118[ 5| - | - |58 [M4| 1,5
44P0 140 | 128 | 143 [128[118[ 5 | - | - |65 [M4| 2,1
45P5 140 | 254 | 140 [122[248] 6 [13| 6 |55 [M5| 3,8
47P5 g | 140/254] 140 |122|248| 6 |13|6,2| 55 |[M5| 38
4011 180 | 290 | 143 [160[284| 8 [15| 6 | 55 [M5| 5.2
4015 180 [290 | 163 [160[284| 8 |15] 6 [ 75 [M5| 55
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3 Elektrisk installasjon

Figuren nedenfor viser koblingen for hoved- og styringskretsen.

DC reaktor Termisk Bremsemotstand
(alternativ) relé (ekstra)

Bruk R/L1 og S/L2
ved enfaset
stremforsyning

+2 +1 - Bt
Sikringer
L1 e— © R/L1
Stremfor- | )
syning 12 === Fiter © S/L2 V1000
L3 —/‘_E_ © T/L3

Hovedbryter - -

(fabrikkinnstilling)

N
! T
I
| ' T Jording
1 |Exstem e s @
| R
1
! |Tibakesiling ved feil| s4 | @
! ‘ e
1 | Flertrinnshastighet 1 1 s5 | @
| L T -
| | |
Flertrinnshastighet 2
reivsrssigetz | | | g5 1 TN
[ L B F24VEBMA  ______ .
____________ . .
i / Al | Multifunksjonsreléutgang
Digitale L ! ol | 250 VAC/30 VDC (10 mA il 1 A)
multifunksjonsinnganger o 24V ! Feil 1 (fabrikkinnstilling)
(fabrikkinnstilling) L 1 ;
i
L DIP- ! ]
| bryter S3
B Bl / 1 \
i 31 I drift
. ' h
i ov I
! ’w : : Multifunksjons-
Skjermet 1 1 optokoblingsutgang
jordterminal ! Frekvenssamsvar 148 VDC, maks. 50 mA
1 1
1 1

—~_ Pulsinngang
{ RP) (maks. 32 kHz)
1

Utgang for pulstog
(maks. 32 kHz)
(Utgangsfrekvens)

V!

1 +10,5 VDC, maks. 20 mA
|

A1 Analog 1
: 01il 10 V (20 kQ)

A2! Analog flerfunksjonsinngang 2
} 01110V (20 kO) eller

AC, 074 til 20 mA (250 ©2)

v

s

Monitoreringsut-
AM - ganger

Analog utgang ! AR
01l +10 VDC (2 mA) E (fabrikkinnstilling)
)

AC (Utgangsfrekvens)
Puls/analog-multifunksjonsinnganger i N |
(fabrikkinnstilling: frekvensreferanse) 1} Terminaimotstand | H
111209, 112W) ! |
PR I 1 ! " |
’ A h T 1
' H2 1o iy !
Innganger for sikker ! L [ W | Memobus-komm.
deaktivering I 1on N —— RS-485/422
! T H1 1 i 1*: " ! maks. 115 kbps
[ = W
1 I ] |
1 S | 1
HC 't
! o - !
N e | ___/ N ,
Symboler:
I Bruk tvunnede parkabler ® Indikerer en hovedkretsterminal
i Bruk skjermede tvunnede parkabler © Indikerer en styringskretsterminal
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€ Koblingsspesifikasjon

B Hovedkrets

Bruk sikringene og nettfiltrene som er oppgitt i tabellen nedenfor nar hovedkretsen
kobles. Pass pa at du ikke overskrider de oppgitte verdiene for tiltrekkingsmoment.

i Storrelser for
EMCfiltertype Hovedsik-| , Anbe- hovedkretsterminal

Modell : falt mot-

VZA* ring orkabel R/L1,S/L2, T/L3,

Rasmi Schaffner (Ferraz) [mm?] U/T1,VIT2, B1,B2| Jord
W/T3, —, +1, +2

BOP1 TRS5R 1,5 M3,5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3,5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3,5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRSE0R 4 M2 Ma Mid
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0O Under utvikling

20P1 TRS5R 1,5 M3,5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3,5 M3.5 | M3.5
50P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M3.5 M35 | VM35
20P7 TRS15R 1,5 M3,5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
55P5 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 4 N Ma M4
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<!> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE ABT100<"> 10 WA M M5
2011 A6T150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | /1000-FIV2100-RE i A6T200<">| 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2,5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 Ma Ma M4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
45P5 A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 Ma Ma M4
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 M5
4755 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0< 6 M M M5
4011 A6T70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | \1000-FIV30S0-RE i A6T80<> | 10 M5 M5 | M6

<T1> En annen sikringstype ma brukes for & gi samsvar med UL. Du finner flere detaljer i brukerhandboken.
Verdier for tiltrekkingsmoment
Stram hovedkretsterminalene ved hjelp av momentverdiene som oppgis i listen under.

Terminalstorrelse M3.5 M4 M5 M6 M3
Tiltrekkingsmoment [Nm] | 0,81til 1,0 1,2il1,5 2,0til2,5 4,0til 5,0 9,0til 11,0
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3 Elektrisk installasjon

B Styringskrets

Kontrollterminalkortet er utstyrt med skruelgse terminaler. Bruk alltid ledninger
innenfor spesifikasjonene som oppgis under. Med tanke pa sikkerhet anbefales det
& bruke enkjernede ledninger eller fleksible ledninger med endehylser. Lengden pa
strimmelen og pa endehylsen bgr begge veere 8 mm.

Ledningstype Ledningssterrelse
Enkjernet 0,2 til 1,5 mm?2
Fleksibel 0,2 til 1,0 mm?
Fleksibel med endehylse 0,25 til 0,5 mm?2

€ Installasjon av EMC-filter

Frekvensomformeren er testet i samsvar med Europeisk standard EN61800-3.
Koble hovedkretsen som beskrevet under for a falge EMC-standarden.

1. Installer et egnet EMC-stoyfilter p4 inngangssiden. Se listen over eller bruker-
veiledningen for & f& mer informasjon.

2. Plasser frekvensomformeren og EMC-stoyfilteret i samme kapsling.

3. Bruk en tvunnet og skjermet kabel for kablingen i frekvensomformeren og
motoren.

4. Fjern evt. maling og skitt i jordkoblinger for & oppna minimal jordimpedans.

5. Installer en vekselstromsreaktor i drift som er mindre enn 1 kW for & folge
EN61000-3-2. Du finner flere detaljer i brukerveiledningen eller hos leverandaren.

L2
L1 o (KT RN
Kabelklemme Kabelklemme
Tavle- eller monteringsvegg Tavle- eller monteringsvegg
Metallplate Metallplate’
Jordoverflate (O] Jordoverfiate
(fiern evt. maling) (fiern evt. maling)
0 0
Z_ 7 2 F 7
i ] TC_J=a il  m—rr
M EIarg] [y
¥ § (K] E
i ~ 0351 i 2
4 lh o AL L R
EMC- ‘ EMC-

Frekvens- -
filter = e M Frekvens: fiter | | =4 RS DR ke

™~ = ™~

Jordoverflate Jordoverflate

¥ (fiern evt il | (fiern evt
I maling) % maling)

Kablingsavstand A 5| Kablingsavstand A 5|

sé kort som mulig s kort som mulig

Jordet kabelklemme Tw‘m:‘;g‘ skjermet Jordet kabelklemme Tvunnet og skjermet
motorkane motorkabel
Jordskjermin -
52 motorsidon Jordskjerming
pa motorsiden

Kabling av én- og trefasede enheter tilpasset EMC-standard

I67E-NO V1000 Kort oppstartsguide 1



3 Elektrisk installasjon

€ Kabling av hoved- og styringskrets

B Kabling av hovedkretsinngang

Ta falgende forholdsregler for hovedkretsinngangen:

* Bruk bare kretsbrytere som er laget spesielt for frekvensomformere.

* Hvis du bruker en jordfeilkretsbryter, ma du serge for at den fanger opp bade like-
strom og hayfrekvent stram.

Hvis du bruker en inngangsbryter, mé du sgrge for at bryteren ikke er virksom mer
enn én gang hvert 30. minutt.

Bruk en likestroms- eller vekselstramsreaktor pa frekvensomformerens inngangsside:

— for & dempe harmonisk strem,

— for & forbedre kraftfaktoren pa stremforsyningssiden,

— nar du bruker en fremoverrettet kondensatorbryter og

—sammen med en stor stramfrosyningstransistor (over 600 kVA).

® Kabling av hovedkretsutgang

Ta folgende forholdsregler for kabling av hovedkretsutgangen:

¢ lkke koble noen annen belastning enn en trefaset motor til frekvensomformerut-
gangen.

» Aldri koble en stramkilde til frekvensomformerutgangen.

» Aldri kortslutte eller jorde utgangsterminalene.

* lkke bruk fasekorrigerende kondensatorer.

* Hvis du bruker en kontaktor mellom frekvensomformeren og motoren, skal den al-
dri brukes nar frekvensomformeren leverer spenning. Hvis den brukes under
spenningsutlep, kan dette forarsake store maksstremverdier og dermed utlese
overspenningsvernet eller skade frekvensomformeren.

®  Jordforbindelse

Ta felgende forholdsregler nar du jorder frekvensomformeren:

e Aldri dele jordledningen med andre enheter som f.eks. sveisemaskiner.

* Bruk alltid en jordledning som samsvarer med den tekniske standarden for elektrisk
utstyr. Hold jordledninger sa korte som mulig. Lekkasjestrom forarsakes av fre-
kvensomformeren. Hvis avstanden er for lang mellom jordelektroden og jordtermi-
nalen, er det derfor fare for at jordterminalen til frekvensomformeren vil bli ustabil.

* Ved bruk av mer enn en drift, skal ikke jordledningen kobles i slayfe.

B Forholdsregler for kabling av styringskrets

Ta falgende forholdsregler for kabling av styringskreten:

» Kablingen av styringskretsen holdes adskilt fra kablingen av hovedkreten og an-
dre linjer med hoy effekt.

» Kablingen av styringskretsterminal MA, MB, MC (kontaktutgang) holdes adskilt fra
kablingen av andre styringskretsterminaler.
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3 Elektrisk installasjon

* Bruk en strgmforsyning med klasse 2 (UL-bestemmelser) til ekstern stramforsyning.
¢ Bruk tvunnede eller skjermede parkabler til styringskretser for & forhindre styringsfeil.
* Jord kabelskjermingen med maksimal kontakiflate mellom skjermingen og jordingen.
* Kabelskjerming ber jordes i begge ender av en kabel.

B Hovedkretsterminaler

Terminal Type Funksjon
Inngang for hoved-| Kobler linjestrem til frekvensomformeren.
R/L1, S/L2, T/L3 | kretsstromforsy-  |Drift med enfaset 200 V stremforsyning bruker bare R/L1- og
ning S/L2-terminalene (T/L3 brukes ikke).
U/T1, V/T2, W/T3 |Motor utgang Kobles til motoren.
B1, B2 Bremsemotstand | For & koble til bremsemotstand eller bremsemotstandsenhet.
1 42 Tilkobling av DC|Lasket fra fabrikk. Fjern lasken for & installere en likestroms-
’ reaktor reaktansspole.
Likestramsinn-
+1,— gang for stremfor-| For tilkobling av likestramforsyning.
syning
Jordterminal 200 V-ser!en: Jordes med 100 Q eller mindre.
(2 terminaler) 400 V-serien: Jordes med 10 Q eller mindre.

B Styrestremsterminaler
lllustrasjonen nedenfor viser oppbygningen til styrestramsterminalene.
Frekvensomformeren er utstyrt med fjeerbelastede terminaler.

ufmmp S age

1l = ] |:|  — — | —|
0

{% el

R[R[ss o]

0ooo
o
P1[p2[pc|at]A2]+v[AC|AM|AC]MP)

0 |[(@(@
$1(82

OIOIOIOIOIOIOIO
S3|S4/85|S6|SC|HC|H1[H2

QIOOC00IOIO
A
Det finnes tre DIP-brytere p& terminalkortet — S1 til S3.
SwW1 Bytter mellom spenning og strom i analog inngang A2.
sSw2 Akiverer og deaktiverer motstanden i den interne RS422/485-komm.porten.
SW3 Brukes for & velge blant modusene "sourcing” (PNP) og “sinking” (NPN, standard) for
de digitale inngangene (PNP krever ekstern stramforsyning pa 24 VDC).

I67E-NO V1000 Kort oppstartsguide
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3 Elektrisk installasjon

B Styrestremsterminaler

Type Nr. Terminalnavn (signal) Funksjon (signalniva), fabrikkinnstilling
Optokoblingsinnganger, 24 VDC, 8 mA

Digitale S1 Digitale multifunksjonsinnganger Merk: Frekvensomformer fabrikksinnstilt til sink-modus
multifunk-| til 1116 (I\JPN). Ved bruk av source-modus, still DIP—bryter S?
sjonsinn- | S6 pa "SOURCE” og bruk en ekstern stremforsyning pa
ganger 24 VDC (10 pst.).

SC |Multifunksjonsinngang, felles Felles sekvens

Responsfrekvens: 0,5 til 32 kHz. Belastning: 30 til 70 pst.

Analog/ RP |Inngang for pulstog Hey: 3,5 til 13,2 V. Lav: 0,0 til 0,8 V. Inngangsimpe-
puls-mul- dans: 3 kQ
tifunk- +V | Stremforsyning, analog inngang |+10,5 V (maks. tillatt strom: 20 mA)
sjonsinn- | A1 | Analog multifunksjonsinngang 1 |0 til +10 VDC (20 kQ), opplgsning: 1/1 000
ganger A2 | Analog multifunksjonsinngang 2 | 0/4 til 20 mA (250 ), opplgsning: 1/500 (kun A2)

AC |Frekvensreferanse, felles ov
Inngan- HC |Inng. for sikker deaktiv., felles +24 V (maks. tillatt 10 mA)
ger H1 |Inng. for sikker deaktiv. 1 En eller begge &pne: Frekvensomformerutgang deakti-
for sikker vert (tid fra inngang apnes til frekvensomformerutgang
d_eaktive- H2 |Inng. for sikker deaktiv. 2 skrus av er mindre enn 1 ms)
ring Begge lukket: Normal drift
Multifunk- MA |NO (feil) Digital reléutgang
e | MB_NC-utgang (feil 30 VDC, 10 mA til 1 A
g:ﬁ; ’ MC |Digital utgang, felles 250 VAC, 10 mAto 1 A
PHC-mul-| P1 |Optokoblingsutgang 1
2{322&- P2 | Optokoblingsutgang 2 Digital optokoblingsutgang

. 48 VDC, 0 til 50 mA

gang PC | Optokoblingsutgang, felles

MP | Utgang for pulstog 32 kHz (maks.)
Monitor- AM | Analog monitorutgang otil 10 \(DC (2 mA eller m_indre),
utgang opplesning: 1/1 000 (10-bit)

AC |Monitor, felles oV
MEMO- R+ |Kommunikasjonsinngang (+)
BUS/ R— | Kommunikasjonsinngang (-) MEMOBUS/Modbus-kommunikasjon
kommuni-| S+ | Kommunikasjonsutgang (+) RS-485 eller RS-422, 115,2 kbps (maks.)
kasjon S- | Kommunikasjonsutgang (-)

MERKNAD! Terminal HC, H1 og H2 brukes til funksjonen for sikker deaktivering

14

som kutter utgangsspenningen i lopet av mindre enn 1 ms hvis minst
en av inngang H1 og H2 apnes. Den er utformet i samsvar med
EN954-1, sikkerhetskategori 3 og EN61508, SIL2. Den kan benyttes
til 4 utfore sikker stopp slik den er definert i EN60204-1,
stoppkategori 0. Du ma ikke fierne ledningskoblingen mellom HC, H1
eller H2 med mindre funksjonen for sikker deaktivering er i bruk.
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4

Bruk av tastatur

€ LED-betjeningspanel og taster

LED-betjeningspanelet brukes til & programmere
frekvensomformeren, & starte/stoppe den og a vise
informasjon om feil. LED-diodene vise driftstatus.

B Taster og funksjoner T

2Jvi2.)
v ENTER

Skjerm Navn Funksjon
Dataskjermfelt Viser frekvensreferanse, parameterverdier 0.s.v.
ESC-tast Gar tilbake til forrige meny.
Flytter markeren til hoyre.
RESET-knapp | Tijakestiller en feil.

Starter frekvensomformeren i lokal modus. LED-dioden RUN

* er pa nar frekvensomformeren styrer motoren.

RUN-tast « blinker under retardasjon til stopp og nar frekvensreferansen er 0.

* blinker raskt nar frekvensomformeren deaktiveres av en DI, frekvens-
omformeren er stoppet av en DI med rask stopp eller en kjar-kom-
mando var aktiv under oppstart.

Pil opp-tast Ruller oppover for & velge parameternummer, stille inn verdier o.s.v.
Pil ned-tast Ruller nedover for & velge parameternummer, stille inn verdier o.s.v.
@Top STOP-tast Stopper frekvensomformeren.
ENTER-tast Velger modi, parametere og brukes for & lagre innstillinger.

Tast for valg av
LO/RE

Bytter styringen av frekvensomformeren mellom operaterpanelet
(LOCAL) og styrestramsterminalene (REMOTE). LED-dioden er pa nar
frekvensomformeren er i lokalmodus (betjening fra panel).

Blinkende: Frekvensomformeren har alarmstatus.

ALM ALM LED-diode Pa: Frekvensomformeren har feilstatus og utgangen er deaktivert.
. Pé&: Retning for motorrotasjonen er revers.
REV REV LED-diode Av: Retning for motorrotasjonen er foroverdrift.
DRV Pa: Frekvensomformeren er klar til drift.
DRV LED-diode |Av: Frekvensomformeren er i en av folgende modi: Bekreftelse, oppsett,
innstilling av parametere, autotuning.
EOUT |FouT LED-diode Pa: Utgangsfrekvensen vises pa skjermen.

Av: Alt annet enn utgangsfrekvensen vises pa skjermen.

I67E-NO V1000 Kort oppstartsguide
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4 Bruk av tastatur

€ Menystruktur og modi

Falgende illustrasjon forklarer menystrukturen for panelet.

:I

£ onnn

DRV-dioden er pa.
En kjgr-kommando vil starte motoren.

£ GUd
Skru stremmen pa (DRV blinker)

it
= =

Valg av foroverdrift Valg av revers

1
000

Utgangsfrekvens

<=
-

Utgangsstrem

|

Utgangsspenning

(IR IR IR IR IR IR IR

l

Beskrivelse av tastebetjening

ENTER

-

!
t

Skjermvisningene brukes for
a vise driftsdata som terminalstatus,
utgangsfrekvens, feilinformasjon osv.

Bekreftelsesmenyen viser alle
parametere som skiller seg fra
fabrikkinnstillingene.

Oppsettmodus kan brukes til & stille
inn et minimum av parametere som
kreves for a kjgre applikasjonen.

| modus for innstilling av

parametere kan alle parametere
for frekvensomformeren stilles inn.
Autotuning maler motordata for
& oppna optimal ytelse i kombinasjonen
av frekvensomformeren og motoren.

T — — HE
| |

Skjermvisning
mE =
Bekreftelsesmeny
BB
= —
3 BE = B
5] o Oppsettmodus ;?
c .
O X
25 I —
2 g
‘llj X
x 8 —_
[as] —
§ Modus for R
parameterinnstilling v .
Em =
—
Autotuning s A
v .
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5 Oppstart

€ Prosedyre for oppsett av frekvensomformer

lllustrasjonen under viser basisprosedyren for oppsett. Hvert trinn forklares i storre
detalj i sidene som falger.

( START D
AV

[ Installer og kable frekvensomformeren som forklart. ]
AV g

[ Skru stremmen pa. ]
A

[ Initialiser frekvensomformeren ved hjelp av parameter A1-01 hvis ngdvendig. ]
N

[ Still inn styringsmodus. ]

[ Utfer autotuning eller angi motordataene manuelt. ]

'

Angi/kontroller basisparameterene:
*b1-01, b1-02 for frekvensreferanse og kilde for RUN-kommando (kjer)
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx for & konfigurere innganger/utganger
* Verdier for frekvensreferanse
* C1-xx, C2-xx for akselerasjons-/retardasjonstider og S-kurver

Kjer motoren uten belastning, kontroller virkematen,
og bekreft hvis den avre kontrolleren (f.eks. PLS)
styrer arbeidet til frekvensomformeren som gnsket.

A Vg

[ Koble til belastningen, kjar motoren og kontroller styringen. ]
AV g

[ Finjuster og angi applikasjonsparametere (f.eks. PID ...) hvis ngdvendig. ]
A Vg

( Se over styringen og bekreft innstillingene. )
AV g

( Frekvensomformeren er Klar til & kjgre applikasjonen. )
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& Strom pa

Far du skrur pa stramforsyningen, méa du forsikre deg om

e at alle ledninger er riktig koblet,

* at det ikke ligger igjen skruer, lase ender pa ledninger eller verktoy i frekvensom-
formeren, og

* at driftmodusskjermen vises uten feil eller alarmer.

€ Valg av styringsmodus (A1-02)

Tre styringsmodi er tilgjengelige. Velg styringsmodusen som passer best for den
applikasjonen frekvensomformeren styrer.

Styringsmodus Parameter Hovedbruksomrader

A-02=0 |° Generell bruk med variabel hastighet, spesielt nyttig nar en enkelt

V/f-kontroll (fabrikkinnst.) drift styrer flere motorer samtidig.
*’| e Nar man bytter ut en drift hvor parameterinnstillingene er ukjente

Open Loop- A-02=2 |° Generell bruk med variabel hastighet
vektorkontroll (OLV) * Bruk som krever hoy presisjon/god kontroll over hastighet
PM Open Loop- A1-02=5 |° Momentbelastning med lavere elektrisk kapasitet i anvendelsen av
vektorkontroll B permanentmagnetmotorer (SPM, IPM) og energisparing.

€ Autotuning (T1-00)

Autotuning stiller automatisk inn relevante parametere for motordata. Tre forskjellige
modi stottes.

. Styrings- .
Tuningmodus Parameter e Beskrivelse
Utfares for & stille inn frekvensomformeren til & bruke
Rotasjons- Open Loop-vektorkontroll. Motoren mé& kunne rotere
b T1-01=0 oLv i ;
autotuning uten belastning i lopet av tuningprosessen for at man
skal kunne oppna stor ngyaktighet.
Tuning av T1-01=2 oLy, Utferes med V/f-kontroll hvis motorkabelen er lang
terminalmotstand - V/f-kontroll | eller kabelen er byttet ut.
Rotasjons- Utferes ved bruk av energisparing eller hastighetssok.
autotuning for T1-01 =3 | V/f-kontroll | Motoren ma kunne rotere uten belastning for at man
energisparing skal kunne oppna stor ngyaktighet i tuningen.
A VIKTIG

Ror aldri motoren for autotuningen er ferdig. Selv. om motoren kanskje ikke roterer
under autotuningen, tilferes motoren fortsatt spenning i tuningprosessen.
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5 Oppstart

For & utfere autotuning, g&r man inn i menyen for autotuning og gjennomferer trin-
nene i illustrasjonen under. Hvor mye motordata som skal angis, avhenger av hvil-
ken type autotuning som er valgt. Dette eksemplet viser rotasjonsautotuning:

Driftmodus- Angi modus Velg metode
skjerm for autotuning for tuning
wrr, KA v, EA
2 :
> [ > S > W - > I >
ALV ]2 ]2 ]
Still inn all motordata Oppstartskjermen Under tuningen blinker Etter en vellykket
fra merkeskiltet for tuning vises LED-dioden "DRV” tuning vises "End”

Hvis det av en eller annen grunn ikke kan utfgres autotuning (drift uten belastning
ikke mulig o.s.v.), stiller man inn maksimal frekvens og spenning i E1-O00-parame-
terene og angir motordata manuelt i E2-000-parameterene.

MERKNAD! Inngangene for sikker deaktivering ma vaere lukket under autotuning.
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€ Referanse og kjgringskilde

Frekvensomformeren har en lokal ("LOCAL”) og ekstern ("REMOTE”) modus. LED-
dioden i LO/RE-tasten viser driftstatusen.

. LO/RE-
Status Beskrivelse diode
LOCAL |Kjor/stopp-kommandoen og frekvensreferansen gis fra tastaturet. PA
Kilden til kjor-kommandoen angitt i parameter b1-02 og kilden til frekvensreferan-
Ao sen angitt i parameter b1-01, blir brukt. AV

Hvis frekvensomformeren brukes i ekstern ("REMOTE”) modus, ma man serge for
at det er angitt riktig kilder for frekvensreferanse og kjer-kommando i parameter
b1-01/02, og at frekvensomformeren er i ekstern modus.

€ Oppsett av innganger/utganger

B Digitale multifunksjonsinnganger (H1-00)
Funksjonen til hver enkelt digitale inngang kan fastsettes i parameter H1-O0O.
Funksjonene for standardinnstillinger finnes i koblingsdiagrammet pa side 9.

® Digitale multifunksjonsutganger (H2-0O0)

Funksjonen til hver enkelt digitale utgang kan fastsettes i parameter H2-0O0O. Funk-
sjonene for standardinnstillinger finnes i koblingsdiagrammet pa side 9. Innstillings-
verdiene til disse parameterene bestar av tre sifre hvor det midtre og heyre sifferet
angir funksjonen og det venstre angir utgangsegenskapene (0: utgang som valgt,
1: omvendt utgang).

B Analoge multifunksjonsinnganger (H3-010)

Funksjonen til hver enkelt analoge inngang kan fastsettes i parameter H3-O0O.
Standardinnstillingen for begge innganger er “frekvensreferanse”. Inngang A1 er
konfigurert for O til 10 V og A2 er konfigurert for 4 — 20 mA. Summen av begge inn-
gangsverdiene utgjor frekvensreferansen.

MERKNAD! Hvis inngangssignalnivéet for inngang A2 skifter mellom spenning og
stream, ma man sgrge for at DIP-byter S1 star i riktig posisjon og at
parameter H3-09 er riktig innstilt.

B Monitoreringsutgang (H4-010)

Bruk H4-OO-parameterene til & stille inn utgangsverdien for den analoge skjermut-
gangen og & justere nivaene for utgangsspenning. Standardinnstillingen for monito-
reringsverdi er utgangsfrekvens”.
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€ Frekvensreferanse og akselerasjonstid/retardasjonstid

B Oppsett av frekvensreferanse (b1-01)
Angi parameter b1-01 i samsvar med frekvensreferansen som brukes.

b1-01 Referansekilde Frekvensreferanseinngang
Angi frekvensreferansen i d1-O0-parameterene og digitale innganger,
0 Tastatur . L :
i bruk for & bytte mellom forskjellige referanseverdier.
1 Analog inngang Bruk frekvensreferansesignalet pa terminal A1 eller A2.
2 Seriell komm. Seriell kommunikasjon ved hjelp av RS422/485-porten.
3 Tilleggskort Tilleggskort for kommunikasjon
4 Pulsinngang Angi frekvensreferansen pa terminal RP ved hjelp av et pulstogsignal.

B Akselerasjons-/retardasjonstider og S-kurver

Det finnes fire sett med akselerasjons- og retardasjonstider som kan angis i C1-00
-parameterene. Standardtidene som aktiveres for akselerasjon-/retardasjon er
C1-01/02. Juster disse tidene til verdiene som kreves for applikasjonen. Om ngd-
vendig kan man aktivere S-kurver i C2-00-parameterene for & oppnd mykere start
og stopp av akselerasjon-/retardasjon.

€ Provekjoring

Ga igjennom felgende trinn for & starte opp maskinen etter at alle innstillinger for
parameterene er gjort.
1. Kjgr motoren uten belastning og kontroller alle innganger, utganger og sekven-
sen fungerer etter gnske.
2. Koble belastningen til motoren.
3. Kjor motoren med belastning, og forsikre deg om at det ikke inntreffer
vibrasjoner, ettersleping eller "stalling”.
Etter & ha gatt igjennom disse trinnene, skal frekvensomformeren vaere klar til
a drive applikasjonen og utfere grunnleggende funksjoner. Spesielle innstillinger
som f.eks. PID-kontroll er omtalt i brukerveiledningen.
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6 Parameterliste

Denne listen viser de viktigste paramete-
rene. Fabrikkinnstillinger vises med
uthevet skrift. Se brukerveiledningen
hvis du ensker en fullstendig oversikt
over parametere.

Par. | Navn | Beskrivelse

Parametere for initialisering

Velger hvilke parametere som er
tilgjengelige gjennom det digi-

Valg av -
A1-01| adgangs- ta%le bet]en!nggpanelet.
A 0: Kun betjening
niva
1: Brukerparametere
2: Avansert adgangsniva
Velger styringsmetoden for fre-
kvensomformeren.
Valg av 0: V/f-kontroll
A1-02|styrings- | 2: Open loop-vektorkontroll (OLV)
metode 5: PM Open loop-vektorkontroll
(Pm)
Merk: Ikke initialisert med A1-03!
Tilbakestiller alle parametere til
fabrikkinnstillingen. (gar tilbake
til O etter initialisering)
Initialisering nr.:
Parame- 1110: Bruker|n|ﬂt|a||ser|ng (b.ru—
A1-03 | tere for ini- keren ma ferst stille inn
e verdier for brukerpara-
tialisering

metere og sa lagre dem
ved hjelp av parameter
02-03)
2220: To-leder initialisering
3330: Tre-leder initialisering

Valg av driftsmodus

0: Settes fra panelet — d1-00-
verdier

Valg av fre-| 1. 'p halog inngang A1 eller A2
b1-01 |kvensrefe- |51 s el omm. - RS-422/485
ranse )
3: Tilleggskort
4: Pulsinngang (terminal RP)
0: Panelets RUN og STOP taster
Valg av 1: Terminaler —
b1-02 | RUN-kom- digitalinnganger
mando 2: Seriell komm. — RS-422/485
3: Tilleggskort tilkoblet
22

Par. Navn Beskrivelse
Velger stoppmetoden nar kjor-
kommandoen er fiernet.
0: Rampe til stopp
Valg av 1: Frikjering til stopp
b1-03 | stoppme- |2: DC brems til stopp
tode 3: Frikjoring med timer (en ny
kjor-kommando blir ignorert,
hvis denne blir mottatt for
timeren gar ut)
b1-04 Valg av ) 0: Revers‘tillatlt
reversdrift | 1: Revers ikke tillatt
Valg av sgrur utgangsfaserekkef. av og
b1-14 Iglsgeerekke- 0: Standard )
1: Skru fasesekvens av og pa
DC brems
Startfre- Stiller inn frekvenser) hvor DC
Kkvens premsen begynner nar tomgang
b2-01 for DC til stopp (b1-03 = 0) er valgt. Hvis
brems b2-01< E1-09, begynner DC
bremsen ved E1-09.
Stiller inn stremmen for DC
bremsen som en prosentsats av
Strom nominell strom for frekvensom-
b2-02 |for DC formeren.
brems I OLV bestemmes magnetise-
ringsstrammen for likestram av
E2-03.
Bremsetid
for like-
stroms- Stiller inn tiden for likestroms-
b2-03 | Prems/ bremsen ved start i enheter pa
magnetise-|0,01 sekunder. Deaktivert nar
ringstid for |innstilt pa 0,00 sekunder.
likestram
ved start
E)rrquSEt'd Stiller inn bremsetiden for DC
b2-04 bremsen ved stopp Deaktivert
brems ved nar innstilt pa 0,00 sekunder.
stopp ! :
Akselerasjon/retardasjon
c A_kselera- Stiller inn akselerasjonstid 1 fra
1-01|sjon . .
Tid 1 0 til maksimal utgangsfrekvens.
C1-02 R_etarda- Stiller inn retardasjonstid 2 fra
-02|sjon ) -
Tid 1 maksimal utgangsfrekvens til 0.
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6 Parameterliste

Par. |Navn Beskrivelse
C1.08/AkselT. Isiller inn aksel -/retard. tid 2 til 4
ci-08|2ti4 (innstilt som C1-01/02)

C2-01| S-kurve 1 ﬁélﬁlurve ved start av akselerasjo-
S-kurve ved slutten av akselera-
C2-02| S-kurve 2 sionen.
C2-03| S-kurve 3 | S-kurve ved start av retardasjon.
S-kurve ved slutten av retarda-
C2-04| S-kurve 4 sjonen.
Sakkingskompensering
Forsterk- | ¢ Qker hvis farten er lavere enn
C3-01|Ning i sak-| frekvensreferansen.
kingskom | ¢ Synker hvis farten er hayere enn
pensering | frekvensreferansen.
Tidsfor- | Reduser innstillingen nar sak-
sinkelse kingskompenseringen er for
C3-02|for sak- langsom.
kingskom- | » @k innstillingen nar hastigheten
pensering | ikke er stabil.
Momentkompensering
Forsterk- | ¢ @k denne innstillingen nar
ning av momentresponsen er langsom.
C4-01| moment- | Reduser denne innstillingen nar
kompen- det inntreffer hastighet-/
sering momentsvingninger.
Tidsfor- | @k denne innstillingen nar det
sinkelse inntreffer hastighet-/moments-
C4-02 for vingninger.
moment- | ¢ Reduser denne innstillingen nar
kompen- momentresponsen er for lang-
sering som.
Belastningsmodus og "switche” frekvens
0: Hard belastning (HD)
Valg av for applikasjoner med
C6-01 hard/ konstant dreiemoment
normal 1: Normal belastning (ND)
belastning| for applikasjoner med variabelt
dreiemoment
1:2,0 kHz
2:5,0 kHz
vigay | 3300,
C6-02| "switche” |z 15’
frekvens 5:12,5kHz
6:15,0 kHz
7 til A: PWM1 til 4
F: Brukerdefinert
Frekvensreferanser
d1-01/Frekvens-  gyer inn flertrinns hastighetsre-
til |referanse feranse 1 til 16
d1-16|1 til 16
Jog-has- -
d1-17 tighet Jog-hastighet
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Par. [Navn Beskrivelse
V/f-kurve
Innstillin-
ger-
E1-01for inn- Inngangsspenning
gangs-
spenning
Maks.
E1-04|utgangs-
fregkve%s Still inn samme verdier for E1-07
Maks og E1-09 for linesere V/f-egen-
E1-05| utganas- skaper. | dette tilfellet vil innstillin-
utgangs- | gen for E1-08 ignoreres.
SPeNNING | Sgrg for at de fire frekvensene er
Basisfre- |innstilt etter disse reglene, ellers
E1-06| | vens vil det oppsta en OPE10-feil.
Midtre- E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
E1-07 utgangs— Utgangsspenning
frekv. E105)
Midtre- (E1-13)
E1-08| utgangs-
spenning
Min.
E1-09|utgangs- | 08
frekvens
Min. (E1-10) |-
E1-10|utgangs- i
spenning (E1-09)  (E1-07) (E1-06) (E1-04)
Basis- Utgangsfrekvens
E1-13 spenning
Motordata
Merke- Stilles inn automatisk under auto-
E2-01|strom for |tuning. Stilles inn manuelt hvis ikke
motor autotuning benyttes.
Nominell Nominell sakking for motor i hertz
) ; (Hz).
E2-02 ?;kﬁ:g%r Stilles inn automatisk av rota-
sjonsautotuning.
g?ﬂt%ﬁ Magnetiseringsstrem i ampere.
E2-03 uten Stilles inn automatisk av rota-
belastning sjonsautotuning.
E2-04 Motorpo- |Antall motorpoler. Stilles inn
ler automatisk av autotuning.
Linje til Stiller inn fase til fase-motstan-
E2-05 linje-mot- | den i motoren i ohm.
stand Stilles inn automatisk av autotu-
i motor ning.
Stiller inn spenningsfall etter mot-
_ | orlekkasje-induktans som en pro-
E2-06 :Yéllostj%':lek sensats av nominell motors-
! penning.
induktans Stilles inn automatisk av autotu-
ning.
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6 Parameterliste

Par. [Navn | Beskrivelse Par. [Navn \ Beskrivelse
nnstillinger for digital inngang nnstillinger for pulsinngang (frekv.ref.-inngang
I illi for digital i Innstilli f Isi frekv.ref.-i
Valg av Skalering

H1-01|funksjon : : ! _nolav Stiller inn antall pulser (i Hz) som

til | for Dig. t"nsgg funksjon for inngangene S1| |H6-02 RP-inn- | tilsvarer 100 % inngangsverdi.

H1-06|inng. S1 : gang
til S6 .

En oversikt over viktige funksjoner felger i slutten av ;g?s%:?lgs Stiller inn inngangsverdien i_pro-

denne tabellen. H6-03 ning for fsrgr}ltv;ﬁg pulsinngang med H6-02-
Innstillinger for digital utgang pulstog .
DO - ) . . Inngangs-
H2-01| MA/MB- Sg:ler’vllrx]'v'fléw\(ﬂs&onen for reléut- H6-04 forspen- | Stiller inn inngangsverdien i pro-
funksjon gang . ning for | sent ved 0 Hz inngangsfrekvens.
i ulsto
H2-02 B;g U9 I stiller inn funksjonen for optokob- . Ignstillingerfor pulstutgang
: lingsutgang P1.
I-:f)l‘,lnks:on gsutgang Valgav |Angi verdi tilsvarende monitor-
1g. utg. ileri i .| |H6-06] MP-moni- | verdiene for UO-OO. Eksempel:

Ho-03|P2 ingeutgang pajonen for optokab tor. Skriv 7102 for U1-02. i
-funksjon i Skalerin . ;

En oversikt over vikiige funksjoner finnes [slutten av | |He-07|sv Mp- © | Stiller_inn_antall utgangspulser

tabellen. monitor. | N&r skiermen er 100 % (i Hz).
Innstillinger for. analog inngang . Beskyttelse mot motoroveroppheting
Valgav 10:0 fil +10 V (neg. inngang Stiller inn beskyttelsen mot mot-
H3-01|signal- nullstilles) Valg av i
R . ’ oroverbelastning.
type, A1 | 1: 0til +10 V (bipolar inngang) L1-01 ??Skyt- . |0:Deaktivert
-01|telse mot | 7. e

H3-02 Xﬂ% ax1 Angir en funksjon for terminal A1. motoro- ;; gtt:r?gz;:jdb‘llgstgtjl;!(tn%?ct)?r
Forsterk- Stiller inn inngangsverdien i pro- verbel. 3: Vektormotor

H3-03| . sent ved 10 V analog inngan N
ning, A1 | (skalering). g inngang SBgsstli(gt:g: Stiller inn beskyttelsestiden for

: e T L1-02 overbel. i min. Vanligvis er en
_ | Stiller inn inngangsverdien i pro- overbe- il )
H3-04 rfi%rgpi? sent ved 0 V analog inngang lastning endring ikke nadvendig.
' (skalering). Vern mot “stalling”
Valg av 0: gullgltillt;;)o V' (neg. inngang 0: Deaktivert -Motoren akselere-

H3-09|signal- | 1: 0 il +10 V (topolet inngang) . rer ‘f; vﬁkﬁ'uvnnae"ss‘il%?i’°v”§a

type, A2 25 4 til 20 mA (9-bit inngang) Stalling for tung belastning eller for kort
3: 0til20 mA Vern mot aksel.tid
L3-01 | "stalling” ol c
H3-10 Xjanlg a)f\z Angir en funksjon for terminal A2. ved akge_ 1: Generell — Hold ;gjen aksele-
" - rasjonen nar strommen er
Forsterk. | Stiller inn inngangsverdien i pro- lerasjon. over L3-02.
H3-11/ hing, A2 | SNt v(edk 1|0 V/2)0 mA analog inn- 2: Intelligent — Akselerasjon i lopet
’ gang (skalering). av kortest mulig tid.
Stiller inn inngangsverdien i pro- Niva for
H3-12| FOrSPeN- | cont’ved 0 V/0 mA analog inn-
ning, A2 ; o vern mot | siijer inn gjeldende niva for vern
gang (skalering). L3-02| "stalling mot ”stalling” ved akselerasjon
Innstillinger for analog inngang under 9 jon.
Monitor- [Angi verdi tilsvarende U1 -0O00 aksel.

H4-01|valg skjermverdier. Eksempel: Skriv Valgav | 0: Deaktiviert — Retardasjon som
for AM ”103” for U1-03. vern mot innstilt. OV kan inntreffe.
Forsterk- Stiller inn spenningen for AM-ter- L3-04 | "stalling” 1:Gene|:el_l - Re.tard_aspn hol-|

H4-02| .no"AM | minalutgangen  som - ftilsvarer under des igjen hvis likestroms-

9 100 % skjermverdi (skalering). retard. spenningen blir hoy.
_ | Stiller inn spenningen for AM-ter-
H4-02 E%rspﬁr“\/l minalutgangen som tilsvarer 0 %
9 skjermverdi (skalering).
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6 Parameterliste

Par. |Navn Beskrivelse Monitor Beskrivelse
Valgav |0: Deaktiviert — Stopp i motoren : :
vern mot eller overbelastning kan Status for |nngangsterm|na|
L3-05 | "stalling” inntreffe. U1-10=0000
under kjo- | 1: Retard.tid 1 — Reduser hastig- 1 Digital inngan
ring. heten ved hjelp av C1-02. (terminal S1 a “Ve’“
- 1: Digital inngant
Niva for ] (terminal S2 a tlven)
vern mot |Stiller inn gjeldende niva hvor| 1: Digital inngang 3
L3-06| "stalling” |vern mot ”stalling” ved Kkjoring Ui-10 (terminal S3 aktivert)
under kjg- | slar inn. 1: Digital inngang 4
ring. (terminal S4 aktivert)
Autotuning " e e
Valgav | 0: Rotasjonsautotuning 1: Digital inngang 6
T1-01|Modus for | 2: Kun terminalmotstand (terminal S6 aktivert)
autotu- 3: Rotasjonsautotuning 1: Digital inn anﬁ
ning for energisparing. (terminal S7 aktivert)
T1-02 Nominell |[Stiller inn motorens nominelle Status for utgangsterminal
effekt effekt (kW). U1-11=000
T1-03| Nominell Stiller inn motorens nominelle L )
spenning |spenning (V). 1:(Re\egtgang .
Nominell |Stiller inn motorens nominelle {orminal MA-MC Jukiet
T1-04 strem strom (A). U1-11 terminal MB-MC &pen)
H - 1: Apen kollektor-utgang 1
T1-05 E\f:rl]ssfre Etiller I_iinn motorens basisfre- ((srmina| p1)aktigeng
vens (Hz). L 1: Apen kollektor-utgang 2
T1-06 IMotorpo- Stiller inn antall motorpoler. (terminal P2) akivert
or Driftstatus
T1-07|Basishas- | Stiller inn motorens basishastig-
tighet het (omdr. i min). U1-12=00000000
Jernta Jerntap for & fastsette faktoren 1: Under Kjoring
T1-11 for mo{aor for energisparing. 1: Nullhastighet
Bruk standardinnst. hvis ukjent. 1: Reversekjoring
£ 3 1: Ved signal for
Ll A Ut-12 tilbakestilling ved feil
U1-01 |Frekvensreferanse (Hz) 1: Hastighet oppnéadd
U1-02 |Utgangsfrekvens (Hz) 1: Frekvensomformer klar
U1-03 |Utgangsstrem (A) 1: Alarmdeteksjon
U1-05 | Motorhastighet (Hz) 1: Feildateksjon
U1-06 | Referanse for utgangsspenning (VAC)
U1-07 |DC bus spenningen (VDC) U1-13 | Inngangsniva for terminal A1
U1-08 |Utgangseffekt (kW) U1-14 |Inngangsniva for terminal A2
U1-09 Momentreferanse (% av nominelt moment Ui-16 Utg. for myk start-bryter (frekv. etter
for motor) aksel.-/retard.ramper)
U1-18 | OPE-feilparametere
U1-24 |Pulsinngangsfrekvens
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6 Parameterliste

Monitor‘ Beskrivelse Valg av
; ; Dig.inng./ Beskrivelse
Feilsporing Dig.utg.
U2-01 | Gjeldende feil Valg av funksjoner for digitale innganger
U2-02 | Forrige feil 3 Flertrinns hastighetsreferanse 1
U2-03 | Frekvensreferanse ved forrige feil 4 Flertrinns hastighetsreferanse 2
U2-04 | Utgansfrekvens ved forrige feil 5 Flertrinns hastighetsreferanse 3
U2-05 | Utgangsstram ved forrige feil 6 Jog-frekvenskommando (heyere prioritet
U2-06 | Motorstrem ved forrige feil enn flertrinns hastighetsreferanse)
U2-07 | Utgansspenning ved forrige feil 7 Aksel.-/retard. tid, valg 1
U2-08 | DC bus spenning ved forrige feil F Ikke i bruk (stilles inn nar en terminal
U2-09 | Utganseffekt ved forrige feil ikke brukes)
U2-10 |Momentreferanse ved forrige feil 14 ;'('?u%kssg;&‘)’ed feil (tilbakest. nar
U2-11 | Status for inngangsterminal ved forrige feil
- Inhgang - nat v - 9 - : Ekstern feil; inngangsmodus: NO-kon-
U2-12 | Status for utgangsterminal ved forrige feil | | 20 til 2F |takt/NC-kontakt, deteksjonsmodus: Nor-
U2-13 | Status for drift ved forrige feil mal/under drift
U2-14 | Akkumulert driftstid ved forrige feil Valg av funksjoner for digital utgang
U2-15 |Hastighet for myk start ved forrige feil 0 Under kjering (PA: kjm-kommandoen er
U2-16 | Strem i motorens g-akse ved forrige feil PA, eIIer. det leveres spenning)
U2-17 | Strem i motorens d-akse ved forrige feil ! NuIIh.astlghet _
Feilnistorikk 2 Hastighet oppnadd
U3-01 6 Frekvensomformer klar
il Visning av den siste feilen som er oppstatt E Eeil
t.o.m. den fierde siste.
Us3-04 ) F |lkke i bruk
U?;i'los Akkumulert driftstid ved de siste fire fei- 10 Mindre feil (alarm) (PA: alarm vises)
U3-08 lene som er oppstétt.
U3-09til | Visning av den sjette siste feilen som er
U3-14 | oppstatt t.o.m. den tiende siste.
U3-15til | Akkumulert driftstid ved den femte siste il
U3-20 |den tiende siste feilen som er oppstatt.

* Folgende feil registreres ikke i feilloggen:

CPFO00, 01, 02, 03, UV1 og UV2.
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7 Feilsaking

7 Feilsgking

€ Generelle feil og alarmer

Feil og alarmer indikerer at det er problemer i frekvensomformeren eller i maskinen.
En alarm vises gjennom en kode i datadisplayet og en blinkende ALM LED-diode.
Driftutgangen er ikke ngdvendigvis skrudd av.

En feil vises gjennom en kode i datadisplayet og at ALM LED-dioden blinker. Fre-
kvensomformerutgangen skrus alltid av umiddelbart og motoren stopper av seg selv.
For & fierne en alarm eller tilbakestille en feil, finner du &rsaken, fierner den og tilba-
kestiller frekvensomformeren ved & trykke Reset-knappen eller & sla av og
pa stremforsyningen.

MERKNAD! Her er bare de viktigste alarmene og feilene nevnt.
Se brukerveiledningen hvis du gnsker en fullstendig oversikt.

LED-display [ALM| FE. Arsak

Baseblock o Funksjonen for programvare-baseblock tildeles en av de digitale inngangene
Lt og inngangen er av. Frekvensomformeren tar ikke imot kjgr-kommandoer.

oo

Momentgrensen ble n&ddd under retardasjonen i mer enn 3 sekunder da fol-
Styringsfeil gende skjedde i Open Loop-vektorkontroll:

Q | * Belastningstregheten er for stor.

L * Momentgrensen er for lav.

* Motorparameterene er gale.

Styrestroms-
feil
FOEDI 4 Q |Det finnes et problem i frekvensomformerens styrekrets.
CPEOY

Feil i tilleggs-

kort O | O |En ekstern feil ble utlgst av den gvre kontrolleren gjennom et tilleggskort.

[y

C
Ekstern feil o Kommandoer for forover- og reversdrift ble gitt simultant i mer enn 500 ms.

Er Denne alarmen stopper en motor som gar.
Eksterne feil « En ekstern feil ble utlgst av en ekstern enhet giennom en av de digitale inn-

EF il O | O | gangeneiomradet St til S6.
[y * De digitale inngangene er galt innstilt.

cro

Jordlekkasjestrammen har oversteget 50 prosent av frekvensomformerens

Jofdie” o nominelle utgangsstrom.
Lt « Isolasjon i kabel eller motor er gdelagt.
* Overdreven kapasitanslekkasje ved driftutgang.
Sikker deakti- ) ] o . ] ]
vering o B?gge innganger for sikker deaktivering er apne. Driftutgangen blir deaktivert
pé en sikker mate og motoren kan ikke startes.
(afa]a]
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7 Feilseking

e
[N

LED-display [ALM| FE. Arsak
Feil i sikk Driftutgang deaktiveres mens kun en av sikker deaktivering-inngangene er
eil 1 sikker apne. (vanligvis skal begge inngangssignalene H1 og H2 veere apne)
deaktivering | o * En kanal er adelagt innvendig og skrur seg ikke av, selv nar det eksterne sig-
HLEE nalet blir fiernet.
QU * Den gvre kontrolleren skrur kun av én kanal.
ut -gip :f\;se  Utgangskabel er koblet fra eller motorviklingen er skadet.
gang Q | ¢ Lose ledninger ved driftutgangen.
LE * Motoren er for liten (mindre enn 5 prosent av frekvensomformerstremmen).
« Kortslutning eller jordfeil pa driftutgangsiden
Overstrom * Belastningen er for stor.
_ Q |« Tiden for akselerasjon/retardasjon er for kort.
ol * Feil motordata eller feil innstillinger for V/f-kurve.
* En kontaktor ble skrudd pa ved utgangen.
Overopphe- » Omgivelsestemperaturen er for hay.
ting av o | o |*Kieleviften er stoppet.
varmelegeme ¢ Varmelegemet er skittent.
aHeerob | « Luftstrammen til varmelegemet er begrenset.
Overbelast- * Motorbelastningen er for stor.
ning av motor o l° Motoren drives med lav hastighet og tung belastning.
" * Syklustidene for akselerasjon/retardasjon er for korte.
oL » Merkestrom for motoren er feilaktig innstilt.
Driftsoverbe- * Belastningen er for stor.
lastning QO |« Frekvensomformerkapasiteten er for liten.
ol 2 * For hgyt moment ved lav hastighet.
Spenningen i DC bus steg for mye.
Overspen- * Tiden for retardasjon er for kort.
ningiDCbus| o | o |* Niva for vern mot "stalling” er deaktivert.
* Bremseenhet/bremsemotstandsenhet odelagt
ou  Ustabil motorstyring i OLV.
* For hgy inngangsspenningen.
Tap av inn- « Spenningsfall i inngang eller ubalanse i fase.
gangsfase Q |+ Enavinngangsfasene er borte.
OrC * Lose ledninger ved driftinngangen.
= r
Feil i bremse-
transistor QO |Den interne bremsetransistoren er gdelagt.
rr
Tilbakestil-
ling ved feil
under kjering| @ Tilbakestilling ble lagt inn mens en kjor-kommando var aktiv.
~ !'_I’ﬂ I’__
Underspen-
ning i like- Spenningen i DC bus falt under nivaet for pavisning av underspenning (L2-05).
strom Q | O |« Stremforsyningen sviktet eller en inngangsfase er borte.

* Stramforsyningen er for svak.

28

I67E-NO /1000 Kort oppstartsguide



7 Feilszking

LED-display

ALM| FE.

Arsak

Underspen-
ning i kontrol-
ler

o3
[y

Spenningen i stremforsyningen til kontrolleren i frekvensomformeren er for lav.

Feil i like-
stromslade-
krets

[T~
Lo d

Ladekretsen for DC bus er gdelagt.

€ Feil i betjeningsprogrammering

En feil i betjeningsprogrammering (OPE) forekommer nér et parameter som ikke
kan brukes, blir angitt, eller en individuell parameterangivelse er feil. Nar en OPE-feil
vises, trykker du pd ENTER-knappen for & vise U1-18 (OPE-feilkonstant). Denne
overvakningen vil vise parameteret som forarsaker OPE-feilen.

LED-opera- n .
tordisplay Arsak Korreksjonstiltak
oPEO1 Frekvensomformerkapasiteten og verdi angitt Korriger verdien anitt til 02-04
LOEn 1 |t 0204 matcher ikke. 9 9 :
oPEO2 f a i e
Paremetere var angitt utenfor tilgjengelig inn- f - .
=T /__/'l:' stillingsomrade. Angi parametere med riktige verdier.
En motstridende innstilling er tilordnet muilti-
funksjonskontaktinngangene H1-01 til H1-07.
* Den samme funskjonen er tilordnet to inn-
PEO3 ganger (dette ekskluderer "Ekstern feil” og
° "Ikke i bruk”). * Rett alle gale innstillinger.
oPELT | Inngangsfunksjoner som krever innstilling | ¢ Du finner flere detaljer i brukerhadndboken.
- av andre inngangsfunksjoner, ble angitt
alene.
* Inngangsfunksjoner som ikke kan brukes
samtidig, er blitt angitt.
« Kilden til kjor-kommandoen (b1-02) eller
oPEO5 frekvensreferansekilden (b1-01) er satt til 3, | | ) .
ACAc men det er ikke installert noe alternativt kort.| | w::gug: Sz:dr;gg\;enmﬂ?iebe;l'%qngtlv&lfg;tet.
OrCu3d | eFrekvensreferansekilden er angitt som 9 9 9 .
pulsinngang, men H6-01 er ikke 0.
Innstillinger for multifunksjonsanaloginngan-
ger H3-02 og H3-10 og PID-funksjoner er
oPEO7 i konflikt. R
" : * Rett alle ukorrekte innstillinger.
R, * H3-02 og H3-10 er satt til samme verdi . f - .
alPELN (dette ekskluderer innstillingene "0” og "F”) Du finner flere detaljer i brukerhandboken.
« PID-funksjoner er blitt tilordnet bade analoge
innganger og pulsinngang pa samme tid.
oPEO8 En funksjon er blitt innstilt som ikke kan bru- R ; e
: * Rett alle ukorrekte innstillinger.
_ocno kes i den kontrollmod_usen som er valgt (kan|, Du finner flere detaljer i brukerhdndboken.
JrCcuio | forekomme etter endring av kontrollmodus)
oPE1 K i illi
- . * Kontroller innstillingene for V/f-mgnster.
pr yn | Innstilingene for V/i-menster er feil. « Du finner flere detaljer i brukerhandboken.
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7 Feilseking

€ Autotuningsfeil

LED-opera-

tordisplay Arsak Korreksjonstiltak
Er-01 Motordatafeil
B Inngangsmotordataene er ikke gyldige ) . ) .
E--1 1 |(for eksempel at basisfrekvensen og basis- Angi data pa nytt, og gjenta autotuning.
B B hastigheten ikke passer)
Er-02 Mindre feil « Kontroller koblingene.
A3 « Feil ved koblinger.  Kontroller belastningen. Utfer alltid autotu-
Cr ol * Belastningen er for stor. ning med belastningen koblet fra motoren.
Er-03 STOP-knappen ble trykt inn, og autotuning| . .
C--n7 |blekansellert Gijenta autotuning.
Motstandsfeil
Er-04 « Feil angitte data.
L~-04 | «Autotuning overkred den gitte tidsrammen.
- B * Beregnede verdier er utenfor omradet.
Feil ved stram uten belastning . ;
EF05 | el Gaa e angit L Kontroler angite data
E--05 * Autotuning tok for lang tid. . h 2 . .
[ i W « Beregnede verdier er utenfor omradet. Angi data p& nytt, og gjenta autotuning.
Feil ved nominell sakking
Er-08 « Feil data ble angitt.
E--N 'L_‘/ * Autotuning overkred den gitte tidsrammen.
B - * Beregnede verdier er utenfor omradet.
Er-09 Akselerasjonsfeil * Ok akselerasjonstiden C1-01
- ~~ |Motoren akselererte ikke den spesifiserte ) :
E--09 akselerasjonstiden.  Kontroller momentgrensene L7-01 og L7-02.
Er-11 Motorhastighetsfeil Ok akselerasjonstiden (C1-01).
LE~- ! ! |Momentreferansen var for hoy. » Koble belastningen fra hvis mulig.
. . * Kontroller koblingene.
Stremdeteksjonsfeil . . . )
Er12 « En eller alle utgangsfasene er tapt. Pass pa at merkeverdiene for frekvensom
* Stremmen er enten for stor eller overskri- formeren passer for motoren.
R - » Kontroller belastningen. (Autotuning skulle
[ I der merkeverdien for frekvensomformeren. vaere blitt utfart uten belastning tilkoblet)
* Det er feil ved stremsensorene. « Erstatt frekvensomformeren 9 :
Merkestrogmalarm
Y 0,
End1 gﬂlﬁgﬁzit;egferansen overskred 20 % under |, ontroller innstillingen for V/f-menster.
_ . .| » Utfor autotuning uten belastning tilkoblet.
[y * Den beregnede stremmen uten belastning | , p ’ f
cooo er over 80 % av merkestrammen for Kontroller inngangsdata, og gjenta autotuning.
motoren.
Metningsalarm for motorjernkjerne « Kontroller inngangsdata
End2 * Beregnede verdier for kjernemetning er « Kontroller mo?orkgblingéne
o2 utenfor omréadet. i tni i
CrOooC .
« Feil data ble angitt. Utfer autotuning uten belastningen tilkoblet.
End3
Crdd Merkestromalarm Kontroller inngangsdata, og gjenta tuning.
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Produsent
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

YASKAWA)

Hvis sluttbrukeren av dette produktet er militaeret, og det nevnte produktet skal anvendes i et vapensystem eller i pro-
duksjonen av et slikt, vil eksporten falle inn under de relevante reglene som er fastsatt i bestemmelsene for valutahan-
del og utenlandshandel. Forsikre deg derfor om at alle prosedyrer blir fulgt, og at all relevant dokumentasjon blir levert
ifglge alle gjeldende regler, bestemmelser og lover.

Spesifikasjonene kan endres uten varsel for l[égpende endringer og forbedringer av produktet.
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