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Avviso

| prodotti OMRON sono destinati all'uso in accordo con le procedure appropriate da parte di un
operatore qualificato e solo per gli scopi descritti in questo manuale.

In questo manuale vengono utilizzate le seguenti convenzioni per indicare e classificare le
precauzioni. Attenersi sempre alle istruzioni fornite. La mancata osservanza di tali precauzioni
potrebbe causare lesioni a persone o danni a proprieta.

A PERICOLO Indica una situazione di immediato pericolo che, se non evitata, sara causa di lesioni
gravi o mortali. Inoltre, tale situazione potrebbe provocare gravi danni alle
apparecchiature.

AAWERTENZAIndica una situazione di potenziale pericolo che, se non evitata, pud essere causa di
lesioni gravi o mortali. Inoltre, tale situazione potrebbe provocare gravi danni alle
apparecchiature.

AAttenzione Indica una situazione di potenziale pericolo che, se non evitata, pud essere causa di
lesioni non gravi a persone o danni a proprieta.

Riferimenti ai prodotti OMRON

Tutti i nomi di prodotti OMRON contenuti nel presente manuale iniziano con lettera maiuscola. Anche
per la parola "Modulo" viene utilizzata l'iniziale maiuscola quando si riferisce a un prodotto OMRON,
indipendentemente dal fatto che faccia o meno parte del nome proprio del prodotto.

L'abbreviazione "Ch", che compare su alcuni display e prodotti OMRON, spesso corrisponde a
"canale", termine che viene in alcuni casi abbreviato come "Cnl" nella documentazione.
L'abbreviazione "PLC" indica un controllore programmabile (Programmable Logic Controller). E
tuttavia possibile che in alcuni display di CX-Programmer venga utilizzata I'abbreviazione "PC" per
indicare il controllore programmabile.

Supporti visivi

Nella colonna sinistra del manuale sono riportate le seguenti intestazioni per facilitare I'individuazione
dei diversi tipi di informazioni.

Nota Indica informazioni di particolare rilevanza per un efficiente e vantaggioso
utilizzo del prodotto.

1,2,3... 1. Indica un qualche tipo di elenco, quali procedure, liste di controllo, ecc.

Marchi

Windows € un marchio registrato di Microsoft Corporation negli Stati Uniti e in altri paesi.
SYSMAC & un marchio registrato di controllori programmabili OMRON.
Gli altri nomi di prodotti e marche sono marchi o marchi registrati delle rispettive aziende.

© OMRON, 2009

Tutti i diritti riservati. Nessuna parte della presente pubblicazione puo essere riprodotta, memorizzata in un
sistema, trasmessa in qualsivoglia formato o mezzo, meccanico, elettronico, tramite fotocopia, registrazione o
altro, senza previo consenso scritto di OMRON.

Non viene assunta alcuna responsabilita palese in relazione all'uso delle informazioni contenute nel presente
manuale. Inoltre, poiché OMRON ¢ alla costante ricerca della migliore qualita per i propri prodotti, le informazioni
contenute nel presente manuale sono soggette a modifiche senza preavviso. Il presente manuale & stato redatto
con la massima attenzione e tuttavia OMRON non assume alcuna responsabilita in relazione ad eventuali errori
od omissioni, né assume alcuna responsabilita in relazione ad eventuali danni derivanti dalle informazioni in esso
contenute.
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Informazioni sul manuale

Questo manuale descrive l'installazione e I'utilizzo dei controllori programmabili (PLC) della serie CP
e comprende i capitoli descritti di seguito. La serie CP offre pacchetti avanzati per PLC basati su
tecnologie di controllo avanzate e un'esperienza notevole nel campo del controllo automatizzato di
OMRON.

Leggere attentamente il presente manuale ed accertarsi di avere ben compreso le informazioni
fornite prima di procedere all'installazione o all'utilizzo di un PLC della serie CP. Accertarsi di leggere
attentamente le precauzioni fornite nel seguente capitolo.

Tale manuale si rivolge ai nuovi utenti della serie CP SYSMAC. L'utilizzo di base della serie viene
spiegato basandosi sul CP1L SYSMAC. Per i modelli CP1E, sostituire "CP1L" con "CP1E". Le
differenze tra i modelli CP1L and CP1E vengono spiegate mediante note o intestazioni.

Le configurazioni dei circuiti, i metodi di cablaggio e i programmi descritti nel presente manuale
vengono forniti esclusivamente come esempi. Quando si costruisce un sistema vero e proprio,
verificare le caratteristiche, le prestazioni e la sicurezza di ciascun componente facendo riferimento ai
rispettivi manuali.

| programmi ladder presenti nel manuale vengono forniti esclusivamente come esempi. Quando si
progettano circuiti veri e propri, adottare misure di sicurezza appropriate.

[l capitolo relativo alle precauzioni descrive le precauzioni generali per I'uso del controllore
programmabile e dei dispositivi collegati.

Capitolo 1 introduce i tipi di CP1L e CP1E e i nomi dei componenti.

Capitolo 2 spiega come costruire un sistema CP1L basato sul sistema di controllo per saracinesche
a titolo di esempio.

Capitolo 3 spiega come installare il CP1L su una guida DIN, come collegare le linee di I/O e
alimentazione e come verificarne il funzionamento a titolo di esempio.

Capitolo 4 spiega le funzioni di base di CX-Programmer per la creazione del programma ladder per il
sistema di controllo della saracinesca.

Capitolo 5 descrive le modalita di trasferimento e debug dei programmi.

Le Appendici forniscono numeri di relé/canali, istruzioni, funzioni interne ed esempi di
programmazioni del Modulo CP1L/CP1E.



Manuali correlati

Per le CPU della serie CP sono disponibili i manuali elencati di seguito. Fare riferimento a tali manuali

per ottenere le informazioni desiderate.

Cat. No. Titolo del manuale Descrizione
W462 SYSMAC CP Series CP1L Spiega nei dettagli la configurazione del sistema,
CPU Unit User’s Manual l'installazione, il cablaggio, l'allocazione degli I/O, le
funzioni di contatore/a impulsi e i collegamenti ai
moduli di espansione. Fornisce, inoltre,
informazioni sugli errori, sulla soluzione dei
problemi, sulla manutenzione e sull'ispezione.
W451 SYSMAC CP Series Fornisce le seguenti informazioni sulla serie CP:
SP1H/CP1,L C|\F/|)U Unl't « Istruzioni di programmazione
rogramming Manua » Metodi di programmazione
* Task
* Memoria file
* Funzioni
Utilizzare questo manuale insieme con il manuale
CP1H Programmable Controllers Operation Manual
(W450).
W479 SYSMAC CP Series CP1E Fornisce le seguenti informazioni sui PLC del
CPU Unit Hardware User's CP1E:
Manual + Panoramica e caratteristiche
» Configurazione di base del sistema
* Nomi e funzioni dei componenti
* Installazione e impostazioni
* Risoluzione dei problemi
Utilizzare questo manuale insieme con i manuali
CP1E CPU Unit Software User's Manual (W480) e
Instructions Reference Manual (W483).
W480 SYSMAC CP Series CP1E Fornisce le seguenti informazioni sui PLC del
CPU Unit Software User's CP1E:
Manual » Funzionamento del Modulo CPU
* Memoria interna
» Programmazione
* Impostazioni
* Funzionalita integrate del Modulo CPU
eInterrupt
Ingressi per contatori veloci
*Uscite a impulsi
*Comunicazioni seriali
+Altre funzionalita
Utilizzare questo manuale insieme con i manuali
CP1E CPU Unit Hardware User's Manual (W479) e
Instructions Reference Manual (W483).
W483 SYSMAC CP Series CP1E Descrive nel dettaglio le singole istruzioni di
CPU Unit Instructions programmazione.
Reference Manual Durante la programmazione, utilizzare questo
manuale insieme con il manuale CP1E CPU Unit
Software User's Manual (W480).
W446 SYSMAC CX-Programmer Fornisce informazioni sull'installazione e il
Operation Manual funzionamento di CX-Programmer per tutte le
funzioni ad eccezione dei blocchi funzione.




Leggere attentamente le informazioni contenute nel
presente manuale

Prima di utilizzare il prodotto, leggere attentamente le informazioni contenute nel presente manuale. Per
eventuali domande o dubbi, rivolgersi al rappresentante OMRON di zona.

Garanzia e limitazioni di responsabilita

BGARANZIA

OMRON garantisce i propri prodotti da difetti di fabbricazione e di manodopera
per un periodo di un anno (o per altro periodo specificato) dalla data di vendita
da parte di OMRON.

OMRON NON RICONOSCE ALTRA GARANZIA, ESPRESSA O IMPLICITA,
COMPRESE, IN VIA ESEMPLIFICATIVA, LA GARANZIA DI
COMMERCIABILITA, DI IDONEITA PER UN FINE PARTICOLARE E DI NON
VIOLAZIONE DI DIRITTI ALTRUI. L'ACQUIRENTE O L'UTENTE RICONOSCE
LA PROPRIA ESCLUSIVA RESPONSABILITA NELL'AVERE DETERMINATO
L'IDONEITA DEL PRODOTTO A SODDISFARE | REQUISITI IMPLICITI
NELL'USO PREVISTO DELLO STESSO. OMRON NON RICONOSCE ALTRA
GARANZIA, ESPRESSA O IMPLICITA.

ELIMITAZIONI DI RESPONSABILITA

OMRON NON SARA RESPONSABILE DEI DANNI, DELLE PERDITE DI
PROFITTO O DELLE PERDITE COMMERCIALI SPECIALI, INDIRETTE O
EMERGENTI RICONDUCIBILI Al PRODOTTI, ANCHE QUANDO LE
RICHIESTE DI INDENNIZZO POGGINO SU CONTRATTO, GARANZIA,
NEGLIGENZA O RESPONSABILITA INCONDIZIONATA.

In nessun caso la responsabilita di OMRON potra superare il prezzo del singolo
prodotto in merito al quale € stata definita la responsabilita.

IN NESSUN CASO OMRON SARA RESPONSABILE DELLA GARANZIA,
DELLE RIPARAZIONI O DI ALTRA RICHIESTA DI INDENNIZZO RELATIVA Al
PRODOTTI SE L'ANALISI CONDOTTA DA OMRON NON CONFERMERA
CHE | PRODOTTI SONO STATI CORRETTAMENTE UTILIZZATI,
IMMAGAZZINATI, INSTALLATI E SOTTOPOSTI A MANUTENZIONE, E CHE
NON SONO STATI OGGETTO DI CONTAMINAZIONI, ABUSI, USI IMPROPRI,
MODIFICHE O RIPARAZIONI INADEGUATE.



Considerazioni sulle applicazioni

MIDONEITA ALL'USO PREVISTO

OMRON non sara responsabile della conformita alle normative, ai codici e agli
standard applicabili a combinazioni di prodotti nell'applicazione del cliente o
all'impiego dei prodotti.

Su richiesta del cliente OMRON fornira i documenti di certificazione di terze parti
applicabili che identificano le caratteristiche tecniche e le limitazioni di utilizzo per i
prodotti. Queste informazioni non sono sufficienti per determinare la completa
idoneita dei prodotti in combinazione con il prodotto, la macchina o il sistema
finale, un'altra applicazione o un altro impiego.

Di seguito sono riportati alcuni esempi di applicazioni per cui occorre prestare
particolare attenzione. Questo elenco non include tutti i possibili usi dei prodotti e,
al contempo, la presenza di un determinato impiego all'interno dell'elenco non ne
garantisce l'idoneita e compatibilita con i prodotti:

« Utilizzo in ambienti esterni, impieghi che implicano una potenziale
contaminazione chimica o interferenze elettriche o condizioni o utilizzi non
descritti in questo manuale.

 Sistemi di controllo di energia nucleare, sistemi di combustione, sistemi
ferroviari, sistemi per aviazione, apparecchiature medicali, macchine da Luna
Park, veicoli, apparecchiature di sicurezza e installazioni soggette a normative
statali o industriali separate.

+ Sistemi, macchine e apparecchiature pericolosi per l'incolumita di persone o
l'integrita di proprieta.

Essere a conoscenza e osservare tutte le proibizioni applicabili ai prodotti.

NON UTILIZZARE MAI | PRODOTTI IN APPLICAZIONI CHE IMPLICHINO GRAVI
RISCHI PER L'INCOLUMITA DEL PERSONALE SENZA PRIMA AVERE
APPURATO CHE L'INTERO SISTEMA SIA STATO PROGETTATO TENENDO IN
CONSIDERAZIONE TALI RISCHI, E CHE | PRODOTTI OMRON SIANO STATI
CLASSIFICATI E INSTALLATI CORRETTAMENTE IN VISTA DELL'USO AL
QUALE E DESTINATO NELL'AMBITO DELL'APPARECCHIATURA O DEL
SISTEMA.

EBPRODOTTI PROGRAMMABILI

OMRON non sara responsabile della programmazione utente di un prodotto
programmabile o di qualsiasi altra conseguenza.



Dichiarazione di non responsabilita

EMODIFICHE ALLE CARATTERISTICHE

BPESI| E MISURE

Le specifiche e gli accessori dei prodotti sono soggetti a modifiche a scopo di
perfezionamento o per altri motivi.

E nostra consuetudine cambiare i numeri di modello in caso di variazione dei
valori nominali o delle caratteristiche o in caso di importanti modifiche a livello
costruttivo. Alcune specifiche del prodotto potrebbero tuttavia essere modificate
senza alcun preavviso. In caso di dubbio, numeri di modello speciali possono
essere assegnati su richiesta a specifiche chiave fisse o concordate
dell'applicazione interessata. Per confermare le caratteristiche effettive dei
prodotti acquistati, rivolgersi al rappresentante OMRON di zona.

Pesi e misure sono nominali e non devono essere utilizzati per scopi di
fabbricazione, anche quando sono indicati i valori di tolleranza.

EDATI SULLE PRESTAZIONI

| dati sulle prestazioni forniti in questo manuale non costituiscono una garanzia,
bensi solo una guida alla scelta delle soluzioni pit adeguate alle esigenze
dell'utente. Essendo il risultato delle condizioni di collaudo di OMRON, tali dati
devono essere messi in relazione agli effettivi requisiti di applicazione. Le
prestazioni effettive sono soggette alle Garanzie e alle Limitazioni di
responsabilita OMRON.

BERRORI E OMISSIONI

Le informazioni contenute nel presente manuale sono state attentamente
controllate e giudicate accurate. Tuttavia, Omron non si assume alcuna
responsabilita per omissioni, errori tipografici o errori di ortografia.



PRECAUZIONI

In questo capitolo sono riportate le precauzioni generali per I'uso dei controllori programmabili (PLC) della serie
CP e dei dispositivi collegati.

Le informazioni contenute in questo capitolo sono importanti per garantire un utilizzo sicuro e affidabile dei
controllori programmabili. E necessario leggere il capitolo e comprenderne il contenuto prima di configurare o
utilizzare un PLC.

1 Destinataridel manuale. .. .......... ... . . 10
2 Precauzionigenerali .. ......... . .. .. .. 10
3 Precauzioniperlasicurezza ... ............... ... ... ... ..... 10
4 Precauzioni relative all'applicazione . ......................... 11



Destinatari del manuale

1 Destinatari del manuale

Questo manuale si rivolge al personale indicato di seguito, che deve avere anche
conoscenze di sistemi elettrici, come un ingegnere elettronico.
» Personale con un minimo di esperienza nell'installazione di sistemi di
automazione industriale.

* Personale con un minimo di esperienza nella progettazione di sistemi di
automazione industriale.

» Personale con un minimo di esperienza nella gestione di sistemi di
automazione industriale e delle relative infrastrutture.

2 Precauzioni generali
L'utente deve utilizzare il prodotto in base alle specifiche riportate nei manuali
dell'operatore.
Prima di utilizzare il prodotto in condizioni non previste dal manuale o di applicarlo a
sistemi di controllo nucleare, sistemi ferroviari, sistemi per aviazione, veicoli, sistemi
di combustione, apparecchiature medicali, macchine da Luna Park,
apparecchiature di sicurezza e qualunque altro sistema, macchina o
apparecchiatura il cui utilizzo improprio possa comportare il rischio di gravi lesioni a
persone e danni alla proprieta, rivolgersi al proprio rappresentante OMRON.
Accertarsi che i valori nominali e le specifiche del prodotto siano sufficienti per i
sistemi, le macchine e le apparecchiature che verranno utilizzati e dotare sempre
tali sistemi, macchine e apparecchiature di doppi meccanismi di sicurezza.
Il presente manuale fornisce informazioni sulla programmazione e sul
funzionamento del Modulo. Si raccomanda di leggere il manuale prima di utilizzare
il Modulo per la prima volta e tenerlo sempre a portata di mano come riferimento
durante le operazioni.

AAWERTENZA E di fondamentale importanza che il PLC e tutti i relativi Moduli
vengano utilizzati per lo scopo specificato e nelle condizioni
specificate, in particolare in applicazioni che implicano rischi diretti o
indiretti per l'incolumita delle persone. Prima di utilizzare il PLC per tali
applicazioni, rivolgersi al proprio rappresentante OMRON.

3 Precauzioni per la sicurezza

AAttenzione Non toccare I'alimentatore, i terminali di I/O o le aree circostanti in caso di
attivazione dell'alimentazione o quando € appena stata disattivata, in
quanto cid potrebbe essere causa di bruciature. Una volta disattivata
I'alimentazione, aspettare che il modulo si sia sufficientemente raffreddato
prima di toccarlo.

AAttenzione Fissare la linea di alimentazione c.a. alla morsettiera con una coppia pari
a 0,5 N'm. Un allentamento delle viti potrebbe provocare un incendio o un
malfunzionamento.

AAttenzione Prima di apportare modifiche in linea, verificare che I'estensione del
tempo di ciclo non provochi effetti negativi. In caso contrario, i segnali di
ingresso potrebbero risultare illeggibili.
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AAttenzione Con CPU CP1E tipo E o CPU tipo N senza batteria, quando si attiva
I'alimentazione € possibile che il contenuto dell'area DM (D)*, I'area di
ritenzione (H), i valori attuali del contatore (C), lo stato dei flag di
completamento del contatore (C) e lo stato dei bit nell'area ausiliaria (A)
relativi alle funzionalita dell'orologio siano instabili.

* Questo non riguarda le aree per le quali € stato eseguito il backup sulla
EEPROM mediante la funzione di backup DM.
Se si utilizza la funzione di backup DM, utilizzare per l'inizializzazione uno
dei metodi di seguito indicati:
1. Azzeramento di tutte le aree
Selezionare [Clear Held Memory (HR/DM/CNT) to Zero] nell'area
[Startup Data Read] di Configurazione del PLC.
2. Azzeramento di aree specifiche o inizializzazione con valori specifici
Definire le impostazioni utilizzando un programma ladder.
Se i dati non sono inizializzati, la loro instabilita pud causare
comportamenti imprevisti del Modulo o del dispositivo.

4 Precauzioni relative all'applicazione

AAttenzione Verificare che I'impianto non subisca conseguenze cambiando la modalita
in MONITOR o RUN.

11
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Precauzioni relative all’'applicazione




CAPITOLO 1

Panoramica del Modulo
CP1L/CP1E

In questo capitolo vengono introdotti i tipi di CP1L e CP1E, e i nomi
dei componenti utilizzati durante il funzionamento.

1-1 Modelli CP1L/CP1E

.............................................................. 14
1-1-1 Modelli CPIL ..o 14
1-1-2 Modelli CPAE... ... 15

1-2 Nomi e funzioni dei componenti



1

Panoramica del Modulo CP1L/CP1E

1-1 Modelli CP1L/CP1E

Il controllore programmabile CP1L € un PLC compatto disponibile con 10, 14, 20, 30, 40 o 60 punti di I/O.
I CP1E comprende Moduli CPU tipo E (modelli base) per le operazioni di controllo standard mediante

istruzioni di base, di movimento, aritmetiche e di confronto, e Moduli CPU tipo N (modelli applicativi) per

il supporto dei collegamenti a servoazionamenti, inverter e terminali programmabili. Ciascuna unita

disponibile con 20, 30 o 40 punti di I/O.

Per gli esempi di applicazioni che utilizzano il CP1L o CP1E, consultare I'appendice A-4 Esempi di

programmazione di CP1L/CP1E.

1-1-1 Modelli CP1L

EModuli di I/0 a 10 punti (CP1L-L10DO-0)
« La CPU dispone di 6 punti di ingresso e 4 punti di uscita.
* Non & possibile utilizzare i Moduli I/O di espansione della serie CP per
aggiungere punti di I/O.

31d0/7LdD OINPON [9p edlweloued

@)

Pl Dol Dol Dol Dol Do
i i
L1 L2/N] com| 01 03 05

- 00 02 04

OmRON
m SYSMAC
CPIL

0O 0000 0e

PERIPHERAL

BATTERY = 00 [ 01 [ 02
- COM | com | com | 03

mModuli di /0 a 20 punti (CP1L-L20DO-00)

« La CPU dispone di 12 punti di ingresso e 8 punti di uscita.
+ E possibile utilizzare i Moduli I/O di espansione per aggiungere punti di /0,
fino a un massimo di 60 punti di I/O.

O

i

OMmRON
SYSMAC

‘| CPIL

PERIPHERAL

BATTERY

14  Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E



1-1 Modelli CP1L/CPAE |

EmModuli di I/O a 40 punti (CP1L-M40D0O-0)

» La CPU dispone di 24 punti di ingresso e 16 punti di uscita.
« E possibile utilizzare i Moduli di I/O di espansione per aggiungere punti di /O,

fino a un massimo di 160 punti di I/O.

O

OMRON
SYSMAC

} GPIL

BATTERY

PERIPHERAL

1-1-2 Modelli CP1E

mModuli di /O a 20 punti (CP1E-0020DO-00)

31d0/7LdD OINPON [9p edlweloued H

« La CPU dispone di 12 punti di ingresso e 8 punti di uscita.
* Non & possibile utilizzare i Moduli I/O di espansione della serie CP per

aggiungere punti di I/O.

Modulo CPU tipo E
CP1E-E20DR-A

A

jG:D I

Amo-mvlocn =)

[r1fren]com] 01 030507 o0t
[~ 00 o2 ] oa]oe]o08]i0

omRon rower
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CP1E RN
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INK
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PRPHL
=]
axkue
PERIPHERAL

| oo o102 03] 04]05]07]
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[1-1 Modelii CP1L/ICP1E

BEModuli di I/O a 40 punti (CP1E-O040D0O-0O)
» La CPU dispone di 24 punti di ingresso e 16 punti di uscita.
« E possibile utilizzare i Moduli di I/O di espansione per aggiungere punti di /O,
fino a un massimo di 160 punti di I/O.

.
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‘ 1-2 Nomi e funzioni dei componenti ‘

1-2 Nomi e funzioni dei componenti

Questo capitolo descrive i nomi e le funzioni dei componenti utilizzando a titolo di esempio il Modulo
di I/0 a 14 punti CP1L e il Modulo di I/0O a 40 punti CP1E.

EModulo di I/0 a 14 punti CP1L

N

MEMORY
Ocomm Ccomm

31d0/7LdD OINPON [9p edlweloued H

NS

EModulo di I/0 a 40 punti CP1E

Modulo CPU tipo E Modulo CPU tipo N
CP1E-E40DR-A CP1E-N40DO-O0
®
Ql ? @ Q)
O . >
@ E al “ al
E oooooooooooo _“_@ 000000
e secses||esesee Sosesp
3 L ||
©, HE = o : |
@ —
@ @ @

(1) Slot cartuccia di memoria (solo CP1L)
Utilizzato per collegare una cartuccia di memoria (15). Le cartucce di
memoria possono essere utilizzate per memorizzare i backup per i
programmi, i parametri e la memoria dati del CP1L. Consentono, inoltre, di
copiare i dati in altri Moduli CP1L senza utilizzare uno strumento di
programmazione (software).

(2) Porta USB per periferiche
Utilizzata per il collegamento a un computer. E possibile utilizzare i computer
per la programmazione e il monitoraggio.

(3) Regolatore analogico
Ruotare per regolare il valore per I'area ausiliaria A642CH (CP1E: A642CH/
AB643CH) in un intervallo compreso tra 0 e 255. Utilizzarlo per modificare le
impostazioni del temporizzatore e del contatore senza utilizzare uno
strumento di programmazione (software).
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‘ 1-2 Nomi e funzioni dei componenti

(4) Connettore di ingresso impostazioni analogiche esterno (solo CP1L)
Prende un ingresso esterno compreso tra 0 e 10 V e modifica il valore
dell'area ausiliaria A643CH in un valore compreso tra 0 e 256. Tale ingresso
non ¢ isolato.

(5) DIP switch (solo CP1L)
Utilizzati per impostazioni quali I'autorizzazione di scrittura sulla memoria
utente, i trasferimenti automatici dalle cartucce di memoria e I'uso del
Toolbus.
Per informazioni dettagliate, fare riferimento al capitolo 2-1 Nomi e funzioni dei
componenti del manuale CP Series CP1L CPU Unit User's Manual (W462).

(6) Batteria (solo CP1L e CP1E tipo N)
Mantiene I'orologio interno e il contenuto della RAM quando l'alimentazione &
disattivata.

(7) Spie di funzionamento
Indicano lo stato di funzionamento del CP1L. Gli stati indicati includono lo
stato di alimentazione, la modalita di funzionamento, gli errori e lo stato di
comunicazione della porta USB per periferiche.

(8) Alimentazione, messa a terra e morsettiera di ingresso
Utilizzati per collegare le linee di alimentazione, messa a terra e ingresso.

(9) Spie degli ingressi
Accese quando ¢ attivato il contatto del terminale di ingresso corrispondente.

(10) Slot scheda opzionale

Utilizzato per installare una scheda opzionale RS-232C (16) o una scheda

opzionale RS-422A/485 (17).

* Moduli CPU CP1L
Sui Moduli di I/O a 14/20 punti & possibile installare 1 scheda di
comunicazione seriale opzionale. Sui Moduli di I/0 a 30/40/60 punti &
possibile installare fino a 2 schede di comunicazione seriale opzionali.

* Moduli CPU CP1E
Sui Moduli di I/0O a 30/40 punti & possibile installare 1 scheda di comunica-
zione seriale opzionale. | Moduli di I/O a 20 punti non sono dotati di slot.

(11) Connettore del Modulo di I/O di espansione

Utilizzato per collegare i moduli di espansione e i moduli di I/O di espansione

della serie CP.

* Moduli CPU CP1L
E possibile collegare ai Moduli di /0 a 14/20 punti 1 Modulo di espansione.
E possibile collegare ai Moduli di I/0 a 30/40/60 punti fino a 3 Moduli di
espansione. Ai Moduli di I/O a 10 punti
non € collegato alcun Modulo di espansione.

» Moduli CPU CP1E
E possibile collegare ai Moduli di I/0 a 30/40 punti fino a 3 Moduli di
espansione. Ai Moduli di I/O a 20 punti
non € collegato alcun Modulo di espansione.

(12) Spie delle uscite
Accese quando ¢ attivato il contatto del terminale di uscita corrispondente.
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1-2 Nomi e funzioni dei componenti ‘

(13) Alimentazione esterna e morsettiera di uscita

» Terminale di alimentazione esterno:
| Moduli che utilizzano un'alimentazione c.a. dispongono di un terminale di
alimentazione esterno da 24 Vc.c. con una capacita massima di 300 mA
che puo essere utilizzato come alimentazione di servizio per i dispositivi di
ingresso.
| Moduli di I/O a 20 punti CP1E non dispongono di un terminale di
alimentazione esterno.

» Terminali di uscita: Utilizzati per il collegamento delle linee di uscita.

(14) Perno per il montaggio su guida DIN
Utilizzato per il montaggio del Modulo su una guida DIN.

(15) Cartuccia di memoria (opzionale solo per CP1L)
Utilizzata per memorizzare i dati dalla memoria flash integrata. Inserirla nello
slot della cartuccia di memoria (1).

(16) Scheda opzionale RS-232C
Inserirla nello slot delle schede di memoria (10).
I Moduli di I/O a 10 punti CP1L, i Moduli CP1E tipo E e i Moduli di I/O a 20
punti CP1E tipo N
non sono dotati di slot.

(17) Scheda opzionale RS-422A/485
Inserirla nello slot delle schede di memoria (10).

(18) Scheda opzionale LCD (solo CP1L)
Utilizzata per monitorare vari tipi di dati e modificare i valori o
le impostazioni attuali senza richiedere la connessione di CX-Programmer. E
possibile utilizzare anche lo switch dello specifico temporizzatore non in
dotazione con il PLC.
Inserirla nello slot delle schede di memoria (10). | Moduli di I/O a 10 punti non
sono dotati di slot.

(19) Scheda opzionale Ethernet (solo CP1L)
Utilizzata per aggiungere una porta Ethernet. Inserirla nello slot delle schede
di memoria (10).

(20) Scheda opzionale RS-232C integrata (solo CP1E tipo N)
Collegando un terminale programmabile, &€ possibile monitorare il sistema
controllato e
raccogliere dati.

(21) Spia di stato delle comunicazioni RS-232C integrata (solo CP1E tipo N)
Lampeggia quando la porta RS-232C integrata € in modalita di
comunicazione.

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E
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‘ 1-2 Nomi e funzioni dei componenti

WStati delle spie

In questo capitolo vengono descritti gli stati di funzionamento del CP1L/CP1E
come visualizzati dalle spie di funzionamento.

POWER {
L N
RUN J N
ERR/ALM 1
INH
PERIPHERAL
- [ BATTERY /
PRPHL W
BKUP
POWER Acceso | L'alimentazione € accesa.
(Verde) spenta | L'alimentazione & spenta.
RUN Acceso | Il CP1L/CP1E sta eseguendo un programma in modalita RUN o
(Verde) MONITOR.
spenta | Il funzionamento & arrestato in modalita PROGRAM o arrestato a causa di
un errore irreversibile.
ERR/ALM Acceso | Si é verificato un errore irreversibile (compresa I'esecuzione dell'istruzione
(Rosso) FALS) o un errore hardware (errore WDT).
Il funzionamento del CP1L/CP1E verra arrestato e tutte le uscite verranno
disattivate.
Lam- Si & verificato un errore non fatale (compresa I'esecuzione
peggia- | dell'istruzione FAL).
mento | Il CP1L/CP1E continuera a funzionare.
spenta | Funzionamento normale.
INH Acceso | Il bit di disattivazione uscite (A500.15) & stato impostato su ON.
(Giallo) Tutte le uscite verranno disattivate.
spenta | Funzionamento normale.
PRPHL Lam- La comunicazione (invio o ricezione) sulla porta USB per periferiche &
(Giallo) peggia- | attiva.
mento
spenta | Qualsiasi altro stato.
BKUP Acceso | « Moduli CPU CP1L
(Giallo) +E in esecuzione la scrittura o la lettura del programma utente, del
parametro o della memoria dati dalla memoria flash integrata (memoria
di backup).
+E in esecuzione la scrittura o la lettura del programma utente, del
parametro, della memoria dati, delle impostazioni predefinite dell'aria di
memoria o della memoria dei commenti dalla cartuccia di memoria.
« | programmi utente, i parametri e la memoria dati verranno ripristinati in
seguito all'accensione del PLC.
* Moduli CPU CP1E
E in esecuzione la scrittura del programma utente, dei parametri o
dell'area DM specificata nella memoria di backup (EEPROM integrata).
Nota: Non staccare I'alimentazione del PLC mentre &€ accesa questa spia.
spenta | Qualsiasi altro stato.
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CAPITOLO 2

Sistemi di progettazione

Questo capitolo spiega, a titolo di esempio, come costruire un
sistema per il controllo di saracinesche basato su CP1L (Modulo di
I/0 a 14 punti con alimentazione c.a.).

Tutti i capitoli successivi sono scritti sulla base del programma di
esempio utilizzato in questo capitolo.

2-1 Organizzazione del manuale .............ccccoeeeeeiiiiiiiiiiicccns 22
2-2 Informazioni sul sistema di controllo per saracinesche......... 24
2-2-1 FUNZIONA@MENTO......coiiiiiiiiieiee e 24
2-2-2 Componentidisistema........cccccoooiiiiiiiiiie 25

2-3 Allocazione degli I/O per il sistema di controllo
di UNA SAracCiNESCa .......ccuiiiiiiiiiiiieee e 26

2-4 Programma ladder di €Sempio.......ccccvveieeeeeeeiiiiiiiiiiccciiinns 28
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Sistemi di progettazione

2-1 Organizzazione del manuale

Nei capitoli da 2 a 5 del presente manuale viene illustrato il processo di costruzione di un sistema CP1L,
dalla progettazione al funzionamento, utilizzando come esempio il comando/controllo di una
saracinesca. |l contenuto dei capitoli € il seguente:

Capitolo 2: Flusso di lavoro dalla progettazione al funzionamento,
caratteristiche del sistema di controllo della saracinesca,
componenti e allocazione degli I/0.

Capitolo 3: Installazione del CP1L, cablaggio dei componenti e test di
alimentazione.

Capitolo 4: Collegamento del CP1L a un computer e creazione dei programmi
ladder.

Capitolo 5: Impostazione dell'orologio del PLC e modalita di funzionamento del
PLC, trasferimento di dati dal computer al CP1L, funzionamento,
regolazione e debug.

\/
L

Nota Le configurazioni dei circuiti, i metodi di cablaggio e i programmi descritti nel
presente manuale vengono forniti esclusivamente come esempi. Quando si
costruisce un sistema vero e proprio, verificare le caratteristiche, le prestazioni
e la sicurezza di ciascun componente facendo riferimento ai rispettivi manuali.
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2-1 Organizzazione del manuale ‘

®Flusso di lavoro dalla progettazione al funzionamento

Di seguito viene illustrato il flusso di lavoro per la costruzione di un sistema di controllo per sara-
cinesche CP1L. Per informazioni dettagliate, fare riferimento alle relative sezioni del manuale.

Allocazione degli I/0

- Allocare i numeri di relé
ai sensori e agli switch

I

Preparazione dell'apparecchiatura
- Preparazione dell'apparecchiatura

- Collegare I'alimentazione
e le messa a terra
- Cablare dispositivi di I/0

4

Alimentazione al CP1L
- Verificare il funzionamento del PLC

I

Preparazione per la scrittura
del programma
- Installare il driver USB sul computer

- Collegamento del CP1L
a un computer

I

Scrittura di programmi
- Immettere i programmi ladder
in CX-Programmer
- Compilare
- Salvare
- Modificare

Collegamento in linea con
il CP1L e il computer

- Impostare I'orologio del CP1L
- Passare alla modalita PROGRAM.
- Trasferire il programma

I

Debug in linea
- Alimentazione monitor
- Comandi di impostazione/
ripristino forzati
- Modifica in linea

:

Ciclo produttivo

Fare riferimento al Capitolo 2-3 Allocazione degli
I/O per il sistema di controllo di una saracinesca.

Fare riferimento alle sezioni 3-2 Montaggio su guide
DIN e 3-3 Dispositivi di cablaggio.

Fare riferimento al Capitolo 3-4 Test di
alimentazione CP1L.

Fare riferimento al Capitolo 4-1 Preparazione per la
programmazione.

Fare riferimento alle sezioni 4-2 Creazione di un pro-
gramma ladder, 4-3 Uso di CX-Programmer, 4-5 Immis-
sione programmi, 4-6 Salvataggio/caricamento dei
programmi e 4-7 Modifica dei programmi.

Fare riferimento al Capitolo 5-1 Collegamento in linea.

Fare riferimento al Capitolo 5-2 Modifica/debug in linea.

Fare riferimento al Capitolo 5-1 Collegamento in linea.

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E
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‘ 2-2 Informazioni sul sistema di controllo per saracinesche

2-2 Informazioni sul sistema di controllo per
saracinesche

In questa Capitolo vengono definiti il funzionamento e i componenti di un sistema di controllo per
saracinesche.

2-2-1 Funzionamento
In questa Capitolo viene definito il funzionamento di un sistema di controllo per
saracinesche.

A
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~—_
/
]

Una macchina si avvicina alla saracinesca.

* Quando un sensore rileva 3 lampeggiamenti dei fari in un intervallo di
5 secondi, la saracinesca si apre.

» La saracinesca pu0 anche essere aperta, chiusa e arrestata utilizzando dei
pulsanti.

* Quando un sensore rileva che la macchina & entrata completamente nel
garage, la saracinesca si chiude.

* Quando si porta la macchina fuori del garage, utilizzare i pulsanti per
azionare la saracinesca.
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2-2 Informazioni sul sistema di controllo per saracinesche ‘

2-2-2 Componenti di sistema

In questa Capitolo vengono definiti i componenti da utilizzare nel sistema di
controllo della saracinesca. E necessario utilizzare i seguenti componenti.

OPLC

CP1L (Modulo di I/O a 14 punti con alimentazione c.a.)

@®Apparecchiature e software per la programmazione

@®Ingressi

@®Uscite

CX-Programmer
Computer
Cavo USB (A-B)

Pulsante OPEN della saracinesca: PB1 (serie A16, ecc.)

Pulsante STOP della saracinesca: PB2 (serie A16, ecc.)

Pulsante CLOSE della saracinesca: PB3 (serie A16, ecc.)

Sensore di rilevamento della macchina: SEN1 (serie E3G, ecc.)
Sensore di rilevamento dei fari: SEN2

Finecorsa, attivato quando la saracinesca &€ completamente aperta: LS1
(serie WL, ecc.)

Finecorsa, attivato quando la saracinesca € completamente chiusa: LS2
(serie WL, ecc.)

Contatto per I'attivazione del motore di sollevamento della saracinesca: MO1
Contatto per I'attivazione del motore di abbassamento della saracinesca: MO2

\/
L —
/

MO2

LS2 ~

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E
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‘ 2-3 Allocazione degli I/O per il sistema di controllo di una saracinesca

2-3 Allocazione degli I/O per il sistema di controllo di
una saracinesca

I relé di I/O sul CP1L sono allocati ai contatti come indicato di seguito.

auoizepaboud Ip 1wa)sIS H

@Ingressi
Dispositivo Contatto Indirizzo
Pulsante OPEN PB1 0.00
Pulsante STOP PB2 0.01
Pulsante CLOSE PB3 0.02
Sensore di rilevamento SEN1 0.03
della macchina
Sensore di rilevamento SEN2 0.04
delle luci
Limite superiore LS LS1 0.05
Limite inferiore LS LS2 0.06
@®Uscite
Dispositivo Contatto Indirizzo
Motore di sollevamento MO1 100.00
Motore di sollevamento MO2 100.01

LS1(0.05) \EO
/
MO1(100.00) —-I &

SEN2(0.04)

MO2(100.01)

Lsz(o.os)—/zo

SEN1(0.03)
PB1(0.00)
PB2(0.01)
PB3(0.02)
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2-3 Allocazione degli I/O per il sistema di controllo di una saracinesca ‘

@®Allocazione degli I/O sul CP1L con I/O a 14 punti

8 ingressi
Area di ingresso 0CH(0.00...0.07) N
Assegnazione
Area di uscita 100 CH (100.00 ... 100.05)
6 uscite
— — —

15 14 13 12 11 10 09 Y8 07 06 05 04 03 02 01 00
I I

[ I I
0 CH Non possibile ‘—‘—|Area di ingresso: 8 ingressi H—‘
100 CH I I I I I | I I I I I
Utilizzati come area di lavoro 4L| Area di uscita: 6 uscite |J
- )

Assegnazione

auoizepaboud 1p 1wL)sIS H

| Moduli di I/O a 14 punti dispongono di 8 ingressi, da 0,00 a 0,07

(bit 00 ... 07 su OCH), allocati alla morsettiera di ingresso.

Inoltre, 6 relé di uscita, da 100.00 a 100.05 (bit 00 ... 05 su 100CH) sono
allocati alla morsettiera di uscita.

| bit superiori inutilizzati sul canale di ingresso (bit 08 ... 15) non possono essere
utilizzati come area di lavoro. E, tuttavia, possibile utilizzare i bit superiori
inutilizzati sul canale di uscita (bit 06 ... 15).
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‘ 2-4 Programma ladder di esempio

2-4 Programma ladder di esempio

Di seguito viene illustrato un programma ladder di esempio per il sistema di controllo di una saracinesca.
La creazione di programmi viene spiegata nel CAPITOLO 4.

0.04 TO000 W0.00
| | Il/I
I I
Sensore di rileva- Temporizzatore Area di lavoro
mento delle luci
W0.00
| L
|
Area di lavoro
W0.00
| | TIM
Area di lavoro 0000 |Temporizzatore
#50
0.04
|| CNT
Sensore di rilevamento delle luci 0000 |Contatore
T0000 #3
| |
|
Temporizzatore
C0000
| L
Contatore
A200.11
| |
I
Flag del primo ciclo P_First_Cycle
C0000 0.01 0.05 100.01 100.00
| | | | |
I [ I
Contatore Pulsante Limite su-  Motore di Motore di
STOP periore LS abbassamento  sollevamento
0.00
| L
[
Pulsante OPEN
100.00
| |
Motore
di sollevamento
0.02 0.01 0.06 100.00 100.01

|
Pulsante CLOSE Pulsante

STOP
1|00.0|1

Motore di
abbassamento
0.03

i

—

Limite Motore Motore
inferiore LS  di sollevamento abbassamento

Sensore di rilevamento della macchina
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CAPITOLO 3
Installazione e cablaggio

Questo capitolo spiega come installare il CP1L (Modulo di /O a 14
punti con alimentazione c.a.) su una guida DIN, come collegare le
linee di /0 e alimentazione e come verificarne il funzionamento a
titolo di esempio.

3-1 Note sull’ installazione .............coevveeeiiiiiiiiiiiiiiiicccccis 30

3-2 Montaggio su guide DIN ... 33

3-3 Dispositivi di cablatura .............cccceeeeiiiiiiiiie 34
3-3-1 Collegamento delle linee di alimentazione

€MEeSSA AteITa....cooiiiiiiee e 34

3-3-2 Collegamento delle linee di I/O..........ccccvvvveeeeeeeeiiiiin, 35

3-4 Test dialimentazione CPAL ......cooveeiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 37



8] Installazione e cablaggio

3-1 Note sullinstallazione

Per migliorare I'affidabilita e sfruttare al massimo le funzioni, prendere in considerazione i seguenti fattori
durante l'installazione di un sistema CP1L.

BLuogo di installazione

Non installare nei seguenti luoghi:

* Luoghi soggetti a temperature ambiente inferiori a 0°C o superiori a 55°C.

* Luoghi soggetti a considerevoli escursioni termiche che potrebbero causare
la formazione di condensa.

* Luoghi soggetti a un'umidita relativa inferiore al 10% di umidita relativa o
superiore al 90%.

* Luoghi esposti a gas corrosivi o infiammabili.

» Luoghi esposti ad elevate quantita di polvere, sale o polveri metalliche.

* Luoghi soggetti a urti o vibrazioni.

» Luoghi esposti alla luce solare diretta.

* Luoghi soggetti a spruzzi di acqua, olio o reagenti chimici.

o166e|geo @ Buoize|elsu| H

Applicare al sistema una schermatura sufficiente quando si effettua
l'installazione nei seguenti luoghi:

* Luoghi soggetti a elettricita statica e altre forme di disturbi.

+ Luoghi in cui sono presenti forti campi elettromagnetici.

* Luoghi potenzialmente esposti a radiazioni.

» Luoghi in prossimita di alimentatori o linee elettriche.

HMinstallazione in quadri e pannelli di controllo
Quando si installa il CP1L in un quadro o pannello di controllo, verificare che vi
sia una resistenza ambientale adeguata e un'accessibilita sufficiente per il
funzionamento e la manutenzione.

@Controllo della temperatura

La temperatura ambiente di funzionamento per il CP1L &€ 0 ... 55°C. Applicare

le seguenti precauzioni.

» Lasciare spazio sufficiente per la circolazione dell'aria.

* Non effettuare l'installazione sopra apparecchiature che generano quantita
significative di calore (ovvero, elementi riscaldanti, trasformatori o resistori ad
elevata capacita).

» Se la temperatura ambiente supera i 55°C, installare una ventola di
raffreddamento o un condizionatore.
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3-1 Note sull’installazione ‘

@
@
{
U]
@ CP1L
E

(1) Pannello di controllo
(2) Ventola

(3) Griglia di ventilazione

@Accessibilita per il funzionamento e la manutenzione
» Per una sicurezza durante il funzionamento e la manutenzione, posizionare il
Modulo il pit lontano possibile da apparecchiature ad alta tensione e da
macchinari di alimentazione.
» Per semplificare il funzionamento, montare il Modulo in un pannello di
controllo a un'altezza compresa tra i 1.000 e i 1.600 mm.

AAttenzione Non toccare I'alimentatore, i terminali di I/O o le aree circostanti in caso di
attivazione dell'alimentazione o quando € appena stata disattivata, in quanto cid
potrebbe essere causa di bruciature.

Una volta disattivata I'alimentazione, aspettare che il modulo si sia
sufficientemente raffreddato prima di toccarlo.

@®Miglioramento della riduzione dei disturbi

« Evitare di installare il Modulo in un quadro in cui € installata anche
un'apparecchiatura ad alta tensione.
» Fissare a una distanza di 200 mm o superiore dalle linee di alimentazione.

/— Linea di alimentazione

200mm min.‘
@)

200mm min.

+ Mettere a terra in modo appropriato la piastrina di montaggio tra il Modulo e la
superficie di montaggio.
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‘ 3-1 Note sull’installazione

®Montaggio

Per la dissipazione del calore, installare il CP1L rispettando I'orientamento
indicato di seguito.

HEDimensioni esterne

BGuida DIN

®
—— : /_/_/‘/_/‘/‘/‘
[l = I D
\
S E:jn:m N T
I COLGG [
::i:i:f:;ll. -f'u»* o u.u\u.: 3 I
L | g
85 o
S -
1o
110100 90 ﬂﬂﬂﬂ [ [ ]
T o1
N N2 Tl -
4-04,5
Modello W1 W2
CP1L-L10DO-O 66 56
CP1L-L14DO-O0 86 76
CP1L-L20DO-O0 86 76
CP1E-O020D0-00 86 76
CP1L-M30DO-O0 130 120
CP1E-O030D0O-00 130 120
CP1L-M40DO-O0 150 140
CP1E-040D0O-00 150 140
CP1L-M60DO-0O0 195 185

Fissare la guida DIN sul pannello di controllo utilizzando almeno 3 viti.
* Utilizzare viti M4 a intervalli di 210 mm (6 fori) o meno. La coppia delle viti &
1,2 N'm.

Per informazioni dettagliate sull'installazione del CP1L, fare riferimento al
CAPITOLO 3 Installation and Wiring del manuale CP Series CP1L CPU Unit
User’s Manual (W462) o al CAPITOLO 5 Installation and Wiring del manuale
CP Series CP1E CPU Unit Hardware User's Manual (W479).
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3-2 Montaggio su guide DIN

Questo Capitolo spiega come montare il CP1L su una guida DIN.

1. Estrarreiil perno per il montaggio su guida DIN (1).

2. Agganciare il pannello posteriore del CP1L sulla guida DIN (1), come
illustrato.

&

3. Inserire il perno per il montaggio su guida DIN (1) per fissare il CP1L.

[]
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‘ 3-3 Dispositivi di cablatura

3-3 Dispositivi di cablatura

In questa Capitolo viene spiegato come cablare il CP1L (Modulo di I/0 a 14 punti con alimentazione c.a.).

MEtichetta protettiva
Durante il cablaggio potrebbe verificarsi una dispersione di scarti di fili. Per
evitare che tali scarti penetrino nel Modulo, lasciare I'etichetta protettiva
(attaccata sulla superficie superiore del Modulo) fino alla fine del cablaggio.
Una volta completato il cablaggio, rimuovere l'etichetta per garantire
un'appropriata dissipazione del calore.

3-3-1 Collegamento delle linee di alimentazione e messa a terra

In questa Capitolo viene spiegato come cablare le linee di alimentazione e di
messa a terra.

BModuli con alimentazione c.a.

| terminali di alimentazione e di messa a terra (A) sono situati accanto alla parte
superiore del CP1L.

o166e|geo @ Buoize|elsu| H

/) /—®
QSRR QSRS
:] e
L‘Qm@mwmmmm “l” NC MNDM ‘

. X
Hieial ey Y H
1]L _‘COM|O1‘O3‘O5‘O7’NC|NC| :
"""" : 6,2 mm max. '
A\,@,FO‘OZ‘O4‘O6‘NC|NC| : R :
(X .

(1) Terminale di alimentazione

Tensione di alimentazione 100 ... 240 Vc.a. a 50/60 Hz.
L'intervallo per la tensione di alimentazione accettabile & 85 ... 264 Vc.a.

» Utilizzare circuiti separati per il circuito di alimentazione e il circuito del
motore per evitare cali di tensione dovuti a correnti di spunto e correnti di
picco provenienti da altre apparecchiature.

+ Utilizzare cavi di alimentazione a doppini intrecciati per evitare disturbi
provenienti dalla linea di alimentazione. L'aggiunta di un trasformatore di
isolamento 1:1 ridurra ulteriormente i disturbi elettrici.
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3-3 Dispositivi di cablatura ‘

(4)

In considerazione dei cali di tensione e della corrente consentita, utilizzare
cavi elettrici di sezione adeguata.

LG

LG & un terminale di messa a terra funzionale (terminale neutro per il filtro
antidisturbo). Per evitare scosse elettriche ed errori causati da disturbi,
cortocircuitare i terminali LG e GR per una messa a terra di classe D
(resistenza di massa pari a 100 Q o inferiore)

GR

GR € un terminale di messa a terra protettivo. Per evitare scosse elettriche,
utilizzare una linea di messa a terra dedicata (2 mm?2 o pilu spessa) per una
messa a terra classe D (resistenza di massa pari a 100 Q o inferiore).
Per evitare scosse elettriche e disturbi, mettere sempre a terra il terminale
con messa a terra classe D (resistenza di massa pari a 100 Q o inferiore).
Se l'alimentazione dispone di una fase a terra, collegarla al terminale L2/N.
Non condividere la linea di messa a terra con altre apparecchiature, né
collegarla alla struttura metallicadi un edificio. Potrebbero verificarsi risultati
non favorevoli.

Terminale a crimpare consigliato

Durante il cablaggio dell'alimentazione c.a., utilizzare terminali a crimpare
di tipo ad anello per evitare scollegamenti non previsti.

AAWERTENZA Fissare la linea di alimentazione c.a. alla morsettiera con 0,5 N-m di coppia.
Un allentamento delle viti potrebbe provocare un incendio o un
malfunzionamento.

3-3-2 Collegamento delle linee di I/O

EModulo di I/0 a 14 punti

Il CP1L dispone di terminali di ingresso situati nella parte superiore e di
terminali di uscita situati nella parte inferiore.

B

|

1
1)
1)
o
&l
&)
[e9)
2]

&
2

@
&

O
oml
SYS
cP1

|

IRON
MAC
L

PERIPHERAL

G
(&L
B[l
I\E E;
(&1
(&l
]
(&1

00000 Do

J

BATTERY

(1)
(@)

Terminale di ingresso

Terminale di uscita
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‘ 3-3 Dispositivi di cablatura

@Cablaggio degli ingressi

1. cCablare gli ingressi come illustrato di seguito, facendo riferimento al
Capitolo 2-3 Allocazione degli I/O per il sistema di controllo di una

saracinesca.

PB2 SEN1 LSt
(0.01)(0.03) (0.05)

;]
o e
L—
L1 |L2n|com| o1 | 03| 05 | 07 | NC | NC
A | @] oo|o2| 04| 06|Nc|NC

pnln

PB1 PB3 SEN2 LS2
(0.00)(0.02) (0.04) (0.06)

o166e|geo @ Buoize|elsu| H
=

@Cablaggio delle uscite

1. Cablare le uscite come illustrato di seguito, facendo riferimento al
Capitolo 2-3 Allocazione degli I/O per il sistema di controllo di una

saracinesca.

MO2
(100.01)

MO1
(100.00)
+ 00 | 01

- |comMjcomM|COM|COM| 05

02 [ 03 | 04 | NC
NC

Per informazioni dettagliate sul cablaggio, fare riferimento al capitolo 3-5-4 I/O
Wiring for CPU Units with 14 I/O Points del manuale CP Series CP1L CPU Unit
User’s Manual (W462) o al capitolo 5-3-3 I/O Wiring del manuale CP Series
CP1E CPU Unit Hardware User's Manual (W479).
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3-4 Test di alimentazione CP1L

Una volta cablato il CP1L, eseguire un test dell'alimentazione.

BAccensione

Fornire alimentazione al CP1L, quindi verificare lo stato con le spie.

1. Disattivare I'alimentazione per tutti i componenti (motore di

sollevamento,

motore di abbassamento e cosi via).

W N

Accendere il CP1L.

Attendere 2 secondi per I'avvio del CP1L.

4. Verificare le spie sul CP1L. Se [POWER] e [RUN] sono accese, il CP1L
sta funzionando normalmente.

I

POWER

RUN

j% BRI
= el el

L LM [coM | @ | ® @
- ] mmmmmm

ERR/ALM

I
INH

I
PRPHL

BKUP

Nota Quando il CP1L viene acceso, viene attivata automaticamente la modalita

RUN.

5. Spegnere il CP1L.
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‘ 3-4 Test di alimentazione CP1L

Nota Batteria

 Utilizzo di una batteria
La batteria mantiene I'orologio interno e le aree mantenute della memoria 1/0
mentre & disattivata I'alimentazione.
Se non vi sono batterie installate o se la batteria installata & insufficiente,
I'orologio interno si arresta e i dati nelle aree mantenuto della memoria 1/0O
andranno persi. | dati quali i programmi utente e le impostazioni di sistema del
PLC non andranno persi anche in caso di disattivazione dell'alimentazione o
assenza di una batteria.

Per informazioni dettagliate sulla sostituzione della batteria, fare riferimento al
capitolo 10-2 Replacing User-servicable Parts del manuale CP Series CP1L
CPU Unit User’s Manual (W462) o al capitolo 7-2 Replacing the Battery in
N-type CPU Units del manuale CP Series CP1E CPU Unit Hardware User's
Manual (W479).

* Funzionamento senza batteria
Qualora non fosse necessario fare riferimento all'orologio del PLC e ai dati
della RAM, & possibile utilizzare il CP1L senza una batteria (funzionamento
senza batteria).
Per informazioni dettagliate, fare riferimento al capitolo 6-5 Battery-free
Operation del manuale CP Series CP1L CPU Unit User’s Manual (W462).

&Attenzione Con CPU CP1E tipo E o CPU tipo N senza batteria, quando si attiva l'alimentazione

€ possibile che il contenuto dell'area DM (D)*, I'area di ritenzione (H), i valori attuali
del contatore (C), lo stato dei flag di completamento del contatore (C) e lo stato dei
bit nell'area ausiliaria (A) relativi alle funzionalita dell'orologio siano instabili.
* Questo non riguarda le aree per le quali & stato eseguito il backup sulla EEPROM
mediante la funzione di backup DM.
Se si utilizza la funzione di backup DM, utilizzare per l'inizializzazione uno dei
metodi di seguito indicati:
1. Azzeramento di tutte le aree
Selezionare [Clear Held Memory (HR/DM/CNT) to Zero] nell'area [Startup Data
Read] di Configurazione del PLC.
2. Azzeramento di aree specifiche o inizializzazione con valori specifici
Definire le impostazioni utilizzando un programma ladder.
Se i dati non sono inizializzati, la loro instabilita pud causare comportamenti
imprevisti del Modulo o del dispositivo.
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CAPITOLO 4
Creazione dei programmi

In questo capitolo verranno illustrati a titolo di esempio i passaggi
per la creazione dei programmi ladder essenziali per il funziona-
mento del CP1L (Modulo di I/O a 14 punti con alimentazione c.a.),
tramite I'uso di CX-Programmer. Nella creazione del programma
ladder per il sistema di controllo di una saracinesca, verranno
spiegate le funzioni di base di CX-Programmer.

4-1 Preparazione per la programmazione............cccoeeeeeaccacunnnnns 40
4-1-1 Descrizione di CX-Programmer...........ccccooiiieeeiiiiieeeenns 40

4-1-2 Collegamento a un computer e installazione
del driver USB41

4-2 Creazione dei programmi in diagramma arele..................... 45
4-2-1 FUNZIONaMENTO ....ceiiiiiiiiiii e 45
4-2-2 Programma ladder............coooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiee e 47

4-3 UsO di CX-Programmer...........cccuuuueeiieeeeieeeeeaaeeeeasssaaaananenennns 48
4-3-1 Awvio di CX-Programmer.............ccceeeeeiiiiriieeeeeeeeeeeeeanns 48
4-3-2 Pagine di funzionamento...........ccoooviiiieiiiiiiiee e 49

4-4 Uso della GUIda ......coeeeeeiiiiiiieiee e ee e eee e 51

4-5 Immissione dei programmi.............ceeeeeeireeeeeeeeeeeesseiseeeceenens 53
4-5-1 Creazione di NnUOVi progetti...........ccoeeeeciiiiiiieieeeeeeciens 53
4-5-2 Immissione dei contatti.........cccccceriiiiiiiiiiii 56
4-5-3 Immissione delle bobine di uscita.............cccceeiiiiieens 60
4-5-4 Immissione dei temporizzatori............ccccccvvveeeeeeeeeeieenns 62
4-5-5 Immissione dei contatori.........cccccooviiiiiiiiiiii e 65
4-5-6 Immissione delle aree ausiliarie .............ccococeeiiiiiieeens 70
4-5-7 Immissione dei contatti Up differenziati .......................... 71
4-5-8 Istruzione END .........cooiiiiiiiiiiiiiiee e 73

4-6 Salvataggio/caricamento dei programmi.............cccccveeeeennnes 74
4-6-1 Compilazione dei programmi..........cccceeeeeviiieeeeniiieeeeennns 74
4-6-2 Salvataggio dei programmi...........cccceeeeciiriiieieeeeeeeieen, 75
4-6-3 Caricamento dei programmi ............cceeeeeeriieeeeniiieeeeennns 76

4-7 Modifica dei programmi..........ccooceeeiiiereiiiiieeiee e 77
4-7-1 Modifica dei commenti di 1/O ..........ccccoiiiiiiiieiieeeieeis 77
4-7-2 Immissione dei commenti di rung..........ccccceeeieeeniiininn. 78
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4

Creazione del programmi

4-1 Preparazione per la programmazione

In questa Capitolo, vengono descritte le operazioni di preparazione necessarie, quali il collegamento del
CP1L a un computer e l'installazione del driver USB, per iniziare la creazione di programmi ladder.

4-1-1 Descrizione di CX-Programmer

CX-Programmer € uno strumento di programmazione (software) per la
creazione dei programmi ladder che devono essere eseguiti dal CP1L.

Oltre alle funzioni di programmazione, offre anche altre funzioni utili per la
configurazione e il funzionamento del CP1L, quali i programmi di debug, la
visualizzazione di indirizzi e valori, la configurazione e il monitoraggio del PLC e
il monitoraggio e la programmazione remoti tramite rete.

CX-Programmer puo0 essere utilizzato su computer con sistema operativo
Windows 2000 (SP2 o versione successiva), XP o Vista (solo CP1E).

Per informazioni dettagliate sull'installazione di CX-Programmer, fare riferimento
al Capitolo 1-1 Installazione di CX-Programmer della Guida introduttiva a
CX-Programmer (R132).

Per informazioni dettagliate sull'uso di CX-Programmer, fare riferimento al
manuale CX-Programmer Operation Manual (W446).
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4-1 Preparazione per la programmazione ‘

4-1-2 Collegamento a un computer e installazione del driver USB

Per utilizzare CX-Programmer, € necessario collegare il CP1L a un computer su
cui e installato CX-Programmer. Questa Capitolo spiega come collegare il CP1L a
un computer.

Nel computer da collegare deve essere installato CX-Programmer 8.2 o versione
successiva.

E, inoltre, necessario disporre di un cavo USB per collegare il CP1L al computer.
Inoltre, affinché il CP1L venga riconosciuto dal computer, € necessario installare
un driver USB.

@®Elementi necessari per il collegamento

Sistema operativo Windows 2000, XP o Vista (solo CP1E)
Software CX-One (ovvero, CX-Programmer)

Driver USB In dotazione con il software

Cavo USB Cavo (A-B) USB 1.1 (0 2.0), 5 m o piu corto

@®Limitazioni sulle connessioni USB

A causa delle limitazioni delle caratteristiche USB, quando si collega il CP1L a un

computer vengono applicate le seguenti restrizioni.

+ E possibile collegare a un computer 1 CP1l alla volta. Non & possibile collegare
pit CP1L contemporaneamente.

* Non scollegare il cavo USB mentre il sistema € in linea. Prima di scollegare il
cavo USB, attivare la modalita non in linea per I'applicazione. Se si scollega il
cavo USB mentre il sistema € in linea, si verifica il seguente errore:

Il semplice ricollegamento del cavo USB non ripristinera lo stato in linea di
CX-Programmer. Attivare prima lo stato non in linea di CX-Programmer,
ricollegare il cavo USB e quindi ritornare alla stato in linea di CX-Programmer.
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‘ 4-1 Preparazione per la programmazione

BCollegamento a un computer e installazione del driver USB

Questa Capitolo spiega come collegare il CP1L a un computer con sistema
operativo Windows XP.

Per informazioni dettagliate sul collegamento del CP1L a un computer con
sistema operativo Windows 2000 o Vista, fare riferimento al capitolo 7-3-7 Con-
necting with a Commercially Available USB Cable del manuale CP Series CP1L
CPU Unit User’s Manual (W462) o al capitolo 4-2-2 Installing the USB Driver
del manuale CP Series CP1E CPU Unit Hardware User's Manual (W479).

Accendere il CP1L e il computer.

2. Utilizzando un cavo USB (2), collegare la porta USB per periferiche (3) del
CP1L a una porta USB del computer (1).

9]
=
@
Q
N
o
=)
o
(o}
o
©
=
o
«Q
=
Q
3
3

i) Found New Hardware
COMRON-PLC

Viene visualizzata la finestra di dialogo Found New Hardware Wizard. Tale pagina
verra utilizzata per installare il driver USB.

Nota La console di programmazione non € disponibile.

3. Viene visualizzata la seguente finestra di dialogo. Selezionare una delle
seguenti opzioni e fare clic su [Next].

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

‘Windows will zearch for current and updated saftware by
loaking on vour computer, an the hardware installation CO, ar on
i ‘Wieb zite [with your permizssion).

[

Can ‘Windows connect to'Windows Update to zearch for
software?

() Yes, this time only
() ''es, now and every time | connect a device

(Mo, nat thiz ime

Click Mext to continue,
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4. Viene visualizzata la seguente finestra di dialogo. Selezionare [Install the
software automatically (Recommended)] e fare clic su [Next].

Found New Hardware Wizard

This wizard helps you install software for:

OMRON-PLC

') If pour hardware came with an installation CD
~i=" or floppy disk. insert it now.

AN

‘what do you wart the wizard to da?

() Install from a list or specific lacation [Advanced)

Click Mext to continue,

l < Back H Mewt > ]I Cancel ]

5. Se viene visualizzata la finestra di dialogo seguente, ignorarla e fare clic
su [Continue Anyway].

Hardware Installation

! 'j The software pou are ingtalling for this hardware;
-
OMRON 5Y5SMAC PLE Device

Iwwesboud 19p suoizeas)

haz not pagzed Windows Logo testing to verify its cornpatibility
with Windows <P, [Tell me why thiz testing iz important. ]

Continuing your installation of this software may impair
or destabilize the comnrect operation of your system
either immediately or in the future. Microsoft strongly
recommends that you stop this installation now and
contact the hardware vendor for software that has
passed Windows Logo testing.

| STOF Installation {

6. Fare clic su [Finish].
L'installazione del driver USB € ora completa.

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard
The wizard has finished installing the saftware for:

q OMRON SYSMAC PLC Device

Click Finish to cloze the wizard,
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BConferma dell'installazione

Accertarsi che il driver sia stato installato in modo appropriato.

Sul desktop, selezionare [Start], quindi fare clic con il pulsante destro del
mouse su [Risorse del computer].
Viene visualizzato il menu di scelta rapida.

Selezionare [Proprieta].
Viene visualizzata la finestra di dialogo Proprieta del sistema.

Selezionare la scheda Hardware e fare clic su [Gestione periferiche].
Viene visualizzata la finestra di dialogo Gestione periferiche.

Fare doppio clic su [Controller USB (Universal serial bus)].

Verificare che sia visualizzato [Dispositivo PLC OMRON SYSMAC].
In questo caso, il driver USB ¢ stato installato correttamente.

7, Device Manager (=I5

Fie Adion Vew Help

mEas
= i [EEE 1504 fus hoal condrollers
# U@ Cevboards
§ Hice ared olfwr pontirg desices
=1 I NeteOn Sdaptens
= ¥ Ports (COM BLPT)
= B Procescoes
= @ Sourd, wdeo and pams conbrofiers

i Standard Enhanced PCT b USS Mot Contr ey

Stadwtard Linkenrial PCT ba LISE Host Conir ol
O Stancard Linksersal PCE bo LS Host Conbroflesr
fe Starddard Unreerasl PCE bo LSS Howt Conbrofles
U Staniard Linkversal PCI bo LSS Host Conbroler

Chiudere la finestra di dialogo Gestione periferiche e quindi la finestra di
dialogo Proprieta del sistema.

Se [Dispositivo PLC OMRON SYSMAC] non ¢ visualizzato, ripetere
l'installazione del driver USB. Per informazioni dettagliate sulla reinstallazione
del driver USB, fare riferimento al capitolo 7-3-1 Connecting with a
Commercially Available USB Cable del manuale CP Series CP1L CPU Unit
User’s Manual (W462) o al capitolo 4-2-2 Installing the USB Driver del manuale
CP Series CP1E CPU Unit Hardware User's Manual (W479).
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4-2 Creazione dei programmi in diagramma a rele

E, ora, possibile creare un programma ladder per I'esempio introdotto nel CAPITOLO 2 Progettazione
del sistema. Prima, pero, verranno descritte le funzioni del programma ladder.

4-2-1 Funzionamento
Il programma ladder creato aprira e chiudera la saracinesca di un garage.
Per informazioni dettagliate sull'applicazione di esempi, fare riferimento al Capitolo
2-2-1 Funzionamento.

@®Entrata nel garage

\/
/

s

Le operazioni e le funzioni dei componenti verranno descritte dettagliatamente di
seguito.

(1)

Pulsanti (serie A16, ecc.):

La saracinesca puo essere aperta, chiusa e arrestata utilizzando dei pulsanti.
| pulsanti OPEN e CLOSE continueranno ad azionare la saracinesca anche
dopo essere stati rilasciati. Per ottenere cio, viene utilizzato un bit a
mantenimento automatico.

Finecorsa (serie WL/WLM, ecc.):

Una volta che la saracinesca € completamente aperta o chiusa, verra
arrestata tramite un finecorsa.

Durante l'apertura della saracinesca, il motore di abbassamento verra
bloccato per evitare danni.

Sensore di rilevamento delle luci:

Un sensore di rilevamento delle luci rileva la luce proveniente dai fari puntatiin
direzione del garage. Quando vengono rilevati 3 lampeggi dei fari da
un'istruzione del contatore, viene attivato il motore di apertura della
saracinesca.

Dopo il primo flash dei fari, viene attivato un temporizzatore mediante
un'istruzione del temporizzatore. Dopo 5 secondi, viene inviato un comando di
ripristino all'istruzione del contatore.

Il valore attuale dell'istruzione del contatore viene mantenuto anche in caso di
disattivazione del CP1L. Per evitare un malfunzionamento, un comando di
ripristino viene inviato all'istruzione del contatore quando il CP1L viene
acceso.
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‘ 4-2 Creazione dei programmi in diagramma a rele

@®Dopo I'entrata nel (o l'uscita dal) garage

(1) Sensore di rilevamento della macchina (serie E3G, ecc.):
» Un sensore di rilevamento della macchina rilevera la completa entrata della
macchina nel garage e attivera il motore di abbassamento della saracinesca.

(2) Pulsanti (serie A16, ecc.):

* Quando si porta la macchina fuori del garage, utilizzare i pulsanti per azionare
la saracinesca.

* Quando si porta la macchina fuori del garage, &€ necessario utilizzare un
contatto Up differenziato come sensore di rilevamento della macchina, per
evitare che la saracinesca si chiuda immediatamente dopo essersi
completamente aperta.

Un programma ladder verra impostato d'ora in poi in base alla descrizione riportata
sopra.
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4-2 Creazione dei programmi in diagramma a rele ‘

4-2-2 Programma ladder

Di seguito viene illustrato il programma ladder per I'applicazione di esempio.

0.04
| |

'IiOOOO

W0.00

Sensore di rileva-
mento delle luci *1

\iVO.(iO

Area di lavoro *2

Temporizzatore *3

Area di lavoro *4

*1 Fare riferimento a Immissione dei contatti del capitolo 4-5-2 Immissione dei contatti

*2 Fare riferimento a Immissione dei circuiti OR del capitolo 4-5-2 Immissione dei contatti.
*3 Fare riferimento a Immissione di contatti chiusi del capitolo 4-5-2 Immissione dei contatti.
*4 Fare riferimento al capitolo 4-5-3 Immissione delle bobine di uscita.

W0.00
|| TIM
Area di lavoro 0000 |Temporizzatore *5
#50
0.04
| CNT
Sensore di rilevamento delle luci 0000 |Contatore *6
T0000 #3
|
Temporizzatore
C0000
| |
Contatore
*5 Fare riferimento al capitolo 4-5-4 Immissione dei temporizzatori.
*6 Fare riferimento al capitolo 4-5-5 Immissione dei contatori.

A|200.|11

*7 Fare riferimento al capitolo 4-5-6 Immissione delle aree ausiliarie.

P_First_Cycle Flag del primo ciclo *7

C0000 0.01 0.05 100.01 100.00
A0
[ [ [ [

Contatore Pulsante Limite Motore Motore

STOP superiore LS abbassamento di sollevamento

0.00
| L
[

Pulsante OPEN
100.00
| L
[

Motore

di sollevamento
0.02 0.01 0.06 100.00 100.01
|| Il/1 Il/\ Il/\
| [ [ [

Pulsante CLOSE Pulsante Limite Motore di Motore

CLOSE inferiore LS  sollevamento  abbassamento

100.01
|

Motore

abbassamento
0.03

§

Sensore di rilevamento della macchina *8

*8 Fare riferimento al capitolo 4-5-7 Immissione dei contatti Up differenziati.

La creazione del programma in CX-Programmer verra spiegata nel capitolo
successivo.
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| 4-3 Uso di CX-Programmer

4-3 Uso di CX-Programmer

In questo capitolo vengono descritte le pagine di avvio e funzionamento di CX-Programmer.

4-3-1 Avvio di CX-Programmer

1. sul desktop, selezionare [Start] - [Tutti i programmi] - [OMRON] -
[CX-One] - [CX-Programmer] - [CX-Programmer].
Verra avviato CX-Programmer.
Verra visualizzata la pagina con il titolo, seguita dalla finestra principale.

My Decumusls

L) My Bt s +

lwweJboud 19p suoizeain E

s P e
vl TR e Coresroon Lasty
SethEsn iy ol B Ackeas Hooss

Nota Perinformazioni dettagliate sull'installazione di CX-Programmer, fare riferimento al
Capitolo 1 Panoramica e installazione di CX-One della Guida introduttiva a
CX-One (R145).
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‘ 4-3 Uso di CX-Programmer ‘

4-3-2 Pagine di funzionamento
In questa Capitolo vengono descritte le funzioni disponibili nella finestra principale
di CX-Programmer.
Per informazioni dettagliate sull'uso di CX-Programmer, fare riferimento al manuale
CX-Programmer Operation Manual (W446).

@®Finestra principale

(1) Barra del titolo
Visualizza il nome del file di dati creato in CX-Programmer.

(2) Menu principale
Utilizzato per selezionare le funzioni di CX-Programmer.

(3) Barre degli strumenti
Visualizza le icone per le funzioni piu comuni. Posizionare il cursore del
mouse su un'icona per visualizzare il nome della funzione corrispondente.
Selezionare Visualizza — Barre degli strumenti dal menu principale per
visualizzare/nascondere le barre degli strumenti. Trascinare le barre degli
strumenti per modificarne la posizione.

(4) Struttura del progetto/(6) Area di lavoro del progetto
Utilizzate per gestire i programmi e le impostazioni. Trascinare gli elementi per
copiare i dati.
Selezionare [View] - [Windows] - [Workspace] dal menu principale per
visualizzare/nascondere I'area di lavoro.

(5) Capitolo
E possibile suddividere e gestire i programmi come parti multiple.

(7) Area dilavoro dello schema
Utilizzata per creare e modificare i programmi ladder.

(8) Barra dei commenti di I/O
Visualizza il nome, l'indirizzo/valore e il commento di I/O per la variabile
selezionata con il cursore del mouse.
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‘ 4-3 Uso di CX-Programmer

(9)

lwweJboud 19p suoizeain E

@

(4)

Finestra di output
Selezionare [View] - [Windows] - [Output] dal menu principale per visualizzare/
nascondere la finestra di output. Visualizza le seguenti informazioni:
Compile:
Visualizza i risultati della verifica del programma.
Find Report:
Visualizza i risultati della ricerca per contatti, istruzioni e bobine.
Transfer:
Visualizza gli errori verificatisi durante il caricamento di un file di progetto.

(10) Barra di stato

Visualizza informazioni quali il nome del PLC, lo stato non in linea/in linea e la
posizione della cella attiva.

Se si verifica un errore di connessione in linea o altri errori che vengono
registrati dal log degli errori durante la modalita in linea, viene visualizzato un
messaggio di errore rosso lampeggiante. Selezionare [View] - [Windows] -
[Status Bar] dal menu principale per visualizzare/nascondere la barra di stato.

@®Area di lavoro dello schema

A

[Program Name : NewP rogram 1] -

[Section Name : Sactiand]

I: 0.04 Toooo i, 00
I |

I Wiak Area
Light detecti Timer

ni0.00

\ it Area

N\ l
A\

Numero di rung
Indirizzo di programma

Intestazione del rung
Se un rung risulta incompleto, viene visualizzata una riga rossa a destra
dell'intestazione del rung corrispondente.

Barra di distribuzione

@®Finestra delle informazioni

TSRS ISR S

Shi .
" Irfar=atior

x|
(=]
: Basw Hhte

P
e

et Comranied Bang|  Jdump to Evor

Shifi+1
(=T

Visualizza i principali tasti di scelta rapida utilizzati in CX-Programmer.
Selezionare [View] - [Windows] - [Information Window] dal menu principale per
visualizzare/nascondere la finestra delle informazioni.

50 ' Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E



4-4 Uso della Guida |

4-4 Uso della Guida

La Guida di CX-Programmer fornisce informazioni sulle pagine di CX-Programmer e spiega tutte le
operazioni incluse le funzioni di base, la creazione dei programmi e il monitoraggio. Vengono spiegate
anche le istruzioni, i formati e le funzioni di operando.

HRiferimento alla Guida di CX-Programmer

1.

Durante l'uso di CX-Programmer, premere il tasto [F1].
Viene visualizzata la finestra relativa alla Guida.

¥ CX-Programmer Help

& & I

Hicke Pird  Opfone

Conients | ipdev 299ch | Favostes |
Tpe it loapecad b bk

BTN

Select Tape bo duslay

| Ladder Programming Workspace

| The use of a Ladder Diagram & ganeralty the same for all PLC series units

The Lodder Sectien Window

Using Symbols 10 Comments
Creating a PLC Program

PLC Instractions

1D Commaent View

Function Bleck Ladder Editon

A ladder diagram cannol be deeclly irangizmed inlo the PLC CX-
Programmer canverts (e compiles) the ladder diagram rgn mnamanic
cods which the PLE can ron. CProgramener alzo sllows you 10 wes and
it the mremaonic code diectiy, if required

E possibile visualizzare la Guida di CX-Programmer anche in altri modi.

@®Dal menu del desktop

Sul desktop, selezionare [Start] - [Tutti i programmi] - [OMRON] -
[CX-One] - [CX-Programmer] - [CX-Programmer Help].
Viene visualizzata la Guida di CX-Programmer.

1.

My Decumsls

o) My Bl Dunerts ¢ & Sihoiea
~

Co-Desger
Ebuien
3Pk

& Toiniegraio
§ -k
iRk ATH
§ <X-Fotior HCF
y Ci-Praimn

g} o Provsia Tool
Ordine Miarassk v
3t Wstvearck ol adion T

¥ Sarasabra ¥ Preqrarwa
e Thewn
i Caresreion Lty

Aiirs HE:

1 7L O

=2
I8 Pacm Plata feikn-Biddar for 1
B8 Feechio: LRty

=

w, DA AN
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| 4-4 Uso della Guida

@®Da CX-Programmer

1. Selezionare [Help] - [Help Contents] dal menu principale.

Viene visualizzata la Guida di CX-Programmer.

OefE & #E s@E @

LR =

SER =D ib 4
AR BN

RO® o

= T

@®Riferimento alle serie di istruzioni del PLC

Per informazioni dettagliate sulle istruzioni utilizzate nei programmi ladder, fare

riferimento alle serie di istruzioni del PLC.

E? CS-Series PLC Instruction Sets E|@E|

= =,
| =
Hide Frint  Options
Contents ]Iﬂdex 1 ﬁearch] Favor_ites] "\'
Contents =
([7] Contents - CS Series PLC Instructions A
5 = SEQUENCE INFUT SEQUENCE
Rl Sequence Input Ins
ﬂ Sequence Output Instructions LD SELMEEE L
= a P ! TIMER & COUNTER COMFARISON
B Sfaquence Contral Instructlpns DATA MOVEMENT DIATA SHIFT
2] Timer and Counter Instructions |NCREMENTIDECREMENT SvMBOL
[7] Comparisan Instructians MATHS COMVERSATION Losic
2] Data Movement Instructions SPECIAL MATHS FLOATING-POINT
2] Data Shift Instructions haTHs TapLE DaTa PROCESSING
E Increment/Decrement Instuctions — Data CONTROL SUBROUTINE
[2] Symbol Maths Instructions INTERRUFT CONTROL STEF Basic Q1
2] Conversion Instuctions UNIT SERIAL COhhE, METWORK
2] Logic Instructions FILE MEMORY
7] Special Maths Instuctions DisPLay Crock DEBUGGING
2] Flaating-Paint Maths Instructions FalLURE DiagNosls BLOCK
2] Table Data Pracessing Instructions EROGRAMMING
3 TEXT STRING PROCESSING TASK
E Data Control Instructions
: : CoNTROL USER-DEFINED OTHER
2] Subroutne Intuctons | Soimea: UsesDerne Ouies, g
P el [N . . —— i if i i

@®Da CX-Programmer

1. Selezionare [Help] - [Instruction Reference] - [CS/CJ-Series] dal menu
principale.
Viene visualizzata la finestra di dialogo CP-Series PLC Instruction Sets.

= lstitied - CF Drogravsvas [HewPL 00, Fewiingiand Smsint [Diagiasi]]

= p— Yot

CHFd m &R Ll 3 M i T
T T

LB L LR LA g e UL

DNFANF 22PEE FEOLPE e Bt |

@®Durante la creazione dei programmi ladder
Durante la creazione di un'istruzione in un programma ladder in modalita Smart
Input, premere il tasto [F1] per visualizzare la pagina Instruction Reference relativa
all'istruzione in corso di modifica.
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4-5 Immissione dei programmi

Utilizzando i comandi disponibili in CX-Programmer, creare un programma per l'applicazione di esempio.

4-5-1 Creazione di nuovi progetti
Quando si utilizza CX-Programmer per la prima volta, &€ necessario creare un
nuovo progetto. Quando si crea un nuovo progetto, & necessario impostare il tipo
di dispositivo di riferimento e il tipo di CPU per il programma e i dati in fase di
creazione.
In questo capitolo viene descritto come definire le impostazioni per il Modulo CP1L
tipo L a titolo di esempio.

1. Selezionare [File] - [New] dal menu principale.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Change PLC.

CX-Programmer
jew PLC Tools Help

| & open... O
|-

1 Untitled
2 application-1

Exit

2. Selezionare [CP1L] dall'elenco a discesa Device Type.

Change PLC [x]

Device Mame
|NewPLCT

Device Type

|CPIL ~|  Settings... |

CPTE
CP1H

.
CPMT[CPM14)  Settings.._|

CP2*
CPM2=5*
SAM1
SHM1-A2

(1] | Cancel | Help
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| 4-5 Immissione dei programmi

3. Fare clic su [Settings].
Viene visualizzata la finestra di dialogo Device Type Settings.

Change PLC [X]
- Device Mame
{NewPLCT

Device Type-

—Mehwork Type- .
fuse | Settings..

— Comrment

Settings. ..

0k | Cancel ‘ Help

lwweJboud 19p suoizeain E

4. Selezionare la CPU dall'elenco a discesa CPU Type. Fare clic su [OK].
Viene chiusa la finestra di dialogo Device Type Settings.

Device Type Settings [CP1L] X
General ]
— CPU Type-
IL -
; T. B
j [Ster __| [~ ReadOnly
Expanzion kemary
| = F Reston
File Memary
1 lJ r-. Read Onlu
= Timer # Clock. -
¥ Instaled

b ake Diefault i
(] | Cancel I Help
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4-5 Immissione dei programmi ‘

5. Verificare che sia visualizzata la voce [USB] nel campo Network Type.
Fare clic su [OK].

Change PLC X]
Device Mame
{MewPLC
Device Type
|CPiL | | Settings.._|

Metwork, Type

— Comment

E ----- I:I-K: - .g; Cancel I Help

Viene chiusa la finestra di dialogo Change PLC. Viene visualizzata la finestra
principale per il nuovo progetto.

= lbwiTed © P | Hewe O] Hewtragrar ez | g

Doel @ @ 4hE @ RETY TW ALe K =i

Se non ¢ visualizzato [USB] per Network Type, fare riferimento al Capitolo 4-7-2
Collegamento a un computer e installazione del driver USB e verificare che il driver
USB sia stato installato correttamente.
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‘ 4-5 Immissione dei programmi

4-5-2 Immissione dei contatti

Immettere un contatto. Per informazioni dettagliate sui programmi ladder, fare
riferimento al Capitolo 4-2-2 Programma ladder.

Himmissione dei contatti

1.

Premere il tasto [L] o [C].
Viene visualizzata l'indicazione “LD 0.00”.

o [Program Mame ; NewwProgrami]

[Section Mame : Sectiont]

B

Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzata l'indicazione “Bit (1/1)” e “0.00” nella visualizzazione invertita.

Ka') (1)

0o
Auiliar Relay Area

-

W

Immettere l'indirizzo "4". Premere il tasto [Enter].
Viene inserito "4". Viene visualizzata la finestra di dialogo Comment.

v [ {Progea Mame : HewPragrant ]
[Saction Mame : Section]

Comment1 /1] |

Immettere "Light detection sensor" come commento di I/O. Premere il

tasto [Enter].
Sul programma ladder viene visualizzato un contatto rappresentante I'ingresso
proveniente dal sensore di rilevamento delle luci.

g |Program Mame ;: MewProgrami ]
[Section Mame  Sectiont]

LD 4

Comement[1.1) ||-i5"1| detection sensol

Immettere, quindi, un circuito OR.
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4-5 Immissione dei programmi ‘

BImmissione dei circuiti OR

1. Posizionare il cursore sul programma. Premere il tasto [Enter].
Viene creato uno spazio per l'inserimento di un circuito OR.

D o [Program Mame : MewProgrami]

[Section Mame : Section]
I 0.04

Light dhetection...

zzzzzzzzzzzzzzzzzzzzzz

2. Premere il tasto [W].
Viene visualizzata l'indicazione "OR 0.05".

1

3. Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzata l'indicazione “Bit (1/1)” e “0.05” nella visualizzazione invertita.

Cammenl
Ligt delechon gan

4. Immettere I'indirizzo "WO0". Premere il tasto [Enter].
Viene immesso "WO0". Viene visualizzata la finestra di dialogo Comment.

|Program Rams - MeawProgram |

|Section Mams | Sectioni]

L O
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‘ 4-5 Immissione dei programmi ‘

lwweJboud 19p suoizeain E

Immettere "Work Area" come commento di I/O. Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzato un circuito OR rappresentante il contatto dell'area di lavoro.

Comemerti ] [#ok died

Immettere, quindi, un contatto chiuso.

Bimmissione di contatti chiusi

1.

Premere il tasto freccia su.
Il cursore si sposta verso l'alto.

o 0 I [Program Matne : NewProgram ]

[Section Mame : Section]

I 0.04

Light detecti...
WD.00

WMok Area

Con il cursore nella posizione su, premere il tasto [/].
Viene visualizzata l'indicazione "LDNOT WO0.01".

o o [Program Mames | MewProgreni |
[Section kame : Saction] |
P E..., ..,..m.,,..m;
Light debectih 3 m
.00 LONOT
bt | MOV
Werk Ares Wil
Handisy Ralay dies .
Addres Hame Cormment
o Light detechan sen
1 W00 Wik Area

Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzata l'indicazione “Bit (1/1)” e “W0.01” nella visualizzazione invertita.

Immettere I'indirizzo "T0". Premere il tasto [Enter].

[ Program Name - Newerogrami)]
[Secton Mame : Section]

L D04

Light detecton ;
WO.00 LDNGT TO
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4-5 Immissione dei programmi ‘

Viene immesso "T0". Viene visualizzata la finestra di dialogo Comment.

T [ Prowren teme <tewProgramt]
[Section Name ; Secliond ]

e Rt

W00
LONCT T
_! jo—

Cormmant|1/1]

Immettere "Timer" come commento di I/O. Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzato un circuito AND rappresentante il contatto chiuso del
temporizzatore.

i o [ Progrs hama  NewProoram! |

[Saction Mame . Saction]|

LoDe H
" i
| dehecton. 4

oo
LOKCOT T
l— —

Commani(1:1] Time|

Immettere, quindi, un'uscita per l'area di lavoro.
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‘ 4-5 Immissione dei programmi

4-5-3 Immissione delle bobine di uscita

Immettere una bobina di uscita per I'area di lavoro.

1. Premere il tasto [O].
Viene visualizzata l'indicazione "OUT 100.00".

U [ Erosen same  tewerogent]

TSBCton Mame: © Sector |

- . :

wam ST

ORw
1 DRWL
ouTe
QuUTHOT

2. Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzata l'indicazione “Bit (1/1)” e “100.00” nella visualizzazione invertita.

¢ o [ Prowam b - M Programt |
[Sacion Nane | Section]]

lwweJboud 19p suoizeain E
B

s [RL LN )
L o :
L el il e
w0 i ot (RS
o Ar mm
pods | Mame Comirent
T Timer
Wil “wiok Area

3. Immettere I'indirizzo "WO0". Premere il tasto [Enter].
Viene immesso "WO0". L'immissione della bobina di uscita per I'area di lavoro &
completata, con il commento di I/O gia inserito.

i man]
ourwolilg
10000
Addeesn Moame Commeni
‘WiLDg \alodk, Assg
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Nota

" [ o s nevervegennn)
[Fachion N | Secor |

TOOO0

[l L]
i b 11 .

Wi

Immettere, quindi, un'istruzione del temporizzatore.

Bobine duplicate
Non duplicare le bobine.

Se viene specificato lo stesso indirizzo per piu uscite, verra considerato valido solo

il rung piu vicino all'istruzione END.

Cio e dovuto al fatto che i programmi vengono eseguiti in sequenza dall'alto verso
il basso. | rung non validi dovuti alla duplicazione delle bobine verranno rilevati da

CX-Programmer come un errore.

Esempio di programma con bobine duplicate

0.00 1.00
]
0.01 1.00
N
EMDA001

E possibile correggere I'errore modificando il programma come indicato di seguito.

oo 1.00
|
oo
— J
EMDEOM
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‘ 4-5 Immissione dei programmi

4-5-4 Immissione dei temporizzatori

1. Premere il tasto [C]. Inmettere il contatto "W000".
Per informazioni dettagliate sull'immissione di un contatto, fare riferimento al
Capitolo 4-5-2 Immissione dei contatti.

o 0 [Frogram Mame : NewPogram1] T
[Section Name : Sectiond]

I:0.04 TOoOoOO no.0o
| l/‘, O— Wi Area

T
Light detecti... Timer

ni0.00

Wiatk Area

1
i

2. Premere il tasto [T].
Viene visualizzato I'elenco delle istruzioni che iniziano per T.

lwweJboud 19p suoizeain E

b o [P i Baree: | MewProgrami]
|Setnn Hama - Sechioni]

£ 004 0000 .00
| 11 {1 W
g dsing
il 00
—
. wbh P
S —
PR [100ms Tamar (Tenar) [BCD Typa]
T
TIM
- T8
- TExD
TCMP
Tk
TikL
TKOF
TRON
TEY
TMHH
Tocy

3. Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzata l'indicazione "Timer number (1/2)" e “0.0” nella visualizzazione

invertita.

| o [} Frogrom Mose - HewProgrom]
AN ams | Sacaon)

i ] Fo00ed 000

62  Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E
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4.

Immettere il numero del temporizzatore.

L'indicazione "0" & gia visualizzata, quindi premere il tasto [Enter].

e 0 [ Proson bisssa - Mo regrant]

[Eection Mame : Saclioni]

| b T W0
= f 1 00—
. dulaclice
L] |

B
ol
o

Immettere il valore impostato del temporizzatore.

Immettere "#50", quindi premere il tasto [Enter].

Viene visualizzata la finestra di dialogo Comment.

"TIM 0 #50" indica un temporizzatore in ritardo di 5,0 secondi, con un flag di
completamento del temporizzatore di TO000.

b o [P veme: ewragrani]

[Section Nare Sactont]

rond TOO0D ]
3t s O—
it dmteecisee
| wooo
—
' W00 H
£ f— | F i
et S wahue (207
T 0 #50|

Immettere "Timer" come commento di /0. Premere il tasto [Enter].

U [ rosen rene : v engran |

TSaction Hare - Saction |
o TooCo wooo

i | 1<} O | Wi fyen
ghl aeectior T

Cemmengzsz) | Tmed
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‘ 4-5 Immissione dei programmi

L'immissione dell'istruzione del temporizzatore &€ completata.

o | [Frexgram hisms - Nes@rograni]

[Seciion Mame . Sacion |

(§el TooDa w0

I vl Oo—

| Lighit detieciinn Times

| wooo ‘

_"_
5 |

i u W 4

4 | ] |} W
= Nork Arns o 100ms Timer (Tier) [BCD Typs| |
| ]
L] [TTar) . :
. Tirrvar Fuasber .
U ]
. D || seves .
U ]
3 ]

Immettere, quindi, un'istruzione del contatore.
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4-5-5 Immissione dei contatori

1.  Premere il tasto [C]. Inmettere il contatto "004".
Per informazioni dettagliate sull'immissione di un contatto, fare riferimento al
Capitolo 4-5-2 Immissione dei contatti.

v 0 [Frogram Mame : NewProgram] a
[Section Mame : Section]
I:0.04 TOO00 Mi0.00
| {1 Intemal Ausiliary fArea
Light detecti... Timer
w000
Internal Auxil...
1 0 00
alt— |
Internal Ausil Tid Timer
oooo Timer
Timer number
#50 Setwalue

demmmmw,
004 K

ol Light detecti..®
g

2. Premere il tasto [C].
Viene visualizzato I'elenco delle istruzioni che iniziano per C.
Selezionare l'istruzione dall'elenco o immetterne direttamente il codice
mnemonico.

U Prrowentiame  sevropunt)
[Sachon Name | Sactont]

Lo 003 Wwooo
| . L -
000 |
| M i
] o 0o
#—} H
ot A ™ 100rrex: Timer (Timar) (SCD Ty
[ren Times
Timer numbber
[ Sl vk
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‘ 4-5 Immissione dei programmi

3. Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzata l'indicazione "Counter number (1/2)" e “0.0” nella
visualizzazione invertita.

o g [iFeeembane. Mg s |
|Sechion e : Sectnnd]

[§ 511 e Wad
| | 11 O R
Light delscio T
il OO
— |
Wk i
1 elll O
1}
work Aot 1 iies: Timaer §Firier) IOCEH Tips)
Time
T rurmizes
#1 Sk vl

e o 54 PSF PLBEsST 1107

L}

4. Immettere il numero del contatore.
L'indicazione "0" & gia visualizzata, quindi premere il tasto [Enter].
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Bl =

j o [JFrosen e Mearrogen]
Fomciion kisme | Sechion |

L] T D Lol
— | it O van area
e dene e Tirpas
L]
i}
1 W0
) | e
& Are ™ W00k Time o Thowa 1 b J3C0 Tigpsy
T | T
Fireer rsrke
Lou) LT
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5. Immettere il valore impostato del contatore.
Immettere "#3", quindi premere il tasto [Enter].

J o [Progrms Wame - HewProgremt |

[Sexction Mame - Sectiont |

I oM TOD0 Vil 001
i dedertios T
000
—
Vot et
1 0 50
| \
iy o ™ 100rs Timer (Tmer) JBC0 Type]
000 Tirie
Tamer ruamber
= Sel wikist

Viene visualizzata la finestra di dialogo Comment.
"CNT 0 #3" indica l'avvio di un contatore decrementale temporizzatore in
corrispondenza del conteggio 3, con un flag di completamento del contatore di

g o | [Fresram Neme - HewFrogramt]
[ection Mama : Sectiond |
(el T00 Lofen
— | i e iR
i detectio Tier
oo
—
Vork Arss
1 wo.o0
& — | Y
vork Ar Tt || 100 Timer (Temer) [BED Typs]
|| T
Timr rusber
#50 St vnius
|
2 (3.7,
ag— —
ol et {
CNT O #3
Cormengt /2
3
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‘ 4-5 Immissione dei programmi

6. Immettere "Counter" come commento di I/O. Premere il tasto [Enter].

U [ Progrem same : MewFrogrami]
|Eisction Hana - Saction]
| tous Toma D 00
— 4t O——{ Work dres
W00
1 | w00
' i Ares ] 100ra Thmer (Timer] [BCD Type]
] .
Tivar Firnber
- .
2
O H
3 Nt D
QNJ [— |
N, 3
o
=}
(0]
o
Q. o . . .
e L'immissione dell'istruzione del contatore € completata.
3
(2 g [ Progrem Name | Nesfrogran |
% {Eoction Mane | Section|
3_ (T (T v 00
— | 1t —
e
— |
i Wl
;- . I._., b | 100ma Timer (T ) |ECD Trps]
) -
Times rambes
=] -
; tim  mmmmsmas 4
; : H =
E : [iTT] " e i
E : e -
E G E Sl ki
Vs i

Immettere, quindi, un ingresso di reset per l'istruzione del contatore.
Il contatto del temporizzatore (TIM 0000) verra utilizzato come ingresso di reset.
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Posizionare il cursore sotto il contatto creato nel passaggio 1.

Immettere il contatto "T0000".

I 7 [ Froaram Hame - NewErogram]
[Sexction Meama - Sectiont|

b ood TN WD
— | {4 T vk Ares
#t daferarr e
oy

™™ 100w Times [Timer) BCD Tiysas]

I e
Tirisir Tubmkaf

~

B
;
i

2 =12
| I
1 CHT el
gmmmmmw T
o TOOOO o0 L
: | 1 Cowrbar o Dt
B4
aaansa ’ e
L] S e

Premere simultaneamente il tasto [Ctrl] e il tasto freccia giu per cinque
volte.

Quando il cursore si posiziona sul rung successivo, vuol dire che l'inserimento
dell'istruzione del contatore & stato completato.

& o| JJPregram Name : NewProgram 1] Ta
[Section Hame : Section]
I: 004 TOO0D wi0.00
| 11 ok Area
Light detecti... Timer
w00
Mok Area
1 ni.00
a— | _
Wark Area Tin Timer
0000 Timer
Timer number
#50 Setwvalue
AN EEEEEEEEEEEEESsEESEEEASEEsSEESSEESsEEsSEEsSEEsSEESSESSEEEEEEEEpRasssssssEw .
2 2 1:0.04 '
P | :
H Light detecti... CNT Counter .
.
. Toooo 0000 Counter H
H | Counter number
. Timer H
.
.
: #3 Setvalue L]
.
.
.
.
e ecrececieeiees !
3 Sasfessnsess SMEEEEEEEL s cesnesinsasnsescsasssassassssssssEsssasnaafEssannnanEs .

b %

Immettere, quindi, un'area ausiliaria.
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4-5-6 Immissione delle aree ausiliarie
L'area ausiliaria € un relé con uno scopo specifico.
Il flag di prima scansione avra stato ON solo per la durata di 1 ciclo dopo
I'accensione del PLC. Qui, verra utilizzato per ripristinare il contatore quando viene
acceso il CP1L.

1.  Premere il tasto [W]. Inmettere un contatto del circuito OR "C0000".
Viene creato uno spazio per l'inserimento di un circuito OR.
Per informazioni dettagliate sull'immissione di un contatto, fare riferimento al
Capitolo 4-5-2 Immissione dei contatti.

lwweJboud 19p suoizeain E

a o JFroaram Name - Hewragram1] =]
[Section Name : Section]
I: 0.04 TOO0O Mi0.00
I {/‘, O— Wiark Area
Light detecti... Timer
Mi0.00
Wink Area
1 D 00
4 f
‘itad Area Tind Timer
0000 Timer
Timernumber
#50 Setvalue
2 I: 0.0
8/ — |
Light detecti... CHT Counter
TOOo0O 0000 Counter
1 Counter number
emumdmny
2 Timer
" « —_
: coooo : #3 Setwvalue
B Counter A :
AT ¢ i
P | N i 3

2. Premere il tasto freccia sinistro.

3. Premere il tasto [W].
Viene visualizzata la finestra di immissione Operand.

4. Immettere I'indirizzo "A20011". Premere il tasto [Enter].

N o [Progeam Name © NewProgran |
[Sachon Mama = Sactiont|
pood TOOn0 Ll i]
| .l o—
WO o
—
rh Aiwa
1 0 D0
i | | B i
™ 100ms Tmer (Timer) [BCD Type]
[CT5 ot
Tiffaly Py
= moet
St value
2 rood
L] i} .
A T Cpurder
rf_'{'.l:l] D000 Coni
, it = (Courer nuaTher
— Sl vlug
B (1)
3 | Rt 200 1|
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Viene visualizzato un flag di prima scansione sul programma ladder.

o 0 [Frogram Mame : NewProgram4] =
[Section Name : Section]
I:0.04 TOO00 Wi0.00
| 171 {— Wk Area
Light detecti Timer
0 00
otk Area
1 ni0.00
4 f
Vi fire 3 Tirt Timer
aoog Timer
Timernumber
#50 Setwalue —
= I:0.04
| —
Light detecti... CHT Counter
TOOOD 0000 Counter
I Counter number
Timer
Co000 #2 Setvalue
Counter
R R s .
WP _First_Cycle :
[First Covele Flag
. *

5 .

4-5-7 Immissione dei contatti Up differenziati

1. Facendo riferimento al Capitolo 4-2-2 Programmi ladder, immettere un
programma ladder, estendendolo al contatto del motore di
abbassamento, "10001".

2 o000 oo 1:0.05 Q: 10001 Q: 100.00
11 I | I | I | I Ezcalation motor
Counter Stop buttan UpperlLS  De-ezcalatio...
I:0.00
Open button
Q: 100,00

Escalation m...

4 I:0.02 I:0.01 |- 0.06 Q:100.00 Q:100.04
13 I 11 11 11 De-escalation motor
Close button Stop button Lower LS Ezcalation m...
Q: 10001

De-escalatio...

2. Premere il tasto [Enter].
Viene creato uno spazio per l'inserimento di un circuito OR.

3. Premere il tasto [W].
Viene visualizzata l'indicazione "OR 100.01".

4. Immettere I'indirizzo "3". Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzata la finestra di dialogo Comment.

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E

~

Iwwesboud 19p suoizeas)

71



| 4-5 Immissione dei programmi

5. Immettere "Car detection sensor' come commento di I/O. Premere il tasto

[Enter].

Un contatto rappresentante I'ingresso proveniente dal sensore di rilevamento della

macchina viene visualizzato come un circuito OR.

2 CO000 l:0o1 I:0.08 Q:100.01 Q: 100.00
1 | | I
il I I 1 I
Counter Stop button UpperLs De-escalatio...
000
Open button
Q: 100.00
Escalation m...
1:0.02 l:0o1 |- 0.06 Q:100.00 Q: 10001
f 14 11 11
Close button Stop button Lowwer LS Ezcalation m...
Q: 10001
De-escalatio...
1003
Car detection i
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ;i

6. Fare doppio clic sul contatto "003".
Viene visualizzata la finestra di dialogo Edit Contact.

-| | - Edit Contact

4
:

9]

=

@

Q

N

o

=)

o

(o}

o

©

=

o
«Q

=

Q

3

3

7. Fare clic su [Detail].

-| | - Edit Contact

[ e

X]

l.' Detail)]i\‘l- Cancel

Ezcalation motor

De-escalation motor

8. Selezionare [Up] per Differentiation. Fare clic su [OK].

-| | - Edit Contact

0,03 ~] Ed §[ oK ﬂ Cancel |
Symbal [nformation

Name: I (Glabal]
Address or oo BOOL
walle:

Comment;

¥ Gl [T Link b the CSenver il

Differentiaticug,-_ _____ . 1

 Mope i 0 Up : " Diown I Immediate refresh
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Una freccia rivolta verso l'alto rappresentante una condizione di fronte di solito
verra visualizzata sul contatto.

3 coooo I 001 I:0.05 Q: 10001 Q: 10000 -
11 [ — | 11 |+ 11 Escalation motor
Countar Stop butten UpperLs  De-escalatio...
I:0.00
Open button
Q: 100.00
Escalation m...
4 l:0.0z 0.0 I: 0.06 Q:100.00 Q: 100.01
18 —{ I ',/‘, M ',/‘, O— De-escalation motor
Close button Stop button Lower LS Escalation m...
Q:100.01
De-escalatio...
I:0.02
Car detection
5 ’

Nota * E possibile immettere le seguenti variazioni di istruzione:
* Differenziazione sul fronte di salita (@)
¢ Differenziazione sul fronte di discesa (%)
® Aggiornamento immediato, istruzione (!)END

A

ILD
ILDNOT

| simboli che indicano queste variazioni di istruzione verranno aggiunti all'inizio
dell'istruzione, indipendentemente dalla posizione del cursore al momento
dell'immissione all'inizio (esempio: [LD), nel mezzo (esempio: L|D) o alla fine
(esempio: LD|) dell'istruzione.

* Una volta immessa un'istruzione, la variazione puo essere modificata come
illustrato di seguito:

* @: differenziazione sul fronte di salita

* %: differenziazione sul fronte di discesa

® I: aggiornamento immediato

® Maiusc + 0: nessuna differenziazione

4-5-8 Istruzione END

| programmi ladder devono essere ultimati con un'istruzione END.

Quando si crea un nuovo programma in CX-Programmer, viene inserita
automaticamente una Capitolo comprensiva dell'istruzione END. Pertanto, non &
necessario inserire un'istruzione END manualmente.

Per confermare il programma ladder contenente solo l'istruzione END, fare doppio
clic sulla Capitolo [END]

Li]

Ty aryvenm——
Sacmion S EADT|
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| 4-6 Salvataggio/caricamento dei programmi

4-6 Salvataggio/caricamento dei programmi

| programmi ladder creati devono essere salvati. In questa Capitolo viene spiegato come verificare,
salvare e caricare i programmi ladder.

4-6-1 Compilazione dei programmi

1.

Le operazioni di compilazione consentono di verificare gli errori nel programma.

Selezionare [Program] - [Compile All PLC Programs] dal menu principale.

O &I T At k)
" G P ety | =
SR — | o LR ’
Y ] Yol rryer— |
F L _‘l
== e B -
- -r|-::-u e b S . :r
I s W ity M L
fer— =TT—i} . “

La compilazione viene avviata.
Una volta completata la compilazione, i risultati della verifica del programma
verranno visualizzati nella finestra di output.

| s
— = |
H o Zauri
e e |
1 - L Biptuiion msaiker
k] ] L
1 . L
| Progecd f a3 e fukdrmin o e Coarmaere.
B PFLE MeedLET PLE Haded L1194 ]
| [Crreire .
| {ALE P e S E1 M roguan] | .
| |[Emctie: s . Bt !
|| [IEctaces hiares - ERE H
.
[ (7T e p— H
8| [T b progaars huyve Bess chechond wirh e progears phech, apiioe. ve 4o L e 1 1 H
.
H H
.
.
.

— .
5| [TFTETETE T, Compie  Firsd Fimpet b, Travaien ] || EX | ]
s s s RN NS SN SR EEE NN NS S NSNS S NS S EEE NN NS S EEE NN NN NS EEE SN S EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE v
P gy s P2 L1 (it 1 M - gl i1, 3] - W M

Se viene rilevato un errore, fare doppio clic sul messaggio di errore nella
finestra di output.
Il cursore viene spostato nel punto di rilevamento dell'errore. Correggere l'errore.

] P g Mams | b gu] E'
B e .
= i NPT [P | O fosshan Aams  Sedand]
B Senbely
¥ Taim sl Lindk e I nga T wnm
B s | b A r, {
< Merwry il
= % Progrars =00
= g NeProgran | (30} { _'_'_‘
[ Symboks - -
& sacons g i q
P oo o T Rimai
F rurnceer Blocsa d £ L
e aren
[ i
| nsa
8 — ]
| W "

Al - ot ST
| I8 1 :
i, Promey H e W b oo Voot N Ladt] Gt
| FLL MewrLLT PLL Madal TF1H 58 | e
J|Cowpdng

[PLL Faogem harm - Hew L1 HesPrognd |
Ea

LT - 3 sy 3 g
T b pognimns hirve Bmw chuch sl vty e egaarn bk, opio: ool /L Vi 1.1

AT, Compin Vot Bt ][ 4] | 3

Fin Help, et F1 g LI, ) -« 5% Ll
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4-6-2 Salvataggio dei programmi

Salvare il programma ladder creato. | programmi vengono salvati in gruppi per
ciascun progetto.

Selezionare [File] - [Save As] dal menu principale.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Save CX-Programmer File.

= Linwiied - CX Prugrewwmss  [Homel £1 Mot ngrmwi Sayiion| [ Bageanl

DRR Ut Swe bwst Fopes RO Secdos Tesy Wrdes fet

AR TW | 458 § b

Specificare la directory per il salvataggio e immettere un nome file. Fare
clic su [Save].
Viene slavato il file di progetto di CX-Programmer.

Save CX-Programmer File @

File narne; :J.QIJ_DJiEQtF_n_"I_:

Save ag type: JD<-F'rogrammer Praject Files [* cxp) LJ Cancel
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| 4-6 Salvataggio/caricamento dei programmi

4-6-3 Caricamento dei programmi

1.

2.

Caricare un programma ladder salvato in CX-Programmer. | programmi vengono

caricati in gruppi per ciascun progetto.

Selezionare [File] - [Open] dal menu principale.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Open CX-Programmer Project.

-h)
5l

n Save Chrl+5

Save As...

Reusable File 4

Specificare la directory per il salvataggio e il file. Fare clic su [Open].
Viene aperto il file di progetto di CX-Programmer e vengono visualizzati i
programmi salvati.

Open CX-Programmer Project

@ application-1

File name: ]application-1
Filez of type: ]E:x:-Programmer Project Files [".cxp] _:J Cancel

o
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4-7 Modifica dei programmi

| programmi ladder creati possono essere modificati in CX-Programmer. E, inoltre, possibile aggiungere
o modificare commenti di I/O e commenti di rung.

4-7-1 Modifica dei commenti di I/O

I commenti di I/O possono essere aggiunti e modificati utilizzando un elenco di
indirizzi.

1. Selezionare [Edit] - [I/O Comment] dal menu principale.

= appiiation | - CX-Ruagrarees - el O} Swwbrogran ! Sscvisnd [isgan]|

Bire Dl e bwmi Foges R Sedioe Tk Seoe e

DwEf ER i T T ans g
= E BEO
oREERAF 1 -l |
ie S EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEESSEEEEESSSEEEEEESSEEEEEEESEEEEEEEEEEEEE
W Ch TR < | L e o .
Tl —— o TE— - B N
= Tt ol L i " ]
(ol Swem ul .
-l u o [ — — -
e i A m 1
= g i i TP bt .
1 Nk wm LB H
& Sarioni ulim B ]
LT u|nM Ligh owach [ :
e ol L
il olim ety [
of 1% H
7] '
ajim H
A :
i '
o gi3 "
oy ]
ol N L
oum
R '
olim
ufm N
u| e H
o '
R H
L - "
F-] H
] '
L BT M
P H
FaH '
L/ EEH] .
e
oo .
LEL S L
EL M
uf 2
¥im .
o E '
of 0 '
1w '
wlim '
L EIL) M
'
'
'
'
'
'
e -
i ol Ls
gl fesssssissssEsSEsSSEsEESEEEEEEESSEEEEEsESsEEEEEEEssEEEEEsEEEEEE e ] 2
Pp— N, e - i T A = we
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‘ 4-7 Modifica dei programmi

2. Fare doppio clic sull'indirizzo per cui si desidera immettere o modificare

il commento di I/O.
E ora possibile modificare il campo relativo ai commenti di I/O. Immettere o
modificare il commento di I/O.

Area Trne - Edit multiple comments
e 10-bit h ™ Show multiple: comments
Start Address 0
Address Syrnbal Comment ~
0.0 OPEN button
0m STOP buttan
0.0z CLOSE button
0.0z Car detection sensor
0.04 Light detection sensor
05
0.06 % Lower LS
0.07
0.08
0.09
010
011
01z

Nota In modalita Smart Input, &€ possibile specificare un commento di I/O dopo
I'immissione di un operando utilizzando la finestra di dialogo Comment.

T Lo oot

lwweJboud 19p suoizeain E

Camment(1/1) |E0mment Sample 1]

La finestra di dialogo Comment sopra illustrata viene visualizzata solo quando
nella finestra di dialogo Options - Diagrams € selezionata I'opzione [Show with
comment dialog]. Per accedere alla finestra di dialogo Options - Diagrams,
selezionare [Options] dal menu Tools.

4-7-2 Immissione dei commenti di rung
E possibile aggiungere commenti a ciascun rung di un programma ladder.

1. Fare doppio clic sull'intestazione del rung a cui si desidera aggiungere un

commento.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Rung Properties.

— } 11 otk Area
Light detecti... Timer

.00

Ml Area

1 ni0.00

4 1
] TIM

ok Area

Timer

oooo Timer
% Timer number

#50 Setvalue

2 l:0.04

I

F

Light detecti... CNT Counter
TOoooo oooo Counter

| Counter number

Timer

o000

[

|

#3 Setvalue

o]

unter

P_First_Cyele

|

First Cycle Flag
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2.

3.

Nella scheda General, immettere il commento nel relativo campo.

Rung Properties @

ﬂj General ] Anniotations ]

Rung:

Timer b zeconds

Delete

Chiudere la finestra di dialogo Rung Properties.
Il commento di rung inserito verra visualizzato sul programma ladder.

— | vt
Light detecti... Timer
nio.00

Wk Area

Counter

F_First_Cycle

|

First Cycle Flag

TIM Timer
Qoo Timer
Timer number
E= Setwalue
2 I: 0.0
o/ — |
Light detedti... CNT Counter
TOOOOD Qoo Counter
I Counter number
Timer
o000 E=) Setvalue

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E

~

Iwwesboud 19p suoizeas)

79



‘ 4-7 Modifica dei programmi

4-7-3 Modifica dei rung

| programmi ladder creati possono essere modificati.

HEEliminazione

@Contatti/istruzioni

1. Posizionare il cursore su un contatto o un'istruzione. Premere il tasto

[Delete].
Il contatto o l'istruzione selezionata verra eliminata.

®Rung

1. Fare clic sull'intestazione del rung.
Verra selezionato l'intero rung.

' A

T
Light detecti... Timer
.00

o Area

1 .00

a—

o Area
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o

& I:0.04
I

TIhd

0000

#50

I

F
Light detecti...

TOooo
I

CNT

|

r
Timer

cooao

[

Counter

F_First_Cycle

|

First Cycle Flag

2. Premere il tasto [Delete].
Il rung selezionato verra eliminato.

BCreazione di linee verticali/orizzontali

0000

Mok Area

Timer

Timer
Timer number

Setvalue

Counter

Counter
Counter number

Setvalue

E possibile creare linee di collegamento verticali e orizzontali.

Le linee verticali vengono create come indicato di seguito:

—_—

Posizionare il cursore nel punto iniziale della linea verticale.

2. Tenere premuto il tasto [Ctrl] e premere il tasto freccia su/git.
Le linee orizzontali possono essere create in modo analogo.

1.-'/.-'/.-'/.-’/.-’/.-’/.-’/.-’/.-’/.-’/

&
=
-
=
=
)
=
-

.
.
o
@ -t FE P
'

Py
v

(1) Punto iniziale

(2) Cursore
» Creazione di una linea da destra a sinistra:

Tenere premuto il tasto [Ctrl] e premere il tasto freccia sinistra.

» Creazione di una linea da sinistra a destra:

Tenere premuto il tasto [Ctrl] e premere il tasto freccia destra.
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Nota

» Creazione di una linea dal basso verso l'alto:

Tenere premuto il tasto [Ctrl] e premere il tasto freccia su.
» Creazione di una linea dall'alto verso il basso:

Tenere premuto il tasto [Ctrl] e premere il tasto freccia giu.

Se si ripete il processo su una linea di collegamento esistente, tale linea verra
eliminata.

BMOperazioni di copia/incolla di contatti/istruzioni/rung

@Contatti/istruzioni
1. Posizionare il cursore su un contatto o un'istruzione.
2. Tenere premuto il tasto [Ctrl] e premere il tasto [C].
Il contatto o l'istruzione selezionata verra copiata negli Appunti.
3. Spostare il cursore nel punto in cui si desidera incollare. Tenere premuto
il tasto [Ctrl] e premere il tasto [V].
Il contatto o l'istruzione presente negli Appunti verra incollata.
®Rung
1. Fare clic sull'intestazione del rung da copiare.
Verra selezionato l'intero rung.
2. Tenere premuto il tasto [Ctrl] e premere il tasto [C].
Il rung selezionato verra copiato negli Appunti.
3. Spostare il cursore sul rung in cui si desidera incollare. Tenere premuto il

tasto [Ctrl] e premere il tasto [V].
Il rung presente negli Appunti verra incollato.
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CAPITOLO 5

Trasferimento e debug
del programmi

Questo capitolo descrive le modalita di trasferimento e debug dei
programmi utilizzando CP1L (Modulo di I/O a 14 punti con
alimentazione c.a.) a titolo di esempio.

Per trasferire i dati da un computer al CP1L, & necessario che il
computer e il CP1L siano prima messi in linea (on-line).

Il monitoraggio e il debug dei programmi eseguiti sul CP1L
vengono eseguiti solo con il computer e il CP1L in linea (on-line).

5-1 Collegamento in liN€a ...........coooiiiiiiiiiiiiiiiie e 84
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o) Trasferimento e debug dei programmi

5-1 Collegamento in linea

Per configurare le impostazioni del CP1L, trasferire i programmi o eseguire i programmi, € necessario
prima mettere in linea il computer e il CP1L.

—

Aprire il programma da trasferire con CX-Programmer.

Selezionare [PLC] - [Work Online] dal menu principale.
Viene visualizzata una finestra di dialogo che richiede di confermare il
collegamento in linea.

= application-1 - CX-Programmer - [NewPLC1 . NewProgram1. Section? [Diagram]]
[F Fie Edt Viem [reart Program B Smuistion Took ‘Window Help

3. Fare clic su [Yes].
La finestra di dialogo viene chiusa.

D M &S 25&9"“‘“""-'“*““5*‘““ SN WAL B
: fuokories ________cire |
a9.q 8= Bl ae o y|—OoSBEEELEL
— EREREDE 65 B | opeaingtods )
=
8 = *wuw. Trarsfer b | Mewrogrem] |
(TDh W HesPUCICFIL] Offine Partial Transher L
=. = Symbois (s Edt »
S " b ToOM
g o Hery Brobection
5 = Wl Programe Thete
= “ga] NewProgram] (00) i e
5] o 2 M"':m PLC Configuration ;
(0] 3 Bectionl
2 o y
% LF Function Becks [rocn '
Eorce L]
g Gk Pl L]
« | —
Q.
)
©
=
o
«Q
=
Q
3
3

CX-Programmer vB.2

L] About ko connect to the PLC,
. Do you wish bo continue 7

Yes

Quando il sistema si collega in linea, la finestra della sezione ladder apparira in

o [ e et =]
e e Saaiand]
(RS A i o
= | 41 T — e aes
e |
e | —
L
A f—
VES T Tim
ETT)
Timar marksi
2 B
=) Sat sabin
[T
B e |
| (P tnt Camndy
T o
|- Eawrdu pasd
f | 2 bl

Lo stato in linea indica lo stato in cui il computer e il CP1L sono collegati. Per
eseguire un programma creato con CX-Programmer sul CP1L, sara necessario
trasferire il programma. Per informazioni dettagliate sul trasferimento dei
programmi, fare riferimento al Capitolo 5-1-3 Trasferimento dei programmi.
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Nota

Se il sistema non riesce ad eseguire il collegamento in linea, verificare
l'impostazione del tipo di PLC e le impostazioni di comunicazione.

Per verificare le impostazioni, fare doppio clic su [NewPLC1[CP1L]Offline] nella
struttura del progetto. Per informazioni dettagliate sulle impostazioni, fare
riferimento al Capitolo 4-5-1 Creazione di nuovi progetti.

5-1-1 Impostazione dell'orologio del CP1L

Nota

3.

L'orologio del CP1L deve essere impostato in base al fuso orario di zona. Utilizzare
CX-Programmer per impostare I'ora. Se I'ora sul CP1L non & impostata in modo
appropriato, il log degli errori non verra visualizzato correttamente.

| Moduli CPU CP1E tipo E non dispongono della funzione orologio.

Aprire un progetto esistente con CX-Programmer.
Per informazioni dettagliate sull'apertura di un progetto, fare riferimento al Capitolo
4-6-3 Caricamento dei programmi.

Fare doppio clic su [PLC Clock].
Viene visualizzata la finestra di dialogo PLC Clock.

= application-1 - OC-Programmer - [[Running] - NewPLCT HewProgram Section? [Diagram]]
[ Fle Edet Vew broet Frogram PLC Simistion Tools Window  Help

DEE & 2 | B TR asn ®
A F=mER®|RE 3
oA REDOF & LBE
== o
=p . yr—— o ] Progre Mana | NewPrograen |
= [ MewPLCI[CPIL] Run Mode [Sacton Mame - Section |
=1 Symibcls
g T —
o Mamaory [ e |
= W Programs S Eral
= 8 NewProgeam] (0] Running WWork Arpa
=} Symbols U L L]
5 Sextion d 1
=00
T Punction Blocks

Selezionare [Options] - [Set PLC Clock] dal menu.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Set PLC Clock.

5 PLC Clock - NewPLC1 =T
a=W Cptions
o Abaays on top PLLC
]_ Synchronise Clocks | 151051
| 2132007 | 2n3s007
Synchronize
Set the PLC clock | Frogram
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| 5-1 Collegamento in linea

4, Impostazione della data e dell'ora Fare clic su OK.
La finestra di dialogo Set PLC Clock viene chiusa.

Set PLC Clock x|

ENEE A =

21372007 v]
oK i! Cancel I

Selezionare [File] - [Exit] dal menu.
L'orologio del CP1L & ora impostato.

rad PLC Clock - NewPLC1
=8 Options  Help

| 10:12:34 | 10:12:34

| 24132007 | 2n3ceo

Synchronize

Iwwelboud 18p Bngsp & ojuswiIs)sel | H
(@)

Exit PLE Clock | \Proqrarn

5-1-2 Modifica della modalita operativa
Impostare la modalita PROGRAM.
Di seguito viene illustrata la procedura di attivazione della modalita operativa
PROGRAM.

1. Selezionare [PLC] - [Operating Mode] - [Program] dal menu principale.
Viene visualizzata una finestra di dialogo che richiede di confermare la modifica
della modalita operativa.

= applicalion-1 - CX-Programmer - [[Stopped] - HewPLC1 Hewfrogram1.Seclion] [Diagram]]
W Fle Bk Vew [roes Progpem RO Serulsion Took Wik  Help

DM A pw|ains
= £ vk Cree Clrbw
S o e ] =
bbb Do o
h. T Tramsfer. ]
= H tisprogact " Btonkr  Qied
= [ HewFLCI[CPIL] StopFrograr. Partis) Transfer ¥ =
o Symbeks U= £k p| FEED crivd
E Settings i = Th
yotechon (] o
Err =
Bamm e TR
E :“;;:rj AL Confiqrabion v
= 4 WAl (0] 51
= ?.1":;!:' e .
Tt
B Searh b
{TF Purscton Blacks et et ¥
e . o
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5-1 Collegamento in linea ‘

2. Fare clic su [Yes].
La modalita operativa verra modificata.

CX-Programmer v8.2

Make sure that there aren'’t any problems if the PLC is shoppad.
" Do o wiksh b sedbch the PLC into program mode?

La modalita operativa verra visualizzata sulla barra del titolo e sulla struttura del
progetto.

= application.1 - CX-Programmer - [[Stopped] - Mew®LLC1 NewProgram1 . Sectioni [Diagram]]
[ Fin Edt Wew lDnesrt Program PLC Smulshion Tooks Window Helo

Dl M S0 LAl M = L AL SR Y
i BERE(EI I
DEBEDOF | & B 8358
= - =y o o [ Frosem bame - Hewbrogrami|
-8 [Semction harret : Saetion]|
EOod§ Towo
{l-—— =&
= ‘ Frograms: :|——| .mml_\
=1 g MewProgrami (4] Sopped | & Ak
e |
& oo ork A
T Function Blacks

EModalita operativa del CP1L
Il CP1L dispone di 3 modalita operative: PROGRAM, MONITOR e RUN.
Modificare la modalita operativa in base all'operazione da eseguire. La modalita
operativa influisce su tutto il programma utente ed & comune a tutti i task.

* Modalita PROGRAM:
In questo stato, il programma viene interrotto. Tale modalita viene utilizzata per
le operazioni di preparazione dell'esecuzione del programma eseguendo le
impostazioni iniziali, quali la configurazione del PLC, il trasferimento del
programma, la verifica del programma e I'impostazione/ripristino forzato.

* Modalita MONITOR:
In questo stato, il programma viene eseguito. E possibile eseguire la modifica
in linea, l'impostazione/ripristino forzato e la modifica dei valori della memoria
I/0 Tale modalita viene utilizzata anche per apportare modifiche durante le
esecuzioni di prova.

* Modalita RUN:
In questo stato, il programma viene eseguito. Utilizzare tale modalita per i cicli
produttivi.
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‘ 5-1 Collegamento in linea

Nella seguente tabella sono riportati gli stati e le operazioni disponibili per ciascuna modalita.

memoria /O

Modalita operativa PROGRAM RUN MONITOR
Stato del programma Interrotto In esecuzione In esecuzione
Refresh degli I/0 Esecuzione Esecuzione Esecuzione
Stato degli I/0 esterni OFF In base al In base al
programma programma
Memoria I/O Memoria di non ritenzione Azzerato In base al In base al
Memoria di ritenzione Ritenuto programma programma
Monitoraggio della memoria I/O OK OK OK
gi?g’féi;rgirgrier Monitoraggio dei programmi OK OK OK
Trasferimento Da PLC OK OK OK
del programma APLC OK No No
Compilazione OK No No
configurazione PLC OK No No
Modifica del programma OK No OK
Impostazione/ripristino forzato OK No OK
Modifica del valore impostato del OK* No OK*
temporizzatore/contatore
Modifica del valore attuale del OK No OK
temporizzatore/contatore
Modifica del valore attuale nella OK No OK

* I CP1E non & disponibile.

5-1-3 Trasferimento dei programmi
E possibile trasferire a CP1L un programma creato con CX-Programmer.

1. Selezionare [PLC] - [Transfer] - [To PLC] dal menu principale.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Download Options.

= applicaiion-1 - CX-Programmer - [[$1opped] - MewPLCT, HewProgras Section? [[Hagras]]
"~ Fle Bt Vew Inoeet Progrew [DEMN Siwadshion Took Windos  Help

DFEH [ &3 48 Pw asals B B (R
. Work O [= =TT
i Fost ik b B
DEBEROF Ao O '
B N rotee PL- 2R
- e Partisl Tramafae b ol trarafmP BT Chlassiler
e Crine e + R foreenePo )
& ot Erotection * "'W""'“ - =
3 il [T —p— -
i 'I.W‘v'f‘s FLE Canfiguraton '
S Mewdrogram {00 St
) ru:; Foace ¥
L Furtion Blocks at Fimant ¥

—
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Nota

Fare clic su [OK].
Viene visualizzata una finestra di dialogo che richiede di confermare il
trasferimento.

Download Options [z|
PLC MewPLCT
Inclhude: it

% Program(s)

O Settings

[l Special Unit Setup

B3 ook s

Comments
3 Program indss

1~ Symbols, Comments, Program index

Transfer To/From:  |Comment memory =

(+ Transfer files of all tasks
o

Per informazioni dettagliate sulle opzioni di trasferimento, fare riferimento alla
CAPITOLO 9 Transferring/Monitoring/Debugging Programs di CX-Programmer
Operation Manual (\W446).

Fare clic su [Yes].

CX-Programmer vB.2

1 This comemand will affect the state of the connected PLC,
. Do you wish to continue 7

L] Make sure that there aren't any problems iF the PLC s stopped,
. Dio you wish bo swibch the PLC inko program mode?

Il trasferimento ha inizio. Viene visualizzata la finestra di dialogo Download.
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| 5-1 Collegamento in linea

4. Fare clic su [OK].
Il trasferimento del programma & completato.

X)

Download

Frogram Download to FLC MewPLEC1

Download successful

5-1-4 Esecuzione delle operazioni
Per eseguire un ciclo produttivo, attivare la modalita operativa RUN. Di seguito
viene illustrata la procedura di attivazione della modalita RUN.
Per eseguire un ciclo di prova per le modifiche e il debug, attivare la modalita
MONITOR.

AAttenzione Verificare che l'impianto non subisca conseguenze dall'attivazione della modalita
MONITOR o RUN.

Iwwelboud 18p Bngsp & ojuswiIs)sel | H

1. Selezionare [PLC] - [Operating Mode] - [Run] dal menu principale.
Viene visualizzata una finestra di dialogo che richiede di confermare la modifica
della modalita operativa.

= application-1 - CX Programmer - [[Slepped] - HewPLC1 . Newd® rogram1.Seclion [[Hagram]]

I Fla Edi Vies Insert Program QEESN Sedabon Teok  Window  Halp
D&Fd ot &R 40 e k% %
— 1 work Onkne [
DRFRES 5 ° e S Sow
Transfer L3
- 4% NewProject » i o3
R . e
S el O
c] :‘*"l‘; Erokection ’ OO0
3
PLC ok Qo i Moy drens - ——
ﬁ :r“’“"" PLC Conbguration .
= O T
— ] MeswProgrami (00) 5¢
- B Fica »
I Funetion Biods Stieset ]

2. Fare clic su [Yes].
Il sistema passa alla modalita RUN e inizia le operazioni.

CX-F’rr:rgrammer vB. 7

1 Make sure that there aren't any problems F the PLC i started.
Do you wish to switch the PLC into Run mode?
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9-2 Modifica/debug in linea

Questa Capitolo descrive le funzioni utilizzate per il debug e le modifiche durante le esecuzioni di prova.

5-2-1 Monitoraggio

BVisualizzazione dello stato di conduzione

Viene visualizzato lo stato dei rung del programma. Cio consente di verificare

I'esecuzione del programma.

Impostare la modalita operativa MONITOR di CP1L in modo da
visualizzare lo stato di conduzione.
Nel programma viene visualizzato lo stato dei rung.

"' o [PEFresun dans bt izgamt
[Sachan Hams  Sacmant)

Lnd 7300
Sy S
WO

]
]t

=

BVisualizzazione dello stato di conduzione in corrispondenza di piu sezioni

E possibile suddividere I'area di lavoro del diagramma e visualizzare
contemporaneamente piu sezioni del programma.

-
1

o

(1) Divisore della finestra

=
=’
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Bl (52 Modificaldebug in linea

Trascinare il divisore della finestra per suddividere I'area di lavoro dello schema.
E possibile suddividere I'area di lavoro del diagramma in 4 sezioni.

=
K 1 [Jrree rame - rasseagrn] i i [J e tewa - rereeagrenr) |
[t Nt . Sl S P . S
(11 TixE Fos TR
I 4 — ———————————————————
] Ll
] '} | -y
| WO ' wom
4 —

ki o [Jrresrass ressagun
[Tt e - e}
" ]
Sl 1
i
et

]

o | pumen| |

o e e e
[t i - Seacinn |
Lo T
g [ i
Wi
ey —

]

EMonitoraggio di indirizzi specifici
E possibile monitorare i valori /O specificandone l'indirizzo.

—_—

Selezionare [PLC] - [Monitor] - [Monitoring] dal menu principale.

2. Selezionare [View] - [Windows] - [Watch] dal menu principale.

w

Iwwelboud 18p Bngsp & ojuswiIs)sel | H

i 3 ) P sy e Y

Immettere un indirizzo.
Verra visualizzato il valore 1/O. In termini di valori Booleani, "0" indica OFF.

AP hare Mam Ak | Data .
| [ " BOOL ¢
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Nota

Immettere l'indirizzo come canale, seguito da un punto e dal bit. Ad esempio,
"CH 0 Bit 04" deve essere immesso come "0.04".

* Per immettere gli indirizzi, &€ anche possibile trascinare gli elementi dall'area di
lavoro dello schema nella finestra di monitoraggio. Selezionare l'intestazione del
rung per immettere tutti gli indirizzi inclusi nel rung.
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Bl (52 Modificaldebug in linea

5-2-2 Impostazione/ripristino forzato
CX-Programmer ¢ in grado di controllare gli ingressi in modo indipendente dagli
ingressi dei dispositivi I/O. Utilizzare questa funzione per forzare le condizioni di
ingresso e uscita durante le esecuzioni di prova.

Nota Prima di effettuare un'impostazione/ripristino forzato/rilascio oppure
un'impostazione/ripristino, verificare che l'impianto sia in sicurezza.
Di seguito viene illustrata la procedura di impostazione forzata.
1. Impostare la modalita operativa MONITOR o PROGRAM di CP1L.
2. Posizionare il cursore sul contatto di cui eseguire I'impostazione forzata.

| =
=l

3.

Selezionare [PLC] - [Force] - [On] dal menu principale.

= application-1 - O -Programmer - [[Stopped] - HewPLC1. NewProgram1.Section? [[iagram]]
Simulation Tools Window Help

Fle Edt Vew [eed Frogram ot

Iwwelboud 18p Bngsp & ojuswiIs)sel | H

Dl @ SR 18 el
E & work: Oniire Ciria .
a Qg DB R jeonne |—oBEEELS
U:‘.WEEP%? ED m Dperating Made L3
= Teanidteg Ll s il
= [ MevPLCI[CPIL] StopiPrograr  Pertisl Transfer * | Section]
T Symbols Oniine Edt :
(s :-'ms'l‘ Protection k Lit-ely
o
% F;.'L_c:‘;k Clesar Al Memcry Areas e
A My PLC Configuration £
=gl NewProgram (D0) %t o= pFersphial Monikar. .,
71 Sybols
iz ¥ Trace ¥
5 Sectioni = €
=1 | g ] o ot
1 Function Blocks setfiesst i it
T Cancel Chrl+
Cancdd &l Porces

Viene selezionata I'impostazione forzata. Il contatto viene contrassegnato dal
simbolo dell'impostazione forzata.

Nota -+ Selezionare [On] per forzare il contatto su ON oppure [Off] per forzarlo su [OFF].
+ Per annullare l'impostazione/ripristino forzato, selezionare [Cancel].
+ E possibile impostare/ripristinare in modo forzato le seguenti aree:
area CIO (area I/O, area dei data link, area del Modulo CPU bus, area I/O
speciale e area di lavoro), area di lavoro, flag di completamento dei
temporizzatori, area di ritenzione, flag di completamento del contatore.
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5-2-3 Modifica delle impostazioni del temporizzatore (solo CP1L)
E possibile modificare le impostazioni del temporizzatore in base alle condizioni di
funzionamento.

—_—

Impostare la modalita operativa MONITOR o PROGRAM di CP1L.

2. Fare doppio clic sull'impostazione del temporizzatore da modificare.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Set Timer/Counter Value.

=
-

3. Immettere il nuovo valore. Fare clic su [OK].
L'impostazione del temporizzatore viene aggiornata.

Set Timer/Counter ¥alue @

Walue or addrezs;
]2 B
| q M Cance|

UINT_BCD
HO9999 (bed)

L,
TE
I
iwweJsboud 1op Bngep 8 ojuswiiaisel| H

Symbol Information

5-2-4 Ricerca

BEStrumento di riferimento indirizzo

Lo strumento di riferimento indirizzo visualizza le istruzioni che utilizzano I'indirizzo
indicato dal cursore. Consente inoltre di passare a un'altra istruzione con lo stesso
indirizzo.

Lo strumento di riferimento indirizzo consente di visualizzare i seguenti elementi:
* Indirizzo in corrispondenza della posizione del cursore

* Variabili (locali, globali)

* Nome del programma e della sezione

* Indirizzo di programma (step)

+ lIstruzione che utilizza l'indirizzo
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1. Selezionare [View] - [Windows] - [Address Reference Tool] dal menu
principale.
Viene visualizzato lo strumento di riferimento indirizzo.
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5-2 Modifica/debug in linea |

Viene visualizzato un elenco degli indirizzi utilizzati. Fare clic su uno di essi per
visualizzare il programma utilizzato.
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BAnalisi ladder

Questa funzione viene utilizzata per analizzare il ladder e stabilire, ad esempio, i
motivi della mancata attivazione di un contatto.

1. Posizionare il cursore sul contatto da analizzare.
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2. Premere la barra spaziatrice.
Il cursore si sposta sull'uscita di origine del contatto.
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5-2-5 Modifica in linea

&Attenzione

Nota
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4.

E possibile modificare il programma CP1L in linea.

Prima di apportare modifiche in linea, verificare che I'estensione del tempo di ciclo
non provochi effetti negativi.
In caso contrario, i segnali di ingresso potrebbero non essere rilevati.

* Se CP1L & in esecuzione in modalita MONITOR, la modifica in linea del
programma potrebbe prolungare il tempo di ciclo e/o impedire la lettura dei
segnali di ingresso.

* Quando si eseguono grosse modifiche, quando si spostano o copiano rung,

0 quando si inseriscono o cancellano blocchi di programma, modificare offline e
poi trasferire il programma.

Impostare la modalita operativa MONITOR o PROGRAM di CP1L.
Fare clic sull'intestazione del rung da modificare.

Selezionare [PLC] - [Online Edit] - [Begin] dal menu principale.
L'ombreggiatura dell'area di lavoro dello schema scompare e il programma diventa
modificabile.
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5.

Selezionare [PLC] - [Online Edit] - [Send Changes] dal menu principale.
| rung modificati vengono trasferiti a CP1L.
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5-2-6 Verifica del tempo di ciclo

—_—

Nota

Impostare la modalita operativa MONITOR o RUN di CP1L.

Fare clic sull'area di lavoro dello schema

Il tempo di ciclo viene visualizzato nella barra di stato.
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Per ulteriori informazioni sul tempo di ciclo, consultare la Capitolo A-3-2
Comportamento del Modulo CPU.

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E

iwweJsboud 1op Bngep 8 ojuswiiaisel| H

99



Bl (52 Modificaldebug in linea

Iwwelboud 18p Bngsp & ojuswiIs)sel | H

100 Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E



Appendice

In questo capitolo vengono illustrati brevemente i numeri di relé e
canali, le istruzioni e le funzioni interne di CP1L e CP1E. Questo
capitolo fornisce inoltre esempi di applicazioni che utilizzano le
funzioni CP1L (Modulo di I/O a 14 punti con alimentazione c.a.),
come quelle a impulsi, di comunicazione e le istruzioni speciali.

Nel caso del CP1E, le impostazioni vengono riportate tra parentesi.
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Appendice

A-1 Numeri di canale/relé

Ciascun canale € composto da 16 bit.
Pertanto, i numeri di relé vengono espressi come [numero canale] + [numero bit
(da 00 a 15)].
| numeri di relé vengono utilizzati per la gestione dei contatti. | numeri di canale
vengono principalmente utilizzati come operandi per istruzioni speciali durante
I'elaborazione dei dati da parte del canale.

Nota

In CP1L o CP1E, i numeri di canale (CH) e di relé vengono specificati come indicato di seguito.

In CX-Programmer (di seguito denominato CX-P), i bit superiori dei numeri di

canale e di relé non vengono visualizzati se il relativo valore & pari a 0. Ad
esempio, 0000CH viene visualizzato come 0.
I numeri di relé vengono visualizzati come un numero di canale seguito da un
punto e dal numero del bit. | numeri dei bit sono compresi fra 00 e 15.

EModuli CPU CP1L

Area

Canale

In CX-P

Relé

In CX-P

Area

Area di I/O

Da 00 a 199

Da0a 199

Da 00000 a 19915

Da 0.00 a 199.15

Area dei data link 1:1

Da 3000 a 3063 CH

Da 3000 a 3063

Da 300000 a 306300

Da 3000.00 a 3063.00

Area di collegamento
PLC seriale

Da 3100 a 3189 CH

Da 3100 a 3189

Da 310000 a 318915

Da 3100.00 a 3189.15

Area di lavoro

Da 3800 a 6143 CH

Da 3800 a 6143

Da 380000 a 614300

Da 3800.00 a 6143.00

Area di lavoro Da W000 ad W511 CH | Da W000 a W511 | Da WO00000 a W51115 | Da W0.00 a W511.15

Area di ritenzione Da HO000 a Da HO00 a Da H00000 a Da HO0.00 a
H1535 CH*' H1535*" H153515*1 H1535.15*"

Area ausiliaria Da A000 a A959 CH Da A000 a A959 | Da A00000 a A95915 Da A0.00 a A959.15

Area di memoria dei dati Da D00000 a Da DO a - -

D32767*? D32767*?
Temporizzatore Da T000 a T4095 Da TO a T4095 Da T000 a T4095 Da T0000 a T4095
Contatore Da C000 a C4095 Da C000 a C4095 Da C000 a C4095 Da C0000 a C4095

*1 Da H512 a H1535 & un'area speciale dell'FB.
*2 Per Moduli di /0 a 10/14/20 punti: da DO a D9999, da D32000 a D32767.

Nota | canali di lavoro dell'Area CIO potrebbero essere assegnati a nuove funzioni
nelle future versioni dei Moduli CPU. Assicurarsi di utilizzare innanzitutto i canali
di lavoro da W000 a W511CH.

EModuli CPU CP1E

Area Canale Relé
In CX-P In CX-P
Area Area di I/O Da 000 a 199 Da0a 199 Da 00000 a 19915 Da 0.00 a 199.15
clo Area di collega- Da 200 a 289 CH Da 200 a 289 Da 20000 a 28915 Da 200.00 a 289.15
mento PLC seriale

Area di lavoro Da W00 a W099 CH Da W00 a W99 Da W0000 a W9915 | Da W0.00 a W99.15
Area di ritenzione Da HOO a H49 CH Da HO a H49 Da HO000 a H4915 Da H0.00 a H49.15
Area ausiliaria Da A000 a A753 CH | Da A000 a A753 | Da AO0000 a A75315 | Da A0.00 a A753.15

Da D00000 a D02047

Da DO a D02047

Da D00000 a D08191

Da D0 a D08191

Da T000 a T255

Da TO a T255

Da T00O a T255

Da T0000 a T0255

Area di me- Tipo E
moria dei dati Tipo N
Temporizzatore

Contatore

Da C000 a C255

Da C000 a C255

Da C000 a C255

Da C0000 a C0255
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@®Notazione dei dati dei canali
| dati dei canali vengono rappresentati con 4 cifre esadecimali, che derivano da
16 cifre binarie e rappresentano lo stato ON/OFF dei 16 bit.
In altre parole, per ogni 4 bit, la somma dei bit ON viene calcolata ed espressa
come singola cifra.

MSB LSB
(Most Significant Bit, Bit piu (Least Significant Bit, Bit meno significativo)
significativo)

Bit 15114 (13|12 11|10 09|08 |07 |06 |05 |04 |03 |02]|01]|00

Valore bit 23 [ 92 | o1 | 90 | 93 | 92 | o1 | 90 | 93 | 92 | o1 | 20 | 93 | 92 | o1 | 20

Conteruto |0 | o oo 1|11 ]1]ol1]1][1]1]1]o0]o0
(1=ON,
0=OFF)

Valore cifra 0 F 7 C

Il canale precedente verra espresso come "OF7C (esadecimale)".

@®Notazione delle costanti
Le costanti utilizzate nelle istruzioni del CP1L o CP1E vengono rappresentate
come segue.

aolpuaddy E

Notazione Contenuto/Scopo

Da #0000 a 9999 (BCD) | Valori del temporizzatore/contatore, istruzioni aritmetiche BCD e cosi via.

Da 0000 a FFFF Dati per il confronto di istruzioni, dati di trasferimento, istruzioni
(esadecimale) aritmetiche BIN e cosi via.
Da &0 a 65535 Notazione di decimali senza segno

(Disponibili solo in determinate istruzioni speciali. Possono essere cari-
cati in CX-Programmer dopo una conversione in/da cifre esadecimali.)

@Condizioni di esecuzione delle istruzioni
Esistono due tipi di istruzioni: istruzioni cicliche e differenziate.

* Istruzioni cicliche
L'istruzione viene eseguita a ogni ciclo, purché la condizione di esecuzione sia

ON.

Esempio

W00000 MOV(021) 'In ciascun ciclo per cui I'area di lavoro W00000 |
HO010 : € ON, i dati nell'area di ritenzione HO10CH :
D00010 1 vengono trasferiti a DM D00010. !

* Istruzioni differenziate
L'istruzione viene eseguita solo una volta (ad esempio, solo per il ciclo 1) quando
la condizione di esecuzione passa allo stato ON.
Per il nome dell'istruzione viene utilizzato il prefisso "@".

Esempio
_____________________________ .
WO00001 @MOV(021) 1 Se l'area di lavoro W00001 passa da OFF a !
— HO020 :ON, i dati dell'area di ritenzione HO20CH X
D00020 1vengono trasferiti a DM D00020. !

Alcune istruzioni non possono essere specificate come istruzioni differenziate (con
il prefisso "@"). In questo caso, utilizzare le istruzioni UP(521)/DOWN(522) o
DIFU(013)(DIFFERENTIATED UP)/DIFD(014)(DIFFERENTIATED DOWN).
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®Flag di condizione

| flag di condizione vengono utilizzati per rispecchiare i risultati di elaborazione
durante o dopo I'esecuzione delle istruzioni. L'utilizzo o meno di un flag dipende
dall'istruzione. | flag vengono utilizzati nei programmi ladder come contatti.

OFF

Nome Etichetta In CX-P Funzione

Flag di errore ER P_ER - Attivato se si tenta di eseguire con dati non
BCD un'istruzione di gestione dei dati BCD.

« Attivato se il valore di un operando specificato
dall'istruzione non é valido (ad esempio, un
valore esterno all'area di lavoro).

Flag di errore AER P_AER Attivato quando viene tentato un accesso non

accesso autorizzato in un'area riservata.

Flag di riporto CY P_CY « Attivato se il numero di cifre viene aumentato
o diminuito in conseguenza dell'esecuzione di
un'istruzione aritmetica.

« Le istruzioni di spostamento dei dati e alcune
istruzioni aritmetiche potrebbero gestire il flag
di riporto come parte dell'elaborazione.

Flag di = P_EQ * Attivato se il confronto dei dati restituisce

uguaglianza "uguale",

« Attivato se i dati diventano 0 in seguito a
calcoli o trasferimenti.

Flag di <> P_NE Attivato se il confronto dei dati restituisce

disuguaglianza "disuguale".

Flag di maggiore > P_GT Attivato se il confronto dei dati restituisce

"dato1>dato2".

Flag di maggiore >= P_GE Attivato se il confronto dei dati restituisce

0 uguale "dato1>=dato2".

Flag di minore < P_LT Attivato se il confronto dei dati restituisce

"dato1<dato2".

Flag di minore o <= P_LE Attivato se il confronto dei dati restituisce

uguale "dato1=<dato2".

Flag negativo N P_N Attivato se il MSB diventa 1 in seguito a calcoli.

Flag di overflow OF P_OF Attivato quando si verifica un overflow nel

risultato di un calcolo.

Flag di underflow UF P_UF Attivato quando si verifica un underflow nel

risultato di un calcolo.

Flag di sempre ON P_ON Attivato costantemente. Utilizzato come

ON condizione di esecuzione delle istruzioni che

non possono essere collegate direttamente alla

barra di distribuzione.

Flag di sempre OFF P_OFF Disattivato costantemente.
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@®Impulsi di clock

Gli impulsi di clock sono contatti che si attivano e disattivano a intervalli fissi.

Nota

min

Nome Etichetta In CX-P Funzione
Impulso di clock da 0,02 sec P_0.02s 0.02 sec
0,02 sec. —
[e—rf—]
0,01 sec 0,01 sec
Impulso di clock da 0,1 sec P_0.1s 0.1 sec
0,1 sec. \ \
fe——f——
0,05 sec0,05 sec
Impulso di clock da 0,2 sec P_0.2s 0,2 sec
0,2 sec. m
\
0,1sec 0,1sec
Impulso di clock da 1sec P_1s 1,0 sec
1,0 sec. m
1 |
0,5 sec 0,5 sec
Impulso di clock da 1 1 min P_1min 1 min

Per immettere un impulso di clock o un flag di condizione in CX-Programmer,
specificare un contatto, quindi premere [P] per effettuare una selezione dall'elenco

a discesa.
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®Aree di I/O

Area di ingresso | 0,00... 99,15 (100 CH)

Area di uscita 100,00... 199,15 (100 CH)

Con CP1L o CP1E, i primi 1 0 2 canali delle aree di ingresso e uscita, che iniziano
rispettivamente con 0CH e 100CH, sono riservati al Modulo CPU.

Poiché i moduli di espansione I/O e i moduli di espansione sono collegati al Modulo
CPU, alle aree di ingresso e uscita viene assegnato 1 canale alla volta, nell'ordine
di collegamento.

* Numero di canali riservati e di moduli di espansione (I/O)

Modulo CPU CH riservato Numero di moduli
Area di ingresso Area di uscita espansmng (fO)
consentito
Modulo dil/lOa | 0CH 100 CH 0
10 punti
Modulo dil/Oa | 0CH 100 CH 1
14 punti
Modulo dil/Oa | 0CH 100 CH 1 (CP1E: 0)
20 punti
Modulo dil/lOa | 0CH, 1 CH 100 CH, 101 CH 3
30 punti
Modulo dil/lOa | 0CH, 1 CH 100 CH, 101 CH 3
40 punti
Modulo dil/lOa | 0CH,1CH,2CH 100 CH, 101 CH, 102 CH 3
60 punti

Ad esempio, quando si utilizza un modulo di I/O a 40 punti, le aree di ingresso 0CH
e 1CH e le aree di uscita 100CH e 101CH vengono assegnate al modulo di I/O
interno del Modulo CPU.

Se si collegano moduli di espansione (I/O) vengono assegnate le aree successive a
quelle gia occupate dalla CPU, quindi nell’esempio il canale 2 per gli ingressi e il
canale 102 per le uscite.

Se il Modulo CPU ¢ acceso, i canali di ingresso e uscita vengono automaticamente
allocati alle aree di ingresso e uscita dei moduli di espansione (1/0O) dopo la verifica
dei collegamenti.

Le modifiche all'ordine di collegamento dei moduli causera incongruenze nel
programma ladder. Quando si modifica I'ordine di collegamento dei moduli,
controllare il programma ladder.
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A-2 Istruzioni

La serie CP dispone di una ricca serie di istruzioni. Sono circa 500 i tipi di istruzioni che possono essere
utilizzati con il CP1L, e 200 con il CP1E. Questa Capitolo illustra come utilizzare le istruzioni e fornisce
esempi di istruzioni di base.

A-2-1 Uso delle istruzioni
Con i precedenti modelli di PLC, dalla serie C ai micro PLC, le serie di istruzioni
venivano sviluppate tenendo principalmente in considerazione la gestione dei dati
BCD. Tuttavia, con I'aumentare delle dimensioni e dello scambio dei dati fra i
computer, anche il supporto per i dati BIN € diventato una necessita per le
apparecchiature di controllo.
Per soddisfare tale necessita e per una maggiore comodita, alla serie CP sono
state aggiunte molte istruzioni per la gestione dei dati BIN.

Nota Per un elenco delle istruzioni e per maggiori dettagli, consultare la Guida di
CX-Programmer.
Per ulteriori informazioni sull'utilizzo della Guida di CX-Programmer, consultare la
Capitolo 4-4 Uso della Guida.
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BNotazione per le istruzioni

@Istruzioni e numeri delle funzioni
In questo Capitolo, le istruzioni speciali, a cui & assegnato un numero di funzione,
vengono visualizzate come codici mnemonici seguiti da un numero di funzione a
3 cifre fra parentesi. Esempio: MOV(021).
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A-2-2 Istruzioni di base per I'elaborazione I/O

Le istruzioni di base per I'elaborazione I/O vengono utilizzate per la scrittura nei

contatti e nelle bobine.

Nome Istruzione Funzione
dell'istruzione
Contatto | LOAD LD Utilizzata per i contatti collegati alla barra di distribuzione o all'inizio
di un blocco di rung.
LOAD NOT LD NOT Utilizzata per i contatti chiusi collegati alla barra di distribuzione o
all'inizio di un blocco di rung.
AND AND Utilizzata per i contatti collegati in serie.
AND NOT AND NOT Utilizzata per i contatti chiusi collegati in serie.
OR OR Utilizzata per i contatti collegati in parallelo.
OR NOT OR NOT Utilizzata per i contatti chiusi collegati in parallelo.
Bobina | OUT ouT Attiva la bobina del relé se la condizione di esecuzione € 1 e la
(Uscita) disattiva se € 0.
OUT NOT OUT NOT Disattiva la bobina del relé se la condizione di esecuzione € 1 e la
> attiva se & 0.
©
'8 SET SET Attiva la bobina del relé se la condizione di esecuzione passa da
> OFF a ON. La bobina del relé resta attiva anche se la condizione di
% esecuzione torna su OFF.
® RESET RSET Disattiva la bobina del relé se la condizione di esecuzione passa da
OFF a ON. La bobina del relé resta disattivata anche se la
condizione di esecuzione torna su OFF.
KEEP RELAY KEEP(011) Due contatti di comando gestiscono in modalita JET/RESET

'uscita.

B Scrittura nei contatti

Nota Durante la programmazione in CX-Programmer, non € necessario considerare i

contatti e le bobine (OUT) come istruzioni. Possono essere scritti nel programma

selezionando semplicemente i simboli corrispondenti.

@Istruzioni LD (LOAD)/LD NOT (LOAD NOT)

Utilizzabili nella barra di distribuzione o all'inizio di un blocco di rung.

Barradi| _._____ J

distribu-
zione
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@Istruzioni AND/AND NOT

Nota

Utilizzabili per i contatti collegati in serie.

iiiiiiii
|

000000 | 000002 |
— | | —

iiiiiiii

000001 | 000003 |

— | Vi

Il numero di contatti collegabili con le istruzioni AND/AND NOT & illimitato.

@Istruzioni OR/OR NOT

Nota

Utilizzabili per i contatti collegati in parallelo.

000000
Barra di I
distribu- H
zione |- ____ _
l 000004 |
: 11 }
| 11 |
[ R |
000001
{ |
l 000005 |
! |
1 % !
[ R |

Il numero di contatti collegabili con le istruzioni OR/OR NOT ¢ illimitato.

B Scrittura nelle bobine del relé

@Istruzioni OUT/OUT NOT

Nota

Le istruzioni OUT attivano una bobina del relé quando la condizione di esecuzione
€ ON. Le istruzioni OUT NOT disattivano una bobina del relé quando la condizione

di esecuzione & ON.

000100
Condizione di esecuzione

000101
Condizione di esecuzione

Non utilizzare contemporaneamente bobine con lo stesso numero di relé per OUT e
OUT NOT. In caso contrario, verra restituito un errore di programma di "bobina

duplicata".

aolpuaddy E
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@Istruzioni SET/RSET (RESET)

Nota

Le istruzioni SET attivano e mantengono attiva una bobina del rele se la
condizione di esecuzione € ON. Le istruzioni RSET disattivano e mantengono
disattivata una bobina del relé.

000000

— ———{ SET —
000102

000001
— ——— RSET —
000102

000000
11

1
|
|
000001 | M
|
|
|
|

000102

Nell'esempio precedente, la bobina del relé 000102 viene attivata dalla condizione
SET e disattivata dalla condizione RSET.

Le aree di ritenzione e quelle ausiliarie attivate dalle istruzioni SET mantengono lo
stato ON anche in caso di interruzione di corrente o del funzionamento.

®Istruzioni KEEP(011) (KEEP RELAY)

Nota

Le istruzioni KEEP comandano un’uscita come l'insieme delle due istruzioni
SET+RESET, rendono di tipo keep la funzione delle bobine di relé. Cid consente di
creare con facilita bit con autoritenuta.

000000 Ingresso SET,
— F———— KEEP(011)
000001 Ingresso RSET
— — 000103

§

000103 000200
— | O
000000 o | |

| | |

I I I
000001 | oo —

; ; ‘ ; ;

! | | | |
000102 i | i i |

I

Ignorato

Nell'esempio precedente, la bobina del releé 000103 viene attivata dalla condizione
SET e disattivata dalla condizione RSET. Se l'ingresso di reset &€ ON, l'ingresso
SET verra ignorato.

Le aree di ritenzione e quelle ausiliarie attivate dalle istruzioni KEEP mantengono
lo stato ON anche in caso di interruzione di corrente o del funzionamento.
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A-3 Funzioni interne di CP1L/CP1E

Questo capitolo illustra brevemente la struttura, le funzioni e il flusso di operazioni interni dei Moduli CPU
CP1L e CP1E.

A-3-1 Struttura interna dei Moduli CPU

Di seguito viene mostrata la struttura interna di un Modulo CPU CP1L o CP1E.

Operazioni di scrittura da Ingressi integrati
| CX-Programmer

¢____
a—
a—
P
—
P

Modulo CPU
RAM
Programma utente ﬁ\
9 < Memoria flash (CP1E: ( I
EEPROM integrata)
@ @ I— Cartuccia di memoria*
\_/_ ™ Programma utente
Memoria dei
Regolatore analogico [H—I l TACC&SSO commenti @:
Ingresso impostazioni L Memoria I/0 @ Memoria <@>
analogiche esterno* l-_' Area ausiliaria del programma FB @
@ Area di | r
< »| memoria dei dati
P Area di memoria dei dati| i < \ J
Parametri
= (ovvero
impostazioni PLC
_ Parametri _ @ |_ & )
» | (ovvero impostazioni PLC) [
v v v v v \4
N— A

Uscite integrate

* | Moduli CPU CP1E non eseguono queste operazioni di gestione.

(1) Trasferimento di programmi e dati dei parametri

* Quando si apportano modifiche, ad esempio da CX-Programmer, viene
automaticamente effettuato il backup dei dati della RAM nella memoria flash
integrata (CP1E: nella EEPROM integrata).

* Quando il modulo viene acceso, i dati vengono trasferiti dalla memoria flash
integrata (CP1E: dalla EEPROM integrata) alla RAM.

(2) Trasferimento dei dati predefiniti dell'area di memoria

* Quando viene avviato da CX-Programmer, le impostazioni predefinite
dell'area di memoria dei dati vengono trasferite dalla RAM alla memoria flash
integrata (CP1E: alla EEPROM integrata).

* In base alla configurazione PLC, all'accensione del modulo le impostazioni
predefinite dell'area di memoria dei dati vengono trasferite dalla memoria flash
integrata (CP1E: dalla EEPROM integrata) alla RAM.

(3) Trasferimento di dati fra la memoria flash e la cartuccia di memoria (solo CP1L)

* Quando viene avviato da CX-Programmer, i dati vengono trasferiti dalla RAM
o dalla memoria flash integrata alla cartuccia di memoria.

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E
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Quando il modulo viene acceso, i dati vengono trasferiti dalla cartuccia di
memoria alla memoria flash integrata.
Programma utente
Il programma ladder viene memorizzato nella RAM e pud essere salvato,
modificato o aperto con CX-Programmer.
Memoria I/O
Si tratta dell'area della RAM utilizzata per la lettura e scrittura da un
programma utente. In caso di interruzione dell'alimentazione, alcune parti
della memoria I/O vengono cancellate, mentre altre vengono conservate.
Include anche parti utilizzate per lo scambio di dati con i moduli PLC e parti
utilizzate solo a livello interno.
Sono disponibili due metodi per lo scambio di dati con altri moduli: in
corrispondenza di ciascun ciclo di esecuzione oppure solo quando richiesto.
Aree dei parametri
Oltre all'area della memoria I/O, utilizzata per gli operandi di istruzioni
dall'utente, & disponibile anche un'area di memoria separata utilizzabile solo
da CX-Programmer. Si tratta dell'area dei parametri, in cui sono memorizzati i
dati di configurazione PLC.
Impostazioni PLC
La configurazione PLC include i dati utilizzati dall'utente per fornire una
definizione software delle specifiche di base del Modulo CPU. Tali dati
includono parametri quali le impostazioni della porta seriale e il tempo di ciclo
minimo.
Per informazioni dettagliate sulla configurazione PLC, fare riferimento a
CX-Programmer Operation Manual (W446).
Memoria flash integrata (CP1E: EEPROM integrata)
| Moduli CPU CP1L dispongono della memoria flash integrata.
Il backup automatico dei dati nella memoria flash integrata viene eseguito ogni
volta che i dati vengono scritti nell'area del programma utente o in quella dei
parametri (configurazione PLC, tabella di routing) con metodi diversi dalle
istruzioni programmate, ad esempio se vengono trasferiti o0 modificati con
CX-Programmer o terminale programmabile oppure se vengono trasferiti dalla
cartuccia di memoria.
Alla successiva accensione del modulo, la memoria utente (programma
utente o area dei parametri) verra nuovamente ritrasferita dalla memoria flash
integrata nella RAM.
CX-Programmer consente di salvare i dati dell'area DM della memoria 1/0
nella memoria flash integrata. Questi dati salvati possono essere impostati
come predefiniti per I'area di memoria e riscritti automaticamente in tale area
alla successiva accensione del modulo.
La tabella dei simboli, il file dei commenti e il file di indice dei programmi
possono essere memorizzati nella parte di memoria dei commenti della
memoria flash. Quando un programma viene trasferito da CX-Programmer al
Modulo CPU, le informazioni relative al blocco funzione verranno
automaticamente salvate nella memoria flash. (Solo CP1L)
Cartuccia di memoria (solo CP1L)
Le cartucce di memoria possono essere utilizzate per memorizzare i
programmi, il contenuto della memoria dati, i dati di configurazione PLC e i
commenti I/O di CX-Programmer.
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AAttenzione

* Quando il modulo viene acceso, i dati salvati nella cartuccia di memoria
possono essere caricati automaticamente.

Con CPU CP1E tipo E o CPU tipo N senza batteria, quando si attiva
I'alimentazione € possibile che il contenuto dell'area DM (D)*, I'area di ritenzione
(H), i valori attuali del contatore (C), lo stato dei flag di completamento del
contatore (C) e lo stato dei bit nell'area ausiliaria (A) relativi alle funzionalita
dell'orologio siano instabili.
* Questo non riguarda le aree per le quali & stato eseguito il backup sulla EEPROM
mediante la funzione di backup DM.
Se si utilizza la funzione di backup DM, utilizzare per l'inizializzazione uno dei
metodi di seguito indicati:
1. Azzeramento di tutte le aree
Selezionare [Clear Held Memory (HR/DM/CNT) to Zero] nell'area [Startup Data
Read] della configurazione del PLC.
2. Azzeramento di aree specifiche o inizializzazione con valori specifici
Definire le impostazioni utilizzando un programma ladder.
Se i dati non sono inizializzati, la loro instabilita pud causare comportamenti
imprevisti del Modulo o del dispositivo.

aolpuaddy E
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A-3-2 Comportamento del Modulo CPU

Questo capitolo illustra brevemente le operazioni che hanno luogo all'interno di un

Modulo CPU CP1L o CP1E.

BFlusso di operazioni del Modulo CPU

Vengono innanzitutto elaborate le esecuzioni dei programmi (esecuzione delle
istruzioni), quindi viene effettuato I'aggiornamento degli I/O e infine viene eseguita
la gestione delle periferiche. Questi processi vengono ripetuti ciclicamente.

Accensione

Processi
all'accensione

Inizializzare la memoria hardware e I'area di lavoro del sistema.
- Rilevare i moduli collegati.
(inizializzazione) . pqeqyire il trasferimento automatico all'avvio. *1

dalla cartuccia di memoria.

- Cancellare la memoria 1/0.
- Controllare la memoria del programma utente (UM).
- Impostazione/ripristino forzato.

_______ »
»

aolpuaddy E

- Verificare eventuali errori della batteria.

- Monitorare i DIP switch. *1
- Controllare il bus di I/0.

- Controllare la memoria del programma utente.

Processi
di controllo
Tempo
di ciclo
v
Esecuzione

del programma

- Durante I'esecuzione: eseguire il programma utente.
- Elaborazione errore: disattivare le uscite

(in caso di errori del bus, ripristinare il modulo)

- In caso di errore: cancellare I'area di memoria 1/0.

(tranne durante I'esecuzione delle istruzioni FALS)

A 4

Aggiornamento
degli 110
*2

Eseguire lo scambio ciclico di dati nelle seguenti unita:
Moduli di espansione I/O serie CP

A

Gestione delle
periferiche

Gestione effettuata solo se si verifica un determinato evento:
- Gestione delle porte USB per periferiche

- Gestione delle porte seriali

- Gestione delle porte di comunicazione *1

- Gestione degli accessi alla memoria flash/EEPROM integrata
- Gestione degli accessi alla cartuccia di memoria *1

- Modifica in linea

R, A e —

*1 I Moduli CPU CP1E non eseguono queste operazioni di gestione.

*2 L'aggiornamento degli I/O viene eseguito anche in modalita PROGRAM.
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BAggiornamento degli I1/0

L'aggiornamento degli I/O & un trasferimento ciclico di dati fra un'area
preimpostata della memoria e una sorgente esterna. Comporta i seguenti processi

di aggiornamento.

Tipo di Modulo di destinazione

Quantita di dati massima

Area di scambio dei

Modulo di espansione 1/O serie CP,
modulo di espansione

trasferibile dati
I/O integrati del Modulo CPU Ingresso: 3 CH Area di I/O
Uscita: 3 CH
Fisso, in base al modulo Area di I/O

L'aggiornamento degli I/0 viene effettuato senza interruzione nell'ambito di un
singolo ciclo. Inoltre, I'aggiornamento degli I/O viene sempre eseguito dopo

I'esecuzione del programma.

L'aggiornamento degli /0O puo essere eseguito per i Moduli di I/O normali integrati
e per quelli di espansione serie CP di CP1L/CP1E con una delle seguenti tre

modalita:
« Aggiornamento ciclico

+ Esecuzione tramite istruzioni con variazione dell'aggiornamento immediato
» Esecuzione tramite istruzione IORF

@®Aggiornamento ciclico

L'aggiornamento degli I/O viene effettuato dopo I'esecuzione di tutte le istruzioni

dei task eseguibili.

Si tratta del metodo standard di aggiornamento degli I/O.

END }Task
END }Task
Ciclo
END }Task 0
N Dati degli I/0
Aggiornamento degli I/O —— | effettivi I:I
| ':|—|
©
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Esecuzione tramite istruzioni con variante di aggiornamento immediato

Nota

Se per un'istruzione si & specificata la variante di aggiornamento immediato ed &
stata specificata I'area degli I/0O integrati come operando, I'aggiornamento degli /0
viene effettuato al momento dell'esecuzione dell'istruzione durante il ciclo di
esecuzione del programma.

Dati di I/O effettivi (/O integrato)

Aggiornamento immediato

15 11 0

D 000 € OCH L1 |
15 7 0

IOUT 10000 ——> 100CH | | |
15 11 0

IMOV 1 101 1CH L !
—— 101CH | | |

15 7 0

1. E possibile eseguire I'aggiornamento immediato solo nell'area degli I/0
integrati.
Per i moduli di espansione (I/O) serie CP, utilizzare l'istruzione IORF.
2. lIstruzioni specifiche del bit:
Verra aggiornato il canale (16 bit) contenente il bit specificato.
Istruzione specifiche del canale:
Verra aggiornato il canale (16 bit) specificato.
3. Ingressi e operandi S (sorgente):
L'ingresso viene aggiornato immediatamente prima dell'esecuzione
dell'istruzione.
Uscite e operandi D (destinazione).
L'uscita viene aggiornata immediatamente dopo I'esecuzione dell'istruzione.

@®Esecuzione delle istruzioni IORF (I/O REFRESH)

Nota

Le istruzioni IORF(I/O REFRESH) possono essere utilizzate per aggiornare tutti i
dati degli I/O o solo quelli di un intervallo specifico, con la frequenza desiderata. Le
istruzioni IORF consentono di aggiornare i moduli di espansione (1/O) serie CP.

] (ORF D1: numero CH iniziale
D2: numero CH finale
b1 Verranno aggiornati i dati dei canali /0O compresi fra
D2 D1 e D2.

L'esecuzione delle istruzioni IORF richiede tempo. Quanto piu alto € il numero di
canali aggiornati, tanto maggiore sara tempo di esecuzione. Pertanto, il tempo di
ciclo totale potrebbe risultare prolungato, anche in maniera significativa.

Per informazioni dettagliate, fare riferimento al CAPITOLO 4 Instruction Execution
Times and Number of Steps del manuale CP Series CP1H/CP1L CPU Unit
Programming Manual (W451) o al CAPITOLO 3 Instruction Execution Times and
Number of Steps del manuale CP Series CP1E CPU Unit Instructions Reference
Manual (W483).
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BGestione delle periferiche

Nota

La gestione delle periferiche si compone di eventi che hanno luogo su base
irregolare, come ad esempio il monitoraggio e l'impostazione nel terminale
programmabile (PT), la modifica in linea (modifica di programmi in esecuzione)
e il monitoraggio in CX-Programmer.

Gestire le periferiche comporta I'elaborazione delle richieste provenienti dai
dispositivi esterni e quelle dirette a tali dispositivi.

Nella serie CP, la maggior parte delle gestioni utilizza il comando FINS.

A ogni gestione ¢ allocata una quantita di tempo specificata dal sistema e le
operazioni di gestione vengono eseguite in corrispondenza di ogni ciclo. Se
I'elaborazione della gestione delle periferiche viene effettuata nell'intervallo di
tempo allocato, durante il rimanente periodo di tempo non viene eseguita alcuna
elaborazione.

Tipo di gestione Contenuto
Gestione delle porte USB per « Elaborazione delle richieste non pianificate ricevute
periferiche come comandi FINS o Host Link da CX-Programmer,

PT o da un computer host tramite una porta periferica
USB o una porta seriale (ad esempio richieste di
trasferimento di programmi, monitoraggio, impostazione
e ripristino forzati o modifica in linea)

+ Elaborazione delle richieste non pianificate provenienti
dal Modulo CPU tramite una porta seriale
(comunicazioni non richieste).

Gestione delle porte seriali

Gestione delle porte di « Esecuzione delle comunicazioni seriali tramite le

comunicazione*® istruzioni SEND, RECV e CMND. Come porte di
comunicazione vengono utilizzate le porte logiche
internedaOa?.

» Esecuzione delle istruzioni in background, con le porte
logiche interne da 0 a 7 utilizzate come porte di
comunicazione.

Gestione degli accessi « Elaborazione della lettura e scrittura di dati nella
alla memoria flash/EEPROM memoria flash/EEPROM integrata.

integrata

Gestione degli accessi « Elaborazione della lettura e scrittura di dati nella
alla cartuccia di memoria*® cartuccia di memoria.

* | Moduli CPU CP1E non eseguono queste operazioni di gestione.

Il tempo delle operazioni di gestione viene allocato separatamente ai servizi della
porta USB, della porta seriale e della porta di comunicazione. Per impostazione
predefinita, viene allocato il 4% del tempo di ciclo precedente.

Se I'esecuzione delle operazioni di gestione richiede diversi cicli e se questi
vengono ritardati, allocare un intervallo di tempo fisso (non in percentuale) a
ciascuna gestione. A tale scopo, selezionare [Set time to all events] in PLC
Settings. Il CP1E non dispone di impostazioni e il tempo di ciclo & fissato all'8%.
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ETempo di ciclo

| Moduli CPU elaborano i dati in cicli iniziando con i processi di controllo e
terminando con la gestione delle periferiche.

@Calcolo del tempo di ciclo

Il tempo di ciclo viene calcolato come la somma dei seguenti tempi di
elaborazione.

Tempo di ciclo = Processi di controllo + Esecuzione programmi + (Calcolo del
tempo di ciclo) + Aggiornamento degli I/O + Gestione delle

periferiche

Processi di controllo

Dettagli Tempo di elaborazione
e fattori della variazione
Controllo dei bus di I/0. 0,4 ms
Controllo della memoria del programma utente, errori relativi alla batteria
e cosi via.

Esecuzione del programma

Dettagli Tempo di elaborazione
e fattori della variazione
Elaborazione dell'esecuzione dei programmi (esecuzione delle istruzioni). Somma dei tempi di
Il tempo di elaborazione € la somma dei singoli tempi di esecuzione delle esecuzione delle
istruzioni. istruzioni

Per informazioni dettagliate, fare riferimento al CAPITOLO 4 Instruction Execution
Times and Number of Steps del manuale CP Series CP1H/CP1L CPU Unit
Programming Manual (W451) o al CAPITOLO 3 Instruction Execution Times and
Number of Steps del manuale CP Series CP1E CPU Unit Instructions Reference
Manual (W483).

Calcolo del tempo di ciclo

Dettagli Tempo di elaborazione e fattori della variazione
Attesa del tempo di ciclo Se il tempo di ciclo non é stato fissato, il tempo di elaborazione &
specificato quando nelle all'incirca pari a 0.
impostazioni del PLC ¢ stato Tempo aggiuntivo per fissare il tempo di ciclo =
specificato un tempo di ciclo Tempo di ciclo fisso - Tempo di ciclo effettivo
minimo (fisso). (tempo di elaborazione di: processi di controllo + esecuzione
Calcolo del tempo di ciclo. programmi + aggiornamento degli I/O + gestione delle periferiche).

Aggiornamento degli I/O

Dettagli Tempo di elaborazione e
fattori della variazione

Moduli di espan- Ogni modulo viene aggiornato. Le uscite (dal Il tempo di aggiornamento
sione 1/O serie CP | Modulo CPU ai moduli di espansione) vengono | degli I/0 di ciascun modulo
e moduli di espan- | aggiornate per prime, seguite dagli ingressi (dai | viene moltiplicato per il
sione moduli di espansione al Modulo CPU). numero di moduli in uso.

Per informazioni dettagliate sul tempo di refresh 1/O, fare riferimento al capitolo 2-7
Computing the Cycle Time del manuale CP Series CP1L CPU Unit User’s Manual
(W462) o al CAPITOLO 4 Monitoring and Computing the Cycle Time del manuale
CP Series CP1E CPU Unit Instructions Reference Manual (W483).
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Nota

Gestione delle periferiche

Dettagli

Tempo di elaborazione e fattori della variazione

Gestione della porta
periferica USB

Gestione delle porte
seriali

Il tempo di elaborazione per queste operazioni di gestione varia in base
alle impostazioni PLC.

Se non é stato specificato un tempo di ciclo, le operazioni di gestione
verranno eseguite utilizzando il 4% del tempo di ciclo precedente
calcolato con la formula "calcolo del tempo di ciclo". Se & stato
specificato un tempo di ciclo, le operazioni di gestione verranno
eseguite per il periodo di tempo specificato.

L'esecuzione durera almeno 0,1 ms, a prescindere dal fatto che il
tempo di ciclo sia stato specificato o meno.

Se le porte non sono collegate, il tempo di gestione € 0 ms.

Gestione delle porte di
comunicazione®

Se non é stato specificato un tempo di ciclo nelle impostazioni PLC, le
operazioni di gestione verranno eseguite utilizzando il 4% del tempo di

ciclo precedente calcolato con la formula "calcolo del tempo di ciclo".

Se € stato specificato un tempo di ciclo, le operazioni di gestione
verranno eseguite per il periodo di tempo specificato.

L'esecuzione durera almeno 0,1 ms, a prescindere dal fatto che il
tempo di ciclo sia stato specificato o meno.

Se non viene utilizzata alcuna porta di comunicazione, il tempo di
gestione € 0 ms.

Gestione degli accessi
alla memoria flash/
EEPROM integrata

Gestione degli accessi
alla cartuccia di
memoria*

Il tempo di elaborazione per queste operazioni di gestione varia in base
alle impostazioni PLC.

Se non é stato specificato un tempo di ciclo, le operazioni di gestione
verranno eseguite utilizzando il 4% del tempo di ciclo precedente
calcolato con la formula "calcolo del tempo di ciclo". Se & stato
specificato un tempo di ciclo, le operazioni di gestione verranno
eseguite per il periodo di tempo specificato.

L'esecuzione durera almeno 0,1 ms, a prescindere dal fatto che il
tempo di ciclo sia stato specificato o meno.

Se non viene eseguito alcun accesso ai file, il tempo di gestione € 0 ms.

* | Moduli CPU CP1E non eseguono queste operazioni di gestione.

Il tempo di ciclo varia in base ai seguenti fattori.

Tipo e numero di istruzioni nel programma utente (in tutti i task ciclici e i task
aggiuntivi eseguibili durante il ciclo e i task ad interrupt per cui sono state
soddisfatte le condizioni di esecuzione).

Tipo € numero di Moduli di espansione e Moduli di I/O di espansione della

>
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"Tempo di ciclo minimo" specificato nelle impostazioni PLC.

Uso di porte seriali e porte USB per periferiche

"Tempo fisso di gestione delle periferiche" specificato nelle impostazioni PLC.
Il numero di task in uso nel programma utente non incide sul tempo di ciclo. |
task che incidono sul tempo di ciclo sono i task ciclici con stato READY

Quando si passa dalla modalita MONITOR alla modalita RUN, il tempo di ciclo
viene aumentato di circa 10 ms, senza tuttavia superare il limite impostato.

1.

serie CP collegati.
2.

all'interno del ciclo.
3.
4.

Il tempo delle operazioni di gestione viene allocato separatamente ai servizi
della porta USB, della porta seriale e della porta di comunicazione. Per impo-
stazione predefinita, viene allocato il 4% del tempo di ciclo precedente.

Se l'esecuzione delle operazioni di gestione richiede diversi cicli e se questi
vengono ritardati, allocare un intervallo di tempo fisso (non in percentuale) a
ciascuna gestione. A tale scopo, selezionare [Set time to all events] in PLC
Settings. Il CP1E non dispone di impostazioni e il tempo di ciclo € fissato
all'8%.
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@®Esempio di calcolo del tempo di ciclo
Viene mostrato un esempio per 4-2-2 Programmi ladder.

Tempo di ciclo

Nome processo Formula Tempo di
elaborazione
Processi di controllo - 0,4 ms
Esecuzione del Istruzioni di ingresso sequenziali
programma LD 0,55us x 6 istruzioni
OR 0,68us x 6 istruzioni
AND NOT 0,65us x 7 istruzioni
Is'Fru2|0f1| di ingresso sequenziali (differenziate) 5,5us x 0,04 ms
1 istruzione
Istruzioni di uscita sequenziali 1,1us x 3 istruzioni
Istruzioni temporizzatore 6,4us x 1 istruzione
Istruzioni contatore 6,7us x 1 istruzione
Istruzione END 6.2ps x 1 istruzione
Calcolo del tempo di N/D 0ms
ciclo
Aggiornamento degli I/O | N/D (nessun modulo di espansione) 0O ms
Gestione delle ND (nessuna connessione) 0ms
periferiche
0,44 ms
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Vengono applicate le seguenti condizioni:

* Viene utilizzato il modulo di I/0 a 14 punti CP1L.
* Non viene utilizzato alcun modulo di espansione.
* Non viene effettuata alcuna connessione, ossia con CX-Programmer.

120 Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E




A-4 Esempi di programmazione di CP1L ‘ .

A-4 Esempi di programmazione di CP1L

Questo capitolo fornisce alcuni esempi per il cablaggio, le impostazioni del DIP switch e la
programmazione del CP1L (Modulo di I/O a 14 punti con alimentazione c.a.). Nel caso del CP1E, le
impostazioni vengono riportate tra parentesi.
Per informazioni dettagliate sul cablaggio e sulle impostazioni, fare riferimento al manuale CP Series CP1L
CPU Unit User's Manual (W462) o al manuale CP Series CP1E CPU Unit Hardware User's Manual
(W479). Per informazioni dettagliate sulle istruzioni, fare riferimento al manuale CP Series CP1H/CP1L
CPU Unit Programming Manual (W451) o al manuale CP Series CP1E CPU Unit Instructions Reference
Manual (W483). Per informazioni dettagliate sull'uso di CX-Programmer, fare riferimento al Manuale per

l'operatore di CX-Programmer (W446).

A-4-1 Uso di trimmer e ingresso analogico integrato per

I'impostazione dei temporizzatori

BFunzioni utilizzate

@Ingresso impostazioni analogiche esterno (solo CP1L)
L'ingresso analogico integrato (0 ... 10V, risoluzione: 256 punti) viene convertito
e inviato all'area ausiliaria (A643CH). Tale funzione & utile per modificare le
impostazioni basate sugli ingressi, quali cambiamenti della temperatura o
retroazione da una resistenza variabile.
Di seguito viene riportato un esempio di utilizzo di un ingresso da una resistenza

variabile.

BPanoramica del funzionamento

Un sensore fotoelettrico viene posizionato davanti a un gate. Quando il sensore

rileva una macchina, il gate si apre.

Quando la macchina oltrepassa il gate, il sensore si disattiva.

Sensore fotoelettrico
(serie E3G, ecc.)

Una volta trascorso il periodo di tempo impostato dopo la disattivazione del sensore,

il gate si chiude.

Ingresso sensore

Contatto 0.00

Uscita gate Open
Contatto 100.00

Tempo previsto per l'arresto
Min.2,0s ... max. 27 s

Il tempo impiegato fino alla chiusura del gate verra regolato tramite una resistenza
variabile collegata al CP1L.

>
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Range di regolazione
(min. 2,0 s ... max. 27 s) Resistenza variabile

BConfigurazione del sistema

@®Esempio di cablaggio

Ingresso sensore
0.00

!

CP1L

Resistenza variabile Connettore di ingresso l

1 kQ (1/4 W) impostazioni analogiche esterno .
Uscita gate
100.00

BEsempio di programmazione

@®Programma ladder

0.00 TO010 100.00
|V O
| [
Sensore Gate
fotoelettrico
100.00
| |
|
P_On
I I BCD
A643
DO
+B
#0 |(®
DO
D1
100.00 0.00
1/
Gate Sensore 0010
fotoelettrico D1

(A\): Per impostare un valore minimo di 2 secondi, convertire in primo luogo il valore
dell'ingresso analogico esterno A643 in un valore BCD di DO, incrementarlo di

20 BCD/2 sec e, quindi, memorizzarlo come D1.
(B): TIM agira come un temporizzatore decrementale di ritardo dell'eccitazione con

intervalli di 0,1 sec.
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EINFORMAZIONI
@®Rapporto tra la tensione di ingresso e il valore attuale di A643

Valore in A643CH (BCD)

281
100 (esa) 256

1 Tensione di ingresso (V)

N

0 10

La tensione di ingresso massima € 11 Vc.c. Non applicare tensioni maggiori.

@®Uso del regolatore analogico sul CP1L
E possibile modificare le impostazioni utilizzando il trimmer analogico sul CP1L. Il

regolatore analogico € in grado di impostare |'area ausiliaria (A642CH*) su un
valore qualsiasi compreso tra 0 e 255 (0 ... FF esadecimale).

cciavite Philips
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Regolatore analogico -/

* | Moduli CPU CP1E possono utilizzare A642 e A643.
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0.00 T0010 100.00
| O
| I
Sensore Gate
fotoelettrico
100.00
| |
|
Gate
P_On
N =
Ae42 |(A
DO
+B
#20
DO
D1
100.00 0.00
| | Il/1
TIM
| I
Gate Sensore 0010
fotoelettrico D1

(A): Per utilizzare il regolatore analogico sul CP1L o CP1E per l'impostazione del
temporizzatore nell'applicazione di esempio, modificare I'area ausiliaria A643
del programma ladder in A642.

A-4-2 Cattura di segnali brevi

BFunzioni utilizzate

@®Ingresso a risposta rapida
Impostando l'ingresso integrato per I'uso degli ingressi a risposta rapida,
possibile catturare gli ingressi con un'ampiezza di segnale massima di 30y
(CP1E: 50u) indipendentemente dal tempo di ciclo.
I Moduli di I/O a 10 punti CP1L possono utilizzare fino a 2 ingressi a risposta
rapida, i Moduli di I/O a 14 punti fino a 4, quelli a 20/30/40/60 punti fino a 6; tutti i
tipi di Moduli CP1E possono utilizzare fino a 6 ingressi a risposta rapida.

BMPanoramica del funzionamento
| prodotti che si spostano a velocita elevate vengono rilevati da un sensore e

conteggiati.
Sensore (serie E3X utilizzato con
Prodotto Modulo a fibra serie E32)
/
a - —

———-
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| segnali inferiori al tempo di scansione devono essere letti e conteggiati.
Una volta che sono stati conteggiati 100 segnali, viene emesso un segnale di

conteggio completato.

30 ps min. (CP1E: 50 ps min.)

— P
> K

Ingresso sensore

Contatto 0.04

istruzioni contatore BCD
C0000

Valore i t 100
alore impostato 99

Valore attuale 98

97

100

Contatto C0000

Ripristino del contatore
Ingresso contatto 0.01

Conteggio completato
Contatto 100.00

+ Gli ingressi a risposta rapida possono leggere segnali brevi inferiori al tempo di
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ciclo. Tuttavia, come nel caso di qualsiasi altro ingresso, il tempo di ciclo totale
verra utilizzato per I'elaborazione del programma ladder. Per un'elaborazione di
segnali rapidi non influenzata dal tempo di scansione, utilizzare ingressi ad

interrupt.

« E possibile conteggiare l'ingresso una sola volta per ogni ciclo,
indipendentemente dalla quantita di volte in cui si verifica I'ingresso. Per
conteggiare piu volte l'ingresso all'interno di ogni ciclo, utilizzare un contatore ad

alta velocita.

BConfigurazione del sistema

@®Esempio di cablaggio

Ingresso sensore 0.04  Ingresso di reset del contatore 0.01

CP1L

PERIPHERAL

BATTERY

J

Conteggio completato 100.00
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BConfigurazione del PLC

Nella finestra di dialogo PLC Settings, impostare l'ingresso del sensore (0,04) su
[Quick].
Aprire la finestra principale di CX-Programmer.

Fare doppio clic su [Settings (Impostazioni)] nella struttura del progetto.

= Untitled - O -Programmer - [HewPLC1. NewProgram1.5ection? [Diagram[]

[HFle Edt vew [rest Poogem FUO Smdstion Took Windew Hel

OwEH kR L LT A S Y
¥ [ = e
DEMAREDE & =

= I teweroect
= I8 NewPLCL[CPLL] Offine
7 Symbolks
E ey
E % Bacar st
= G NesFrograml (0}

=3 Symboks
R section]
= T

IF Function Blocks

15 |0 [Program tams  MesProgremi |
[Eection Name - Sachond |

Viene visualizzata la finestra di dialogo PLC Settings.

fle Cptors  Help
Stmun | Sattings | Timings | brpud comstart | Serisl Post 1| Pericheral Service | Dultin irput | Pule Dupato 2| » |

Sttp Hold Mods

I Foics Siatas Hold B I+ Progas

I 10M Hold Bt ™ Moritor
" RAun

Shaitug Duata Aaad

I Fleed DM fiom flazh memery ™ Lise programming conacke|Flun|

CPILL  ifire

Fare clic sulla scheda Built-in Input.
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Nell'elenco a discesa INO (CP1E: IN4) di [Interrupt Input], selezionare

[Quick].

Poiché il contatto di ingresso del sensore € 0.04, la configurazione viene
eseguita per [INO] (CP1E: [IN4]) dal momento che l'ingresso ad interrupt/

a risposta rapida é impostato su 0 (CP1E: 4).

77 PLC Seitings - NowPLC1

Bl Optiors  Heln

High Speed Courker I
s Faghy spead] cotanie 0
Courtineg mods
reudas Mt Courd |
Rzt
Irpa Selfing
High Spoad Counber 2
[ Use high speed countm 2
Ciirbirsg mode
rcuby M. Count
Fliscosd

Il Seliang

rbetupt Irpud

l]l.l 4

Duch

Stanup | Settings | Timings | brput constant | Serisl Post 1 | Parigheral Senice Bulto npal | Pules Dupaen 4| #

High Speed Courdes 1
I Wgs hagh epessad enustai 1

Cowrling mods ¢

High Speastd Con i 3
~ Lse high spasd courber

1] el - [} [Mamal | 3 | Mamnal - M3 érlr." L

Corutan Magt Conril

Resel

Ingedt Seting

Counbng mods
Caculm Ma Corit [T
Ressi

Ingdt Seting

Chiudere la finestra di dialogo relativa alle impostazioni del PLC.

Per applicare le modifiche apportate alle impostazioni del PLC, spegnere

e riaccendere il PLC.

BEsempio di programmazione

@®Programma ladder

CIOOOIO

0.04
| |
| CNT | Contatore BCD
Ingresso sensore
0000
0.01
Il/]l #0100
Ingresso di reset del contatore
100.00

Conteggio completato
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A-4-3 Uso degli ingressi ad interrupt
BFunzioni utilizzate

@®Ingressi ad interrupt

Normalmente, le CPU CP1L e CP1E ripetono i processi nel seguente ordine: processi di
controllo, esecuzione programmi, aggiornamento degli I/O, gestione delle periferiche.
Durante la fase di esecuzione del programma, vengono eseguiti task ciclici. La funzione
di interrupt, d'altro canto, consente una determinata condizione per l'interruzione di un
ciclo e I'esecuzione del programma specificato.

Gli ingressi ad interrupt (modalita diretta) eseguono task ad interrupt quando
l'ingresso integrato di una CPU passa da OFF a ON o viceversa. | task ad interrupt
compresi tra 140 e 145 (CP1E: tra 2 e 7) vengono allocati ai contatti di ingresso.
L'allocazione ¢ fissa. Utilizzare gli ingressi ad interrupt per una elaborazione piu
rapida non influenzata dal tempo di scansione.

BPanoramica del funzionamento
Il prodotto in movimento (ad esempio, circuito integrato) verra esaminato per
verificare la presenza di curvature.
Utilizzare gli ingressi ad interrupt se il tempo di ciclo normale non & in grado di
fornire un'elaborazione sufficientemente veloce.

aolpuaddy E

Ingresso sensore (interrupt)
(serie E3X utilizzato con
Modulo a fibra serie E32)

Prodotto

C Ingresso sensore 1

Ingresso sensore 2

~

Ingresso sensore 3 /

| task ad interrupt verranno eseguiti quando l'ingresso del sensore (interrupt) passa
da OFF a ON.

Ingresso sensore
(ingresso ad interrupt 0)
Contatto 0.04

Ingresso sensore 1
Contatto 0.00

Task ad
interrupt
di processo

|_|
Task ad &Task ad

interrupt interrupt

di processo ! di processo
]

Ingresso sensore 2
Contatto 0.01

Ingresso sensore 3
Contatto 0.02

Ingresso RESET
Contatto 0.05

Uscita PASS
Contatto 100.00

Uscita NG
Contatto 100.01

Ingresso sensore uscita NG 1
Contatto 100.02

Ingresso sensore uscita NG 2
Contatto 100.03

Ingresso sensore uscita NG 3
Contatto 100.04

1

ROy R

I

|
1.

R e i mt ot P

B |

T
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BConfigurazione del sistema

@®Esempio di cablaggio
Nelle CPU con I/O a 14 punti, gli ingressi ad interrupt possono essere allocati ai

contatti 0.04 ... 0.07.
L'interrupt di ingresso 0 (CP1E: 4) verra allocato al contatto 0.04. Il task ad
interrupt eseguito dall'interrupt di ingresso 0 (CP1E: 4) € il task n. 140 (CP1E: n. 4).

Ingresso sensore
(ingresso ad interrupt 0) 0.04
— Ingresso RESET 0.05

Ingresso sensore 3 0.02
Ingresso sensore 2 0.01
Ingresso sensore 1 0.00

>

o

S

()

5

o

_ o
Uscita PASS 100.00 < — Ingresso sensore uscita NG 3 100.04 o

Uscita NG 100.01 4— b Ingresso sensore uscita NG 2 100.03

— Ingresso sensore uscita NG 1 100.02

@®Configurazione del PLC
Impostare il contatto 0.04 su [Interrupt].

1. Aprire la finestra di dialogo per le impostazioni del PLC.

2. Fare clic sulla scheda Built-in Input.

3. Nell'elenco a discesa INO (CP1E: IN4) di [Interrupt Input], selezionare
[Interrupt].
Poiché il contatto di ingresso del sensore € 0.04, la configurazione viene
eseguita per [INO] (CP1E: [IN4]) dal momento che l'ingresso ad interrupt é
impostato su 0 (CP1E: 4).

=7 PIC Sottings - NowPLCT
Ble Optiors  fein
Slatup | Settings | Timings | brpul constant | Serid Post 1 | Perigheral Serice Bultn npul | Pulse Dutpuz0 2 | #
High S peed Cousder 0 High Spead Courder 1
Lz high speed counte O [ Use hagh spesd couster 1
Courting mode Counling mode ¢
rcida Wip Cout ot M aet Conirl
Rzt Rezel
Irpul Setiing Ingrit Sefting
High 5 paisd C ot ; High Spisiad Conrdis 3
" Llee high rpeed counte 2 "~ Use high spsed courber 1
Courtig mode Couning mods
rculsr Mo Count Cacula Mas Corl
Ricosl Ressl
IFput Seltng Ingedt Saltmng
rteiiupt Irpul
Ml | Momal hd INT |MNomal bl | M2 | Momal - P3| Mo -
[Homal ] f
14 | ING |Homa
Dk
Bl e
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4. Chiudere la finestra di dialogo relativa alle impostazioni del PLC.

5. Per applicare le modifiche apportate alle impostazioni del PLC, spegnere
e riaccendere il PLC.

BEsempio di programmazione

@®Programma ladder
Le istruzioni MSKS (impostazione della maschera di interrupt) verra utilizzata per
assegnare la caratteristica "up" all'ingresso di interrupt e per impostare
l'autorizzazione di interrupt per I'abilitazione degli ingressi ad interrupt.

aolpuaddy E

P_First_Cycle
I I MSKS(690)| Interrupt di ingresso 0
110(114) (CP1E: ingresso ad interrupt 4)
#0 Caratteristica Up per l'ingresso
MSKS(690)[ Interrupt di ingresso 0
100(104) (CP1E: ingresso ad interrupt 4)
#0 Consenti interrupt
100.02
I I SET
Ingresso sensore uscita NG 1 100.01
100.03
[
Ingresso sensore uscita NG 2
100.04
| |
[
Ingresso sensore uscita NG 3
0.05
| 4]
RSET
I t I
Ingresso RESET 100.00
RSET
100.01
RSET
100.02
RSET
100.03
RSET
100.04
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Quando viene attivato I'ingresso ad interrupt 0 (CP1E: 4) (contatto 0.04), il
seguente "interrupt task 140 (CP1E: 4)" verra eseguito una volta. L'assegnazione
dei task ad interrupt per gli ingressi ad interrupt & fissa. L'ingresso ad interrupt O
(CP1E: 4) eseguira sempre il task ad interrupt 140 (CP1E: 4).

0.00 0.01 0.02

| | I I I I— SET
Ingresso Ingresso Ingresso 100.00
sensore 1 sensore 2 sensore 3

0.00

Il/ll SET

Task ad interrupt|  Ingresso sensore 1 100.02

140 0.01

(CP1E: 4) |
l/]l SET

Ingresso sensore 2 100.03
0.02
[ SET
100.04

Ingresso sensore 3

Uscita PASS

Ingresso sensore
uscita NG 1

Ingresso sensore
uscita NG 2

Ingresso sensore
uscita NG 3
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HINFORMAZIONI

@Creazione dei programmi per il task ad interrupt

1. Fare clic con il pulsante destro su [NewPLC1[CP1L]Offline] nella struttura
del progetto. Selezionare [Insert Program]-[Ladder] dal menu a comparsa.
L'opzione [NewProgram2(Unassigned)] verra aggiunta nella parte inferiore della

struttura del progetto.

a X Qa s
DREAEOE b= EE

mERy| T s s
Bl e (G Ar P | — OB F

MER[

=485 MewProject
|- MewPLCI[CPIL] Offline
=9 Symbols
Settings
@ Mernory
= % Programs
= @ MewPrograml (00}
=2 symbols
@ Sectionl
B .
.‘ B P& MewProgramsz {Unassigned) ‘.
" = Symbols '
L] L]
L] "
. U
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P sSectiont

Function Blocks

[Program Mame : MewPrograim2]
[Section Mame : Section ]

2. Fare clic con il pulsante destro su [NewProgram2(Unassigned)].
Selezionare [Properties] dal menu a comparsa.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Program Properties (Proprieta

programma).

Program Properties

ﬂ General \ F'mteu:tiu:un] Eu:umment&]

(5

M arme: M ewPragram:
Task type: |L|nassigneu:|
[

132 Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E



A-4 Esempi di programmazione di CP1L ‘ .

3.

Fare clic sulla scheda General. Selezionare [Interrupt Task 140 (CP1E: 4)]
dall'elenco a discesa Task type.

Program Properties @

ﬂ] General 1 Protection | Comments |

HMarme: ]NewF‘ngram2

Tazk bype: ]Una&signed j
Interrupt Task 135 ~
Interupt Tazk 136
Interupt Tazk 137
Interrupt Tazk 138
Interrupt Tazk 139

————| |nterupt Tazk 141 g

Interupt Tazk 142
Interrupt Tazk 143
Interrupt Tazk 144 L%

Chiudere la finestra di dialogo Program Properties.

Selezionare [Section1] sotto [NewProgram2(Int 140 (CP1E: 4))].

= {lniking - O Srogramvs: - [Few 1, oall ragren? Saciia| |Dagisn]]

= M E i Progum RO Seuktos ek e feh

MR T Ay X -

Immettere il programma ladder per l'interrupt.
Per visualizzare il programma ladder principale, fare doppio clic su [Section1] sotto
[NewProgram1(00)] nella struttura del progetto.
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A-4-4 Uso dei temporizzatori di calendario

BFunzioni utilizzate

@®Orologio
Le CPU CP1L e CP1E sono dotate di un orologio integrato.
L'orologio non pud essere utilizzato se non vi sono batterie installate o se la

tensione della batteria & bassa.

Nota | Moduli CPU CP1E tipo E non dispongono della funzione orologio.

BMPanoramica del funzionamento
In questo esempio, verra controllata una fontana.
La fontana deve essere attivata in base alla seguente pianificazione:
* Lun ... Ven: 17:30 ... 20:30
+ Sab, Dom: 10:00 ... 21:15

CP1L/CP1E

BConfigurazione del sistema

@®Esempio di cablaggio

CP1L

Pompa fontana
100.00
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BEsempio di programmazione

@®Programma ladder

aolpuaddy E

Q: 100.00

- - - T T T T T T T T I
I <=(315) >=DT(346) <DT(343) O
|
| | A354 #38 #38 l Pompa fontana
' [
| #5 A351 A351 | 1

|
: DO D10 | !
e e & "
| — T I 1
1 =(300) >=DT(346) <DT(343) [

|
|| A354 #38 #38 |
I |
| #6 A351 A1 | |
|
| D20 D30 | |
1H =@300) H :
|
|| Ass4 l

|
| #0 |

|

(A): Attivato dal lunedi al venerdi (ovvero, quando A354 [giorno] € inferiore o
uguale a [Venerdi]),
dalle 17:30 (quando A351 [oo:mm:ss] corrisponde al valore impostato in DO
[17:30:00])
fino alle 20:30 (quando A351 [oo:mm:ss] corrisponde al valore impostato in
D10 [20:30:00]).

(B): Attivato per il sabato e la domenica (ovvero, quando A354 [giorno] & uguale a
[Sabato] o [Domenical),
dalle 10:00 (quando A351 [oo:mm:ss] corrisponde al valore impostato in D20
[10:00:00])
fino alle 21:15 (quando A351 [oo:mm:ss] corrisponde al valore impostato in
D30 [21:15:00]).

« >=PT e <DT sono istruzioni di confronto di date e ore.
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HINFORMAZIONI
@®Dati relativi all'orario sul CP1L/CP1E

Il valore attuale dell'orologio viene emesso nelle seguenti aree ausiliari.

Descrizione Indirizzo Sommario
Dati relativi | A351.00 ... A351.07 Secondi: 00 ... 59 (BCD)
alforario  ["A354 08 ... A351.15 Minuti: 00 ... 59 (BCD)
A352.00 ... A352.07 Ora: 00 ... 23 (BCD)
A352.08 ... A352.15 Giorno del mese: 01 ... 31 (BCD)
A353.00 ... A353.07 Mese: 01 ... 12 (BCD)
A353.08 ... A353.15 Anno: 00 ... 99 (BCD)
A354.00 ... A354.07 Giorno della settimana: 00 ... 06 (BCD)
00: domenica, 01: lunedi, 02: martedi, 03: mercoledi,
04: giovedi, 05: venerdi, 06: sabato

@Istruzioni di confronto di date e ore
Le istruzioni di confronto di date e ore facilitano il confronto degli orari.
Ad esempio, se 0.00 &€ ON e I'ora & 13:00:00, attivare 100.00.
L'ora, | minuti e i secondi dell'orario corrente nell'orologio integrato della
CPU (A351 ... A352) e il tempo impostato (D100 ... D102) verranno

aolpuaddy E

confrontati.
0.00 100.00
| | =DT
| o0
s1 | A351
s2 | D100

7 6 54 3 210
DO |- |-|1|1|1 |0|o|o|—> Impostare D0=0038 esadecimale

Confrontare i secondi
Confrontare i minuti %~ ——

Confrontare le ore

Mascherare i giorni

Mascherare i mesi

Mascherare gli anni

'

Confrontare i dati evidenziati

15 97 0 ¢ 15 97 0
A351 Minuti Secondi |€4—»S2 :D100 00 00
A352 Giomo| Ora |€—»S2+1:D101 . 13
A353 Anno Mese S2+2:D102 - -
LRiﬂessi sul flag di condizione

quando ¢ attivata I'alimentazione
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@®Configurazione area DM

1.
2.

| seguenti valori vengono visualizzati nell'area DM come BCD.

Canale | Valore Sommario
DO 3000 | 30 min 00 sec
D1 0017 17 ore
D2 0000 -

D10 3000 | 30 min 00 sec
D11 0020 20 ore
D12 0000 -

D20 0000 | 00 min 00 sec
D21 0010 10 ore
D22 0000 -

D30 1500 | 15 min 00 sec
D31 0021 21 ore
D32 0000 -

Aprire la finestra principale di CX-Programmer.

Fare doppio clic su [Memory] nella struttura del progetto.

= Untitled - CX-Programmer - [MewPLC1. NewProgram1 Section] [Diagram])]

A Fle Edit View Imsert Program PC Sendstion Took Window  Hsln
DM ok PR B 2

=l= {0 [Frogren Mame | NeaProgran]]

Sy T—
= i NewPLC I[P L] Offine [Sachion Mame | Sactiont |

= symhals

ﬁ Seltings
e

= W Frograns

= gl MeswProgram1 (00}
‘7 Synboks
5 sactionl
5 Eno

TF Fimction Bncks

Viene visualizzata la finestra Memory.

=3
. 8 5 5 5 I S R e 1 S B Y
=] | =

—ia

|

Q
=)

LR TR R R TR TR TR R TR
ETJPREO-E

1
5
i

li
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3. Fare doppio clic su [D] nell'area di lavoro dei dati.
Viene visualizzata la scheda relativa ai dati del PLC.

=|w|a| s &%
b = A N T e e S
1 Y 5
b 14 13

=y

“mpnF
E==

Ltu.u.;!

gg;n

wlvfalala[dla[a][a[a]a

L«

£=

4. Immettere i valori per gli indirizzi DM.

Slait Addvess | 13 | |
Ehegliea] [ |

aala]a]lalas]w]a]a]a] -
] |

DO000D 3000 (0017
DOOGI0_|3000 0020|0000
D000 0010|0000
000030 (1500 0oz oo [ ]

COn040 | |
00050 | | | i

5. Fare clic su [Save in Project].
Le impostazioni verranno salvate.

6. Trasferire i dati dal computer al CP1L.
1)Confermare che il computer € in linea con il CP1L.
2)Selezionare [Online] - [Transfer to PLC] dal menu.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Transfer to PLC.
3)Selezionare I'area ¢ la relativa regione per il trasferimento. Fare clic su [Transfer
to PLC (Trasferisci al PLC)].
| dati verranno trasferiti.
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A-4-5 Uso di encoder rotativi per calcolare le posizioni

BFunzioni utilizzate

@®Conteggio veloce attraverso I'ingresso integrato
E possibile attivare ingressi per contatori veloci collegando encoder rotativi agli
ingressi integrati. | Moduli CP1L sono dotati di piu ingressi per contatori veloci che
consentono di controllare dispositivi multiasse con un singolo modulo CP1L o
CP1E.
| contatori veloci possono essere utilizzati per mettere a confronto i valori di
riferimento e per effettuare elaborazioni veloci, utilizzando interrupt di confronto a
intervalli. E possibile attivare i task ad interrupt quando il valore del contatore
raggiunge un valore specificato o una gamma di valori.

BPanoramica del funzionamento
Un alimentatore di fogli verra regolato per fornire una lunghezza costante in una
direzione prefissata, p.e. per il confezionamento sottovuoto di prodotti alimentari.

Velocita motoreI \ \

Motore: Avvio
Contatto 0.02 ]

Motore: esecuzione
Contatto 100.00

Motore: lento
Contatto 100.01

Posizione di arresto normale
Contatto 100.02

Posizione di arresto di errore
Contatto 100.03

v

3550

Impulso di misurazione 3500

del contatore veloce 3000
(A270) (impulso)

v

t

Il programma ladder attiva il reset software
del contatore veloce (A531.00) all'avvio del motore

Quando il conteggio degli impulsi € compreso tra 3.500 e 3.550, la posizione
normale di arresto (100.02) sara ON. Quando il conteggio degli impulsi supera
3.550, verra attivata la posizione di arresto di errore (100.03).
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BConfigurazione del sistema

@®Esempio di cablaggio

Fase A

Encoder
(alimentazione: 24 Vc.c.)

Ad esempio: Modello E6B2-CWZ6C
Uscita NPN a collettore aperto

24 Ve.c. ov
(serie S8VM) +24V

c.a.100~240V ()

Avvio motore
*| Switch 0.02 (serie A16)

L1 |L2/N|COM

01| 03| 05| 07|NC|NC|

| & [@ | 0o 02| 04] 06 | Nc|NC|

CP1L-L14DR-A

| + ] 00]01]o02] 03] 04|ncC]
| - [cCoM COM| OM COM| 05 | NC|
— Motore in movimento 100.00 | » i
Motore lento 100.01 ® @gﬁzlsztlgr:j?:rlrore ,9
Spia 100.03
(serie M16)

Inverter, ecc.
(serie V1000)

Nota Utilizzare I'alimentatore esterno solo per i dispositivi di ingresso (non pud essere

utilizzato per alimentare i dispositivi di uscita).

Posizione di arresto normale
100.02 Spia (serie M16)
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@Configurazione del PLC

Verra abilitato il contatore veloce 0.

1.
2.

© N O

Aprire la finestra di dialogo per le impostazioni del PLC.

Fare clic sulla scheda Built-in Input

7 PLC Settings - New?LCT
Bl QOptore fHelp

High Speed Courter 0
W Ll Faol speed counte O

Hgh Spead Counber J
" U high speed countss 2
Conirtirsg mode

rcubsr Wi Coune

Irnpil Selling | Ditmentisl phase npol

Piscpsi

It Saling

mhetiupt Irpud

M) | Reomnal hi INT |Mommsl
e |Moms ¥ IN5 |Homal

Slasup | Settings | Timings | bnpul constant | Serial Post 1

Courting mode ™ Linss mode Crcidar mode
rcida Mip: Cout
Rt Solleats mcsljcompasing]

Perigheral Service Bultin Inpul | Pulse Duipai0 4|
High Spead Counter 1
[™ Ui hagh epessed couster 1
Cowrding mode ¢
oo M agt Conirl
Resel
Ingedt Salting
High Sopristad Con i 3
~ s high spssd counber 1
Couning mode
Caculm Mat Courd [\
Ressi

Ingeal Stting

a3 [Mamal *] w3 [Noma -

CPILL  WOffire

Selezionare la casella di controllo [Use high speed counter 0] per High
Speed Counter 0.

Selezionare [Linear mode] per [Counting mode].

Selezionare [Software reset(comparing)] dall’elenco a discesa Reset.
Selezionare [Differential phase input] dall'elenco a discesa Input Setting.
Chiudere la finestra di dialogo relativa alle impostazioni del PLC.

Per applicare le modifiche apportate alle impostazioni del PLC, spegnere
e riaccendere il PLC.
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Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E (141



>

aolpuaddy

142 Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E

. ‘ A-4 Esempi di programmazione di CP1L

BEsempio di programmazione 1

Utilizzare le istruzioni di confronto per confrontare i valori del contatore.
E possibile creare facilmente il programma utilizzando le istruzioni di confronto per

confrontare i valori del contatore.

@®Programma ladder

| valori del contatore vengono utilizzati per avviare/rallentare/arrestare il motore.

0.02

WO0.00

| * [
111
Avvio motore

100.00
| |
.

W0.00
| |

Il/lI

Arresto motore

Motore in movimento

0.02

DIFU Reset software
A531.00 per contatore veloce 0
100.00

>=(325)

Motore in movimento

100,01 Quando il contatore

A270

#0BB8

>=(325)

O

veloce (A270) raggiunge
3.000 (0BB8 esadecimale),
Motore lento i yotore decelera.

Wo.00 Quando il contatore

A270

#ODAC

Una volta che il motore si & arrestato, verificare la posizione di arresto.

veloce (A270) raggiunge
3.500 (ODAC esadecimale),

Arresto motore . .
il motore viene arrestato.

W0.01

Arresto motore

W0.01
| |

Motore arrestato

'l

Avvio motore

Motore arrestato

100.02 La posizione di arresto &
normale se il contatore veloce
(A270) & compreso tra 3.500
Posizione di (ODAC esadecimale) e
arresto normale 3.550 (ODDE esadecimale).

100.03 La posizione di arresto & in

errore se il contatore veloce

>=(325) <(310)
A270 A270
#ODAC #ODDE
>=(325)
A270
#0DDE

(A270) & maggiore di 3.550

Posizione di  (nnF esadecimale).

arresto di errore
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BEsempio di programmazione 2
Utilizzare un'istruzione CTBL (registra tabella di confronto) per eseguire un

processo ad interrupt una volta raggiunto il valore di riferimento.
Il rallentamento e l'arresto vengono eseguiti come task ad interrupt, consentendo

di eseguire processi veloci senza interferire sul tempo di ciclo.

@®Programma ladder

Utilizzare un'istruzione CTBL per eseguire task ad interrupt una volta raggiunta la

posizione di riferimento.

0.02

RSET

A

Avvio motore

Reset "motore arrestato”

W0.02

A531.00

>

Reset software per contatore veloce 0

CTBL(882)

#0

aolpuaddy

Caratteristica del contatore veloce 0

#0

Avwviare il confronto con il riferimento

D600

CH minimo della tabella di confronto

SET

W0.02

Impostare "motore in movimento"

100.00

Una volta che il motore si & arrestato, verificare la posizione di arresto.

100.02

Motore arrestato

La posizione di arresto & normale se
il contatore veloce (A270) € compreso tra

>=(325) | <(310) -
3.500 (ODAC esadecimale) e 3550
A270 A270 Posizione di (ODDE esadecimale).
H#ODAC #ODDE arresto normale
100.03 - . .
La posizione di arresto ¢ in errore
>=(325) se il contatore veloce (A270)
A270 Posizione di & maggiore di 3.550
arresto di errore (ODDE esadecimale).
#0DDE

Quando il valore attuale (PV) del contatore veloce corrisponde al valore di
riferimento 1 (3.000), viene eseguito il task ad interrupt 04.

P_On

Task ad interrupt

04

—

SET

Impostare "motore lento"

100.01
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Quando il valore attuale (PV) del contatore veloce corrisponde al valore di
riferimento 2 (3.500), viene eseguito il task ad interrupt 05.

P_On
| |
| RSET Reset
100.00 "motore in movimento"
Task ad interrupt
05 RSET
Reset "motore lento"
100.01
SET
Reset "motore arrestato”
W0.02

Configurazione area DM
La tabella di confronto per l'istruzione CTBL (registra tabella di confronto) deve
essere allocata all'area DM da D600 a D606.

aolpuaddy E

Canale Valore Sommario
D600 0002 Elementi confrontati 2
D601 0BB8 Valore di riferimento 1: 3000 BCD
D602 0000 (BBS esadecimale)
D603 0004 Valore di riferimento 1: Task ad interrupt n. 4
D604 ODAC Valore di riferimento 2: 3500 BCD
D605 0000 (DAC esadecimale)
D606 0005 Valore di riferimento 2: Task ad interrupt n. 5

A-4-6 Uso di servoazionamenti per il posizionamento

BFunzioni utilizzate

@®Uscita a impulsi mediante uscita integrata
E possibile utilizzare uscite di segnali a impulsi dall'uscita integrata della CPU per il
posizionamento e il controllo della velocita di un servomotore con un massimo di
2 assi.

Nota | Moduli CPU CP1E tipo E non dispongono di funzioni di uscita a impulsi.

BMPanoramica del funzionamento
L'esempio seguente si riferisce a una macchina monoasse utilizzata per il
trasferimento del prodotto.
Verra effettuata la ricerca dell'origine, seguita dalle operazioni di posizionamento
nei punti A e B.

Punto A Origine Punto B

0
-
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®Ricerca dell'origine
E possibile eseguire una ricerca dell'origine accurata che utilizzi vari segnali di I/0
(segnale di ingresso di prossimita dell'origine, segnale di ingresso dell'origine,
segnale di posizionamento completato, uscita di reset del contatore di errori, e cosi
via) utilizzando una singola istruzione.

aolpuaddy E

Ingresso di prossimita dell'origine
Contatto 0.02 £
<
Ingresso origine |_| |_| |_| |_| |_| E—|
Contatto 0.06
Alta velocita della ricerca Rapporto di decelera-
Frequenza 10 kHz zione della ricerca
degli impulsi /, . 2.000 Hz/4 ms
Rapporto di accelerazione - s
o Velocita di prossimita
della ricerca 2.000 Hz/4 ms della ricerca
1.000 Hz|
CCwW cw
Metodo di ricerca Impo- Descrizione
dell'origine stazione
Direzione di ricerca cw La ricerca dell'origine viene eseguita nella direzione CW.
Metodo di Methd O | Legge il primo segnale di ingresso dell'origine dopo una sequenza
rilevamento OFF-ON-OFF del segnale di ingresso di prossimita dell'origine.
Operazione di Invers 1 | Inverte la direzione su un ingresso limite e continua la ricerca
ricerca dell'origine.
Modalita operativa Mode 1 | Esegue un'uscita di reset del contatore di errori una volta rilevata
l'origine. L'ingresso di posizionamento completato non verra
utilizzato.

@®Posizionamento
Le impostazioni comuni per le operazioni di posizionamento sono descritte di
seguito:
* Frequenza di riferimento 50 kHz
» Rapporto di accelerazione/decelerazione 2.000 Hz/4 ms
* Frequenza iniziale 0 Hz

A
Punto A Origine Punto B
CCW < » CW
-1000 @ 100000
\ 4

(1) Una volta completata la ricerca dell'origine, I'apparecchiatura verra
posizionata nel punto A (-1.000) mediante un posizionamento assoluto
(sistema di coordinate assolute).

(2) Dopo il posizionamento nel punto A, I'apparecchiatura verra posizionata nel
punto B (100.000) mediante un posizionamento assoluto (sistema di
coordinate assolute).

(3) Il posizionamento dei punti A e B viene ripetuto. Poiché vengono utilizzate le
coordinate assolute degli impulsi, il valore impostato (SV) per il
posizionamento per il punto (3) sara lo stesso del punto (1).
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BConfigurazione del sistema
@®Esempio di cablaggio

Sensore (serie E2E)

aolpuaddy E

Sensore Sensore di prossimita _Sgnsore
limite CCW dell'origine limite CW switch (serie A16) Posiziona-  Posiziona-
| 0.00 0.02*2 f 0.01I Inizio mento nel mento nel
ricerca dell'origine punto A punto B
_ — — 0.03 004 005
® & Contatto [[® ®]| Contatto Contatto |[® @ ® ‘® ® e
NA NA NA
*l 24vce -
Ingresso origine 0.06*2 (serie S8VM)
| Serie R7D AP
[] e
1 [com c1|03 05|o7|NC|NC| . . [N
NC | @ [ 00| 02] 04| 06| NC|NC|

1
Ot
2 —CW

CP1L-L14DT
|NCU9 01 | 02| 03| 04,1|NC’
NC ﬂgﬂcom cqul|g5 | NC |

(P oow
—e4 —CCW
1
6 —ECRST

1
1
1
1
1
T
1
1
1
1
1
! 1
i : .
1 1
1 1
1 1
1 1
90 3ol] | | o] = =
g ) ) (1) . ]
scita T
cW Uscita ! E 13 +24 V IN
100.00*s CCW I :
100.01% Uscita di reset ! :
del contatore C ' —e14 RUN
di errori 1 !
« L ! 32 z
100.04*2
: ><><—-—<: §33 | ZCOM
1 1 !
Indicatore AN /AN -A<AN | E=mmm—————— e—¢Guscio FG |
(serie M16)
Posizionamento Posizionamento Ricerca dell'origine
punto A punto B completata
completato completato 100.05
100.02 100.03

*1 Inserire una resistenza compresa tra 1,6 € 2,2 k Q, in modo che la corrente
rientri nell'intervallo compreso tra 7 e 15 mA.

*2 Le assegnazioni dei bit del sensore di prossimita dell'origine, dell'ingresso
dell'origine e dell'uscita di reset del contatore di errori sono differenti in base ai
punti di /0O dei Moduli CPU. Per informazioni dettagliate sull'assegnazione, fare
riferimento al manuale CP Series CP1E CPU Unit User's Manual (W462) o al
manuale CP Series CP1E CPU Unit Hardware User's Manual (W479).

*3 Per i Moduli CP1E, I'impulso sara impostato su 100.00 e la direzione su 100.01.
Impostare il servoazionamento su impulso + direzione.
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@Configurazione del PLC

Specificare le impostazioni per l'uscita a impulsi 0.

4.
d.

Aprire la finestra di dialogo per le impostazioni del PLC.

Fare clic sulla scheda Uscita a treno di impulsi 0.

Specificare le seguenti impostazioni.

i PLE Settings - Now C1

Pl Optiors  Help

Search Dperation  ||Irees 1 =

Dpesaticn Mode Moge T
Digin Inpus Signal |G

Prosamly \nguit Sonal [HO

r
v | Sasch Compansaton Vake|®

Sefing: | Timing: | Input constand | Sesal Port 1 | Preiiphessl Service | Bull-inInpue  Pulse Dutput Fule 04| ]

B Setings -
Uindefired Dikgin NN -] eschMeiuniriaiSeeed [0 - poe

Lamit Inpist Signal Opmation | v - Cpead Curve | Tisparnam _;l

Lot Inpuf Signal [N -

sl Ciinges O paishon Salngs Dl Aaluan
W Lige dafires oiigin opeeation Bpeed

Seaich Dupcton | OW | Seach Hioh Speed froeon = g o T
Detachior Methad | Methd 0 =] Ganrch Prosiwsity Epasd ﬁﬁ_j ppe || Actmlersion st

= Saurchpccalmion Bato !:'I': _T'JI
=| SeachDecelsaion sl |00 -5

= | Paslionng Mordor Tass |0

Decelesson Fatio

|2 = |

—] M

e
Impostazioni di base Ricerca dell'origine
Caratteristiche Impostazione Caratteristiche Impostazione
Origine non definita Mantieni Utilizza definizione delle Utilizza
operazioni di origine
Funzionamento del segnale Sempre Direzione di ricerca CW
di ingresso limite
Segnale di ingresso limite NO Metodo di rilevamento Metodo 0
Velocita iniziale di ricerca e 0 pps Operazione di ricerca Invers 1
di ritorno
Curva della velocita Trapezoidale Modalita operativa Modalita 1
Segnale ingresso origine NO
Segnale di ingresso di NO
prossimita
Alta velocita di ricerca 10.000 pps
Velocita di prossimita della 1.000 pps
ricerca
Valore di compensazione 0
dell'origine
Rapporto di accelerazione 2000
della ricerca
Rapporto di decelerazione 2000
della ricerca
Tempo di monitoraggio del 0ms

posizionamento

Chiudere la finestra di dialogo relativa alle impostazioni del PLC.

Per applicare le modifiche apportate alle impostazioni del PLC, spegnere

e riaccendere il PLC.
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BEsempio di programmazione
@®Programma ladder

Assegnare sensori limite agli ingressi limite.

A540.08

O

Sensore limite CW

0.00
| |

Ingresso limite CW

A540.09

I
Sensore limite CCW

0.03
| |

O

Ingresso limite CCW

Eseguire la ricerca dell'origine e il posizionamento.

@ORG(889) | Istruzione ORG per la ricerca dell'origine

Inizio ricerca dell'origine

#0 Uscita a treno di impulsi O

#0 Funzione di ricerca dell'origine
Metodo di uscita a impulsi CW/CCW

@PLS2 (887)| Posizionamento istruzione PLS2

Posizionamento nel punto A

#0 Uscita a treno di impulsi O

#1 Specifica assoluta degli impulsi (CP1E: #101)
DO Tabella di configurazione dei dati di posizione
D6 Impostazione frequenza iniziale

@PLS2 (887)| Posizionamento istruzione PLS2

Posizionamento nel punto B

#0 Uscita a treno di impulsi 0

#1 Specifica assoluta degli impulsi (CP1E: #101)
D10 Tabella di configurazione dei dati di posizione
D6 Impostazione frequenza iniziale

Flag di uscita per la ricerca dell'origine e il completamento del posizionamento.

0.03 0.04 0.05 W0.00
H— It O
I [ I
Inizio ricerca Posiziona- Posiziona-
dell'origine mento mento
WO'OIO nel punto A nel punto B A280.06 100.05
Ricerca dell'origine completata
[ 9
Sull'origine
0.04 0.03 0.05 W0.01
t1 UM O
I [ I
Posizionamento Inizio ricerca Posiziona-
nel punto A dell'origine  mento
nel punto B
W0.01 P A280.03  100.02 Posizionamento
|
| ] punto A completato
Uscita a impulsi completata
0.05 0.03 0.04 W0.02

41 WM

nel punto B dell'origine mento

Posizionamento | Inizio ricerca Posiziona-

W0.02 nel punto A A280.03  100.03

O

Posizionamento
punto B completato

Uscita a impulsi completata
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@®Esempio di configurazione dell'area DM

Indirizzo Valore Sommario
Posizionamento D0000 07DO0 Rapporto di accelerazione: 2.000 (Hz/4 ms)
punto A D000 07D0 | Rapporto di decelerazione: 2.000 (Hz/4 ms)
D0002 C350 Frequenza di riferimento: 50.000 (Hz)
D0003 0000
D0004 FC18 Posizione: -1.000 (Hz)
D0005 FFFF
Frequenza D0006 0000 Frequenza iniziale: 0 (Hz)
iniziale D0007 0000
Posizionamento D0010 07DO0 Rapporto di accelerazione: 2.000 (Hz/4 ms)
punto B D0011 07D0 | Rapporto di decelerazione: 2.000 (Hz/4 ms)
D0012 C350 Frequenza di riferimento: 50.000 (Hz)
D0013 0000
D0014 86A0 Posizione: 100000 (Hz)
D0015 0001

aolpuaddy E
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A-4-7 Uso di inverter per il controllo della velocita (1)

BFunzioni utilizzate

@®Funzione Easy Master Modbus-RTU
Utilizzando la funzione Easy Master Modbus-RTU, & possibile controllare
facilmente dispositivi slave compatibili con Modbus (ad esempio, gli inverter)

tramite comunicazione seriale.

com Scheda opzionale
——|RS-232C

= .

Q)@ cCP1W-CIFO1
 I—
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Slot scheda _ Scheda opzionale
opzionale i _ |RS-422A/485
oo | CP1W-CIF11/12

Per eseguire una comunicazione seriale su CP1L, installare una scheda di
comunicazione seriale opzionale (RS232C o RS422A/485). Sui moduli di I/O a 14/20
punti & possibile installare 1 scheda di comunicazione seriale opzionale. Sui Moduli di
I/0 a 30/40/60 punti & possibile installare fino a 2 schede. Sui Moduli di I/O a 10 punti
CP1L non & possibile installare schede opzionali. Per CP1E, solo il Modulo di I/O a
30/40 punti tipo N & dotato di 1 scheda di comunicazione seriale opzionale.

La funzione Easy Master Modbus-RTU consente di comunicare facilmente con
componenti collegati tramite una scheda di connessione seriale.
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15 08 07 00
D32300 - - Indirizzo slave
(CP1E: D1200)
D32301 - - Codice FUNZIONE
(CP1E: D1201)
D32302 i di icazi
Descrivere i comandi Modbus-RTU nei (CP1E: D1202) Byte dati di comunicazione
canali di assegnazione fissa DM. D32303 Dati di comunicazione
E, quindi, possibile abilitare la (CP1E: D1203)
comunicazione attivando semplicemente i
il bit A640 CH bit 00.
- Indirizzo slave | Codice FUNZIONE |Dati di comunicazione]—>
= <« Indirizzo slave | Codice FUNZIONE [Dafi di comunicazione |—

Switch A640 CH bit 00 per I'esecuzione Modbus-RTU | Inverter OMRON
della funzione Easy Master CP1L J1000. V1000, A1000
Modbus-RTU (per la porta 1) mmve LJo ’ ’

el == &=

Nota

= 5|

Nei canali di allocazione fissa DM per Easy Master Modbus-RTU, assegnare
l'indirizzo slave, la funzione e i dati al dispositivo slave Modbus. Una volta eseguite le
assegnazioni, € possibile inviare i comandi Modbus-RTU avviando il software.

Le risposte restituite vengono automaticamente memorizzate nei canali di
assegnazione fissa DM.
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| bit di esecuzione di Easy Master Modbus-RTU e i canali di assegnazione fissa
DM dipendono dal tipo di modulo, Moduli di I/O a 10/14/20 punti CP1L o Moduli
di 1/0 a 30/40/60 punti, porta RS-232C integrata del Modulo 1/O a 20/30/40 punti
CP1E tipo N o porta seriale opzionale del Modulo di I/O a 30/40 punti CP1E tipo N.
Per informazioni dettagliate, fare riferimento al manuale CP Series CP1L CPU Unit
User's Manual (W462) o al manuale CP Series CP1E CPU Unit Software User's

Manual (\W480).
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BMPanoramica del funzionamento
Nel seguente esempio verra utilizzata una bobinatrice su un filatoio.
La velocita di rotazione della bobinatrice deve variare in base all'avvolgimento della
bobina, in modo tale che la velocita di tiratura del filo rimanga costante.

\

e i
ATTIEEAR 00 60 0 0 L
RN

\- CPIL
\/

Velocita di avvolgimento costante
> >

Rotazione veloce Rotazione lenta

60,00 Hz
\, 55,00 Hz
Velocita 50,00 Hz
\ Interrotto

i »

i
Contatto A Contatto B Contatto C Contatto Z

ON ON ON ON

(W0.00) (W0.01)  (W0.02) (W0.15)

La velocita di riferimento viene raggiunta in base all'ingresso proveniente da
contatti multipli. L'accelerazione e la decelerazione variano in base
all'accelerazione e la decelerazione di un inverter.

BConfigurazione del sistema
I CP1L e il V1000 (un inverter OMRON) sono collegati mediante RS485 per il

controllo di avvio/arresto e della frequenza.

@®Esempio di cablaggio

CPIL V1000
CP1W-CIF11/12
RS485 Simbolo Blocco terminali
1 | RDA- S-_ldel circuito
2 | RDB+ — S+ ldi controllo
3 | SDA- 50 m o inferiore R- (terminali
4 | SDB+ R+ |di comunicazione),
5 | FG

CP1W-CIF11/12
(scheda opzionale RS422/485)
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@®Configurazione CP1W-CIF11/12

Impostare i DIP switch come descritto di seguito.

(pannello posteriore)

—_—
=1 l} Connettore CPU
DIP switch per
configurazione
funzionamento
cat. Impostazione ON/OFF Sommario
1 Presenza di una resistenza di ON Resistenza di terminazione
terminazione presente
2 | Selezione a 2/4 fili ON Tipo a 2 fili
3 | Selezione a 2/4 fili ON Tipo a 2 fili
4 |- OFF Disattivazione permanente
5 | Controllo RS per RD ON abilitato
6 | Controllo SD per RD ON abilitato
@®Configurazione V1000

Impostare i DIP switch come descritto di seguito.
+ SW2-1: ON (resistenza di terminazione presente) Resistenza di terminazione

per comunicazione RS422/485

Quindi, impostare i parametri come indicato di seguito:

N. Descrizione Valore Commenti

B1 02 | Comando di funzionamento 2 Comunicazione RS-422/485 abilitata

B1 01 | Comando di frequenza 6 Comandi di frequenza provenienti dalla

comunicazione RS-422/485 abilitata.

C1 01 | Tempo di accelerazione 1 5.0 Tempo di accelerazione (sec)

C1 02 | Tempo di decelerazione 1 5.0 Tempo di decelerazione (sec)

H5 09 | Comunicazione RS-422/485 1 Rilevamento abilitato, rilevamento degli errori e
Rilevamento timeout arresto per decelerazione dopo il tempo di

decelerazione 1 (impostazione predefinita).

U4 19 | Monitoraggio e comandi di 1 Selezionare il modulo per i dati relativi ai comandi
frequenza comunicazione di frequenza e i dati di monitoraggio della
RS-422/485 frequenza. Modulo: 0,01 Hz (impostazione

predefinita)

H5 01 | Comunicazione RS-422/485 1 Indirizzo slave (numero del nodo dello slave),
Indirizzo slave modulo 1

H5 02 | Comunicazione RS-422/485 2 Velocita di trasmissione delle comunicazioni
Velocita di trasmissione (velocita di comunicazione): 9.600 bps

(impostazione predefinita)

H5 03 | Comunicazione RS-422/485 0 Parita pari
Parita

H5 06 | Comunicazione RS-422/485 10 Imposta il tempo di attesa della risposta per i
Tempo di attesa messaggi di richiesta ricevuti dal master. 10 ms
trasmissione (impostazione predefinita).

H5 07 | Comunicazione RS-422/485 0 Controllo RTS abilitato (impostazione predefinita)
Controllo RTS
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@Configurazione del PLC

Configurare la porta seriale 1.
1. Aprire la finestra di dialogo per le impostazioni del PLC.

2. Fare clic sulla scheda Serial Port 1 (CP1E: scheda Built-in R$232C Port).

3. Specificare le seguenti impostazioni.
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7 PLC Settings - Mew C1

Pl Optors  Heln
Seftings | Timings | Input constant  Sessl Pot 1 | Paiphesal Service | BullinInput | Puse Ouput 0| Pule 04| #
Communcatons Selings Lorsk: ‘Woncls
™ Standesd (300 ; 1.7 2E]
* Cugom  Baud Foiinal Wi
[s00 =] [e1e =] [Sersl Gatmway = =
St Cods Ered Code
o 3 I <zl
T | —
> =
Fiaspores Timeou Lirdt Mok Chplany WNT/PE Link M PC Lirk Und He
0 = *00ms - | —1 e = ==
[dilandt S00ma]
e
Caratteristiche Impostazione
Impostazioni di Personalizzata
comunicazione
Trasmissione 9.600 bps
Formato 8,1, E
Modalita Modalita Gateway seriale (CP1E: Easy Master Modbus)
Timeout di risposta 0 (Default)

4. Chiudere la finestra di dialogo relativa alle impostazioni del PLC.
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BEsempio di programmazione

@®Programma ladder

P_First_Cycle
[

| MOV(021) A
#0000 Interrompere il funziona-
mento quando la
D32306 (CP1E: D1206) comunicazione inizia.
> Comando di funzionamento
MQOV/(021) (0: Stop)
#0000 Comando di frequenza
00,00 Hz
D32307 (CP1E: D1207) )
VIVO.OIO N
MOV(021
{4 (021)
Contatto A #0117
D32306 (CP1E: D1206) Comando di funzionamento
>(1: Start)
MOV(021) Comando di frequenza
60.00Hz (1770 esadecimale)
#7000
D32307 (CP1E: D1207) )
W0.01 3\
| 4| MOV/(021
{ f [ (021)
Contatto B #0115
D32306 (CP1E: D1206) Comando di funzionamento
>(1: Start)
MOV(021) Comando di frequenza
#7C00 55.00Hz (157C esadecimale)
D32307 (CP1E: D1207) )
VIVO.0|2 N
MOV/(021
{4 (021)
Contatto C #0113
D32306 (CP1E: D1206) Comando di funzionamento
1: Start)
MOV(021) Comando di frequenza
50.00Hz (1388 esadecimale)
#8800
D32307 (CP1E: D1207) )
VI\/0.1|5 N
MOV(021
{ f [ (021)
Contatto Z #0000
D32306 (CP1E: D1206) Comando di funzionamento
>(0: Stop)
MOV(021) Comando di frequenza
#0000 00,00 Hz
D32307 (CP1E: D1207) )

Avviare la comunicazione Modbus 1 secondo dopo I'esecuzione del programma ladder.
Proseguire la comunicazione Modbus.

P
(Pn I TIM
0
#0010
TIMO A640.00
41
A(|340.|01 Bit di esecuzione della funzione Easy Master Modbus-RTU

Flag normale di esecuzione della funzione Easy Master Modbus-RTU
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®Flag per la funzione Easy Master Modbus-RTU (porta seriale 1)

AB40.00 Bit di esecuzione [ ]

A640.01 Flag normale di esecuzione

-

A640.02 Flag di errore di esecuzione Y

v

® ® ©

(A): Attivare il flag di esecuzione A640.00 per inviare i dati di comando D32300
(CP1E: D1200) e successivi. Per informazioni dettagliate, fare riferimento al
capitolo Configurazione area DM alla pagina seguente.

aolpuaddy E

Canale Bit Impostazione

Porta seriale 1
D32300 Da 07 a 00 Indirizzo slave (00 ... F7 esadecimale)
(CP1E: D1200) Da 15a 08 Riservato (deve essere 00 esadecimale)
D32301 Da 07 a 00 Codice FUNZIONE
(CP1E: D1201) Da 15a08 | Comando | Riservato (deve essere 00 esadecimale)
D32302 Da 15a 00 Numero di byte dei dati di comunicazione
(CP1E: D1202) (0000 ... 005E esadecimale)
Da D32303 a D32349 Da 15a 00 Dati di comunicazione (94 byte max.)
(CP1E: da D1203 a D1249)

(B): Quando un comando ¢ stato inviato con successo, il flag normale di
esecuzione A640.01 viene attivato e i dati vengono memorizzati in risposte
D32350 (CP1E: D1250) e successive.

Canale Bit Impostazione
Porta seriale 1
D32350 Da 07 a 00 Indirizzo slave (01 ... F7 esadecimale)
(CP1E: D1250) Da 15a 08 Riservato (deve essere 00 esadecimale)
D32351 Da 07 a 00 Codice FUNZIONE
(CP1E: D1251) Da 15a 08 Riservati
Risposta
D32352 Da 07 a 00 Codice di errore
(CP1E: D1252) Da 15a 08 Riservato (deve essere 00 esadecimale)
D32353 Da 15a 00 Numero di byte di risposta (0000 ... 03EA
(CP1E: D1253) esadecimale)
Da D32354 a D32399 Da 15a 00 Dati di risposta (92 byte max.)
(CP1E: da D1254 a D1299)

(C): Quando si verifica un errore di comunicazione, il flag di errore di esecuzione
AB640.02 viene attivato e il codice di errore viene memorizzato in D32352
(CP1E: D1252).
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@®Configurazione area DM

+ Canali di assegnazione fissa DM per Easy Master Modbus-RTU
Le impostazioni DM da D32300 a D32305 (CP1E: da D1201 a D1205) vengono
impostate prima dell'esecuzione del programma ladder.
Non & necessario impostare in modo esplicito D32306 e D32307 (CP1E: D1206
e D1207). Vengono modificati mediante le istruzioni MOV e vengono utilizzati
per modificare, avviare e arrestare i comandi di frequenza.

Porta seriale 1: Comando

Impostazione indirizzo Codice Byte dati di Dati di comunicazione: D32303 ... D32349 max.
P slave FUNCTION | comunicazione (CP1E: D1203 ... D1249 max.)
Indiri D32300 D32301 D32302 D32303 D32304 D32305 D32306 D32307
ndirizzo (CP1E: D1200)|(CP1E: D1201)|(CP1E: D1202)|(CP1E: D1203)|(CP1E: D1204)|(CP1E: D1205)|(CP1E: D1206)|(CP1E: D1207)
Valore 00 01 00 10 00 09 00 01 00 02 04 00 01 02 58
— N S RN RN - _ o~ I -
00 00

Indirizzo slave dell'inverter:
1 (esadecimale)

Scrittura dati inverter
10 (esadecimale)

[ ]
Per il numero di byte, utilizzare 9 byte dal
piu piccolo D32303 al piu grande D32307
(CP1E: dal piu piccolo D1203 al piu
grande D1207)

Dati per il registro successivo

(ad esempio, impostare 60,0 Hz
(0258 esadecimale) per il n. 0002
! [comando di frequenzal)

Dati per il registro iniziale

(ad esempio, impostare 0001 esadecimale
per il n. 0001 [comando di funzionamento
! (vedere piu avanti)])

Dimensioni dati allegati in byte: 4
(4 byte dal piu piccolo D32305 al piu grande D32307
(CP1E: dal piu piccolo D1205 al piu grande D1207))

Numero di registri su cui vengono scritti i dati: 2

(2 dati: N. 0001 e n. 0002 sul registro 2)

N. di registro per la scrittura dei dati iniziali: 0001
(avviare la scrittura sull'inverter al registro n. 0001)

+ Dettagli e allocazione comando di funzionamento (registro n. 0001 esadecimale)
per l'inverter V1000

Bit n.

Impostazione

o

Comando di funzionamento (1: Start)

Rotazione normale/invertita (1: Reversed)

Errore esterno (1: EFO0)

Ripristino dopo errore (1: Error reset)

Ingresso multifunzione 1 (1:

Ingresso multifunzione 2 (1:

Ingresso multifunzione 3 (1: ON

Ingresso multifunzione 5 (1: ON

OO N ]| W|N| =

)
)
Ingresso multifunzione 4 (1: ON)
)
)

Ingresso multifunzione 6 (1: ON

A

Riservato

DaBaF

Riservati

Per questo esempio, verra utilizzato solo il comando di funzionamento (bit n. 0).
+ Con la funzione Easy Master Modbus-RTU, non & necessario impostare i
checksum CRC-16 nell'area DM, in quanto vengono calcolati automaticamente.

>

aolpuaddy
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A-4-8 Uso di inverter per il controllo della velocita (2)

BFunzioni utilizzate

@Utilizzo della Libreria Smart FB (solo CP1L)

Nota

La libreria Smart FB (libreria di blocchi funzione intelligenti) rappresenta una serie
di componenti forniti da OMRON sotto forma di un blocco funzione (FB). L'uso
della libreria Smart FB facilita I'uso delle funzioni relative ai componenti PLC e FA
di OMRON nei programmi PLC.

L'uso di porte seriali per la comunicazione tra un inverter e un PLC richiede
generalmente una conoscenza sostanziale delle caratteristiche dei comandi di
comunicazione e delle procedure di comunicazione nella creazione del programma. In
questi casi, & possibile utilizzare la Libreria Smart FB per semplificare in modo
significativo il processo di programmazione.

Programma utente

Inverter
V1000, A1000

CP1L
Libreria Smart FB per inverter V1000/A1000
Nome FB Nome della funzione Riepilogo funzioni

_INV002_Refresh ()

Status refresh

Aggiorna lo stato dell'inverter.

_INV032_MoveVelocity_Hz (*)

Execute rotation (frequency
specification in Hz)

Specifica il segnale di avvio, la
direzione di rotazione e la velocita di
rotazione in Hz.

_INV033_MoveVelocity RPM

Execute rotation (rotation
speed specified in rpm)

Specifica il segnale di avvio, la
direzione di rotazione e la velocita di
rotazione in giri/min (g/min).

_INV060_Stop (*)

Decelerate to stop

Decelera un asse in movimento fino
all'arresto.

_INV080_Reset

Ripristino dopo errore

Decelera un asse in movimento fino
all'arresto.

_INV200_ReadStatus

Read status

Legge lo stato.

_INV201_ReadParameter

Read parameter

Legge un parametro.

_INV203_ReadAxisError

Read axis error

Legge le informazioni sugli errori.

_INV401_WriteParameter

Write parameter

Scrive i parametri.

_INV600_SetComm

Set communication unit

Imposta le impostazioni di
comunicazione.

* FB utilizzato in questo esempio.

La documentazione (file PDF) relativa alle funzioni della Libreria Smart FB &
reperibile nella cartella

[FBL] - [omronlib] - [Inverter] - [INVRT] - [Serial]. Per informazioni dettagliate sulla
Libreria Smart FB, fare riferimento a questo file.
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@®Esempi di blocchi funzione (solo CP1L)
| blocchi funzione sono elementi di programmazione (modelli) che raggruppano una
serie di processi (funzioni) in un singolo blocco. L'utente pud specificare
precedentemente un blocco funzione e, quindi, utilizzarlo inserendolo
semplicemente in un programma e impostando il relativo 1/0.

Creare e salvare sezioni di programmi standard come blocchi funzione. | blocchi
funzione possono, quindi, essere posizionati in un programma e riutilizzati
facilmente impostando semplicemente i parametri di I/O.

[Dispositivo di controllo 1]

.......

[Dispositivo di controllo n]

..............

A1 B1 X1 ) ingressiy  An Bn xn  ‘Uscite
| | | i An _I [ || 5
— — | O— R L e e O—ix
Elementi del  : : :
™ programma H ! TiM '
! ; : n_|:
#0100 y : . #0100 |
Elaborazione | 1 T :
T1| Y1 (algoritmo) . ! | Yn :
— | 5 i | (O—iwn
Z1 : ! Zn
j E ) '
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Aprire un programma ladder per "Device 1 Control".

Sostituire gli I/O del programma con i parametri. Salvare I'algoritmo come un
modello.

Il modello viene definito come un blocco funzione (FB).

[Dispositivo di controllo 1]

Definire come blocco funzione ' P_On Controllo dispositivo
R b —| EN ENO |-
Controllo dispositivo IATI—A X _:';('1":
—EN ENO [— 'B1:—B VY
\ 21121}
—A X f— v
—B Y — . . .
[Dispositivo di controllo 2]
P_On Controllo dispositivo
Zr= —| H EN  ENO[
IA2i— A Xfix2'
’ 'B2i—{B vHiva!
___________________________________________ L Ziz2;
Inserire listanza del blocco funzione | e

.............. |

E'Impostare i parametri degli I/O.lf

v
'
'

1

nel programma ladder

Il blocco funzione definito pud essere utilizzato nei programmi ladder come istanze
del blocco funzione.
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BPanoramica del funzionamento
Verra usato nuovamente I'esempio per la Capitolo A-4-7 Uso di inverter per il

controllo della velocita (1).

60,00 Hz
55,00 Hz
Velocita 50,00 Hz
\Interrotto
é »
Contatto A Contatto B Contatto C Contatto Z
ON ON ON ON
(W0.00) (W0.01) (W0.02) (W0.15)

La velocita di riferimento viene raggiunta in base all'ingresso proveniente da
contatti multipli. L'accelerazione e |la decelerazione variano in base
all'accelerazione e la decelerazione di un inverter.

BConfigurazione del sistema
Verra usato nuovamente la configurazione di sistema per la Capitolo A-4-7 Uso di

inverter per il controllo della velocita (1).
I CP1L e il V1000 sono collegati mediante RS485 per il controllo di avvio/arresto e

della frequenza.
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CP1L o V1000

RS485

©
CP1W-CIF11/12
(scheda opzionale RS422/485)

In questo esempio di libreria FB, la capacita della memoria utente puo superare i
5.000 step.

Per questo motivo, dal momento che potrebbe verificarsi un errore di capacita della
memoria su un CP1L a 10/14/20 punti (con una memoria utente di 5.000 step),
utilizzare un CP1L a 30/40/60 punti (con una memoria utente di 10.000 step) per
questo esempio.

Per informazioni dettagliate sul cablaggio e sulle impostazioni di CP1W-CIF11/12,
V1000 e CP1L, fare riferimento a Configurazione del sistema del capitolo

A-4-7 Uso di inverter per il controllo della velocita (1).
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BEsempio di programmazione

@®Blocchi funzione utilizzati

Viene utilizzato 1 FB per ciascuna porta

seriale del PLC.

1 FB "Status refresh" verra utilizzato

per una porta seriale, anche se alla

porta seriale sono collegati piu inverter.

* Invia comandi di comunicazione agli
inverter.

* Elabora gli errori di comunicazione.

» Assegna le priorita quando vengono
inviati pit comandi.

Status refresh Execute rotation (frequency Decelerate to stop
(_LINV002_Refresh) specification in Hz) (_INVO060_Stop)
(_INV032_MoveVelocity Hz)
_INV002_Refresh _INV032_MoveVelocityHz _INV060_Stop
BOOL BOOL (BOOL) (BOOL) |-
EB,\?OL) (B%S'c‘,) o EEN ) ¢ ENO) -V ocita (I?r\’\le) ENO
i BOOL) | Flag di o (INT) (BOOL)|_ Velocita Inverter n. = (BOOL) |- Decelerazione
Specifioare | (INT) et BR[| e Inverter n.o NodeNo InVelocity [~ raggiunta _ ('\é%jg’:;’ pone | completata
£ modulo os (INT) | Assen Awio 4 BO0L) (BOOL) | Chi AWI0O Esecuzione BOOL) L Errore
Porta seriale n.—{ (INT) NodeAddr[™ ; - Esecuzione Command Aborted iusura (WORD) Errore
! PortNo in uso (REAL) @ooL)| forzata Tipo di area = ArealD (WORD) |~ .
Elenco di (DWORD) (BOOL)| ¢ Frequenza- yelocit £ - Errore real ErroriD [~Codice
; - ) Errore [~ EMTore Y rrore anmy di errore
scansione Scanlist WORD Direzione _| (INT) (WORD) ’ Area n. = AreaNo
Tipo MV/RV ,(\,?ng-?m MV (ErrorID) [ Codice di rotazione | Direzione ErrorlD [~ gOd'Ce
odellype! di errore Tipo di area_| (WORD) i errore
Intervallo = ng\‘J:;ICount di utilizzo ArealD
- WORD Areadi - ANT)N
Tipo di area I/F= ;(AreaID ) utilizzo n. reaNo
Area I/F n.= gllfle-;)No
Tipo di area (WORD)
messaggi | MSGArealD
Area J(NT)
messaggi n. MSGAreaNo
Necessario per la comunicazione con Specifica il segnale di avvio, la dire- Decelera un asse in movimento fino
l'inverter. zione di rotazione e la frequenza in Hz. | all'arresto.

Nota | blocchi funzione non sono disponibili per i CP1L a 10/14/20 punti.

>

aolpuaddy

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E (161



>

aolpuaddy

. ‘ A-4 Esempi di programmazione di CP1L

@®Programma ladder

W0.00
| 4]
MOV(021
| ? | (021)
Contatto A #1770
D100
MOV/(021)
#0
D2
W0.01
| 4|
MOV(021
| 4 | (021)
Contatto B #157C
D100
MOV(021)
#0
D2
W0.02
I f I MOV(021)
Contatto C #1368
D100
MOV(021)
#0
D2

Comando di frequenza
» 60,00 Hz (1.770 esadecimale)
Direzione di rotazione Normale (0)

Comando di frequenza
» 55.00Hz (157C esadecimale)
Direzione di rotazione normale (0)

Comando di frequenza
50,00 Hz (1.388 esadecimale)
Direzione di rotazione normale (0)
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P_On
I I FLT(452)
D100
D101
FLT(452)
#64
D103
/F(457)
D101
D103
DO
V\IIO.Oi) W1.00
14 O
Contatto A Awvio
Vi/0.0E
14
Contatto B
VIVO.0|2
I f I
Contatto C
V\I/o_ 1|5 W1.01
141 O
Contatto Z Interrotto

Convertire il comando
di frequenza (D100)
da BIN a virgola
mobile

Convertire la costante
100 (64 esadecimale) in
virgola mobile

Convertire il valore BIN
> in D100 a virgola mobile
(REAL) in incrementi di 0,01
Dividere la frequenza
per 100 per ottenere
incrementi di 0,01 Hz.
Memorizzare il valore
nell'FB
(MOV V)(DO0).

Es. }
6000/100=60,00 Hz

aolpuaddy E

Ripristinare I'area di lavore dell'interfaccia dati tra gli FB una volta avviato il funzionamento.

P_First_Cycle

Flag del primo ciclo

BSET(071)

#0

D9000

D9100

Impostazioni blocchi

Dati da trasferire/convertire
CH minimo n.

CH massimo n.

Nota Peri dati a virgola mobile, fissare le regioni per 2 canali.
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MoveV
o _INV032_MoveVelocityHz
PI_ T (BOOL) (BOOL)
| EN ENO
Flag disempre ON &1 [ (INT) (BOOL)
Modulo slave inverter 1 (’\IlB%jg’\Ll;) Velocity
. | BOOL
Avvio W1.007 Esecuzione Comando (Abortezi
(REAL) BOOL
Frequenza DO Velocity ( Errore)
- (INT) WORD
Direzione D2 - Direzione (ErrorID)
1~ T B.DM _ '|(WORD)
Area di mémoria dei dati || ArealD
Caratteristiche | | (INT)
&9000 17| AreaNo
Decelerate to stop
_INV060_Stop
P_On
| (BOOL) (BOOL)
| EN ENO
Flag di sempre ON &1 - &E(QNO (Bt?glé)
Modulo slave inverter 1
_| (BOOL) (BOOL)
W1.01Stop | Esecuzione Errore
117 Pom T T I {(WORD) (WORD)
| Specifica | |ArealD ErrorlD
| area DM 1 (INT)
N &9000 r AreaNo
Aggiornamento
_INV002_Refresh
P_First_Cycle
| 1 (BOOL) (BOOL)
L EN ENO
Flag del prlmo#ggc 1N (BOOL)
PLC utilizzato: selezionare CP1L | UnitSelect BUSY
&1 _| (INT) (INT)
Selezionare la porta seriale | PortNo NodeAddr
#00000002 i BOOL
Modulo slave dell'inverter g%‘;\ﬁgm ( Errore)
utilizzato
#00000000 | (DWORD) (WORD)
Inverter V1000 \I\;IodelTypeM ErrorlD
A &10 | (UINT)
Contatore intervallo IntervalCount
F—— —- - — =
1 P_DM 1_| (WORD)
| Specifica | | ArealD
| area DM 1 | (INT)
L _ _89000 7 AreaNo
P_DM (WORD)
Specifica “| MSGArealD
area DM (INT)
&9100 1 \MSGAreaNo

W10.00
Corrispondenza

W10.01
Chiusura forzata

W10.02
Errore MoveFB

W10.03
Decelerazione completata

W10.04
StopFB error

1 *q

1
! Impostare la stessa area da utilizzare 1
: come interfaccia dei dati FB. |

W7.00
comunicazione in corso

w8
Comunicazione modulo slave dell'inverter oppure

comunicazione eseguita

w9
Codice errore INV

Modulo slave dell'inverter utilizzato
(Indirizzo modulo:1)

3.1 i 321 0BIT
[ o[ doitid

—_——
Inverter 2
(V1000:0, A1000:1)
31' i 3 2_1 i 0 BIT
[of foloioioi d

0
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HINFORMAZIONI

@Utilizzo della Libreria Smart FB

2.

Ad esempio, lettura di "_INV002_Refresh20".

Selezionare [File] - [Function Block] - [Load Function Block from File] dal

menu principale.
Viene visualizzata la finestra di dialogo Select CX-Programmer Function Block

Library File.

= Lintitled - CX-Programmr - [MewPLCT Mewrogram1 Section? [Diagram]]
PRl Edt vww Inewit Progam P Sewdation Toos Window e

[ Dt b A AN (H
[ Cpen .. cmen =
i i=me
| = - a5 | E
S ... i i 10 [Frogran hame : Newicgramt|
Rl Fis L | FSeciion Meme - Saclion]]

i ¥ o ik o e,

load ComrentFrogram
Save ot fProgran

Dl Corpuans Prograe .,
Changs PLC Trpe.

Fage Setyn

L spphcation-1

Ext

Selezionare la cartella [FBL] - [omronlib] - [Inverter] - [INVRT] - [Serial].
Viene visualizzato un elenco di file della libreria FB per la comunicazione seriale

con gli inverter.

Select CX-Programmer Function Block Library File @
Lok i |_} Serial j d= IC_QF -
_In00z_| & f _INwZ01_ReadParameterzd.cxf

_In033_MovetelocityRPIMZ0, cxf _IMw401_WrikeParameter20, cxf

=) _tmvnsz_MavevelacityHzzo.of [ _INv203_ReadtuxdisErrarz0.of
[=] _mven0_setCammi1.cxf

=

=) _trvnan_stapzo,cxf
=) _mvosn_resetzn,cxf
=

_Inw200_Readstatusz0, o

File name: |_IN\-"DD2_F|efresh2D
Files of type: |Functinn Elock Libramy Files(®.cxf] j Cancel

>
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3
4,
Z
g 5
6.

Selezionare [_INV002_Refresh20.cxf]. Fare clic su [Open].

_INV002_Refresh viene aggiunto sotto [Function Blocks] nella struttura del

progetto.

= Untitled - CX-Programmer - [MewPLCT ., Mewl rogram1 Section? [Diagram])

EfBe E e fmet roman AQ Swisbon Tocs e Heb
DEEdm S &
=1 E B T

T A E N

DEHER D& &

[Progrsm Mama . ReswProgram]

ﬁ im0 jact i
= I NewFLCL[CPIL] Cfflne (4 [Section Hans « Sectiont |
F Symbols |
(ol settings :
4 Mamory I
R Progras I
= 2 MewFrograml {03 *
B Sybobs
3 sechonil
i
18 Furction Elocks

[ § o0z Refrach

Posizionare il cursore nel punto in cui deve essere inserito I'FB
_INV002_Refresh.

Premere il tasto [F1] per richiamare [Function Block Invocation].

Dok SR fHRE @ - SR A
a %0 SEEE BT A | —OOFFEL K

CEEROS a=2EF 0 H

* e A (0 Progran Marme : NewProgram]
i
= [ NewPLCI[CPIL] CFfire [Secinn bame © Sectuni |
A Siwbobs
[a] settngs |
& Hemony
B rograne
e i
= 'ya] NewProgramd (00} -
i st
la Section] FB brrencamon
= Rl FaL
IF Function Blocs Fr_lr.|__,
- 5
A _ND02_Fefresh i
FEO
FIND%
FIx
FD
FIL
FiLD

Viene visualizzata la finestra di dialogo New Function Block Invocation.

MNew Function Block Invocation

FB Instance: ]| L]
=l

FB D efinition: ]_IN'\-"DDE_FH efresh Cancel

i

Premere il tasto [Enter].
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7.

Immettere un nome per l'istanza FB. Premere il tasto [Enter].
Viene visualizzata l'istanza FB denominata.

T S YN Lr AITLE TV & n g -
oy 10 i) BEE TR BT I AR 4eE =@ H - o [ TH ]
il ] ®
L I‘......-_. [ ——)
o i et |
L.} T S
| o Kansa
= g
5 -
i moccy
idtem e
ar
1 emary
T L
ma =
TP L)
s tred
-
et
—ry
=ty
.
(=N
=
e et
e
e

Collegare un contatto di ingresso all'FB.

Impostare i parametri degli /0O per I'FB.

1) Posizionare il cursore accanto a un parametro FB. Premere il tasto [Enter].

Viene visualizzata la finestra di dialogo New Parameter.

2) Immettere il parametro. Premere il tasto [Enter].
B
Dl R & 128 L MR TN h RN
af g S EEm e AP | — oS B
DREERROF =R T EH
Jproemr
- l.:..r.l’_l|l__-ll_"uru
it
e Marmary
R rapan
ol o i o mec|
B e ]
P o ll s ||
= & Puncten Becks et el
W e e
all wl Dgadon | oK | Com
wran e
A b |
Gl
ANORE
N5 e

>
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A-4-9 Scambio di dati fra CP1L

BFunzioni utilizzate

@®Collegamento PLC semplice

Utilizzando le schede opzionali RS-422A/485, & possibile condividere fino a 10 CH di
dati per CPU tramite 9 moduli CP1L/CP1H/CJ1M, senza la necessita di alcun

programma.

BPanoramica del funzionamento

Si verifica uno scambio di informazioni sulla temperatura corrente tra caldaie.
Tale configurazione pu0 essere utilizzata per regolare le temperature di una

caldaia in base alle condiz
singolo punto.

Caldaia A Caldaia B

]1

BConfigurazione del sistema

@®Esempio di cablaggio

Caldaia A: CP1L (Master)

Modulo per sensore di
emperatura CP1W-TS101

T

O

2 ingressi dei sensori Pt100
(E52-P10AE)

CP1W-CIF11/12
(scheda opzionale RS422/485)

CP1W-CIF11/12

ioni delle altre caldaie o per monitorare le caldaie da un

Caldaia C

1A

Caldaia B: CP1L (Slave n. 0)

Modulo per sensore di
emperatura CP1W-TS101

b oy
1 ] |

Caldaia C: CP1L (slave n. 1)

Modulo per sensore di
temperatura CP1W-TS101
o) o -

2 ingressi dei sensori Pt100
(E52-P10AE)

CP1W-CIF11/12
(scheda opzionale RS422/485)

2 ingressi dei sensori Pt100
(E52-P10AE)

CP1W-CIF11/12
(scheda opzionale RS422/485)

CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12

1 DA-

>K

DB+
DA-

DB+
FG

Collegamento
tra PLC semplice

(2] [%2] o] s}

2
3
4
5

RDA- 1 RDA- 1
RDB+ 2 >0< RDB+ 2
SDA- 3 SDA- 3
SDB+ 4 SDB+ 4
FG 5 FG 5
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(pannello posteriore)

@Configurazione DIP switch per CP1W-CIF11/12 (scheda opzionale RS422/485)

Connettore CPU
DIP switch per
configurazione
funzionamento
cat. Impostazione Master | Slave | Slave Contenuto
n.0 n. 1
1 Presenza di una ON OFF ON Presenza di una resistenza di termi-
resistenza di terminazione nazione per PLC alle estremita.
2 Selezione a 2/4 fili ON ON ON | Tipo a 2 fili
3 Selezione a 2/4 fili ON ON ON | Tipo a 2 fili
4 - OFF OFF OFF | Sempre OFF
5 Controllo RS per RD OFF OFF OFF | disabilitato
6 Controllo SD per RD ON ON ON | abilitato

@®Configurazione del PLC

Configurare la porta seriale 1.

Aprire la finestra di dialogo per le impostazioni del PLC.

Fare clic sulla scheda Serial Port 1 (CP1E: scheda Built-in RS232C Port).

Specificare le seguenti impostazioni.

7 PLC Settings - NewPLCT

Fle Optiors  Help

Seftings | Timings | Input constant  Sessl Pot 1 | Paiphesal Service | BullinInput | Puse Ouput 0| Pule 04| #

Communcatons Selings Lorek: 'Woncks
™ Standed [9600 ; 1.7.2E]
* Cugiom  Baud __Foimal Hade
[rimamn =] [v28 =] [PC Uk Masie = || |0ideima) =
Stant Coda Ered Code PT Lirk Mods
i | ™ Masie
| =
Fiaspores Timeou Lieit Mk Cradagy WNT/PE Link M PC Lirk Und He
— 100 m: - | —1 10 1 — =
[t S00ms]
CRILL  Offire
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Area di
collegamento
PLC seriale

Nota

4.

|

Caratteristiche

Caldaia A (Master)

Caldaia B (Slave n. 0)

Caldaia C (Slave n.

Impostazioni di
comunicazione

Personalizzata

Trasmissione

115.200 bps

Formato 7.2.E (Default)
Modalita PLC Link (Master) PLC Link (Slave)
Canali di collegamento 10 (Default) - -
Modalita di collegamento Metodo di - -
tra PLC collegamento globale
Collegamenti tra NT/PLC 1 - -
max.

Modulo di collegamento

tra PLC n.

Chiudere la finestra di dialogo relativa alle impostazioni del PLC.

BEsempio di programmazione
| collegamenti tra PLC attraverso la comunicazione seriale vengono utilizzati per lo

scambio di dati tra piu CPU. Il programma ladder trasferisce i dati da collegare
all'area di collegamento dei dati.

Caldaia A

Caldaia B

-
OCH ;
1CH
2CHj

CP1L (Master)

Area di ingresso
A_Temperature data 0
A_Temperature data 1

1 |B_Temperature data 0
1 [B_Temperature data 1

CP1L (Slave n. 0)

Area di ingresso

1
i
3100CH(200CH) ;
1

100 CH
I

Caldaia C
CP1L (slave n. 1)

Area di ingresso
C_Temperature data 0
C_Temperature data 1

4 A_Temperature data 0

A_Temperature data 0 ; i IA_Temperature data 0
3101CH(201CH) ; JA_Temperature data 1 1 |A_Temperature data 1| 1 |A_Temperature data 1
i i i i
i i !
1 1 1
3109CH(209CH) ; i
3110CH(210CH) | B_Temperature data 0 B Temperature data 0 1 |B_Temperature data 0
3111CH(211CH) 1 |B_Temperature data 1 B_Temperature data 1 1 |B_Temperature data 1
1 1
i i
3119CH(219CH) .! ........... ! : !
3120CH(220CH) + [C_Temperature data 0 ! |C_Temperature data 0 | |C_Temperature data 0
3121CH(221CH) : C_Temperature data 1 : ! [C Temperature data 1 : : C_Temperature data 1
; - (T
! ! ! i !
3129CH(229CH) ! L [} LA
1 1 1 1 1
\ i i i i i
3189CH(289CH) ; . : i

| valori del CP1E vengono riportati tra parentesi.
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@®Programma ladder

Caldaia A
CP1L (Master)

P_On
——XFER(70)
#2
1(2)

3100(200)

Utilizzare l'istruzione per il
trasferimento dei blocchi
per trasferire 1 CH, 2 CH a
3.100 CH, 3.101 CH
(200CH, 201CH)

Nota | valori del CP1E vengono riportati tra parentesi.

Caldaia B
CP1L (Slave n. 0)

P_On
| XFER(70)
#2
1(2)
3110(210)

Utilizzare l'istruzione per il
trasferimento dei blocchi
per trasferire 1 CH, 2 CH a
3.110 CH, 3.111 CH
(210CH, 211CH)

Caldaia C
CP1L (slave n. 1)

P_On
——XFER(70)
#2
1(2)

3120(220)

Utilizzare l'istruzione per il
trasferimento dei blocchi
per trasferire 1 CH, 2 CH a
3.120 CH, 3.121 CH
(220CH, 221CH)

>

aolpuaddy

Guida di avvio rapido SYSMAC CP1L/CP1E (171



aolpuaddy E

. ‘ A-5 Confronto tra CP1L e CP1E

A-5 Confronto tra CP1L e CP1E

Nella tabella seguente sono riportate le differenze tra i Moduli CPU CP1L e CP1E.

A-5-1 Differenze tra CP1L e CP1E

BMSpecifiche funzionali

Caratteristiche

CPU CP1L

CPU CP1E tipo E

CPU CP1E tipo N

Numero massimo di punti di I/O

Da 10 a 180 punti

Da 20 a 160 punti

Numero massimo di Moduli di
espansione e Moduli di I/O di espan-
sione che € possibile collegare.

CPU CP1L tipo L: 1
CPU CP1L tipo M: 3

CPU con 20 punti di I/O: Nessuno
CPU con 30 0 40 punti di I/O: 3

Alimentazione

Alimentazione c.a. o c.c.

Solo alimentazione c.a.

Alimentazione c.a. o c.c.

Tipi di uscite

Uscite a relé o a transistor

Solo uscite a relé

Uscite a relé o a transistor

Morsettiera

Rimovibile.

Non rimovibile.

Alimentazione a dispositivi
esterni (alimentazione di servizio)

Solo alimentazione c.a.
CPU con 30, 40 0 60
punti di 1/0: 300 mA
CPU con 10, 14 0 20
punti di 1/0: 200 mA

Solo alimentazione c.a.

CPU con 30 o0 40 punti di I/0: 300 mA
CPU con 20 punti di I/0: nessuna

Capacita di programma

CPU CP1L tipo L:

5.000 step

CPU CP1L tipo M:
10.000 step

(non inclusi commenti,
tabella dei simboli e indici
dei programmi)

2.000 step

(inclusi commenti,

tabella dei simboli e indici
dei programmi)

8.000 step

(inclusi commenti,

tabella dei simboli e indici
dei programmi)

Capacita dell'area DM CPU CP1L tipo L: 2.000 canali 8.000 canali
10.000 canali E possibile eseguire il E possibile eseguire il
CPU CP1L tipo M: backup su EEPROM peri | backup su EEPROM per i
32.000 canali canali da DO a D1499. canali da DO a D6999.
Linguaggio di programmazione Ladder Solo ladder
ST (solo nella definizione
del blocco funzione)
Blocco funzione Fornito. Non fornito.
SFC Non fornito. Non fornito.

Serie di istruzioni

Circa 500 istruzioni

Circa 200 istruzioni

Tempo di esecuzione delle istruzioni

LD: 0,55 us
MOQOV: 4,1 us

LD: 1,19 us
MOQOV: 7,9 us
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Caratteristiche

CPU CP1L

CPU CP1E tipo E

CPU CP1E tipo N

Ingressi pe

r contatori veloci

Modalita

Ingressi bidirezionali o a
impulsi + direzione:

100 kHz x 4 contatori
Oppure

Fasi differenziali (4%):
50 kHz x 2 contatori
Oppure

Ingressi incrementali:
100 kHz x 4 contatori

Ingressi bidirezionali o a
impulsi + direzione:

10 kHz x 2 contatori
Oppure

Fasi differenziali (4x):
50 kHz x 2 contatori
Oppure

Ingressi incrementali:
10 kHz x 6 contatori

Ingressi bidirezionali o a
impulsi + direzione:
100 kHz % 1 contatore
10 kHz x 1 contatore
Oppure

Fasi differenziali (4x):
50 kHz x 1 contatore
5 kHz x 1 contatore
Oppure

Ingressi incrementali:
100 kHz x 2 contatori
10 kHz x 4 contatori

Metodo del contatore
veloce

Confronto con il valore di
riferimento e confronto a
intervalli

Confronto con il valore di
riferimento e confronto a
intervalli

Confronto con il valore di
riferimento e confronto a
intervalli

Ingressi a risposta rapida 6 ingressi 6 ingressi 6 ingressi
Ingressi a interrupt 6 ingressi 6 ingressi 6 ingressi
Modalita diretta o modalita | Solo modalita diretta Solo modalita diretta
contatore
Uscite Metodo di uscita a Uscite a impulsi + Non supportato Solo uscite a impulsi +
a impulsi direzione direzione
impulsi cw/CCwW
Controllo velocita Supportato. Supportato.
Posizionamento Supportato. Supportato.
Accelerazione e Supportata. Non supportata.
decelerazione con curva
asS
Ricerche dell'origine Supportate. Supportate.
Uscite PWM 2 uscite Non supportate. 1 uscita
Funzioni di posizionamento inverter | Supportate. Non supportate.
DIP switch sul pannello frontale Supportato. Non supportato.
Le seguenti funzioni non sono supportate senza DIP
switch:
* Protezione da scrittura del programma
* Ingressi esterni tramite DIP switch (assegnazione
AR395.12)
* Trasferimento automatico da cartuccia di memoria
(senza funzione cartuccia di memoria)
* Impostazione porta seriale (protocollo ToolBus non
supportato).
Regolatori analogici 1 2
Ingresso impostazioni analogiche Fornito. Non fornito.
esterno
Porta USB Fornita. Fornita.
USB 2.0 full speed USB 2.0 full speed (12 Mbps)
(12 Mbps)
Porta di comunicazione Non fornita. (Scheda Non fornita. Fornita. (RS232C)
seriale integrata opzionale)
Porta seriale opzionale CPU CP1L tipo L: Non fornita. CPU con 20 punti di I/0O:
1 porta nessuna
CPU CP1L tipo M: CPU con 30 o 40 punti
2 porte di I/O: 1 porta
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Caratteristiche

CPU CP1L

CPU CP1E tipo E

CPU CP1E tipo N

Protocolli
di comunicazione seriale

Velocita di trasmissione

300/600/1200/2400/4800/
9600/19,2 k/38,4 k/57,6 k/
115,2 k

Protocollo supportato

Host Link

ToolBus

Senza protocollo

NT Link 1:N

NT Link 1:1

Gateway seriale
(CompoWay/F

Modbus-RTU)

Collegamento PLC seriale

(master)

Collegamento PLC seriale

(slave)

Collegamento 1:1 (master)

Collegamento 1:1 (slave)

Aggiornamento immediato
quando la configurazione
del PLC viene modificata.

Nessuna porta di
comunicazione

1200/2400/4800/9600/
19,2 k/38,4 k/57,6 k/115,2 k
* 300/600 bps: non
supportate.

Host Link

Impossibile collegare
direttamente CX-P.

Senza protocollo

NT Link 1:N

E possibile collegare solo
un terminale
programmabile.

La console di
programmazione dei
terminali non & supportata.
Collegamento PLC seriale
(master)

Non & consentita la
partecipazione di terminali
programmabili.
Collegamento PLC seriale
(slave)

Modbus-RTU

Aggiornamento per
interruzione di corrente
dopo la modifica della
configurazione del PLC.

Console di programmazione
terminali

Supportata.

Non fornita.

Schede opzionali che € possibile

installare

Scheda opzionale RS232C
CP1W-CIFO01

Scheda opzionale

RS422A/485
CP1W-CIF11/12

Scheda opzionale LCD
CP1W-DAMO1

Scheda opzionale Ethernet
CP1W-CIF41

Non installabile.

Scheda opzionale RS232C
CP1W-CIF01

Scheda opzionale

RS422A/485
CP1W-CIF11/12

Non & possibile installare:

Scheda opzionale LCD
CP1W-DAMO1

Scheda opzionale Ethernet
CP1W-CIF41

Cartuccia di memoria

Applicabile.

Non applicabile.

Batteria

Fornita (integrata)

Non fornita.
Non installabile.

Non fornita.
CP1W-BATO1 ¢ installabile
come opzione.

Backup condensatore

5 minuti (a temperatura
ambiente di 25°C)

50 ore (a temperatura
ambiente di 25°C)

40 ore (a temperatura
ambiente di 25°C)

Memoria non volatile
(memoria di backup)

Memoria flash integrata
(contiene programmi
utente, parametri, valori
iniziali dell'area DM e
file dei commenti)

EEPROM integrata

(contiene programmi utente, parametri, valori iniziali
dell'area DM e file dei commenti)

Funzionamento senza batteria

Solo i dati contenuti nella
memoria non volatile sopra
indicata saranno
conservati in assenza di
batteria. Gli altri dati sono
instabili.

Solo i dati contenuti nella memoria non volatile sopra
indicata saranno conservati in assenza di batteria. Gli

altri dati sono instabili.

| dati delle aree DM, HR o CNT saranno
automaticamente cancellati all'accensione.
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Caratteristiche

CPU CP1L

CPU CP1E tipo E

CPU CP1E tipo N

Funzione di backup dell'area DM
nella memoria non volatile

(ovvero, conservazione dei dati della
memoria di I/O nel funzionamento in

E possibile eseguire il
backup di tutti i dati (non
modificabili) dell'area DM

E possibile eseguire il backup di qualsiasi dato
specificato (da DO) dell'area DM nella memoria di backup
utilizzando i bit di controllo dell'area ausiliaria.

assenza di batteria)

nella memoria di backup
utilizzando i bit di controllo
dell'area ausiliaria.

| dati possono essere
automaticamente
ripristinati nell'area DM
all'accensione per le
impostazioni di
configurazione del PLC.

| dati possono essere automaticamente ripristinati
nell'area DM all'accensione per le impostazioni di
configurazione del PLC.
E possibile eseguire il backup dei dati:
Tipo E: da DO a D1499 (max.)
Tipo N: da DO a D6999 (max.)

Memoria di registrazione Supportata. Non supportata.
Orologio (RTC) Supportato. Non supportato. Supportato.
Offset per indirizzi Non supportati. Supportati. Supportati.
Numero di task ciclici 32 1 1
Numero di task ad interrupt 256 16 16
Numero di subroutine 256 128 128
Numeri di salto 256 128 128
Interrupt programmati 1 interrupt 1 interrupt
Unita di tempo: 10 ms, 1 Unita di tempo: solo 0,1 ms
ms, 0,1 ms Gli intervalli di interrupt sono fissi quando viene eseguita
l'istruzione MSKS.
L'istruzione MSKS pud eseguire solo operazioni di reset/
avvio.
BMemoria 1/0O
Caratteristiche CPU CP1L CPU CP1E tipo E CPU CP1E tipo N
Area CIO 98.304 bit 4.640 bit
Da CIO 0 a CIO 6143 Da CIO 0 a CIO 289
Area di lavoro (W) 8.192 bit 1.600 bit
Da W0.00 a W511.15 Da W0.00 a W99.15
Area temporanea (TR) 16 bit 16 bit
Da TR0 a TR15 Da TR0 a TR15
Area di ritenzione (H) 24.576 bit 800 bit

Da H0.00 a H1535.15

Da H0.00 a H49.15

Area ausiliaria (A)

Sola lettura: 7.168 bit
Da AO a A447
Lettura/scrittura: 8.192 bit
Da A448 a A959

Sola lettura: 7.168 bit
Da AO a A447
Lettura/scrittura: 4.896 bit
Da A448 a A753

Temporizzatori (T)

4.096 temporizzatori

256 temporizzatori

Da TO a T4095 Da T0 a T255
Contatori (C) 4.096 contatori 256 contatori
Da C0 a C4095 Da C0 a C255
Area DM (D) 32.000 canali 2.000 canali 8.000 canali

Da DO a D32767

(E possibile eseguire il backup di tutti
i dati dell'area DM nella memoria
flash come valori iniziali da utilizzare
all'avvio. Il backup viene eseguito
quando si verificano interruzioni di
corrente e i dati vengono ripristinati
nella RAM alla successiva
accensione (funzione di
inizializzazione dell'area DM)).

Da DO a D2047

(E possibile eseguire il
backup dei dati da DO a
D1499 nella EEPROM
utilizzando i bit di controllo
dell'area ausiliaria. | dati
vengono ripristinati nella
RAM all'accensione per le
impostazioni di
configurazione del PLC).

Da DO a D8191

(E possibile eseguire il
backup dei dati da DO a
D6999 nella EEPROM
utilizzando i bit di controllo
dell'area ausiliaria. | dati
vengono ripristinati nella
RAM all'accensione per le
impostazioni di
configurazione del PLC).

Area dei flag dei task 32 1

Da TKO a TK32
Registri indice (IR) Da IR0 a IR15 Non forniti.
Registri dei dati (DR) Da DRO a DR15 Non forniti.
Memoria di registrazione | 4.000 canali Non fornita.
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BCollegamento ai dispositivi di programmazione

Caratteristiche

CPU CP1L

CPU CP1E tipo E CPU CP1E tipo N

CX-Programmer

Strumento di collegamento

CX-Programmer

CX-Programmer per CP1E
CX-Programmer

CX-Simulator Fornito. Fornito.
Utilita - Switch Box
Simulatore di errore
Porta di collegamento per dispositivi | Porta USB Solo porta USB Solo porta USB
di programmazione Scheda di

comunicazione seriale
opzionale

Software di supporto applicabili

CX-Programmer versione
7.1 o successiva

CX-Programmer per CP1E versione 1.0 o successiva
CX-Programmer versione 8.2 o successiva

Intercambiabilita con i file CXP di
CP1L

L'estensione dei file di CX-Programmer per CP1E & “CXE”".
Non ¢ possibile aprire un file CXP con CX-Programmer per
CP1E. E tuttavia possibile copiare i file CXP di CP1L e
incollarli in CX-Programmer per CP1E.

| file CXE possono essere elaborati con CX-Programmer.

Protezione | Protezione da lettura
del da CX-Programmer
programma

Supportata.
La protezione puo essere
impostata per task.

Supportata.

E la protezione per l'intero programma.

La protezione da lettura non pud essere impostata per
task.

Attivazione e disatti-
vazione della sovra-
scrittura di programmi
da CX-Programmer

Supportate.

Non supportate.

Protezione da
scrittura FINS per la
CPU tramite rete

Supportata.

Non supportata.

Attivazione e
disattivazione della
scrittura di file di
programma per la
memoria file

Supportate.

Non supportate.

Strumento di backup del PLC

Supportato.

Non supportato.

File CPS

Supportati.

Non supportati.

Modifica del formato dell'aggiorna-

Impostazione

Impostazione non necessaria.

mento del valore attuale (PV) necessaria.
(BCD o binario) per
temporizzatori/contatori
Modifica dei valori attuali del Consentita. Non consentita.
temporizzatore Modifica in linea.
Altro
Terminale programmabile (PT)
SAP Supportato. Non supportato.
Ladder Monitor Supportato. Non supportato.
Console di programmazione | Supportata. Non supportata.
PT
Risoluzione dei problemi Supportata. Non supportata.
Daikansan Supportato. Non supportato.
FINS Supportato. Supportato.

Parte di FINS non supportata.
Fare riferimento al manuale CP1E CPU Unit Software
User’s Manual.
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BConfigurazione del PLC

Caratteristiche

CPU CP1L

CPU CP1E tipo E CPU CP1E tipo N

Configurazione del PLC -

Funzioni non disponibili nella configurazione del PLC
* Impostazioni istruzioni di comunicazione in FB: nessuna
* Posizionamento inverter: nessuna
» Impostazione del tempo per tutti gli eventi: eliminata
* Ritenzione all'avvio: eliminata
Ritenzione dello stato forzato
Ritenzione IOM
* Intervallo di interrupt programmati: eliminata (solo 0,1 ms)

» Funzioni di modifica nella configurazione del PLC da
CP1L:

* Rilevamento di batteria scarica
Valore predefinito: non rilevare (CP1L: rilevare)

» Tempo di ciclo limite
Max. 1.000 ms (CP1L: 32.000 ms)

» Tempo di ciclo costante

Max. 1.000 ms (CP1L: 4.000 ms)
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A-5-2 |Istruzioni CP1L non supportate da CP1E

Classificazione

Codice mnemonico

Classificazione

Codice mnemonico

Classificazione

Codice mnemonico

Istruzioni di ingresso e
uscita sequenza

+ LDTST

* LD TSTN

* AND TST
* AND TSTN
* ORTST

* ORTSTN
+ OUTB

Istruzioni di controllo
sequenza

CJPN
JMPO
JMEO

Istruzioni di
temporizzatore e
contatore

MTIM/MTIMX

Istruzioni di confronto

MCMP
BCMP2

Istruzioni di
spostamento dati

MVNL
XCGL
MOVR
MOVRW

Istruzioni di scorrimento
dati

* ASFT
ASLL
ASRL
ROLL
RLNC
RLNL
RORL
RRNC
RRNL
NSFL
NSFR

Istruzioni matematiche
con simboli

» *UL

+ /UL

Istruzioni di
conversione

NEGL
SIGN
LINE
COLM
BINS
BISL
BCDS
BDSL
* GRY

Istruzioni logiche

XNRW
* XNRL

Istruzioni matematiche
speciali

ROTB
ROOT
FDIV

Istruzioni matematiche
a virgola mobile

* RAD
» DEG
» SIN

+ COS
* TAN

+ ASIN
* ACOS
ATAN
SQRT
* EXP
* LOG
* PWR

Istruzioni a virgola
mobile in doppia
precisione

FIXD
FIXLD
» DBL
DBLL

Istruzioni a virgola e +D Istruzioni di - MSG
mob?lel in doppia «D visualizzazione « SCH
precisione . *D * SCTRL
+ /D — ; -
. RADD Istruzioni per l'orologio « SEC
- DEGD - HMS
« SIND Istruzioni di debug « TRSM
+ COsSD Istruzioni per la « FPD
+ TAND ; ; i
diagnostica di
* ASIND funzionamento
+ ACOSD . "
. ATAND incorretto
« SQRTD Altre istruzioni « CCS
+ EXPD + CCL
+ LOGD + FRMCV
+ PWRD . TOCV
» LD, AND, OR + -
=D, <>D, <D, Istruzioni di *« BPRG
<=D. >D 0 >=D programmazione a « BEND
blocchi .
Istruzioni di « SSET ocen! BPPS
elaborazione dei dati « PUSH * BPRS
delle tabelle . FIFO « EXIT
« LIFO * EXIT NOT
+ DIM  IF
* SETR * IFNOT
+ GETR « ELSE
* SRCH - IEND
. m\lx - WAIT
* WAIT NOT
+ SUM
. SNUM « TIMW
. SREAD * TIMWX
« SWRIT * CNTW
« SINS * CNTWX
» SDEL * TMHW
Istruzioni di controllo - PID * TMHWX
dei dati o LMT + LOOP
« BAND * LEND
+ ZONE « LEND NOT
Istruzioni di subroutine « MCRO Istruzioni di « MOV$
+ GSBS elaborazione delle . +$
* GSBN stringhe di testo « LEFT$
* GRET « RGHT$
Istruzioni di controllo « MSKR - MID$
degli interrupt . FIND$
Istruzioni per contatore « PRV2 * LEN$
veloce e uscita a * RPLC$
. Isi
impulsi . DELS
:/sglijz.igni per Modulidi | « IORD + XCHG$
i base . IOWR . CLRS
: LTJ{ - INS$
DLNK - =3, <>$, <§,
<=$,>§, >=§
Istruzioni di « PMCR -
comunicazione seriale « TXDU ISt'.'uz'om di controllo * TKON
« RXDU dei task « TKOF
+ STUP Istruzioni di + XFERC
Istruzioni di rete « SEND conversione del + DISTC
« RECV modello « COLLC
+ CMND + MOVBC
« EXPLT *+ BCNTC
* EGATR Istruzioni speciali per - GETID
« ESATR . ’
blocchi funzione
+ ECHRD
« ECHWR
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