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1 Turvallisuusohjeet ja yleiset varoitukset

1 Turvallisuusohjeet ja yleiset varoitukset

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) toimittaa komponentteja useita eri toi-
mialoja ja teollisia kayttésovelluksia varten. OYMC:n tuotteiden valinta ja kayttétapa
on laitteiston suunnittelijan tai loppukayttajéan vastuulla. OYMC ei ota vastuuta siité,
kuinka sen tuotteet liitetdan lopulliseen jarjestelmaan. Mitddn OYMC:n tuotetta ei saa
missaan tapauksessa liittdd mihinkdan tuotteeseen tai jarjestelméaén yksinomaisena
tai ainoana turvaohjaimena. Kaikki ohjaimet on poikkeuksetta suunniteltava siten,
ettd ne tunnistavat viat dynaamisesti ja ovat vikaturvallisia kaikissa olosuhteissa.
Kaikki tuotteet, joihin on tarkoitus liittdd OYMC:n valmistama komponentti, on toimi-
tettava loppukéayttajalle turvallista kayttdd ja toimintaa koskevin asianmukaisin ohjein
ja varoituksin varustettuna. Kaikki OYMC:n antamat varoitukset on valitettédva viipy-
matta loppukayttajalle. OYMC antaa nimenomaisen takuun ainoastaan siitd, etta sen
tuotteiden laatu on t4dssd oppaassa ilmoitettujen standardien ja teknisten tietojen
mukainen. OMRON EI ANNA MUITA NIMENOMAISIA TAI OLETETTUJA TAKUITA.
OYMC ei ota vastuuta tuotteidensa vaarinkaytdsté aiheutuneista henkilévahingoista,
aineellisista vahingoista, taloudellisista menetyksisté tai korvausvaatimuksista.

¢ Yleiset varoitukset

A VAARA

* Lue ja sisdista tdméa opas ennen taajuusmuuttajan asentamista ja kayttéa.
* Kaikkia oppaan siséltamia varoituksia, huomautuksia ja ohjeita on noudatettava.
¢ Ainoastaan pateva henkilést6é saa suorittaa taajuusmuuttajaan liittyvia
tyo6t oimenpiteita.
¢ Taajuusmuuttaja on asennettava tamén oppaan ohjeiden ja paikallisten
maaraysten mukaisella tavalla.

¢ Noudata tdmén oppaan sisaltamia turvallisuusohjeita.

Taajuusmuuttajaa kayttdva yhtié on vastuussa kaikista henkil6- tai laitevahingoista,
jotka aiheutuvat oppaan sisaltdmien varoitusten huomioimatta jattamisesta.

A\ VAARA

Osoittaa vaaratilanteen, joka voi toteutuessaan aiheuttaa kuoleman tai vakavan
loukkaantumisen.

Seuraavia merkintatapoja kaytetdan tdman oppaan sisaltdmien turvallisuusohjeiden
osoittamiseen:

A\ VAROITUS

Osoittaa vaaratilanteen, joka voi toteutuessaan aiheuttaa lievan tai keskivaikean
loukkaantumisen.

‘ Osoittaa vaaratilanteen, joka voi aiheuttaa aineellisia vahinkoja.
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1 Turvallisuusohjeet ja yleiset varoitukset

€ Turvallisuuteen liittyvat varoitukset

A VAARA
Sahkoiskun vaara

* Al4 yritad muuttaa tai muunnella taajuusmuuttajaa millaan tavalla, jota ei ole
neuvottu tdssa oppaassa.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaan-
tumiseen.
OYMC ei ole vastuussa kayttajan tuotteeseen tekemistd muutoksista.
Tuotetta ei saa muunnella.

¢ Ala koske mihinkaéan liittimiin ennen kuin kondensaattorit ovat purkautuneet taysin.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaan-
tumiseen.
Laitteen virransy6ttd on katkaistava ennen liittimien kytkemista. Sisdinen kondensaat-
tori pysyy latautuneena silloinkin, kun virransy6ttd on katkaistu. Latauksen merkkivalo
sammuu, kun tasajannitevalipiirin jannite on alle 50 VDC. Séhkoiskun valttamiseksi
odota vahintdan viisi minuuttia sen jélkeen, kun kaikki merkkivalot ovat sammuneet, ja
mittaa sitten tasajannitevalipiirin jannite sen varmistamiseksi, etta se on turvallisella tasolla.

* Ala anna muiden kuin patevien henkildiden kayttaa laitetta.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaan-
tumiseen.
Ainoastaan taajuusmuuttajien asennukseen, sd&téon ja huoltoon perehtyneet valtuu-
tetut huoltoedustajat saavat huoltaa, tarkastaa ja vaihtaa laitteen osia.

* Ala poista laitteen suojia tai koske piirikortteihin virran ollessa kytkettyna.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaan-
tumiseen.

¢ Maadoita aina moottorin puoleinen maadoitusliitin.
Vaara tai riittmatén maadoitus voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaantumiseen,
jos moottorin runkoon kosketaan.

¢ Taajuusmuuttajaa kasiteltdessa ei saa pitda l10ysia vaatteita tai koruja ja on
kéaytettidva suojalaseja.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaan-
tumiseen.
Riisu p&éltasi kaikki metalliesineet, kuten rannekellot ja renkaat, kiinnita 16ysé vaatetus
ja laita suojalasit pddhan ennen taajuusmuuttajan késittelya.

* Taajuusmuuttajan lahtépiirejé ei saa koskaan oikosulkea.
Ald oikosulje taajuusmuuttajan l&htdpiirejd. Taméan ohjeen noudattamatta jattdminen
voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaantumiseen.

Akillisten liikkeiden aiheuttama vaara

* Pysy kaukana moottorista, kun suoritetaan automaattinen viritys moottori
pyorien. Moottorin toiminta saattaa alkaa &killisesti.
Moottorin liike saattaa kaynnistyd &killisesti laitteiston automaattisen kaynnistyksen
yhteydessa. Tdma voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaantumiseen.
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Turvallisuusohjeet ja yleiset varoitukset

A\ VAARA

o Jarjestelmé saattaa kdynnistyd odottamatta virran kytkemisen yhteydessa.
Téma voi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaantumiseen.
Varmista ennen virran kytkemistd, ettd taajuusmuuttajan, moottorin tai kaytettdvan
koneen laheisyydessa ei ole ketdan. Kiinnitéd suojat, litokset, akselikiilat ja kuormat
ennen virran kytkemista.

Tulipalon vaara

o Kayta aina asianmukaista jannitelahdetta.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa tulipaloon ja siten kuolemaan tai
vakavaan loukkaantumiseen.
Varmista ennen virran kytkemistd, etta taajuusmuuttajan nimellisjannite vastaa syoétto-
verkon jannitettéa.

 Ala kayta helposti syttyvia materiaaleja.
T&mén ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa tulipaloon ja siten kuolemaan tai
vakavaan loukkaantumiseen.

Varmista, ettéd taajuusmuuttaja pédasee kosketuksiin vain metallin tai muun palamatto-
man materiaalin kanssa.

¢ Ala kytke verkkojannitetta taajuusmuuttajan lahtéliittimiin U, V ja W.

¢ Varmista, ettd verkkokaapelit kytketaan paapiirin tuloliittimiin R/L1, S/L2, T/L3
(tai R/L1 ja S/L2 kaytettdessa yksivaiheista sy6tt6a).
Ala kytke verkkokaapelia taajuusmuuttajan moottorilahtdihin. Jos verkkojannite kytketdan
taajuusmuuttajan 1ahtoliittimiin, seurauksena voi olla taajuusmuuttajan vaurioituminen
ja tulipalo ja siten kuoleman tai vakavan loukkaantumisen vaara.

¢ Kirista kaikkien liittimien ruuvit méaariteltyyn kiristysmomenttiin.

Loysélla olevat sahkdéliitannéat voivat ylikuumeta, jolloin seurauksena voi olla tulipalo
ja siten kuoleman tai vakavan loukkaantumisen vaara.

A\ VAROITUS

Ruhjoutumisen vaara

« Ala nosta taajuusmuuttajaa sen etukannesta.

Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa taajuusmuuttajan rungon putoami-
sen aiheuttamaan lievaéan tai keskivaikeaan loukkaantumiseen.

Palovammojen vaara

* Al3 koske jaahdytyselementtiin tai jarruvastukseen ennen kuin virran katkaisun
jalkeinen jadhtymisaika on kulunut.
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1 Turvallisuusohjeet ja yleiset varoitukset

Laitteiston vaurioitumisen vaara

¢ Noudata asianmukaisia toimenpiteitd sdhkostaattisten purkausten (ESD)
vélttadmiseksi, kun késittelet taajuusmuuttajaa ja piirikortteja.
Muussa tapauksessa sahkostaattiset purkaukset voivat vahingoittaa taajuusmuuttajan
piireja.

* Moottoria ei saa koskaan liittda taajuusmuuttajaan tai irrottaa siita,
kun taajuusmuuttaja sy6ttaa jannitetta.
Muussa tapauksessa taajuusmuuttaja voi vaurioitua.

« Al4 tee taajuusmuuttajan millekéan osalle jannitelujuustestia.
Té&mén ohjeen noudattamatta jattdminen voi vahingoittaa taajuusmuuttajan sisélla
olevia herkkié laitteita.

* Al4 kéyta vaurioituneita laitteita.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa laitteen vaurioitumiseen pahemmin.
Mitédan laitetta, jossa on nakyvia vaurioita tai josta puuttuu osia, ei saa liittda jarjestel-
maan eika kayttaa.

¢ Asenna sopiva haaroituskytkennan oikosulkusuojaus soveltuvien
saannésten mukaisesti.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa taajuusmuuttajan vaurioitumiseen.
Taajuusmuuttaja sopii kaytettédvaksi verkossa, joka pystyy syéttdmaan enintdan
100000 A rms symmetrista virtaa jannitteen ollessa enintdan 240 VAC (200 V -luokka)
tai enintdan 480 VAC (400 V -luokka).

* Ala kayta ohjauskaapelointiin suojaamatonta kaapelia.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa sahkdisia hairidita, jotka heikentavét
jarjestelman suorituskykya. Kayta suojattuja, kierrettyja parikaapeleita ja maadoita kaapelien
suojavaipat taajuusmuuttajan maadoitusliittimeen.

* Al4 anna muiden kuin patevien henkildiden kayttaa laitetta.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa taajuusmuuttajan tai jarrupiirin
vaurioitumiseen.
Noudata tarkasti lisdvarusteena saatavan jarruyksikon kayttdohjeita, kun liitét jarruyksikén
taajuusmuuttajaan.

« Ala muuntele taajuusmuuttajan piireja.
Taman ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa taajuusmuuttajan vaurioitumiseen ja
aiheuttaa takuun raukeamisen.
Yaskawa ei vastaa kayttajan tuotteeseen tekemistd muutoksista. Tuotetta ei saa muunnella.

¢ Taajuusmuuttajan asentamisen ja muiden laitteiden liittdmisen jélkeen tarkista
kaikki johdotukset sen varmistamiseksi, etta kaikki kytkennét on tehty oikein.
Té&mén ohjeen noudattamatta jattdminen voi johtaa taajuusmuuttajan vaurioitumiseen.

¢ Ala kytke taajuusmuuttajan 1aht66n hyvaksymaéattémia LC- tai RC-suotimia,
kondensaattoreita tai ylijannitesuojia.
Hyvaksymaéttémien suodattimien kdyttdminen voi johtaa taajuusmuuttajan tai moottorin
laitteiston vaurioitumiseen.
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1 Turvallisuusohjeet ja yleiset varoitukset

€ Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa

Tama taajuusmuuttaja on testattu eurooppalaisen standardin EN61800-5-1 mukai-
sesti ja se tayttda taysin pienjannitedirektiivin vaatimukset. Kun taajuusmuuttaja
yhdistetddn muihin laitteisiin, seuraavien ehtojen on taytyttéva, jotta taajuusmuut-
taja olisi pienjannitedirektiivin mukainen:

Taajuusmuuttajaa ei saa kayttda ympéristdissa, joiden saastumistaso on korkeampi
kuin 2 ja ylijannitekategoria korkeampi kuin 3 IEC664:n mukaisesti.

Maadoita syéttéverkon nollapiste 400 V -luokan taajuusmuuttajien tapauksessa.

€ Yhteensopivuus UL/cUL-standardien kanssa

Téma taajuusmuuttaja on testattu UL-standardin UL508C mukaisesti ja se tayttaa
UL-vaatimukset. Kun taajuusmuuttajaa kaytetdan yhdessa muiden laitteiden kanssa,
seuraavien ehtojen on taytyttavé, jotta taajuusmuuttaja olisi UL-vaatimusten mukainen:
Ald asenna taajuusmuuttajaa ympéaristéon, jonka saastumistaso on korkeampi kuin
2 (UL-standardin mukaan).

Kéyta UL-hyvéksyttyja kuparijohtimia (kayttélampétila 75 °C) ja suljetun piirin liitti-
mia tai CSA-sertifioituja rengasliittimia. Katso tarkemmat tiedot kdyttdoppaasta.
Kéyta pienjannitejohdoissa NEC-luokan 1 johtimia. Noudata kaapeloinnin osalta
paikallisia maéarayksia. Kytke luokan 2 (UL-maéaraysten mukaan) tehonsyéttd ohja-
uspiirin liittimeen. Katso tarkemmat tiedot kdyttdoppaasta.

Télle taajuusmuuttajalle on suoritettu UL-oikosulkutesti, jossa on vahvistettu, ettéd
jannitelahteen oikosulun aikana virran voimakkuus ei ylita 30000 ampeeria jannit-
teen ollessa 240 V (200 V -luokan taajuusmuuttajien kohdalla) tai 480 V (400 V -luo-
kan taajuusmuuttajien kohdalla).

Taajuusmuuttajan sisdinen moottorin ylikuormitussuojaus on UL-hyvaksytty ja
NEC:n ja CEC:n mukainen. Suojauksen asetukset voidaan maaritella parametreilla
L1-01/02. Katso tarkemmat tiedot kayttdoppaasta.

€ Turvallisen pysadytystoiminnon kdyttaminen

Taajuusmuuttajan turvallinen pysaytystoiminto on EN954-1:n (turvallisuuskategoria 3)
ja EN61508:n (SIL2) mukainen. Toimintoa voidaan kayttda taajuusmuuttajan turval-
liseen pysaytykseen EN60204-1:n mukaisesti (pyséytyskategoria 0 — hallitsematon
pyséaytys katkaisemalla tehonsyéttd). Saat kayttdoppaasta lisatietoja tdman toimin-
non kaytosta.
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2 Mekaaninen asennus

2 Mekaaninen asennus

€ Vastaanottotarkastus

Suorita seuraavat toimenpiteet taajuusmuuttajan vastaanoton yhteydessa:

» Tarkasta taajuusmuuttaja vaurioiden varalta. Jos taajuusmuuttaja on vaurioitunut,
ota yhteys taajuusmuuttajan toimittajaan.

¢ Tarkista taajuusmuuttajan arvokilvesta, ettd kyseessa on varmasti tilaamasi malli.
Jos toimitettu malli on vaara, ota yhteys toimittajaan.

€ Asennusymparisto

Jotta taajuusmuuttajan suorituskyky séilyisi optimaalisena mahdollisimman pitk&én,
se on asennettava ymparistddn, joka tayttaa alla luetellut edellytykset.

Ymparisto

Olosuhteet

Asennuspaikka

Sisétilat

Ympériston
lampétila

—10 °C—+40 °C (NEMA-tyyppi 1)
—10 °C—+50 °C (avoin runkotyyppi)

Koteloa kaytettdessd asennuspaikkaan on asennettava jaédhdytyspu-
hallin tai ilmastointilaite sen varmistamiseksi, ettei lampotila kotelon
sisélla ylitd maaritettyd enimmaistasoa.

Jéan muodostuminen taajuusmuuttajaan on estettava.

Ympériston kosteus

Enintdan 95 prosentin suhteellinen kosteus (ei kondensoitumista)

Varastointilampétila

—20 °C—+60 °C

Ympéristd

Taajuusmuuttajan asennusympéristdssa ei saa olla

¢ Sljysumua tai polya

metallilastuja, 6ljya, vetta tai muita vieraita materiaaleja
radioaktiivisia materiaaleja

helposti syttyvia materiaaleja (kuten puuta)

haitallisia kaasuja tai nesteita

liiallista tarinaa

klorideja

suoraa auringonvaloa

Korkeus

Korkeintaan 1000 m

Tarina

10 — 20 Hz/9,8 m/s2, 20 — 55 Hz/5,9 m/s?

Suunta

Asenna taajuusmuuttaja pystyasentoon jadhdytysvaikutuksen
maksimoimiseksi.
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2 Mekaaninen asennus

€ Asennussuunta ja vapaa tila

Asenna taajuusmuuttaja aina pystyasentoon.
Jata taajuusmuuttajan ympérille riittévasti tilaa
kunnollista jaédhdytysta varten (katso oikealla

olevaa kuvaa). e i |
Huomautus: Useita taajuusmuuttajia voi- T
daan kuitenkin asentaa vie- 9
rekkéain vélein, jotka ovat 15
pienemmét kuin kuvassa i
esitetyt. Katso tarkemmat I
tiedot kayttdoppaasta. Jroomm tmaa 4
4 Mitat
%5 -~ Malli Mitat (mm) Paino
[ VZA* [Kwa] L | K[ S [ L1 [KI[K2[K3[K4[S1] d | (kg)
BOP1 68 [128| 76 | 56 |118| 5 | - | - | 65| M4| 06
. BOP2 68 128 | 76 | 56 |118| 5 | - | - [65|M4| 07
A BOP4 68 | 128|118 | 56 (118 5 | - | - [385/M4| 1,0
T BOP7 108 | 128 [137,5| 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 1,5
avomunko B1P5 108|128 | 154 | 96 |118| 5 | - | - |58 |M4| 15
i : B2P2 140 | 128|163 | 128118 5 | - | - |65 |[M4| 2,1
B4P0 A kehitteill&
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118] 5| - [ - [65|M4] 06
20P2 68 128 | 76 | 56 |118| 5 | - | - [65|M4| 06
20P4 68 |128| 108 | 56 |118| 5 | - | - [385/ M4| 09
20P7 68 | 128|128 | 56 |18 5 | - | - [385|M4| 1.1
21P5 108 | 128|129 | 96 [118[ 5 | - | - [ 58 [M4| 1,3
22P2 108 | 128 [137,5] 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 1,4
24P0 140 | 128|143 [ 128118 5 | - | - |65 [M4| 21
25P5 140 | 254 | 140 | 122]248] 6 |13 [6,2| 55 [M5| 3.8
27P5 p | 140[ 254140 [122248[ 6 [13]6.2] 55 [M5] 38
2011 180 | 290 | 163 | 160 |284| 8 [15|6,2| 75 |[M5| 55
2015 220|358 | 187 [192[336| 7 [ 15|72 78 [M5| 92
40P2 108 |128| 81 | 96 [118] 5 | - | - |10 | M4 | 0,8
B 40P4 108|128 99 | 96 [118] 5 | - | - |28 M4 | 1,0
P20/ 40P7 108 | 128 [137,5] 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 14
NEMA-tyyppi 1 41P5 A 108|128 154 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 15
42P2 108 | 128 | 154 | 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 1,5
43P0 108 | 128 | 154 | 96 [118[ 5 | - | - |58 [M4| 1,5
44P0 140 | 128 | 143 [ 128118 5 | - | - | 65 [M4| 2,1
45P5 140 | 254 | 140 [ 122]248] 6 [13| 6 |55 [M5| 3.8
47P5 g | 140[ 254140 [122[248] 6 |13 62|55 [M5| 38
4011 180 | 290 | 143 | 160|284| 8 [15| 6 | 55 [M5| 5,2
4015 180 | 290 | 163 | 160|284| 8 [15| 6 | 75 |[M5| 55
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3 Sahkoasennus

3 Sahkoasennus

Alla olevassa kaaviossa esitetdan paa- ja ohjauspiirien johdotus.

Tasavirtakuristin

> Lamps-  Jarruvastus
Kéyta yksivaiheisen (lisavaruste) rele (lisav.)
syoton tapauksessa o -
R/L1- ja S/L2-littimi& ! el
O
+2 +1 - Bl B2
Sulakkeet P -
L — ume
Virtalahde
! 12— — VT2
|
LB — —=— WIT3Q
Paskytkin  ___________ ©)

Eteen/seis
Taakse/seis

Ulkoinen vika

|
1
1
'
1
|
|
1
'
'
1
|
|
1
'
'
|
'
1
'
\

Moninopeustulo 2
)
i
|
Monitoimidigitaalitulot !
(oletusasetus) !
i o %
~kytkin S3
o ]sc ™
] v
i ov
I
! Suojavaipan
maadoitusliitin

Pulssitulo
(enintazn 32 kHz)

Analogi tulojen jannitelahde
+10,5 VDC, enintéiéin 20 mA

0-10V (20 k)

2
010V (20 k) tai
Ci 0/4-20 mA (250 Q)

Monitoimipulssi-/analogiatulot
(oletusasetus: taajuusohje) Padtevastus

120 Q, 112 W)

Suojattu
kaapeli

Maadoitus

—>» Kayton aikana

Optoerotin,

Pulssijonolahtd
(enintan 32 kHz)
(lahtotaajuus)

i
1
|
|
Vo
i K2 1o
Turva | &L I
pysaytyksen tulot } } }
i L HE
| P
| [
! HC 1+ 177
' [
N | ___»
Symbolit:

T Kéyta kierrettya parikaapelia

i Kayta suojattua, kierrettya parikaapelia
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© Paapiirin liitin

©  Ohjauspiirin liitin

Taajuus saavutettu

Analogialahté
0-+10 VDC (2 mA)
(lahtotaajuus)

Monitoimioptoerotinlahtd
48 VDC, enintéén 50 mA
(oletusasetus)

N

Py

\
|
|
!
]
— Monitorildhdét
| (oletusasetus)
!
|
|
|

Memobus-litynta

—— RS-485/422

1
'
1
'
1
'
|

enintaan 115 kBps



3 Sahkoasennus

¢ Johdotustiedot

B Paapiiri
Kéayté paapiirin johdotuksessa alla olevassa taulukossa esitettyja sulakkeita ja verk-
kosuotimia. Varmista, ettei ilmoitettuja kiristysmomentteja yliteta.

EMC-suotimen tyyppi Suosit. Paapiirin liitinkoot
Malli Paasulake moottori| R/L1,S/L2,T/L3,
VZA* Rasmi Schaffner (Ferraz) | kaapeli |U/T1,V/T2,W/T3,|B1, B2| GND

[mm?] — 1, +2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 4 M M VA
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4PO kehitteilla
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRSI0R 15 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2.5 M4 M4 M4
5P A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 2 Ma M2 M4
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<"> | 6 M4 M4 | M5
o7p5 | A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE et — o Via via VS
2011 A6T150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | A000-FIV2100-RE i A6T200<1>| 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M M VA
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
22P2 A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 M M4 M4
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0< 6 M M M5
4011 ABT70<!> 10 M5 M5 M5
4015 | /\1000-FIV0SO-RE i A6T80<™> | 10 M5 M5 | M6

<1> UL-vaatimusten tayttdmiseksi on kaytettava eri sulaketyyppié. Katso tarkemmat tiedot

Kiristysmomentit
Kirista paapiirin liittimet alla olevassa taulukossa esitettyihin kiristysmomentteihin.

Liittimen koko

M3.5 M4

M5

M6

M8

Kiristysmomentti [Nm]

08...1,0 12..

1,5 20...25

4,0...50

9,0...

11,0

10
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3 Sahkoasennus

B Ohjauspiiri

Ohjauskortin liittimet ovat jousivoimaliittimid. K&yta aina alla esitettyjen vaatimusten
mukaisia johtoja. Johdotuksen turvallisuuden varmistamiseksi on suositeltavaa
kayttda yksisdikeisia johtoja tai taipuisia johtoja ja puristusholkkeja. Kuorintapituu-
den ja puristusholkin pituuden tulee olla 8 mm.

Johtotyyppi Johdon koko
Yksisaikeinen 0,2-1,5mm?2
Taipuisa 0,2-1,0mm?
Taipuisa ja puristusholkki 0,25 - 0,5 mm2

€ EMC-suotimen asennus

Tama taajuusmuuttaja on testattu eurooppalaisen standardin EN61800-3 mukai-

sesti. Jotta EMC-standardien vaatimukset tayttyvat, paapiiri on johdotettava alla

kuvatulla tavalla.
1. Asenna tulopuolelle sopiva EMC-kohinasuodin. Katso tarkemmat tiedot edella
olevasta luettelosta tai kayttdoppaasta.

. Asenna taajuusmuuttaja ja EMC-suodin samaan koteloon.

. Kayté taajuusmuuttajan ja moottorin kaapelointiin punottua ja suojattua kaapelia.

. Poista maadoituspinnoilta maali ja lika, jotta maadoitusvastus olisi mahdollisim-
man pieni.

. Asenna nimellisteholtaan alle 1 kW:n taajuusmuuttajiin vaihtovirtakuristin, jotta
EN61000-3-2:n vaatimukset tayttyvat. Katso tarkemmat tiedot kdyttdoppaasta
tai ota yhteys taajuusmuuttajan toimittajaan.

4] HWN

L2
PE L3 L1PE
Kaapelikiinnike Kaapelikiinnike

Paneelitai asennusseind Paneeli tai
Metallilevy

o ER Maadoituspinta o E% Maadoituspinta

(poista mahdollinen maali) (poista mahdollinen maali)

Metallilevy

= ==
N | E
HEd—i
EMC EMC D
I-suodin [ | Taajuusmuuttaja ,swde - B Taajuusmuuttaja
‘E = JN HH
= Maadoituspinta Maadoituspinta
(poista | (poista
_I mahdollinen I mahdolinen
maali) / maali)
Johdotusetéisyys -

Johdotusetéisyys a S

mahdollisimman Iyhyt mahdollisimman fyhyt

Kaapelin suojavaipan Punottu, suojattu Kaapelin suojavaipan Punottu, suojattu

Hairidsuojavaippa

Hairibsuojavaippa
moottorin puolella javaipp:

moottorin puolella

Yksi- ja kolmivaiheisten laitteiden EMC-standardien mukainen johdotus
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3 Sahkoasennus

€ Padipiirin ja ohjauspiirin johdotus

B Paapiirin tulopuolen johdotus

Huomioi seuraavat varotoimet paapiirin tulopuolen johdotukseen liittyen.

» Kayta ainoastaan taajuusmuuttajia varten erityisesti suunniteltuja katkaisijoita.

* Maasulkukatkaisijaa kaytettdessa on varmistettava, ettd se havaitsee seké tasa-
virran etta korkeataajuisen virran.

» Tulokytkintd kaytettdessé on varmistettava, ettd kytkin toimii korkeintaan kerran

30 minuutin vélein.

Kayta taajuusmuuttajan tulopuolella tasavirta- tai vaihtovirtakuristinta:

tulovirran yliaaltotason laskemiseen;

tehokertoimen parantamiseen sy6tén puolella;

kaytettdessé vaihetta edistdvan kondensaattorin kytkinta;

suuren kapasiteetin omaavan virransy6ton transistorin (yli 600 kVA) kanssa.

B Paapiirin lahtopuolen johdotus

Huomioi seuraavat varotoimet paapiirin 1&htépuolen johdotukseen liittyen.

* Taajuusmuuttajan lahtd6n ei saa kytked muuta kuormaa kolmivaiheisen moottorin
liséksi.

* Al4 koskaan liitd teholahdetté taajuusmuuttajan [&ht66n.

* Ala koskaan oikosulje tai maadoita Iahtéliittimia.

» Al4 kéyta vaihetta korjaavia kondensaattoreita.

* Jos taajuusmuuttajan ja moottorin valillh on kontaktori, sité ei saa koskaan kéayt-
tdd taajuusmuuttajan syottdessa jannitettd. Kontaktorin kayttdminen jannitteen
sy6ttdmisen aikana voi aiheuttaa suuria huippuvirtoja, jotka laukaisevat ylivirta-
suojauksen tai vaurioittavat taajuusmuuttajaa.

B Maadoitusliitanta

Noudata seuraavia varotoimia, kun maadoitat taajuusmuuttajan.

* Al3 kdytd samaa maadoitusjohdinta muiden laitteiden kuten hitsauskoneiden tms.
kanssa.

» Kayté vain sellaista maadoitusjohdinta, joka on sahkélaitteita koskevien teknisten
standardien mukainen. Pidéd maadoitusjohtimet mahdollisimman lyhyin&. Taajuus-
muuttaja aiheuttaa vuotovirtaa. Tasta syysta taajuusmuuttajan maadoitusliittimen
potentiaali muuttuu epéastabiiliksi, jos maadoituselektrodin ja maadoitusliittimen véli-
nen etéisyys on liian pitka.

» Ald silmukoi maadoitusjohdinta, kun kaytetddn useampaa kuin yhté
taajuusmuuttajaa.

B Ohjauspiirin johdotukseen liittyvat varotoimet

Huomioi seuraavat varotoimet ohjauspiirien johdotukseen liittyen.

» Erota ohjauspiirin johdot paapiirin johdoista ja muista suurjannitejohdoista.

 Erota ohjauspiirin liittimien MA, MB ja MC (kosketinl&htd) johdot ohjauspiirin mui-
den liittimien johdoista.
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3 Sahkoasennus

* Ké&yta ohjauspiirin ulkoisena tehonsy6ttond UL-hyvaksyttya luokan 2 teholédhdetta.

* Kayta ohjauspiireissé kierrettyd parikaapelia tai suojattua, kierrettyéd parikaapelia
toimintavikojen vélttdmiseksi.

* Maadoita kaapelien suojavaipat siten, ettd suojavaippa ja maadoituspinta kosket-
tavat toisiaan mahdollisimman laajalla alueella.

* Kaapelien suojavaipat on maadoitettava kaapelien molemmissa péissé.

B Pé&apiirin liittimet
Liitin Tyyppi Toiminto
Pavirtapiirin Kytkee verkkoj?nniltt_een taajuu;sn‘]_uut_tajaan. N
systtéjannitetulo Ta'z-ljukjs.mg_ytta]at,.10|Ila on yk5|v§1|h?|n?n ?00 V:n syéttd, kayttavat
vain liittimia R/L1 ja S/L2 (T/L3 ei kéytdssa).
Taajuusmuuttajan
1ahté

R/L1, S/L2, T/L3

U/T1, V/T2, W/T3 Kytkee taajuusmuuttajan moottoriin.

Jarruvastuksen tai lisvarusteena saatavan jarruvastusyksikon kyt-

B1, B2 Jarruvastus kemist varten.

Tasavirtakuristi-

+1, +2 men liitanta Sillattu Poista siltaus tasavirtakuristimen asentamiseksi.
+1, - ;I;jzllzawrtasyoton Tasavirtaldhteen kytkemista varten.
Maadoitusliitin 200 V -luokka: Maadoita korkeintaan maadoitusresistanssilla 100 Q
(2 liitinta) 400 V -luokka: Maadoita korkeintaan maadoitusresistanssilla 10

B Paapiirin liittimet
Alla olevassa kaaviossa esitetdan ohjauspiirin liittimet. Taajuusmuuttajan ohjausliitti-
met ovat jousivoimaliitimia.

> e 5L
a| |f o=
l 0
i LA
/R+ R[5 6] £
) 00000 U 00
e 2 s 0
10000000000

s1|52|s3]54]85[56|SC|HC| K1]K2|RP|

™

Ll ©
Liittimien kortissa on kolme DIP-kytkinta (S1-S3)

Swi1 Kytkimella voidaan asettaa analogiatulo A2 jannite- tai virtatuloksi

Sw2 Kytkimella voidaan kytkea paalle tai pois sisdisen RS422/485-tiedonsiirtoportin paatevastus.
Kytkimella voidaan asettaa digitaalitulot (PNP) tai (NPN, oletusasetus) (PNP-tila edellyttaa
ulkoista 24 VDC:n tehonsy6ttoéd).

SW3
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3 Sahkoasennus

B Ohjauspiirin liittimet

Tyyppi | Nro Liittimen nimi (signaali) Toiminto (signaalitaso), oletusasetus
Optoerotintulot, 24 VDC, 8 mA
Monitoi- S1 S Huomautus: Taajuu§mug.tf(laja on gsiase_tettu virtanielu-
S - |Monitoimidigitaalitulo 1 — 6 tilaan (NPN). Kun kéytetaan virtaldhdetilaa, aseta DIP-
l’iTt‘L‘l‘c'ft"taa' S6 kytkin S3 asentoon "SOURCE” ja kayta ulkoista 24
VDC:n (+10 %) tehonsyottoa.
SC | Monitoimitulo, yhteinen Yhteinen sekvenssitulo
Vastetaajuus: 0,5 — 32 kHz, pulssisuhde: 30 — 70 %,
Monitoi- RP | Pulssijonotulo korkea: 3,5 — 13,2 V, matala: 0,0 — 0,8 V, tuloimpedanssi:
mianalo- 3 kQ)
gia-/ +V | Analogiatulon syéttéjannite +10,5 V (enimmaisvirta 20 mA)
pulssitu- | A1 |Monitoimianalogiatulo 1 0—+10 VDC (20 kQ) resoluutio 1/1000
lot A2 | Monitoimianalogiatulo 2 0/4-20 mA (250 Q) resoluutio: 1/500 (vain A2)
AC | Taajuusohije, yhteinen oV
HC |Turva pysaytyksen tulo, yhteinen | +24 V (enimmaisvirta 10 mA)
Turva K1 | Turva pyséytyksen tulo 1 Yksi tai molemmat auki: Taajuusmuuttajan 1ahtd pois
pysaytyk- kaytosta (aika tulon aukeamisesta taajuusmuuttajan
sentulot | K2 |Turva pyséytyksen tulo 2 l1ahdon kytkeytymiseen pois paalta on alle 1 ms)
Molemmat kiinni: Normaali toiminta
Monitoi- | MA | NO (vika) Digitaalinen relelahtd
mirele- MB | NC-lahto (vika) 30VDC,10mA—-1A
lahto MC |Digitaalilahto, yhteinen 250 VAC10mA-1A
Moni- P1 | Optoerotinlaht6 1 o o
toim-OE [ P2 [Optosrotinhto2 aevparen omrnante
-laht6 PC | Optoerotinlahtéjen, yhteinen
MP | Pulssijonoléhtd 32 kHz (max)
ll\gﬁtrgtorl- AM | Analoginen monitorilahts ?15_L%t¥]25)(korkemtaan 2 mA), resoluutio: 1/1000
AC |Monitorilahtd, yhteinen oV
R+ |Tiedonsiirtotulo (+)
. | A= [Tiedonsirtotulo () MEMOBUS/Modbus-tiedonsiirto:
donsiirto S+ | Tiedonsiirtolahtd (+) RS-485 tai RS-422, 115,2 kBps (max)
S— | Tiedonsiirtolahto (—)

HUOM.! Liittimid HC, H1, H2 kaytetdan turva pysaytystoimintoon, joka katkaisee

14

lahtéjénnitteen alle yhdessé millisekunnissa, kun véhintdén toinen tuloista
H1 ja H2 aukeaa. Toiminto on EN954-1:n (turvallisuuskategoria 3) ja
EN61508:n (SIL2) mukainen. Toimintoa voidaan kéyttda taajuusmuuttajan
turvalliseen pyséytykseen EN60204-1:n mukaisesti (pyséytyskategoria 0).
Al& pura tulojen HC, H1 ja H2 vélisté linkkia, ellei turvallista
pyséytystoimintoa kéyteta.
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4

Nappaimiston toiminta

€ LED-naytt6 ja nappaimet

LED-operointipaneelia kaytetddn taajuusmuuttajan
ohjelmointiin, kaynnistamiseen/pysayttamiseen ja
vikatietojen nayttamiseen. LED-merkkivalot osoitta-
vat taajuusmuuttajan tilan.

B Nappaimet ja toiminnot !

EIA =]

Naytto Nimi Toiminto
Tietojen . . . . .
m nayttalue Osoittaa taajuusohjeen, parametrinumeron jne.
£sc ESC-painike Painiketta painamalla palataan edelliseen valikkoon.

.
m
GV
m
-l

RESET-painike

Painiketta painamalla siirretdan kohdistinta oikealle.
Painiketta painamalla kuitataan vika.

Q.
P
=
=z

RUN-painike

Painiketta painamalla k@ynnistetdan taajuusmuuttaja paikallisessa ohjaus-

tavassa. Run-merkkivalo

* palaa, kun taajuusmuuttaja ohjaa moottoria;

« vilkkuu, kun taajuusmuuttajan hidastus nollanopeuteen on kdynnissa tai
kun taajuusohje on 0;

« vilkkuu nopeasti, kun taajuusmuuttaja on poistettu kdytdsté digitaalisen
tulon vélitykselld, kun taajuusmuuttaja on pysaytetty nopean pysaytyksen
digitaalisen tulon vélityksella tai kun kéy-komento oli aktiivinen taajuus-
muuttajan virran kytkemisen aikana.

Yl6s-nuolipainike

Painikkeella selataan yldspéin valittaessa parametrinumeroita,
asetusarvoja jne.

Alas-nuolipainike

Painikkeella selataan alaspéin valittaessa parametrinumeroita,
asetusarvoja jne.

STOP-painike

Painikkeella pysaytetdan taajuusmuuttaja.

ENTER-painike

Painiketta painamalla valitaan taajuusmuuttajan tilat ja parametrit ja
tallennetaan asetukset.

Painiketta painamalla vaihdetaan taajuusmuuttajan ohjauspaikkaa operoin-

Lo LO/RE- tipaneelin (PAIKALLINEN) ja ohjauspiirin liittimien (KAUKO-OHJAUS) valilla.
o3 valintapainike Merkkivalo palaa, kun taajuusmuuttajan ohjaustapa on PAIKALLINEN (ohjaus
nappéaimistosta).
Vilkkuu: Taajuusmuuttaja on hélytystilassa.
ALM ALM-merkkivalo |Palaa: Taajuusmuuttaja on vikatilassa ja jannitteen sy&tté moottoriin
on katkaistu.
REV REV-merkkivalo Palaa: Moottorin pyérimissuunta on taaksepain.
Ei pala: Moottorin pydrimissuunta on eteenpain.
Palaa: Taajuusmuuttaja on valmis ohjaamaan moottoria.
DRV DRV-merkkivalo | Ei pala: Taajuusmuuttaja on tarkistus-, kayttédnotto-, parametriasetus- tai
automaattiviritystilassa.
- . Palaa: Lahtotaajuus nakyy tietonaytolla.
FOUT |FOUTmerkkivalo Ei pala: Tietonaytélla nakyy mité tahansa muuta kuin lahtétaajuus.
I67E-FI V1000 Pikaopas 15
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€ Valikkorakenne ja tilat

Seuraavassa kaaviossa esitetdan operointipaneelin valikkorakenne.

Painiketoiminnot
. r
-
< A — - ésc
| o ey a
Eteenpain-valinta Taaksepain-valinta )
- O
G 8 N V|
L= 4t !
«©
o8 | 207 1
T 2 LahtStaajuus
25 [
<@
o X
EQ :
< “a:: Lahtovirta
Xe {1
X
3 |00, |
g Lahtsjannite
m — m — Mor]itorilnéiytélillté"voidlaan Iuk.ea
Monitorinaytts ¢ : ¢ tglopntﬂan, Iahtqtgajgudgnja
‘ t v vikatietojen kaltaisia tietoja.
—
Tarkistusvalikk Tarkistusvalikossa luetellaan kaikki
ardstusvalikko parametrit, joiden asetus poikkeaa
< 1' — oletusasetuksesta.
@
Kol
© C — —)
sg — — Kéayttoonottotilassa voidaan maaritella
g 2 Kayttoonottotila luettelo niistd parametreista, jotka
T3 — vaaditaan vahintaan tietyn
>9 |
<9 1' — sovelluksen kayttdmiseen.
© — —
=5 — — XX
g % Parametriasetustila Parametriasetustilassa voidaan
§ asettaa kaikki taajuusmuuttajan
1' — parametrit.
Automaattinen viritys mittaa
m — moottorin tiedot taajuusmuuttaja-/
Aut i ) 't_ moottoriyhdistelmén optimaalisen
utomaatinen wirltys suorituskyvyn takaamiseksi.
= mmm— — 0 — W
]
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5 Kaynnistaminen

5 Kaynnistaminen

€ Taajuusmuuttajan kdyttoonotto

Alla olevassa kaaviossa esitetdén taajuusmuuttajan kéyttédnoton perusvaiheet.
Jokainen kaavion vaihe selitetdan yksityiskohtaisemmin seuraavilla sivuilla.

C ALOITUS D)
N

[ Asenna ja johdota taajuusmuuttaja ohjeiden mukaisesti. ]
AV g

[ Kytke taajuusmuuttajan virta paalle. ]
N

[ Alusta taajuusmuuttaja tarvittaessa parametrin A1-01 avulla. ]
N

( Aseta ohjaustila. )
N

[ Suorita automaattinen viritys tai aseta moottorin tiedot manuaalisesti. ]

vl
Aseta/tarkista perusparametrit:
*b1-01, b1-02 (taajuusohjeen ja KAY-komennon lahde)
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx (tulojen/lahtsjen konfigurointi)
* Taajuusohjearvot
* C1-xx, C2-xx (kiihdytys-/hidastusajat ja S-kayrat)

AV
Kaytad moottoria ilman kuormaa, tarkista oikea toiminta ja varmista,
ettéd ylemman tason ohjauslaite (esim. ohjelmoitava logiikka)
ohjaa taajuusmuuttajaa halutulla tavalla.

N

[ Liita kuorma moottoriin, kdyta moottoria ja tarkista oikea toiminta. ]
N

[Hienoséédé ja aseta sovelluskohtaiset parametrit (esim. PID jne.), jos tarpeen.]
AV g

[ Tarkista viela taajuusmuuttajan toiminta ja asetukset. ]
N

( Taajuusmuuttaja on valmis sovelluksen kayttoon. )
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5 Kaynnistaminen

€ Virran kytkeminen paalle

Ennen syéttdjannitteen kytkemisté:

* Varmista, etta kaikki johdot on liitetty oikein.

* Varmista, ettei taajuusmuuttajan sisédén jaa ruuveja, irrallisia johdonpéita tai tyékaluja.

e Virran kytkemisen jalkeen pitdisi tulla ndkyviin taajuusmuuttajan tilanaytto.
Nékyviin ei pida tulla vikaa tai halytysta.

€ Ohjaustilan valinta (A1-02)

Taajuusmuuttajassa on valittavissa kolme eri ohjaustilaa. Valitse ohjaustila, joka sopii
parhaiten taajuusmuuttajan ohjaamiin sovelluksiin.

Ohjaustila Parametri Paasovellukset
* Yleiset nopeussaatoiset sovellukset, erityisen kaytédnnéllinen ohjat-
V/i-ohjaus A1-02=0 taessa useampaa moottoria yhdella taajuusmuuttajalla
(oletus) | » Kun kayttddn vaihdetaan taajuusmuuttaja, jonka parametriasetuksia
ei tunneta

Avoimen piirin
vektoriohjaus (OLV)
Avoimen piirin
PM-vektoriohjaus

* Yleiset nopeussaatdiset sovellukset
* Suurta saatétarkkuutta ja -nopeutta edellyttavéat sovellukset

* Alentuneen kuormitettavuuden sovellukset, joissa kaytetdan kesto-
magneettimoottoreita (SPM, IPM), ja energiansaastdsovellukset.

€ Automaattinen viritys (T1-00)

Automaattinen viritys asettaa automaattisesti moottorin tietoihin liittyvat taajuus-
muuttajan parametrit. Taajuusmuuttaja tukee kolmea eri viritystilaa:

A1-02=2

A1-02=5

Viritystila Parametri | Ohjaustila Kuvaus
Suorita tdmé viritys, kun taajuusmuuttaja asetetaan
Automaattinen viritys T1-01=0 oLV toimimaan avoimen piirin vektoriohjauksessa Mootto-
moottori pyérien - rin on voitava pydria ilman kuormaa viritysprosessin
aikana, jotta saavutetaan suuri viritystarkkuus.
oLy, Suorita tdma viritys V/f-ohjaustilassa, jos moottorikaa-

| T1-01=2 V/f-ohjaus | peli on pitké tai kaapelia on vaihdettu.

Automaattinen viritys
moottori pyérien
energiansaastoa
varten

Suorita tdma viritys, kun kaytetdén energiansaasto- tai
T1-01 =3 | V/f-ohjaus |nopeushakutoimintoa. Moottorin on voitava pyo6rid
ilman kuormaa, jotta saavutetaan suuri viritystarkkuus.

A VAROITUS

Moottoria ei saa koskaan koskettaa ennen kuin automaattinen viritys on paattynyt.
Vaikka moottori ei pyérisi, moottoriin sy6tetédan jannitetta viritysprosessin aikana.
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5 Kaynnistaminen

Suorita automaattinen viritys siirtymalla automaattisen virityksen valikkoon ja suorit-
tamalla alla olevassa kaaviossa esitetyt vaiheet. Sy6tettavien arvokilven tietojen
maara riippuu valitusta automaattisen virityksen tyypistd. Taméa esimerkki koskee
automaattista viritystd moottori py6rien.

Taajuusmuuttajan  Siirry automaattisen Valitse
tilanayttd virityksen tilaan viritystapa
N ..., vy

> I > W > W > W -
(A ]V [2]

> W > W > W >
---> ---> "'> (NI DRV Foul
ATV > ] = A e

Aseta kaikki Virityksen DRV-merkkivalo vilkkuu Onnistuneen virityksen
arvokilven tiedot aloitusnayttd virityksen aikana jalkeen naytdlle tulee
tulee nakyviin nakyviin teksti “End”

Jos automaattista viritysté ei voida suorittaa jostakin syysta (kdytt6 ilman kuormaa
ei ole mahdollista tms.), aseta enimmaistaajuus ja -jannite parametreihin E1-00
ja sy6tad moottorin tiedot manuaalisesti parametreihin E2-000.

HUOM.! Turva pyséytyksen tuloja ei saa avata automaattisen virityksen aikana.
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5 Kaynnistaminen

€ Taajuusohjeen ja Kdy-komennon ldhde

Taajuusmuuttajassa on kaksi ohjaustilaa: PAIKALLINEN ja KAUKO-OHJAUS.
LO/RE-painikkeen merkkivalo osoittaa taajuusmuuttajan ohjaustilan.

i LO/RE-

Tila Kuvaus merkkivalo
PAIKALLI- | ... ) . . . iy s - i -

NEN Kay/Seis-komento ja taajuusohje sydtetdan operointipaneelin nappaimistosta. Paalla
KAUKO- | Parametriin b1-02 syotettyd Kay-komennon lahdettd ja parametrin b1-02 Pois padlta
OHJAUS | sydtettya taajuusohjeen lahdetta kaytetaan. P

Jos taajuusmuuttajaa kaytetddn KAUKO-OHJAUS-tilassa, varmista, ettd paramet-
reihin b1-01/02 on asetettu oikeat taajuusohjeen ja Kay-komennon lahteet ja ettd
taajuusmuuttaja on KAUKO-OHJAUS-tilassa.

€ Tulojen/ldhtojen asettaminen

B Monitoimidigitaalitulot (H1-000)
Kunkin digitaalitulon toiminto voidaan méaéaritella parametreilla H1-0O0O. Oletusarvoi-
set toiminnot esitetdan liitantdkaaviossa (sivu 9).

B Monitoimidigitaalilahdét (H2-010)

Kunkin digitaaliléhddn toiminto voidaan maaritella parametreilla H2-0O0O. Oletusarvoiset
toiminnot esitetdan liitdntdkaaviossa (sivu 9). Naiden parametrien asetusarvot koos-
tuvat kolmesta numerosta, joista keskimmainen ja oikeanpuoleinen maarittelevét
toiminnon ja vasemmanpuoleinen 1ahddn ominaisuudet (0: valitun kaltainen 1&htd;
1: kdénteinen lahto).

B Monitoimianalogiatulot (H3-010)
Kummankin analogiatulon toiminto voidaan mééritell& parametreilla H3-OOO. Molempien
tulojen oletusasetus on "taajuusohje”. Tulo A1 on asetettu 0 — 10 V:n tuloksi ja tulo A2 4 —
20 mA:n tuloksi. Taajuusohje saadaan laskemalla molempien tulojen arvot yhteen.
HUOM.! Jos tulon A2 tulosignaalitasoa vaihdetaan jénnitteen ja virran vélilla,
on varmistettava, ettd DIP-kytkin S1 on oikeassa asennossa ja parametri
H3-09 on asetettu oikein.

B Monitorilahto (H4-0O0O)

Parametreja H4-0OO kaytetdan analogisen monitorildhdén 18htdarvon asettamiseen ja
1ahddn jannitetasojen saatdmiseen. Monitorildhddn arvon oletusasetus on "Lahtétaajuus’”.
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5 Kaynnistaminen

€ Taajuusohje ja kiihdytys-/hidastusajat

B Taajuusohjeen asettaminen (b1-01)
Aseta parametri b1-01 sen mukaan, mita taajuusohjetta kaytetaan.

b1-01 Ohjearvo lahde Taajuusohjearvotulo
0 Operointipaneelin | Aseta taajuusohjeet parametreihin d1-00 ja kayté digitaalituloja eri ohjear-
néppaimistd vojen valilla vaihtamiseen.
1 Analogiatulo Liité taajuusohjeen signaali liittimeen A1 tai A2.
2 Sarjaliikenne Sarjaliikenneliitdntd RS422/485-portin kautta
3 Lisavarustekortti Tiedonsiirron lisévarustekortti
4 Pulssitulo Aseta taajuusohje liittimeen RP pulssijonosignaalin avulla.

®  Kiihdytys-/hidastusajat ja S-kayrat

Taajuusmuuttajassa on nelja kiihdytys- ja hidastusaikasarjaa, jotka voidaan asettaa
parametreihin C1-0O0. Oletusarvoiset kéytdssé olevat kiihdytys-/hidastusajat ovat
C1-01/02. S4ada nadma ajat sovelluksen edellyttdmiin arvoihin. Parametreilla C2-00
voidaan ottaa kayttédn S-kayrat kiihdytyksen ja hidastuksen aloituksen ja lopetuk-
sen pehmentédmiseksi.

€ Testikaytto

Suorita seuraavat toimenpiteet koneen kaynnistadmiseksi sen jalkeen, kun kaikki
parametriasetukset on tehty.
1. Kayt4 moottoria ilman kuormaa ja tarkista kaikki tulot ja 1ahdét ja toimintasek-
venssi.
2. Liitd kuorma moottoriin.
3. Kaytéa moottoria kuorman kanssa ja varmista, ettei moottorin térinda, huojuntaa
tai jumiutumista esiinny.
Kun olet suorittanut edell4 mainitut toimenpiteet, taajuusmuuttajan pitéisi olla valmis
sovelluksen kayttéon ja perustoimintojen suorittamiseen. Katso erityisasetuksia,
kuten PID-s&atdé4, koskevat tiedot kdyttboppaasta.
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6 Parametritaulukko

6

Parametritaulukko

Téssd parametritaulukossa esitetddn taa-
juusmuuttajan tarkeimmét parametrit. Ole-
tusasetukset on lihavoitu. Katso téydellinen
parametriluettelo kayttdoppaasta.

Par.

[ Nimi |

Kuvaus

Alustusparametrit

Parametrilla valitaan, mitk& para-
metrit ovat kéytettévissa digitaali-

Paramet- - >
o sesta operointipaneelista.
A1-01|[OIMASON |0 Ainoastaan kayttd
valinta 1: Kayttajan parametrit
2: Kaikki parametrit
muutettavissa
Parametrilla valitaan taajuus-
muuttajan ohjaustapa.
0:V/f-ohjaus
A102 voahrﬁl;s”tg{a 2:{-\53{?)1% piirin vektoriohjaus
5:Avoimen piirin PM-vektoriohjaus|
(PM)
Huomautus: Tehdasasetusten
palautus ei muuta asetustal!
Kaikki parametrit palautetaan ole-
tusarvoihin. (parametri palautuu
arvoon 0 alustuksen jélkeen)
Ei alustusta
_ [1110: Kéayttajan alustus (kayttajan
A1-03 )I;I%set;?tpa on ensin asetettava kéytta-|
jan parametriarvot ja sitten|
tallennettava ne parametrin
02-03 avulla)
2220: 2-johdin sekvenssi alustus
3330: 3-johdin sekvenssi alustus
Toimintatilan valinta
0: Operointipaneeli —d1-0O0-arvot
: 1: Analogiatulo A1 tai A2
b1-01 | 12AIMUSON- |5 Sarjalitints — RS-422/485
J 3: Lisavarustekortti
4: Pulssitulo (liitin RP)
0: Operointipaneeli — RUN- ja
Kay- STOP-painikkeet
b1-02 | komennon |1: Liittimet — digitaalitulot
valinta: 2: Sarjaliitantad — RS-422/485
3: Liitetty lisdvarustekortti
22

Par. Nimi Kuvaus
Parametrilla valitaan pyséytys-
menetelma, kun Kay-komento
poistetaan.

0: Pyséytys hidastusajan
mukaisesti

b1-03 Pysaytysta-| 1: Pysaytys vapaasti pyorien

van valinta |2: DC-jarrutus
3: Pysaytys vapaasti pydrien ajas-
tuksella (uutta Kéy-komentoa
ei huomioida, jos se vastaan-
otetaan ennen ajastetun ajan
umpeutumista)
Tg%k_?gi'_ 0: Toiminta taaksep&in
b1-04 ﬁ]innan kéytossa
valinta 1: Toiminta taaksepéin estetty
S Parametrilla muutetaan 1&hdén
Vaihejar- RS M
b1-14 | jestyksen zz_:u‘r}ejka_rjest);ls_ta.
valinta : yakiomall x
1: Vaihda vaihejarjestysta
DC-jarrutus
Parametrilla asetetaan taajuus,
DC- jolla DC-jarrutus kaynnistyy, kun
b2-01 jarrutuk- on valittu pysaytys hidastusajan
sen aloitus-| mukaisesti (b1-03 = 0). Jos b2-
taajuus 01< E1-09, DC-jarrutus kaynnis-
tyy parametrin E1-09 arvolla.
Parametrilla asetetaan DC-jar-
DC- rutusvirta prosentteina taajuus-
o |i _ | muuttajan nimellisvirrasta.
b2-02 J\f}:{gtus OLV-ohjauksessa DC-heratys-
virta maaraytyy parametrin
E2-03 mukaan.
ggrul?ds- Parametrilla asetetaan DC-jarru-
Jaika /DC- tusaika kaynnistettdessa (yksikko)
b2-03 heratysaika 0,01 s). Toiminto on pois kay-
kéynr):istet- tosta, kun arvoksi on asetettu
thes-s 0,00 sekuntia.
DC- Parametrilla asetetaan DC-injektio-
b2-04 jarrutus- jarrutusaika pyséaytyksessa. Toi-
aika pysay-| minto on pois kaytosta, kun arvoksi
tettdessa |on asetettu 0,00 sekuntia.
Kiihdytys/hidastus
- Parametrilla asetetaan kiihdy-

C1-01 alfi'l'(r;d%/tys' tysaika 1 nollasta enimmaéislah-
tétaajuuteen.

. Parametrilla asetetaan hidastus-

C1-02 :E:ﬁ‘tus' aika 2 enimmaislahtétaajuudesta

nollaan.
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6 Parametritaulukko

Par. Nimi Kuvaus Par. | Nimi Kuvaus
C1-03[Kiihdytys-/ | Parametreilla asetetaan kiihdy- Jénnite-/taajuuskayra
— | hidastus- |tys-/hidastusajat 2-4 (asetetaan Tulo
C1-08| ajat 2-4 kuten C1-01/02). E1-01|Jannitease-| Tulojénnite
C2-01|S-kayra 1 |S-kayra kiihdytyksen alkaessa. tus
C2-02| S-kéyra 2 | S-kéyra kiihdytyksen loppuessa.| |£1.04 Suurin Jos haluat lineaariset jannite-/taa-
C2-03|S-kayra 3 | S-kayra hidastuksen alkaessa. lahtbtaajuus | juusominaisuudet, aseta samat
P T A arvot parametreihin E1-07 ja E1-
C2-04|S-kayra 4 |S-kéyré hidastuksen loppuessa. E1-05 Suurin 109, Tassa tapauksessa paramet-
Jattaman kompensointi lahtojannite | rin E1-08 asetusta ei huomioida.
; .| Varmista, ettd kaikki nelja taa-
Jattaman | ° Suurenna asetusta, jos E1-06/Kentanhei- |jyutta  asetetaan  seuraavien
k nopeus on pienempi kuin 06| L ennvspiste | s xrya: .
C3-01 o_mtpenr—] taajuusohie. yspl saantéjen mukaar), t_al seurauk-
\S/i(:tnulsva " |+ Pienenna asetusta, jos nopeus E4.07|Val sena on OPE10-vika:
e o s | (77 i 1.0 .06 1,072 109
JattAman mé&n kompensointi bn liian Valilahto- e
Ca-02| kompen- | g E1-08|tagjuuden | (€0
\S/i(i)\llrg;lirlla « Suurenna asetusta, kun lahtdjannite
nopeus ei ole vakaa. E1-09 Pienin
Momentin kompensointi “¥llantotaajuus
.| * Suurenna asetusta, kun - (E1-08)
kMoc;;neer:ﬂn momenttivaste on hidas. E1-10 ﬁ'ﬁ’]'.n.. .
C4-01 soinﬁin « Pienenna asetusta, kun esiin- ahtojannite) 1.
vahvistus tyy nopeuden/vaantémomentin P i 1
heilahtelua. E1-13 jéienrnuife (E1-09)  (E1-07) (E1-06) (E1-04)
. | » Suurenna asetusta, kun esiintyy Lantoraalus
Momentin nopeuden/vaantdmomentin hei- Moottorin tiedot
ca-02/ kompen- | anielua, Moottorin .
soinnin « Pienenna asetusta. kun £2-01 | nimellis- Asetetaan automaattisesti auto-
viiveaika . ’-- : ; maattisen virityksen aikana.
momenttivaste on liian hidas. virta
Kéayttétapa ja kantoaaltotaajuus Moottorin nimellisjattamé hert-
0: Raskas kayttd (HD) Moottorin | seina (Hz). o
Normaalin/ Muuttumattoman viintomo-| |E2-02| nimellisjat- | Asetetaan automaattisesti auto-
C6-01| raskaan mentin sovellukset tama maattisen virityksen (moottori pyo-
kayton 1: Normaali kaytté (ND) rien) aikana.
valinta Muuttuvan vaéntémomentin Moottorin Magnetointivirta ampeereina.
sovellukset) E2-03| tyhiakaynti- | ASetetaan automaattisesti auto-
1: 2,0 kHz v)ilrt]a YU maattisen virityksen (moottori pys-
2: 5.0 kHz rien) aikana.
3: 8,0 kHz ) Moottorin napojen maara. Asete-
C6-02 gimozilgo' 4: 10,0 kHz E2-04 gﬂa?/c;tttorln taan automaattisesti automaatti-
vali]rLljtl; 5: 12,5 kHz sen virityksen aikana.
6: 15,0 kHz Moottorin | Maarittelee moottorin vaiheiden
7 - A: Swing PWM1-4 Eo.os| vaiheiden | vélisen vastuksen ohmeina.
F: Kayttajan maariteltavissa valinen Asetetaan automaattisesti auto-
Taajuusohjeet vastus maattisen virityksen aikana.
d1-01| Taajuus- . ) ) Maérittelee moottorin hajainduk-
_ ohjé Aseta moninopeuksiset ohjeet Moottorin | {2nssin aiheuttaman jannitepudo-
d1-1611 - 16 1-16 E2-06| haiainduk- tuksen prosentteina moottorin
Ryominta- tar{ssi nimellisjannitteesta.
d1-17 ng eus Rydminténopeus Asetetaan automaattisesti auto-
P maattisen virityksen aikana.
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6 Parametritaulukko

Par. [ Nimi | Kuvaus Par. Nimi | Kuvaus
Digitaalitulojen asetukset Pulssitulon asetus (taajuusohjetulo)
H1-01|DI S1 - S6 I . L g Parametrilla asetetaan pulssi-
— | Toiminnon g?rfnéeStl‘;glilrlnain;/Oahtaan littimien H6-02 SRKZ;?;%Q maara (hertseind), joka vastaa
H1-06| valinta ) 100 %:n tuloarvoa.
Taulukon lopussa on luettelo keskeisista valittavissa Pulssijono- | Parametrilla asetetaan tulon arvo
olevista toiminnoista. H6-03 tulon. _prosentteina, kun pulssitulon taa-
Digitaalilahtdjen asetukset vahvistus _|juus on H6-02.
Lahdan - - Pulssijono- | Parametrilla  asetetaan tulon
H2-01| MA/MB Parametrilla asetetaan relelah-| |H6-04|tulon ~ esi-|arvo prosentteina, kun pulssitu-
toiminto dén MA-MB-MC toiminto. asetusarvo |lon taajuus on 0 Hz.
Ho-02|L8hdén P1 [Parametrilla asetetaan optoero- Pulssilahddn asetus I
toiminto | tinldhdén P1 toiminto. H6.06 MP-,t ) Syotta uo-0o . -monggrlégvs?{?
Lahddn P2 |Parametrilla asetetaan optoero- -Ub|monitorin - [vastaava arvo. ESImerkxi: syota
H2-03| giminto | tinlihdén P2 toiminto. ‘G‘;”ta ;02 U:jﬁ2-”‘ap?u‘ksessi;m__
Y Ty - arametrilla asetetaan 1aht6-
Taulukon |OpuSSoéIle?l?SLL;ettéierL?i:ﬁgikS?;SISta valittavissa H6-07| monitorin | pulssien mééaréa (hertseind), kun
Aralooiatul - skaalaus monitori on 100 %.
- nalogiatulon asetus Moottorin ylikuumenemissuojaus
H3-01!lin }g'é’gfa' 0: 0—+10 V (neg. tulo nollattu) Parametrilla asetetaan mootto-
valinta 1: 0—+10 V (bipolaarinen tulo) rin ylikuormitussuojaus.
A Moottorin | 0: Pois kaytosta
n i aaritellaan  liitti- likuorm.  |1: Tuuletinjadhdytteinen vaki-
H3-02| toiminnon E]e;rr???t{gli?ninToe.\antellaan liitti-|  {L1-01 guoj. omootto]ri y
valinta valinta 2: Lisépuhallinjaahdytteinen
Al- Parametrilla asetetaan tulon vakiomoottori
H3-03 " arvo prosentteina, kun analogia- 3: Vektorimoottori
vahvistus t - -
uloon 10 V. Moottorin Parametrilla asetetaan moottorin
Al- Parametrilla  asetetaan tulon| || 1_go ylikuorm ylikuormitussuojauksen aika mi-
H3-04| qiaset arvo prosentteina, kun analogia- suoj. aika | Nuutteina. Oletusasetuksen muut-
eslaselus o on 0 V. - taminen ei ole tavallisesti tarpeen.
A2- 0: 0—10 V (neg. tulo nollattu) Ohjaava virtaraja/kippauksen esto/ylijénnite hairién
H3-09 signaalin | 1: 0i+10 V (bipolaarinen tulo) esto
tason 2: 4 - 20 mA (9-bittinen tulo) 0: Pois kaytdéstéd — Moottori kiih-
valinta 3:0-20mA dyttda aktiivisen kiihdytysno-
A2:n . . peuden mukaisesti ja saattaa
H3-10| toiminnon | Farametrilla maéritellaan liittimen Ohjaava ylikuormittua, jos kuorma on
valinta A2 toiminto. virtarajoitus|  liian raskas tai kiihdytysaika
Parametrilla asetetaan tulon arvo| Le-o1 kiihdytyk- liian lyhyt.
14| A2- - . sen aikana |1: Yleiskdyttoinen — Kiihdytys
H3-11 vahvistus %o\s/?;(t;ti&a, kun analogiatulo on pitoon, kun virta on yli L3-02.
o 2: Alykas — Kiihdytys lyhyimmasséa
Parametrilla asetetaan tulon arvo ; f
A2- : ’ mahdollisessa ajassa.
H3-12 esiasetus prosentteina, kun analogiatulo on Ohi
0 V/0 mA/4 mA. vi rtfri\'l: Parametrilla asetetaan virta-
Analogiatulon asetus L3-02 kiihdytJyk— taso, jolla siirrytaén vakio nope-
AM Systa U1-00  -monitoriarvoja sen aikana udelle, kiihdytyksen aikana.
H4-01|-monitorin )’/ast%ava ar\{o. Esimerkki: Syéta 0: Pois kaytésta — Hidastus suo-
valinta 103” U1-03:n tapauksessa. Yiiannite- ritetaan parametri asetuksen
AM- Parametrilla asetetaan liittimen 1a k- mukaisesti. Ylijannitteen mah-
H4-02/ [ iticius |AM l8htojannite, joka vastaa| | o o4 iggla\fa"ma dollisuus.
100 %:n monitoriarvoa. hidastuk- | 1+ YleiskéyttGinen — Hidastus
AM- Parametrilla asetetaan liittimen sen aikana,| Keskeytetdén, jos tasajén-
H4-02| o iosetus | AM lahtojannite, joka vastaa nitevalipiirin jannite nou-
0 %:n monitoriarvoa. see korkeaksi.
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6 Parametritaulukko

Par. Nimi Kuvaus Monitori Kuvaus
0: Pois kaytoésta — Moottorin yli- Tuloliittimien tila
Ohjaavan kuormittuminen tai kippaami- U1-10 20000000
L3-05 virtarajan nen on mahdollista. L1 Digitaalitulo 1
valinta kay-|1: Hidastusaika 1 — Pienenna LT(L;" ':"zhm‘;ssa)
tén aikana. nopeutta C1-02:n asetuksen *(iifin'S2 kéiytossa)
mukaisesti o .ﬁ.‘asaa"ﬁa‘iéssa)
n 1: Digif lo 4
32{:}%‘.’;‘ Parametrilla asetetaan virtataso, u1-10 (i '"‘asa‘*"ga?msa>
L3-06| ;c0 Iiéiytt’)n {i)lla ohjazlzvavirtaraja alkaa toimia " (Lﬂ.' N Resa)
f ayton aikana. 1: Digitaalitulo 6
aikana I|| in S6 kaytossd)
Automaattinen viritys T oS st
. | 0: Automaattinen viritys -moot-
Qg;omaam tori pydrien
T1-01 viritvksen 2: Pelkka resistanssi mittaus
tilanyvalinta 3: Automaattinen viritys moottori —
pydrien energiansaastoa varten Lahtdliittimien tila
T1-02|Nimellis- | Parametrilla asetetaan moottorin U1-11=000 T Retotan
teho nimellisteho (KW). {itin MANIG Kiinni
T n T - MB-MC auki)
T1-03 Nlm,ellls_ P,aran:le_tfllla_ asetetaan moottorin 1: Open collector transistorilahts 1
jannite nimellisjannite (V). Ui-11 (iitin P1) kaytossa
T1.04| Nimellis- [ Parametrilla.asetetaan moottorin ) ey ey iStoranto 2
virta nimellisvirta (A).
Kentanhei- ) .
105 kennys: | erametrs ssettaan mootorn
piste :
T1-06 Moottorin | Parametrilla asetetaan moottorin Taajuusmuuttajan tila
navat napojen maaré. U1-12=00000000
T1-7| Nimellisno- | Parametrilla_asetetaan moottorin 1: Kayton aikana
peus nimellisnopeus (rpm). 1: Nollanopeuden aikana
Rautahavié energianséaastoker- 1: Taakse-kayton aikana
T1-11|Moottorin — \toimen méaarittelemista varten. 1: Viankuittaus-
rautahavié |Jaté oletusasetus ennalleen, jos ui-12 signaalin tulon aikana
rautahavid ei ole tiedossa. 1: Nopeus saavutettu -tilassa
Monitori Kuvaus 1: Ta.ajuusmuuttaja valmis
- - 1: Halytyksen
U1-01 | Taajuusohje (Hz) aikana
U1-02 |L&htétaajuus (Hz) —:Vien aikana
U1-03 |Lé&htévirta (A)
U1-05 |Moottorin nopeus (Hz) U1-13 |Liittimen A1 tulotaso
U1-06 |Lahtojanniteohje (VAC) U1-14 | Liittimen A2 tulotaso
U1-07 | Tasajannitevélipiirin jannite (VDC) Ut-1g |Pehmedn kaynnistyksen lahtd (taajuus-
U1-08 |Lahtdteho (kW) ohje kiihd./hid.ramppien jélkeen)
U1-09 | Momenttiohje (% moottorin nimellisvan- U1-18 | OPE-vian parametri
témomentista) U1-24 |Pulssitulon taajuus
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6 Parametritaulukko

DI/DO-
val. Kuvaus
Digitaalitulojen toimintojen valinnat
3 Moniaskelnopeusohije 1
4 Moniaskelnopeusohje 2
5 Moniaskelnopeusohje 3
6 Ry®émintataajuuskomento (korkeampi pri-
oriteetti kuin moniaskelnopeusohjeella).
7 Kiihdytys-/hidastusajan valinta 1
E Ei k&ytdssa (asetetaan, kun liitin ei ole
kaytossa)
14 Vian kuittaus (kuittaus, kun kytketaén
PAALLE)
Ulkoinen vika; tulon tila: NO-kosketin/
20 — 2F | NC-kosketin, etsintatapa: normaali/kéyton
aikana
Digitaalilahtdjen toimintojen valinnat
o |Kaytén aikana (PAALLA: Kay-komento on
PAALLA tai jannitetta syétetaan)
1 Nollanopeus
2 Nopeus saavutettu
6 Taajuusmuuttaja valmis
E Vika
F Ei kéytdssa
1o |Lieva vika (halytys) (PAALLA: halytys
naytetaén)

Monitori| Kuvaus
Vian jéljitys
U2-01 | Taménhetkinen vika
U2-02 |Edellinen vika
U2-03 | Taajuusohje edellisen vian sattuessa
U2-04 |Lahtdtaajuus edellisen vian sattuessa
U2-05 |Lahtdvirta edellisen vian sattuessa
U2-06 | Moottorin nopeus edellisen vian sattuessa
U2-07 |L&htojannite edellisen vian sattuessa
U2-08 Tasajannitevélipiirin jannite edellisen vian
sattuessa
U2-09 |Lé&htéteho edellisen vian sattuessa
U2-10 |Momenttiohje edellisen vian sattuessa
U2-11 | Tuloliittimien tila edellisen vian sattuessa
U2-12 | Lahtoliittimien tila edellisen vian sattuessa
Taajuusmuuttajan toimintatila edellisen vian
U2-13
sattuessa
U2-14 Kertynyt toiminta-aika edellisen vian sat-
tuessa
U2-15 Pehmeéan kaynnistyksen nopeusohje edelli-
sen vian sattuessa
Moottorin g-akselin suuntainen virta edel-
u2-16 | f
lisen vian sattuessa
Moottorin d-akselin suuntainen virta edel-
uz2-17 | . f
lisen vian sattuessa
Vikahistoria
U3-01 . " .

B Parametrit luettelevat viimeksi tapahtuneet
U3-04 viat neljanneksi viimeiseen vikaan asti.
US_'OS Kertynyt toiminta-aika neljanneksi viimei-
U308 |S€en vikaan asti.

U3-09 | Parametrit luettelevat viat viidenneksi viimei-

- sestd viasta kymmenenneksi viimeiseen
U3-14 |vikaan asti.

U3-15 |Kertynyt toiminta-aika viidenneksi viimei-

- sestd viasta kymmenenneksi viimeiseen
U3-20 |vikaan asti.

* Seuraavia vikoja ei kirjata virhelokiin:

CPFO00, 01, 02, 03, UV1 ja UV2.
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7 Vianetsinta

€ Yleiset viat ja hdlytykset

Vikailmoitukset ja halytykset osoittavat, ettéd taajuusmuuttajassa tai koneessa

on ongelma.

Halytyksen merkiksi tietonaytdlle tulee nakyviin vastaava koodi ja ALM-merkkivalo vilk-
kuu. Taajuusmuuttajan lahtéjannite ei valttdmétta katkea.

Vian merkiksi tietonaytélle tulee ndkyviin vastaava koodi ja ALM-merkkivalo syttyy
palamaan. Taajuusmuuttajan lahtojannite katkeaa aina vélittdmasti ja moottori pysahtyy
vapaasti pyorien.

Halytyksen poistamiseksi tai vian kuittaamiseksi vian syy on etsittdva, vika on poistet-
tava ja taajuusmuuttaja on palautettava alkutilaan painamalla operointipaneelin Reset-
painiketta tai katkaisemalla taajuusmuuttajan virransy6tto ja kytkemalld se uudelleen.

HUOM.! Seuraavassa luettelossa luetellaan vain tarkeimmét hélytykset ja viat.
T&ydellinen luettelo esitetédén kayttboppaassa.

LED-néyttd |HAL [VIKA Syy
Peruslohko o Ohjelmiston peruslohkotoiminto on asetettu yhdelle digitaalituloista ja tulo on
Lh kytketty pois paélta. Taajuusmuuttaja ei ota vastaan Kay-komentoja.
Momenttiraja saavutettiin yli kolmen sekunnin ajaksi hidastuksen aikana avoi-
Ohjausvika men piirin vektoriohjauksessa (OLV).
o Q | e Kuorman inertia on liian suuri.
CF » Momenttiraja on liian alhainen.
* Moottorin parametrit ovat vaarat.
Ohjau spiirin
vika
rocna . Q | Taajuusmuuttajan ohjauspiirissé on ongelma.
S rocau
L 1
Ulkoinen vika
lisdvaruste- N ) . e )
Kortissa o QO | Ylemmén tason ohjauslaite laukaisi vian lisdvarustekortin kautta.
[y
Cr
Ulkoinen vika o Eteen- ja taakse-komentoja sybtettiin yhtéaikaisesti yli 500 ms:n ajan. Tama halytys
£r pyséyttaa kaynnissa olevan moottorin.
Ulkoiset viat . . . . . o
OO ol ol Ulkoinen laite laukaisi ulkoisen vian yhden digitaalituloista S1 — S6 kautta.
Lrot- « Digitaalitulot on asetettu vaarin.
£F5
Maasulku Maavuotovirta on ylittdnyt 50 % taajuusmuuttajan nimellisesta lahtévirrasta.
C Q | » Kaapeli tai moottorin eristys on vaurioitunut.
u « Taajuusmuuttajan lahdéssé on liikaa hajakapasitanssia.
Turva
pyséytys o Molemmat turva pyséytyksen tulot ovat auki. Taajuusmuuttajan lahtéjannite kat-
keaa turvallisesti ja moottoria ei voida kaynnistaa.
noo
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LED-nayttd

HAL

VIKA

Syy

Turva pyséay-

Taajuusmuuttajan l&ht6jannite on katkaistu, vaikka vain yksi turva pyséytyksen
tuloista on auki (normaalisti molempien tulosignaalien, H1:n ja H2:n, on oltava auki).

tyksen vika 2| o « Yksi kanava on vaurioitunut sisalta eika kytkeydy pois paalta, vaikka ulkoinen
HLLE signaali poistetaan.
- * Ylemmén tason ohjauslaite voi kytke& pois p&alté vain yhden kanavan.
vall_iﬁzggcw » Lahtdkaapeli on irronnut tai moottorin kd@mitys on vaurioitunut.
Q | e Taajuusmuuttajan lahtdpuolella on 16ysalla olevia johtoja.
| E * Moottori on liian pieni (alle 5 % taajuusmuuttajan virrasta).
* Oikosulku tai maasulku taajuusmuuttajan lahtépuolella.
Ylivirta * Kuorma on liian raskas.
_ Q |« Kiihdytys-/hidastusajat ovat liian lyhyet.
oL * Moottorin tiedot tai V/f-k&yrén asetukset ovat vaéarét.
* Magneettinen kontaktori taajuusmuuttajan l&htépuolella on laukaistu.
Jaahdy-
tyselementin * Ymparistén lampétila on liian korkea.
ylikuumene- | o | o |*Jaéhdytyspuhallin on pysahtynyt.
minen » Jaahdytyselementti on likainen.
T * liman virtaus jaahdytyselementtiin on estynyt.
ontaigr
Moottorin * Moottorin kuorma on liian raskas.
ylikuormitus o * Moottoria kéytetdén hitaalla nopeudella ja raskaalla kuormalla.
. « Kiihdytys-/hidastusajat ovat liian lyhyet.
[ * Moottorin nimellisvirran asetus on vééara.
Taajuusmuut-
tajan ylikuor- * Kuorma on liian raskas.
mitus QO | * Taajuusmuuttaja on liian pienitehoinen.
.o * Liian suuri vdantdémomentti pienelléd nopeudella.
oL C
Tasajannitevalipiirin jannite on noussut liian korkeaksi.
Valipiirin * Hidastusaika on liian lyhyt.
ylijannite ol ol Ylijannitesuojaustoiminto on poissa kaytosté.
« Jarrukatkoja/jarruvastus on vaurioitunut.
ou ¢ Epavakaa moottorin ohjaus OLV-tilassa.
e Liian korkea tulojannite.
Tulon « Tulon jannitepudotus tai vaihe-epatasapaino.
vaihehévié Q | * Yksi syéttévaihe puuttuu.
or * Taajuusmuuttajan tulopuolella on 18ysalla olevia johtoja.
Jarrutransis-
torin vika QO | Taajuusmuuttajan sisdinen jarrutransistori on vaurioitunut.
i
Vian kuittaus
kéyton aikana| o Vika kuitattiin Kéy-komennon ollessa viel4 aktiivinen.
~ I‘ lil_l I,-
Vlipiirin Tasajannitevalipiirin jannite on laskenut alijannitteen tunnistustason (L2-05)
aiigmnite | o | o |Aapuolelle.
PP * Jannitteen sy6tto katkesi tai yksi syéttévaihe puuttuu.
(R * Janniteldhde on liian heikko.
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LED-ndytto |HAL [VIKA Syy
Ohjaimen
alijannite O | Taajuusmuuttajan ohjaimen teholahteen jannite on liian alhainen.
tul
DC-latauspii-
rin vika O | Tasajannitevalipiirin latauspiiri on vaurioitunut.
Lud

€ Kayttijan ohjelmointivirheet

Ohjelmointivirhe (OPE) tapahtuu, kun asetetaan soveltumaton parametri tai yksittéi-
sen parametrin asetus on vaaré. Kun nakyviin tulee OPE-virhe, paina ENTER-paini-
ketta U1-18:n (OPE-virhevakio) nayttdmiseksi. Tamé& monitori nayttdd OPE-virheen

aiheuttaneen

parametrin.

LED-
operointindytto

Syy

Korjaava toimenpide

oPEO1

Taajuusmuuttajan kapasiteetti ja parametrin
02-04 asetus eivat sovi yhteen.

Korjaa parametrin 02-04 arvo.

On asetettu parametriarvoja, jotka eivéat ole
sallitun asetusalueen puitteissa.

Aseta parametreihin sopivat arvot.

Monitoimikosketintulojen H1-01 — H1-07 ase-

tukset ovat ristiriidassa keskenaan.

* Sama toiminto on asetettu kahdelle tulolle
(ei koske toimintoja "Ulkoinen vika” ja
"Ei kéytdssa”).

* On asetettu erikseen sellainen tulotoiminto,
joka edellyttdd muiden tulotoimintojen
asettamista.

* On asetettu sellaisia tulotoimintoja, joiden
yhtaaikainen kéytt6 ei ole mahdollista.

» Korjaa mahdolliset vaarat asetukset.
* Katso tarkemmat tiedot kdyttdoppaasta.

oPEOQ5

ocnc
orcud

* Kéy-komennon lahteen (b1-02) tai
taajuusohjeen lahteen (b1-01) asetukseksi
on valittu 3, mutta lisdvarustekorttia ei ole
asennettu.

* Taajuusohjeen lahteeksi on asetettu pulssi-
tulo, mutta parametrin H6-01 asetus ei ole 0.

* Asenna vaadittu lisévarustekortti.
* Korjaa b1-01:n ja b1-02:n arvot.

Monitoimianalogiatulojen H3-02 ja H3-10

asetukset ja PID-toiminnot ovat ristiriidassa

keskenaén.

* H3-02 ja H3-10 on asetettu samaan arvoon
(ei koske asetuksia "0” ja "F”)

* PID-toiminnot on asetettu seka
analogiatuloille ettd pulssitulolle yhta aikaa.

* Korjaa mahdollinen vaaré asetus.
» Katso tarkemmat tiedot kdyttdoppaasta.

oPEO8

OCmo
ol bl

On asetettu toiminto, jota ei voida kayttaa
valitussa ohjaustilassa (virhe saattaa tulla
nékyviin ohjaustilan vaihdon jalkeen).

» Korjaa mahdollinen vaaré asetus.
» Katso tarkemmat tiedot kayttdoppaasta.

oPE10

_orC
[

"
i

V/f-kdyran asetus on vaara.

* Tarkista V/f-kdyran asetukset.
» Katso tarkemmat tiedot kdyttdoppaasta.
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€4 Automaattisen virityksen virheet

LED-
operointinadytto

Syy

Korjaava toimenpide

Moottorin tietojen virhe

Er-01 Syétetyt moottorin tiedot eivat kelpaa (esim.|Sy6ta tiedot uudelleen ja toista automaatti-
L-- 'L'/ ! perustaajuus ja perusnopeus eivat ole|nen viritys.
- yhteensopivat).
Er-02 Lieva vika * Tarkasta johdotus.
A5 * Johdotus on virheellinen. * Tarkasta kuorma. Suorita automaattinen
CrTuC » Kuorma on liian raskas. viritys kuorma irrotettuna moottorista.
Er-03 STOP-painiketta painettiin ja automaattinen|_. ) -
E,_ -n3 viritys peruutettiin, Toista automaattinen viritys.
Resistanssivirhe
* Vaari4 tietoja syotetty.
Er-04 » Automaattinen viritys kesti maariteltyé aikaa
E--0y pitempaan.
- * Lasketut arvot ovat sallitun alueen
ulkopuolella.
Tyhjaka)_{ntmrra_'n_'vll'r.hg ) * Tarkasta sy6ttotiedot.
Er-05 *On Syotett_y vaaria tletola._ . o « Tarkasta johdotus
c__fAcC * Automaattinen viritys kesti liian pitkdan. |, Syt tiedot uudelleen ja toista
[ X * Lasketut arvot ovat sallitun alueen automaattinen viritys
ulkopuolella. yS-
Nimellisjattdman virhe
* Vaaria tietoja syotetty.
Er-08 * Automaattinen viritys kesti sallittua aikaa
E--0g pitempaan.
- * Lasketut arvot ovat sallitun alueen
ulkopuolella.
Er-09 Kiihdytysvirhe s e « Lisaa kiihdytysaikaa C1-01
Cr _59 Moottori ei kiihtynyt maaritellyssa kiindytys- « Tarkista momenttirajat L7-01 ja L7-02.
Er-11 Moottorin nopeusvirhe « Lisaa kiihdytysaikaa (C1-01).
E--11 Momenttiohje oli liian korkea. * Irrota kuorma, jos mahdollista.
Viran tunnistusvirhe - Varmista, ot tasjuusmuutajan
Er-12 ‘ F\)(E[s]:[tljlggvalhe tai kaikki lahtbvaiheet Eiiimnggiasarvot ovat yhteensopivat moottorin
£r- I'C-' ‘ :llrt'a on joko I|!an matalé'l tai viittaa * Tarkasta kuorma. (Automaattinen viritys
aajuusmuuttajan nimellisvirran. tavt I - -
* Virta-anturit ovat viallisia. ytyy olla suoritettu iiman kuormaa).
* Vaihda taajuusmuuttaja.
Nimellisvirran halytys * Tarkista V/f-kéyrén asetus.
End1 * Momenttiohje ylitti 20 % automaattisen * Suorita automaattinen viritys ilman
- virityksen aikana. kuormaa.
Cogo * Laskettu tyhjakayntivirta on yli 80 % * Tarkista syétetyt tiedot ja toista
moottorin nimellisvirrasta. automaattinen viritys.
Moottorin rautasyddmen kyllastyksen héalytys | » Tarkasta syéttétiedot.
End2 « Lasketut rautasydamen kyllastysarvot ovat | » Tarkasta moottorin johdotus.
Eqal sallitun alueen ulkopuolella. * Suorita automaattinen viritys ilman
- » On syotetty vaaria tietoja. kuormaa.
End3 L . ) . o
Eﬂ 43 Nimellisvirran halytys Tarkista syotetyt tiedot ja toista viritys.
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