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Aviso:

Los productos Omron estan fabricados para su uso conforme a un
procedimiento adecuado y por parte de un operario cualificado y solo para
la finalidad descrita en el presente manual.

En el presente manual se emplean las siguientes normalizaciones para
indicar y clasificar las precauciones. Preste siempre atencion a la informacion
que se proporciona en ellos. De no hacerlo, se pueden producir lesiones
personales o dafios en la propiedad.

Referencias de productos Omron

Todos los productos Omron siempre se indican en mayusculas en este
manual. La palabra “Unidad” también estd en mayusculas cuando hace
referencia a un producto Omron, independientemente de que aparezca o no
en el nombre propio del producto.

© OMRON, 2012

Reservados todos los derechos. Ninguna parte de esta publicacion se puede reproducir, almacenar en un sistema
de recuperacion ni transmitir en forma alguna o por ningin medio mecanico, electronico, fotocopia, grabacion o similar,
sin el previo consentimiento por escrito de Omron.

No se asume ninguna responsabilidad de patente en lo que respecta al uso de la informacion que contiene el presente
documento. Ademas, debido a que Omron se esfuerza en mejorar constantemente sus productos de alta calidad,
la informacion incluida en este manual esta sujeta a cambios sin previo aviso. Se han adoptado todas las precauciones en la
preparacion de este manual. No obstante, Omron no asume responsabilidad alguna por los errores u omisiones. También
se asumen responsabilidades por los dafios que se deriven del uso de la informacion que incluye esta publicacion.
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1 ESPECIFICACIONES

1.1 Al recibir el convertidor

Lleve a cabo la siguiente comprobacion después de recibir el convertidor:

® Inspeccione si el convertidor presenta daios. Si parece que estd dafiado después de recibirlo, péngase en contacto con el proveedor.

® Verifique que recibe el modelo correcto; para ello, compruebe la informacion de la placa. Si ha recibido un modelo erréneo,
pdngase en contacto con el proveedor.

® Consulte el manual de usuario para obtener informacion detallada relativa al producto y sus funciones.

Especificaciones basicas y filtro de CEM

Tensién Tipo HD (150% de sobrecarga durante 60 s) ND (120% de sobrecarga durante 60 s) Filtro CEM
3G3RX- Motor max. (KW) |Corriente nominal (A)| Motor max. (KW) |Corriente nominal (A) (opcional)
A2004 0,4 3,0 0,75 3,7
A2007 0,75 5,0 1,5 6,3
A2015 1,5 7,5 2,2 9,4 AX-FIR2018-RE
A2022 2,2 10,5 3,7 12,0
A2037 3,7 16,5 5,5 19,6
A2055 55 24,0 7,5 30,0
A2075 7,5 32,0 11 44,0 AX-FIR2053-RE
3x200V A2110 11 46,0 15 58,0
A2150 15 64,0 18,5 73,0
A2185 18,5 76,0 22 85,0 AX-FIR2110-RE
A2220 22 95,0 30 113,0
A2300 30 121,0 37 140,0 AX-FIR2145-RE
A2370 37 145,0 45 169,0 AX-FIR3250-RE
A2450 45 182,0 55 210,0
A2550 55 220,0 75 270,0 AX-FIR3320-RE
A4004 0,4 1,5 0,75 1,9
A4007 0,75 2,5 1,5 3,1
A4015 1,5 3,8 2,2 4,8 AX-FIR3010-RE
A4022 2,2 5,3 4,0 6,7
A4040 4,0 9,0 5,5 11,1
A4055 5,5 14,0 7,5 16,0
A4075 7,5 19,0 11 22,0 AX-FIR3030-RE
A4110 11 25,0 15 29,0
A4150 15 32,0 18,5 37,0
3x400V A4185 18,5 38,0 22 43,0 AX-FIR3053-RE
A4220 22 48,0 30 57,0
A4300 30 58,0 37 70,0 AX-FIR3064-RE
A4370 37 75,0 45 85,0 AX-FIR3100-RE
A4450 45 91,0 55 105,0 AX-FIR3130-RE
A4550 55 112,0 75 135,0
B4750 75 149,0 90 160,0 AX-FIR3250-RE
B4900 90 176,0 110 195,0
B411K 110 217,0 132 230,0 AX-FIR3320-RE
B413K 132 260,0 160 290,0
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1.2 Especificaciones técnicas

Modelo de 3G3RX- Especificaciones

Pulso senoidal de fase a fase con modulacién por ancho de pulso (PWM) (control vectorial sin sensor, control vectorial de lazo cerrado

LI O con realimentacion del motor y V/F)

Rango de frecuencia de salida 0,10 a 400,00 Hz

L . Valor digital seleccionado: +0,01% de frecuencia méxima
Precision de frecuencia

"'3 Valor analdgico seleccionado: +0,2% de la frecuencia méaxima (25 +10°C)
E Resolucion del valor de frecuencia Valor digital seleccionado: 0,01 Hz
° seleccionado Entrada analdgica: 12 bits
; Resolucion de la frecuencia de salida 0,01 Hz
g 150%/0,3 Hz (en control vectorial de lazo abierto o control vectorial de lazo abierto a 0 Hz)
g Par de arranque - - -
g 200%/Par a 0 Hz (en control vectorial de lazo abierto a 0 Hz, cuando se conecta un motor de una talla menor a la nominal)
=] Capacidad de sobrecarga 150%/60s, 200%/3s para CT; 120%/60s para VT
Seleccion de la referencia de 0a10 Ve.c. (10 KQ),-10a 10 Ve.c. (10 KQ), 4 a 20 mA (100 ), RS485 Modbus, opciones de red
frecuencia
C [ V/flibre que opcionalmente puede cambiarse a frecuencias base desde 30 a 400 Hz, V/f de par constante de frenado, par variable,
aracteristicas V/f . - . .
control vectorial en lazo abierto, control vectorial en lazo abierto a 0 Hz
< Entradas analédgicas Entradas analdgicas 0a 10 Vy -10a 10 V (10 KQ), 4 a 20 mA (100 Q)
= Salidas analégicas Salida de tension analdgica, salida de corriente analdgica, salida de tren de pulsos
é Tiempos de aceleracion/deceleracion 0,01 a 3.600,0 s (seleccion de curva S/linea)
2 Tk LED indicador de estado: funcionamiento, programacion, alimentacion, alarma, Hz, Amps, Volts, %
= 1 Operador digital: Capaz de supervisar 23 pardmetros: corriente de salida, frecuencia de salida...
Proteccion de sobrecarga del motor Relé termoelectronico de sobrecarga y entrada de PTC
\g Sobrecorriente instantinea 200% de corriente nominal durante 3 segundos
.g Sobrecarga 150% durante 1 minuto
'é Sobretension 800 V para tipo 400 V y 400 V para tipo 200 V
2 |Pérdida momentanea de alimentacién Deceleracion hasta parada mediante control del bus c.c., marcha libre hasta parada
; Sobrecalentamiento del ventilador Supervision de temperatura y deteccion de errores
g de refrigeracion
g Nivel de prevencion de bloqueo Prevencion de bloqueo durante la aceleracion, deceleracion y velocidad constante
& Fallo de puesta a tierra Deteccién al conectar la alimentacion
Indicacion de carga Activada cuando la tensién entre P y N supera los 45 V
3 Grado de proteccién 1P20 / IPOO
‘E Humedad ambiente 90% RH o menos (sin condensacion)
ﬁ Temperatura de almacenamiento De -20°C a + 65°C (temperatura temporal durante el transporte)
§ Temperatura ambiente -10°C a 50°C
2 Instalacion Interior (sin gas corrosivo, polvo, etc.)
£ Altura de instalacion 1.000 m méx.
:E . .. 3G3RX-A004 a A220, 5,9 m/s2 (0,6 G), de 10 a 55 Hz
3 Vibracién 3G3RX-A0300 a BOI3 K, 2,94 m/s2 (0,3 G), 10 a 55 Hz
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ESPECIFICACIONES

1.3 Potencia nominal

Caracteristica Especificaciones de tension trifasica para clase de 200 V
Convertidores 3G3RX, A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | A2220 | A2300 | A2370 | A2450 | A2550
modelos de 200 V
Midiximo motor KW aCT 0,4 0,75 1,5 22 3,7 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55
aplicable (4P) aVT | 075 1,5 22 3,7 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75
aCT 1,0 1,7 2,5 3,6 5,7 8,3 11,0 15,9 22,1 26,3 32,9 41,9 50,2 63,0 76,2
Capacidad 200V
noginal de aVT 1,3 2,1 32 4,1 6,7 10,4 15,2 20,0 26,3 29,4 39,1 49,5 59,2 72,7 93,5
salida (kVA) | 540y L2CT | 12 2,0 3,1 43 6,38 99 | 133 | 191 [ 266 | 31,5 [ 394 | 502 [ 602 [ 756 | 914
aVT 1,5 2,6 3,9 5,0 8,1 12,4 18,2 24,1 31,5 353 46,9 59,4 71,0 87,2 112,2
Tension nominal de entrada Trifdsica 200 V -15% a 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
Tension nominal de salida Trifésica: 200 a 240 V (no se puede superar la tension de entrada),
Corriente nominal aCT 3,0 5,0 7,5 10,5 16,5 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220
de salida (A) aVT | 37 6,3 9,4 12 19,6 30 44 58 73 85 113 140 169 210 270
Filtro RFI Integrado
Peso (kg) 35 | 35 | 35 | 35 [ 35 [ 6 [ 6 [ 6 | 14 | 14 | 14 2 | 30 | 30 | 4
Freno Circuito con transistor de frenado integrado (la resistencia de disipacion se monta por separado) La unidad de frenado regenerativo
regenerativo se monta por separado
Frenado Resistencia
de conexion 50 50 35 35 35 16 10 10 7,5 7,5 5 - - - -
minima ()
Caracteristica Especificaciones de tension trifasica de clase de 400 V
Convertidores 3G3RX, A4004 | A4007 | A4015 | A4022 | A4040 | A4055 | A4075 | A4110 | A4150 | A4185 | A4220 | A4300 | A4370 | A4450 | A4550
modelos de 400 V
Maximo motor KW aCT 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55
aplicable (4P) aVT | 075 1,5 22 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75
aCT 1,0 1,7 2,5 3,6 6,2 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3 33,2 40,1 51,9 63,0 77,6
Capacidad 400V
nonginal de aVT 1,3 2,1 33 4,6 7,7 11,0 15,2 20,9 25,6 30,4 39,4 48,4 58,8 72,7 93,5
salida (KVA) | 4g0y L2CT | 12 2,0 3,1 43 74 | 116 | 158 | 207 | 266 | 315 | 399 | 482 | 623 | 756 | 931
aVT 1,5 2,5 4,0 5,5 9,2 13,3 18,2 24,1 30,7 36,5 47,3 58,1 70,6 87,2 112,2
Tension nominal de entrada Trifdsica 380 V -15% a 480 V +10%, 50/60 Hz +5%
Tension nominal de salida Trifésica: 380 a 480 V (no se puede superar la tensién de entrada),
Corriente nominal aCT 1,5 2,5 3,8 53 9,0 14 19 25 32 38 48 58 75 91 112
de salida (A) aVT 1,9 3,1 438 6,7 11,1 16 22 29 37 43 57 70 85 105 135
Filtro RFI Integrado
Peso (kg) 35 | 35 [ 35 [ 35 [ 35 [ 6 [ 6 [ 6 | 14 | 14 | 14 22 | 30 | 3 | 30
Freno Circuito con transistor de frenado integrado (resistencia de descarga) La unidad de frenado regenerativo
regenerativo se monta por separado
Frenado Resistencia
de conexion 100 100 100 100 70 70 35 35 24 24 20 - - - -
minima ()
Caracteristica Especificaciones de tension trifasica
de clase de 400 V
Convertidores 3G3RX,
modelos de 400 V B4750 B4900 B411K | B413K
Maximo motor W aCT 75 90 110 132
aplicable (4P) aVT 90 110 132 160
400V aCT 103,2 121,9 150,3 180,1
Capacidad aVT | 1108 135 1593 | 2009
nominal de
salida (kVA) | 40y |2CT | 1283 | 1463 [ 1804 | 2161
aVT 133 162,1 191,2 241,1

Tension nominal de entrada

Trifasica 380 V -15% a 480 V +10%,

50/60 Hz +5%

Tension nominal de salida

Trifasica: 380 a 480 V (no se puede
superar la tensién de entrada).

de conexién
minima (QQ)

Corriente nominal aCT 149 176 217 260
de salida (A) aVT 160 195 230 290
Filtro RFI Integrado
Peso (kg) 60 60 80 80
Freno La unidad de frenado regenerativo
regenerativo se monta por separado
Frenado Resistencia
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2 INSTALACION

2.1 Tamaiio de tornillos y par de apriete

Circuito principal Opcional Circuito de control Relé
Tipo 3GIRX- R(LD,S(L2),T(L3), | g oy, | Tierra | PD(+1),P(+), :MgAfd ;’};’?’%ﬁ?lﬁlf?g’z?g’ﬁ’zz ALO,AL1,AL2
U(T1),V(T2),W(T3) > (simbolo) N(-),RB > 15:1‘;’13’12’,11’1’,}[ i > T
Ad004 2 Ad040 M4 M4 M4
hossiA073 Ms Ms Ms
A2110,A4110 M6 M5 M6
Ab1503 Ad220 Ms Ms Mo
A2220 M8 Md Meé M8 M3 M3
A2300 M8 M6 M8
A4300 M6 M6 M6
A2370 M8 M8 M8
A4370 M8 M8 M8
A2450 M8 M8 M8
A4450,A4550 M8 M8 M8
A2550, B4750 to B413K M10 M8* M10
Tamaio del tornillo M3 M4 M5 M6 M8 M10
Par 0,7 N-m (méx. 0,8) | 1,2N-m (méax. 1,4) | 2,4 N-m (max. 4,0) | 4,5N-m (méax.4,9) [ 8,1 N-m (max. 8,8) [20,0 N-m (max. 22,0)
2.2 Simbolos del terminal, tamafo cableado y par de apriete
200V 400 V
mS:tl(iia(lil\il’) de s:)/[r?\ierlt(;dor i?)lll::g:dc(l)e(it;ntl::n:i::i Par (N-m) nf:tl‘i:ll_?lg‘e’:,) de r;i?gdor glzlllf:dil)edt;ntl::n(:i‘lil:.ll Par (N-m)
3G3RX- de alimentacion (AWG) 3G3RX- de alimentacion (AWG)
0,4 A2004 14 (solo trenzado) 1,8 0,4 A4004 14 (solo trenzado) 1,8
0,75 A2007 0,75 A4007
1,5 A2015 1,5 A4015
2,2 A2022 2,2 A4022
3,7 A2037 10 (solo trenzado) 4,0 A4040
5,5 A2055 8 4,0 5,5 A4055 12 4,0
7,5 A2075 6 7,5 A4075 10
11 A2110 604 11 A4110 8
15 A2150 2 4,9 15 A4150 6 4,9
18,5 A2185 1 18,5 A4185
22 A2220 101/0 8,8 22 A4220 604
30 A2300 2/0 o paralelo de 1/0 30 A4300
37 A2370 4/0 (solo cable preparado) 20,0 37 A4370 1 20,0
45 A2450 o paralelo de 1/0 45 A4450 1
55 A2550 350 kemil (solo cable 19,6 55 A4550 2/0
preparado) o paralelo de 2/0
(solo cable preparado)
75 B4750 Paralelo de 1/0
90 B4900
110 B411K Paralelo de 3/0 35,0
132 B413K
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2.3 Dimensiones para instalacion

Figura 1 Figura 2
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Figura 5
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Tensién Modelo de convertidor Fieura Dimensiones en mm
3G3RX- i w W1 w2 Al All D D1 D2 Peso (kg)
A2004
A2007
A2015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A2022
A2037
A2055
A2075 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
Trifésica 200 V A2110
A2150
A2185 3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A2220
A2300 310 265 - 540 510 195 - - 20
A2370
4 390 300 - 550 520 250 - - 30
A2450
A2550 480 380 - 700 670 250 - - 43
A4004
A4007
A4015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A4022
A4040
A4055
A4075 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
A4110
A4150
Trifésica 400 V A4185 3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A4220
A4300 310 265 - 540 510 195 - - 22
A4370 4
A4450 390 300 - 550 520 250 - - 30
A4550
B4750
390 300 - 700 670 268 - - 60
B4900 5
B411K
480 380 - 740 710 270 - - 80
B413K
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2.4 Espacio en el entorno de instalacion

Convertidor

5 cm min.
—_— <

| *
1

!

|

!

|

!

/N

Convertidor

5 cm min.

N LAl L

9

Circulacion de aire

Convertidor

Deje suficiente espacio para que

los conductos de cableado superiores
e inferiores no obstruyan el flujo

de aire de refrigeracion.

*110 cm min.

*2 10 cm min.

Tenga en cuenta que la sustitucion del
Pared

e

Ventilador de refrigeracion Ventil
* s 9 * . Ventilador

(Ejemplo correcto)

de refrigeracion

(Ejemplo incorrecto)

condensador de filtrado requiere 22 cm o mas.

El aumento de la temperatura ambiente reducira la vida util del convertidor. Mantenga el convertidor alejado de las emisiones de
calor, si el convertidor se instala dentro de un compartimento, mantenga la temperatura dentro del rango de las especificaciones,
teniendo en cuenta las dimensiones y la ventilacion.
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2.5 Descripcion del cableado

Configuracion de la
unidad de frecuencia
500 a 2 kQ

Resistencia de freno

D (opcional)

Reactancia de c.c.
(opcional) '-:I-

———

Trifasico 200 Vc.a.

Trifasico 400 Vc.a. Cables de

cortocircuito

Para conectar la fuente de alimentacion
del circuito de control y del circuito
principal de potencia por separado,
asegurarse quitar el conector

del cable J51 primero.

Fuente de @ To
alimentacion

del circuito
de control __ACM1
PLC
A (3
Entrada multifuncion 1 1
Entrada multifuncion 2/[ l 5
Entrada multifuncion 3 3
Entrada multifuncion 4 4
Entrada multifuncion 5 5
Entrada multifuncion 6 6
Entrada multifuncién 7 7
Entrada multifuncién 8
ultifunci /{ ' 8
Comun de entradas /\ / P24
CM1
Termistor
TH

Fuente de alimentacion de la referencia de frecuenma

AM

AMI

Entrada de referencia de frecuencia (tension)

I

FM

<

Entrada auxiliar de referencia de frecuencia (tension)

ﬂoz

—t
1
-
A

Entrada de referencia de frecuencia (corriente)

Comun de referencia de frecuen0|a

10kQ

10kQ
Opcioén 1
DC1 ov

Opcion 2

Comunicacién RS485
Para resistencia

n A de terminacion

Salida de monitorizacién
analdgica (salida de tension)

Salida de monitorizacion
analdgica (salida de corriente)

Salida digital de monitorizacion
(salida PWM)

1 L es el comun de referencia, tanto tanto para la entrada analoglca como para la salida analdgica.

2.6 Cableado de alimentacion

Nombre del terminal Empleo Descripcion
R,S,T Termlnales dg ,entriidg de la fuente Conectar la fuente de alimentacion de entrada

(L1,L2,L3) de alimentaci6n principal

LA Terminales de salida del convertidor ~ |Conexién del motor trifasico
(T1, T2, T3)
PD/+1, P/+ Terminales de conexién opcional Retire el puente de cortocircuito entre los terminales “PD/+1” y “P/+”, y conecte la reactancia

> de Reactancia CC de c.c. opcional para mejorar el factor de potencia.
P/+.RB Terminales de conexion Conectar las resistencias de freno externas opcionales. (El terminal RB esta incluido para
> de la resistencia de freno los convertidores de 22 KW o de menor capacidad).
P/+,N/- Terminal de conexion de unidad Conectar las unidades de frenado regenerativo opcionales.
de frenado regenerativo
@ Terminales de tierra Terminal de tierra de la carcasa del convertidor. Conecte este terminal a tierra.
Tipo D (clase de 200 V), tipo C (clase de 400 V)
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Disposicion de terminales Modelos aplicables
3G3RX-A2004 a A2037
3G3RX-A4004 a A4037
R/LA S/L2 T/L3 U/T1 V/T2 W/T3
Ro | To Ro, To: M4
Terminal de tierra: M4
Otros: M4
N_s G G
/V /O\ PD/+1 P/+ N/- RB ® ®
Indicador LED de carga
Si no usa la reactancia de c.c.,
- mantenga conectado puente
Puente de cortocircuito —» de cortocircuito PD/+1 — P.
PD/+1 - P/+
3G3RX-A2055, A2075
Ro | To 3G3RX-A4055, A4075
Indicador LEDdecarga —— | RB — T
. Ro, To: M4
\>/O Terminal de tierra: M5
Otros: M5
R/L1 S/L2 T/L3 PD/+1 P/+ N/— U/m1 V/T2 W/T3
3G3RX-A2110
3G3RX-A4110
I_I Ro, To: M4
G Puente de G Terminal de tierra: M6
cortocircuito Otros: M5
@ k PD/+1 - P/+ @
Terminal de tierra con puente de cortocircuito Si no usa la reactancia de c.c.,
(area sombreada) para cambio de funcionalidad mantenga conectado puente
del filtro CEM de cortocircuito PD/+1 — P.
3G3RX-A2150, A2185
3G3RX-A4150 a A4220
Ro | To
Indicador LED de carga _ s RB Ro, To: M4
\> O Terminal de tierra: M6
b Otros: M6
R/LA S/L2 T/L3 PD/+1 P/+ N/- U/T1 V/T2 W/T3 3G3RX-A2220
Ro, To: M4
Terminal de tierra: M6
o Otros: M8
G Puente de cortocircuito G
S pp/i1 P
@ Terminal de tierra con puente de Sino usa la reactancia de c.c., @
cortocircuito (drea sombreada) para cambio mantenga} cqnectado puente
de funcionalidad del filtro CEM de cortocircuito PD/+1 - P.
3G3RX-A2300
Ro | To Ro, To: M4
Indicador LED de carga —_ ) Terminal de tierra: M6
\} O Otros: M8
4 N
G G 3G3RX-A4300
@ R/L1 S/L2 | T/L3 [PD/+1| P/+ N/-= | U/T1 | V/T2 | W/T3 @ Ro, To: M4
Terminal de tierra: M6
= Otros: M6
I_I 3G3RX-A2370
3G3RX-A4370
Terminal de tierra con puente €—— Puente de cortocircuito PD/+1 — P/+
de cortocircuito (area sombreada) . . Ro, To: M4
) - ] ) Si no usa la reactancia de c.c., > .
para cambio de funcionalidad del filtro CEM mantenga conectado puente getr:cinﬁsde tierra: M8
de cortocircuito PD/+1 — P. ’
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3G3RX-A2450
Ro | To 3G3RX-A4450 a A4550
Indicador LED d
ndicador e carga \\’ O, Ro, Tor M4
7N Terminal de tierra: M8
G Otros: M8
RIL1 | S/L2 | TA3 | PD/+1| P/+ N~ | umt | vmz | w3 |l
G Puente de cortocircuito G
@ PDA+1 - Pi+ Terminal de tierra con puente @
Si no usa la reactancia de c.c., de cortocircuito (area sombreada)
mantenga conectado PD/+1 — P/+. para cambio de funcionalidad del filtro CEM
3G3RX-A2550
Indicador LED d Roj To S Ro, To: M4
naicador e carga 0, 1oz
9 \\> O, @ Terminal de tierra: M8
7 N Otros: M10
R/LA1 S/L2 T/L3 PD/+1 P/+ N/— U/m V/T2 W/T3
G Puente de _W| G
@ cortocircuito Terminal de tierra con @
PD/+1 — P/+ puente de cortocircuito
Si no usa la reactancia de c.c., (area sombreada) para
mantenga conectado puente cambio de funcionalidad
de cortocircuito PD/+1 - P. del filtro CEM
3G3RX-B4750 a B413K
Ro | To Ro, To: M4
Terminal de tierra: M8
Otros: M10
N d
Indicador LED de carga ,O\
R/LA S/L2 T/L3 PD/+1 P/+ N/~ u/m V/T2 W/T3
@ I_I Si no usa la reactancia de c.c., @
Puente de /v mantenga conectado puente
cortocircuito de cortocircuito PD/+1 — P.
PD/+1 - P/+
2.7 Cableado de control
H 02 AM FM TH FW 8 CM1 5 3 1 14 13 11 AL1
‘L ‘O ‘OI‘AMI‘P24‘PLC‘CM1‘7 ‘6 ‘4 ‘2 ‘15 ‘CM2‘12‘ALO‘AL2‘
Tamafo del tornillo del terminal M3 Par de apriete 0,7 N-m (0,8 max.)
Tipo N.e Nombre de seifial Funci6én Nivel de sefial
B Al Fuente de alimentacién de la referencia de frecuencia 10 Vc.c. 20 mA max
S
§ = [¢] Entrada de la referencia de frecuencia de tensién 0al2 Ve (10kQ)
Lo
E % 02 Referencia de la frecuencia auxiliar de tension 0a+/-12 Ve.c. (10 kQ)
=)
'§ :; Ol Entrada de la referencia de frecuencia de corriente 4220 mA (100 Q)
fo]
;5 L Comun de referencia de frecuencia Terminal comun para terminales de monitorizacion analdgica (AM, AMI)
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a AM Salida de tension analdgica multifuncion Configuracién de fabrica: Frecuencia de salida 2 mA maéx.
S
< § AMI Salida de corriente anal6gica multifuncion Configuracion de fébrica: Frecuencia de salida 4220 mA
-‘-: g (impedancia
=2 méx. 250 Q)
g M Salida de monitorizacion PWM Configuracion de fabrica: Frecuencia de salida 0a10 Ve
Mix. 3,6 kHz
g5 P24 Interna 24 Vc.c. Alimentacion para sefial de entrada de contacto 100 mA max.
el
« «©
% % CM1 Comun de entradas Terminal comtn para P24, TH y monitor digital FM
EE
- ac]
FW Terminal para comando de rotacién directa El motor funciona en sentido de marcha directa cuando FW 27 Ve.c. max
estd activada Impedancia de entrada
1 Entrada multifuncién Configuracion de fibrica: Inversa (RV) 4,7kQ
Corriente max. 5,6 mA
2 Configuracién de fabrica: Disparo externo (EXT) Activada: 18 Vc.c.
0 mas
g 3 Configuracién de fabrica: Reset (RS)
§ 4 Configuracion de fabrica: Referencia de multivelocidad 1 (CF1)
=
]
': 5 Configuracion de fabrica: Referencia de multivelocidad 2 (CF2)
S
§ 6 Configuracion de fabrica: Jog (JG)
9
@ 7 Configuracién de fabrica: Segundo motor (SET)
8 Configuracion de fébrica: Sin asignar (NO)
PLC Comun de entradas multifuncién Loégica negativa: Cortocircuito entre PLC y P24
Ldgica positiva: Cortocircuito entre CM1y PLC
Cuando la alimentacion sea externa, retirar el puente de cortocircuito
11 Salida multifuncién Configuracién de fabrica: Durante RUN 27 Ve.c. max
50 mA max.
12 Configuracién de fabrica: Sefial de 0 Hz (ZS)
"
8
2 13 Configuracion de fabrica: Advertencia de sobrecarga (OL)
1<
-§ 14 Configuracién de fabrica: Sobrepar (OTQ)
S
2
~ 15 Configuracién de fabrica: Velocidad constante alcanzada (FA1)
CM2 Comun de salida multifuncién Terminal comin para terminales de salida multifuncién de 11 a 15
ALl Salida de relé (normalmente cerrada) Configuracion de fébrica: Salida de alarma (AL) CargaR
Durante funcionamiento normal AL1-ALO
w © AL2 Salida de relé (normalmente abierta) AL2-ALO abierto 250 Ve.a. 2 A
E S AL1-ALO cerrado AL2-ALO
ALO Comun de salida de relé 250 Vea. 1 A
Carga I
250 Vc.a. 0,2 A
5 TH Terminal de entrada de termistor externo El terminal SC funciona como terminal comun 0a8Vcec.
% 100 mW minimo
&5 Impedancia para error de temperatura: 3 kQ
- N Terminales Modbus RS485 - Entrada diferencial
£
£ SN
g
E RP Terminales de la resistencia de terminacién RS485 -- --
g
S SN

Guia rdpida de referencia del RX
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2.8 Configuracion de entradas digitales NPN/PNP

NPN con fuente de alimentacion interna (para salidas de NPN) NPN con fuente de alimentacién externa (para salidas de NPN)

+V | P24 +V P24
Puente d
ks | couggzier}cuﬁo PLC - 2
X 24 Vc.c.
= '< C

M1
FW
o1 & | o &
8
—|:|-I< x 8 d —l:l-‘# =
@ com| _|PC24V E
Unidad de salida, etc.

(24 ve.c.

m |0 (T
SNERI
]

il

CoM

Unidad de salida, etc.

Convertidor Convertidor
PNP con fuente de alimentacion interna (para salidas de PNP) PNP con fuente de alimentacion externa (para salidas de PNP)
COM |P24 COM P24
x | Puente de PLC = T24Vcc. |PLC L
cortocircuito - T
% 24 Vc.c. % ICNH 2avec.
M1
FW FW
& x T
,
x '@ £ !@
8 8
& &
0 VI I
Unidad de salida, etc. - Unidad de salida, etc. ov
Convertidor ’ Convertidor

3 PROGRAMACION RX

3.1 Operador digital

El display se usa para la programacion de los parametros del convertidor, asi como en la monitorizacién de valores de parametro especificos

durante la operacién

Estado RUN del convertidor
Seleccion de display

Modo del display Motor seleccionado

FO01 2.00Hz
Caracteristica Contenido del display Contenido
Modo del display MONITOR-A Modo de monitor-A
MONITOR-B Modo de monitor-B
FUNCTION Modo Funcién
TRIP Modo disparo de error
WARNING Modo de advertencia (Alarma)
OPTION Modo de configuracién del LCD
Motor seleccionado Ml Motor 1 (Configurar multifuncién = OFF)
M2 Motor 2 (Configurar multifuncién = ON)
Estado RUN del convertidor STOP Detenido
FWD Marcha directa
REV Marcha inversa
Seleccién de display (b037) ALL Mostrar todo
UTL Display de funcion individual
USR Display configurado por el usuario
CMP Display de comparacién de datos
BAS Display bésico
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3.2 Navegacion

El operador digital LCD tiene cuatro modos de display, que se pueden seleccionar presionando olatecla de navegacion.
Ademas, existen otros 3 modos denominados modo de lectura, modo de escritura y modo opcional. En cualquier modo del

display, se puede cambiar al modo de lectura o al modo de escritura mediante la tecla [ o la tecla [, y cambiar al modo
de opcion presionando , y ala vez. Puede regresar a los modos de display mediante la tecla [.].

Cada modo dispone de sus propias caracteristicas, en las que no se puede cambiar el contenido y la configuracién de parametros

en el nivel de navegacién. Al presionar la tecla en el nivel de navegacidn, aparece un cursor en la parte inferior.

Niveles de navegacion LCD

Para moverse entre los diferentes niveles de navegacion presione las teclas 0 |.k.| .La imagen de cada modo se muestra a continuacion.

* t R

Modo de monitor A

A0Gl Sulpel Eo

Los parametros de convertidor del grupo “d” y los parametros de convertidor del grupo
“F~U” se muestran en la misma pantalla de este modo. El contenido del parametro 0.00HzZ
del grupo “d” se muestra con una fuente grande. El cédigo de funcion, como “F001”, i |
y el contenido de los parametros “F~U” se muestran sin el nombre de la funcién. 3 3

]

o001 0. 00T

oo
Modo de monitor B (Monitor x 4)

, » . Coulpul ES C.00MMe |
En este modo, se pueden mostrar hasta cuatro parametros del grupo “d” en la misma : P =
T ‘s [ Loulpul curzeal GL00A
pantalla. Los cédigos de funcion de estos pardmetros no se muestran. :
{Iagut LIILLLLL ¢
L olpl LI |
Modo funcion (configuracion) P) } t
[NEXT PAGE [PREV PAGE

En este modo, se pueden mostrar y configurar los pardametros del grupo “F~U”. Se muestra

1 iy - . . \ FUNCTION M1-3TOP ALL
el codigo de funcién, nombre de funcién, contenido del pardmetro y rango del pardmetro.

L 3
Los parametros del convertidor del grupo “d” no se pueden mostra, ni configurar en este modo. |82l Frequency (F753) |
| G.00M: |
| [6.00 - 50.0%] |
Modo Error ) | ;
[HEXT PAGE [PREW PAGE
La informacion del fallo y la informacién de advertencias se muestran en este modo.
Cuando el convertidor tiene fallo o se genera una advertencia, la pantalla de error
se muestra en cualquiera de los modos de display. En el modo de lectura, de escritura L 212
y de opcidn, se enciende el LED o el LED de advertencia. PRG. § yntax
Presionando a la vez las teclas subir y bajar en el cédigo de funcién o en el display [27011: [€:31 !
de datos se activara el modo de edicién de un solo digito, que permite una navegacion (2] )

mas rapida; consulte el manual para obtener informacién mas detallada.

3.3 Seleccion del idioma

Para cambiar el idioma es necesario entrar en el modo de opcién presionando las teclas
ER y a la vez. El cursor aparecera en la primera fila del ment Opcién. Use la
tecla 0 | ¥ | para moverse por el ment Opcion. Para regresar a la etapa de navegacion, ‘
presione la tecla [ ].

|Z. Dale and Time

2, Resd Lock

Seleccione la opcién Lenguaje y presione la tecla [ <. El cursor aparecera en el valor de

§ 4 INV Typs Sslect |

la opcién lenguaje. Usar la tecla o para seleccionar el valor que desea configurar.

| i > o
Presionar la tecla para almacenar el nuevo valor. Presionar la tecla para cancelar ' !
el nuevo valor. CETION MODE

Al igual que el idioma es posible establecer la fecha del reloj en tiempo real o usar la Tangnage
operacion de lectura y escritura. Para obtener mas detalles, consulte el manual de usuario :
del RX o del display AX-OP05 1 ofl: Englisa
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3.4 Inicializacion

Utilice la siguiente secuencia para inicializar los parametros. Configure el parametro b084 a “2” y el parametro b180 a “1”.

Ejemplo en display

Descripcion

Presione la tecla Pdgina anterior
o Pagina siguiente hasta que se muestre
el modo de funcién. Y presione la tecla
Establecer para acceder al modo

de funcion.

Con las teclas Pagina anterior, Pagina
siguiente, Subir y Bajar seleccione
el parametro b180 y presione la tecla
Establecer para editarlo

FUNCTION M1-STOP ALL
T ol

Con las teclas Pagina anterior, Pégina
siguiente, Subir y Bajar seleccione
el parametro b084. A continuacién,
presione la tecla Establecer para editar
el parametro.

Con las teclas Subir y Bajar establezca
el parametro b180 en 1.

FUNCTION MI1-STOP ALL

Con las teclas Subir y Bajar establezca
el pardmetro b084 en 2. Presione la tecla
Establecer para almacenar el cambio

pemmmmmmmm————

I Tnitial 01 TM-CT |
| |

Presione la tecla Establecer para que
comience el proceso de inicializacion

3.5 Modos de control del convertidor

Codigo Nombre de funcién Rango de configuracion/contenido Valor inicial |Observaciones
del display
A044 Seleccién de 00: VC (caracteristicas de par constante) 00 Use A244 para el segundo motor
la caracteristicas V/f 01: VP (c.aracterlstlcas frzspfeaale.:s de par reducido) Use A344 para el tercer motor
02: V/flibre (caracteristicas libres) (solo disponibles las opciones
03: SLV (control vectorial sin sensor) 0y1)
04: OSLV (control vectorial sin sensor 0-Hz)
05: V2 (control vectorial con sensor)
b049 Seleccion del doble 00: CT (Par constante) 00 Algunos pardmetros por defecto y
rango nominal 150% de sobrecarga durante 60 s sus rangos dep'ernden( de este valor.
- Para informacién mas detallada
01: VT (Par variable) ..
consulte la siguiente tabla
120% de sobrecarga durante 60 s
d060 Modo del convertidor |IM-CT (par constante para motor de induccién) |-
IM-VT (par variable para motor de induccién)

Ni A044 ni b049 necesitan de inicializacion para que sean efectivos, pero algunos parametros se podrian cambiar
automaticamente al modificarse cualquiera de estos parametros.

En esta tabla se muestran los pardmetros que cambian si se modifica la seleccion del valor nominal, recuerde que las corrientes
nominales para el régimen HD y ND, son diferentes.

Cédigo HD ND
Nombre de
function
Seleccién de caracteristicas |A044 00: VC (par constante) 00: Par constante  |00: VC (par constante) 00: Par constante
Vit 01: VP (par reducido) 01: VP (par reducido)
02: V/F libre 02: V/F libre
03: SLV (vectorial sin sensor)
04: OSLV (sin sensor 0-Hz)
05: V2 (vectorial con sensor)
Potencia de inyeccién A054 0a100 (%) 0,4 a55kW 50 (%) 0,4 - 55 kW |0a 70 (%) 0,4 a 55 kW 50 (%) 0,4 a 55 kW
de c.c. 0a80 (%) 75a 132 kW 40 (%) 75 - 132 kW [0 2 50 (%) 75 a 132 kW 40 (%) 75a 132 kW
Inicio de inyeccién de c.c. [A057 0a100(%)0,4a55kwW 0(%) 0a70 (%) 0,4a55kW 0 (%)
0a80 (%) 75a 132 kW 0a50 (%) 75a 132 kW
Frecuencia portadora A059 0,5a 15,0 (kHz) 0,4 - 55 kW |5,0 (kHz) 0,0 a 12,0 (kHz) 0,4 - 55 kW |3,0 (kHz)
en la inyeccion de c.c. 0,5a 10,0 (kHz) 75 - 132 kW 0,4 - 55 kW 0,5a 8,0 (kHz) 75 - 132 kW
Nivel termoelectrénico b012 (0,20 a 1,00) x corriente Corriente nominal |(0,20 a 1,00) x corriente Corriente nominal
nominal (A) nominal (A)
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Codigo HD ND
Nombre de
function
Nivel del limite b022 (0,20 a 2,00) x corriente 1,50 x corriente (0,20 a 1,50) x corriente 1,20 x corriente
de sobrecarga nominal (A) 04 a 55kW nominal (A) nominal (A) nominal (A)
Nivel del limite b025 (0,20 a 1,80) x corriente
de sobrecarga 2 nominal (A) 75 a 132 kW
Frecuencia portadora b083 0,5a 15,0 (kHz) 0,4 - 55 kW |5,0 (kHz) 0,5a 10,0 (kHz) 0,4 - 55 kW |3,0 (kHz)
0,5a 10,0 (kHz) 75 - 132 kW [0,4 - 55 kW 0,5a 8,0 (kHz) 75 - 132 kW
Seleccién de la capacidad  |H003  |0,2 a 132 (kW) Depende del tipo  |0,4 a 160 (kW) Un tamafio mas
del motor que HD
3.6 Configuracion basica

Tras seleccionar el modo de control del convertidor siga estos pasos para una operacién basica del convertidor

® Seleccione la fuente de referencia de frecuencia en el parametro A001

Parametro Nombre de parametro Descripcion
A001 Seleccién de la referencia 00: VR (operador digital (potenciémetro FREQ))
de frecuencia 01: Terminal

02: Operador digital (FO01)

03: RS485 (comunicacién ModBus)

04: Opcion 1

05: Opcion 2

06: Frecuencia del tren de pulsos

07: EzSQ (programacion de usuario)

10: (Math) resultado de la funcién de operacion

® Seleccione la fuen

te del comando RUN en el pardmetro A002

Parametro Nombre de parametro

Descripcion

A002 Seleccién del comando RUN

01: Terminal

02: Operador digital (FO01)

03: RS485 (comunicacién ModBus)

e Ajuste el método de parada en b091

e Configure la frecuencia base del motor y la tensién AVR de los motores en los parametros A003 y A082

04: Opcion 1
05: Opcion 2
y las rampas de aceleracién/deceleracion en los parametros F002 y
Parametro Nombre de parametro Descripcion
b091 Seleccion de parada 00: Decel-Stop (deceleracion hasta la parada)
01: Free-RUN (parada por marcha libre)
F002 Tiempo de aceleracion 1 0,01 a 3.600,00
F003 Tiempo de deceleracion 1 0,01 a 3.600,00

Parametro Nombre de parametro Descripciéon
A003 Frecuencia base 30,0 hasta frecuencia méxima [A004]
A082 Seleccién de tension AVR Clase de 200-V: 200 a 240 V

Clase de 400-V: 380 a 480 V

F003

e Configure los datos del motor: corriente nominal (b012), potencia nominal (H003) y numero de polos (H004)

Parametro Nombre de parametro Descripcion
bo12 Nivel termoelectrénico 0,20 x corriente nominal a 1,00 x corriente nominal
H003 Seleccion de la capacidad 0,20 a 160,0 kW
del motor
Ho004 Seleccion del nimero de polos 2a 10 polos
del motor
PO11 Pulsos de encoder 128 a 65.535 (solo para el control vectorial con sensor)

e Sitrabaja con los modos, control vectorial sin sensor, control vectorial sin sensor 0-Hz o control vectorial con sensor, realice
siempre un autotuning del motor mediante el parametro HOO01 para lograr un buen rendimiento (consulte la siguiente
seccion para obtener mds informacién detallada)

En este punto, el convertidor esta listo para ponerse en marcha por primera vez, pero primero compruebe la siguiente lista de puntos:

e Verifique que el LED de alimentacion esta encendido. Si no lo estd, compruebe las conexiones de alimentacion.

® Asegurese de que el motor estd desconectado de todas las cargas mecdnicas.

® Verifique que tiene una referencia de frecuencia, comprobando el contenido de F001

Guia rdpida de referencia del RX
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® Ahora active el comando RUN desde la fuente seleccionada. E1 LED RUN se encendera.
¢ El motor debe empezar a girar.

® Desactive el comando RUN o presione la tecla STOP para detener la rotacion del motor.

3.7 Autotuning (en los modos de control vectorial)

El convertidor RX tiene la funcion de autotuning para obtener el rendimiento mas adecuado en el control del motor, mediante
la medicién automatica de las constantes del motor. El autotuning solo es eficaz para los modos de control vectorial (sin sensor,
0-Hz o con sensor). Basicamente existen dos modos: estatico y rotativo:

¢ Elmodo estatico es menos preciso pero se podria usar en situaciones en las que la rotacién del motor podria daiar la mecanica.
Para este modo no se calculan 10 (corriente en vacio) ni J (inercia).

e Elautotuning rotativo mueve el motor siguiendo un patrén especial de operacién para encontrar las caracteristicas del motor.
Sin embargo, el par durante el autotuning no es suficiente, de forma que se recomienda desmontar el sistema mecanico,
y no se debe usar este modo, por ejemplo en cargas verticales.

El método del autotuning se selecciona mediante el parametro HO01 pero también es necesario configurar HO02 para activar
la lista de parametros calculados durante el proceso de autotuning.

Parametro Nombre de parametro Descripcion
HO001 Seleccion de autotuning 00: OFF (desactivada)
01: ON (parado)
02: ON (rotacion)
HO002 Seleccion de parametros del motor 00: Pardmetros de motor estdndar

01: Pardmetros del autotuning

02: Pardmetros del autotuning (autotuning online activado)

Para un célculo de autotuning correcto tenga en cuenta las siguientes recomendaciones antes de empezar:

« Use solo un motor del mismo tamario o de un tamario inferior al convertidor.

» Compruebe que ha desactivado la configuracién de la inyeccion de c.c. (A051=00)

« Compruebe que ha desactivado la entrada digital ATR (52: Activacion de entrada de comando de par)

« En el modo rotativo el motor gira hasta un 80% de la frecuencia base, compruebe si hay algun problema con la aplicacion.
« Ninguna otra fuerza externa debe impulsar el motor.

« Es necesario liberar todos los frenos

« Aseguirese de que no se alcanzan los limites fisicos de la médquina

« Incluso para el autotuning no rotativo existe el riesgo de que el motor se mueva ligeramente

Después de comprobar los puntos anteriores y configurar el parametro H001 proceda a la activacion del comando Run desde la
fuente seleccionada en A002 y comenzara el autotuning. Consulte el diagrama de la pagina siguiente para obtener informacién
detallada sobre todos los pasos.

Después del ajuste, HOO01 vuelve al estado “00” y las caracteristicas del motor se transfieren a los parametros reservados, recuerde
configurar HO02 para usarlos.

Parametro Nombre de parametro Descripcion

HO030 Parédmetro del motor R1 0,001 a 65,535 Q)
(datos de autotuning)

HO031 Pardmetro del motor R2 0,001 a 65,535 Q)
(datos de autotuning)

HO032 Parametro del motor L 0,01 to 655,35 mH
(datos de autotuning)

HO033 Pardmetro del motor Io 0,01 a 655,35 A
(datos de autotuning)

H034 Pardmetro del motor J 0,001 a 9999,000 kgm2
(datos de autotuning)

En caso de que no sea posible el ajuste rotativo o el resultado del autotuning produzca una corriente en vacio (H033)
muy elevada (esto es posible con motores pequefios), use la siguiente férmula para calcular el valor tedrico:

HO033 = Inom * sin (arccos(cos phi)).
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El siguiente diagrama muestra el procedimiento de autotuning con rotacién del motor

Paso 1: Establezca el Paso 2: Establezca la Paso 3: Active el autotuning
tamano y los frecuencia base
polos del motor y la tensiéon AVR
. —>
HOO3  Tamafio del motor A003  Frecuencia base HoO1

HO004  Polos del motor A082 Tension AVR

R_!”

< L

Se muestra el resultado Arranca el autotuning Paso 4: Inicie el convertidor

conforme a la fuente
Autotuning O Q___©

de comando RUN
Autotuning NG

D
[
z

< L

Paso 5: Borre el display con

la tecla STOP Cuando se activa el comando RUN, el motor funciona
STOP siguiendo los pasos siguientes.
RESET
(1) Primera excitacion de c.a. (sin giro)
Lt

(2) Segunda excitacion de c.a. (sin giro)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
:
1
£} . (3) Primera excitacién de c.c. (sin giro) - - - - -
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

I
Paso 6: Active la constante (4) Operacién V/F (80% de la frecuencia base) :
del motor con HO02 » . ' (Nota 1)
(5) Operacion SLV (X% de la frecuencia base). |
H002 