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LEA DETENIDAMENTE ESTE DOCUMENTO

Lea detenidamente el contenido de este documento antes de usar este equipo. Si desea realizar alguna
consulta o hacernos llegar algin comentario, péngase en contacto con el representante de OMRON.

GARANTIA

La unica garantia que ofrece OMRON es que los productos no presentaran defectos de materiales y
mano de obra durante un periodo de un afio (u otro periodo, si asi se especifica) a partir de la fecha en
que OMRON los ha vendido.

OMRON NO OFRECE NINGUNA GARANTIA NI ASUME COMPROMISO ALGUNO, EXPLICITA O
IMPLICITAMENTE, RELACIONADOS CON LA AUSENCIA DE INFRACCION, COMERCIABILIDAD O
IDONEIDAD PARA UN DETERMINADO FIN DE LOS PRODUCTOS. TODO COMPRADOR O
USUARIO ASUME QUE ES EL, EXCLUSIVAMENTE, QUIEN HA DETERMINADO LA IDONEIDAD DE
LOS PRODUCTOS PARA LAS NECESIDADES DEL USO PREVISTO. OMRON DECLINA TODAS LAS
DEMAS GARANTIAS, EXPLICITAS O IMPLICITAS.

LIMITACIONES DE RESPONSABILIDAD

OMRON NO SERA RESPONSABLE DE NINGUN DANO ESPECIAL, INDIRECTO O CONSIGUIENTE,
LUCRO CESANTE O PERDIDA COMERCIAL RELACIONADOS DE CUALQUIER MODO CON LOS
PRODUCTOS, INDEPENDIENTEMENTE DE S| DICHA RECLAMACION TIENE SU ORIGEN EN
CONTRATOS, GARANTIAS, NEGLIGENCIA O RESPONSABILIDAD ESTRICTA.

En ningun caso la responsabilidad de OMRON por cualquier acto superara el precio individual del
producto por el que se determine dicha responsabilidad.

BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA OMRON SERA RESPONSABLE POR GARANTIAS,
REPARACIONES O RECLAMACIONES DE OTRA INDOLE EN RELACION CON LOS PRODUCTOS, A
MENOS QUE EL ANALISIS DE OMRON CONFIRME QUE LOS PRODUCTOS SE HAN MANEJADO,
ALMACENADO, INSTALADO Y MANTENIDO DE FORMA CORRECTA Y QUE NO HAN ESTADO
EXPUESTOS A CONTAMINACION, USO ABUSIVO, USO INCORRECTO O MODIFICACION O
REPARACION INADECUADAS.

IDONEIDAD DE USO
OMRON no sera responsable del cumplimiento de ninguna norma, cédigo o reglamento vigentes para la
combinacién de productos en la aplicacién o uso que haga el cliente de los mismos.

A peticion del cliente, OMRON aportara la documentacién de homologacion pertinente de terceros, que
identifique los valores nominales y limitaciones de uso aplicables a los productos. Por si misma, esta
informacién no es suficiente para determinar exhaustivamente la idoneidad de los productos en
combinacién con el producto final, maquina, sistema u otra aplicacién o utilizacion.

A continuacion presentamos ejemplos de algunas aplicaciones a las que debera prestarse una atencion
especial. No pretende ser una lista exhaustiva de todos los posibles usos de los productos, ni tiene por
objeto manifestar que los usos indicados pueden ser idéneos para los productos.

« Utilizacion en exteriores, aplicaciones que impliquen posibles contaminaciones quimicas o
interferencias eléctricas, asi como las condiciones y aplicaciones no descritas en el presente
documento.

« Sistemas de control de energia nuclear, sistemas de combustidn, sistemas ferroviarios, sistemas de
aviacion, equipos médicos, maquinas de atracciones, vehiculos, equipos de seguridad e instalaciones
sujetas a normativas industriales o gubernamentales independientes.

« Sistemas, maquinas y equipos que pudieran suponer un riesgo de dafos fisicos o materiales.

Conozca y tenga en cuenta todas las prohibiciones de uso aplicables a este producto.



NUNCA UTILICE LOS PRODUCTOS EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES
PARA LA VIDA O LA PROPIEDAD SIN ASEGURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HA DISENADO EN
SU TOTALIDAD PARA TENER EN CUENTA DICHOS RIESGOS Y QUE LOS PRODUCTOS DE
OMRON TIENEN LA CLASIFICACION Y HAN SIDO INSTALADOS PARA EL USO PREVISTO EN EL
EQUIPO O SISTEMA GLOBAL.

DATOS DE RENDIMIENTO

Los datos de rendimiento se incluyen en este documento exclusivamente a titulo informativo para que el
usuario pueda determinar su idoneidad, y no constituyen de modo alguno una garantia. Pueden
representar los resultados de las condiciones de ensayo de OMRON, y los usuarios deben
correlacionarlos con sus requisitos de aplicacion efectivos. El rendimiento real esta sujeto a lo expuesto
en Garantia y limitaciones de responsabilidad de OMRON.

CAMBIO DE LAS ESPECIFICACIONES

Las especificaciones de los productos y los accesorios pueden cambiar en cualquier momento por
motivos de mejora y de otro tipo.

Tenemos por norma cambiar los nimeros de modelo en caso de cambio de los valores nominales,
funciones o caracteristicas, asi como cuando realizamos modificaciones estructurales significativas. No
obstante, algunas especificaciones del producto pueden ser cambiadas sin previo aviso. En caso de
duda, si lo desea podemos asignar numeros de modelo especiales para resolver o incluir
especificaciones esenciales para una determinada aplicacion. Consulte siempre a su representante de
OMRON para confirmar las especificaciones reales del producto adquirido.

DIMENSIONES Y PESOS

Las dimensiones y pesos son nominales, y no deben utilizarse para actividades de fabricacién, aunque
se indiquen las tolerancias.

ERRORES Y OMISIONES

La informacion contenida en el presente documento ha sido cuidadosamente revisada y consideramos
que es exacta. No obstante, no asumimos responsabilidad alguna por errores u omisiones tipograficos,
de redaccion o de correccion.

PRODUCTOS PROGRAMABLES

OMRON no sera responsable de la programacion que un usuario realice de un producto programable,
como tampoco de ninguna consecuencia de ello.

COPYRIGHT Y AUTORIZACION DE COPIA

Se prohibe copiar este documento para actividades de ventas o promociones sin autorizacion previa.

Este documento esta protegido por copyright, y esta previsto para ser utilizado exclusivamente con el
producto. Antes de copiar o de reproducir este documento para cualquier otra finalidad, empleando cual-
quier método, debera notificarnoslo. Si copia o transmite este documento a otro usuario, debera copiarlo
o transmitirlo integramente.
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PROLOGO

Introduccion

Gracias por adquirir el sensor inteligente OMRON serie ZX-T (tipo contacto de alta
precision). El presente manual describe las funciones, rendimiento y métodos de apli-

o
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o cacién de los sensores inteligentes de la serie ZX-T. Al utilizar el sensor, tenga en
=3 L
S cuenta lo siguiente
(2] - . . -
o * Para una maxima seguridad, lea detenidamente este manual antes de utilizar
>
el sensor.

* Recomendamos que guarde este manual en un lugar facilmente accesible
para poder consultarlo cuando sea necesario.

ZX-T
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PROLOGO

Precauciones para un uso seguro

Tenga siempre en cuenta las siguientes precauciones para garantizar la seguridad.

H Entorno
* No use el sensor inteligente en sitios expuestos a gases explosivos o inflamables.

* Para garantizar la seguridad en el funcionamiento y mantenimiento, no instale el
sensor inteligente cerca de equipos de alta tension o dispositivos electronicos.

H Fuente de alimentacion y cableado
* No aplique tensiones superiores a la nominal (de 12 a 24 Vc.c. £10%).

¢ Al suministrar corriente al sensor, asegurese de que la polaridad de la corriente es
correcta; no lo conecte a una fuente de alimentacién de c.a.

o0inbas osn un eied sauoionedsaid el ][I

* No cortocircuite la carga de la salida del colector abierto.

*No tienda el cable de alimentacion del sensor inteligente en las proximidades de
lineas de alta tension o lineas eléctricas. Si lo hace. o si instala los cables en el
mismo conducto, puede causar induccién y provocar averias o dafos.

* Desconecte siempre la alimentacion antes de realizar el cableado y antes de conec-
tar o desconectar los conectores.

H Configuracion

* Al configurar el valor umbral con el sensor inteligente conectado a un dispositivo
externo, active la entrada de hold de la salida de discriminacion del amplificador para
impedir que la salida de discriminacion afecte al dispositivo externo.

H Otros

* Los sensores inteligentes serie ZX-L (tipo laser), los sensores inteligentes serie ZX-E
(tipo proximidad lineal) y los sensores inteligentes serie ZX-W (tipo microondas) son
incompatibles. No utilice sensores inteligentes de las series ZX-L, ZX-E y ZX-W con-
juntamente con los sensores inteligentes serie ZX-T.

* No intente desmontar, reparar o modificar el sensor inteligente.
* Al desechar el sensor inteligente, tratelo como desecho industrial.

ZX-T

Manual de operacién 7



01991409 0osn un eised sauoionesald KJLlIP]

PROLOGO

Precauciones para un uso correcto

Adopte siempre las siguientes precauciones para evitar fallos de funcionamiento,
desperfectos y efectos negativos para el rendimiento y el equipo.

Instalacion del sensor inteligente
H Entorno

El sensor inteligente no debe instalarse en los siguientes lugares:

* Lugares donde la temperatura ambiental sea superior al intervalo de temperatura
nominal.

* Lugares expuestos a rapidos cambios de temperatura (que causan condensacion).
* Lugares en los que la humedad relativa sobrepase el intervalo entre 35% y 85%.

* Lugares expuestos a gases corrosivos o inflamables.

e Lugares en los que se pueda acumular polvo, sal o polvillo metalico en el sensor.

* Lugares expuestos a vibraciones o impactos directos.

* Lugares expuestos a la luz solar directa.

* Lugares expuestos al contacto con agua, aceite, productos quimicos, etc.

e | ugares expuestos a campos eléctricos o electromagnéticos potentes.

* Lugares expuestos al vapor de agua.

Instalacién y manipulacién de componentes
Bl Fuente de alimentacion y cableado

ZX-T

* No alargue el cable del cabezal sensor mas de 8 m. Utilice un cable de extensién
ZX-XCLJA (no incluido) para alargarlo.

* Para extender el cable del amplificador debe utilizarse un cable apantallado. Este
cable apantallado debera tener las mismas especificaciones que el cable del amplifi-
cador.

¢ Si se utiliza una fuente de alimentacién conmutada, ponga a tierra el terminal FG
(tierra del bastidor).

*Si la linea de fuente de alimentacion esta expuesta a sobretensiones, conecte un
supresor de sobrecargas compatible con las condiciones del entorno de aplicacién.

* Si conecta varios amplificadores, conecte la tierra de salida lineal de todos ellos.

Manual de operacion
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B Cabezal sensor

¢ El cabezal sensor es un dispositivo de alta precisidn. Evite dejarlo caer o exponerlo a
cualquier otro tipo de golpes.

*No someta al émbolo a fuerzas que excedan de los limites del siguiente diagrama.
De lo contrario, el émbolo podria daharse.

Funda de 30 N 30 N 1N 0,15 N-
Embolo |__ goma ’ m

Accionador — Q

* Efectie mediciones dentro de un intervalo que no dispare la alarma de presion.

* No quite la funda de goma. Sin la funda de goma pueden penetrar sustancias extra-
flas en el cabezal sensor, con la posibilidad de provocar desperfectos.

* Monte el cabezal sensor y el preamplificador en la ubicacién especificada, aplicando
como maximo la carga especificada. Una fuerza excesiva durante la instalacién
podria danar al cabezal sensor o al preamplificador.

* Sustituya los accionadores gastados.

{f'ﬂ Sustitucion de accionadores pag. 109

H Calentamiento

Después de conectar la alimentacién, espere como minimo 15 minutos a que el sensor
inteligente se caliente antes de utilizarlo. La estabilidad de los circuitos no es inmediata
tras conectar la alimentacién, y los valores cambian gradualmente hasta que el sensor
se calienta por completo.

H Mantenimiento e inspeccion

* Antes de ajustar o desmontar el cabezal sensor, desconéctelo siempre de la fuente
de alimentacion.

* No utilice disolventes, bencina, acetona o queroseno para limpiar el cabezal sensor y
el amplificador.

ZX-T

Manual de operacion
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Uso de este manual

Formato de las paginas
Titulo de seccion
Titulo principal de

jenuew a1so ap os KJJlIF

LY ‘una seccion
Seccion5 *, e
‘conf.gum.o,.detauada K . Indlca el contenido de la
Salida lineal (.........._._._._._.::::: _________ A pagina.
Esta funcion se utiliza para configurar la salida a dispositivos PUT . E _s_q '_vl_e_mﬁ ______________________
externos.
Presenta un esquema o un diagrama de
flujo de la operacion que se describe en
Configuracion de salida €-mmmmmmmmmmmmmammae el el titulo principal.
(ajuste de la salida del monitor) Rk N ‘\ .
+Una Seia Trioal hacs eforoncis & i asuas db Tadidon somerido ud s ~Subtitulo

1 sale como corriente entre 3y 21 mA, o bien como tensién entre -5y +5V. ¥
' '
' Uso de la funcién de puesta a cero '
' D W' La puesta a cero queda cancelada si esta configurada la salida del *
' monitor. Configure primero la salida del monitor y, a continuacion, '
: 2} ejecute la puesta a cero. :
[

CHECKI 11 § p117 1

Indica el numero de la seccion y
el tema.

. Descripcion de la
Gamboanowt € roescososenoencoecoeenoecceccceco b funcidn y sugerencias

—_

,
'
. Sitde el interruptor de modo en la C__=]| H
posicién T. RN T FUN H

'

'

'

2. Sittie el interruptor en el valor de umbral H @ L ] B L

ue desea configurar Indica la operacién que se debe

realizar a continuacion.
3. Pulse cualquiera de las teclas de flecha.
El primer digito del valor de umbral que

aparezca en la subpantalla parpadeara y
quedaré habilitada la introduccion directa.

flecha.

7 Paracancelar el valor seleccionado, pulse la
< tecla IZQUIERDA para desplazar el cursor
Q(  hasta el digito situado més a la izquierda y,
HESK: @ continuacién, pulse de nuevo la tecla
IZQUIERDA. En Ia pantalla volvera a
aparecer el valor actual.

ZX-T
Manual de
operacién
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'
4, Cambie el valor de umbral con las teclas de @/D '
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'

Area de visualizacién

Muestra el estado de la pantalla después
de realizar el paso de una operacion.

:Teclas e interruptores

>
R ——

Presenta una ilustracion de las teclas o interruptores
utilizados durante el funcionamiento.

:Procedimiento y explicaciones

AqU| se presenta informacion util durante el
funcionamiento y paginas de referencia, con marcas
especiales para indicar el tipo de informacion presentada.

*Esta no es una pagina real de este
manual.

ZX-T
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Notacion

B Menus
Los elementos que aparecen en las pantallas digitales se indican en MAYUSCULAS.

M Procedimientos
El orden de los procedimientos se indica mediante pasos nhumerados.

H Ayudas visuales

NN
\
Proporciona informacién acerca de procedimientos operativos importantes, ofrece consejos sobre
=) coémo utilizar las funciones y destaca informacién de rendimiento importante.

=)

CHECK!

1\l

Indica paginas con informacion relevante.

Indica informacién util en el caso de que surjan problemas.

ZX-T

Manual de operacion
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CARACTERISTICAS

4| Caracteristicas de la serie ZX-T

14
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Seccion 1 :
CARACTERISTICAS

Caracteristicas de la serie ZX-T

El sensor inteligente serie ZX-T mide la altura de los objetos y pasos (por ejemplo, diferencias
de altura).

Ejemplo: Medida de las dimensiones de los componentes electronicos

o
[
=
L
(2]
—
(1]
-—‘w
g:
(1]
1
(7]
Q
(1]
)
7]
(1]
=
(1]
N
2
-

| Salida del valor medido |
|Salida de discriminacic’)n|

el ol b

varxz varxz varxz

2
AR}
2
AR}
2
A

Los cabezales sensores de pequefio
- diametro permiten realizar mediciones
multipunto en pequefios componentes.

ZX-T
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Sgccién 1
CARACTERISTICAS

Numerosas y sencillas funciones

M Listo para medir después de conectar la alimentacion

Para utilizar el sensor inteligente, simplemente debe instalarlo y cablearlo. Sélo tiene
que conectar la alimentacidn y esta listo para funcionar.

La distancia de medida aparece indicada en el amplificador.

—

ZX-TDA
q3
MADE IN JAPAN
—~—

Bl Configuracion sencilla de calculos

Utilice las unidades de calculo para calcular facilimente las alturas y espesores en
mediciones multipunto.

LL\:EA pag. 49

\\

AR Y

— Unidades de calculo

\R

AR Y

\X

AR Y

\X

Amplificadores
(max. 8 unidades)

ZX-T

Manual de operacion
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Seccion 1 :
CARACTERISTICAS

Compatibilidad entre cabezales sensores y

amplificadores

No es necesario sustituir los amplificadores al cambiar los cabezales sensores para
realizar tareas de mantenimiento o cambiar a nuevos productos.

=3 (=

omRron

N

[ zcroa~]
CE
T

Cables de cabezal sensor extensibles

Se puede conectar un cable de extension con una longitud maxima de 8 m. Para
extender el cable del cabezal sensor se requiere el cable de extensidon ZX-XC-A.

Lﬁa pag. 20

Cable de extension

] 4=

Hasta 8 m

Y Faam

ZX-T

Manual de operacion
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CARACTERISTICAS

Convenientes funciones de notificacion

B Como evitar desperfectos provocados por una presion excesiva

Los desperfectos provocados por una presion excesiva del émbolo en mediciones pue-
den detectarse anticipadamente, y configurar una salida de sefial que interrumpa la
medicion o evite desperfectos de cualquier otro modo.

Lﬁa pag. 36.

<—

Direccion de desplazamiento del objeto detectable

H Indicador visual de calentamiento

El indicador visual muestra el estado de calentamiento al conectar la alimentacion.
Esto permite iniciar las mediciones cuando el estado se haya estabilizado, una vez que
el equipo se haya calentado adecuadamente.

LLa pag. 35.

] )
(mm) o |— © g %
TN 43
- o o o o o |— o 3=
f (I £ A
4 u ' "an’ - T30
8 P 4 o |— = O O
00 _VII- € K
SuB - o -’ | Z |
- ' ' ' - [0}
- N | o
P ~» c |—
. NS 1
Durante el calentamiento, S !
en la subpantalla parpadeara = !
(6] |
el texto W-UP . S| [
iC I | | | I I
+—p
Calentamiento Calentamiento
en curso concluido

Tiempo transcurrido desde el encendido (min.)

ZX-T
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Seccion 1 :
CARACTERISTICAS

Supervisidn del estado de la medicién

H Confirmacion del estado de las mediciones en un ordenador

Puede utilizar una unidad de interfaz y Smart Monitor V3 para ver formas de onda de
las mediciones y registrar datos de las mismas en un ordenador. Esta funcidn resulta
uatil para llevar a cabo ajustes de medicion in situ, asi como para el control de calidad
diario.

N—
=\ pag. 20

O
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Unidad de interfaz Amplificador

(max. 5 unidades)

Smart Monitor V3

ZX-T
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Configuracién basica

A continuacion se muestra la configuracion basica de los sensores inteligentes serie ZX-T.

oV

Los sensores inteligentes serie ZX-L (tipo laser), los sensores inteligentes serie ZX-E (tipo proximidad lineal)
<) y los sensores inteligentes serie ZX-W (tipo microondas) son incompatibles. No utilice sensores inteligentes
CHECK! de las series ZX-L, ZX-E y ZX-W conjuntamente con los sensores inteligentes serie ZX-T.

Configuracion basica

o) Smart Monitor

o (software)

3 Cabezales

= ZX-SW11

@ (version 3.0 sensores

= 0 posterior) ZX-TDSIOT
8_ Controla los Los cabezales
o. amplificadores sensores miden
=] dedsde Lén los objetos

g ordenador detectables.

o personal y

= supervisa los N— 3

S valores medidos. [L:A pag. 26

Ordenador
personal
Cables de
extensién

ZX-XC1A (1 m)
ZX-XC4A (4 m)
ZX-XC8A (8 m)

Se utilizan para
conectar los
sensores y los
amplificadores.

Amplificadores
ZX-TDA11

Procesan mediciones
y generan resultados

Unidad de
interfaz
ZX-SF11

(version 2.0
0 posterior)

de medida. Unidades de calculo
Se utiliza al Z\ pag. 21 ZX-CAL2
conectar un Se utiliza al conectar
equipo externo. < varios amplificadores.
o Realizan calculos.

Lﬁa pag. 32
LL\% pag. 30

Fuente de alimentacion

12 a 24 Ve.c. (+10%)

ZX-T
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Secciér) 2
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Denominaciones y funciones de los componentes

Amplificadores

(4) Cable de salida

(3) Conectores
(uno a cada lado, dos en total)

(2) Indicador de corriente/tension
(parte posterior de la unidad)

(5) Indicador de encendido (ON)
% Detalles de los (6) Indicador de puesta a cero

controles y area de (7) Indicador ENABLE
visualizacion

P ER | 2£ 0| EN ABLE
4 o e
,,,,,,,,,,,,, i

iy

(8) Indicador HIGH (15) Teclas de

operacion

(9) Indicador PASS

(10) Indicador LOW! Eon (| P

(11) Pantalla principal
(14) Interruptor de modo

:

(12) Subpantalla (13) Interruptor de umbral
(1) El cable de entrada conecta el cabezal sensor.

(2) Con el interruptor de corriente/tension se selecciona una salida lineal de corriente o tension.

Selector de salida

de corriente/tension
Al cambiar la salida también es necesario configurar la salida del monitor. ﬂ :§ pag. 79
(3) Los conectores conectan las unidades de calculo e interfaz.

(4) El cable de salida se conecta a la fuente de alimentacion y los dispositivos externos, como
los sensores de sincronizacion o los controladores programables.

(5) Elindicador de encendido (ON) se ilumina al conectar la alimentacion.
(6) El indicador de puesta a cero se ilumina si esta activada la funcién de puesta a cero.

(7) El indicador ENABLE se ilumina si el resultado de la medida se encuentra dentro de la dis-
tancia de medicién nominal.

(8) Elindicador HIGH se ilumina si el resultado de discriminacion es HIGH.
(9) Elindicador PASS se ilumina si el resultado de discriminacion es PASS.
(10) Elindicador LOW se ilumina si el resultado de discriminacion es LOW.
(11) En la pantalla principal se muestran los valores medidos y el nombre de las funciones.
(12) En la subpantalla se muestra informacion adicional y la configuracion de funciones para las
mediciones. Lté Lectura de pantallas, pag. 41
(13) Con el interruptor de umbral se selecciona el ajuste (y visualizacién) del umbral HIGH o LOW.

(14) Con el interruptor de modo se selecciona el modo de funcionamiento. Lﬁa Conmutacion de
modos, pag. 40

(15) Con las teclas de control se ajustan las condiciones de medicién y otras opciones.
LLE Operaciones con las teclas, pag. 42

Salida de tension

Salida de corriente
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Cabezales sensores

. Conector
Accionador Cabezal sensor Preamplificador Se conecta al amplificador.
Funda de goma

| —

w ; Il]j OomRoON Dj P i

L1

Embolo

Il

Unidades de calculo

Pantalla (*) 2 /Conectores uno a cada lado, dos en total)

P) @) Se conecta al amplificado

Indicadores del conector
* Detalle de la pantalla Se iluminan cuando la unidad de célculo
/ esta conectada a los amplificadores.

C 4 ‘
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Secciér) 2
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Unidades de interfaz

Pantalla (k)

% Detalle de la pantalla

(8) Indicador de alimentacion
(4) Indicadores de comunicaciones de sensor (BUSY y ERR)

/"
|

)
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>
o
3
=}
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(5) Indicadores de comunicaciones de terminal externo (BUSY y ERR)

(1) El conector de comunicaciones conecta el cable de comunicaciones al automata
programable.

(2) El conector del amplificador se conecta al amplificador.
(3) Elindicador de fuente de alimentacion se ilumina al conectar la alimentacion.

(4) BUSY: Se ilumina durante las comunicaciones con el sensor inteligente.
ERR: Se ilumina si se produce un error durante la comunicacion con el sensor inteligente.

(5) BUSY: se ilumina durante la comunicacion con el dispositivo externo.
ERR: Seilumina si se produce un error durante la comunicacién con el dispositivo externo.

ZX-T
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Instalacion del amplificador

Los amplificadores se pueden montar facilmente en un carril DIN de 35 mm.

Carril DIN (no incluido)
PFP-100N (1 m)
PFP-50N (0,5 m)
PFP-100N2 (1 m)

Placas de tope (no incluidas)
PFP-M

5
(7
[~
9
Q
0,
o
=2
o
o
Y
3
°
=
o
[\
o
o
-

H Instalacion

Conecte el extremo del conector del amplificador en el carril DIN y presione en la parte
inferior hasta que la unidad quede encajada.

Conectar al extremo del
conector

RN

Conecte siempre en primer lugar el extremo del conector del amplificador en el carril DIN. Si se
=y conecta primero el cable de salida en el carril DIN, la resistencia de montaje puede disminuir.
CHECK!

ZX-T
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Secciér) 2
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

H Método de extraccion
Empuje hacia arriba el amplificador y extraigalo del extremo del conector.
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Instalacion de cabezales sensores

En esta seccion se describe cémo instalar los cabezales sensores y preamplificadores.

Cabezales sensores

H Instalacion

(AN
N " . . .
~ No fije el cabezal sensor directamente en el extremo del tornillo. De lo contrario, el cabezal sen-
sor podria averiarse.

CHECK!

1 Estructura de montaje
Utilice una estructura de montaje como la que aparece en la imagen. Monte el cabezal

sensor con tornillos M3, y ajuste aplicando un par de apriete de 0,6 a 0,8 N-m.
Unidad: mm

« Estructura de montaje

3,50
M3

e

S
8

1,50

6,50 de dia.
3,50 de dia

>
(7]
-+
S
9
Q.
O
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o
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(7]
(1]
>
7
o
=
(1]
(7]

32

Dos, 3,50 de dia.

I
NENl
— —t L
t 8 Material: aluminio
26 18
|<A | Fabricante recomendado: Misumi Corp.

Modelo: SHSTA6-20

¢ Estructura de montaje para un soporte de 8 mm de diametro

&

Material: Laton

12 de dia.

ZX-T
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Secciér) 2
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

XN
3@ Al preparar una estructura de montaje, ajuste la fuerza de apriete a un maximo de 100 N.

CHECK!
¢ Montaje con soporte de 3 puntos
Estructura de montaje Anchura de montaje:
| Con 3 puntos de apoyo 8 mm min.
D
A “ !
Corte

Fuerza de apriete:
100 N max.

transversal del
cabezal sensor

structura
de base

H Posicion de montaje
Inserte el cabezal sensor en la seccién indicada con A.
Si el cabezal sensor va a utilizarse en un lugar con fluctuaciones extremas de tempera-

tura, insértelo en la seccion indicada con B. Esto reducira al minimo los efectos de
expansion y contraccion que se producen debido a las fluctuaciones térmicas.

Unidad: mm
B
-CZ—
B (8) o9
A °y .
! -
B INCEEEOR
8
-D-—
B (8) o9
— ©
) =2
A
P A (63,4) ‘
\\ “
~ Compruebe el desplazamiento del émbolo una vez que haya insertado el cabezal sensor en su
posicién. Si el cabezal sensor esta demasiado apretado, no podra desplazarse adecuadamente.
CHECK!

ZX-T
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Preamplificadores

H Instalacion
Utilice el soporte de montaje de preamplificador que se adjunta.

\\‘I

< Ademas, el preamplificador puede montarse en un carril DIN de 35 mm.
Q| Utilice el soporte de montaje de amplificador en carril DIN ZX-XBT2 (no incluido) para montar el

CHEE‘K] preamplificador en un carril DIN.

1. Utilice tornillos M3 para fijar el soporte de
montaje de preamplificador que se adjunta.

L
Diagrama de dimensiones de
montaje (Unidades: mm)

27+0,1 Dos, M3

&

2. Inserte un extremo del preamplificador en el
soporte.

3. Después, inserte el otro extremo del pream-
plificador en el soporte.

H Método de extraccion
Sujete el preamplificador por el centro y levantelo.

=44 [p=

ZX-T
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Secciér) 2
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Conexiones

En esta seccién se describe cémo conectar los componentes del sensor inteligente.

(AN}
S Desconecte la alimentacion del amplificador antes de conectar o extraer los componentes. El sensor inteli-

Q gente puede averiarse si se conectan o extraen componentes mientras esta conectada la alimentacion.

=

CHECK!

Cabezales sensores

O
o
=
]
3
o
3
o
7]

'
\‘ !
<

No toque los terminales del interior del conector.

=
=

CHECK!

B Método de conexion

Inserte el conector del cabezal sensor en el conector del amplificador y empuje hasta
que encaje.

([T Pt > W=t ()=

B Método de extraccion

Para desconectar el cabezal sensor, sujete el anillo conector y el conector del amplifi-
cador, y tire de ellos para extraerlos.

\ My . s . ’ ~ g
N No tire sélo del anillo conector, ya que podria dafiarse el cable de entrada del amplificador.

Q

=z

CHECK!

Anillo conector

4

(AN}
\
La configuracién del amplificador se borrara si se reemplaza el cabezal sensor por un modelo

<) diferente.
CHECK!

ZX-T
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Unidades de calculo

Utilice las unidades de célculo para conectar amplificadores cuando desee realizar cal-
culos entre amplificadores.

Con las unidades de calculo es posible conectar un maximo de 8 amplificadores.

(AN}
\
Conecte la alimentacién de todos los amplificadores.
=) Conecte entre si las puestas a tierra lineales de todos los amplificadores.
CHECK!

H Método de conexion

(o
o
=]
]
X,
o
=]
o
7]

1 « Abra la tapa del conector de los amplificadores.

Para abrir la tapa del conector, levantela y deslicela.

2. Monte la unidad de calculo en el carril DIN.
« Deslice la unidad de célculo para conectarla al conector del amplificador.

4. Deslice el segundo amplificador para conectarlo al conector de la unidad de célculo.

Para extraer las unidades de calculo, lleve a cabo la operacién anterior en orden
inverso.

ZX-T
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Secciér) 2
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

B Numeros de canal de los amplificadores

En el siguiente diagrama se indican los nimeros de canal si se conectan varios ampli-
ficadores.

omRron omRron omRron

e o o
Cce (€3 ce
CH8 . e . CH4 CH3 CH2 CH1

ZX-T
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Unidades de interfaz

Utilice una unidad de interfaz para conectar un dispositivo externo al sistema de sensor
inteligente.

Es posible conectar un maximo de cinco amplificadores.

H Método de conexion

(o
o
=]
]
X,
o
=]
o
7]

32

1 « Abra la tapa del conector del amplificador.

Para abrir la tapa del conector, levantela y deslicela.

2. Monte la unidad de interfaz en el carril DIN.
3. Deslice la unidad de interfaz para conectarla al conector del amplificador.

Para extraer las unidades de interfaz, lleve a cabo la operacién anterior en orden
inverso.

\\‘I

< Si se utilizan varios amplificadores, conecte la unidad de interfaz al amplificador que tenga el
Q{ numero de canal mas alto.

CHECK!

ZX-T
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Secciér) 2
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Cableado de salida

En el

“
N
-~

=
=

CHECK!

siguiente diagrama se muestran los hilos del cable de salida.

Conecte el cable de salida correctamente. El cableado incorrecto puede dafar el sensor inteligente.

Marrén

(1) Alimentacion

(2) GND

(3) Salida de discriminacién HIGH
(4) Salida de discriminacion PASS
(5) Salida de discriminacién LOW
(6) Salida lineal
(
(
(
1
1

Blanco

Pantalla 7) GND de la salida lineal
8) Entrada de retencion o hold de salida de discriminacion
9) Entrada de puesta a cero

Morado 0) Entrada de temporizacion
1)

(
(

Entrada de reset

(1) La fuente de alimentacion eléctrica de 12 a 24 Vc.c. (+10%) se conecta a los terminales de
alimentacion. Si se utiliza un amplificador con salida PNP, el terminal de alimentacion sera
también el terminal comun de todas las E/S, con la excepcion de la salida lineal.

) "

‘q Para el amplificador, en particular si se requiere alta resolucioén, utilice una fuente de alimenta-
_\ cidn estabilizada independiente de otros dispositivos y sistemas de alimentacion.

CHEEK!

(2) Elterminal GND es el terminal de alimentacion de 0 V. Si se utiliza un amplificador con salida
NPN, el terminal GND sera también el terminal comun de todas las E/S, con la excepcion de
la salida lineal.

(3) La salida de discriminacion HIGH produce resultados de discriminacion HIGH. Esta salida
también se activa (ON) al dispararse la alarma de presion.

(4) La salida de discriminacion PASS produce resultados de discriminacion PASS.

(5) La salida de discriminaciéon LOW produce resultados de discriminacion LOW. Esta salida
también se activa (ON) al dispararse la alarma de presion.

(6) La salida lineal genera una salida de corriente o tensién de acuerdo con el valor medido.

(7) Elterminal GND de salida lineal es el terminal 0 V de la salida lineal.

(AN
\
~ * Para la salida lineal, utilice una puesta a tierra distinta de la puesta a tierra normal.
_\ *Ponga siempre a tierra el terminal de salida lineal, aunque la salida lineal no se utilice.

CHECK!
(8) Sila entrada de retencion o hold de salida de discriminacion esta activada, las salidas de dis-
criminacion quedan retenidas y no llegan a los dispositivos externos. Active la entrada de
retencién o hold de salida de discriminacion al configurar los valores umbrales.
R “
~ Si configura los valores umbrales mientras hay conexién a los dispositivos externos, active la
3 entrada de retencion o hold de salida de discriminacion del amplificador para impedir la modifi-
CHECK! cacion de las salidas a los dispositivos externos.

(9) La entrada de puesta a cero se utiliza para ejecutar y borrar la puesta a cero.

(10) La entrada de temporizacion es para la entrada de sefial de los dispositivos externos. Utili-
cela para la temporizacion de la funcion de retencion.

(11) La entrada de reset restablece el procesamiento de mediciones y las salidas.

ZX-T
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Diagramas de circuitos de E/S

B Amplificador NPN

— | Marrén 12 a 24 Ve.c.

Salida de discri-
Blanco minacién HIGH
Carga
Sallda de discriminacion
Verde  PA! l
Carga

Gris Salida de discriminacion LOW

"

—Q == O =Om =0 == — O

(@] J) 12a24 Ve.c.
o IR L
(=2 l '\1 Azul GND(0V)
8 o Entrada de retencion o hold
a £ W\/ A Rosa  de salida de discriminacion
z
o ° lMorado Entrada de temporizacion
g | -
S A Naranja_Entrada de puesta a cero
P ANy . o—
2 W\/ ! Rojo Entrada de reset
o
Y

'

'
Salidade |
corriente '
(4a20mA)
Selector de salida '
de corriente/tension

Salida '

100 Q
df4t$/n5|on ' Puesta a tierra
#4V) fl Pantalla lineal

Salida lineal

Salida de corriente: 300 Q max.
4| Salida de tension: 10 kQ min.

P e e e -

B Amplificador PNP

= ——————

— ' 6 12a24 Vc.c.
 Marrén

ld
&
'
R .
'\| lBIanco Salida de discriminacién HIGH s
# 4 S
N AVerde Salida de discriminacion PASS Z
" — Carga| —
1 Salida de discriminacién ©
(.Gris LOW carga o
T
'
3 i GND (0 V)
Azul . :
o Entrada de retencién de salida de
5 ,L Rosa discriminacion
E Wy '
o Entrada de temporizacion
= A Morado P
3 Ay . —1
S W\/ ' Naranja Entrada de puesta a cero /
' . Entrada de reset
W\/ Rojo o——-I

Salida de
corriente
(4220 mA)

Selector de salida

de corriente/tension Negro Salida lineal

100 Q Salida ' Salida de corriente: 300 Q max.
(df4‘f/r)‘s‘°”' Salida de tension: 10 k min.
l antalla  Puesta a tierra lineal

O Pantalla

ZX-T
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Secciér) 2
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Finalizacion del proceso de precalentamiento

Al conectar el equipo en modo RUN o T, en la subpantalla parpadeara el texto W-UP para
indicar que el sensor se esta calentando. El calentamiento requiere entre 1 y 15 minutos
aproximadamente. Una vez concluido el calentamiento aparecera la pantalla normal.

su precisién sera baja. Para mediciones de alta precision, espere a que el calentamiento haya

N Aunque es posible realizar mediciones antes de que concluya el calentamiento, advertimos que
Q
=, concluido.

CHECK!
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Seccion 2 :
PREPARATIVOS PARA LA MEDICION

Alarma de presion

Cuando la presién del émbolo excede de la distancia de medicidon nominal en un 1% o mas,
en la pantalla principal aparecera el texto OVER para indicar que el émbolo esta presionando
demasiado fuerte. (Ademas, se iluminaran los indicadores HIGH y LOW.)

Una de presidn excesiva puede provocar averias. Ajuste la posicion de deteccién del cabezal

Sensor.
HIGH ]
| (mm)
\_4
> Los indicadores HIGH y LOW se .
= A . - - o
o iluminaran simultaneamente. ' ' ‘ ‘ ' '
=
3 LOW ¢\ A ¢
o |
o
] SUB
T
=
1]
o,
O
=
\‘ My . . . ™ . . . .z
N Tenga cuidado si hay conectado un dispositivo externo, ya que las salidas de discriminacion
Q{ HIGH y LOW se activaran simultdneamente al dispararse la alarma de presion.
CHECK!
i c
AV H 8 i) — 20 mA
-
H T 2 [ORN 0]
S < : S ® T E
2L H © € )
s 2 i T 9 2E
T © i T 5 88
7] | o 8
ov ; 12 mA
i Direccion de desplaza-
i miento
- G2+
! (Liberado) | (Empujado)
4V oo . . -{4mA
| - | - a
H 0 mm 1
1 & L. :
i~ Distancia de medicién nominal
oN |
HIGH opp e I
ON | |
LOW' oFF | 1
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FUNCIONAMIENTO BASICO

4| Esquema de funcionamiento 38
4| Conocimientos basicos de operacion 40
Conmutacion de modos 40
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Configuracién de condiciones 43
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Seccion 3 :
FUNCIONAMIENTO BASICO

Esquema de funcionamiento

Instalacién y conexién

Preparativos para pég 19
la medicion

Preparativos para
la medicion

Conexion de la alimentacion

" v

Q Lectura de pantallas y operacion
CHECK! !z\'gg Conocimientos béasicos de pag 40

operacion

m
(72}
o]
c
e 5
5 :
Q0
a = - Ve -
c g.g Configuracion de la N Configuracion y cambio de datos de
= o5 aplicacion medicién
Q- % 2 , / — Configuracion del nimero de muestras pég 68
o = E icio ag. 50 ZA a promediar
So N\ Medicion del espesor pag. j
3 0T :A _— ) ) Uso de las funciones de retencién pag. 69
3 36 !\j/led:;non d?j l? d'f%reréc'a Inversion de los valores positivos y 4
keie] 4
o S desnivel | o 0ecee  pag. 55 negativos pag. 73
xe e
=1 S8 Medicion de la profundidad P@g. 60 v
o S0
EX
e
S
o8

l Configuracion de condiciones de

discriminacion
H :A Introduccién de valores umbrales pa’_g 75

A 4

Configuracién de datos de salida

A Salida lineal pag. 79

A 4

Si fuese necesario

| Correccion del punto de referencia
A de medicion

Uso de la funcién de puesta a cero pég 20

ZX-T
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Cambio de la configuracion

En caso de problemas

Funcionamiento anémalo

Deteccion y correccion

de errores pag. 110

.

Términos desconocidos

Glosario pag. 114

Calculo de los valores
medidos

pag. 88

Uso de la funcién de
puesta a cero

pag. 90

J

Cambio del nimero de
digitos en la pantalla

pag. 98

LL\:E

Inicializacién de los datos
de configuracién

pag. 105

(%]
2
]
c
2
L
©
©
(%]
o
c
2
o
(=
=}
[

Secgién 3
FUNCIONAMIENTO BASICO

Mensajes de error
Mensajes de error y soluciones
pag. 111

QLAY

Significado de la pantalla digital

—\ Referencia rapida de pantallas
digitales pag. 125

B

Uso de la funcion de
| pantalla ECO

LL\—EA pag. 101

Inversion de las pantallas

pag. 99

l Funcion de proteccion de
L, teclado

= pag. 102

Correccion de la distancia

\Lvisualizada
16
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Seccion 3 :
FUNCIONAMIENTO BASICO

Conocimientos basicos de operacion

Conmutacion de modos

El modelo ZX-T dispone de tres modos. Para cambiar de un modo a otro, utilice el
interruptor de modo del amplificador. Cambie al modo deseado antes de iniciar la ope-
racion.

(___POWER [ZERO] ENABLE ) @
up

o o O

3
3

=)

q
i)
i)
i)

0
o
i
=
]
b=

RUN T FUN

Modo Descripcion

Modo de operacién normal

T Modo de configuracion de valores umbrales

FUN Modo de configuracion de condiciones de medicion

p sodiseq SojuaIWId0uo0)
py)
C
b4

ﬂ\(ﬂ Esquemas de funciones, pag. 45

uoloeiado 9

b2

ZX-T
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Secgién 3
FUNCIONAMIENTO BASICO

Lectura de pantallas

Los datos que aparecen en la pantalla principal y en la subpantalla dependeran del
modo seleccionado. Al conectar la alimentacién por primera vez tras recibir el pro-

ducto, apareceran los datos en modo RUN.

Pantalla principal

[ = =
yupm gm gm m m }
lmwnwnﬂgn@n@‘

Subpantalla
Modo | Pantalla principal Subpantalla
RUN Muestra el valor medido (el valor Permite alternar entre la presentacién del valor actual (valor
después de que se hayan especifi- | medido real), el valor umbral, el valor de salida y la resolu- g)
cado la condiciones de medida). cion, por este orden, si se pulsan las teclas de control. g
Por ejemplo, si esta configurada la | Visualizacion del valor umbral o
funcion de retencion o "hold", se Muestra el valor umbral HIGH o LOW, en funcién de la posi- g-
mostrara el valor obtenido de dicha | cién del interruptor de umbral. S
funcién. 8
H : L
o
%
La configuracion de salida del monitor determina si el valor o
se expresa como tensién o como corriente. 8
Q
— , g L . o
=)\ Configuracién de la salida (ajuste de la salida del o
monitor), pag. 79 -8
o
Q.
T Muestra el valor medido (el valor Muestra el valor del umbral que se esté configurando. g~
después de que se hayan especifi- | Muestra el valor umbral HIGH o LOW, en funcién de la posi-
cado las condiciones de medicion). | cion del interruptor de umbral.
Por ejemplo, si esta configurada la
funcion de retencion se mostrara el | H @ L
valor de retencion.
FUN Muestra el nombre de las funciones | Muestra la configuracion de la funcién que aparece en la
en orden si se pulsan las teclas de | pantalla principal.
control.
— . .
ﬂ =§ Esquemas de funciones, pag. 45
Bl Presentacion de las letras del alfabeto en la pantalla
El alfabeto aparece en la pantalla principal y en la subpantalla tal y como se indica en
la siguiente tabla.
A B C D E F G H I J K L M
(O T O I T T B e B e B e O ' AEYEN] hud
LT I I I I L O P B I R O |
N (0] P | Q R S T | U VIiW]|X|Y z
DR R I I N R B G R R N el T | T
LT O =IO I N e I G U U Ay B [ ) g
ZX-T
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Seccion 3 .
FUNCIONAMIENTO BASICO

Operaciones con las teclas

Utilice las teclas de control para cambiar la pantalla y configurar las condiciones de
medida.

e
o o o o s

FoabababedE
~ L |

(___PowER [ZERO] ENABLE )l

w

Teclas de control

Las funciones de las teclas vienen determinadas por el modo seleccionado.
N—
ﬂ E§ Conmutacion de modos, pag. 40

Tecla

Funcion

Modo RUN

Modo T

Modo FUN

G Tecla IZQUIERDA

D Tecla DERECHA

Cambia el contenido
de la subpantalla.

Se utiliza para seleccionar
digitos numéricos.

La funcién cambia depen-

diendo de la configura-

cion.

* Cambia la visualizacion
de la funcion.

* Selecciona un digito
numeérico.

¢ Finaliza la
configuracion.

Q Tecla ARRIBA

Ejecuta la entrada de
temporizacion.

O Tecla ABAJO

Restablece la entrada.

Se utiliza para cambiar
valores numéricos.

La funcion cambia depen-

diendo de la configura-

cion.

¢ Cambia entre
selecciones.

¢ Cambia los valores
numericos.

I:l Tecla ENT

Ejecuta la puesta a
cero.

La funcién cambia depen-

diendo de la operacion.

* Confirma el valor
umbral.

* Ejecuta la funcién de
aprendizaje.

Confirma la condicién o
valores establecidos.

O

o

3

o

o,

3,

o

3

~

o

7]

o

O\

o,

0

o

7

Qo

o

[®]

T

(v}

=

S Teclas
o. con fle-
=] cha

ZX-T
42
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Secgién 3
FUNCIONAMIENTO BASICO

Configuracion de condiciones

Visualice la funcién que desee configurar en la pantalla principal y seleccione el valor
deseado en la subpantalla para establecer las condiciones de medida.

En esta seccién se explica como configurar el equipo para que a la salida se mantenga
el valor de pico de los datos medidos.

Cambio a modo FUN y HOLD

1. Sitde el interruptor de modo en la posicion [E]

FUN. RUN T FUN
2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D FTE
hasta que en la pantalla principal aparezca el - g’
texto HOLD. [ I 3
" 9,
3,
©
=
o
*
o
g~
Configuracién de condiciones de retencion o
7
&
3. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. Q/O N\~<\/.;f.-\,l g
El valor actualmente configurado parpadeara en la suB : D R i I g
subpantalla. - ) o
o-
3
4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO para - — <X o — =
seleccionar P-H. Q/O suB ‘=.‘ - :.‘:‘
- T
C 4 h Y

Pulse la tecla IZQUIERDA o DERECHA para cancelar la <:| /D
opciodn seleccionada. La pantalla volvera a la configura-
cién actualmente configurada (OFF en este ejemplo).

5. Una vez que haya terminado de configurar el I:l
valor seleccionado, pulse la tela ENT para
confirmarlo.

La configuracién quedara registrada.

ZX-T
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Seccion 3 .
FUNCIONAMIENTO BASICO

Introduccion de valores numéricos

En esta seccidn se describe cémo introducir valores numéricos para la configuracion
de umbral y de salida. Se utilizara el ejemplo de introduccién directa del valor umbral

bajo (Low).

Cambio del umbral bajo de 0,200 a 0,190

Cambio al modo T

1 « Sitle el interruptor de modo en la posicién T. @

Ajuste del valor umbral

RUN T FUN

2.

ZX-T

Sitde el interruptor en la posicién L.

El valor medido aparecera en la pantalla principal. El
valor actualmente configurado aparecera en la subpan-
talla.

Pulse cualquiera de las teclas con flecha.

El primer digito de la subpantalla parpadeara y se habili-
tara la introduccion directa.

Utilice la tecla IZQUIERDA o DERECHA para
desplazar el cursor hasta la primera posicion
decimal.

Utilice la tecla ARRIBA o ABAJO hasta que
aparezca el valor 1.

Repita los pasos 4 y 5 para desplazar el cur-
sor hasta la segunda posicion decimal y
especificar 9.

Para cancelar el valor seleccionado, utilice la tecla
IZQUIERDA para desplazar el cursor hasta el digito
situado mas a la izquierda y, a continuacién, vuelva a
pulsar la tecla IZQUIERDA. Como alternativa, utilice la
tecla DERECHA para desplazarse hasta el digito situado
mas a la derecha y, a continuacion, vuelva a pulsar la
tecla DERECHA. En la pantalla volvera a aparecer el
valor actualmente configurado (0.200 en este ejemplo).

Una vez que haya terminado de ajustar el valor
numérico, pulse la tela ENT para confirmarlo.

La pantalla dejara de parpadear y quedara continua-
mente iluminada; el valor numérico quedara registrado.

Manual de operacion
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Secgic’m 3
FUNCIONAMIENTO BASICO

Esquemas de funciones

La seccion superior corresponde a la pantalla principal, y la inferior a la subpantalla.

— Pantalla principal

—— Subpantalla

Modo RUN

Valor medido (ver nota). (En la pantalla principal siempre aparece el valor medido).

+—>

ab

Valor actual (ver nota). Valor de umbral Valor de salida

«—

ab

Nota: en el modo FUN, el valor medido y el valor actual aparecen en primer lugar.

Los valores numéricos indicados en el diagrama precedente se presentan sdlo a titulo
de ejemplo. La visualizacion real de los mismos puede ser diferente.

N—
@ Valores actuales y valores medidos ﬂ E§ pag. 114

Modo T

No existe ninguna transicién de funciones en el modo T.

Valor medido

Valor de umbral

pag. 75

Los valores numéricos indicados en el diagrama precedente se presentan solo a titulo
de ejemplo. La visualizacion real de los mismos puede ser diferente.

! Enlos modos RUNy T, la posicion del interruptor de umbral determinara si aparece el umbral HIGH o LOW.

-~

Q Interruptor de umbral
CHECK! li H @ L j
HIGH LOW

ZX-T
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Seccion 3 .
FUNCIONAMIENTO BASICO

Modo FUN

Inversion de Numero de muestras i i
escala a promediar Histéresis Retencion Nivel de disparo (ver nota 2.)
' e ooy "
—> U (e—> O e >
P afFF9P afFl 95 | &
A
[E\ pag. 73 ' /0 [(E\ pag. 69
v _
Nota 1: al entrar en el modo FUN,
primero aparecera la inver- ' 0/T
sion de escala. v /
' (0/0
4
;O/U
7 [FF-H]
(7]
-g ry
S ' 0/0
3 v
B
3 x
(1] ! Q/0
E‘ ) 4
5 ' _
S 13
1]
(7]
Funciones especiales
Correccién de
salida lineal
[ = |
N U = X}
aD AR
d‘z} pag. 83
Limite de digitos
en pantalla
NI TR
D T I
oo
am Rl = B IR}
“z\ pag. 98
Memoria de
puesta a cero
e
» ) P -
am |
[\ pag. 93
am

Si se selecciona ALL, apareceran todas las funciones especiales.

ZX-T
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Anchura de histé-

Pantalla durante Funcionamiento con

Secgién 3
FUNCIONAMIENTO BASICO

Inicializacion de

resis de disparo  la puesta a cero 2 sensores (ver nota 3.) configuracion
=='|'='l':="t<—> [—> |:=‘==_|:<—> Y :: <
ab \goonaael o ap|  LFF| ap ap
12 pag.69 (L3 pég. 90 * o /15 pag. 105
v
Nota 2 i%%rgcs?psﬂ%sééihﬁosﬁf‘é%'ﬁf Nota 3: cuando se conectan varios ampli-
dicion de retencion ficadores, el funcionamiento con
' 4 0/9 2 sensores podra verse en todos

los amplificadores, a excepcion
del CH1.

Si se ha seleccionado =L o5, no podran verse las
funciones especiales y la pantalla volvera a inu

Salida del
monitor

Ajuste de
distancia

ao

LLA pag. 103

Inversion
de pantalla

ap o

l
LLA pag. 99

Configuracion
para no
medicion

am orr

\4
-

aw

Configuracion del A
valor de fijacién HE

_ll_l_l‘ O
NPT T

am oo | A/D

- ——>

pag. 88
L
A0
o P Il nl b
gD | S0
4
Hallv
v
O
raeT— LSt
ao 4
L 0/0
v
O
ao R
L 0/0
v

Este simbolo indica que después
de pulsar la tecla ENT para
confirmar la seleccién, deben
pulsarse las teclas IZQUIERDA y
DERECHA para desplazarse por
el menu.

a/u O
ap

D LLETEREEE S

ZX-T
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SO ] Esquemas de funciones
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Seccion 4

PRINCIPALES
APLICACIONES Y METODOS
DE CONFIGURACION

4| Medicion del espesor 50
4| Medicion de la diferencia de altura y
del grado de desnivel 55
4| Medicién de la profundidad 60
4| Otras mediciones 65
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Seccion 4 ) .
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

Medicion del espesor

Se utilizard la siguiente configuracion para describir el método de medicion del espesor.

—L
:
L

N
N\
Al realizar ajustes mientras esté conectado a un dispositivo externo, configure como ON la entrada de reten-

<y cién o hold de salida de discriminacion del amplificador, de tal manera que la salida al dispositivo externo no

=)

CHECK! se modifique.

1 Esquema de funcionamiento

1 2 3 4 5

Montaje en el Ajuste de la Configuracién de Configuracién de Ajuste de los
dispositivo posicion de expresiones valores de espesor valores umbrales
deteccion
ZX-T
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5 Secciér) 4
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

1 Montaje en el dispositivo

H Conexion de amplificadores

Conecte dos amplificadores insertando una unidad de célculo entre ambos, tal y como
puede verse en la figura.

1Y)

1= cH

J—— Unidad de célculo

1R ch2

\ul

El resultado del calculo aparecera indicado en el amplificador CH2. Conecte el cable
de salida CH2 al dispositivo externo para habilitar el control externo.

M\ Conexiones, pag. 29
LLA’ =
1]
=]
Q.
R g~
El amplificador CH1 presentara el resultado de la medida correspondiente sélo al cabezal o
<y sensor CH1. o
CHECK! o
(7}
o
(1]
[72]
o
-

H Montaje del cabezal el sensor en el dispositivo de inspeccion

Consulte el siguiente diagrama y prepare estructuras de montaje. Monte los cabezales
sensores enfrentados.

,l\g\ Instalacién de cabezales sensores, pag. 26

Estructuras de montaje

ZX-T
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Seccion 4 ) .
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

2 Ajuste de la posicion de deteccion

Situe una muestra de referencia cuyo espesor (T) conozca entre los cabezales sensores.

Una vez situada la muestra de referencia, ajuste los cabezales sensores hasta que el
valor que aparezca en la pantalla de los respectivos amplificadores se aproxime lo
maximo posible a cero.

,t\g Distancia de medicion, pag. 114

Distancia de mediciéon nomina
Distancia de medicién nomina

3 Configuracion de expresiones

losadsa [op uola1pay

Situe el interruptor de modo del amplificador CH2 en el modo FUN y configure el funci-
onamiento con dos sensores (CALC) como [A + B].

—
-

Consulte la seccion 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacion acerca
de la operacion.

,l\';\ Caélculo de valores, pag. 88

ZX-T
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) Secciér) 4
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

4 Configuracioén de valores de espesor

Utilice la funcion de puesta a cero para ajustar la posicion del cabezal una vez que la
muestra de referencia esté en su lugar. Utilice el amplificador CH2 para realizar este
ajuste.

Inserte una muestra de referencia cuyo espesor (T) conozca.

Pase al modo FUN y ajuste el espesor de la pieza en la pantalla de puesta a cero
([ZRDSP]).

Ejemplo: T =1 mm

Ajuste del valor de
offset

Ajuste el valor de offset y, a continuacion, vuelva al modo RUN.
Para resetear, pulse la tecla ENT durante al menos un segundo.

=
1]
=
9,
[}
=]
Q
o
(1]
»n
o
(1]
7]
o
=

Pulse durante 1 segundo
como minimo.

La relacion entre las posiciones de los cabezales CH1 y CH2 se registra cuando se
ejecuta la funcién de poner a cero o reset. (Aqui, el valor visualizado es 1 mm.) El
espesor se mide en funcién de la relacién de los cabezales sensores, y el resultado de
la medida aparece en el amplificador CH2.

Consulte la seccidn 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacion acerca
de la operacion.
,1\3 Uso de la funcién de puesta a cero o reset, pag. 90

ZX-T
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Seccion 4

PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

5 Ajuste de los valores umbrales

Ajuste los limites superior e inferior (los valores umbrales HIGH y LOW) para conocer
cuando una pieza tiene un espesor considerado OK (PASS).

Los resultados de discriminacion HIGH, PASS y LOW se produciran en funcion de los

valores umbrales especificados.

Resultado de la medicion

Discriminacion

Resultado de medida > Umbral HIGH

HIGH

Umbral LOW < Resultado de medida < Umbral HIGH

PASS

Umbral LOW > Resultado de medida

LOW

Consulte la seccion 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacion acerca

de la operacion.
N—
=\ Introduccidn directa de los valores umbrales, pag. 76

ZX-T
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5 Secciér) 4
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

Medicién de la diferencia de altura y del grado
de desnivel

Se utilizara la siguiente configuracion para describir el método de medicion del grado de
desnivel.

AL

[l —
ED)]

R
<

Al realizar ajustes mientras esté conectado a un dispositivo externo, configure como ON la entrada de reten-
<) cion o hold de salida de discriminacion del amplificador, de tal manera forma que la salida al dispositivo
CHECK! externo no se modifique.

1 Esquema de funcionamiento
Posicione la pieza a medir. Prepare con antelacién una muestra de referencia.

1 2 3 4 5

Montaje en el Ajuste de la Configuracién de Registro del estado Ajuste de los
dispositivo posicion de expresiones sin diferencia de valores umbrales
deteccion altura
ZX-T
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Seccion 4 ) p
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

1 Montaje en el dispositivo

H Conexion de amplificadores

Conecte dos amplificadores insertando una unidad de calculo entre ambos, tal y como
puede verse en el diagrama.

Unidad de célculo

El resultado de calculo aparecera indicado en el amplificador CH2. Conecte el cable de
salida CH2 al dispositivo externo para habilitar el control externo.

,l\g\ Conexiones, pag. 29

"
N

El amplificador CH1 presentara el resultado de la medicién correspondiente sélo al cabezal

<=y sensor CH1.
CHECK!

H Montaje de cabezales sensores en el dispositivo de inspeccion

Consulte el siguiente diagrama y prepare estructuras de montaje. Monte los cabezales
sensores en paralelo.

,t\;\ Instalacion de cabezales sensores, pag. 26

Estructuras de montaje

ZX-T

Manual de operacion



5 Secciér) 4
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

2 Ajuste de la posicion de deteccion

Situe la pieza entre los cabezales sensores.

Una vez situada, ajuste los cabezales sensores hasta que el valor que aparezca en la
pantalla de los respectivos amplificadores se aproxime lo maximo posible a cero.

,t\g\ Distancia de medicion, pag. 114

© e I

Distancia de medicién nominal % % Distancia de mediciéon nominal

3 Configuracién de expresiones

Situe el interruptor de modo del amplificador CH2 en el modo FUN y configure el fun-
cionamiento con dos sensores (CALC) como [A — B].

CH1=B CH2=A

e 1

s

=
(1]
=
o,
[«}
=
o
(1]
)
Q
=
1]
=
1]
=
9
1Y
o
(1]
[V
-
[=
=
1
<
Q
o
«Q
=
1
[=X
o
Q
(1]
o
[
»
2.
<
o

Consulte la seccion 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacién acerca
de la operacion.

'l\E\ Caélculo de valores, pag. 88

ZX-T

Manual de operacion 57



[oAIUsap ap opeab |ap A eanyjje ap eloualap e] ap UOIDIPS

58

Seccion 4 ) p
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

4 Registro del estado sin diferencia de altura

Con la funcidn de puesta a cero o reset, se configura el equipo para marcarle que no
existe diferencia de altura en los puntos medidos. Utilice el amplificador CH2 para rea-
lizar este ajuste.

Sitde la pieza debajo de los cabezales sensores.

'
\‘ !

Verifique que el valor de offset de puesta a cero (ZRDSP) en el amplificador CH2 esté ajustado a
<) cero antes de ejecutar la funcién de puesta a cero o reset. (Cero es el ajuste predeterminado.)
CHECK!

,t\g\ Configuracién de valores de offset, pag. 92

Para ejecutar la puesta a cero, cambie el amplificador CH2 a modo RUN vy, a continua-
cion, mantenga pulsada la tecla ENT durante al menos 1 segundo.

AL

(A I
ED]

Pulse durante 1 segundo
como minimo.

© e I

____ Valor de referencia =0

El estado sin diferencia de altura (0) se registra cuando se ejecuta la funcién de poner
a cero o reset. Ahora, el amplificador CH2 mostrara las diferencias de altura entre los
puntos a detectar.

Consulte la seccion 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacion acerca
de la operacion.
,l\g\ Uso de la funcién de puesta a cero o reset, pag. 90

ZX-T
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Seccion 4

PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

5 Ajuste de los valores umbrales

Ajuste los limites superior e inferior (los valores umbrales HIGH y LOW) conocer
cuando una pieza tiene una diferencia de altura considerada OK (PASS).

Los resultados de discriminacion HIGH, PASS y LOW se produciran en funcion de los

valores umbrales especificados.

Resultado de la medicion

Discriminacion

Resultado de medida > Umbral HIGH HIGH
Umbral LOW < Resultado de medida < Umbral HIGH PASS
Umbral LOW > Resultado de medida LOW

Consulte la seccion 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacién acerca

de la operacion.
N—
ﬂ E§ Introduccion directa de los valores umbrales, pag. 76

ZX-T
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Seccion 4 ) p
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

Medicion de la profundidad

Se utilizard la siguiente configuracion para describir el método de medicion de la profundidad.

\\"

Al realizar ajustes mientras esté conectado a un dispositivo externo, configure como ON la entrada de reten-
<) cién de salida de discriminacién del amplificador, de tal manera forma que la salida al dispositivo externo no
CHECK! se modifique.

1 Esquema de funcionamiento

1 2 3 4 5

Montaje en el Ajuste de la Inversion de la Registro de la Ajuste de los
dispositivo posicion de escala profundidad valores umbrales
deteccion

ZX-T
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PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

1 Montaje en el dispositivo

Prepare la estructura de montaje y proceda a montar el cabezal sensor.
N—
ﬂ E§ Instalacidon de cabezales sensores, pag. 26

Estructura de montaje

2 Ajuste de la posicion de deteccion

Sitde una muestra cuya profundidad (D) conozca debajo del cabezal sensor.

Una vez situada, ajuste el cabezal sensor hasta que el valor que aparezca en la
pantalla del amplificador se aproxime lo maximo posible a cero.
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PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

3 Inversion de la escala

Active la funcidn de inversion de escala (INV). (OFF es el ajuste predeterminado.).

En el ajuste predeterminado (OFF), el valor que aparece en pantalla se incrementa al presionar el émbolo del
cabezal sensor. Si se realiza una medida con este ajuste, el valor que aparece en pantalla se incrementa a
medida que el objeto detectable es mas delgado.

Valor visualizado
(mm)

Desplazamiento real

(mm)
Delgado: valor Profundo: valor
visualizado visualizado
mayor menor

Los cambios se invertiran si se activa (ON) la funcion de inversiéon de escala (INV). Ello implica que los
cambios en la magnitud del desplazamiento coincidan con los cambios en los valores visualizados.

Valor visualizado
(mm)

pepipunjo.d e| ap UQIdIPa

Desplazamiento real
(mm)

Delgado: valor Profundo: valor
visualizado visualizado
menor mayor

Consulte la seccidn 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacion acerca
de\/la operacion.
=\ Inversion de los valores positivos y negativos (inversiéon de escala), pag. 73
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PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

Registro de la profundidad

Utilice la funcidn de puesta a cero para registrar la posicion de referencia. Situe una
muestra de referencia cuya profundidad (D) conozca debajo del cabezal sensor.

Pase al modo FUN vy ajuste la profundidad en la pantalla de puesta a cero ((ZRDSPY)).

Ejemplo: D =3 mm

Ajuste el valor de offset y, a continuacién, vuelva a modo RUN.
Para poner a cero, pulse la tecla ENT durante al menos un segundo.

=
®
=
o,
o
=1
o
o
o
T
=
o
=
c
=}
=
Q
[
o

Pulse durante 1 segundo
como minimo.

La posicion del cabezal se registra cuando se ejecuta la funcién de poner a cero o
reset. (En este caso, el valor visualizado es 3 mm.)

Consulte la seccion 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacion acerca
de\la operacion.
=\ Uso de la funcién de puesta a cero o reset, pag. 90
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Seccion 4

PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

5 Ajuste de los valores umbrales

Ajuste los limites superior e inferior (los valores umbrales HIGH y LOW) para conocer

cuando una pieza tiene una profundidad considerada OK (PASS).

Resultado de la medicion

Discriminacion

Resultado de medida > Umbral HIGH

HIGH

Umbral LOW < Resultado de medida < Umbral HIGH

PASS

Umbral LOW > Resultado de medida

LOW

Consulte la seccidn 5, Configuracion detallada, para obtener mas informacion acerca

de la configuracion.
ﬂ\E§ Introduccion directa de los valores umbrales, pag. 76
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PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

Otras mediciones

Medicion de hendiduras en objetos

Es posible medir hendiduras (G) en objetos utilizando el procedimiento de medicién del

espesor.
* G

El procedimiento es idéntico al empleado para medir el espesor.
(i\E§ Medicion del espesor, pag. 50

B Fundamentos de la medicion de hendiduras
1 Uso de la funcion de inversion de escala

Active (ON) la funcién de inversion de escala (INV) en los amplificadores para hacer
coincidir las dimensiones de la hendidura con los valores medidos que aparecen en la
pantalla. (De manera predeterminada, la inversién esta desactivada (OFF).)

En el ajuste predeterminado (OFF), el valor que aparece en pantalla se incrementa al presionar el
émbolo del cabezal. Si se realiza una medida con este ajuste, el valor que aparece en pantalla se
incrementa a medida que disminuyan las dimensiones de la hendidura.

Hendidura mayor =

|| Hendidura menor =
valor visualizado menor

valor visualizado mayor

>

Los cambios se invertiran si se activa (ON) la funcién de inversion de escala (INV). Ello implica que en
la pantalla se visualizara el valor real de la hendidura.

1 Ajuste de la hendidura (G) en la pantalla de puesta a cero (ZRDSP)
CH1

G Ajuste la hendidura de referencia.

<
e

ZX-T

Manual de operacion

o
=
Q
(]
3
]
e
0.
o
=]
o
(7]

65



sauoIdIpaw sel}0

66

Seccion 4 ) .
PRINCIPALES APLICACIONES Y METODOS DE CONFIGURACION

Medicion de diferencias de altura en varios puntos

Si se emplean unidades de célculo para conectar los amplificadores, se pueden medir
hasta 8 puntos simultdnemante.

El procedimiento es idéntico al empleado para medir la diferencia de altura y el grado
de desnivel.

Configure todos los amplificadores, comenzando por el CH2, con los mismos valores
de CH2 utilizados para medir la diferencia de altura y el grado de desnivel.

ﬂ\'ﬂ Medicion de la diferencia de altura y del grado de desnivel, pag. 55

Unidad de calculo

\
\\ !

-~ . . ope
a Valor visualizado en los amplificadores, comenzando por CH2
<) Aparecera la diferencia entre el desplazamiento en CH1 y cada uno de los demas canales.

CHECK!
Ejemplo:
Para los siguientes valores actuales: Se visualizaran los siguientes valores medidos:
CH1: 0,2 mm CH1:0,2 mm
CH2: 0,3 mm CH2: 0,1 mm (CH2-CH1)
CH3: -0,4 mm CH3: -0,6 mm (CH3-CH1)

CH1 CH2 CH3

ZX-T
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CONFIGURACION
DETALLADA

4| Configuracién del nimero de muestras 68
4| Uso de las funciones "hold" (retencién de datos) 69
4| Inversién de los valores positivos y negativos
(inversion de escala) 73
4| Introduccion de valores umbrales 75
4| Salida lineal 79
4| Calculo de valores 88
4| Uso de la funcién de puesta a cero o reset 90
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

Configuracién del numero de muestras

El numero de muestras es el nimero de datos puntuales utilizados para calcular la media de
los datos medidos por el sensor. El resultado sera el valor promedio.

Utilice la funcion de numero de muestras para omitir las variaciones repentinas en los valores
medidos. No obstante, si se incrementa el numero de muestras, aumentara el tiempo de
respuesta de las salidas de discriminacién y de la salida lineal.

Selec:‘tiensﬂzlsn‘-’ i Tiempo de respuesta
1 2ms
2 3ms
4 5ms
8 9ms
16 17 ms
32 33 ms
64 65 ms
128 129 ms
256 (predeterminado) |257 ms
512 513 ms
1024 1025 ms

Cambio a FUN y AVE

1 « Situe el interruptor de modo en la posicion E]

FUN. RUN T FUN

hasta que aparezca AVE en la pantalla princi- = =

pal. [ (] g

(mm)

Seleccién del nimero de muestras
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3. Pulse Ia tecla ARRIBA 0 ABAJO. N/0 <5
La subpantalla parpadeara. sUB - '_i l_‘ :-'T
: ¢ 3 AR AR I
4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO para Q / O - <o o
i y ) "« -
seleccionar el numero de muestras. suB -= -k
) - |
4 h
5. Pulse la tecla ENT para confirmar la selec- I:l
cion. o i:' : ':l

La configuracién quedara registrada.
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: Seccion 5
CONFIGURACION DETALLADA

Uso de las funciones "hold"
(retencidén de datos)

Las funciones hold retienen datos especificos durante el periodo de muestreo, como por
ejemplo el valor maximo o minimo, y generan dichos valores al final del periodo de medida.

Dicho valor se selecciona aqui.

Condicién de retencién (cual valor retener)

Salida

El valor quedara retenido hasta la proxima vez
que se satisfaga la condicion de retencion.

Valor medido actual .

Periodo de muestreo

Inicio de la medicién* Fin de la medicién*

* El método de entrada de la temporizacion dependera de las condiciones de retencion.

D El valor CLAMP aparece hasta que el final del primer periodo de muestreo.
(N 1\;, Valor CLAMP, pag. 86
CHECK!
Seleccion Descripcién

OFF (predeterminado) | Medida del valor actual. No se configura ninguna funcién hold.

P-H (valor de pico) Retiene el valor maximo durante el periodo de muestreo. Se denomina periodo
de muestreo a aquél durante el cual la sefial de temporizacién esta en ON.

---------------- [ S—

Salida

Entrada de Periodo de muestreo

ON
temporizacién
P OFF

B-H (minimo) Retiene el valor minimo durante el periodo de muestreo. Se denomina periodo
de muestreo a aquél durante el cual la sefal de temporizacion esta en ON.

alor
minimo .
Salida

Peri
Entrada de on eriodo de muestreo

temporizacion OFFJ |_

ZX-T
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

Seleccion Descripcion

S-H (primera muestra) | Retiene el valor medido en el momento en que se activa (ON) la sefal de tempo-
rizacion.
. Salida

i (Cambia en el

!

/i \ momento en que
: \\/ \/ se entra en el
i ' periodo de
! o ' muestreo.)
Entrada de on eriodo de muestreo
temporizacion
P OFFJ |_
PP-H Retiene la diferencia entre los valores minimo y méximo registrados durante el
(valor de pico a pico) periodo de muestreo. Se denomina periodo de muestreo a aquél durante el cual

la sefial de temporizacion esta en ON. Esta opcidn se selecciona principalmente
si existen vibraciones.

Valor maximo

Salida
(diferencia
entre
maximo

y minimo)

Entrada de o Periodo de muestreo
temporizacion
P orr—| |

SP-H (valor de pico Retiene el valor maximo durante el periodo de muestreo. Se denomina periodo
(self-peak)) de muestreo a aquél durante el cual el valor medido es mayor que el nivel de
disparo especificado.

Valor maximo Salida

Nivel de disparo__g-— o y

_ 7/: ___________ — +Ancho de his-
: téresis (para
disparo)*

> e Valor de operacion
Periodo de muestreo o Valor de anulacion

SB-H (minimo (self- Retiene el valor minimo durante el periodo de muestreo. Se denomina periodo
bottom)) de muestreo a aquél durante el cual el valor medido es menor que el nivel de
disparo especificado.

Nivel de dispa

—Pp! e Valor de operacion
Periodo de muestreo 5 Valor de anulacién

:\ ! Ancho de histéresis (para disparo)

€] Ajuste la histéresis en funcién de las fluctuaciones de los valores medidos en torno al nivel de dis-
HE?KI paro. Una vez configurada, la histéresis se aplicara desde el inicio del periodo de muestreo e impe-
CHECKY ira las fluctuaciones de la entrada de temporizacion.
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: Seccion 5
CONFIGURACION DETALLADA

Cambio a FUN y HOLD

1. Sitde el interruptor de modo en la posicion E]

FUN. RUN T FUN
2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA @/D

para hasta que aparezca HOLD en la panta-

lla principal.

Power [EES] ENABLE
o o

(mm)

Seleccion de la condicién de retencidn

3. Puise Ia tecla ARRIBA o ABAJO. ——————
, N/0 oS- Ect
pantalla parpadeara. - '-" ) T

C 4 h Y

4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO para Q/U N - -

~ \ o N "
seleccionar la condicidn de retencion. sp Ve Vb o Mo T
-t (RS
C 4 h Y
5. Pulse la tecla ENT para confirmar la selec- Ijl = -
CiO’h. SuB .. ..‘ - ..
(. "

La configuracién quedara registrada.

Las siguientes configuraciones se efectian sélo si la condicidon de retencién seleccio-
nada es SP-H o SB-H.

Ajuste de los niveles de disparo

6. Utilice la tecla DERECHA o IZQUIERDA @/D
hasta que aparezca H-LVL en la pantalla - - )

principal.

7. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. / O N = A = ]
o . - ws V=000 00
El digito situado mas a la izquierda en la subpantalla par- b0 s00000
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8. Utilice las teclas de flecha para configurar el Deso t
nivel de disparo. @/D - Desplazarse entre

Q/U ---- Aumentar y disminuir
el valor numérico.
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

9. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- I:l = = = -
racion. ws VO NN

El nivel de disparo quedara registrado.

Ajuste del ancho de histéresis (para disparo)

10. utiice las teclas IZQUIERDA y DERECHA a/o
hasta que aparezca H-HYS en la pantalla - - (o
principal. I I I N

11. puise la tecla ARRIBA 0 ABAJO. O/0 T3 vt
El digito situado mas a la izquierda en la subpantalla par- e [ é ¢ et
padeara. -—S— —

1 2. Utilice las teclas de flecha para configurar el Desplazarse entre
ancho de histéresis para el nivel de disparo. G/D digit%s.

Q / O ---- Aumentar y disminuir
el valor numérico.

1 3. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- I:l
racion.

El ancho de histéresis (para disparo) quedara registrado.
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CONFIGURACION DETALLADA

Inversion de los valores positivos y negativos
(inversion de escala)

Esta funcidon modifica el valor medido que aparece en pantalla a medida que cambia la
magnitud. En el ajuste predeterminado (OFF), el valor que aparece en pantalla se incrementa
al presionar el émbolo del cabezal sensor.

Opciones Descripcion
OFF (prede- El valor visualizado se incrementa al presionar el émbolo.
terminado) Valor visualizado

(mm)

A

Desplazamiento real
(mm)

ON El valor visualizado disminuye al pulsar el émbolo.
Valor visualizado
(mm)
A

Desplazamiento real

(mm)
Cambio a FUN e INV
1 « Situe el interruptor de modo en la posicion E]
FUN. RUN T FUN

2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D
hasta que aparezca INV en la pantalla princi-
pal.

POWER EEEE®] ENABLE
o o

(mm)

Seleccioén de pantalla
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3. Pulse la tecla ARRIBA 0 ABAJO. U ————
Nl Nl |
La subpantalla parpadeara. Q / SuB : '-‘ :- :- I
- |
C 4 h Y
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Seccion 5 :
CONFIGURACION DETALLADA

4. Seleccione la pantalla. Q/O M/\:M’l,
suB - ':‘ '.':‘
C 4 h Y
5. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- I:l
racion.

La configuracion quedara registrada.
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: Seccion 5
CONFIGURACION DETALLADA

Introduccion de valores umbrales

Los valores umbrales se configuran para determinar el intervalo de discriminacion PASS. Se
configuran los valores umbrales HIGH y LOW. Existen tres salidas de discriminacion: HIGH
(ALTO), PASS (PASO) y LOW (BAJO).

Valor umbral HIGH

Valor medido

Valor umbral LOW

HIGH 8';,: (ON si el valor medido > valor
. . umbral HIGH)
Salida ON —l—l—l—l— (ON si el valor umbral LOW < valor
I PASS  off ! | medido < valor umbral HIGH)
ON ' ' (ON si el valor medido <
Low OFF

valor umbral LOW)

En la siguiente tabla se describen los tres métodos para configurar los valores umbrales.

Método Descripcion

Introduccién directa Configura los valores umbrales mediante la introduccion directa de valores numéricos.

La introduccién directa resulta util si se conocen las dimensiones de una discriminacién
OK o si se desea ajustar los valores umbrales después del aprendizaje.

Aprendizaje de posicion Efectua las mediciones y utiliza los resultados de las mismas para configurar los valo-
res umbrales.

El aprendizaje de posicion resulta util si se pueden obtener con antelaciéon muestras de
umbral, es decir, con los limites superior e inferior.
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V1 También se puede configurar la histéresis (ancho de histéresis) para los valores umbrales. Configure la his-
téresis cuando la discriminacion sea inestable para evitar fluctuaciones.

@ Lta pag. 78

) Si lleva a cabo ajustes mientras tiene conexién a un dispositivo externo, configure en ON la entrada de reten-

<y cién o hold de salida de discriminacion del amplificador, de forma que la salida al dispositivo externo perma-

CHECK! nezca sin cambios. Las salidas de discriminacién en el modo T seran las mismas que en el modo RUN, es
decir, HIGH, PASS y LOW.
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Introduccion directa de los valores umbrales
Los valores umbrales se pueden configurar mediante la introduccién directa de los
valores numéricos.

La introduccién directa resulta util si las dimensiones de una discriminacion OK se
conocen con antelacion o si se ajustan los valores umbrales después del aprendizaje.

Cambio al modo T

1 « Sitde el interruptor de modo en la posicion T. [E]

RUN T FUN

Configuracion de los valores umbrales

2. Situe el interruptor de umbral en la posicion H |, [-:.] L
o L, es decir, el umbral que desea configurar. - "
. , i VeI I
El valor medido actual aparecera en la pantalla principal, R '- -‘ -‘ '-‘
y el umbral que se va a configurar (valor de la seleccion an’u'an a’ Tan
del interruptor de umbral) aparecera en la subpantalla. ." " ." ."
SUB -
8 L0
3. Pulse una de las teclas de flecha. TS P - ]
En la subpantalla comenzaré a parpadear el digito de la <]| D -0 0t
. . " F’- AR ¢
izquierda. U L4 ~

4. Utilice las teclas de flecha para configurar el
____ Desplazarse entre
valor umbral. <:| D digitos.

Q /U ---- Aumentar y disminuir
el valor numérico.

5. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu-
racion.

Los valores umbrales quedaran registrados.
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Soluciones para los errores de configuracion

Si en la pantalla aparece el texto ERRLH o ERRHL, s T
estara indicando que se ha producido uno de los dos SUB .. - - l. ]
errores siguientes. . I e
Valor umbral HIGH < Valor umbral LOW

—_— — T T S
Valor umbral HIGH — Valor umbral LOW < Ancho de his- .- ) )
téresis SUB ‘o @ e -,

G N A N

,t‘g! Ajuste de la histéresis, pag. 78

Si aparece un error, estara indicando que el valor umbral
no se ha actualizado. Vuelva a configurar los valores
umbrales.

ZX-T
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CONFIGURACION DETALLADA

Aprendizaje de posicion

Al ejecutar el aprendizaje, se realiza la medicion y los valores medidos quedan confi-
gurados como valores umbrales.

El aprendizaje de posicién resulta util si se pueden obtener con antelacién muestras de
umbral.

””” Valor de aprendizaje

””” Valor de aprendizaje Muestra de -
uMmug?etl'I’a(l?n‘:ite = valor umbral LOW umbral (limite = valor umbral HIGH
inferior) superior)

(AN}
N\
= La configuracién de retencion, puesta a cero e inversiéon de escala realizada antes del aprendizaje
<\ se reflejara en las mediciones de aprendizaje.
CHECK!

Cambio al modo T

1.

Situe el interruptor de modo en la posicion T. @

RUN T FUN

Configuracion de los valores umbrales

2.

Sitde el interruptor de umbral en la posicion H POWER ENABLE

p p H () . P ronce mm cves

o L, es decir, el umbral que desea configurar. - "
I B
El valor medido actual aparecera en la pantalla principal, 0 -’ -‘ -‘ '-‘
y el umbral que se va a configurar (valor de la seleccion an’u'an a’ Tan
del interruptor de umbral) aparecera en la subpantalla. ." " ." ."
X W KX

Coloque la muestra a medir. sV Vmy a

De este modo cambiara el valor que aparece en la pan-
talla principal.

Pulse la tecla ENT durante al menos un
segundo y suéltela.

El valor medido cuando se suelta la tecla ENT quedara
configurado como valor umbral. Este valor umbral apare-
cera en la subpantalla.

N—
L2\ si aparece ERRLH 0 ERRHL: pag. 76

\«\1  Los valores umbrales configurados mediante el aprendizaje de posicién pueden modificarse
@ mediante introduccion directa.
.\ Esto resulta de utilidad para ajustar las tolerancia de discriminacion de los valores medidos.

<

CHECK! ,l\a pag. 76
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

Ajuste de la histéresis

Configure el ancho de histéresis para los limites umbrales superior e inferior si los
valores de discriminacién HIGH, PASS o LOW son inestables cuando estan préximos a
los valores umbrales

l Histéresis (anchura de histéresis)
Valor umbral HIGH

Valor medido /
- - == - -~ -- @ Valor de operacion
Valor umbral LOW W - O Valor de anulaciéon

HIGH b
Salida | PASS 8EF ' |
LOW OFF

vV 1 Para evitar las fluctuaciones de disparo, ajuste la histéresis para disparo.

‘\@ Lﬁa pag. 69

CHECK!

Cambio a FUN e HYS

sojeiquin SaJOoJeA 3P UOIDINPOUIU|
W
n

Sitde el interruptor de modo en la posicion [E]

FUN. RUN T FUN
En la pantalla principal aparecera el texto @ /D Y o B ooe: QL
HYS - -
. (mm)
\_d
(N
re v
L — T —
Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. @ / U /\\.:;1"‘/.\"/:‘/.'7
T ; o ssY ¥
E;g;%trc;sﬂuado mas a la izquierda en la subpantalla par- :'-'.:'-' '-' (] ’-'

Utilice las tc_aclgs d_el cursor para especificar el <:| /D ____ Desplazarse entre
ancho de histéresis. digitos.

Q/U ---- Aumentar y disminuir
el valor numérico.
Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- D| —— o o<
racion. S ()
L0000 0

El ancho de histéresis quedara configurado.

Soluciones para los errores de configuracion

ZX-T

Si aparece el texto ERRQOV, Valor umbral HIGH - Valor
umbral LOW < Ancho de histéresis.

Si aparece un error, los valores umbrales no se han
actualizado. Configurelos de nuevo o cambielos.
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: Seccion 5
CONFIGURACION DETALLADA

Salida lineal

Configuracion de la salida
(ajuste de la salida monitor)

La salida lineal hace referencia a la conversion de los resultados de medicidn en una
salida de corriente de 3 a 21 mA, o una salida de tensién de -5 a 5 V. En esta seccién
se describe como seleccionar la salida de corriente o de tension, y como configurar el
intervalo de salida lineal. Ajuste la configuracién para que coincida con la del disposi-
tivo externo conectado.

Establezca el rango de la salida monitor para tensién o corriente.

Si se conecta un cabezal con una "T" como sufijo, no sera posible cambiar el valor
medido de la salida. Sdlo sera posible cambiar la salida de corriente o de tension.

Ejemplo:
Ajuste de la salida, para que cuando el dato medido sea —0,5 mm la salida presente
16 mA y cuando sea 0,5 mm la salida presente 8 mA (salida de corriente)

Corriente de salida (mA) Corriente de salida (mA)

Valor
medido (mm)

05— Valor
0,5 medido (mm)

n
2
=
o
5
o
2

!,

) Coloque los dos puntos especificados con una separacion minima del 1% de la distancia de medi-
<) cion nominal del sensor conectado.
CHECK! Por ejemplo, la distancia de medicién nominal del sensor ZX-TSD0O1T es de 1 mm. Por lo tanto, los
dos puntos especificados deben tener una separacién de 10 um como minimo.

W'1  Usode lafuncién de puesta a cero o reset

= La puesta a cero quedara desactivada si se configura la funcién de salida monitor. Vuelva a ejecutar
(.\g la puesta a cero después de configurar la salida monitor.

cHeck! 4{“z\ Puesta a cero, pag. 90

ZX-T
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

En esta seccidn se describe como configurar el intervalo de salida, utilizando como
ejemplo la salida de corriente con el siguiente intervalo: -0,5 mm a 16 mAy 0,5 mm a

8 mA.
Cambie los valores del ejemplo para ajustarlos a la salida de tension pertinente.

Corriente de salida (mA) Corriente de salida (mA)

20

49

_ : Valor : Valor
0.5 05  medido (mm) -0,5 0.5 medido (mm)

1 « Desconecte la alimentacién del amplificador.

2. Situe el interruptor de corriente/tension en la
posicion de salida de corriente. El interruptor
se encuentra en la parte inferior del amplifica-

dor.
. . . L Salida de tensién
El ajuste predeterminado es la salida de tension. 1
Salida de corriente
£
E Cambio a FUN y SPCL
o
g.
o 3 Conecte la alimentacion vy situe el interruptor E]
de modo en la posicion FUN. RUN T FUN
4l Utilice las teclas IZQUIERDA Yy DERECHA @/D POWER ENABLE
hasta que en la pantalla principal aparezca el - - (m)
texto SPCL. D I |
A0 L
Cambio a FOCUS
5. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. Q / O N
. SU\lj - . - .. .. |‘
La subpantalla parpadeara. “0_ 0 0t VD~
~ - 'aa "' o' -\|

;
é

6. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO hasta que <o o =
aparezca el texto SET o ALL. Q / O suB -~ '.' :. :. ‘:
- AR 3 -\l

7. Puise la tecla ENT.

SuB

ZX-T
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: Seccion 5
CONFIGURACION DETALLADA

8. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA Q/U PowER

hasta que en la pantalla principal aparezca el
texto FOCUS.

Seleccion de salida de corriente (mA) o tension (V)

9. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. Q / U K

SuB

)
I——\—N\

\\7
(
R/
]

La subpantalla parpadeara.

1 0. Utilice las teclas para mostrar mA.
N "
Seleccione siempre la misma salida que la posicién del interruptor de corriente/tension situado en la

<) parte inferior del amplificador.
CHECK!

Configuracion del primer punto (A)

1 1 « Pulse la tecla ENT. Ijl
| |
La pantalla cambiara para permitir la configuracién del - -, ., - .
primer punto. El valor de corriente de salida aparecera ..‘ .‘ Vi -, ..‘
en la pantalla principal, el valor medido correspondiente ‘ (| '- '-‘ ' ‘ ' ‘
aparecerd en la subpantalla y el digito situado mas a la :l-l:j' e g
izquierda parpadeara. SuB -0 ".‘ REX g
4R°E A ¢ ¢ N m
C 4 h Y —
12. cont - | ]
« Configure el valor de corriente de salida y el e
. . . ____ Desplazarse entre -
valor medido correspondientes al primer punto. <:| D digitos.
Configure un valor medido dentro de la distancia de A i disminui
medicién. Si se ha configurado la escala o el célculo, Q / U ”Helu\gleor:' ﬁm/néﬁgnuw
configure un valor que refleje dicha configuracion. '
:‘ El digito intermitente, es decir, el digito cuyo valor puede especificarse, cambiara como se indica en
@) eldiagrama.
CHECK!
POWER ENABLE
Desplazamiento
de digitos
en la subpantalla
Cambio entre la pantalla principal
y la subpantalla (desde el digito
situado mas a la izquierda o mas
a la derecha de la subpantalla)
ZX-T
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

1 3. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- I:l

racion.

De este modo quedara confirmada la configuracion del
primer punto. A continuaciéon aparecera la pantalla para
configurar el segundo punto.

Configuracion del segundo punto (B)

POWER SR8l ENABLE

| |
(mm)
\_/ -—", W W,
D el
" LA
-, W .-, W
w T TN
Ny

14. Utilice el mismo procedimiento que para el
primer punto para configurar el valor de

POWER [4=3[8] ENABLE

o -
. . . ez (mm)
corriente de salida y el resultado de medicion ) X Il n(
H - - _J -
correspondientes al segundo punto. ON(] W RN
N 2
e o= VT TN
bl SRR MO
C 4 .
1 5- Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- |:|
racion. - "
(IR I i
- - _/ -
LY LNt
ss = VAN TN
MUy NN
Confirmacién de la finalizaciéon de la configuracién de salida monitor
Si la salida monitor se ha configurado correctamente, en ST ENABLE
la pantalla aparecera el texto OK. = .
\ \ 4
(I I N
Fo L L
suB - ..‘
Ly
Si la configuracion es incorrecta, en la pantalla apare- POWER ENABLE
cera el texto NG. - - -
Si la configuracion es incorrecta, realice las siguientes .. - - ' ..
comprobaciones y vuelva a configurar la salida del moni- ’ '-‘ '- '-‘ -‘
tor. .-
) . s sSuB -
* ;Se encuentra el valor medido configurado en la (]

subpantalla dentro del margen de medicion (con la
configuracion de escala y calculo, si procede)?

* ;La separacion entre el primer punto y el segundo es
de al menos el 1% de la distancia de medicién nomi-
nal?

* ;Son iguales los valores de corriente (o tensién) de
ambos puntos?

ZX-T
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: Seccion 5
CONFIGURACION DETALLADA

Correccion de los valores de salida lineal

Pueden producirse discrepancias entre los valores de corriente (o tension) de salida
lineal configurados en el amplificador y los valores de corriente (o tension) reales medi-
dos debido a, entre otros factores, las condiciones del dispositivo externo conectado.
Para corregir esta discrepancia se puede utilizar la funcién de correccién de salida
lineal.

Los valores de salida se corrigen mediante la introduccion del valor de correccion
correspondiente a los valores de corriente o tensidon de dos puntos cualesquiera.

(AN}
\
= ) Configure la funcién de salida monitor y seleccione previamente la salida de corriente o tensién.

N— 4
gl =\ pag. 79
CHECK! LLK\

En el ejemplo se utiliza una salida de corriente. Cambie los valores de este ejemplo
para la salida de tensién segun sea necesario.

1 « Conecte la salida lineal a un amperimetro externo.

Cambio a FUN y SPCL

2. Conecte la alimentacion y sitde el interruptor
de modo en la posicion FUN. R%]N

(2]
D
o
o
5
o
D

3. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D
hasta que en la pantalla principal aparezca el - -

(mm)

texto SPCL. ]
)
Cambio a LEFT-ADJ
4. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. Q / O /F/\./\/.;f.-\i
La subpantalla parpadeara. sus ': [ ':' :' |: :.
C 4 ~»
5. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO hasta que " < o e ~#
aparezca el texto SET o ALL. Q / O suB -~ '.' :. :. ‘:
- E ¢ 3 -\l
6. Puise la tecla ENT. —
= sE:
ZX-T
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

7.

UtI|ICG |aS teCIaS IZQUIERDA y DERECHA G/D POWER ENABLE
hasta que aparezca L-ADJ en la pantalla - ()
. . N
principal. : - :.: '.= . =
Las unidades de la configuracién de salida del monitor - -,
(mA o V) apareceran en la subpantalla. Nl P
SuB -, e
-1
4 A
8- PU|Se Ia teC|a ENT I:l POWER ENABLE
| |
La pantalla cambiara y apareceran los valores de confi- - -, - -
guracion del primer punto (A). El valor de corriente de ..‘ .‘ Vi - ..‘
salida aparecera en la pantalla principal, la correccién ' '- '-' (N
aparecera en la subpantalla y el digito situado mas a la N - e -
aui : ~Visni
izquierda parpadeara. SuB N
- 08 30

Configuracion del primer punto (A)

9. Configure los valores de corriente de salida y

correccion del primer punto. Desplazarse entre

digitos.

a/o--
0/U

Ajuste el valor de correccion que aparece en la subpan-
talla, de forma que la lectura del amperimetro y la
corriente de salida que aparece en la pantalla principal
sean idénticos. Cuanto mayor sea el valor de correccion,
mayor sera la corriente de salida.

---- Aumentar y disminuir
el valor numérico.

El valor de correccién puede configurarse en el intervalo
entre -999 y 999. Para especificar un valor negativo,

(7)) haga que parpadee el digito situado mas a la izquierda
% en la subpantalla y cambie el valor.
s
= ¢ Eldigito parpadeante (es decir, el digito cuyo valor puede especificarse) cambiara como se indica
3 = en el diagrama.
® Q
CHECK!

Desplazamiento
de digitos en la
subpantalla

POWER

ENABLE

Cambio entre la pantalla principal
y la subpantalla (desde el digito
situado mas a la izquierda o mas
a la derecha de la subpantalla)

10.

Pulse la tecla ENT para confirmar la configu-
racion.

De este modo quedara confirmado el valor de correccion
del primer punto.

A continuacién aparecera la pantalla para configurar el
valor de correccion del segundo punto.

ZX-T
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Configuracién del segundo punto (B)

Seccion 5

CONFIGURACION DETALLADA

11. Para configurar el valor de correccion del

POWER ENABLE
segundo punto, utilice el mismo procedi- - -
. . - N
miento que para el primer punto. | I Wl _ s
I (NN
LN P
w S TUE
gl SR
C 4 .
12. puise la tecla ENT.
Confirmacion de los resultados de la configuracion
Si la correccién de salida lineal se ha registrado correc- o ENABLE
tamente, en la subpantalla aparecera el texto OK. - - o
N
(S w R B
. reLe
SuB - ..‘
D)
Si la correccion no se registra correctamente, en la pan- e ENABLE
talla aparecera el texto NG. = .
. .z \—
Compruebe que el valor de corriente (o tension) de ] - ..‘ .‘ (¢
ambos puntos no sea idéntico y repita el procedimiento. '_ ' '-‘ ‘-‘
.-
SuB -
ro
ZX-T
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

Configuracion de salida para no medicion

Se puede configurar el estado de la salida lineal al realizar un reset.

Salidas
Seleccion =
Salidas de discriminacion Salida lineal
KEEP La medida que se ha realizado antes de activar el reset se mantiene a la salida.
(predeterminado)
CLAMP Todas OFF. Da salida al valor CLAMP configurado.

Estan disponibles las siguientes opciones.

¢ Para salida de corriente: de 3 a 21 mA o maximo
(aprox. 23 mA)

* Para salida de tensién: de -5 a 5 V 0 maximo
(aprox. 5,5 V)

(AN}

N\
= Para mediciones con funcion hold
<\ Incluso si se configura KEEP, las condiciones de salida sera la misma que CLAMP, si no se ha efec-

CHECK! tuado ninguna retencion o hold del valor de salida.

Cambio a FUN y SPCL

1. Situe el interruptor de modo en la posicion E]
FUN. RUN T FUN

2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D
hasta que en la pantalla principal aparezca el - -

texto SPCL. i: i:l
pu

(mm)

[
D
o
o
=
]
D

Cambio a RESET

3. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. S
La subpantall deara Q/O B ) ==
pantalla parpadeara. ,'- '- '-‘ -‘ '- T

L 4 h Y

;
é

4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO hasta que Q / O < o >
en la pantalla aparezca ETC o ALL. sus : :. :. - I
- ¢ 3 ¢ 3 -\l

2

5. pulse la tecla ENT. 0

suB

6 Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D =

hasta que en la pantalla principal aparezca el - - (o
texto RESET. Nl i N
L "GP G ¢

5

ZX-T
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CONFIGURACION DETALLADA

Seleccion del estado de salida para no medicion

7. Pulse Ia tecla ARRIBA o ABAJO. N/0 rSoE e e
La sub : / ST U i .-‘:‘
pantalla parpadeara. -0 ) T

C 4 ~»

8. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO para N
seleccionar KEEP o CLAMP. Q/O S B '.‘:‘
Sl VPV

C 4 ~

9. Pulse la tecla ENT para confirmar la selec- |:|
cion.

El estado de salida quedara registrado.

A continuacién, configure el valor de fijaciéon si se ha
seleccionado CLAMP.

Configuracién de valores de fijacion (si se ha seleccionado CLAMP)

10. utiice Ias teclas IZQUIERDA y DERECHA a/o ®
hasta que en la pantalla principal aparezca el - - ) 2
texto CLAMP. ) 5
CLAMP no aparecera si se ha seleccionado KEEP. . g'
[
11. puise 1a tecla ARRIBA 0 ABAJO. 0N/0 <51
La subpantalla parpadeara. su8 R x] '-‘:,
C 4 b
1 2. Seleccione el valor de fijacion. Q / O TN T e e
SuB - .‘ ‘ - ..‘:‘
bl VPN
C 4 »

1 3. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- I:l
racion.

El valor de fijacion quedara registrado.

ZX-T
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

Calculo de valores

La presente seccion describe el procedimiento de configuracion utilizado para calcular valores
medidos si se han conectado unidades de céalculo mediante amplificadores. Puede utilizarse
un maximo de 8 amplificadores simultaneamente, y los valores medidos se calcularan incluso
si los sensores tienen diferentes distancias de medida.

\\!I

-~

O( Los sensores inteligentes serie ZX-L (tipo laser), los sensores inteligentes serie ZX-E
cHeck (tipo proximidad lineal) y los sensores inteligentes serie ZX-W (tipo microondas) son
incompatibles.

Configure la expresién utilizando un amplificador, empezando por CH2.

wi
Yy

=S Unidad de célculo

2X-TDA

v! h » Salida del resultado del calculo

h » Salida del resultado del calculo

Configuracion de la expresion

2X-TDA

1Y, B

Configuracion de la expresion

Configuracion de la expresion » Salida del resultado del célculo

En la siguiente tabla se describen los 2 tipos de expresiones.

Tipo de expresion Descripcion Aplicacién

A+B Suma los resultados de medida de dos amplifi- | « Medicién de espesor

(Ver nota.) cadores. » Medicion de superficies y hendiduras
A-B Resta los resultados de medida de dos amplifi- | e Medicion de la diferencia de altura
(Ver nota.) cadores. ¢ Medicion del grado de desnivel

Nota: A: amplificador en el que se configura la expresién (CH2 hasta CH8)

B: amplificador CH1

'+ Eltiempo de respuesta de los amplificadores CH2 para los que se han configurado expresiones se
= incrementa en 1,0 ms. El tiempo de respuesta también se ve afectado por la configuracion del
.\ numero de muestras, por lo que el tiempo de respuesta estara basado en el numero seleccionado
CHEEK! de muestras +1,0 ms.
l\;! Configuracion del nimero de muestras, pag. 68

ZX-T
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CONFIGURACION DETALLADA

Ml Calculo de la diferencia de altura
Utilice la expresion A - B. Configure todos los amplificadores, comenzando por el de
CH2. A continuacién se describe el procedimiento para calcular la diferencia de altura,
utilizando como ejemplo el amplificador CH2.

CH1=B CH2=A

Cambio a FUN y CALC

1 « En el amplificador CH2, situe el interruptor de E]

modo en la posicién FUN. RUN T FUN
2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D PowER EnbLE
hasta que en la pantalla principal aparezca el - -
texto CALC. - Q
= g
o
o
o©
<
L
Seleccién de expresiones )
&
3. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. Q / O o S o =7
La subpantall deara SUB N S
a subpantalla parpadeara. :'-' ] ’ I
4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO para Q/O o <& %
seleccionar el tipo de expresion. suB = :.: - :-‘T
- '}
5. Pulse la tecla ENT para confirmar la selec- |:| =
CiO’h. suB :.: - :-‘
La expresion quedara registrada. =
ZX-T
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Seccion 5 :
CONFIGURACION DETALLADA

Uso de la funcion de puesta a cero o reset

Si se utiliza la funcidn de puesta a cero, el valor de referencia “0” quedara registrado como
altura y el valor medido podra visualizarse como una desviacién positiva o negativa
(tolerancia) con respecto al valor de referencia.

En el modo RUN, el valor medido se puede poner a cero en cualquier instante durante la
medicion.

Ejemplo 1:  Se ha utilizado la altura del objeto como valor de referencia

I —0,2 (umbral LOW)

0
Valor de Objeto

: +0,2 (umbral HIGH)
referencia

Ejemplo 2: medicion de diferencias de altura en los objetos (puesta a cero en cada

medicion)
+ Mide
I """ este paso. I T
Puesta a cero Puesta a cero Puesta a cero
Operacion

V¢ Alrealizar un reset en cada medida, cambie la configuracion para que el nivel de reset no sea sal-
= vado.

C‘ll L3\ péo. 94
CHECK!

Si se desea configurar un valor medido distinto de cero, puede configurarse cualquier
valor de offset.

[
7]
o
Q
(1]
o
-
c
=
o,
O
=
Q
(]
T
c
o
(7]
-
Y
Y
(2]
(1]
=
o
o
=
1]
[72]
(]
-

ZX-T
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Ejemplo: Medir la diferencia de altura en una pieza con nivel de referencia distinto a 0
(nivel de offset 1.0)

—1,2 (umbral LOW)
(Valor de referencia) 1,0 ---- [

. 1,2 (umbral HIGH)
Objeto

ZX-T
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

Configuracion de valores de offset

Configure un valor de offset si el valor de referencia es distinto de 0.

Cambio a FUN y ZRDSP

1. Sitie el interruptor de modo en la posicion E]

FUN. RUN T FUN

2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA @/D
hasta que en la pantalla principal aparezca el
texto ZRDSP.

POWER [=il8] ENABLE

Configuracion de valores de offset

3. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. Q / U —
N’ N’ N\’ N\’
El digito situado mas a la izquierda en la subpantalla par- suB : : =:§ = : : : :
padeara. e fan Ve

4. Utilice las teclas de flecha para configurar el

Desplazarse entre
valor de offset. G/D digith))s.
@/U ---- Aumentar y disminuir
el valor numérico.
5. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- D| g
racion. suB R NRN
L0000

El valor de offset quedara registrado.

[
7]
o
Q
(1]
o
-
c
=
o,
O
=
Q
(]
T
c
o
(7]
-
Y
Y
(2]
(1]
=
o
o
=
1]
[72]
(]
—
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Ejecucién de la puesta a cero o reset

Cuando se utiliza la funcién de puesta a cero, el valor medido puede restablecerse a
un valor de referencia de 0 pulsando la tecla ENT o introduciendo una sefal externa.

Si ya se ha ejecutado la puesta a cero, dicho valor se sobrescribira. Ejecute la puesta a
cero dentro de la distancia de medicién nominal. La configuraciéon quedara guardada
incluso si se desconecta la alimentacion (predeterminado).

“Z\ Memoria de puesta a cero, pag. 94
Rl Salida lineal

~ El valor medido cuando se ejecuta la puesta a cero sera el valor central del intervalo de salida
lineal. Si esta configurada la salida monitor, el valor medido sera el valor central entre los dos pun-

CHEEKI tos configurados para la salida monitor. ,Z\’E} Configuracion de la salida (ajuste de la salida
" del monitor), pag. 79
Ejemplo
Antes de puesta a cero
12mm ... valormedido (mm) *
P_ueSta acero 4 8 20 Corriente de salida (mA)
ejecutada en -0,4 mm -4 - +4 Tension de salida (V)
Después de puesta a cero
Valor medido (mm)
—1,0mm ---------------ommoo oo
4 12 20 Corriente de salida (mA)
-4 0 +4 Tension de salida (V)
1
:‘ : Si tras la ejecucion de la puesta a cero aparecen los siguientes valores, lo mas probable es que la
O medicion haya resultado fallida.
CHECK! Ejemplo: 5,9999 6 — 5,999
Corrija el valor de offset.
1 . . .
S : Es posible cambiar un ajuste de tal manera que la puesta a cero quede anulada al desconectar la

&\ | alimentacion.

CHEE'KI 'l\gg Memorizacion del nivel de puesta a cero, pag. 94

Coloque el objeto de referencia en posicion.

Sitde el interruptor de modo en la posicion
SUN (=]

RUN T FUN
Pulse la tecla ENT durante mas de un I:l
segundo, o bien introduzca la senal de = = o= .
puesta a cero desde un dispositivo externo VeIV eveNe
(durante 800 ms max.). [ |

El valor de referencia quedara registrado y el indicador
de puesta a cero se iluminara. La tolerancia del valor de
referencia registrado aparecera en la pantalla principal.
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Seccion 5 .
CONFIGURACION DETALLADA

Anulacion de la puesta a cero

1. Sitie el interruptor de modo en la posicion @

RUN. RUN T FUN
2. Pulse simultaneamente las teclas ENT y |:| D
DERECHA durante unos 3 segundos.

Para anular la puesta a cero desde un dispo-
sitivo externo, introduzca la senal de puesta a
cero durante un segundo como minimo.

La puesta a cero se anulara y el indicador de puesta a
cero se apagara.

Memorizacidén del nivel de puesta a cero

Seleccione si desea o no retener el nivel de puesta a cero del valor medido al desco-
nectar la alimentacion.

Seleccion Descripcion

ON (predeterminado) | Memoriza el nivel de puesta a cero al desconectar la alimentacion.

OFF La puesta a cero se anula al desconectar la alimentacion.

RYL
<

Desactive la memoria de puesta a cero si, como en el ejemplo siguiente, el punto cero se restablece
=) en cada medicién. Si se activa la memoria de puesta a cero, los datos de nivel de puesta a cero se
CHECK! escribiran en la memoria no volatil (EEPROM) del amplificador en cada puesta a cero. La EEPROM
puede escribirse un maximo de 100.000 veces. Por lo tanto, la escritura del nivel de puesta a cero

para cada medicion puede agotar la vida util de la memoria y provocar averias.

Ejemplo: medicién de pasos en objetos

+ Mide
I """ este paso. I T
Puesta a cero Puesta a cero Puesta a cero
Operacioén
\\ "
~ Incluso si la memoria de puesta a cero esta desactivada (OFF), el nivel de puesta a cero se memo-

_\ rizara si se han cambiado los valores umbrales u otras funciones. Si estas funciones han sido modi-
cHeck! ficadas, la puesta a cero continuara al iniciar.
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Seccion 5

CONFIGURACION DETALLADA

Cambio a FUN y SPCL

1.
2.

Sitde el interruptor de modo en la posicion
FUN.

(—)

RUN T FUN

a/b

Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA
hasta que en la pantalla principal aparezca el
texto SPCL.

Cambio a ZRMEM

POWER ENABLE

3.

4.

Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO.

La subpantalla parpadeara.

n/0

Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO hasta que
en la pantalla aparezca ETC o ALL.

0/0

Pulse la tecla ENT.

Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA
hasta que en la pantalla principal aparezca el
texto ZRMEM.

a/b

Activacion o desactivacion de la memoria de puesta a cero

?

~ 4
> - ) oL
SUB e» - ‘o ‘o |
o bl LY V7

;
é

< o >
|
SuB ‘.- .. -T
-2 23
C 4 ~

E

4
SuB .- .- -
NG G

POWER [EERE ENABLE
|

|
(mm)
- - \_4 -

L — — — ——

7.

8.

Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO.

La subpantalla parpadeara.

0/0

Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO para
seleccionar ON u OFF.

0/0

ON: memoria de puesta a cero activada (predeterminado)
OFF: memoria de puesta a cero desactivada

Pulse la tecla ENT para confirmar la selec-
cion.

La configuraciéon de la memoria de puesta a cero que-
dara registrada.

§
z

< 4
suB ‘- -I‘
:'.‘ij

|
é
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c
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SIS LIE] Uso de la funcion de puesta a cero o reset
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Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

4| Cambio del numero de digitos en la pantalla 98
4| Inversion de pantallas 99
4| Ajuste del brillo de la pantalla (pantalla ECO) 101
4| Funcion de proteccion de teclado 102
4| Correccion de la distancia visualizada
(ajuste de distancia) 103
4| Inicializacién de los datos de configuracion 105
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Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

Cambio del numero de digitos en la pantalla

Seleccione el numero de digitos para la pantalla principal y la subpantalla en el modo RUN.
La configuracién predeterminada es 5 digitos. Si se configuran 4 digitos o menos, los digitos
se desactivaran comenzando por el situado mas a la derecha.

Cambio a FUN y SPCL

1. Sitde el interruptor de modo en la posicion [E]
FUN RUN T FUN

2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D
hasta que en la pantalla principal aparezca el - -

texto SPCL. o (|

Cambio a DIGIT
3. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. Q U S — o
- N L
La subpantalla parpadeara. / SU,"': =- ':| .:| :::.
C 4 b
4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO hasta que R gy
en la pantalla aparezca DISP o ALL. Q / O s = '.= = '.‘ :.“:
- - J
5. Puise la tecla ENT. O r 5 7co
SRR i
suB ‘-' 0 -‘ ’
6. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D
hasta que en la pantalla principal aparezca el - - -
texto DIGIT. U N A NN
LY ey
L — T — T ——

Seleccion del numero de digitos

7. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. N T T o
La subpantall dearé a/v splog = =t 4V T
pantalla parpadeara. - -' u (] '-' T

C 4 ~

?

8. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO para selec- Q / O

o
Y
3
.
o
Q.
o
=]
Ch
3
(1]
=
o
Q
(1]
=3
«Q
=
[*]
(7]
(1]
=]
)
o
Y
-]
=
-
o

~ - II
cionar el numero de digitos de la pantalla. Sl - &8 10 T
B = R
C_4 h Y
9. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu- I:l _—
racion. solal - o8 00
DRI

ZX-T
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Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

Inversion de pantallas

Es posible invertir la pantalla principal y la subpantalla; es decir, visualizar su contenido boca
abajo. También se invertira el funcionamiento de las teclas de flecha. Esta funcion resulta de
utilidad si el amplificador se monta boca abajo en un dispositivo.

( OFF (no invertida) ) C ON (invertida) )
F‘ER EBLE v UPQ PER EBLE v DOWN
I T A D T ICy v | A D
UK I iy R ' | RS pu e N B T T
oo 90 On R S
B R e Y AT D
Cambio a FUN y SPCL
1. Sitde el interruptor de modo en la posicion E]
FUN. RUN T FUN
2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA @/D
hasta que en la pantalla principal aparezca el - - ()
texto SPCL. 0
AR '- ¢ 3
Cambio a DREV
3. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. @ / U

La subpantalla parpadeara.

=]

<

(1]

=

12}

g~
«~ r 4
--I

= ] Ly - o
SUB e» - ‘o ‘o

E g I = e e

L« ~ o

Y

=]

-

=

'Y

(7]

§

4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO hasta que Q / O

~ N\l -"

en la pantalla aparezca DISP o ALL. s~ '.= = '.' :.‘T
¢ N AR |

C 4 ~»

5. Pulse la tecla ENT. Ijl ‘/\/\T\‘/F/.-T
SuB ‘-' 0 :‘ '-

6 Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA @/D =

hasta que en la pantalla principal aparezca el - - o)
texto DREV. I N
[ O N

ZX-T

Manual de operacion 99



Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

Seleccion de inversioén de las pantallas

7. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. i G
- Da@lDa@@™
La subpantalla parpadeara. SuB D R i i
- S T
C 4 h Y
8. Seleccione OFF u ON. Q / O e
OFF: pantalla no invertida (predeterminado) suB - s
=
ON: pantalla invertida
9. Pulse la tecla ENT para confirmar la selec- |:| T AT |
cion. - -
N (]
La configuracion de la pantalla quedara registrada. -’ ‘=
Si se selecciona ON, la pantalla se invertira. - -, -,
SUB. ‘ .‘ -‘ .-‘
A )

5
<
(1]
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T
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=
—
)
)
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Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

Ajuste del brillo de la pantalla (pantalla ECO)

Si se utiliza la funcién de pantalla ECO, las pantallas digitales no se iluminan, lo que reduce el
consumo eléctrico.

Cambio a FUN y SPCL

1. Sitde el interruptor de modo en la posicion [E]
FUN. RUN T FUN

2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D
hasta que en la pantalla principal aparezca el - -

texto SPCL.

Cambio a ECO
3. Pulse a tecla ARRIBA 0 ABAJO. R — O
La sub . Q/U B e . - .. .-:‘
pantalla parpadeara. - '- ‘- '-' -‘ ’- T

:%

4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO hasta que Q / U
en la pantalla aparezca el texto DISP o ALL.

[%2]
c
@

‘.

\\’
\_J
e
4
0™

-\

2

5. puise la tecla ENT.

SR N
suB '-' i -‘ y
6. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA Q/D
hasta que en la pantalla principal aparezca el - - ()
texto ECO. ': - -
0

L — —

Seleccién de utilizacion de la pantalla ECO

e
c
@
—
®
o
(.
o
=
o
o
®
o
o
o
5
—
9
o
—_
)
o
5
—
9
)
m
(9]
o
A

7. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO. Q / U M\’W.-.-\,I
La subpantalla parpadeara. SuB : "‘ " " I
P 3
8. Seleccione OFF u ON. Q / U T <
OFF: pantalla normal (predeterminado) SuB - TS
ON: pantalla ECO P <
9. Pulse la tecla ENT para confirmar la seleccion.
La configuracién de la pantalla quedara registrada. suB '.. ’.'
¢
Si se selecciona ON, la pantalla se oscurecera.
ZX-T
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Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

Funcidén de proteccién de teclado

La funcidn de proteccidn del teclado desactiva todas las teclas del amplificador. Una vez
desactivadas las teclas, no podran utilizarse para introducir datos hasta que la proteccion no
sea desactivada. Esta funciéon resulta util para evitar cambios accidentales en la
configuracion.

Los interruptores de modo y de umbral seguiran activados aunque se active la funcion de
proteccién del teclado.

Configuracion de la proteccion del teclado

1. Sitde el interruptor de modo en la posicion
FUN, L=l

RUN T FUN
2. Pulse simultdneamente las teclas ARRIBA, 7 e ] ) |
ABAJO, DERECHA e IZQUIERDA. a D - - )
En la pantalla principal aparecera el texto LOCK, y en la O : '-‘ '- :-‘
subpantalla vera los simbolos “-----". - ‘=’ ‘e
SUB e -
3. Suelte las teclas cuando en la subpantalla S — — —
aparezca el texto OK. suB P :.‘
El teclado quedara bloqueado. =
g
>
0,
O
>
Q . r . r
- Anulacion de la proteccion del teclado
o
(=
©
3
g: 1 Situe el interruptor de modo en la posicion E]
Q FUN. RUN T FUN
)
—
3 -
& 2. Pulse simultaneamente las teclas ARRIBA, Q —
POWER [s3{¢] ENABLE
g ABAJO, DERECHA e IZQUIERDA. a D = = d
En la pantalla principal aparecera el texto FREE, y los U v Dl g
simbolos “----” en la subpantalla. '- '- '- ‘-
(3 (3
SUB @ e
3. Suelte las teclas cuando en la subpantalla e
aparezca el texto OK. e X
- -
La proteccion del teclado quedara asi anulada. '-‘ ’

ZX-T
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Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

Correccion de la distancia visualizada
(ajuste de distancia)

Esta configuracion se utiliza para corregir las discrepancias entre el valor visualizado y la
magnitud real. Especifique el valor deseado (unidades: um).

[N
N
‘( 0} Esta correccion no modifica la posicién de referencia del sensor (visualizacidn de distancia: 0 mm).

CHECK!

S ~ El margen de correccion es aproximadamente el 2% de la distancia de medicion.
@] Ejemplo: ZX-TDS01

CHECK! Distancia de medicién: 1 mm, margen de correccion: 20 pm

Ejemplo: Desplazamiento real: 0,5 mm; valor visualizado: 0,498 mm

El intervalo de discrepancia de desplazamiento fluctia entre 0 y 0,5 mm, y en este caso es de 0,002 mm.
En un intervalo de 0 a -0,5 mm, una discrepancia de 0,002 mm es aproximadamente lo que podria espe-
rarse. Si la discrepancia total es de 0,004 mm (4,0 um), ajuste la correccién a 4,0.

Valor visualizado
(mm)

Cabezal sensor

”””” I - Desplazamiento real 0,5 mm

Objeto ~~~~~~"~ Valor visualizado 0,498 mm
detectable Desplazamiento real
mm
Calibrador (mm)

A
\
= @ Los detalles de correccion quedan registrados en el cabezal sensor. Ello implica que, una vez realizada, no
_\ sera necesario repetir la correccion, incluso si se sustituye el amplificador.
CHECK!

Cambio a FUN y SPCL

1. Sitde el interruptor de modo en la posicion E}
FUN. RUN T FUN

2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA
hasta que en la pantalla principal aparezca el G/D

texto SPCL. )

ZX-T
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Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

Cambio a SPAN

3. Puise Ia tecla ARRIBA o ABAJO.

La subpantalla parpadeara.

4. Utilice las teclas ARRIBA y ABAJO hasta que
en la pantalla aparezca SET o ALL.

5. pulse la tecla ENT.

6. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA
hasta que en la pantalla principal aparezca el
texto SPAN.

Configuracion de la correccidn de distancia

a/b

& r 4

> - ) gl g

SUB @ - ‘e e

S ok

C 4 h Y
\-- 2
~C O
U NG N
C 4 ~»
- -

suB .. ....
pEC NG G

POWER [43[8] ENABLE

(mm)

7. Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO.

El digito situado mas a la izquierda en la subpantalla par-
padeara.

8. Introduzca el valor de correccién (um).

9. Pulse la tecla ENT para confirmar la configu-
racion.

(%
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Seccion 6
FUNCIONES AUXILIARES

Inicializacion de los datos de configuracion

Esta funcién devuelve la configuracion a sus valores predeterminados.

Los valores de configuracion de ajuste de SPAN no se inicializan.

Valores predeterminados

Funcion Valor predeterminado
Inversién de escala OFF
N2 de muestras 256
Ancho de histéresis Especificacion de la resolucién del cabezal sensor

(Segun el tipo de cabezal sensor)
Funcién hold OFF

Visualizacion de puesta a cero | 0,000 (mm)

Funciones especiales CLOSE

Salida del monitor A la distancia de medicién minima: 4 (mA)
A la distancia de medicion maxima: 20 (mA)

Correccion de salida lineal Sin correccion
Inversion de pantalla OFF

Pantalla ECO OFF

N¢ de digitos visualizados 5 digitos (todos)

Configuracion para no medicion | KEEP

Memoria de puesta a cero ON
Umbral HIGH 5,999 (mm)
Umbral LOW —-1,999 (mm)
3.
0,
o
E
1. Sitde el interruptor de modo en la posicion [E] o
O
FUN. RUN T FUN Z
o
2. Utilice las teclas IZQUIERDA y DERECHA G/D §
hasta que en la pantalla principal aparezca el - - () o
texto INIT. 1§ - 1 =
BRSRULUNU ~ E
o
o
o
3. Pulse y mantenga pulsada la tecla ENT. I:l - — — — E
Q
En la subpantalla aparecerd “----". S - - c
Q
(2]
o
4. Suelte la tecla ENT cuando en la subpantalla S — — — 3
aparezca el texto OK. sus =0 :.‘
¢

La configuracion se inicializara.

ZX-T
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APENDICES

Accionadores

Los accionadores son componentes sustituibles (no incluidos). Seleccione el acciona-
dor adecuado para el objeto a detectar. Para medidas mas exactas, sustituya los accio-
nadores gastados.

N—
d E§ Sustitucién de accionadores en la pagina 109

Seleccion de accionadores

S9.10peUOoIdIY

- Tipo esfera . Adaptador de
Modelo Tlpo:sg:aTga::ero) (carburo de acero) T'p%e;ﬁ?B(rUb") conversion
Rl D5SN-TB2 Rl D5SN-TA
Tornillo hembra Tornillo hembra Tornillo hembra Qrificio pasante, tornillo
M2,5x0,45 M2,5x0.,45 M2,5x0,45 hembra M2,5%0,45
Aspecto
Material:
Acero inoxidable
Mediciones genera- | Objeto de medicién: | Objeto de medicién: | Montaje de accionado-
Aplica- | les sobre superficies | carburo de acero carburo de acero res
cion | planas (accionadores | (HR90) o materiales | (HR90) o materiales
estandar) mas blandos méas blandos
Tipo aguja Tipo esfera
Modelo | (carburo de acero) | (carburo de acero)
D5SN-TN1 D5SN-TF1
Tornillo macho Tornillo macho
M2,5%0,45 M2,5x0,45
Aspecto
Mediciones de fondo | Medicién de superfi-
Aplica- |de ranuras y orificios | cies esféricas
cién | (Requiere un adapta- | (Requiere un adapta-
dor de conversion) dor de conversion)
:\ = Los siguientes accionadores comerciales pueden montarse utilizando el adaptador de conversion
( (\l D5SN-TA.
CHECK!
Modelo Aspecto Aplicacion
Mediciones en superfi- Medicion de obje-
_ cies resbaladizas con tos detectables
diferencias de altura tipo pelicula desli-
Forma céncava | relativamente peque- zandose sobre su
nas. lado.
-
| —
Medicion de La palanca se
pasos estrechos. inclina 90°.
Palanca ] C— l —e

ZX-T
108| Manual de operacién



APENDICES

Sustitucion de accionadores

Al sustituir el accionador, tenga cuidado de no dafar la funda de goma.

1. Extraiga el accionador estandar.

Al extraer el accionador, inmovilice el corte transversal
del émbolo con alicates o una herramienta similar.

v+ Sipara sustituir el accionador debe inmovilizar

)

N . .
~ el propio cabezal sensor, asegurese de no
_\ aplicar un par superior a 0,15 N-m. La aplica- 4
CHECK! €ion de un par excesivo puede perjudicar el
funcionamiento del émbolo. Corte transversal

Alicates para radio o
herramienta similar

2. Monte el accionador o el adaptador de con- %

version.

Al montar y asegurar el accionador, inmovilice el corte
transversal del émbolo con alicates para radio o una
herramienta similar.

I Si para sustituir el accionador debe inmovilizar
~ el propio cabezal sensor, asegurese de no
Ql aplicar un par superior a 0,15 N-m. La aplica-
GHECK! Cidn de un par excesivo puede perjudicar el
funcionamiento del émbolo.

(Sélo al montar un accionador comercial)

3. Monte el accionador comercial en el adapta-
dor de conversion.

* Apriete firmemente el accionador, asegurandose de
que no quede flojo. T ~—

* Si fuese necesario, aplique una sustancia fijadora de ;Q\

tornillos.

ZX-T
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APENDICES

Deteccidon y correccion de errores

En esta seccidn se describen las soluciones para los problemas de hardware. Compruebe el
fallo en esta seccion antes de enviar el hardware para su reparacion.

s6lo aparece “----".

la funcién hold P-H, B-H, S-H o PP-H?
* ;Se ha ajustado el nivel de disparo a un valor adecuado con una retencién
SP-H o SB-H activada?

Problema Causa probable y posible solucién Paginas
El indicador POWER no | e ;Esta correctamente conectada la fuente de alimentacion? pag. 33
se ilumina. * ;La tension de alimentacion esta por debajo del intervalo nominal (de 12 a
24 Vc.c. £10%)?
El dispositivo se reinicia | *¢ Esta correctamente conectada la fuente de alimentacion? pag. 33
durante la operacion. « ; Estan correctamente conectadas las unidades de interfaz y calculo? pag. 29
Al equipo externo no le * ;Estan todos los cables conectados correctamente? pag. 33
'rl]‘;%?‘é:? sefial de discrimi- | ; Esta desconectada la linea de sefial?
ion.
* ;Se han cortocircuitado las entradas de hold o reset?
No se recibe sefal de ¢ ; Estan todos los cables conectados correctamente? pag. 33
entrada. « ; Esta desconectada la linea de sefial?
No hay comunicaciones | e ;Esta correctamente conectado el cable? péag. 29
con el ordenador o el dis- |, ; Esta correctamente conectada la unidad de interfaz?
positivo externo. . . . . . .
* ¢ Esta el conmutador situado debajo de la unidad de interfaz instalado sobre | |
el costado que no tiene lengiieta? pag. 122
¢ ; Es correcta la disposicién de pines del conector?
Niveles extrafos de * ;Se encuentra el interruptor de la parte inferior del amplificador en la
salida lineal. posicion correcta? pag. 79
* ;Se ha realizado la seleccién correcta (tensién/corriente) en la
configuracion de la salida monitor? pag. 83
* Los niveles de salida lineal pueden ajustarse con precision.
No aparece nada en la * ;Se ha configurado como cero el nimero de digitos visualizados? pag. 98
pantalla principal ni en la
subpantalla.
En la pantalla principal * ;Se ha especificado correctamente la temporizacion de entrada, activando | pag. 69

ZX-T
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APENDICES

Mensajes de error y soluciones

En esta seccidn se describen los mensajes de error que aparecen en la pantalla principal y
las soluciones para los mismos.

Pantalla Error Solucién Paginas
E-CHL Hay dos sensores, pero un solo | ¢ Si se han conectado dos amplificadores, desconecte la | pag. 21
amplificador conectado fuente de alimentacion y compruebe que el amplificador | pag. 30
y la unidad de calculo estén correctamente conectados.
* Si se esta utilizando un solo amplificador, conecte otro pag. 88
temporalmente y desactive el funcionamiento con dos pag. 105
sensores, 0 bien inicialice los datos de configuracion.
E-DAT Error en la comunicacion de datos | ¢ Verifique si existe algun error en el amplificador CH1. pag. 21
del funcionamiento de dos senso- |  Sj hay un error, soluciénelo. pag. 30
res ¢ Cambie el modo del amplificador CH1 a RUN. pag. 40
» Desconecte la fuente de alimentacion y cerciérese de
que el amplificador y las unidades de calculo estén
correctamente conectados.
Si con estas medidas no consigue resolver el problema,
sustituya el amplificador o la unidad de célculo.

E-EEP Error de datos de EEPROM Mantenga pulsada la tecla ENT durante tres segundos o | pag. 42
mas. Cuando se hayan borrado los datos, conecte la ali-
mentacion.

Si de este modo no consigue solucionar el problema,
sustituya el amplificador.

E-HED El cabezal sensor esta desconec- | Desconecte la alimentacién, compruebe que el cabezal pag. 29

tado. sensor esté conectado correctamente y, a continuacion,
vuelva a conectar la alimentacion.
Si de este modo no consigue solucionar el problema,
sustituya el cabezal sensor.

E-SEN El cabezal sensor esta desconec- | Desconecte la alimentacion, compruebe la conexion del pag. 29

tado, o bien otros factores estan | cabezal sensor y, a continuacion, vuelva a conectar la
provocando un desperfecto. alimentacion.
Si de este modo no consigue solucionar el problema,
sustituya el cabezal sensor.
E-SHT Cortocircuito de una o de todas Desconecte la alimentacion, compruebe que no se han pag. 33
las salidas de discriminacion. cortocircuitado las lineas de salida HIGH, PASS y LOW,
y vuelva a conectar la alimentacion.
ERRLH | Se ha intentado especificar como | Especifique valores umbrales correctos. pag. 75
valor umbral LOW un valor numé-
rico mayor que el valor umbral
HIGH.
Umbral HIGH — Umbral LOW <
Ancho de histéresis
ZX-T
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APENDICES

Mensajes de error y soluciones (continuacion)

. Pagi-
Pantalla Error Soluciones o
ERRHL | Se ha intentado especificar como valor Especifique valores umbrales correctos. pag. 75
umbral HIGH un valor numérico menor
que el valor umbral LOW.
Umbral HIGH — Umbral LOW < Ancho de
histéresis
ERROV | El valor numérico especificado es dema- | Especifique un valor numérico correcto. pag. 44
siado grande. pag. 75
Umbral HIGH — Umbral LOW < Ancho de
histéresis
ERRUD | El valor numérico especificado es dema- | Especifique un valor numérico correcto. pag. 44
siado pequenio.
OVER | La presion del émbolo es excesiva. Ajuste la posicién de deteccion del cabezal sensory | pag. 36
la posicién del objeto.
ZX-T

Manual de operacion




APENDICES

Preguntas y respuestas

Pregunta

Respuesta

¢ Se puede extender el cable entre los sensores
y los preamplificadores?

No. Si se extiende el cable se pierde la precisién de medicion.

¢ Es posible realizar célculos con sensores inteli-
gentes serie ZX-L (tipo laser), serie ZX-W (tipo
microondas) y serie ZX-E (tipo proximidad
lineal)?

No, Los sensores inteligentes serie ZX-L (tipo laser), serie ZX-W
(tipo microondas) y serie ZX-E (tipo proximidad lineal) no admi-
ten célculos.

La unidad de interfaz ZX-SF-11 utilizada con los
sensores inteligentes serie ZX-L (tipo laser),
serie ZX-W (tipo microondas) y serie ZX-E (tipo
proximidad lineal). s es compatible con los sen-
sores inteligentes serie ZX-T (tipo desplaza-
miento inductivo)?

Si, siempre y cuando la versién de la unidad de interfaz sea 2.0 o
posterior. Si la unidad de interfaz es una versién anterior, pén-
gase en contacto con su representante de OMRON.

(La version de la unidad de interfaz puede comprobarse

mediante el siguiente procedimiento.)

* Introduzca el comando de verificacion de version con un orde-
nador o dispositivo externo.

* Realice la comprobacién utilizando Smart Monitor serie ZX-L y
serie ZX-E.

¢ Por qué se produce un error y no se puede rea-
lizar la configuracion mediante aprendizaje o
introduccion directa de los valores umbrales?

Los valores umbrales no se pueden configurar mediante aprendi-
zaje o introduccion directa si no se cumple la siguiente condicion:

e Valor umbral HIGH - Valor umbral LOW > Ancho de histéresis

LL:;A pag. 75

Al ejecutar la salida monitor, ¢ por qué aparece
un error en la subpantalla y no es posible reali-
zar la configuracion?

La configuracion de la salida monitor no se puede realizar si la
distancia entre los dos puntos especificados no es del 1% o mas
de la distancia de medicion.

LL\E:\ pag. 79

\

¢ Se pueden realizar calculos con 9 o mas ampli-
ficadores?

Consulte al representante de OMRON.

¢, Se pueden realizar célculos si se conectan
sensores con diferentes distancias de medicion
a 2 amplificadores?

Si, siempre y cuando ambos sean sensores inteligentes serie
ZX-T (tipo desplazamiento inductivo).

El cambio en el valor medido visualizado en el
amplificador no es idéntico al desplazamiento
real. { Cémo puedo corregirlo?

Utilice la funcién de ajuste de distancia para que el valor medido
coincida con el desplazamiento real. También puede probar a
ajustar la posicion de montaje del cabezal sensor (es decir, la
distancia de deteccidn), o bien utilizar la puesta a cero para
hacer coincidir los valores.

El cabezal sensor se ha averiado. ;Qué se
puede hacer?

Si sustituye el cabezal sensor por otro del mismo modelo, dispon-
dra de la configuracién original en cuanto instale el cabezal sen-
sor. (Solo tendra que reajustar el valor de span.)

El amplificador se ha averiado. ;Qué se puede
hacer?

Sustituya el amplificador averiado por otro nuevo. (No es necesa-
rio reajustar la distancia. Reajuste los valores umbrales y otras
funciones.)

ZX-T
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APENDICES

Glosario

Término Explicacion
Tiempo de El tiempo que tarda el sensor ZX-T en dar salida a un valor (como salida lineal o salida de discrimi-
respuesta nacion) después de haber medido una distancia.

El tiempo de respuesta puede variar en funcion de la configuracion del numero de muestras y de los
calculos.

Valor medido

El valor medido es el resultado de la medicién que aparece en la pantalla principal del amplificador,
en los modos RUN y T.

El valor medido es el valor resultante cuando ha concluido todo el proceso configurado. Por ejemplo,
el nimero de muestras, los calculos, la retencién o hold, la inversion de escala y la puesta a cero.

Ltﬂ pag. 45

Valor actual | El resultado de la medicion actual.
Algunos procesos configurados, como el nimero de muestras y la inversion de escala, se reflejan
en el valor medido actual. No asi la configuracion de calculos, retencién y puesta a cero.
Pulse la tecla IZQUIERDA o DERECHA en el modo RUN para visualizar el valor actual en la
subpantalla.
(PE} pag. 45
Linealidad El error de la salida lineal al medir en linea recta un objeto patrén. La linealidad indica con qué
proximidad la salida lineal mantiene una relacion lineal con el desplazamiento del objeto (es decir,
indica la precision de la salida lineal).
Con los sensores inteligentes ZX-T se puede obtener mayor precision en la linealidad mediante el
ajuste de distancia.
d";} pag. 103
Retencion o | Una funcién que retiene valores de medida especificados, como el valor minimo o maximo durante
hold el periodo de muestreo, y que da salida a dicho valor una vez concluida la medicion.
N— .
(i z§ pag. 69
Salida lineal | La salida lineal es una salida analdgica. Se puede seleccionar salida de corriente o tension.
La salida lineal se produce en funcién del valor visualizado y de la configuracién de la salida monitor.
Para ver el valor de salida real en la subpantalla, pulse la tecla IZQUIERDA o DERECHA en el modo
RUN.
lt\'ﬂ pag. 45
Salidas de “Salidas de discriminaciéon” es un término general que se aplica a las salidas HIGH, PASS y LOW.
discrimina- Las salidas de discriminacion se producen en los modos RUN y T en funcién de los valores visuali-
cion zados y la configuraciéon de umbral, ancho de histéresis y temporizador. La salida de discriminacion
se retendra mientras la entrada de retencién o hold de salida de discriminacion esté activada (ON).
Distancia de | El rango dentro del cual el cabezal sensor conectado podra realizar mediciones.
medida |2\ pég. 120
Periodo de Es el tiempo durante el cual se mide el objeto cuando se utiliza la funcién de retencién o hold.
muestreo El periodo de muestreo esta determinado por la condicién de hold.
(i\Eé pag. 69
Tiempo de El tiempo que tarda el cabezal sensor en estar preparado para medir a una resolucion especificada
calenta- después de conectar la alimentacidn.
miento Con el cabezal sensor ZX-T, en la subpantalla del amplificador aparecera el texto W-UP hasta que el
cabezal sensor se haya calentado.
ZX-T

Manual de operacion




APENDICES

Especificaciones y dimensiones

Amplificadores ZX-TDA11/ZX-TDA41

15,5 dia.

T

133

(Unidad: mm)

30

67,3

44

0001] (€

Cable redondo con aislamiento de
vinilo, de 5,1 de dia., 10 con-
ductores (seccidn transversal del
conductor: 0,09 mm2, Diametro
del aislamiento: 0,7 mm

Longitud estandar: 0,1 m

coo0o00000

©co000000
©co00000
©co0000
cooo

L]

)
-
™

13

36,8

Cable redondo con aislamiento de
vinilo, de 5,2 de dia., 10 conductores
(seccion transversal del conductor:
0,09 mmz2, Diametro del aislamiento:
0,7 mm

Longitud estandar: 2 m

ZX-T
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APENDICES

ZX-TDA11

ZX-TDA4

Periodo de muestreo

1ms

Posible configura-
cion del nimero de
muestras

(Ver nota 1.)

1,2,4,8, 16, 32, 64, 128, 256, 512 6 1024

Salida lineal
(Ver nota 2.)

Salida de corriente: de 4 hasta 20 mA/E.T.; Resistencia de carga max.: 300 Q
Salida de tensién: +4 V (+ 5V, 1 a 5V, ver nota 3.); Impedancia de salida: 100 Q

Salidas de discrimi-
nacion

(3 salidas:
HIGH/PASS/LOW)

Salidas de colector abierto NPN
30 Vc.c., 30 mA max.
Tension residual: 1,2 V max.

Salidas de colector abierto PNP
30 Vc.c., 30 mA max.
Tensién residual: 2 V max.

Entrada de reten-
cion de salida de
discriminacion

Entrada de puesta
acero

Entrada de tempori-
zacion

Entrada de reset

ON: Cortocircuitado con terminal de 0 V ¢

1,5 V (o inferior)
OFF: Abierto (corriente de fuga:

0,1 mA max.)

ON: Tension de alimentacion cortocircuitada
o dentro de la tensién de alimentacién de
1,5V max.

OFF: Abierto (corriente de fuga: 0,1 mA max.)

Funciones
Visualizacion del valor Puesta a cero Configuracion del valor de
medido Memoria de puestaacero fijacion
Visualizacion del valor actual |nicializacion Proteccion del teclado
Visualizacion del valor de Configuracion del ancho de  Retencion de pico
salida histéresis Retencion de minimo
Visualizacion del valor confi-  |nversion de escala Retencién de muestra
gur.ado Ajuste de distancia Retencion de pico a pico
Ind!cador ENABLE Salida monitor Aprendizaje
Ind!cador de puesta _a cero Correccion de salida lineal Configuracion directa del
Indicador de encendido (ON) Entrada de temporizacion valor umbral
Indicador de discriminacion Calculos (A-B) Retencion de pico propio
Modo ECO (Ver nota 4.) Retencion de minimo propio
Inversion de pantalla Célculos (A+B) Indicador visual de calenta-
Limite de digitos en pantalla  (Ver nota 4.) miento

Indicadores Indicadores de discriminacion: HIGH (naranja), PASS (verde), LOW (amarillo), pantalla princi-
pal de 7 segmentos (rojo), subpantalla de 7 segmentos (amarillo), encendido ON (verde),
puesta a cero (verde), enable (verde)

Tensién de De 12 a 24 Vc.c. + 10%, Fluctuacion (p-p): 10% max.

alimentacion

Consumo eléctrico

140 mA max. con una tension de alimentacion de 24 V (con un sensor conectado)

Temperatura
ambiente

En servicio y almacenamiento: de 0 a 50 °C (sin hielo ni condensacion)

Humedad ambiente

En servicio y almacenamiento: 35% a 85% (sin condensacion)

Resistencia de
aislamiento

20 MQ min. a 500 Vc.c.

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 min.

Resistencia a vibra-
ciones (destruccion)

de 10 hasta 150 Hz, 0,7 mm de amplitud p-p durante 80 minutos en cada una de las direccio-
nesX,YyZ

Resistencia a
golpes (destruccion)

300 m/s2 3 veces en cada una de las seis direcciones (arriba/abajo, izquierda/derecha, ade-
lante/atras)

Método de conexion

Con cable (longitud del cable estandar: 2 m)

Peso (embalado)

Aprox. 350 g

Materiales Carcasa: PBT (teraftalato de polibutileno); cubierta: policarbonato
Accesorios Hoja de instrucciones
ZX-T
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Notas:

APENDICES

1. La velocidad de respuesta de la salida lineal se calcula como el periodo de muestreo x (configuracién del
n® de muestras + 1).

La velocidad de respuesta de las salidas de discriminacion se calcula como el periodo de medida x (con-
figuracion del n® de muestras + 1).

2. La salida puede alternarse entre la salida de corriente y la salida de tensién utilizando el interruptor
situado en la parte inferior del amplificador.

3. La configuracion puede realizarse mediante la funcién de salida monitor.

4. Se requiere una unidad de calculo.

ZX-T
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APENDICES

Cabezales sensores ZX-TDSLILIT

Cabezales sensores

ZX-TDSO01T

4,5 de did.

SR1.5

6.8:did.

Unidad:
Preamplificador (Unidad: mm)

(igual para todos los modelos)

Cable coaxial con aislamiento de vinilo,
3 hilos, 3,7 de dia.,

— longitud estandar: 2 m =

Margen de medicion:

57141

< 46
11,2 hasta 12,2 (tipico) ] © mj

ZX-TDS04T/04T-L

15 de dia.

97+1

<
© @
3 3|
3 < 2
! I e
e = et
SR15 14,6 hasta 1.9 (iipico) Fill
Cable coaxial con aislamiento
86+1.5 de vinilo, 19 hilos, 5,1 de dia.,
longitud estandar: 0,2 m
Preamplificador
(con soporte de montaje)
16,8
i =l s
2= I
7.8 84.8
ZX-T
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ZX-XBT1

Dos, M3

Cuatro, R1,6
48 27:0,1 —~
3¢ 7= L 4/
E o= 4
[ S====j} [

(91,1)

L
75 (16,4)
f—— 2‘9 e |
(28],1) ‘
o) [
19
| 845 | .

ZX-XBT2
| — F
(1 o O Q o
& ) k )
Tornillo de cabeza redonda M3x8
(con arandela elastica M3)
(91
75
[+——29 —= (16)-+|
(28)
i1
( b )
10

T 9,4
35,3 11,4
58
84,8

Taladros de montaje

ZX-T
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Influencia de la Cabezal sensor | 0,03 % de E.T./°C 0,01 % de E.T./°C
temperatura (*5) | preampiificador | 0,01 % de E.T.°C
Materiales Cabezal sensor | Acero inoxidable
Funda de goma | Goma de fluorocarbono Goma de silicona
Preamplificador | Resina de policarbonato
Soporte de mon- | Acero inoxidable
taje
Peso Aprox. 100 g Aprox. 100 g
> Accesorios Soporte de montaje de preamplificador ZX-XBT1, hoja de instrucciones
§~ E.T.: escala total de la distancia de medida
o
g' Notas: 1. El valor minimo que puede leerse cuando el amplificador ZX-TDAL1 esta conectado (n® de muestras: 256).
»
2. El valor en Ta = 20°C
%ﬂ 3. Tal y como esta definido en JIS B7536.
g 4. El valor tipico en el centro del intervalo de movimiento.
";;: 5. El valor tipico en el centro de la distancia de medida.
Q
0,
o
3
(1]
(7]
<
o
3
(1]
3
@
o
3
(1]
(7]
ZX-T
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APENDICES

ZX-TDSO01T ZX-TDS04T ZX-TDS04T-L
Amplificador compatible ZX-TDA11/ZX-TDA41
Distancia de medida 1mm 4 mm
Distancia de desplazamiento Aprox. 1,5 mm Aprox. 5 mm
méaxima del accionador
Resolucién (*1)(*2) 0,1 um
Linealidad (*2) 0,3% de E.T.
Precision de repeticion (*2)(*3) 0,5 um 1um
Fuerza de accionamiento (*4) Aprox. 0,7 N Aprox. 0,25 N
Grado de protec- | Cabezal sensor |IP67 IP54
cién (norma Preamplificador | IP40
IEC60529)
Vida dtil mecanica 10,000,000

Temperatura ambiente

En servicio: de 0 a 50 °C (sin hielo ni condensacion)
Almacenamiento: —15 a 60°C (sin hielo ni condensacion)

Humedad ambiente

En servicio/almacenamiento: 30% a 85% (sin hielo ni condensacion)

Manual de operacion




Unidad de calculo ZX-CAL2

APENDICES

(Unidad: mm)
24,9
L J
=
57
54,9
@ ®

30
26
34
=

Amplificadores compatibles

Serie ZX

Consumo eléctrico

12 mA méx. (alimentacion procedente del amplificador del sensor inteligente)

Temperatura ambiente

En servicio: 0 a 50°C; almacenamiento: —15 a 60°C (sin hielo ni
condensacion)

Humedad ambiente

En servicio y almacenamiento: 35% a 85% (sin condensacion)

Método de conexién

Conector

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 min.

Resistencia de aislamiento

100 MQ (a 500 Vc.c.)

Resistencia a vibraciones (destruccion)

de 10 hasta 150 Hz, 0,7 mm de amplitud p-p durante 80 minutos en cada
una de las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes (destruccion)

300 m/s2 3 veces en cada una de las seis direcciones (arriba/abajo,
izquierda/derecha, adelante/atras)

Materiales

Pantalla: acrilico; Carcasa Resina ABS

Peso (embalado)

Aprox. 50 g

Accesorios

Hoja de instrucciones

ZX-T
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APENDICES

Unidad de interfaz ZX-SF11

(Unidad: mm)

=

]

01

o] 8

|

336 67,3 4.2

46 s

060000000 ] R

] 0 ! ssesee 1P
oees 1

Cable redondo con aislamiento de
vinilo, 5,2 de dia.

Longitud promedio: 0,5 m

Asignacion de pines del conector

12 3 4 5

N¢ de pin

Nombre

1

N.C.

RD

SD

/7/\\

6 9

N.C.

SG

N.C.

N.C.

N.C.

olo(lv|lo|ja|b~|lw (N

N.C.

ZX-T
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Tensién de alimentacion

de 12 a 24 Vc.c. £10%, Fluctuacion (p-p) 10% max.
Alimentacion procedente del amplificador

Consumo eléctrico

Tensién de alimentacion: 12 V; Consumo eléctrico: 60 mA max.
(Sin incluir el consumo del amplificador y la corriente de salida).

Amplificadores conectables

Serie ZX

N¢ de amplificadores conec-
tables

Hasta 5 (dos unidades de calculo max.)

Funciones de | Puerto de Puerto RS-232C (conector D-sub de 9 pines)
comunicacio- | comunica-
nes ciones
Protocolos CompoWay/F
Velocidad de | 38.400 bps
transmision
Configura- Bits de datos: 8; paridad: ninguna; bits de inicio: 1
cion de Bits de parada: 1; control de flujo: Ninguno
datos
Indicadores Encendido (verde), comunicacién con el sensor (verde), error de comunicaciones

del sensor (rojo)

Comunicacién con terminal externo (verde), error de comunicaciones de terminal
externo (rojo)

Circuitos de proteccion

Proteccion contra inversion de la polaridad

Temperatura ambiente

En servicio: 0 a 50°C; almacenamiento: —15 a 60°C (sin hielo ni condensacion)

Humedad ambiente

En servicio y almacenamiento: 35% a 85% (sin condensacion)

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 min.

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Materiales de la carcasa

Carcasa: PBT (teraftalato de polibutileno); cubierta: policarbonato

Peso (embalado)

Aprox. 350 g
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Curvas caracteristicas

Caracteristicas de salida (salida de tension/corriente)

ZX-TDSO01T/TDS04T/TDS04T-L

ZX-T

Manual de operacién

salida de tension

4V

oV

4V

salida analégica
Tensién/corriente

Centro

-0,5 mm
(-2 mm)

Distancia de medicion (E.T.)

* Los numeros entre paréntesis son los valores
correspondientes a ZX-TDS04T y ZX-TDS04T-L.

* Direccién de desplazamiento

0mm

- &2+

(Liberado)

(Empujado)

n

o
salidade 3
corriente

12mA

4 mA



APENDICES

Referencia rapida de pantallas

Uso de la referencia rapida

Los elementos de la columna Pantalla que tienen un asterisco (*) aparecen en la subpantalla.
Los demas elementos aparecen en la pantalla principal.

Pantalla Descripcion Paginas
AlRZDAR A20mA | El significado de este elemento depende de las funciones seleccionadas.
Configuracion de salida de monitor/primer punto (para salida de corriente) | pag. 79
Correccion de salida lineal/Compensacion del primer punto (para salida | pag. 83
de corriente)
= o A4V El significado de este elemento depende de las funciones seleccionadas.
Configuracion de salida de monitor/primer punto (para salida de tensién) | pag. 79
Correccién de salida lineal/Compensacion del primer punto (para salida | pag. 83
de tensién)
H-k () |AB Funcionamiento con 2 sensores/A-B péag. 88
Btk () |AB Funcionamiento con 2 sensores/A+B pag. 88
ALl () |ALL Muestra todo el menu especial. pag. 46
R AVE Configuracion del nimero de muestras pag. 68
B :;. - .:. ::: B 4mA | El significado de este elemento depende de las funciones seleccionadas.
Configuracién de salida de monitor/segundo punto (para salida de corriente) | pag. 79
Correccion de salida lineal/Compensacion del segundo punto (para salida | pag. 83
de corriente)
= o B 4V El significado de este elemento depende de las funciones seleccionadas.
Configuracion de salida monitor/segundo punto (para salida de tensién) | pag. 79
Correccion de salida lineal/Compensacion del segundo punto (para salida | pag. 83
de tension)
o= () |B-H Retencién o hold valor minimo pag. 69
C R CALC | Configuracion de calculos para sensores adyacentes pag. 88
clRAF CLAMP | Configuracion del valor de fijacion para no medicion pag. 86
=L AP () | CLAMP | Configuracion para no medicion/Salida de retorno al valor de fijacion pag. 86
- L% E (%) |CLOSE |Oculta el menu especial. pag. 46
D i ik DIGIT | Configuracién del nimero de digitos de la pantalla principal y la subpantalla | pag. 98
o E nvierte la posicién de la pantalla principal y las subpantallas. pag.
e DREV || te | del tall Iyl bpantall 99
o {57 (") |DISP Muestra las funciones del menu especial relacionadas con la pantalla. pag. 46
E ) ECO Reduce el consumo al reducir la iluminacién de la pantalla principal y de | pag. 101
la subpantalla.
E- () |ETC Muestra funciones del menu especial distintas de las funciones relaciona- | pag. 46
das con la pantalla y las salidas.
FlFacds FOCUS | Configuracién del intervalo de salida del valor medido pag. 79
H k-5 H-HYS | Configuracion de hold/modo de disparo/ancho de histéresis de disparo | pag. 69
e H-LVL | Configuracién de hold/modo de disparo/nivel de disparo pag. 69
oo o HOLD | Configuracién de hold pag. 69
R HYS Configuracion del ancho de histéresis pag. 78
ZX-T
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Pantalla Descripcion Paginas
I ot INIT Inicializacion pag. 105
Y INV Inversion de valores positivos y negativos pag. 73
K HEEP () |KEEP | Configuracion para no medicién/salida de retencion pag. 86
R L-ADJ | Configuracion del valor de offset de salida lineal pag. 83
M () |mA Configuracion especial, salida del monitor y salida de corriente pag. 79
A () [ MAX Configuracion para no medicion/valor de fijacién/maximo pag. 86
P oo |PH Retencién o hold valor de pico pag. 69
HF -k () |PP-H Retencién o hold valor pico a pico pag. 69
RirESEE RESET | Configuracién de datos de salida para no medicion pég. 86
- £ % E Lk (| RESET | Modo RUN o T/Reset de entrada pag. 33
S S-k () |SH Retencion o hold primera muestra pag. 69
Sk- ko ()| SB-H Retencioén o hold valor minimo (self-bottom) pag. 69
Seke ()| SET Muestra funciones del menu especial relacionadas con las salidas. pag. 46
S -+ () |SP-H Retencién o hold valor pico (self-peak) pag. 69
== SPAN Configuracion para la correccion del valor de distancia en pantalla pag. 103
'I-' Pl b SPCL Elemento del menu especial pag. 46
Muestra la salida monitor y otras funciones especiales.
L 4m D ()| TIMIG | Modo RUN o T: temporizacion de entrada pag. 33
\ ok - VOLT Configuracién especial, salida monitor y salida de tension péag. 79
oD W-UP Aparece durante el calentamiento pag. 35
Z | 457 ZRDSP | Entrada de valor de compensacion para puesta a cero pag. 92
S mE ZRMEM | Configuracion para guardar o borrar los valores medidos en puesta a cero | pag. 93
ZX-T
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Historial de revisiones

En la parte inferior de la portada y contraportada de este manual aparece un cédigo de
revision de manual como sufijo del nimero de catalogo.

(Cat. No. E346-ES1-02)

f

Cddigo de revision

Codl-g?’de Fecha Contenido revisado
revision
01 Enero de 2004 | Version original
02 Junio de 2004 | Pagina 38: afadido el diagrama del amplificador PNP.

Péagina 83: afiadido un parrafo antes del ejemplo, un grafico y modificacion de los
valores numericos del ejemplo.

Péagina 84: modificacion de los valores numéricos de la parte superior de la
pagina, y anadido un gréfico.

Péagina 86: modificacion de los valores de las ilustraciones de pantallas.
Pagina 119: afhadido el nimero de modelo al encabezado.

Pagina 120: ahadidas especificaciones de ZX-TDA41.

Pagina 124: ahadido el nimero de modelo en la parte superior de la tabla.
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