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1. Was ist CX-One?

CX-One ist ein integriertes FA-Tool-Paket, das Support-Software fur OMRON SPS und andere
Automationskomponenten in sich vereint.

Fir den Aufbau eines hauptsachlich auf SPS basierenden FA-Systems war es bislang erforderlich,
individuelle Support-Software fiir die einzelnen Baugruppen zu erwerben und zu installieren, die dann
einzeln gestartet wurde. Erst dann erfolgte der Anschluss der SPS und der Einzelkomponenten.

Die Installation des integrierten FA-Tool-Pakets ,CX-One" auf einem PC ermdglicht das Einrichten der
OMRON CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen (SIOU) und Komponenten bis zur Inbetriebnahme und
Uberwachung des Netzwerks, und erhoht auf diese Weise die Effizienz des SPS-Systemstarts.

2. Funktionen von CX-One

® CX-One ermdglicht die integrierte Handhabung der Support-Software fir OMRON SPS und
Automationskomponenten.

¢ Die Installation auf lediglich einem PC ermdglicht Benutzern die Handhabung der Support-Software fir
OMRON Produkte.

o Fir die Installation des gesamten Support-Software-Paketes wird lediglich eine einzige Lizenznummer
bendtigt.

o Zentralisierte Verwaltung der von der Support-Software erzeugten Daten an einem sicheren Ort wird
ermdglicht.

® Die fur CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen bestimmte Support-Software kann aus der E/A-Tabelle heraus
gestartet werden.

¢ Die jeweils geeignete Support-Software kann automatisch gestartet werden, indem eine in der E/A-Tabelle
registrierte Baugruppe spezifiziert wird (mit SPS verknupfte Baugruppenkonfigurationstabelle). Darliber
hinaus kénnen der jeweiligen Support-Software beim Start Konfigurationsinformationen wie das SPS-Modell
mitgeteilt werden, was den Wechsel zwischen Support-Software vereinfacht.

® Folgende Funktionen sind durch die Einfihrung der ID-Informationsdatei (CPS) fur OMRON Komponenten
verflugbar.

» Konfiguration von CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen ohne manuelle Einrichtung und
Adressenerkennung.

(Parameter- und Auswahlobjektbezeichnungen sowie verfiigbare Konfigurationsbereiche werden
automatisch angezeigt.)

o Konfigurationen von CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen auf dem PC sowie die jeweiligen SPS-Daten
(CPU-Baugruppendaten) kénnen online tberpriift werden, und nicht Gibereinstimmende Objekt-/
Ergebnisdaten werden grafisch dargestellt.

e Baugruppenkonfigurationen werden in der E/A-Tabelle nach Baugruppenmodellen angezeigt.

e Geratetypen aus dem Netzwerk kdnnen auf ihr Baugruppenmodell gepriift werden, wodurch eine genaue
Uberpriifung der Netzwerkkonfiguration erméglicht wird.

Was ist CPS?

Das CPS (Component and network Profile Sheet) beinhaltet Definitionsdaten von Baugruppen/Komponenten der
Serie CS/CJ in CX-One.

Es ist als CPS-Datei im XML-Format verfiigbar.

CX-One erkennt Baugruppen der Serie CS/CJ anhand der Daten aus der CPS-Datei. Die Konfiguration von
CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen erfolgt auf der Grundlage dieser CPS-Datei.




3. CX-One Komponenten-Checkliste

CX-One beinhaltet die nachstehend aufgefuhrten Elemente. Prifen Sie das Paket bitte auf seine Vollstandigkeit.
® CX-One Komponenten

Konfigurations-CD 3 CDs

CX-One Einfuihrungshandbuch (das vorliegende Dokument Nr. R135) Gedruckte Ausgabe und
CX-Programmer Einfiinrungshandbuch (Nr. R132) PDF-Datei auf CD-ROM
CX-Designer Einflhrungshandbuch (Nr. \V089)
Funktionsblock-Einfuhrungshandbuch (Nr. R133)
CX-One Konfigurationshandbuch (Nr. W444) PDF-Daten auf CD-ROM
CX-Programmer Bedienerhandbuch (Nr. W446) (nur wichtige Handbticher
CX-Programmer Bedienerhandbuch, Funktionsbldcke (Nr. W447) aufigefirt)

CX-Integrator Bedienerhandbuch (Nr. W445)

CX-Simulator Bedienerhandbuch (Nr. W366)

CX-Designer Bedienerhandbuch (Nr. \V088)

CX-Mation-NCF Bedienerhandbuch (Nr. W436)
CX-Motion-MCH Bedienerhandbuch (Nr. W448)

CX-Position Bedienerhandbuch (Nr. W433)

CX-Drive Bedienerhandbuch (Nr. W453)

CX-Protocol Bedienerhandbuch (Nr. W344)

CX-Process Tool Bedienerhandbuch (Nr. W372)

CX-Profibus Bedienerhandbuch (Nr. WO5E)

Face Plate Auto-Builder fir NS Bedienerhandbuch (Nr. W418)
OMRON FB Library Referenzhandbuch (Nr. W442)

Smart Active Parts Library Referenzhandbuch (*)

CX-Thermo Operation Manual Online help only
Software-Lizenzvereinbarung/Benutzerregistrierungskarte 1

* Fur jedes Modul liegt ein PDF-Handbuch bei.

T User Registration Card
cx-Che : :

FA Integrated Tool Package Software License Agreement

CX-One Introduction Guide

| =
| /
II
The license number is Model number, license number,
printed on the cover. and number of licenses are
printed on the card.
® CX-One Softwareliste
Produkt Produktbezeichnung Installierbares Peripherie-Tool Enthaltene Daten
CX-One CXONE-ALO1C-E - CX-Programmer Ver.6 - OMRON FB
(1 Lizenz) - CX-Integrator Ver.1 - Smart Active Parts (SAP)
CXONE-ALO3C- E - CX-Simulator Ver.1 - CPS
(3 Lizenzen) - CX-Designer Ver.1 - Handbuch (PDF)
CXONE-AL10C- E - CX-Motion Ver.2
(10 Lizenzen) - CX-Motion-NCF Ver.1
- CX-Motion-MCH Ver.1
- CX-Position Ver.2
- CX-Drive Ver.1
- CX-Protocol Ver.1
- CX-Process Tool Ver.5
- CX-Profibus Ver.1
- Face plate Auto-Builder fiir NS Ver.2
- CX-Thermo Ver.2
- CX-FLnet Ver.1
- Switch Box Utility Ver.1




Auf [OK] klicken

Jedes Mal auf
[OK] Kklicken

4. CX-One Installationsverfahren

Fihren Sie vor der Installation von CX-One zunéchst folgende Schritte aus:
e Beenden Sie alle Windows Programme.
¢ Deinstallieren Sie éltere Versionen von Support-Software (z.B. CX-Programmer),

soweit vorhanden.

¢ Die Installation nimmt je nach PC etwa 10 bis 40 Minuten in Anspruch
(20 Minuten bei einem PC mit 2,2-GHz-Celeron-Prozessor, 512 MB Hauptspeicher

und 48x-CD-ROM-Laufwerk).

e Hinweise zum Modifizieren oder Léschen von CX-One nach erfolgter Installation finden
Sie in der PDF-Datei ,,CX-One Konfigurationshandbuch®, Kapitel 2 ,Installation und

Deinstallation®.

CX-One installieren

Legen Sie die CX-One Installations-CD-ROM 1 in das CD-ROM-Laufwerk Ihres PCs ein.
Darauf hin erscheint das Dialogfeld [Konfigurationssprache auswahlen]. Es wird stets
automatisch die Sprache der auf lhrem PC installierten Betriebssystem ausgewahlt.
Priufen Sie, ob es sich um die gewlinschte Sprache handelt, und klicken Sie dann auf die

Schaltflache [OK].

wahlen Sie eine Setup-Sprache aus

Y ahlen Sie die Sprache dieser Installation aus der unten
@ aufgefilhrten Auzwahl aus.

x|

| -CX- Cﬂe“

_ Version 1.1

ogral
Urhah!maf_hl

Deinstallieren Sie altere Tool-Versionen wie z.B. SPS-Tools
(SPS-Systemkonfiguration und E/A-Tabelle), CX-Server und CX-Programmer,

soweit diese installiert sind.
Confirm uninstallation E
& C¥-Programmet is already installed an wour camputer,
Do you wish ko uninstall C-Programmer?

Click. [©K] to skart the uninstaller,
If wou do nok wantk to uninstall, dick [Cancel].

Cancel

Cx-Server is already installed on your computer x|

A

An older version of Cx-Server Ver 2.2,1.25 has been found.,
Ta continue the installation of CX-Server Ver 2.3.0,13, the older version must be uninstalled.
‘wiould you like to uninstall?

Click [QK] to continue or [Cancel] to abort: the installation of Cx-One.

CX-Programmer deinstallieren

CX-Server deinstallieren



Darauf hin wird der CX-One Konfigurationsassistent gestartet.
|

Willkommen bei Install5 hield Wizard fiir CX-One

InstallShield(r] Wizard installiert C+-0ne auf lhrem
Computer. Klicken Sie auf “weiter', um fortzufahren.

Auf[Weiter] klicken ....-..-.......ooo......-..oo...@zu,'u'c‘ Weiter > ,Ahhrechenl

Das Dialogfeld [Lizenzvereinbarung] wird angezeigt.
Lesen Sie die Softwarelizenzvereinbarung sorgfaltig durch. Wenn Sie mit allen Punkten
einverstanden sind, markieren Sie den Eintrag [Ich stimme den Bedingungen

der Lizenzvereinbarung zu], und klicken Sie auf die Schaltflache [Weiter].

x

Lizenzvereinbarung iy .
Bitte lezen Sie die nachfolgende Lizenzvereinbarung zorglaltig durch. I ™ i

[w/ICHTIG ﬂ
Dwrch die Installation dieses Pakets erkl&ren Sie sich mit der Bindung an den folgenden
Softwarelizenzvertrag einverstanden. Fallz Sie nicht zustimmen, geben Sie die beiiegende
Software ["Software] an den Lieferanten zuriick, bei dem Sie dieses Paket erhalten

haben, und installieren Sie die Software nicht.

Derin Paragraph 7 des Softwarelizenzvertrages beschriebene Garantieservice und alle
Informationen liber die Software, deren Revisionen und neus Yersionen stehen lhnen erst
nach Einzendung der beiiegenden Registrierungsk arte zur Werflgung. Bitte flllen Sie die
Karte umgehend aus. und senden Sie sie an die OMRAONAertietung in [hrem Land.

=

) . " |ch bin mit deh Bedingungen der Lizenzversinbaning sinverstanden. Drucken |
Eintrag markieren - B

% |ch bin mit den Bedingungen der Lizenzversinbarung nicht sirverstanden.

Istal Shield

Auf[\/\/eiter] klicken ---cc-------oooooooooooooooOOOO(ELILEIQ‘ it > b Ahhrechenl

 —

Das Dialogfeld [Benutzerinformationen] wird angezeigt.

Benutzerinformationen

Bitte geben Sie Benutzerinfarmationen ein.

Eitte: geben Sie [hren Mamen, Fimennamen sowie die Lizenznummer ein, und klicken Sie dann

auf "Weiter'.
Benutzer
[Benutzer], [Firma] e ———
und [Lizenz] (CX-One T E—
Produktseriennummer) Fima:
eintragen T —
Lizenz:

Instal Shield

Auf [Weiter] Klicken Abbrochen




Installationsordner
auswahlen und auf
[Weiter] klicken

Eintrag [Vollstandig]
markieren

Auf [Weiter] klicken

Meldung lesen

und auf [Weiter] klicken

H H ®0000000000000000000000000 00 ¢ AN Irstall Abbrechs
Auf [Installieren] klicken ﬂl

CX-0ne - Installshield Wizard

Auf[Fertlg Ste”en] k"Cken oo-----------------------oooo---------------oooooooooooo.......... Abbrechen

=

Die Dialogfelder [Installationsordner auswéahlen] und [Konfigurationsart] werden angezeigt.

CX-One - InstallShield Wizard

Setup-Typ
Den 2u installierenden Setup-Typ auswahlen,

‘M

x|

‘wahlen Sie einen Setup-Typ aus.

* Vollstindig

" Benutzerdefiniert

IristallSHield

Alle Arwendungen von Cx-0ne werden installiert

WwWahlen Sie, welche Arwendungen Sie installieren machten.

CX-0ne - Installshield Wizard

Bereit zur Installation des Programms
Der Assistent ist zur Irstallation bereit.

IrstallShield

eatures auswahlen.

Uber den Eintrag
[Benutzerdefiniert] kénnen

Sie einzelne Teile der Support-
Software von der CD-ROM
auswahlen und installieren.

ol zl
T

3

a

> - .
cecccccccccccccccccccccccccee e Tk Ahbrechen | =, die Sie instalieren mbchten, und lozchem Sie die Features, die Sie
——— =, L]

Programmer

Ci-Integratar
Cx-Designer
Cx-Pogition
Cx-Motion
Cr-Motior-NCF
CH-Drive
Cr-Motion-MCH Main,
CH-Process
- Face: Plale Auto-Buider fiir NS =l
1.68 GB des erforderlichen Speicherplatzes auf dem C-Laufuerk
3.86 GB des verfiigharen 5peicherplatzes auf dem C-Laufwerk,

Besc’ﬂre\bung

Anwendungssoftware zum
Erstellen und Verilizieren von
Prograrmmen fiir
CPU-Baugruppen der
SYSMAL C5/C)-Sernie. C-Senie
und CYM1/CY-Serie.

oo..........oooooooo-ooooooccccccccccc..oooooooooooooooooooo.....a@ﬂd(‘! ‘wieiter » I ’Ahhlechen

\

‘M

xl

Klicken Sie auf Installieren. um mit der Installation 2u beginnen.

‘wenn Sie die Installationseinstellungen Uberpriifen oder ndern midchten, klicken Sie auf

Zuriick'. Klicken Sie auf ‘wbbrechen’. um den Assistenten 2u beenden

IrstalShield

Darauf hin wird die CX-One Installation gestartet.

Darauf hin wird das rechts abgebildete
Dialogfeld angezeigt.

Klicken Sie auf die Schaltflache
[Fertigstellen], um den
Installationsassistenten zu beenden.
Die Installation ist nun abgeschlossen.
(Falls ein Neustart des PCs erforderlich
ist, erscheint ein entsprechendes
Dialogfeld zum Bestatigen.)

Die Dialogfelder [Auswahl Programmordner], [Ziel-Speicherort fir OMRON FB-Bibliothek wéhlen],
[Programmordner auswéahlen] und [Bereit fir die Programminstallation] werden angezeigt.

Legen Sie die CX-One CDs 2 und 3
ein, und klicken Sie dann auf die
Schalflache [OK].

X

@ Bitte legen Sie den Datentréger ein: Ck-One Disk 2

x|

@ Please insert the disk: C¥-One Disks
Cancel |

-

I ield Wizard ab hl

Die Installation von Cx-One auf Ihrem Computer ist
abgeschloszen.

¥ Readme-Datsi dffnen

¥ Online-Registierung




Online-Registrierung

Wenn der PC, auf dem die Software installiert wurde, Uber eine Internetanbindung verfiigt,
kdnnen Sie mit der Online-Benutzerregistrierung fortfahren.

Nach Abschluss der Installation wird das Dialogfeld [Online-Registrierung] angezeigt.

Online Registration

Do you want ta register online”?

Register Exit |

[ D not display thiz dialog again.

Wenn Sie auf die Schaltflache [Registrieren] klicken, stellt Ihr Internetbrowser eine Verbindung
zur ,OMRON CX-One Website" her.(*1) (*2)

*1: Wenn Sie auf die Schaltflache [Beenden] klicken, um die Online-Registrierung abzubrechen,
wird das Dialogfeld [Online-Registrierung] bei jedem Start der CX-One Support-Software
angezeigt.

*2: Wenn Sie keinen Internetanschluss besitzen oder keine Online-Registrierung durchfiihren
mochten, fiillen Sie die dem Produkt beiliegende Registrierungskarte aus und senden Sie sie ab.
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Beispiel fur einen SPS-Systemaufbau mit CX-One

Workflow in diesem Kapitel

In diesem Kapitel wird der Aufbau eines SPS-Systems von der Erstellung Gber das Online-Debugging an der eigentlichen
Maschine bis hin zur Inbetriebnahme und Anpassung vor Ort beschrieben (s. nachstehendes Diagramm).
CX-Programmer wird zum Erstellen von Kontaktplanprogrammen und zum Konfigurieren von CPU-Bus- und
Spezial-E/A-Baugruppen (SIOU) eingesetzt, wahrend CX-Designer der Generierung von Anzeigebildschirmen dient.
Daneben wird die Programmsimulationssoftware CX-Simulator als Debugging-Beispiel verwendet.

CX- Baugrup- CPU-Bus-Bau- E/A- i . ;
Programmer penkonfigura- gruppen/SIOU Zuordnung Progrruanmmle ngfgmein s Péiocjﬁle(tm
starten tion erzeugen konfigurieren prifen g 99Ing P
_
S
S
e
e
-
. -
Erstellung Online-Debugging der Maschine Inbetnebn?/r;nce)/r?npassung
- Y \
- ’ \ \
- -~ - /I \‘ \
- ] / \ “
Online- Ubertragung Baugruppen-
Projekt lesen  Verbindung an die I;r;)gl:an}r- MF:)rgiEfJirzéiig:lTr; parameterande
zur SPS Maschine 99ing 9 -rung

Bezeichnung Technische Daten

Systemkonfiguration

Produktbezeichnung

Netzteil CJ1W-PA202
CPU-Baugruppe CJ1IM-CPU13 640 E/A, 20K Schritte
CJ1W-ADO081-V1 N
CX-One CJ1W-0C211 Baugruppen-Nr. = 21 DC-Eingangsbaugruppe CJ1W-ID211
Transistorausgangsbaugruppe | CJ1W-OC211

CJ1IW-NCF71

(CJIW-MCH71)

Anschlusskabel Baugruppen-Nr. = 2Hex

CS1W-CN226 (2m)

CJ1W-DRM21
Baugruppen-Nr. = OHex
Knotenadresse = 63

=

SPS1
SPS CJ1M der CJ-Serie
T

ra ol LG

= T~ CIIW-CLK21-V1
Anschlusskabel

CJiw-ID211 Baugruppen-Nr. = 1Hex
' Knotenadresse = 01
“ XW2Z-200T (2m)
NS-Bedienterminal

Abschlusswiderstand
NS8-TV00B-V1

Einstellung = EIN
Systemversion 6.0 oder neuer

— — CJ1IW-SCU41-V1
Baugruppen-Nr.= 3Hex

=0
==l etetes

4 —-20 mA

Sensor

Servotreiber
R88D-WNO1L-ML2

4 Analogeingange (fur jeden
Eingang wahlbar: 1-5V, 0-5V,
0-10V, -10-10V, 4-20mA)

Analogeingangsbaugruppe CJ1IW-ADO081-V1

Positionierbaugruppe CJ1IW-NCF71 Maximalsteuerung: 16 Achsen
Motion-Controller-Baugruppe CJIW-MCH71 Maximalsteuerung: 30 Achsen
DeviceNet-Master-Baugruppe CJ1IW-DRM21
ControllerLink-Baugruppe CJ1W-CLK21

Serielle

Kommunikationsbaugruppe CIIW-SCU41-VL

Servotreiber R88D-WNO1L-ML2

NS-Bedienterminal NS8-TV00B-V1 8-Zoll-TFT

Es folgt ein Systembeispiel, das eine CJ1M-CPU-Baugruppe

mit einfachen Ein- und Ausgabebaugruppen sowie eine

Analogeingangsbaugruppe und eine NCF-Baugruppe beinhaltet

und mit dem folgende Funktionen ausgefiihrt werden sollen:

¢ 4-20 mA Sensoreingang

o Konfigurieren eines an die NFC-Baugruppe angeschlossenen
Servotreibers



E/A-
Zuordnung
prifen

CX-
Programmer
starten

Baugrup-
penkonfigura-
tion erzeugen

CPU-Bus-Bau-
gruppen/SIOU
konfigurieren

Programmie- Offline-
rung Debugging

Projekt
speichern

Erstellung

CX-Programmer starten

Waéhlen Sie im Menu [Start] nacheinander [Programme] > [OMRON] > [CX-One] >
[CX-Programmer] > [CX-Programmer], um CX-Programmer zu starten. (Oder klicken Sie auf

[Alle Programme] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Programmer] > [CX-Programmer].)
Zor—— L Ean]

TN
Dael = &k

CX-Programmer starten

Vs AG PR [AL SR R IR NP EEER[L %
TEEN L e o OTURLK [ S ekt N REEE
BES | Wil

. T o

Neues Projekt anlegen Klicken Sie auf diese Schaltflache, um eine neues CX-Programmer Projekt anzulegen.

SiEEER s

Datei  Ansicht

- |
Auf [ | klicken &
s A

[INGS

-

Nach der Konfiguration der Kommunikation

mit CX-Programmer kann eine fir die jeweilige
Baugruppe bestimmte Support-Software aufgerufen
werden. Wenn Sie die Kommunikation

hier konfigurieren, miissen Sie dazu keine spezielle
Support-Software verwenden.

UGG

&

x =
" 1 Aligemein |
= CPU-Typ
| i Gossep O | Er—-) |
AUf k“Cken Und """'{ [t [ L instellungen.. . o
s Giesamte Programmspeisheraiit
SPS-Modell auswahlen e 0 S - e ‘
. [ ]
’7|TUU||JUS j [Etrstellungen.. | ‘ Enweiterun: sq:’alcher
— -.o ’7 Dh:g' I = i esen
o° | ga;-s.:aicher
o ® [Ohne =l I Hurlesen ‘
.. ..
@ . =l | Zeitgeber/Uhr
+* ..' ’V I¥# [nstaliicrt ‘
° o
ok Abbfechen Hilfe .
=] (o | e |
. L]
. . . . _p—
. ° Linksklick K S - ghhrechan Hille:
Einstellungen... | : .-

Klicken Sie auf Eund wahlen Sie den CPU-Typ aus.

Fur die Benutzung von Funktionsblécken wahlen Sie eines Klicken Sie auf [OK]
der nachstehend aufgefiihrten SPS-Modelle aus. und bestimmen Sie
CS1G-H, CS1H-H, CJ1G-H, CJ1H-H, CJIM den CPU-Typ.



CX- Baugrup- CPU-Bus-Bau- E/A- -~ ine- i
ErStellung Programmer ), penkonfigura- 4/gruppen/SIOU Zuordnung Progr:lar:nmle Dg)lemein Spé%ﬁ:tm
starten tion erzeugen M| konfigurieren priifen 9 99ing P
Baugruppenkonfiguration erzeugen
Rufen Sie die Funktion zum Einrichten
von E/A-Tabellen und —Baugruppen auf. Uber den Menieintrag [Option] > [Stromaufnahme (mA)]
kénnen Sie nach dem Konfigurieren der SPS-Baugruppe
Breite und Stromaufnahme tberprifen.
- (Die Breitenangabe ist nur bei SYSMAC CJ1 verfuigbar.)
Auf [E/A-Tabelle und £ 5 Heuesprojekt .-

Baugruppenkonfiguration] B-5 MeueSPS1[CI1M] CFfline

doppelklicken

D
T | SPS-E/A-Tabelle - NeueSPS1 =[]
Datei Bearbeiken  Ansicht  Optionen  Hife O

8] ainix| 2lile] 2ol BIElF

CIIM-CPUL3]

- Speicher
EI% Frogramme
e

Internes Sondermodul

D)
.
.
[0000] HauptTrg o
g [0000] Baugruppentriger 01 .'

v .

Doppelklicken Sie auf ormaiusen miinh TR 3

[E/A-Tabelle und s SR “"“"“”* Eatinptiry

Baugruppenkonfiguration]. s 3] | =r|. S E
o (LT s | I 4

----- {F Funkkionsblicke

[SIIFFUPULS  [OITine 7z

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den leeren Steckplatz, wéahlen Sie [Baugruppe
hinzufiigen], und bestimmen Sie den CPU-Typ.
Wahlen Sie dann den Eintrag [Allzweck-Analog-E/A] aus dem Baugruppenauswahlfenster.

T | SPS-E/A-Tabelle - NeueSPS1 i ] |
Datei Bearbeiten Ansicht  Optionen  Hife

E@l@ﬂl 5 |Ex|RR]| 3| B s s 6 Baugrupp: hi =

7 CIM-CPUL3 Baugr;

Allgemeines Gerat
q iy, Internes Sondermodul :
Mit der rechten ... 5 4, [0000] HauptTrg

Maustaste o | - %) 00[0000] Leerer Steckplatz
anklicken

1+ Kommurikationsadapter
[+ Motion-Controller

[Baugruppe secced :
hinzufigen] auswahlen | . § 05| - o

° L]
""" A 06 Baugrupmenkommentar .®
""" # 07 sysMAC BUS-Master oot >

emperaturregler

. I B ﬂ 09 Baugruppen-Kol:ﬂgtlr'aEion
Auf das Pluszeichen .cceecee Fioqyg FO0B0 oFemeteresmSIchiErT

neben AnalOg-E/A Farameter laden
klicken Spezial-Anwendung starten 4

Ausschneiden Strg+n
Kopieren Strgdic
Einfiigen StrgH Spezifikation
Liischien

Baugruppen-Herstellungsinformatiomen
Fehlerprotokall fir Baugruppe
Hot-5wap

K I Abbrechen




Erstellung

Auf QF | klicken eeccccccccccccccccne

Auf ] 1 |k|icken ............................. Bbbrechen |

CX-
Programmer
starten

Baugrup-
penkonfigura-
tion erzeugen

Wahlen Sie den Baugruppentyp aus.

CPU-Bus-Bau- E/A- .
gruppen/SIOU Zuordnung Programmie-
konfigurieren priifen IR

X

Baugr.

-- Alligemeines Gerat

B Allzweck-Analog-Ef s

- CI1W-AD04 1-Y1{Analag Input Unit 4 paints)

- CIW-DAD4 L{Analog Cutput Unit 4 poinks)

- CI1W-DA0SC{Analog Oukput Unik § pointsfcurrent)

- CI1W-DA0EWAnalog Cutput Unit § points/volkage)

- CIUW-MAD42{Analog I/O Unit Inpuk: 4 points) Output: 2
- C11W-PDC1 S Tsolated-type Direct Current Input Unit)
- CIIW-PT515(Isolated-type Thermocouple Input Unit)

- CI1W-PTS16(Is0lated-type Resistance Thermometar Inp
- CIW-PTS51(Isolated-type Thermacouple Input Unit)

-

- CI1W-PTS52(Is0lated-type Resistance Thermometer Inp__|
[+- Basis-E/f

[l- Kommunikationsadapter

£

4

Spezifikation

£ Mokion-Controller =
| | 3|

(_x_D

—~——

Abbrechen |

=

Wahlen Sie die Baugruppe
und die Nummer aus.

Baugruppe hinzuliigen ﬂ

Baugruppen- : ]
bezsichnung: Analog Input Unit & points
Baugruppen-  c11w-aD0&1-Y1
bvp:
Baugruppen- 21
LINnE !

Eingabebereich 0 - 95

kammentar:

Geben Sie die Baugruppennummer ein.

=

Offline-
Debugging

Projekt
speichern
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Verknupfung der NCF-Baugruppe und des Servotreibers mit der
NCF-Baugruppenkonfiguration
Registrieren Sie die NCF-Baugruppe (CJ1IW-NCF71) so, wie sie es auch mit der Analogbaugruppe
getan haben. Die NCF-Baugruppe befindet sich in einer Positionierbaugruppe. Starten Sie als néchstes
CX-Motion-NCF liber den Eintrag [Start mit ibernommenen Einstellungen].
Wenn Sie erst nach dem Starten des jeweiligen Tools eine gespeicherte Projektdatei 6ffnen,
wahlen Sie [Nur Start].
Bei Auswahl von [Start mit ibernommenen Einstellungen] wird ein neues Projekt angelegt.
T | SPS-E/A-Tabelle - NeueSPS1 =101 &8 Untitled - CX-Motion-NCF [_ O] x]
ReChtSkliCk auf Datei Bearbeiten Ansicht Optionen  Hilfe Fle Wew PLC Unt Help
NCF-Baugruppe Ril’éﬁw b lmle| 22| BlEls 2] ] Bl EEIEETEY )
;‘:;En’[:}‘lf"“t"f*"‘m’“' {. % Unit No.D2 (Pasition Control Unit) (CI1W-NCF71) [Ho comment,
I:j T L ——
1) 01 [0000] Leerer Steckplatz o
311 [zzm]cJ1w-nDna1-v1(nna|ugtUnit a)\egung 1){Baugr. : 1) {Aus: 1, Ein: &) :
Auf [Spezial-Anwendung 1L = :
starten] zeigen 1 7t b
;’ 9l SYSMAC BUS-Master » S
-4, [0000]  Baugruppen-Konfiguration .
Parameter speichern .
: Parameter laden :
Auf [Start mit = = N
tibernommenen e
Einstellungen] klicken [ e pe——— E T
Fehlerprotokol fiir Baugruppe °
Hot-Swap 7WW 7 .

— . ] Anzeige mit registrierter NCF-Baugruppe
Registrieren Sie einen Servotreiber.

Auf NCF_Baugruppe I8 Untitled - CX-Motion-NCF !E[
. Elle Wiew PLC Unit Help
doppelklicken DEH|ASLE

T PLC[CT Series PLC] OFfline S CI1W-NCF71 Axis Map [ ]
tj T il - Edlt Onlne Hep
° B o
I |tM| t“"|[ﬁ|

& : Doppelklicken Sie auf
Auf il klicken die NCF-Baugruppe. Auf #j_l Klicken
Press [F1] to display help. ’7 ’7 ’7 ’7

NewDriver x|

r Driver name
INew Driver 01

Wahlen Sie die OMRON W-Serie aus
(mit Kommunikationsfunktion).

- Serie:

| OMRON W Series with Commurication IF |

r— Diriver madel

v‘m [.001B or later -] Wabhlen Sie R88D-WNO1L-ML2 aus.

—Axiz Mo,
IAxis o1 'I

r— Comment

=
I F
Auf QF | klickene e« Cancel




Erstellung

NCF-Baugruppe
doppelt anklicken

[Kommunikationsein-
stellungen] auswéahlen

Auf

Auto Communications Setting

Programmer

CX-

starten

klicken

Auf den Servotreiber
doppelklicken

Projekt speichern

Baugrup-
penkonfigura-
tion erzeugen

CPU-Bus-Bau-
gruppen/SIOU
konfigurieren

{88 C11W-NCF71 Axis Map <]

Help

File Edit ©nline

ElA Programmie-
Zuordnung 9
" rung
prifen

Doppelklicken Sie
auf die NCF-Baugruppe.

Edit Unit Parameters [x]

(= Unit Parameters

Auto Communications Semn; >

Transter Cycta 1 -
sow renster Lyl (ms] [1ms =l
o )
oo Cyce i [ =
Hoso! Communications Aetes  [1 =
decseccccce®
£2 Master Connection C2 Master not connec =

Communications Cycle: 1 ta 32 [Muliplier]

No. of Communications Reeties: 0 ta 7 [time]

Transfer Cycle [ms] & Communications Cycle [Muliplir]
=32 [ms]

40 |l

Dowribad | gad | | G |

Iritialize:

Cancel

Bearbeiten Sie die Servoparameter.

File Edit Online Help

4l L L

El-ﬂ Urit No.02 Mew NCT[CI1W/-NCFT1]
Jriver 07 a

.
)
.
)

Pn50A (Eingangssignalauswahl 1): 2881
Pn50B (Eingangssignalauswahl 2): 8883
Pn511 (Eingangssignalauswahl 5): 6541

Bearbeiten Sie die NCF-Baugruppenparameter.

Offline-
Debugging

Projekt
speichern

Edit Unit Parameters [ x]

= Unit Parameters
Memary Area Satt
Commurications &
[ s Setting
s 01

—Memary Ares Setting

Avis Dperating Memory Arsa Designation—————————

Input Memary Area (NC Unit to PLC)

1y Area (FLE to NC Unit)

=l |5uu )i

< | m

CID area: CI00000 to CIOB143 %R ared WOOD to w511
HR area: HOOO to H511

DM area: DOOOOD to D32767 o
EM area: E7_00000 to E?_32767 (7=EM bgrk Nao.)

Each area accupies [the lrgest avis No.~ 2§ words.

AR area; £000 to A353

Doyniload Wpload ||

Setzen Sie den

Initialize:

Ausgangsrelaisbereich
auf C10100 und den

Eingangsrelaisbereich
auf C10500.

Wahlen Sie
[Achse 01] aus.

) Unit Paramaters
- MemorpArsa §
i+ Commhication:

s Seting s 1 ————————————————————
Encoder Type

" Absolute Encoder % Incremental Encoder

Origin Search Operation
% Reversal Mode 1 ( ReversalMode 2 ( Single-direction

Drigin Search Dirzetian

 Farward  Reverse
Intermupt Input Signal Selection m
Oiigin Input Signal Selection m
4 B
Richten Sie o |
die Achsparameter Cancel
fur Achse 01 ein. o

Setting value
#[] PnS0B  Input signal selection 2 8882+
=[] Pns0E  Output signal selection 1 noooH
=[] Pna0F  Output signal selection 2 0100H
=[] Pna10  Output signal selection 3 noooH
=[] Pnal1  Inputsignal selection 8 6543H
=[] Pn512  Output signal reverse ooooH
[1PnS1E  Deviation counter overflow warnin... 100
[1Pn20  Deviation counter overfiow [evel 262144 o
[JPn522  Positioning complefion range 1 3
[JPn524  Positioning completion range 2 3
L Pn526  Deviation counter overflowe level at.. 262144 o
AL v,
Downlasd I Upload | Compare |
Initialize: | " Cancel

Konfigurieren Sie die Servoparameter fur Achse 01 wie nachstehend gezeigt.

Auf 0K | klicken

Einzelheiten dazu finden Sie in Abschnitt 2-13 unter ,Projekte speichern®.



Erstellung o

starten

Rechtsklick auf
MCH-Baugruppe

—

Auf [Spezial-
Anwendung starten]
zeigen

{

[Start mit
Ubernommenen
Einstellungen]
auswahlen

—

Task, Achse,
Programm und CAM-
Daten hinzufiigen

]

Positionsdaten,
Parameter, Programm
und CAM-Daten
bearbeiten

—

Projekt speichern

Programmer

—i0ix

Fie Edt View Options Help

Baugrup- CPU-Bus-Bau- E/A- o - .
penkonfigura- 4 gruppen/SIOU | Zuordnung PrerLarTm'e Dei;flfjlmein Spéifgﬁﬁn
tion erzeugen 4 konfigurieren priifen 9 gging p

Nutzung der MCH-Baugruppe

Verwenden Sie folgende Einstellungen, wenn Sie anstelle der NCF-Baugruppe die MCH-Baugruppe
(CJ1IW-MCHT71) einsetzen.

Registrieren Sie die MC-Baugruppe so in der E/A-Tabelle, wie Sie es auch mit der Analogbaugruppe
getan haben.

Die MCH befindet sich im Motion-Controller.

Starten Sie als nachstes CX-Motion-MCH uber den Eintrag [Start mit ibbernommenen Einstellungen].

Wenn Sie erst nach dem Starten des jeweiligen Tools eine gespeicherte Projektdatei 6ffnen,
wahlen Sie [Nur Start].
Bei Auswabhl von [Start mit ibernommenen Einstellungen] wird ein neues Projekt angelegt.

Fution MUK - [TargetS108 {3) : dewProgeamd (1] (0] x|
[Floe o= wew oot crie ook wndows 1 =81
[DEE ##R& ‘a0 2C AND ¢ (DERRRE 9 9D0 0|

7 CIM-CPUL3
g, Inner Board
£1-&g [0000] Main Rack

¢ 07[0000] Empty Slat SVSMAC BLIS Master »
i 1| 08 [0000] Empty Slok
“ § 09 [0000] Empty Slat Unit Setup

@, [0000] Rack 01 Save Parameters

[egrrprronpxEs|oan
!

- § 00 [0000] Empty Slat

-4 01 [0000] Empty Slot

i g Input Unik 8 paints) (Occupancy @ 1)(Unit : 21) (Out: 1, In: 9))
it {nit ; 3)

STy

H Confirm Units
¢ 06 [0000] Empty Slot Unit Comment

Load Parameters

gs Inherited

- Chrl+x
Copy Galec Starten Sie die MCH-Baugruppe
Paste. {4 . . .
bkt gemaf Registrierung.
‘ Uit ManuFacturing information > o
Uit Error Log line. 4 ‘0
Hot Syrap: ‘0

%WWMWIW&W. el

DEE em I}G:.'-'l" Dolnig| R |omeas

ELERAREPOELX A o8N
2l

Klicken Sie auf die
Schaltflachen, um Task, Achse, Programm
und CAM-Daten hinzuzufuigen.

FRC FODL 00000000 =l
KOVE [J01110000 [J02150900
WOFS. —

=
=@ Twpesiou b

T1 == 1

H S0000 {J02]75000
CELL T300

HOVE (JU1]1100000 [J021100000

ZOUOEAL = 1
MOVE [JDL]CRIGIN [J02]40RIGIN
h

FOUDTAL = O
0

A S Prograe
B HewsubPogranson (500
[

ssaaa.., Offnen Sie den Bearbeitungsbildschirm, um Daten
zu bearbeiten. Dazu doppelklicken Sie in der Projektstruktur
auf Positionsdaten, Parameter, Programm oder CAM-Daten.

B Hewtant 1)

I 1 I3 ] Ny ey

]

[z cdm i

Klicken Sie auf E Iund speichern Sie das Projekt in einer Datei.



Erstellung o

starten

Auf Analogbaugruppe
doppelklicken

Baugruppenparameter
konfigurieren

Programmer

Baugrup- E/A-
penkonfigura-

tion erzeugen

CPU-Bus-Bau-
gruppen/SIOU

konfigurieren prufen

Zuordnung

Offline-
Debugging

Programmie-
rung

Projekt
speichern

Die Analogbaugruppe ist wie nachstehend abgebildet in der E/A-Tabelle registriert.
Konfigurieren Sie die Parameter der ndchsten Analogbaugruppe.

T | SPS-E/A-Tabelle - NeueSP51

Datei Bearbeiten  Ansicht  Optionen  Hilfe

JRT=TES)

- F CIIM-CPUL3

+ A, Internes Sondermodul
=1-4@&§ [0000] HauptTrg

-5) 00 [0000] Learer Steckplatz
1

e = e e = =2 e e |

EaEg

02 [2210] CIW-AD0E1-Y1{Analog Input Unit & points) (Belequng : 1)(Baugr. : 213 (Aus: 1, Ein: 9) ]

04 [0000] Leerer Steckplatz
05 [0000] Leerer Steckplatz
06 [0000] Learer Steckplatz
07 [0000] Leerer Steckplatz
05 [0000] Leerer Steckplatz
-5} 09 [0000] Leerer Steckplatz
|4y [0000] Baugruppentriger 01

FrPrreT T F

[CI1m-CP

13

Wine

Der Konfigurationsbildschirm fur Analogbaugruppen wird angezeigt.

C11W-ADOB1-¥1 [Edit Parameters]
Displayed Parameter |1
ltern SetValue Unit =

Input! Input signal use sefting Disahle

Input Input signal use sefting Disahle

Input3 Input signal use sefting Disahle

Inputd Input signal use sefting Disahle

Inputs Input signal use sefting Disahle

Inputfi Input signal use sefting Disahle

Input? Input signal use sefting Disahle

Input Input signal use sefting Disahle

Input! Input range setting +-1 0y

Input2 Input range setting +-10Y

Input3 Input range setting +-1 0y

Inputd Input range setting +-10Y

Inputs Input range setting +-1 0y

Inputfi Input range setting +-10Y LI

o
-l -l
=l =

TiznsteUnit o Pe] || Tianstetreiolng | | Compare | Hesst
Set Defaults Cancel

CPU-Bus-Baugruppen und Spezi

Einstellfunktion fir CPU-Bus- und
Spezial-E/A-Baugruppen

Bislang erfolgte die Erstkonfigurierung von CPU-Bus-
und Spezial-E/A-Baugruppen anhand der jeweiligen
Dokumentation, mit deren Hilfe die DM-Adresse
anhand der Baugruppennummer errechnet

und anschlieBend als Hexadezimalzahl eingegeben
wurde. Nun kdnnen Sie sie tber das Pulldown-Menu
aus der E/A-Tabelle von CX-Programmer einrichten.
Uber den integrierten Parameterkonfigura-
tionsbildschirm kdnnen nun wie nachstehend gezeigt
mihelos Einstellungen, Ubertragungen

und Priifungen durchgefiihrt werden, ohne dass dazu
Adressen erkannt werden missen.

(Dabei wird die bereits beschriebene CPS-Funktion
von CX-One genutzt.)

al-E/A-Baugruppen konfigurieren

Spezifizieren Sie beispielsweise die Bezeichnung und den Bereich einer Eingangsnummer.

CJ1W-AD0B1-¥1 [Parameter bearbeiten] x|
Angezeigte Parameterguppe: [l parsmeters | ‘
Element rt | Baugrupy | . . . . . ..
TnpUtt Input signal use sefting @ |Enabls ;:FI l Weisen Sie Eingang 1 die Nutzungsbezeichnung [Aktivieren] zu. |
Input? Input gignal use setting L
Input3 Input signal use setting Disable
Inputd Input signal use setting Disahle -
Inputd Input signal use setting Disahle
Inputé Input signal use setting Disable
Input? Input gignal use setting Disahle
Inputd Input signal use setting I
Inputt Input rangs ssfing -5V 20mA 7 | Weisen Sie Eingang 1 den Wertebereich [1-5V/4-20mA] zu. |
InputZ Input range setting i
Input3 Input range setting +-10Y
Inputd Input range setting 0%
Inputh Input range setting 10V
Inputh Input range setting +H10Y j
| | <Defaultz+-10v =l
<hddress =Wort:D22101, Bit:0-1
<Typesliste
{syiager (Baigtiope e | | oerragen [P aLr Buarugpe | Verglelzhen Heustart
Vorgaben svstelen IEm —| Klicken Sie auf die Schaltflache [OK].




CX-
Programmer
starten

E/A-
Zuordnung
prifen
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tion erzeugen
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gruppen/SIOU
konfigurieren

Programmie- Offline-
rung Debugging

Projekt
speichern

Erstellung

E/A-Zuordnung prufen I

Registrieren Sie die Ein- und Ausgangsbaugruppen so, wie sie es auch mit der
Analogbaugruppe getan haben.

. [ PLCIO Table - NewPLC1 1H[=] B3 ) ) L
Einfache E/A-Baugruppe Hlo Edt Ycw Opions Hep Beim vorliegenden Beispiel
registrieren i Cou-cPui3 werden CJ1W-ID211

g, Inner Board

und CJ1W-OD211 als Ein- bzw.

71 00[0000] CI1W-ID21 1(DC Input Linit)

5l 01 [0001] CI1W-OD211{Transistor Cutput Unit)

; 02 [2210] CI1W-AD0S1-Y1{Analog Input Unit 5 paints) (Occupancy ¢ 13(Unit : 21) (Out: 1, In: 9) AusganQSbaugruppe VerWendet.
;1 03 [1550] CI1W-MCF7 1{Pasition Cantral Unit) (Unit @ 2)
5 04 [0002] Empty Slot

5 05 [0002] Empty Slot

sl 08 [0002] Empty Slot

g 07 [0002] Empty Slot

5 08 [0002] Empty Slot

5 09 [0002] Empty Slot

4y, [0002] Rack 01

[caim-cPuLE  [Offine 4

Durch das Registrieren von Baugruppen in der E/A-Tabelle kdnnen Sie den Status
der E/A-Zuordnung Uberprufen.

7 Clim-cruls
+|-dggy Innier Board
SR F}[0000] Main Rack

E/A-Zuordnung prifen

021 1(DC Input Unit)

01 [0001] C1wWHDD21 1{Transistor Gubput Unit)
0z [2210] CIwRD0S1-Y1{Analog Input Unit 8 points) (Occupancy @ 1(Unit : 210 (Out: 1, In: 9
03 [1550] C11W-HCF7 1{Position Contral Unit) (Unit : 23
04 [0002] EmptySlot

05 [0002] Emply Slot

----- 5 08 [0002] Empty Slat

----- 5l 07 [0002] Empty Slat

..... ﬂ 03 [0002] Ernply Slat BIC 10 Teble - HewPLCL
hnalog Inpat Unit  poimts  (CIIW-ADOBI-VE)  (21)
----- ?' 09 [0002] Emply Slok bz2100.9) Imputl Input signsl use setting  <Ensble{lHex):
D22100.1) Inpat? Inpat signal use setting  <Disable(lBex)>
[+, [0002] Rack 01 D23100.2] fupar fnpat sigual use sevting  iDisable(len)s
D22100.3) Inpatd Input ral use setting Disable(0Bex) >
D22100.4) Inpats Inpu sl use setting  <Dissble(DHex)>
D22100.§) Inpaté Inpat slsr.al use setting «Disable( (lex)
D22100.6) Inpat? Inpat signal use setting  <Disable(lBex)>
D22100.7) Inpat® Input signal use setting  <Disable(lBex)>
D22101.0) Impuatl Isput » Ln «1-5¥4-20nh{ ZHex) »
% H M H H D22101.2) Imput2 Impat /=107 0Hex )
Dariiber hinaus kénnen die einem E/A BEbLl  Hhn fhew mionen;
D27101.6) Tapatd Inpuat 4 =107 (0Hex ) >
D22101 2] Tapats Inps caratnTORex)
Dz2101.10] Inpath h\p’ =10V D ) »
Zugeordneten Adressen per AUSdruck D22101.12] Inpuat? In range setiling (&/-!ﬂ?{t“ ¥
D208 14]  Tapar Inpat c+/=107 Ol 3
i1 D22102) Impaat. P ing setting lean value processing for 2 buffers((Be
gepruft werden. BE3103] Tobak? lian vatus roceseing sotbiny  Heon valis hrocerainy fon 3 buitersibis
D22104) Inputd Mean w 8 processing setting iMoan value processing for 2 buffers(0Be
022108} Inputd Hsan volus processing setting  (Nesn value processing for 1 buffers(lis
D22106) Inputs Hean valus precessing setting Moan value processing for 7 buffers(0Be
022107} Inpaté Hean value processing setting  <Nean value processing for 2 buffers(OHe
D:2108] put? Mean value processing setting  cMesn valus processing for ? buffers(l
221091 Inpuat® Mesn valus processing setting  cMean value processing for 2 buftersiObe
D22118.0) Operation mode setting <Normal me(m(gx]‘
D22118.8) Conversion tine. resolation sstting  cins 4000 (0ex)>
€162210.0) Fiot  used(GHex)>
€1022101] Input? Peak value il e \nﬂlﬂoum).
CI02210.2 Inputd Peak valus hold  ¢Hot i
€102210.3 Inpatd Peak value hold  <Hot i
Croz210 4] ImputS Peak value hold Mot 1
€102210.5]  Inpaté Peak value hold  <liot i
Cro2210 6] Imput? Peak value hold Mot 1
Cc1o2210.7] Input® Peak valus hold tHat »

Die E/A-Zuordnungsdaten kdnnen auch tber die 1Q-Angabe (IN:I, OUT:Q) im Rahmen der
Kontaktplanprogrammierung geprtift werden.

0
a [Programmname : MeussProgramm]
[Sektionsname : Sektion ]
: e E G 1.00
b ;
,
2 L
: :
, ;
B e e e -
1 ’{({f({(//(//(/(//({f(/
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Rechtsklick auf
Funktionsbldcke

—

Ordner unter [Omronlib] >
[Positionssteuerung] >
[NCF] auswahlen

—J

OMRON FB Bibliothek
" NCF021_MoveRelative
DINT11.cxf" auswahlen

]

,MoveRelative“ als
Instanzbezeichnung
eingeben. Dann
Kontaktplanprogramm
erstellen

Programmierung

Dieser Abschnitt beschreibt die Programmierung mit Bibliotheksdaten (OMRON Standardbibliotheken),

die eine einfachere Verbindung zu OMRON Komponenten ermdglicht. OMRON Standardbibliotheken
beinhalten eine Ansammlung von OMRON Komponenten, die in zwei Arten unterteilbar sind:

FB-Komponenten (OMRON FB Bibliothek) fiir Kontaktplanprogramme sowie SAP-Komponenten (Smart

Active Parts Bibliothek) fur Anzeigen.

® NCF-Baugruppenprogrammierung mit OMRON FB Bibliothek

Der an die Baugruppe mit der Nummer 0 NCF angeschlossene Servomotor (Achse 1) wird mit dem

Befehl fur Relativpositionierung, mit der Geschwindigkeit 2000 (Sollwerteinheit/s) zu Position 2000
(Sollwerteinheit) bewegt.

&0

Baugr-Nr: 0
A

Servo Motor Nr.1
i

W10.02

W10.00 ‘W10.01 W10.03 W10.04 W10.05
41‘1 101 { t }fhl‘ }m‘
Ausloser (ENO) Fertig :sbemcsr; Fehler StartNr.2
W10.02
——
Start Nr.2
P_On (Normal EIN) _NCF021_MoveRelative_DINT ENO
EN (BOOL)
_
(BOOL) ENO
Baugr-Nr. __| BG-Nr (BOOL) | _ Positionierung abgeschlossen
&0 (INT) Fertig W10.03
Achsennr.. __| Achse (BOOL) |  Befenl abgebrochen
Axis 1 - &1 | (INT) Befehlsabbruch [ W10.04
Start Nr.2 _| Ausflihrung (BOOL) | _ Fehlermerker
W10.02 (BOOL) Fehler [ wi10.05
Positionsbefehl | Position (WORD) |
2000 Sollwerteinheit —> &2000 (DINT) Fehler-ID (Ausgelassen)
Geschw.-Befehl | Geschw.
2000 Sollwerteinheit/s > &2000 | (DINT)

= B Prujei
= B e[ CIM] OFfine
2 Syebuie
W Cia-Tabebe und Bsugnapenianfiqurstion
[4 Fratetirgen
@ speicher

CX-Programmer Funktionsblock-Bibliotheksdatei ausw.

Suchenin: | 3l NCF

2xl

x| e & ek E-

2 R Programne:
e =) _MNCF001_Connection10.cxf

_MCF01S_Movedbsolute3_DINT10,cxP

S _NCFO10_MoveAbsolube_REAL1L.cxf
9 _MNCFO11_MoveAbsoluke _DINT11,cxf

i o e

iy g

D ateityp: IFunktinnshlnck-Eihl\ntheksdateien[" cxf] j

S _NCFD1Z_MoveAbsoluteZ_REALLO, cxf

9 _NCFD13_Movedbsolute2_DINT10.cxf _MCFO23_MaveRelative2 _DINT10.cxf

Q _NCFD14_Movedbsolute3_REALLO, cxf _MCFO24_MaoveRelative3_REAL1D.cxf

K S| il
D ateiname:; |_NCFU21_MOVEF|eIalive_DINTW1.cxf Offren I

Abbrechen |

A

=

Flgen Sie die ausgewahlte OMRON FB Bibliothek in den Kontaktplan ein,
und tragen Sie dann ihre Bezeichnung (Instanzbezeichnung, in diesem Fall ,MoveRelative*) ein.
Erstellen Sle dann wie nachstehend gezeigt ein Kontaktplanprogramm
= Pt rrprapekt - 3 frog ammier - |t | seorsProgramm | Sekbn] [Fsgmen]]
Teataten Ansctt Drfigen W5 Progem Swiomge Fende Ml
DER R SR IRB| 2 AU TY | ALER L1 |2 0 ss DUEE LM
400 BERER '-:HN"‘WI—OBEEFU—&_‘GI&"-?‘-
[ERRRPE &RETR ESE vu il L

Die OMRON FB Bibliothek ist eine Komponentensammlung, die von OMRON
als Funktionsblock bereitgestellt wird, damit Funktionen von OMRON Baugruppen

fur SPS- und FA-Komponenten wesentlich einfacher in SPS-Programmen genutzt werden

kdnnen. * Naheres dazu finden Sie in Kapitel 1 des FB Einfuhrungshandbuchs.



CX-
Programmer
starten

Erstellung

Siehe Bibliothek

Eintrag [Bibliothek] aus
dem Menu [Werkzeuge] °.
auswahlen "

Zeigen Sie Smart
Active Parts auf dem
Bildschirm an.

1. Ordner SmartActiveParts_E

-Motion - NCF -
OutCIO_InCIO auswahlen

2. Ordner_NCF001_xx_

Adjust Operation
auswabhlen (Bezeichnung

Uberprufen)

Smart Active Parts
konfigurieren

Projekt
speichern

Offline-
Debugging

E/A-
Zuordnung
prifen

Programmie-
rung

CPU-Bus-Bau-
gruppen/SIOU
konfigurieren

Baugrup-
penkonfigura-
tion erzeugen

So verwenden Sie Smart Active Parts

In diesem Abschnitt wird die Verwendung von Smart Active Parts beschrieben. Im vorliegenden
Beispiel wird die ,Justierungsfunktion“ (Adjust Operation) fir NCF Smart Active Parts genutzt.
Waéhlen Sie im Men [Start] nacheinander [Programme] > [OMRON] > [CX-One] >

[CX- Designer] > [CX- Designer Ver.1.0], um CX- Designer zu starten.
(Oder klicken Sie auf [Alle Programme] > [OMRON] > [CX-One] > [CX- Designer] >
[CX- Designer Ver.1.0].) Wéahlen Sie [NS8-TVO[]-V1] und [Systemversion 6.0] oder héher

M Test... Chrl+T
W Resource Report...

Yalidation

B Library

Impart Old Library. ..

-

[ <Defaut library> 100z =] [

B0 lbrary
EF(] S4P
i B[ SmartdctivePatts E

1 TemperatueController

Alt+4

= 84 Find i ey ) Mest

Speed CMD value ga.1

Axis busy djust Up
Q  [oisble [ 090.59 (% [006 | [ -ee0aa [Wifeuleers| V|

Axis| 99 | Decel .stopl Servo un ockl -J0G | Orig.searchl Orig. returnl

Override eett\ng

=l [j Motion

(] OutCIO_InCIO
B _NCFO00_20_Comme
B, _NCFO01_20_Adjust
----- By _NCFO02_20 Direct
& NEF003 20 Setung =
[ A TR

Caontrol . _
Iperation NCENIL 20 Adinst Onaratinn

eration

3. Ziehen Sie das Fenster, und legen
Sie es auf dem Bildschirm ab.

srunart Autive Parls Communications Setting x|

mmm|

4. Die ausgewdhlten Smart Active Parts
werden auf dem Bildschirm angezeigt.

1. Hier doppelklicken ’

2. Als Zielbaugruppen- ..
nummer ,4" eingeben.

3. Auf [OK] klicken **°°**
Smart Active Parts

Konfiguration
abgeschlossen

Rl [ Ietaee V|

Rl [Trae 1 Tetme W
B2 | I-chase vhose (V| Rl [ Tvimes
Aesl-tice, sigral |M«=:mm o Bire. i u||ae Mction mde

Trwbercing ) Wite Fead | Sae
) J

4. Die Kommunikationsadresse

LE Adjust Uperdt
fxis busy Override setting Speed CHD value w01y
() Disable |/ 99599 % | +0G || 5850999988 | ¥ [pules/e V|

Izig| 99 | Decel. stop| Servo unl ock| -JoG | Orig. searchl.O.m.g.r‘eEurnL veccoNocooe

XXX ER]
.noooo-oooo.o-..oco
.

Konfiguration bei 100% ,,..cccccscccce®

abgeschlossen

Speichern Sie das
Projekt.

wird automatisch anhand der
jeweiligen Baugruppe errechnet.

Einzelheiten dazu finden Sie in Abschnitt 2-13 unter ,Projekte speichern®.




CX- Baugrup- CPU-Bus-Bau- E/A- - - ,
Erstellun g Programmer  penkonfigura-  gruppen/SIOU J Zuordnung ProgrLar:nmle D;T'”em . Pé%ﬁ‘e‘tm
starten tion erzeugen 4 konfigurieren priifen 9 9ging p

Offline-Debugging

Dieser Abschnitt beschreibt das Programm-Debugging mit dem Kontaktplansimulations-Tool

CX-Simulator ohne SPS.
AuRBerdem wird das Dienstprogramm Switch Box als virtuelles Eingabe-Tool genutzt.

M Musterprojekt - CX-Programmer - [NeueSPS1.NeuesProgrammi.Sektionl [Diagramm]] ;Iil
——— [¥] Datei Bearbeten Ansicht Eirfiigen SPS  Program  Werkeeuge Fenster Hi ==
Auf %l dicken 00" (DD R SRe[E G © e et e JazEn}r|esEereBEED|Lula |
Sohaltiache f sxaflseEERCr vy =00 ; Zleae%%s [ BEEREE |
(EereliEeely nRERR O | nBs|vus|[asranpnn|

Simulatorverbindung)

=

x| Die Programmiibertragung beginnt.
Auf [OK] klicken eeccccccccccscccc e emepmrNecoocccsos ) ]

flich n Programm auf 5PS MeueSPS1 herunterladen

Pragramm(e)

Einstellungen

97 E/iTabelle

[ SpezialBaugruppen-Konfiguration Alles ubertragen
) Symbole

Kommentare

23 Programmindes

Herunterladen war erfolgreich

Auf [OK] klicken eeccccccccccccccccnnnnspentenssesrsccccccccccnss

Ubertragen nachjvon: | Speichermodul 2

% Dateien aller Tasks ibertragen

" Dateien nach Task iibertragen

[¥ | Programmspeicer [schen

™ Anschluss (HostLink, Peripherie) der SPS-Einstellungen vom
Ubertragungsziel susschiieBen.

{Aktivieren Sie diese Option, wenn Sie Einstelungen fir die sericlle
Kommunikationsschnittstele der CPU-Baugruppe ibertragen, die mit
T Link auto-online odsr der CPU-Baugruppen Parameterbearbeitung
wan Co-Integrator geandert wurden, )

Bildschirm im Online-Modus

2 Musterprojekt - CX-Programmer - [[Gestoppk] - Ney—~=n=+ Xisye:
.Date\ Bearbeiten Ansicht _Einfugen SPS  Program [Ierleeuge Bgegsier Hife

EEIIEIE ), v|]]i‘y_@aegm,qlm,@@\e@,uswu_mu
a 9<Q||—;!:.:M:h'=||—-n-w-ww | —opgarEl k|[FSE LR

‘Werkzeuge Fenster Hife

Simulation 3

CX-Simulator
Debugging-Konsole

—

wird gestartet ERPRDS @ FEE|22S| s s iarmmmuepn>| p—
=l o
On 148 NeuesProjekt » | [ S Tastaturbelegung. ..
SWItCh BOX O . . = @ N_EUESPSI[CJIM] Stop/Programm-Betriehsart [Sektinnaname : Sektion ] thionen...
D|enstprogramm starten w000 wino VWI;EIS Winoa win0s w1002 o
[Tools] > [SwitchBox : EHDE Ferty Fause  Fehlermerker
- . WD
Dienstprogramm] .
" . Steri2
auswahlen . ] Relatiteswequny
C - 1) WeussProgramm1 (00) Gestopp P
. E 2 symbole _NCFO21_MoveRelative_DINT
. 9 sehtont P_On (Bo0L) (B00L) W20 01
SPS ausfuihren & e En T
=+{TF Funkiionstlacke 5 ol x|
I _NCFO21_MoveR, = L
Fle(F) View(¥) PLC(P) Adcress(A) Help(H)
| [unitled Group =1
Bit Monitor -
Comment Commert
Address [ Walue Comment
1001 -ﬂiil
W10.02
W10.03
W10.04
W10.05

4 | of?

IFZMnm(ur ‘FERun |F4(Dehug) F5Auta Online IFESEIEctPnn

F7Bit Moniter IFECH Meniter ‘FQWalch Monitor|r1u:ommem ‘FMGrp Cammen-|r12NenNm5et |

FiFrogame

2 [ [caum-cpura PRG  |HER
—~ -
, Projekt / o ||1| | »
Driscken Sie F1 fur Hife o’ [ [NeuesPS1{Simulator) - Stop/Programm-Betriebsart | [svne |Netzwerk 0 {0, 0) - 100% | [ [mum
.

Switch Box-Dienstprogramm
Nutzlich nicht nur fir die virtuelle Simulatoreingabe, sondern auch fir das Debugging
beim Prifen der SPS-Verdrahtung und beim Einrichten von DM- und anderen Initialwerten.



Erstellung

CX-Programmer Datei

speichern

Im Meni [Datei]
[Speichern als...]
auswahlen

CX-Designer- und
CX-Motion-NCF/MCH
Dateien speichern

Programmer

T~
E

Baugrup-
penkonfigura-
tion erzeugen

E/A-
Zuordnung
prifen

CPU-Bus-Bau-
gruppen/SIOU
konfigurieren

Programmie- Offline-
rung Debugging

Projekt
speichern

Projekt speichern

Baugruppenkonfiguration, Baugruppenparameter und Programme, die CX-Programmer nutzen,
kdnnen gleichzeitig gespeichert werden.

-l
@ Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen SPS  Program ‘Werkzeuge Fenster Hife =8
[ D et o new|azEsln kit erREEEE 0%
= @ Offnen... STRG+O
| Sehogen bnupm | —ooaailk|[Flee menEBERG |
0 & st sors 19 [30 325 [ % 28 [l G Wm0 >
: -1zl fo 0 [Programmname : MeuesProgramm?]
wiederverwendbare Datei 3 ) )
[Sektionsname : Sektion1]
Funktionsblock. 3 :
tion Wi0.00 w1001 Wi10.03 W10.04 ¥10.05 w1002
Kommentar/Proaramm laden — | |} 141 14 1 Start2
Kammmentar Programm speichen EMCE Fertig Pause Fehlermerker
Wi10.02
BH Programm vergleichen, ..
Start2

Seitensinstellung. .. "

@ eltsradie 1 . Relativheweung

5 Drucker, .. STRGHR _NCF021_MoveRelative_DINT
1 Musterprojekt.cxp il (EEJOOL) (EOE%% T ENDE
Beenden Imimet-EIN-bet ..

Speichern Sie unter einem bestimmten Namen. Speichern Sie in diesem Fall als ,Samplel".

Speichern |8Demn j & £ E3-

pr—

Dateiname: llMusterprmskH cip ' L Speichen eeessee Hier klicken
Dateityp: |D<-F‘rngrammer Projekt-Datei [* cxp) j Abbrechen I
&

Erzeugte Daten kdnnen bei CX-Designer- und CX-Motion-NCF/MCH gespeichert werden.
Speichern Sie CX-Motion-NCF als ,Sample2.mnf* (CX-Motion-MCH als “Sample5.mnh”)
und CX-Designer als ,Sample3.ipp"“.

Fenster zum Speichern fur CX-Motion-NCF

21
Speichemn IaDemo = ek -

Fenster zum Speichern fir CX-Designer

Datei speichern unter x|
Spaichem |@ Demo 4 - £F -

000Backup_Musterprojekt . 3 000Backup Musterprojekts
Musterprojekkd ° |1 Musterproekts
.
NewProject °, | NewProjgct
.

L]
Doleiname:  [Musteproikt 2ot s [ Seeichen | Deteineme:  [Musorprojsk 31 Speichen |

o
Datekyp: [ Co¢MotionNCF Filefmef] =] % abbrechen | & Datsityp [Froiect Filef~IFF) ~|  Abbrechen |/
4 o %
. .‘
o B

Wenn Sie beim Starten von CX-Programmer eine spezielle Support-Software wie CX-Motion-
NCF oder CX-Designer ausfihren, wird zum Lesen und Speichern von Dateien derselbe
Standardordner genutzt wie bei CX-Programmer. Auf diese Weise kdnnen Dateien der
CX-One Support-Software leichter verwaltet werden.




Online- - Online- Ubertragung
Debugging an PerJekte Verbindung zur I;rogramm-
der Maschine €sen zur SPS Maschine ebugging

Unter [Datei] > [Offnen]
Dateinamen
~Samplel“ auswahlen

oder

Auf = | klicken

In der E/A-Tabelle
auf die Baugruppen-
konfiguration doppelklicken

Dieser Abschnitt beschreibt den Anschluss an die Maschine, die Programmiibertragung,

die Online-Konfiguration von Baugruppen und das Debugging.
Projekte lesen

Verwenden Sie CX-Programmer, um das im vorigen Abschnitt gespeicherte
Projekt ,Samplel” zu lesen.

alnix

z|Mam | reasEn| LR
— ot L | ||
e T ]

AF 4 RPN |

Flogme  [Coeiicn o= ]

Pl ol [T P Pt i [ o0 5] | e

Das Kontaktplanprogramm ,Samplel” wird geladen.

alf]
[ ien tewboten dextt [rfigen 53 Pmgm ]|
DEU|% SR 200G - - ANY TR 4284 L1 LIT RS TRTT LM %S
aqq FrEEnianrw | —CoFEAELK (P ES8(YSYE WBIER
CREEDE 2P R 4 vl [ aarnnMyEn
- g [ TRl e o e
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O Specter P
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D tlewnt N
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it
wiy
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wibth

In der E/A-Tabelle werden auch die im vorigen Abschnitt konfigurierten
Baugruppenparameter geladen.

7 i SPS-E/A-Tabelle - NeueSPS1

=2l

Datei Bearbeiten Ansicht  Optionen  HiFe

S = e S o= e =T e s I R B = =

# cimM-cPuL3
g, Internes Sondermodul
- &g [0000] HauptTrg
§ 00 [0000] CI1W-ID211(DC Input Unit)
§J 01 [0001] C11W-OD2L1(Transistor Output Linit)
5) D2 [2210] CH1W-ADOB1-V1 (Analog Input Uik 8 points) (Belegung : 1)(Baugr. : 21) (Aus: 1, Ein: )

! Lol .

et el

Iroull irgud sgnal use weling

Input? Input signal use sAEng
gt

5] 03 [1550] CI1W-NCF71{Position Control Unit) (Baugr. : 2)
%) 04 [0002] Leerer Steckplatz
%) 05 [0002] Leerer Steckplatz
%) 06 [0002] Leerer Steckplatz

- §] 07 [0002] Leerer Steckplatz

- §1 08 [000Z] Leerer Steckplatz

-~ §1 09 [000Z] Leerer Steckplatz

4, [0002] Baugruppentriger 01

¥
=l
B [Es 7 oo s | (o ] aeom |




Onlines : Online- Ubertragung
Debugging an Flojlexe ¥ verbindung 2ur Programm-
der Maschine €SEl zur SPS VR ebugging

Online-Verbindung zur SPS

Prufen Sie, ob das SPS-Modell und die offline erstellten Kommunikationseinstellungen

sowie die tatsachliche SPS stimmen.
izl =

Auf SPS doppelklicken IiEEEEEEER ﬁ%@ NewesPS1[CI1M] Offline )

E/-Tabelle und Baugruppenkonfiguration
Einstellungen [cim 4 Eirstellungen '
i 4

Geralelyp

= %Prngramms Netzwerkiyp —*
- £ NeuesProgranm1 (00) [Toalbus Einstellungen. .
-

Syribale Kommentar—gs# 17

EI 3} Funktionsblicke
I _NCF0Z1_MaveRelative_DINT

=
|
0k | Abbrechen | / Hire |

Uberpriifen Sie die
Kommunikationseinstellungen.

" Projekt

Uberpriifen Sie das SPS-Modell.

Geritetyp-Einstellungen [CI1M] i | Netzwerkeinstellungen [Toolbus] i |
Aligarmen | Netawerk Treber | Modem|
CB) eibirdung D
CPU13 5 rT— Daterbits: 8 =

CPUT
G

Stoppbits: 1 -

I Hurlesen

I Nutlssen Baudrate W00 Paritit: Nore =]
—‘ ' ¥ Auto-Baud Erkennung '

Datei-Speicher . . .

( | ‘ Vergewlssern Slg sich,

= dass die automatische Erkennung
eitgeber/Uhr . K .

( 7 Instsliet ‘ der Kommunikationsgeschwin-

Goe digkeit aktiviert ist.

0K | tbbrechen | hite | ,

= Musteeprajekt] - DX Programmer - |NewurSPS1 NeursPrograman | Sektion] [Diagramm]]

a [0 Datsi Bewbeter Ansicht Erfigsn 5P5 Progr
Auf & | kllcken lIIIlllllllllld%lﬁ.ﬁ3&-1‘;5.;...-—“%’&-%“.,
[[a |z eE mE G wiw | —o
. I o O3 = 10 30 16 s |l [
(Schaltfiache e el L ;m:,:: L .
fiir Online-Verbindung) T — - SR,
7 Svmbole &

®mxpupperaonipe sin

Wenn keine Verbindung zur SPS aufgebaut

werden kann, kdnnen Sie den automatischen ad
Online-Verbindungsaufbau nutzen.

Speichern Sie zunachst Ihre aktuellen Projektdaten, s
da die Funktion Projektdaten léscht, .
die sich in Bearbeitung befinden.

Wenn fiir die Verbindung ein USB-Adapterkabel

LEW

" Wkzwerk 010, 6] - 10%

(CS1W-CIF31) verwendet wird, K
geben Sie die Nummer der zum USB-Adapter . “""'“‘""“‘" Al
zugeordneter COM-Schnittstelle an. "“‘ ZERNEITR 6l BRIMIBARAIZBERR o B
r . ._$Hﬂl [parurw | — o0& gEL K G|&e m%ss WEERR
_nﬂﬂﬂﬂ?ﬁuﬁt‘j B22E w%3 [asrmnmsen>
% il [0
- R T A—
(Schaltflache fiir automati- ﬁm*"""""'““‘"‘“"
. . Frntwabsrygen
sche Online-Verbindung) pm.:ﬁ
D A Gtk
Prifung der ausgewahlten - i
seriellen Schnittstelle: e SO (|
. Symibxdn
[PLC] > [Automatische gs:um:
. . e
Online-Verbindung ] > g B nsion -
[Auswahl serielle Poft ] - : .
Delickan Sie FY fr lfe NeunSPS1 (NetowericO, Tedrotmer () - RUN Betrints. | 2,006 [SYNC Netzwerk 0(0, 0) - 100% MM

Schnittstelle]



Online-
Debugging an
der Maschine

Projekte
lesen

Online-
Verbindung
zur SPS

Ubertragung
zur
Maschine

Programm-
Debugging

[SPS] > [Ubertragung] >
[Zu SPS] auswahlen

Auf [Alles Uibertragen] klicken

R .
Ly Herunterladeoptionen i

Ubertragung an die Maschine

Ubertragen Sie offline erstellte Programme und Baugruppenparameter zur SPS.
Im vorliegenden Beispiel werden die Daten mit Hilfe der Stapelibertragungsfunktion

gleichzeitig an mehrere Baugruppen lbertragen.
[Zu UbermitteInde Daten]

CPU-Baugruppe: Kontaktplanprogramm- und SPS-System-Konfigurationsdaten,

E/A-Tabellendaten
CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen:

AD-Baugruppe: Bereichseinstellung der Eingédnge (Betriebsart 1 -5V /4 — 20 mA)

31 Musterprojekt - CX-Programmer - [NeueSPS1.NeuesProgramm!1.Sektion1 [Diagramm]] 8]
[ patel Bearbeten Ansicht Einfugen | sPs Program Werkzeuge Fenster Hife -1
DEH|h|ER| s e &oiean sl LY -k e
3 orlne-Simulztor STRE+UMSCHALT+W
o KA [ZEEER  suwb b EL l;.; | E‘ [t euns EEEREE ‘
& | % Auto-Online 3
mEREOE =2 »-nmna»:-u\
— —Belriebsart i
= graimin
158 NeuesProjek: Uberwachen v
=R NE\JESPSl[CJlM] Offline =
5 symbole % Komplieren allr SPS-Programme F7
oo w E/#A-Tahele und Baugrupperd  Programmiberpriffungs-Optionen ... 1 vl 03 W04 w005 w1002
[l Brsshugeg Automatische ZUweisung. .. 1 11 | Start2
Q Speicher © © o Gragrgmzumeisungen Fertig Pauss Fehlermerker
=% Programme Ceeeyes
-5 NeuesProgramm (00) Eunktionsblackspeicher ~ © © ® e ¢ o
=
& Teiibertragung = -
»
I Funkdisnstiocke Schutz LR ™Mb SP5verdleithen;..
i &l Speicerbereiche [aschen
¥ _NCF021_MoveRelative_ P I In Date.. Wi
Eieatheiten 3 Won Datel,.. ENDE
Lt Datenaufzsichnung. .. o e
Zeitdiagramm-Uberwachung. .. Unithin Done Fertig
Zwangssetzen J
Set: v ) gooL)|  wiooe
=l iis Command_Ab e
v

x|

CX-Programmer ¥6.1

=

e @ Spezial-Baugnippen-Konfiguration

Alles tbertragen

VY Symbole

C L]
aps: rcaﬂeipgl Alle Daten werden auf die SPS Gbertragen. Vargang fortsetzen?
.
Evechielich %o T cooes . «sseeee0peeKlicken Sie auf [Ja).
G ProganilEl  ® e N Ja Hein
i Einstelungen o,
17 E/aTabele ®e

|e Programmubertragung beginnt

-~ W Kommentare |
71 P e o 55 s et Klicken Sie auf [OK]
.
.
°
1 °
~Symbole, Programmindex ° .
Ubertragen nachivons N Néchste
wrurarladen vwar erfolgreich ° H
& Dateien aller Tasks ibertragen i e | . Seite
| Dateien nach Task ibertragen
[¥ | Frogrammepeicher l6schen
I~ anschluss (HostLink, Peripherie) der SPS-Einstellungsn vam
Ubertragungsziel ausschiisBen. CX-One CIIW-0C211 CJ1W-AD081-V1

iAktiviersn Sie diese Option, wenn Sie Einstellungen Far dis serislle
Kommunikationsschnittstelle der CPU-Baugruppe tbertragen, die mit
MT Link auto-online oder der CPU-Baugruppen Parameterbearbeitung
von Ck-Inkegrator gedndert wurden.)

Anschlusskabel
CS1W-CN226 (2m)

Programm-
und Konfigurationsdaten

@ SPS1
werden gleichzeitig

SPS CJ1M def CJ-geri
T

Baugruppen-Nr.= 21

CJ1IW-NCF71
(CIIW-MCHT71)
Baugruppen-Nr.= 2Hex

CJ1W-DRM21
Baugruppen-Nr.= OHex
Knotenadresse= 63

1 CJIW-SCU41-V1

E/A-Baugruppen Ubertragen. i

an CPU-Bus- und Spezial-
T 0 E

E

Baugruppen-Nr.= 3Hex

=Ta]
B oo

[ O

CJ1W-ID211

' ‘ Anschlusskabel
NS-Bedienterminal
NS8-TV00B-V1
Systemversion 6.0 oder neuer

4-20 mi
XW2Z-200T (2m)

Sensor

T CIIW-CLK21-V1
Baugruppen-Nr.= 1Hex
Knotenadresse= 01
Abschlusswiderstand
Einstellung= EIN

Servotreiber
R88D-WNO1L-ML2
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Rechtsklick auf
NCF-Baugruppe

(

Auf [Spezial-Anwendung
starten] zeigen o

{

Auf [Nur Start] Klicken **"""

Auf @

~Sample2.mnf‘ auswahlen ,

Auf

10 a0 fd

Ubertragung
zur
Maschine

Online-
Verbindung
zur SPS

Projekt
lesen

angeschlossenen Servotreiber Ubermittelt.

Programm-
Debugging

[Zu Ubermitteinde Daten]
NCF-Baugruppe: Gemeinsame Parameter, Achsenparameter

Servotreiber: Servoparameter

Offnen Sie in CX-Programmer die E/A-Tabelle,
und starten Sie dann mit der Option [Nur Start]

CX-Motion-NCF.

| SI5-E/ A Tabelle - NewesPs 1

Darauf hin werden die Daten gleichzeitig an die NCF-Baugruppe und den an die NCF-Baugruppe

Do Bearbeten Akt Cptiooen Hife
0| SR (w6 5P| blbe|L] v B

BT
- Internes Sondermodul
= df (voun] Haupt Trg
Tl 00[0000] CHWAIDZI HDC Input Unith
T 0 [0008] CIUW-002E L(Transeter Cubput Unk)

FRIRS

.
0
.

®e

+ By ¢ 20 (s 1, B

Ll

-1l
File View PLC Unit Help
[ vz

Press [F1] ta display help.

=1

und des Servotreibers.

ENMCPUNE  Program

Offnen Sie ein gespeichertes Projekt, und Ubertragen Sie alle Parameter der NCF-Baugruppe
Um zu verhindern, dass die Servoantriebe vom SPS-
Programm Betétigt werden, missen Sie die SPS in

den PROGRAMM-Modus versetzen.

|8 Sample2.mnf - CX-Motion-NCF

|4 Untitled - CX-Motion-N
File gy PLC Unit Help
seccccccccc b M| A E (D &
Ellopen HE
x| & @&k Er

klicken
Look i | =4 Demo

DEMC

{

( DOpen b

Auf klicken {24 |

Wenn keine Online-Verbindung erfolgt,

klicken Sie auf ’r@ , und prufen
Sie die Kommunikationseinstellungen

°®
.j Cancel
P

.
.,
File name‘ |Sample2 o ) )

o o B g URE, [CtioloutiRrisg w0 0 0 °°

Open klicken ....

Press [F1] to display help,

LI T

& =

| Sample2.mnf - CX-Motion-NCF
Eile Wiew PLC Unit Help

= E3

0w

NCF-Baugruppe
doppelt anklicken

[a%] 8 &

€] Onlir

I I

.
Press [F1] to display help.

Doppelklicken Sie auf die NCF-Baugruppe

)

zwischen PC und SPS.

Pre

=10 x|

|58 Sample2.mnf - CX-M

File Wew PLC Unit Help
D& ol
E File Edit Onlne Help

1

il Awis 07 New Driver O1[R3B0-WNOTL-MLZ)

|

Press [F1] to display help.
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der Maschine == zur SPS Maschine ebugging

Download All [Computer to MC Lnit]

T 3

Acquiing Access Right...

File Edit ©nline Hel
Auf 1’“‘| Klicken == s==x=xifs
E|--:

Wéhrend der Ubertragung wird der Bestatigungsbildschirm fiir den Baugruppenneustart angezeigt.
Klicken Sie auf die Schaltflache [OK], nachdem Sie sich von der Sicherheit Giberzeugt haben.
Falls keine Kommunikation zwischen NCF-Baugruppe und Servotreiber hergestellt wurde,

bestatigen Sie auBerdem die Achsenzahl und stellen die Spannungsversorgung zur NCF-Baugruppe
und zum Servotreiber wieder her.

Vergewissern Sie sich nach Abschluss der Parameterubertragung, dass die Kommunikation
ordnungsgemaf verlaufen ist und keine Fehler aufgetreten sind.

Uberwachen Sie die NCF-Baugruppe. Achten Sie auf die Konsistenz der Liste (Achsenkonfiguration)
und einen ordnungsgemafien Kommunikationsstatus, und stellen Sie sicher,

dass keine Achsen- oder Baugruppenfehler aufgetreten sind.

[# CI1W-NCF71 Axis Map B
File Edt Onlne Help

Klicken %JEIEE-I

Rl Awis 01 Mew Driver

Unit monitor - New NC1 [Monitoring {connection established)]

N ) =D

[SHalus ] Present position |

12 3 4 5 B 7 8 9 10 1112 13 14 15816
Scan list I8 orr Jore [ ore | orr [ o Jore | orr | orr Jorr | orr [ orr Jorr Lorr | orr [orr |
(R EOCRT T orr Jorr | orr [ orr forr ] orr ] orr | orr | orr | orr J orr ] arr [ ore ] orr | orr |
Aiyis enar ]
Unit common ermar Errar Resst All Beenden Sle dle
Enorcode 0000 .
Error name Baugruppeniberwachung.

Nutzen Sie als nachstes die Schrittfunktion. Lesen Sie zunéchst sorgféltig die angezeigten Warnhinweise,
bevor Sie die Funktion ausfihren.

Fir die Schrittfunktion muss eine Verbindung hergestellt, eine Servosperre
sowie eine Schrittkonfiguration vorgenommen werden.

8 CI11W-NCFT1 Axis Map [ x] Test Run
File Edit | Online Help

e

| Download to MC Unit
Upload From MC Unit
Compare

 Selected Axis Statu
Anis [] “ ’VComm o |Eusy BT Present Valuel 0 Command Urit

e

— WNOLMLZ) - Establish/Release Connection JOG Setting
‘Write Flash Memory Speed Designation
Unit Monitor ’V 5000 Comrmand units!s
Auf [Online]>
[Testlgluf] inc]ken B e L ftze -
Established [~ Enable |100 =
Device Information

~Servo Lock/Unlock ————————— M

JO0G Button————————————————————

ﬂ Servo Lock
InServallnlock | 4 h

i~ Unit common erar

- Az Emor

Error code IDUDU Resst Erar code | 0000 Reset |
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Wenn Sie die MCH-Baugruppe verwenden, Uibertragen Sie die Daten von CX-Motion-MCH
zur MCH-Baugruppe und zum an die MCH-Baugruppe angeschlossenen Servotreiber.

Auf E’q klicken EEEEEEEEEEEEEEEEE

{

Datei .mnh auswahlen .

{

Auf [Offnen] Klicken sssssssssassnnnnsge
b |

Auf &u klicken u-------------..-----...........

{

[Zu Ubertragende Daten]

MCH-Baugruppe: Parameter, Positionsdaten, Programm, CAM-Daten
Servotreiber: Servoparameter

Offnen Sie in CX-Programmer die E/A-Tabelle, und starten Sie dann mit der Option [Nur Start]

CX-Motion-MCH.
(Aufruf aus der E/A-Tabelle heraus, s. NCF-Baugruppe)

Offnen Sie das gespeicherte Projekt, und tibertragen Sie Baugruppenparameter,

Positionsdaten, Programm, CAM-Daten und Servotreiberparameter an die MCH-Baugruppe.

Um zu verhindern, dass vom Anwenderprogramm der Servotreiber betétigt wird,
mussen Sie die SPS in den PROGRAMM-Modus versetzen.

£ 2 CxX-Motion-MCH

JEnIe yiew Tools Help

~=101x|

zlx|

open
sl - BB

x|

I\ Project /

WA TR, Compite A Transfer /-
Edit 7
{8 sample5 - CX-Motion-MCH P =] 5||

il
H Fle Edit Wew Insert Online Iools mnduwgﬂglp

DEH(dP RE| 5 Be|d%ninz|2e

lll-‘----‘ ‘!

ERABLELEED X {6 )88 .

lB[m& &1 Wenn keine Online-Verbindung erfolgt,
doppelklicken Sie in der Projektstruktur

p i De0= EE auf die SPS und uberpriifen
Auf [k klicken =="* = e : TeifnEs
£ angngensmu e Tronsfer Doka Jo ME Ut die Kommunikationseinstellungen
= Symbol .
Z poinbas et - zwischen PC und SPS.
43 P i
" 13 Ut Setings | L woas
o R o
ammmuun®® fum® ® ESNewTasm U] | Spstem Pameter————
. .
[Alle Daten] auswahlen ** & [ Moo Progiams
[ HevProgan @ . T e e
] N;wgrqgmnm
Ej R [FEmes |
__.-‘ "L & oM = Frogram
[M.t S 1 ] T L = B Newteut () ] C frdividus
It Servoparameter .
auswahlen
Ij 3 [FlcetDaa | H
. llllllllIlll@
AUf [OK] k||Cken yEEEEEEEEEEEEEESH INI::INI ;;ﬂ:: 'Tr:n:;' [
Edic [ [ [ontine

Wahrend der Ubertragung wird der Bestétigungsbildschirm fiir den Baugruppenneustart angezeigt.

Klicken Sie auf die Schaltflache [OK], nachdem Sie sich von der Sicherheit Uberzeugt haben.
Falls keine Kommunikation zwischen MCH-Baugruppe und Servotreiber hergestellt wurde,
bestétigen Sie aulRerdem die Achsenzahl und stellen die Spannungsversorgung

zur MCH-Baugruppe und zum Servotreiber wieder her.
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NS-Bildschirmdaten tGbertragen

NS-Ubertragungs-
programm starten

ohne dabei Kabel auszutauschen.

Dieser Abschnitt beschreibt, wie Sie Bildschirmdaten tiber SPS an den NS-Terminal tbertragen,
| Wahlen Sie im Menu [Start] nacheinander [Programme] > [OMRON] > [CX-One] > [CX- Designer] >

[CX- Designer Ver.1.0], um CX- Designer zu starten. (Oder klicken Sie auf [Alle Programme] > [OMRON] >
[CX-One] > [CX- Designer] > [CX- Designer Ver.1.0].) Offnen Sie ein in der vorigen Sitzung gespeichertes
Projekt.

Wahlen Sie [Ubertragung]-[Ubertragung[Zu PT...]] aus dem Menii [PT].

X *Vor dem Ubertragen von Bildschirmdaten
Uber die SPS muss zunéchst die Kommunikation
. . Do you want to start transferring? zwischen NS-Terminal und SPS hergestellt werden.
Auf  Sefting  klicken .. v | TTE
Seeen.., — Wenn rechts am unteren Bildschirmrand die Meldung
Steeen.., . ~verbindungsaufbau...” erscheint, verwenden
o == Sie den automatischen Verbindungsaufbau
_ _ (siehe Kapitel 3 1-3 ,NT Link konfigurieren®),
[ Bomstelin U dblks e um den NS-Terminal und die SPS miteinander
zu verbinden, bevor Sie fortfahren.
Kommunikationspfad | - Wenn die K ati schen NS-Terminal
konfigurieren enn die Kommunikation zwischen NS-Termina
9 o und SPS bereits hergestellt wurde, missen
SN Eaahion B::@: Sie die oben beschriebenen Schritte nicht ausfihren.
Eintrag ,Pass through PLCSeeeseessss st PiEEme by o, Markieren Sie den Eint
im Fenster ,Comm. Method* 1 el ot rLcts arkieren Sie . en tintrag
. Ldurch die SPS*, um den Ubertragungspfad
markieren _— AR SRS PC — SPS — NS* zu aktivieren
- : 4 E ilpwm_ﬁi?d\‘:h : - Comms. Rouke——————————————————
|| [ E & Pass thiough B '
I ol
f His L .
= z . * FE[—‘I——]FLE!—[NEtwnIIJ]%]—PLE——NS
ey Mg T UL R T LI ** Wahlen Sie PC — SPS — NS.
. Konfigurieren Sie
Senelj r(]'ll'oolbus). . .Data transfer fon @i = fe°°Bestimmen Sie die Nummer
auswahlen oo, o to the NS through PLC*. e der seriellen COM-Schnittstelle
Seee., . | Data sl o the NS thrsugh PLE A | fur die Verbindung zwischen
P PC und SPS.
* e, | mEomms warly ‘ (e Driicken Sie dann auf OK.
®[SerialToobu =l|  5et.(C) ‘ i

NT Link auswabhlen ..,
90 Driicken Sie die einzelnen

Konfigurationsschaltflachen.

@i i [
T z I erial Setting
N | Geben Sie die
.« Nr. Der NS-Baugruppe ein.

PLC
[Netwark]

®e
e
°e
®e
o....
®e
®e
°e
®e
.

i i UnitNofoe?) || [§ .. .
Bildschirmdaten - Driicken Sie dann auf OK.
ubertragen Gance
|
. uho-canet st the hansminsion Comma. Mlouke Transfer[Computes->PT]
Auf OK klicken,  Pars rough L
um mit der Ubertragung e F el s ar ™
zu beginnen . (LT T
S, . I o
L] Cosguter WW
e | e
° Senal ook =|  Sp L)
— o=
0 peni]
°  — | i
.. 13 omem. Metod
%, [ w Die Ubertragung
ciseer T st der Bildschirmdaten

ist bei 100% abgeschlossen.
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Programm-Debugging
Ubertragen Sie offline erstellte Programme und Baugruppenparameter zur SPS.

Im vorliegenden Beispiel werden die Daten mit Hilfe der Stapeliibertragungsfunktion
gleichzeitig an mehrere Baugruppen Ubertragen.

Uberwachung

Uberwachen Sie den EIN/AUS-Zustand von Ein- und Ausgéngen.

o

— WDate\ Bearbeiten Ansicht Einflgen SPS Program ‘Werkzeuge Fenster Hife I~ =12,
Auf B icken .........@ﬁghﬁ.@-@q-;@aakﬁemﬁsﬁ-ﬂm@-w-ﬂw@@dﬁwn-\mmmﬁmﬁ-@%%@)Im{n WS |
_| sxa[ [EepErErvew —ooaeilx|[Flem|e v s |k PEED |
Lus wxB|asranpnen|

CRRROE %20

!

@ CX-Programmer ¥b6.1 il

Stellen Sie sicher, dass nach dem Start der SPS keine Probleme vorliegen,
Machten Sie die SPS in die Ubetwachen-Betriebsart schalken?

Auf [Ja] Klicken =====sssssssssssssnnnnns a’

=

|w . .. EIN/AUS-Uberwachung

=181

[7 Datel Bearbeiten Ansicht  Einfigen SPS Program ‘Werkzeuge Fenster Hife == x|
DeEd|w|sa(imeocanntr |[BEFs i eiR|r s BRED L5
sxaEErERGrrrw | — oot Lk e %%y HPEE |
ErREROE (@ s EE(02 0w ||asr mmwnen>|

SENE [Programmname : NeussPragramm?]
- HeussProjekt 0
E-m NeueSPS1[CI1M] Manitor-Betriebsart [Selktionsname . Sektion1]
S symbole
L e/ A-Tabelle und Baugruppenkanfiguration; w1000 w1001
-[5) Einstellungen f— | | |
B speichemodu ENbE Der Rahmen wechselt wahrend
By Fehierprotokel o " :
5PS-Lhr . der Ausfuhrung des Funktionsblocks
S Speicher start2 zu einer bestimmten Farbe.
5% Programme 1 Relativhewegung
-5} NeuesPragramm1 (00) Aktiv 7
% Symbole _NCF021_MoveRelative_DINT
- sekdiont P_On (BOOLY (BOOL)
& £no — En BN
=-TF Funktionsblacke Imimer-EIN-ier
L. qF _NCFO21_MoweRelstive_DINT
a0 (INT) (B0OL) Wi0.03
Jliritia Done (il
o
&1 (INT) (BOOL) W04
Jnis Command_Ak Eare
orted 0
W10.02 (BoOL) (BOOL) w005
Start2 Execute Erort Fehlermerier
o o
(OINT) (WWORD)
Distance ErroriD:
(DINT)
relocity
Der aktuelle

Parameterwert

wird angezeigt.

', Projekt / [4] | r

Driicken Sie F1 For HiFe [ |NeuesPS1{Simulator) - Monitor-Betrisbsart [ 11,7 ms [sYNC [Netzwerk 0 {0, 1) - 100% | [ [oum
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Debugging an PIrOJekt Verbindung zur I;rogramm-
der Maschine EE zur SPS Maschine €ougging

Uberwachung -2 Aktuellen Parameterwert verandern

Verandern Sie den aktuellen Wert des Kontakts oder Kanals per Durchgangsuberwachung.

o [Programmname | NeuzsPragramimi]

[Sektionsname : Sektiont]

W‘\DPD W‘W‘Dlm W'\‘DDS W‘W‘DDIJ W1IDDS w002
4{ ! EI‘\IDIE Fal/‘rt:g Pa{s}a Fehleﬁerkar St
w002
4S‘t{art2
1 Relativhewegung
C ursor . g _WEFO21_MoveRelative_DINT
auf dem Eingangsparameter Pon (eoon ooy wiom
e . ENDE
D100 positionieren [ poy
&0 BNRJ (BgOLj w003
i s
0
Mit qler rechten Maustaste ., CI R
anklicken, dann ey, e @
(BOOL) V1005
[Set/Reset (S)] > [Value (V)] B | e
aus dem Pulldown-Meni form ey
auswahlen. | I
22000 (DINT)
velocity
oder .
Doppelklicken -
. Verandern Sie den aktuellen Wert des Eingangsparameters.
oder

Neuen Wert einstellen [
ENT Adresse:

Datenkyp: lﬁ SEATCSS] . .
o : Achten Sie darauf, links neben dem Wert
= I das Zeichen ,#‘ (Hexadezimalwert/BCD)

0, 1 {acH) bzw. ,&* (Dezimalwert) einzutragen.

=

Wwi.0z

ﬂ*
setzen memmmmmnes Auf [Setzen] klicken

i 0 [Programmname ; MeuesProgrammd |
[Sektionsname : Sektion ]
10,00 1001 w1003 1004 W10.03 W00z
— | | | 171 bt 171 Stert2
ENDE Fertig Pause Fehlermerker
W10.02
—
Start2
1 Relativhewegung
i
_MNCF021 _MoveRelstive_DINT
P_On (BOOL) (BOOL) W00
En ENO ENDE
Immer-EIN-Mer..
&0 (INT) (BOOLY W10.03
~Unitho Done - Fetig
a
21 (INT) (BOCLY w1004
Az Commane_Ab L Pauze
ofted [i}
w00z | ool (BOOLY W10.05
Start2 Erecute Bork  Fetlermerker
4 1 i
— T (WORD)
-Distance ErroriD
£2000 (DINTY
HWelocity
&
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Online-Programm-Modifizierung (Online-Editierung) I

[Programmname : NeuesProgramm]

[Sektionsname : Sektion]

10,00 Vi 0.0 W10.03 W 004 W05 WA 002
I I o

e s 14
ENDE Fertig Pause Fehlermerker

Cursor auf dem
zu verandernden “""=sa.,, "
Schaltkreis positionieren

Durch Ziehen-und-Ablegen
kénnen Sie mehrere
Schaltkreise gleichzeitig
bestimmen.

Wahle [Programm]> ’
[Online-Editierung]>

[Start] auswé'\hlen o [ Programmname - NeussProgramm1]
Shortcut [Strg]+[E]

e"UNEEEEEEENEEEEEEEEEEEEEE,

[Sektionsname : Sektion ]

Wi000 w01 V1003 WI0.04 WID.05 W02
f | ——p=— 11 &
ENDE Fertig Pause Fehiermerker

w1002
— |
Start2

_NCFO21 _MoveRelative_DINT

*
BOOL) (BOOL. - :
Cursor auf dem e e R = Doppelklicken |
RN mmEmm L] - = n
2u verdndernden xxxssxrsrrenesnn s mod s S
o
Kogt:kt polillt_lol?leren . e
und doppelklicken cmard A5 puse
W10.02 BOOL) (BOOL wi10.05
Start2 (eclie Errorle Fehlermerker
1 o
e “@E:;.D.]
&2000

Geben Sie die Nummer des zu verdndernden Kontakts ein (W20.01 im vorliegenden
-{ J- Ausgang bearbeiten

haltkreisbeispiel).

UGG

[wzn.01 =] Detai » |, bbrechen

=

Wahle [Programm]> v o | [ Frosrammname : Neueskrogramm1]
[Onl ine_Editierung]> [Sektionsname : Sektion1]
W1 0.00 W10.0M w1003 W10.04 W10.05 W10.02
[Transfer Change] [ L v i .
= ertig ause ehlermerker
auswahlen oz
Shortcut Stz
1
[STRG]+[UMSCHALT]+[E] 4 _NCFO21_MaveRelative_DINT RILEETEL N
P_On BooL) oot E :
Immer-EI-er . .
a0 NT) @ooL)|  winos H K
Unitilo ol Fertiy MIIEILLD
0
a1 o @ooLy|  wnnos
05 Commanc_ak Pause
anted 0
W10.02 BOCL) (BOOLh W10.05
Staz Execute Errork  Fenlermerker
1 0
a2000 DI (MORD)
istance Errorl
a2000 DINTY
elacity
0
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Programmuberprifung

Nach der Modifizierung vor Ort kdnnen Sie diese mit dem erstellten Programm Uberprufen
und die Unterschiede grafisch darstellen. Auf diese Weise kénnen die vor Ort modifizierten
Teile leichter geprift werden.
1. Lesen Sie das erstellte Programm. Lesen Sie im vorliegenden Beispiel ,Samplel1”.
Stellen Sie dann eine Online-Verbindung her.

Auf ¢y | klicken —

(Schaltflache —

fur Online-Verbindung)

e e e S T

2. Wahlen Sie die Uberpriifung.

[SPS] > [Ubertragung]> =

[Mit SPS vergleichen]
) e = | |
auswahlen g ..-_..--' e
(oK Kicken = ) x

Auf [OK] klicken '
j _‘ Programme sind unterschiedlich
Prograstine wetrden Ubartragen...
Byte O von 15640
Werglsichen... tenn . OK

lllllllllllll‘b::d:n

Auf [OK] klicken

Sie kdnnen Unterschiede
zwischen FB-Parametern priifen.

3. Zeigen Sie das Uberpriifungsergebnis an.

[TY

¥ Vergleichsergebnis - [ Aktuelles Projekt - Verbundene: -|ofx] 17 Vergleichsergebnis - [ Aktuelles Prjeic, - Yerbundene 5P =IOl
Dakei Ansicht Datei  Ansicht .' ‘
o
Auf [Sekt|0n (1)]> IEEEEEEEEER .ﬁJ m Atwll-fnsicht | ) ﬂ Ubersichk .. ‘l
n .
AWL-Ansicht] klicken .
[ ] [iktuelles Projek] MeuePs1 [Verbundene 5P3] [ktuelles Projekt] NeusSPS1 5 MLdene 5PS]
= NewPragrani. (00) | Newsshrogramn (00): Seiiord mt (00): Sekton (1) |4
B Seiton 1) 00000 LD A 500 T DCFT3 |
G sektin () 00001 |BKD D01 5 00001 [PBCALL &16
& =ekien () 00002 |OR 002 o 00001 |FBAINPLT &1
0003 |ANDNOT W0 03 " D000 (FEERRUT 81
T3 Seltion (4) L
5 Sektion (5} 00005 |BNDKOT 10,05 o000 [FE_NRT 1211 )
m M FD_HW‘[“ o
007 |LD CF113 0001 [FB_INPUR&1
00008 [FECALL #15 poqod {Fe_ouTely 19
o [P00008 |FB_INFUT 80 00t FEEND %,
L p—
L4
K4 100008 [FB_INPLT 10,02 00003 [FBCALL &13
Ke 00008 |FB _INPLT 42000 00003 |FB_INPUIT &1
K 00008 |FB_INPLT 82000 00003 |FB_INPUT &1
Bk A 0 ] y[[4] | |
Driicken Sie F1 filr Hife Identisch  |Werschieden \&{S@h&ﬁ /ﬂ. Driicken Sie F fir Hife N ( \ Identisch |Versch\eden h%rﬁdwhen 4
. P
. " . . - o**
Sie kdénnen Unterschiede zwischen  |* o
. .
Kontaktplanadressen priifen. It
“““
R

Dartiber hinaus kénnen Sie Ein-
und Ausgéange priifen, hinzufugen,
I6schen und verschieben

und Befehle darauf anwenden.
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Baugruppenparameter verandern und tUberprifen

Nach der Modifizierung vor Ort kdnnen Sie diese mit dem erstellten Baugruppenparameter tberprifen
und die Unterschiede grafisch darstellen. Auf diese Weise kdnnen die vor Ort modifizierten Teile leichter

geprift werden.

1. Lesen Sie das erstellte Programm. Lesen Sie im vorliegenden Beispiel ,Samplel1“.
Stellen Sie dann eine Online-Verbindung her. (Wenn Sie es bereits im vorigen Abschnitt gelesen haben,

i§t dieser Schritt nicht erforderlich.)
Auf [E/A-Tabelle/Baugrup- Offnen Sie die E/A-Tabelle/ Baugruppenkonfiguration, und klicken Sie dann auf die AD-Baugruppe.
penkonfiguration] klicken rrTro— BT ¥
Catel Bewbeten Ansicht Optionen  Hife
B SRw| 2|60|6 &8P BlBlelx| | Sl
o CHMCPIS
i Ty

Auf die registrierte CETER B pi s
AD-Baugruppe doppelklicken

NI Mode XEthernat L) (laugr. : O)

M 04 [0000] Lenrer Sheckplats
1 05 [0000] Lewrer Steckplatz
T 0 [0000] Learer Stechplsts
1 07 [0000] Learar Steckplatz
005 (000 Lwrmr Stmchplats
T 09 [0000] Levrer Techplats
¥ g, [0000] Baugruppentrsger 01

CHMPULY  Frogrem T

| |
Auf die Schaltflache e e % —

ergleich] klicken . . . .
[Verg ] 2. Klicken Sie auf die Schaltflache [Vergleich].
Sie kénnen nun die Unterschiede zwischen den erstellten Baugruppenparametern
und den in der Maschine konfigurierten Parametern sehen.

Parameter bearbeiten

| Parameter werden vergichen I )
I Vergleich richt erfolgreich (2 hicht-bersinstimmungen) l SeHliffen
.
’0
Auf Close | klicken Sie kénnen die Anzahl
nicht Ubereinstimmender

Positionen prufen.

3. Auch auf fehlende Detaillibereinstimmungen kann geprdift werden.
&

..s; Elemente ohne Ubereinstimmung
- .
Lee=®""" " werden orangefarben markiert.

Angezeigte Parsmeteraruene:  [ul parameters =

Element EingestellterWert [Werllesen (Wertvergld Baugr &l o w .

Input? Input signal uge setting Enable Disable . ‘0
Input2 Input signal use setting Disahle Disable ‘$
Inputd Input sianal use etting Disahle Disable "
Inputd Input signal use etting Disahle Dizable ”
Inputs Inpt signal use setting Disable Disable “
Inputh Input signal use setting Disable Disable “
Input? Input signal use setting Disable Disable *
Input8 Input signal use setting Disable Disable K3
Inputt Inputrang ssting T-EVH-Z0mA 07 L
InputZ Inputrang ssting 10V 10y
Input3 Inputrang sstting 10V 0
Inputé Inputrang sstting 10V 10y
Input5 Inputrange setting 10V 0V =

3 Nach der Prufung auf fehlende

= = i . .

Detailibereinstimmungen
-
s® A H
P kénnen die Baugruppenparameter
L 5 d fEr
. s .
= LS mihelos modifiziert werden.
.
*
[ Ubertragen [Baugruppe auf PC] | Dbertragen [PC auf Beugruppe] | [ Vergichen | ] ezt |
Vorgaben sinstelen ok Abbrechen

Sie haben Kapitel 2 ,Beispiel fur einen Systemaufbau mit CX-One“ nun abgeschlossen.
Das nachste Kapitel beschreibt die Vorgehensweise beim Aufbau eines SPS-Netzwerks.
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Beispiel fur einen SPS-Netzwerkaufbau mit CX-One

Workflow in diesem Kapitel

Dieses Beispiel beschreibt wie nachstehend gezeigt ein Beispiel fiir den Aufbau

eines SPS-Netzwerks — von der Inbetriebnahme lber die Montage bis hin zur Anpassung vor Ort.

In diesem Kapitel wird vor allem beschrieben, wie das System mit CX-Integrator in Betrieb genommen wird.
CX-Integrator ist eine integrierte Support-Software zur Inbetriebnahme verschiedener SPS-Netzwerke.

Inbetriebnahme > Lieferung Anpassung vor Ort>
SPS- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- : _Z_e_rl_eZ:JL_Jr_\g_ /_ \\ . Controller
Inbetrieb- nahme nahme NT Jnahme Con- )nahme Com- Sé/s;eiﬁlggf. ' Zusammen- S Ztr:mll:gnf Link
nahme DeviceNet Link troller Link poWay/F P Vo _bfll_l ./ Y / Diagnose

Anpassung vor Ort

Beschreibt die Zerlegung von Systemen, die einen
Testlauf absolviert haben und geliefert und vor Ort
installiert

Inbetriebnahme
e Beschreibt Einzelheiten von der Montage und Verdrahtung e
des SPS-Systems bis zum Programm-Download

fur den Testlauf.
e Ziel der Inbetriebnahme und auf ihre Funktion gepruft wurden.
Dient der Beseitigung von SPS-Fehlerursachen. e Ziel der Anpassung vor Ort
Letztlich sollen alle roten LEDs erléschen, die Fehler 1) Sicherstellen, dass bei derselben Konfiguration
fur Komponenten des SPS-Systems anzeigen. wie vor der Lieferung keine Fehler in der Elektrik auftreten.
Sicherstellen, dass beim AnschlieBen an ein Netzwerk vor

* Es wird empfohlen, die gesamte Systemkonfiguration 2)
nach Abschluss der Inbetriebnahme zu speichern. Ort keine Diskrepanzen im Controller Link Netzwerk
Sie kann nach der Lieferung fur die Systemanpassung auftreten.

vor Ort genutzt werden, wodurch der Zeitaufwand
fur die Anpassung verkurzt wird.

Systemkonfiguration

CJ1IW-CLK21-V1 CJ1IW-DRM21
Clgi\t?/_rBR’vtlei:—LNr = OHex Baugruppen-Nr.= 1Hex Baugruppen-Nr.= OHex
grupp = Knotenadresse= 01 Knotenadresse= 04
CX-One Knotenadresse= 63 Abschlusswiderstand-
Sonstige : i
Konfiguration = Standard Konfiguration = AUS CJ1IW-CLK21-V1
CJ1W-SCU41-V1 Baugruppen-Nr.= 1Hex
CJIW-ADO81-VL Baugruppen-Nr.= 3He Knotenadresse= 02
Baugruppen-Nr.= 21 Abschlusswiderstand- CJ1W-DRM21
CJ1W-ID211 Konfiguration = AUS Baugruppen-Nr.= OHex
Knotenadresse= 05
SPs1 SPS2 SPS3
CJ-SPS\CJ1M-CPU13 CJ-SPS CJ1G- U45H CJ-SPS CJ1&- CPU45H
\ \ | & A CJ1IW-CLK21-V1
[o]¢] Qo & Baugruppen-Nr.= 1Hex
4 H 0l 0Ol Knotenadresse= 03
Anschlusskabel |:| Konfiguration Abschlusswiderstand = EIN
CS1W-CN226 IEELAL Ll
(2m) 4 / E5CN-CQ203T-FLK
: 4 Baugruppen-Nr.= 1

« CJIW-0C211

Anschlusskabel
E5CN-CQ203T-FLK
Baugruppen-Nr.= 2

.
S CJ1IW-NCF71
XWZZ—(ZZO%'I; : Baugruppen- Compoway/F Netzwerk
5 .: Nr.= 2Hex DeviceNet Netzwerkadresse = 3
+ Konfiguration Nutzung bei DeviceNet Netzwerkadresse = 4
r Routing-Tabelle | 125 kBps| Nutzung bei
‘ (Lokale Netzwerktabelle) 11 11 125 kBps I

E/A-Relaismodul  E/A-Relaismodul [ 11 [[1

Baugrup- Netzwerk
NS-Bedienterminal pen-Nr. Adresse

NS8-TV00B-V1 1 1 ; -

Systemversion 6.0 2 2 DeV|ceNet’\thetzwertl)<§dresse =2 E/A-Relaismodul  E/A-Relaismodul
; utzung bei

oder neuer Hinweis: Die lokale Servotreiber I 125 kgps I

Netzwerktabelle R88D-WNO1L-ML2 | |

wird bendétigt, (11 (11
um mehrere Netzwerk-
Kommunikationsbaugruppen E/A-Relaismodul  E/A-Relaismodul
anzuschlieRen.




Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb-

Inbetrieb-
nahme Com-
poWay/F

Inbetrieb-
nahme Con-
troller Link

Controller
Link
Diagnose

Systemkonf.

SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT speichern

nahme DeviceNet Link

Inbetriebnahme SPS-Netzwerk

Online-Verbindung zur SPS (automatische Online-Verbindung)

1. Wahlen Sie im Men [Start] nacheinander [Programme] > [OMRON] > [CX-One] >
[CX-Integrator] > [CX-Integrator], um CX-Integrator zu starten.

(Oder klicken Sie auf [Alle Programme] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Integrator] >
[CX-Integrator].)

CX-Integrator starten N i
Retei fearteten fratt Epfigen fotoeh Gamgonerte Werksege fester fife
[N AR Y EYEY S |
|mseunxoades@a® @ax FL 8|
=]
T Moo
iR 5 Integrator
Version 1.1
OMmRON
el
ot O e |

Darauf hin startet CX-Integrator und stellt automatisch eine Online-Verbindung her.

Hinweis
Diese Vorgehensweise wird fur alle noch

Auf % klicken """"!l't.ﬂ"ﬁ"'H'&'ﬂ% folgenden SPS-Online-Verbindungen genutzt.
dde*B N ES

Metzwerk Komponente Werkzeug

Soweit nicht anders lautend angegeben,
verwenden Sie stets diese Vorgehensweise
fur die Herstellung von Online-Verbindungen.

Auto-Online |

Geht autornatisch online.
wahlen Sie die Werbindungsart und Hicken Sie auf [Werbinden].

Wabhlen Sie eine serielle Schnittstelle. [T

Wenn fiir die Verbindung ein USB-Adapterkabel RSl
(CS1W-CIF31) verwendet wird, """---..... el N
geben Sie die Nummer der zum USB-Adapter GCO'V” =)
zugeordneter COM-Schnittstelle an. " UsE-verbindung

‘erbindung wird automatisch zur SPS, die mittels seriellem Kabel direkt an

Serielle Schnittstelle
auswahlen, dann au e

f llllllll..... .
. . Smany
[Verblnden] klicken ........-.......__..... aﬁg%:?siﬁtz?:rsdpesr:§:s,rc3,rcp—5erie
Illllllllll..
LN

e -
- Werbinden I Abbrechen
=15 %

|| ot ewtoten gt Evbigen Heires omporerte imkonge Ervster tie

R e e R Y
[amesilRpaderBaR@E DA AE
il
[

AL Tkt Alle Kommunikationsbaugruppen
) st e und Schnittstellen einer angeschlossenen
Ethewret [CITWETHE Iode]| Hstif 11 lr-rrrr(:‘l oy (0 . .
et e oty e == SPS werden automatisch im Fenster

.Informationen zur Online-Verbindung"

eew  angezeigt.




Controller

Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Systemkonf
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT Jnahme Con- Jnahme Com- g e : Link
nahme DeviceNet Link troller Link poWay/F P Diagnose

Auf SPS-Fehler prifen

=
In der Ziel-5PS sind Fehler aufgetreten,
& Bitte iiberpriifen Sie mithife des Bsfehls "Fehlerprotokoll anzeigen” diese Fehler, bewor Sie Online-Funktionen
ausfithren.
Cursor auf der SPS (1) Beseitigen Sie die Ursache fur den SPS-Fehler und machen Sie sie betriebsbereit.
positionieren — — T ——

und mit der rechten sssssssss

Maustaste klicken

aunn®® L Routing-Tabelle starten
[FehlerprOtOkou] aunnn®® ann® Echo-Back-Test zwischen SPS-Teinshmern
auswahlen " "

=

(2) Uberprifen Sie den SPS-Fehler.
Beispiele fiir E/A-Konfigurationsfehler und Uberlappungsfehler bei der Nummerierung
von CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen sind nachstehend dargestellt.

5 [ [
Datei Optionen  Hilfe
Fehier | Fehlepratokall| Heldungen | Sie kdnnen CPU-Baugruppen auf Fehler
Elomernt__[ Code | Status | Einzehhaiten [ prufen und Fehlerhistorien abrufen.
@UT 0+20E9 Schwenviegel sugruppen-/B augruppentrager-/Mumr (D|ese|be Funkt|0n Steht Uber
die Fehlerhistorie des Online-Bildschirms
von CX-Programmer zur Verfiigung.)
CIM-CPULE  [Run [Ukr: Keine Oberwachung

=

(3) Beseitigen Sie die Fehlerursache.

Bei der Problemlésung mussen Sie wie folgt vorgehen:
- Schalten Sie die SPS in die Betriebsart PROGRAM (gestattet Konfigurationséanderungen).
- Verandern Sie die Stellung der Drehschalter fur die CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen.
(Achten Sie darauf, dass es keine Mehrfachbelegung gibt.)
- Erstellen Sie die E/A-Tabelle.

e Schalten Sie die SPS in die Betriebsart PROGRAM.
Wahlen Sie nach Schritt 1 (s. oben) [Einstellung Betriebsart], dann die Betriebsart
[Programm], und klicken Sie auf die Schaltflache [Set].

M-CPUI13] Netz(0). Teinehmei(0) | Fl

EffA-Tabell
®  Fehlerprotokol
ns

FECT us O
4 g e

Echo-Back-Test zwischen 5PS-Tellnehmern |

I
5PS-BetrichsaileEENES X =]

Teinehmeradresse: CIM-CPULE & Vergewissern Sie sich, dass kein Problem vorliegt, auch wenn die SPS-Busfihrung gestoppt wird, Tst es OF, die

Anderung wie Folgt durchzufiibren:
k StopjProgram-Betriebsart?

0
* Program Run Festlegen
|

Manitor " Debug — | ~
‘e

Online-Skatus:

* Klicken Sie auf [Ja].

| Betriebsartbefehl wurde ausgefihrt,




Controller
Link
Diagnose

Inbetrieb-
nahme Com-
poWay/F

Inbetrieb-
nahme Con-
troller Link

Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb-
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT
nahme DeviceNet Link

Systemkonf.
speichern

e Um die Baugruppennummer zu andern, verandern Sie die Einstellung der Drehschalter fir die
CPU-Bus- und Spezial-E/A-Bgugruppen und schalten die Spannungsversorgung wieder ein.
R4

SCUZ21-V1
RUN ERC SD1 RD1
Q =] Q =3

a o o
RDY ERH SD2 R

» Prifen Sie, ob SPS-Fehler auftreten. (Fehler durch Mehrfachbelegung bei der Nummerierung der
CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen mussten beseltlgt sein.

lr‘ SPS-Fehler = ] [
x| =13 Orline Toolbus COM1.8600,None.8.1 [2J1M-CPU13] Net(0), Node(d) Datei Optionen  Hife
o SREtsE T et P (11 4-CPLU T3] Met0] hodeil
: Fehl
T2 CPUPan[CIIMCPUT| 10tk ehler | Fehlerprotokall | Mekdungen|

Element [ Code [ Status [ Einzelheiten
SN OWB0CE  Sohwemieget A BusFehler
I B

Alle lgschen

e Erstellen Sie die E/A-Tabelle. [com-cPuiz  [Run |ubr: Keine Oberwachung

e s =IOl =
Sl EN G Bl Lesn d 7 | SPS-E/A-Tabelle ol x|

Datei Bearbeten Ansicht  Optionen  Hife

- LIM-cPU13
[y, Internes Sondermodul
Reuting-Tabells starken gy [0000] HauptTrg
[+ g [0000] Baugruppentrager 01

-

Start Routing Table

x| 5 8] Drie Tookus CON2.15200 Nere 3.1 [ETH-CPUT3] Net
4 g8 :

Te
o, CPU Port [CIM-CPUT3] Netz(), T

Betribsarteinstelung

Echio-Back-Test awischen SPS-Teiinehmern

] =[]
Datei Bearbeiten Ansicht | Optionen Hife

1 oMUt Ubertragen 2 53
g Internes Sondermi  Ubertragen von der 55
[0000] HauptTrg  Vergeichen ik der 75
4y, [0000] Baugrupper

Verfideren
Lischenn 3PS

)
Baugruppentrager-Steckplatz-tartadressen [cam-cruta  [Run 4
Baugruppenprafi-Informationen
Dip-Schalter-{nformationen

Betichsart o ETHEL éndem PLC IO Table = |
Stromaufnehme und Breite

b & Machten Sie die Eff-Tabele wirklich erstallen? & CPUbus-Einstellungen initiglsieren?
Spezi-fnwendung starten 3

erclicer it dem Projk: - 5
Ein IEin
egstrinl CICRULS e Lhermifn A
e

Ta, .-‘
.

7 | SPS-E/A-Tabelle ] =] ] .

Datel Bearbeiten Ansicht Optionen  Hife Klicken S|e auf [Ja]

- m (bertragen von der SPS

gy Internes Sondermodul

[0000] HauptTrg

5] 00[1500] CI1W-ETHZ1(ETHZ L Made)] R

5| 01 [1525] CILW-DRMZ1{Devicekst M

ﬂ 02 [1550] CI1W-SCU41-¥1(Serial Cor T 1 | I —

5l 04 [1575] CItW-NCF7L{Position Conty
§) 05 [0000] Leerer Steckplatz
5 08 [0000] Leerer Steckplatz
§) 07 [0000] Leerer Steckplatz

1 03 [2100] C1W-AD0G1(Analog Input

08 [0000] Losrer Stecplatz Die E/A-Tabelle wird erstellt
i 4 09 [0000] Leerer Steckplatz . ) . .
gg[uuug]gaugmppentrage,m und die Baugruppenkonfiguration angezeigt.
0 | » ¥« SPS-Fehler i =100 x|

[cnm-cPuiz [Program > Datel Optionen  Hife

Fehler | Fehlerprotakoll| Meldungen |

¢ Priifen Sie auf SPS-Fehler.
(Alle Fehler mussten beseitigt sein).

Elemert [Code  [Staws [ Eineelt
[DKeine Fehler

=

i WAHNUNE iy der Ziel5|

& CPUPot [mM CRUT3INetzl],

Routing-Tabelle starten

Alle Igschen

CIM-CPU13  [Programm [Uhr: keine Oberwachung

Echo-Back-Test 2wischen 5PS-Teiinehmern




Inbetriebnahme SPS-

SPS-Netzwerk [Reyces
nahme

SPS-Verbindung
mit CX-Integrator
wiederherstellen

Cursor auf der SPS
positionieren

und mit der rechten
Maustaste klicken

[Start Routing-Tabelle]
auswahlen

Mit rechter Maustaste
klicken und lokales
Netzwerk (Baugruppe)
[CPU SIOU einfuigen]

oder lokales Netzwerk
(Schnittstelle)

[PORT einfiigen] auswahlen

—
—

Lokale Netzwerknummer
eingeben, dann auf [OK]
klicken

CX-Integrator wieder
verbinden

Inbetrieb- Inbetrieb-

DeviceNet Link

Inbetrieb-
nahme Com-
poWay/F

Inbetrieb-
nahme Con-
troller Link

Systemkonf.

nahme nahme NT speichern Link

Routing-Tabelle auf fehlende Konfiguration priufen

(1) Prufen Sie, ob die Routing-Tabelle konfiguriert ist.

% =™ Ornline Toobus COM2 19200 Mane, 8.1 [CHM-CPUT3] Hetz(0)

TN cual 1.5 [C11-CPLU13] Netz[0), TeilnehmeD]
L e e A Ui o Priifen Sie auf das Vorhandensei
g CPU Por [CI1M-CPUT3] latzl), TeinemertlBau  ger routing Tabolle,

Wenn die Routing-Tabelle nicht
konfiguriert wurde, legen Sie eine an.

=

(2) Konfigurieren Sie die Routing-Tabelle.

Efa-Tabele B augr.
Fehlerprotokoll
Eetrichsarteinstellung

Routina-Tabelle starten

£ SPS-Routing-Tabelle o [=] 4]

Datei Bearbeiten Optionen  Hife

MEEEEEEEE

-l CIM-CPUIS - | =
-4y, BaUgruppe (
8
:g:j:::;;:i D1 (234|567 ]8]|9|10]11|12[13]14|15
@y Biaugruppe ¢
gy Baugruppe (
-y Biaugruppe €
-4y, Baugruppe (
gy Baugruppe ( |
gy Baugruppe (
gy Baugruppe (
-, Baugruppe ©
-4y Baugruppe |
[y, Baugruppe :
gy Baugruppe |
-, Baugruppe ©

Fri-dae. Rannrinne 2 =
< » 1] | L4

sioU [ Hetzmerk | Hauptansicht [ Ubersicht | Tabelenansicht |

[cam-cru13 |Netzwerk:o Teinshmer:0 [Program 4

=

(3) Bearbeiten Sie die Routing-Tabelle, und ubertragen Sie sie zur [SPS].

Spezial-E/A-Baugr.-Einzelhei x|

CPUbus-Eaugruppe o _I:

Lokale Metzwerknummer =

(CPU-Bus-Baugruppe einfligen
PORT einfiigen

T

Konfigurieren Sie die Routing-Tabelle wie folgt:
¢ Weisen Sie einer Baugruppennummer eine Netzwerknummer zu.
¢ Baugruppennummern kénnen im Fenster ,,Online-Informationen” Uberpruft werden.
¢ Weisen Sie jedem Netzwerk eine Netzwerknummer zu.
Die Controller Link Netzwerknummer ist bei den tbrigen SPS identisch.

(4) Prufen Sie, ob der Fehler beseitigt ist.
¢ Stellen Sie die SPS-Verbindung wieder her.
¢ Alle Fehler mussen behoben sein, und es durfen keine Fehlermeldungen mehr angezeigt werden.
¢ Die Netzwerknummer wird auf der Kommunikationsbaugruppe angezeigt.

Controller

Diagnose



Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Systemkonf Controller
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT Jnahme Con- jnahme Com- g e : Link
nahme DeviceNet Link troller Link poWay/F P Diagnose

Inbetriebnahme DeviceNet

Beseitigen Sie DeviceNet Kommunikationsfehler, und stellen Sie die Kommunikation her.
= Prufen Sie die Anzeige 7SEG der DeviceNet Baugruppe und den Zustand der MS/NS LED (EIN).
= Prufen Sie die Konfiguration der Slave-Baugruppe mit CX-Integrator.

Erstellen Sie eine DeviceNet Leseliste, und bestimmen Sie die Speicherzuordnung.

(1) Stellen Sie zun&chst eine Online-Verbindung zur SPS und dann Uber das Fenster

Im Fenster ,Online- ,Online-Verbindungsinformationen“ eine Verbindung zu DeviceNet her.
Verbindungsinformationen He g Orlne Tooks COM2. 15200 N 5.1 J114CPL13]Nete(0 Teinchmer()
unter ,Zielgerat 4 3

mit der rechten Maustaste
auf eine DeviceNet

Baugruppe klicken, et | Teilne
dann [Verbinden] auswahlen L2 --T-'.- SCU Port [E.J1WSEU41 31 Wet Ubertragen [Netzwerkan pC]

T —

(2) AnschlieBend laden Sie die Netzwerk-Konfigurationsdaten von DeviceNet herauf.

ﬂ =m0 Orline Toolbus COM2,19200None. 8,1 [CJ1M-CPU1 3] Netz(d), Teilnehmer(d)
4 7

- SCU Port [C)

LT

werbinden

Data-Link starken
Routing-Tabelle starten

arait
Ubertragen [Netzwerk({#002) an PC] 5[

Wiahlen Sie die 2u tbertragenden Daten, und Kicken Sie auf [(bertragen].

) pur Metzwerkstrulbur

, & Metzwerkstrukbur und Parameter jeder Komponente

Falls erforderlich, Gbertragen Sie die Metzwerkparameter fir dis
einzelnen Komponenten, da diese hier nicht bertragen werden
(bei Contraller-Link und SYSMAC-LINK),

" Abbrechen

Im vorliegenden Beispiel sind zwar eigentlich eine Master-Baugruppe (Knotennummer #63)
und fiinf Slave-Baugruppen (Knotennummern #00 ... #04) angeschlossen, jedoch ist eine Slave-
Baugruppe (#02) aufgrund einer Unterbrechung nicht angeschlossen.

(3) Nach der erfolgreichen Ubertragung werden die an das aktuelle DeviceNet Netzwerk
angeschlossenen Geréate wie folgt angezeigt.

- Netzwerk1{DeviceNet){znn=*

&

#00 ¥01 #02 #03 #04

DRTZ-ID16-1+... E3k-DRTZ1 ESZM-DRT

|| #63 mllﬂ#ﬁﬁ # llﬂ#GS
N 7 Y,
‘e
‘e
e
e,

T

o
‘e,

Prufen Sie, ob alle an die dezentrale E/A-Kommunikation
angeschlossenen Slave-Baugruppen erkannt werden.

Die Master-Baugruppe (#63) und die Slave-Baugruppen
’ (#00, #01, #03 und #04) werden erkannt, wahrend eine
weitere Slave-Baugruppe (02) unerkannt bleibt.



Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Systemkonf Controller
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT Jnahme Con- Jnahme Com- g e : Link
nahme DeviceNet Link troller Link poWay/F P Diagnose

Mit rechter Maustaste

auf das Symbol fiir Master-
Baugruppe klicken

und [Uberwachung]
auswahlen, um das Fenster
fur die Gerateliberwachung
anzuzeigen.

Register [Status] auswahlen

(4) Prufen Sie das Fenster fir die Geratetiberwachung auf .
vorhandene Fehler. RETTITTITL LTI, oyt

Slave Statuz

QIR 1 e,

bRkl

Sie kdnnen auch den Slave-Status
Uber die Gerateliberwachung

S 0001 020304 05C
prifen.

reercr g

Die Slave-Baugruppen (#00-01 und #03-
04) werden erkannt, wéahrend die andere
Slave-Baugruppe (02) unerkannt bleibt.

(5) Verdrahten Sie die Slave-Baugruppe (#02) ordnungsgeman.

-
5
r
r
=

(6) Laden Sie die Netzwerk-Konfigurationsdaten von DeviceNet wieder herauf.

Schritt (2) von der vorigen == Netzmerkd {Deviee Tl =10 x]
Seite ausfiihren g I
@ === Nun werden alle an die dezentrale
i E/A-Kommunikation angeschlossenen

Auf Symbol fur Master-
Baugruppe (CJ1W-DRM21)

DRT2-ID1E-1+...
| L2l w63

E3X-DRTZ1

| 2l s Slave-Baugruppen erkannt,

und die Kommunikation steht.

(7) Konfigurieren Sie die dezentrale DeviceNet E/A-Kommunikation (freie Zuordnung), und
melden Sie den Slave beim Master an.

X (]
klicken ;ggm.:,mcrs.rm "wrml, | SlwFuncion | Comnurcaion Gy Tine | MessgeTimse | Stave Funcion
e [Ty T— rp——— 5
Unvegites Device Lit Urvegitter Devics List
1 [OuSoe [inSae | 3 [Owsice [nsie [
4P B0 DRTZDIESNT-00061 Thre  2Be
&rwan GATIOAT Thoe  1Epe
Ij @R ETURIZ OBt 26
= ERFORTE 4 Bl 4Bpn ) ) .
LT B 2bae Es sind nun zwei Slaves beim Master
: . angemeldet.
Zweimal k||cken.........-............PM I oy v s e s
Regate Devics Lint ~ Flgether Darvics Lisd — 8- -
[] | Prode | OutSize [OwCh [inSee [WCh [ C | - -
& 18 2006
@ un onn one 20e 01Dk
&ue E30. OB FI
&un /M 4Bwe  TMEL 4Bwe 1B
LU PN IEBpe  LMZER TBpue  3W6AR
Auf Schaltflache [OK] | Licnzival et oot |
. EEEEEEN & L il
klicken R e m.”:.l peees | o |
oK Im”—. LML L RN NN ok I

Mit rechter Maustaste
auf die Master-Baugruppe

(8) Konfigurieren Sie die Zuordnung von Slaves zu Bereichen einer CPU-Baugruppe.
Konfigurieren Sie bei Bedarf auch die Slave-Parameter.

- e x|
klicken Und [Pa‘ran:leter]> Conmmumoton Coole Teme | Message Tooer | Stave Funin |
[Bearbeiten] auswahlen Goresa MO AcaioeOUT) | 10 Atocasorgh
Sw GETOM 1o man oue_| <Dialogfeld fiir die Bearbeitung
dPum WBNVP 4D et
&itn EENORT 18Bpe  rREAD | der Master-Baugruppenparameter>
b Indusmalrr |
~Memery Black 1 1 Memory Block 2
th | Product Mame [+ Ch | Product Hame
00 #OODATHM
W 0 EAE
W 3201.8R00 101 GRT1-.
-l’ﬂl:ﬂi:m
Parameter bearbeiten, P
dann auf die Schaltflache g
. o R
[OK] Klicken oo flln s e
tay, S
L

[Netzwerk] > [Ubertragung
[PC an Netzwerk]]
auswahlen

i == ==

(9) Starten Sie die dezentrale E/A-Kommunikation.
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Inbetriebnahme NT Link

Beseitigen Sie NT Link Kommunikationsfehler, und stellen Sie die Kommunikation her.
= Beseitigen Sie die Meldung ,NS Connecting . . .“.
= Prlfen Sie die Konfiguration des NS-Terminals mit CX-Integrator.

(1) Stellen Sie zunachst eine Online-Verbindung zur SPS und dann Uber das Fenster
,Online-Verbindungsinformationen“ eine Verbindung zu einer CPU-Baugruppe her.
EQ Orli 9200 Mone.8.1 [CI1M-CPU13] Metz(0), Teilnehmer(0)

ne Toolb
=-EPE 0], Teilnehmer(0]

-

il
5y

1

e
ol -
ER-
o

|
m
o
=
k=]
=]

ol

‘erbinden

HE

Im Fenster ,Online- ssssssssssssa=s
Verbindungsinformationen*

unter ,Verbindungsziel-

SPS“ mit der rechten MT-Link-Tool >
Maustaste auf eine Controller-Link-Taol 3
CPU-Baugruppe klicken, EfcTe TonhEy :
dann [Verbinden] Echo-Back-Test zwischen SPS-Teilnehmern

auswahlen -

(2) Wéhlen Sie zunéchst die obere Link-Schnittstelle und dann NT Link aus.

o

Data-Link starten
Routing-Tabelle starten

CX-Integrator | C¥-Integrator X
fusgewahle Angabe CPLI Port(252) : Serial Part Ausgewahlte Angabe WTLink
‘Wiahlen Sie die Angabe aus der folgenden Lisk, Wahlen Sie die Angabe aus der folgenden Liste,

Campo'ayF

(3) Wahlen Sie anschlieend [NT Link Tool] > [NT-Link Auto-Online-Einstellung]
fur die CPU-Baugruppe.

Ubertragen [Metzwerk an PC]

ehmer2), Baugr. (0]

‘erbinden Baugr.[1)
augr [2]

i, b,
I

-

Diata-Link starten
Routing-Tabelle starten

1-Online-Einstellung

Ethernet-Tool (H) 3

Echo-Back-Test zwischen SP5-Teilnehmern

Die automatische NT Link Verbindungsfunktion dient zur automatischen Verbindung

von NS-Bedienterminals und SPS Uber serielle Schnittstellen (NT Link). Die Verbindung
erfolgt automatisch, indem die Konfiguration der seriellen SPS-Schnittstelle mit den
Einstellungen des NS Bedienterminals Uberschrieben wird.

=
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Cx-Integrator i x|
& Andert die Einstellung CPU von R5-232C-5chnittstelle und stell: dann eine Verbindung zum NS-Termingl her.
Uberprift automatisch die Einstellung der Schnittstelle, bis das KS-Terminal gefunden wurde,

“Wenn dieser Worgang ausgefihrt wird, wird die Einstellung CPU RS-232C-Schnittstelle dberschrishen,
“Wergewissern Sie sich, dass keine YWerbindung mit dieser Schnittstelle besteht und fihren Sie den Yorgang aus.

Aktuelle Einstellung: MT-Link, Hohe Geschwindigkelt

5ind Sie sicher?

Auf[OK]khcken EEsEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE o bbrechen

=

(4) Prufen Sie den DIP-Schalter der CPU-Baugruppe.
« Befolgen Sie die Bildschirmanweisungen bezlglich der DIP-Schalterstellung.

C¥-Integrator ﬂ

® kommunikation mit MS-Terminal starten, um die Einstellung automatisch zu analysieren,

Wergewissern Sie sich, dass der Dip-Schalter 5 der CPU-Baugruppe auf AUS eingestellt ist,
Diese Einstellung muss won RS-232C-Schnittstelle zu NT-Link geandert werden.

Auf [OK] klicken sssssssssssssnnannnns

(5) Die Bildschirmmeldung ,,Connecting ... “ ist nun verschwunden.
(6) Laden Sie anschlieRend die Netzwerk-Konfigurationsdaten von NT Link herauf.

Eg Online Toolbus COM2,19200 Mone 8,1 [CITM-CPUT3] Metz[0], Teilnehmerd)

[Ubertragung
[Netzwerk an PC]] sss===="""
auswahlen

Yerbinden Baugr.[1]

Data-Link starten
Routing-Tabelle starten

NT-Link-Taol 3
Controller-Link-Tool 3
Ethernet-Tool {H) 3

Echo-Back-Test zwischen SP3-Teilnehmern

=

Ubertragen [Netzwerk{#006) an PC] x|

wahlen Sie die zu dbertragenden Daten, und Kicken Sie auf [Ubertragen].

™ Nur Netzwerkstruktur

¥ Retzwerkstrukiur und Parameter jeder Komponents

Auf Falls erforderlich, iibertragen Sie die Metzwerkparameter fiir die
einzelnen kKomponenten, da diese hier nicht dbertragen werden

[Ubertragen] " Cpriraler-link Und SYSMAC-LINK),

A Emmg
klicken BRbRLLEE " Ubertragen I I Abbrechen

(7) Nach der erfolgreichen Ubertragung werden die an das aktuelle NT Link Netzwerk
angeschlossenen Geréte wie folgt angezeigt.

. Netzwerk2(NTLink)(#006) i =10/ x|
Hetawerk2 [NTLink] (HI0) =l

Compol
NSE-TV1 1V
CHM-CPUT3 P
=, J |
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Inbetriebnahme Controller Link

Beseitigen Sie Controller Link Kommunikationsfehler, und stellen Sie die Kommunikation her.
= Zustand (EIN) der LED ,INS" der Controller Link Master-Baugruppe
= Prifen Sie die Controller Link Konfiguration mit CX-Integrator.

(1) Stellen Sie zunéchst eine Online-Verbindung zur SPS und dann Uber das Fenster ,Online-
Verbindungsinformationen“ eine Verbindung zur Controller Link Baugruppe her.

i ]
= . Orline Tu:u:ull:uua I:Elh-ﬂ '|E|2DEI Maone, 8,1 [EJ'IM I:F'L|22] Metz[0], Teilnehmer(0

..... j% I:F'

----- = I nnIn ller L|r|l . I1'--'--' CLE21-41] Metz[1]. Teilnehmer[2], Baugr (0]

as e

Im Fenster ,Online-
Verbindungsinformationen®,
mit der rechten Maustaste
auf eine Controller Link
Baugruppe klicken,

dann [Verbinden] auswahlen G

(2) Laden Sie anschlieBend die Konfigurationsdaten des Controller Link
Netzwerks herauf.

Yerbinden

Data-Link, starten

2=l
= . Elnllne Tu:u:ull:uus COr1 192EIEI Mone, 8,1 [CITM-CPU22] Metz(0], Teilnehmer(0

[Ubertragung [Netzwerk N %
an PC]] auswahlen _f,f':g

Yerbinden

Daata-Link ztarten

=

Ubertragen [Netzwerk(#001) an PC] | X]

‘Wahlen Sie die zu dbertragenden Daten, und Kicken Sie auf [Ubertragen].
 Mur Metzwerkstrukbur

% Netzwerkstruktur und Parameter jeder Kompanente

[Jbertragen Sie die Netzwerkparameter fiir die einzelnen
Komponenten, sofern erforderlich, da diese hier nicht (ibertragen
wierden (bei Controller-Link und SYSMAC-LINK),

Auf [Ubertragen] klicken I Abbrechen

=
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(3) Nach der erfolgreichen Ubertragung werden die an das aktuelle Controller Link Netzwerk
angeschlossenen Geréte wie folgt angezeigt.

= Notzmer2lContolorbmooon) eI
Netzwerk2[Cantroller Link] 00 1] A
Compal Compo2
ﬁ,,._ i ﬁ"" E
CJ1M-CPU23 CJ1M-CPUZ2
#O01 HOOZ2
FR— | 4
=]

Im vorliegenden Beispiel sind eigentlich drei SPS Uber Controller Link angeschlossen,
jedoch werden nur zwei davon angezeigt.

(Eine SPS ist von der Kommunikation ausgeschlossen, da die Routing-Tabelle falsch
konfiguriert ist.)

=

(4) Uberprifen Sie die Routing-Tabelle, und konfigurieren Sie sie ordnungsgemaR.
Einzelheiten zur Konfiguration finden Sie unter ,Routing-Tabelle auf fehlende Konfiguration
prifen”.

(5) Laden Sie anschlieend die Konfigurationsdaten des Controller Link Netzwerks wieder herauf.

==
=R . Online T oolbus CDM'I 19200 Mone.8.1 [DJ'IM EPU22] Metz[0], Teilnehme

[Ubertragung
[Netzwerk an PC]] auswahlen =sssssass

Data-Link starten

=

Ubertragen [Netzwerk[#001) an PC]

‘Wahlen Sie dis zu dbertragenden Daten, und klicken Sie auf [Obertragen],
 Mur Netzwerkstrukbur

" Metzwerkstrukiur und Parameter jeder Komponente

Ubertragen Sie die Metzwerkparameter Fir die einzelnen
Kompanenten, sofern etforderlich, da diese hier nicht dbertragen
werden (bei Controller-Link und SYSMAC-LINK),

Auf [Ubertragen] klicken ---------------------------I Abbrechen

=

(6) Ubermitteln Sie die Netzwerk-Konfiguration vom Netzwerk an den PC.

- Netzwerk2(ControllerLink)(#001) =]
Netzweark2[Contraller Link] [#O01]
Compal Compa? Compa 3
ﬁ"nl ﬁ"ﬁl ﬁ"ﬁl
CJ1M-CPU23 CJ1M-CRL22 CJ1M-CPU23
#0001 HOO2 HOO3
L 1 [

=l




Inbetriebnahme SPS-

SPS-Netzwerk [FbsyiEes
nahme

Im Fenster ,Online-
Verbindungsinformationen*
mit der rechten Maustaste
auf eine SCU-Schnittstelle
klicken, dann [Verbinden]
auswahlen

Ul

SCU-Schnittstelle (140)
auswahlen

{

CompoWay/F auswéhlen

Im Fenster ,Online-
Verbindungsinformationen*
mit der rechten Maustaste
auf eine SCU-Schnittstelle
klicken, dann [Ubertragung
[Netzwerk an PC] auswéhlen

]
=

Auf [Ubertragen] in der
Meldung des Dialogfelds

klicken I:j
=

[Auswahl] markieren,
Mindestwert 1

und Hoéchstwert 2 eingeben,
dann auf die Schaltflache
[OK] klicken

Inbetrieb- Inbetrieb-
nahme nahme NT
DeviceNet Link

Controller
Link
Diagnose

Inbetrieb-
nahme Com-
poWay/F

Inbetrieb-
nahme Con-
troller Link

Systemkonf.
speichern

Inbetriebnahme CompoWay/F

Beseitigen Sie CompoWay/F Kommunikationsfehler, und stellen Sie die Kommunikation her.
= Prifen Sie die CompoWay/F Konfiguration mit CX-Integrator.
= Konfigurieren Sie die Parameter serieller Kommunikationsbaugruppen.
= Konfigurieren Sie die Temperaturregler-Kkommunikation.

Diese Beispiel beschreibt die Inbetriebnahme einer seriellen Kommunikationsbaugruppe mit
zwei Uber CompoWay/F angeschlossenen Temperaturreglern (ESCN).

 Es sind zwei Temperaturregler (ESCN) tiber RS485 an die Schnittstelle 1 der seriellen Kommunikationsbaugruppe
(CS1W-SCU41-V1) angeschlossen. Die Nummerierung der Kommunikationsbaugruppe lautet #001 und #002.

» Die Kommunikationseinstellungen der seriellen Kommunikationsbaugruppe und der beiden Temperaturregler
stimmen nicht tberein.

« Die Kommunikationseinstellungen der beiden Temperaturregler stimmen ebenfalls nicht tiberein.

(1) Stellen Sie zunachst eine Online-Verbindung zur SPS und dann Uber das Fenster ,Online-
Verbindungsinformationen“ eine Verbindung zu einer CPU-Baugruppe her.

[l . Online Toolbus COMZ2,19200 Mone 8.1 [CITh- EF'U13] Metz{0]. Teilnehmer(]
B=- i

CX-Integrator | CX-Integrator x|
Ausgewshlte Angabe SCU Port(136) : Portl Ausgewahlee Angabe CompowayF
wahlen Sie die Angabe aus der folgenden Liste, wighlen Sie die Angabe aus der folgenden Liste.

Ok I Abbrechenl ' Abbrechen

Auf Kiicken Aut Kiicken

(2) Laden Sie die Konfigurationsdaten des CompoWay/F Netzwerks herauf.

ﬂi

=™ Orline Toolbug COM2,19200 Mone,8,1 [CJ1M-CPUT3] Netz(0), Teinehmer(0)

etz[-]. Tel el er[-], Baugr.[-)

CPU Port [CJTM-CPUT3]

5 Ethemet [CITW-ETNZT[ETNZ21Mode)] Metz(1), Teilnehmer(2), Baugr. (0]
DewceNet [CI1Ww-DRM21] Metz(2), TeinehmerB3), Baugr.[1)

Yerbinden Compoway;/F-Knoten-| ' x|

’ Teilnehmerbereich fiir Suche auswahlen.
 alle (0-99)

Ubertragen [Netzwerlk{Keine Netzwerknummer) ai x| e

’—Wthen Sie: die zu tbertragenden Daten, und Kicken Sie auf [Ubertragen]. ~‘

£ Mur Metzwerkstrukbur

¥ Natzwerkstruktur und Parameter jeder Komponente = =
ta Teilnehmer werden hichstens

Fals exforderlich, iihertragen Sie diz Metzwerkparameter far die wei Sekunden bendtigt,
sirzelnen Komponenter, da diese hier nicht ubertragen werden

(bei Contraller-Link und SYSMAC-LINK). - Abbrechen
Abbrechen . ‘t‘
Auf _Ubertragen | Liicken Auf icken TP




Inbetrieb-
nahme Com-
poWay/F

Inbetrieb-
nahme Con-
troller Link

Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb-
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT
nahme DeviceNet Link

Controller
Link
Diagnose

Systemkonf.
speichern

A Dieses Dialogfeld wird angezeigt, weil zwischen

& Slave-Teilnehmer kann nicht erfasst werden, der seriellen KommunikationSbauQruppe und den
Temperaturreglern keine Kommunikation besteht.

OK C¥-Integrator x|

Auf [OK] klicken «...,

Dann im Dialogfeld .
auf die Schaltflziche [OK]
klicken, um den Abschluss
der Ubertragung zu bestétigen

Die Parameter wurden dbertragen

(3) Passen Sie die Parameterkonfiguration der seriellen Kommunikationsplatine an CompoWay/F an.
Cursor im Fenster . =loix|
[Netzwerkstruktur] —“"*=s., -
auf CJ1IM-CPU positionieren ~ ""*=«
und doppelklicken

Das Fenster [Netzwerkstruktur] zeigt
J eine CPU-Baugruppe (CJ1M-CPU13),

die Uber eine serielle
Kommunikationsbaugruppe verfugt,
jedoch uber keinen der beiden

ompe

CJIM-CPUI3

Eintrag 2 Temperaturregler.
[Komponente | Einstellung
Betrlebsart] aus dem Menu SPS-Betriebsarteinstellung x|
aUSW3h|en, um das Dlalogfeld 1 TE\\nEhmeradrEssE: o CIIM-CPU13
[SPS Betriebsart einstellen] @) p T Ce=1 @ Konfigurieren Sie [Port1:
anzuzeigen Jo\| Ot c o o Schnittstellenkonfiguration] als [Manuell]
. . . .
“u‘ e und [Portl: Serieller Kommunikationsmodus]
(1) Betriebsart [Programm] |,.** [Setbsarteehl wards asgeF e, als [Serielles Gateway].
auswahlen ©) Prufen Sie auch die tbrigen Einstellungen
(2) Auf [Setzen] klicken — und andern Sie sie bei Bedarf.
(3) Nach der Anderung T —— 2 1
auf [SchlieRen] klicken x
Argezekte Furansteronops:  [oon: ek ateay Stnge =] o = Setings &l
. - ot S it s otk
@ ::::: m;\ﬁn—m" Alns mode P Tt
1 $520p it |Frorti: Siap bits |
a0 Port1 . Paril e
3 :;n: Ey,:.:uale Defaun@eiiogs) | [Partt u_uur:m.j e |
Aus dem Pulldown-Menu ol e e | — TPu B Sy AT —— o
. PS Portt: CT5 contral po Portt: €T3 convod hio
[Anzeigeparameter] o [Fort el Gpwny g imas [ ot o GiewsyRosponse e [0 =
. . . N Ponl Sl Gadewidy $and I)Flmrcl.v s Portl: Sersl Gatewsy send startsmaou 0
den Eintrag [Port1: Serielle Klicken Sie auf die Schaltflache
Gateway-Einstellungen] LZuriicksetzen®, um die Einstellungen
3 e e zu aktivieren.
auswahlen E 2 Klicken Sie im Bestatigungsdialog
zum Zuriicksetzen auf [OK].
Ij A = A\ 4 z -
Ubertragen [auguppe auf Pr] | Ubertragen [P suf Bouyupcel | Verglechen | Heustart | I ‘Nlll—v o .......: :: = |)
_orusen enteen | % | e | [ o | seteaten |
Im Dialogfeld [Parameter Vergewissern Sie sich, dass die Einstellungen
bearbeiten] auf [OK] klicken stimmen, und klicken Sie dann auf die
und das Dialogfeld Schaltflache [Ubertragung [PC an Baugruppe]].
schlieRen Klicken Sie im Bestatigungsdialog
fur die Ubertragung auf [OK].
= x
stshlen Sie einen Anschluss zum Newstart aus
= H der folgenden Li
Wahlen Sie it ?H R @ Die Baugruppe wurde neu gestartet,
[HOSTLINK1],
und klicken )
Sie auf die
Schaltflache [OK]. - .
v oK ibbrach .
(. Lt Auf icken

Schritt (2) von der vorigen
Seite ausfuhren (4) Laden Sie die Netzwerk-Konfigurationsdaten von CompoWay/F wieder herauf.
Im Dialogfeld auf die Fuhren Sie Schritt (2) von der vorigen Seite aus.

Schaltflache [OK] klicken,

um den Abschluss Es werden nur die Baugruppen im Fenster [Netzwerkstruktur] angezeigt,

der L"Jbert_ragung fir die eine Verbindung hergestellt wurde.
zu bestatigen



Controller
Link
Diagnose

Inbetrieb-
nahme Com-
poWay/F

Inbetrieb-
nahme Con-
troller Link

Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb-
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT
nahme DeviceNet Link

Systemkonf.
speichern

. Netzwerk3{CompoWayF)(-) =lojx|

Netzwerk3 [CompatayF
[ ] Das Fenster [Netzwerkstruktur] zeigt nur
s J die Baugruppen,

o =emmmnsssssssnssnnasnnnss fr die eine Verbindung hergestellt wurde,
il wéahrend Baugruppen mit falschen
Kommunikationseinstellungen nicht
angezeigt werden.

= Compat

CHM-CPUT3

1
N
Nicht ordnungsgeman ,

angezeigten . N . )
. (5) Prufen Sie die Einstellungen des Temperaturreglers, der nicht im Fenster [Netzwerkstruktur] angezeigt
Temperaturregler prufen wird (Baudrate, Datenlange, Stopp-Bit, Paritat, Baugruppennummer). Konfigurieren Sie ihn

und ordnungsgeman ordnungsgemal, und laden Sie die Konfiguration erneut herauf (Schritt (2) von der vorletzten Seite).
konfigurieren Das Fenster [Netzwerkstruktur] wird aktualisiert.
-lo/x|
I:j bl o el Die ordnungsgeman konfigurierte
l:j i 5 &) J Baugruppe wird nun angezeigt,
= = ===sssamsnanpas  UNd Sie kdnnen bestétigen,
. SRR oot 002 dass die Kommunikationseinstellungen
Schritt (2) von der = | | . Stimmen.
vorletzten Seite ausfuhren
K|

l:j (6) Positionieren Sie den Cursor auf der ESCN Kommunikationsbaugruppe

mit der Baugruppennummer #002, und wéhlen Sie dann [Spezialanwendung starten] >
[Start mit ibernommenen Einstellungen).

. Netzwerk3({CompoWayF){-) ;Iglll
Netzwerk3[Compo'apF] ;I
Cerpos Compod i Corrl?pos K J
ﬁ s H E Parameter 4
Mit rechter Maustaste CIIMCPUT3 o : o Postion umschalten
im Fenster [Netzwerkstruktur] ., - | »qf Kepieren e
. g Taa, E Einfiigen Shrg+Y,
auf das Symbol fur die Tea,, L
. . - LSCHER
Kommunikationsbaugruppe "'~..._ =
. L] i
#002 klicken, dann Trea, B Decibelteins, =

Teilnehmeradresse bearbeiten

[Spezialanwendung starten] >
[Start mit Ubernommenen Star Spezial-Anwendung starken
Einstellungen] auswahlen = == I

~—

(6) Die spezielle Support-Software CX-Thermo wird mit demselben Modell und derselben Konfiguration
wie der Temperaturregler gestartet.
Laden Sie die Einstellungen nach Abschluss der Parameterkonfiguration zur ES5CN

Nach Abschluss Kommunikationsbaugruppe #002 herunter.
' : 154
der Parameterkonfiguration Vi) CompeiRoe) ) TS0 O5rno) D) S
[Zu Gerét herunterladen] ALt SENRENNS
und dann [Alles Sl 001000
herunterladen], [Geéanderte S AR P esm [ we s
Parameter herunterladen] S S
Marual MY - CHI
oder [Download Changed | _‘ﬂmw SE e
from Default] auswéhlen n_‘,,‘"":.*,:“” e o
=3 i imtting leved
.Jt‘n’::lﬁnxd‘.ﬂl‘.ﬂ a m et the r | - charnel 1
N} Dack DD Set Ha - CHI
3) bk Dt e L
” mn.dlr..._....‘-w,ﬂ_i

L0 11:1737) [ESEE] 1 lumebed from C-Integovtos = the O e siate
071805 11:1744 The seiting of E5EP. G4 begis
iy the cepeetzin

~ s HOT cied D
(OAE05 11:17:46) The setting of ESERCLIB.FLE begns
Frit parchaa{] O B

L& Le=s v




Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Systemkonf Controller
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT Jnahme Con- jnahme Com- g e : Link
nahme DeviceNet Link troller Link poWay/F P Diagnose

Systemkonfiguration speichern (1)

Speichern Sie die Systemkonfiguration zwecks Priifung nach der Auslieferung.

(1) Stellen Sie eine Online-Verbindung zu einer SPS in einem Netzwerk her.
Darauf hin wird das Fenster ,,Online-Verbindungsinformationen* angezeigt.

fx| - g Drfine Tonbus COMT. 3500 Hore, 1 [CJ1H-CPUZ2] Helzl). Teinehmeil) Alle Kommunikationsbaugruppen
T

X . 20 und Schnittstellen einer angeschlossenen SPS
CPU Port [CJ1M-CPU22] Ne 2[-], Teilnehmer(-], Baugr.[-] EEmE H H i
Contraller Link [C11w/-CLKZ141] Metz[1], Teilnehmer(2], Baugr.[0] Werden_ aUtomat'ISCh Inl FenSter_ ,,lnformat|0nen
25 DeviceNet [CHW-DRMZ1] Netz[2), Teinehmer(53), Bavgr (1] zur Online-Verbindung“ angezeigt.
= SCU Port [C1W-SCUH V1] Netzf-), Teinehmer-], Baugr.[2] Stellen Sie aus diesem Fenster heraus
die Verbindung zu den einzelnen Netzen her,

und speichern Sie die Konfiguration
in einer Projektdatei.

(2) Ubermitteln Sie die Netzwerkstruktur von DeviceNet an den PC.
Cursor auf DeviceNet Stellen Sie im Fenster ,Online-Verbindungsinformationen* eine Verbindung zu DeviceNet her.
positionieren Ubermitteln Sie nach dem Verbindungsaufbau die Netzwerkstruktur von DeviceNet an den PC.
und mit der rechten
Maustaste klicken

122{ ietlP). Tedrebmel)

vice ek Y ) Teiheh
2. SCU Pont [CITW-SCU4T \/1]Netz[] Telnehmerl-. B U‘E'Uﬂuen [Netewerk an PC]

- o
Pl [LI1M o e )
0 - ; ! .
LT ) .
..""'l------.. -
LN |
el T StETE) “: = : 2
FoutingTabele staten Lo® " RodegTubele duin
.

[Ubertragung [NEtZWETK AN, .., .. ..\u e cesse e essnesesannsnaneessnasesannsssnnsmsnmnesannessnnnnns®
PC]] auswéhlen

[Verbinden] auswahlensssa...,.

(3) Ubermitteln Sie die Netzwerkkonfiguration von NT Link an den PC.
Wahlen Sie das Verbindungsmenti fur die CPU-Schnittstelle und dann die obere Link-Schnittstelle

l:j und NT Link aus
Wiéhlen Sie anschlieRend das Ubertragungsmeni fiir die CPU-Schnittstelle aus.

ﬂ = 8] Oriine Toolbus COM1 9500 Hone, 5.1 [C/TM-CPU2Z] Netz[0), Teinehmer0)
g
E

Eertrager [MNetapertan FLE]

. " 3 DEViEENEt[UTWDHMZT]N‘EIZ[Z] Te\\nehmev[ﬂ]
[Verbinden] auswahlen= === = = s = s = » o' wgk o GrCi e i il ket 18

22 500 Pt [ SCU TNl Telelne) B [2]
o S Utalinf etz

Diztalinstarer .
. Sy .t Rouking T abell darten
[Ubertragung [Netzwerk RS
an PC]] auswahlen
)
[Serlel |e Schn Ittste"e] > Ausgewshlte Angabe CPUPort(252) : Serial Port Ausgewahlte Angabe CompotWayF
[NT LI n k] auSWah |e n Walen Sie die: Angabe: aus der Folgenden Liste. Whlen Sie die Angabe aus der folgenden Liste.
Pl or r_
TLink
b Abbrechen Hbbrechen
E j \ S

(4) Ubermitteln Sie die Controller Link Netzwerkkonfiguration an den PC.
Stellen Sie eine Verbindung zum Controller Link Netzwerk her.
Ubermitteln Sie nach dem Verbindungsaufbau die Netzwerkkonfiguration an den PC.

x| =m Dn\ina Tnn one| EI [CJ 1M EPUZZ]NE[Z[D] Teinehmen0] X B3 Oriie T COK EPUZZ]NE[Z[U] Teinehmeil)
I =R L. i 4 E @ E
CPL Port [IT.HM CPU22) NEl Tewlnahmev[ ], Eaugr [ CPU Port [UTM CPU22I Net:

2o el Tebelmel2l Bz ks i

ir DewceNet [CUTw -DRM21] Netzl2), Tewlnehmey[ Ubertragen [Metzwerk an PC] | .,t, DeviceNet [CJTW-DRMZ1] Netz2), Teinehme(63) Ba

-rfv SCU Port [CITW-SCU4141] Netzl-), Telnehmer -f- SCU Part [CHw-SCU41 1] Netzl ), Teinehmerl), Baug

[Verbinden] auswahlen sssssssaseassssann=anne===x= s
DataLink starten ‘tﬁ)ata—\.\nk starten
R
«*

[Ubertragung [NEtZWerk, |, ... ... ..iciuieececeicremeneenramenensamsansmsnmsnnennnnsannnnnns®
an PC]] auswahlen
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Inbetrieb-
nahme Con-
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Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb-
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT
nahme DeviceNet Link

Systemkonf.
speichern

Systemkonfiguration speichern (2)

(5) Stellen Sie eine Verbindung zu einer SPS im Controller Link Netzwerk her.

Wahlen Sie Uber das Fenster fir die Controller Link Netzwerk-Konfiguration eine dezentrale SPS
(ohne Rechtecksymbol) aus, um das Anschlussziel zur SPS zu wechseln.
Im Fenster ,Online-Verbindungsinformationen” wird die Geratekonfiguration der Ziel-SPS angezeigt.

. Netzwerk 3(ControllerLink](#001) _[o]x] Die spezifizierte dezentrale SPS
Netewerka(ContrallerLink) H001) wird mit einer griinen Umrandung
Torpee = ey ™ dargestellt.
L S Parameter =
Fehlegpratakoll anzeigen = Metzwerk3{ControllesLink)(#001) 1 [T 53 |
=] :ifnzﬁ'uza C1 M'C;'UQ Status/Fehler von Kommunikationsb Netzwerk3(Controller Link)HO01 n =
o “qf Fehlerprotokall von Kammunikations

_ J Compo3d Compod

[Verbindung zu dieser - -
. g . aEEEE ﬁ ﬁ L
SPS andern] auswahlen
CJIM-CPUZ3 CJIM-CPUZ2
ﬂGlDW ﬂﬂf?
=

=l

AulRerdem werden
alle Kommunikationsbaugruppen

und -schnittstellen im Fenster :7‘5 Cartreller Link [t;nw LKA vﬁwetzm Tallnehmer[Z] Baugr[0)
OnIine-Verbindungsinformationen“ ; o DeviceNet [CITW-DRM21] Netz(2), Telnehmer53), Baugr(1)

" g fogfy SCU Pot [CI1%HSCU4141] Netzl), Teinshmer(), Baugr.[2)
angezeigt.

(6) Ubermitteln Sie die DeviceNet Netzwerk-Konfiguration der SPS.

Stellen Sie liber das Fenster ,Online-Verbindungsinformationen* eine Verbindung zu DeviceNet her,
und Ubermitteln Sie die Netzwerk-Konfiguration an den PC.

%/ (=@ Oniine Toolbus COM1.19200Mone.8.1 [CJ1M-CFU23] Netz(D). Teinehmer(0) 2 -8 Online Toobus COM1,19200 More 8.1 [CI1M CPUZ3 NetefD Teinehned0)
b 5ePE A-CPLI22] Netz(1), T sinehmer(2] 4 g L etz

=5 CPU Pait [CITM-CPU22] Netal-), Teinetmerl-), Baugrl-)
Tjﬂ Coritoler itk [C1-CLK214/1) Neta(T). Teinehne(2]. Baua (0]

2 (53]
=5 SCU Polt [DJTW SCU4141] Netz[] Teinehmer| Uberlragen [HEtzwert e FE]

[\/erbinden] auswahlen ==ssssssfosssnusssnnnnnnnnnnnnnnnny

Datalintstaten

[Ubertragung [Netzwerk EEEEEEEEE S NN SN NN EEEEEEEEEEEEESESEEEESESEEEEEEEEEEEEEEEssEsEsmemmemmns®
an PC]] auswahlen

(7) Ubermitteln Sie die DeviceNet Netzwerk-Konfiguration einer weiteren SPS.

Wiederholen Sie die Schritte (6) und (7).
Nach der Ubermittlung werden alle an den Arbeitsbereich tibermittelten Netzwerke angezeigt.

Bk

= d:% MeuesProjekt
-l Matzwerk] [ControllerLinkJ(#001)
-l MNetzwerk2[DeviceMet][#004]
wf; Metzwerk3DeviceN et RO02]
1"@ Metzwerkd_Baugr [2)_Port1[CompotwayF]-]

Project

(8) Speichern Sie samtliche Konfigurationen.

euesProjekt - CX-Integrator

J Datei Bearbeiten Ansicht Einfiigen Metzwer

H D Heu Strg+M
LG fffnen.. Sirg+d
H Schliefen

& Speichen Shg+S

[Speichern als...]

"TEEmmmag, [
auswahlen M

Impartieren.. L3
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nahme DeviceNet Link

Systemkonf.
speichern

Systemkonfiguration prufen (1)

Stellen Sie sicher, dass das System dieselbe Verdrahtung und dieselben Einstellungen
wie vor der Zerlegung aufweist.
= Die Prifung mit CX-Integrator ist abgeschlossen.

(1) Stellen Sie eine Online-Verbindung zu einer SPS in einem Netzwerk her.
Darauf hin wird das Fenster ,,Online-Verbindungsinformationen* angezeigt.

e Alle Kommunikationsbaugruppen
CHMLALZ2] Note(O). Teinehmer(0) und Schnittstellen einer angeschlossenen

| Tainchmeil 1, Baug.[] .ans SPS werden automatisch im Fenster
Contraller Link [CITw-CLK21-1] Hetz{1], Teinehmer(2), Baugr.[0] . .
Devicetl et [T 1% DRM21] Netz(2), Teilnehmer(63), Baugr.(1] ,,Informatlonen zur Online-

=P SCU Port [CI1W-SCU#1 1] Netz(-). Teinehmer-]. Baugr.[2)

=

(2) Uberpriifen Sie die DeviceNet Netzwerk-Konfiguration.

Stellen Sie aus dem Arbeitsbereich heraus eine Verbindung zu einem DeviceNet Ziel her,
und Uberprifen Sie die Netzwerkstruktur.

2l 2lx
EI-% NeuzsProjekt
-7 Neewe  Offnen

1 ooty Netowe| etzmerk eirfiicen

Verbindung“ angezeigt.

Uttren
Netzweﬂ*m&igen

[ ciseher \ | fischen
W ertraner I ar i tmerk] Ubertragen [FL an Netzwerk]
[Verbinden] auswahlens=a., .. Wbertragen [Ietewer 2 FE] Ubertragen [Netzwerk an PC]
"taa, ay bl ichen

4 Verbinden

.
S Weteperk umtererner

SEEEEEESEEEEEEEEEEEEEEEEEEEW
Ietewerkadiesse andem Project Netzwerkadiesse anderm

[Vergleichen] auswéhlen s=ssssassanss

(3) Alle bei der Konfigurationsuberpriifung gefundenen Fehler werden im Dialogfeld
.Uberprifungsergebnisse" angezeigt.

Vergleichsergebnis
= — ! ! Wenn Sie einen Slave finden, der
( O Gertiretyp von £01 ist abweich... | DRTZ-IDL6-1... | Ist nicht vorh... ] mEE=E=® picht in das Netzwerk eingebunden

ist, handelt es moglicherweise um
einen Verdrahtungsfehler.

Auf [Sch"efgen] klicken EEEEEEEEEEEEEEEEEE NS

=

(4) Beheben Sie den Fehler, und tberpriifen Sie die Konfiguration erneut.

Sé oty Es wird eine Meldung angezeigt,

@ Es wurden keine Unterschiede gefunden. dle besagt) daSS keine Abweichungen
vorhanden sind. Dies bedeutet,

dass die Konfiguration mit derjenigen

vor der Zerlegung identisch ist.

Auf [OK] klicken sEmEEsEEsEEEsEEEEEEEEEEEE




Controller

Inbetriebnahme SPS- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- Inbetrieb- SvsiEmaE
SPS-Netzwerk Inbetrieb- nahme nahme NT Jnahme Con- Jnahme Com- g e : Link
nahme DeviceNet Link troller Link poWay/F P Diagnose

Systemkonfiguration prufen (2)

(5) Uberpriifen Sie das NT Link Netzwerk.

Stellen Sie aus dem Arbeitsbereich heraus eine Verbindung zu NT Link her,

und Uberprifen Sie die Netzwerk-Konfiguration.

Achten Sie darauf, dass dieselbe Ubereinstimmungsmeldung wie unter Schritt (4) angezeigt wird.

2l =
ER] NeuesProjekt [=] % MeuesProjekt
% Netzwerk 1 (DeviceNet]#002) -l Metzwerk[DeviceN et #002)
i Netzwerk2{ControllerLink](H001 5
=i Netawerk2(ContalleL nkIi#001) s Netwerk2ContolerLind#001)
o et R ) w2 Netzwerk3_Baugr [2]_Porl [CompowagFIE]
- = i} Metzwerkd_CPU Port_Serial Part[N T Link][)
etz leifiinen Offnen
| [z == 2l
[Gscher
- [iGgaher
Ubertragen [§C an Netawerk]
Ubertragen [Metzwerk an PC] (Ibertragen [PC an Netzwerk]
) . Vergleichen (betragen [Netzwerk an PC]
[Verbinden] auswahlen®===sssaateaunuas
I EfZANER UmBErEnnEr, - |

.
.

[Vergleichen] auswahlen EEEsEEEEEEEEEEEEEEEEEEEsEEEEssEEEsssssssssssssssmemeat’

(6) Uberpriifen Sie das Controller Link Netzwerk.
Stellen Sie im Fenster ,Online-Verbindungsinformationen“ eine Verbindung zu DeviceNet her,
und Uberprifen Sie die Netzwerkstruktur.
Achten Sie darauf, dass dieselbe Ubereinstimmungsmeldung wie unter Schritt (4) angezeigt wird.

1= 2z

=B % MeuesProjekt
)

(ffrien

N NetzwelkEDe
g IEtawerk emfiiaer
o Metzwer Netzwerk3[De I
Netzwerkd_B: -
Lrsstien

[Jbettragen [PC an Metzwerk]
{Jbettragen [N etzwerk, an PC]

[Verbinden] auswahlen sssssssssjssssannnnns

.
.
.
.®

[Vergleichen] auswahlen ..ecusssssssssssssssssssssssssannsnnansnnnnnnnnnnnns®

(7) Stellen Sie eine Verbindung zu einer SPS im Controller Link Netzwerk her.
Stellen Sie eine Verbindung zu einer dezentralen SPS her, und gehen Sie dabei wie unter Schritt (5) vor,

um die Systemkonfiguration zu speichern.
Fuhren Sie die Schritte (2) bis (4) aus, um das DeviceNet Netzwerk zu tberprifen.

. Hetzwork1(ControllerLink] 001} M=IE|

Netzwerk 1[Contraller Link) (HOO1) Hetzwerk1[Controller Link] =
Eorrlx:lpcﬂ g Compa2 T 7 c 2
oo mp;
CJ1M-CPU23 CJIM-CPUZ22 ﬁ ﬁ
= T By o CH-CPLUZ: CJIM-CPU22
Fehlemprotokoll anzeigen HOD1 H002
Status/Fehler von Kemmurikationshaugruppe l
[Verblndung ZU dieser SPS Fehlerpratokall van Kommunik ationsbaugruppe o =l _I
= = Emm
andern] auswahlen [ " ’
2=l S|
-3 NeuesProjekt [=-[® Oriine Toolbus COM1,19200,None, 8,1 [CJTM-CPU22] Netz(0, Teinehmer(0]

Netzwerk1[ContrallerLink J[#001) = SPS
004
(0

= | T inehme-], Baugr -
ﬁ‘g Controller Link. [CI1%Ww-CLK21] Metz[1], Teilnehmer1], Baugr.[0]
‘gl DeviceMet [CITW-DRM21] Netz(4), Teilnehmer(53), Baugr.(1]

[Verbinden] auswahlen=.., .

l.....

(8) Uberpriifen Sie die DeviceNet Konfiguration einer weiteren dezentralen SPS.

[Vergleichen] auswahlen Gehen Sie beim Netzwerk ,N4“ wie unter Schritt (2) vor, um die Netzwerkstruktur zu tberprifen.
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Systemkonf.
speichern

Controller Link Diagnose

Stellen Sie sicher, dass die Controller Link Verbindung auf der obersten Systemebene korrekt ist.
= Prifung der Diagnoseergebnisse OK

(1) Stellen Sie zunachst eine Online-Verbindung zur SPS und dann uber das Fenster ,Online-
Verbindungsinformationen* eine Verbindung zur Controller Link Baugruppe her.

2=l
= g Dnllne Tcu:lbus CDM'I 19200, Mote, 8,1 [CITH- CF'L|22] Metz[0), Teilnehmer0]

Im Fenster ,,Online- —Lfﬂ DewceNet [E Ubertragen [Netzwerk an F'I:]
Verbindungsinformationen* -5 SCU Port [C)
unter ,Zielgerst*
mit der rechten Maustaste

auf eine DeviceNet

Baugruppe klicken, MT-Link-Tacl
dann [Verbinden] Controller-Link-T ool 3

auswahlen ,

(2) Offnen Sie anschlieRend das Controller Link Netzwerk-Tool.
=l

Drata-Link starten

Routing-T abelle starten

IEIQI Online Toolbus COM1,19200 Mone, 8.1 [EJ1M-EF’U22] Metz(0). Teilnehmer(0)
58

CPU Part [CHM CPUZZ) Netzl Teﬂnehmer[] Baugr.[-)

Ubertragen [Metzwerk an PE]

== Verbinden

Data-Link starten
Routing-Tabelle starten

T -Link-Tool 4
Controller-Link-T ool

€. Diagnose-Tool fir Controller-Link-H etzwerk
DateilF)  Ansicht(y) Diagnese(D]  Teilnehmerstatus(M)  Hilfe[H]
REwB 7
Ubertragungspfad: Kabeltyp Data-Link: _
Baudrate: 2 Mbps Kamm.-Zykluszeit: 4.7ms PUI_Iender Teilnehmer1 ErsiEn
Teilnehmer: Teilnehmer:
[ ']
I 1
Compol Cormpo?
Ergebnisse | Ehene | Teilnehmerl Diagnose meldung |
(&) Infor mation Controller-Link-Hetzwerk ist korrekt,
Bereit |Netzwerk1 |Natawerkl Teilnehmer2




Servo-/

Frequenz- DeviceNet RS232C
umrichter- Verbindung Verbindung

einstellungen

CX-Drive Uber DeviceNet starten

Konfigurieren Sie die DeviceNet Antriebe und starten Sie CX-Drive aus dem Fenster CX-Integrator heraus.
Es folgt ein Beispiel fur 3G3MV-PDRT2.

Wenn Sie erst nach dem Starten des jeweiligen Tools eine gespeicherte Datei 6ffnen,
wahlen Sie [Nur Start]. Bei Auswahl von [Start mit ibernommenen Einstellungen] werden
neue Daten angelegt.

:1:4 NeuesProjekt.cin - CX-Integrator

Datei Bearbeiten Ansicht Einfligen MNetzwerk Komponente Werkzeuge Fenster Hilfe
EIEER R B - e
in 5 [0 % SaAe*P N EPE G RE

2z
EIQ Online Toolbus COM1,19200 Mone 8,1 [CHM-CPU13] Metz(0), Teilnehmei(0 — Netzwerk1[DeviceNet)[#002)
b [l

Mit rechter Maustaste |

S il etrienmer L
auf 3G3MV-PDRT2  “*., : @ '
. . =2 Ethemet [CI1W-ETNZ1[ETNZ Mode]] Netz(1), Teiehmer(2), Baua
klicken und *e, 75 DeviceMet [CITW-DRM21] Netel2], Teinehmen(53), Baugr (1)
f ®4 o SCU PR ICHW SCUM V] Netzl). Telnehmer ). Baur (2 #00 HO1 02
[Spezialanwendung e, et e TehEmet S DRT2AD1G144.  GRTIORT  E3XDRTZI ﬁem :
starten] auswahlen e, i L R ). J 23 =
.'0 A Moritor..
L4

Zuriicksstzen

=

R
L4
*
R
L4
*
R
L4

Wartungsinformationen

. .
an m * 05 #E63
[Stal’t mit Ubernommenen '0. ESZNORT CW.DRMZ! Filr aneres [feratreqistieren 4
; fraay, ‘e 3|12l 483 | — R
Einstellungen] LT ‘. poml e spor
¥y rs
auswahlen hiL TN Zo | &, Bussehineiden
L &3 i b
E] % MeuesProjekt hEETYS . ’,. Kopieren il
-5 MNetzwark1[Devicalat [H00Z] e, ", . 2 e G,
o Metzwerk2[ControllerLink)[#001) Tay ([echen

g Metzwerk3_Baugr(2)_Portl{Compoh/ayF[:

- Metzwerkd_CPU Port_Serial Por{NTLirk][: Tieietmeradiesse Srder

[Eeratekommertan srdert
= = B et

Project I

EE| = Netewerk (D.

S —— = e
DT E oo TETEG
@ Onlne

e

|Zugehﬁrige SpeziakAnwendung starten

CX-Drive wird ausgefiihrt,

und die Frequenz- ~ Arliebsname
umrichtereigenschaften [Drivet
werden angezeigt. P

IFrequenzumrichterj I3E:'3MV [W7] Einstellungen... )' Ttanag,,
Lcl *===: Wabhlen Sie die Detailkonfiguration

AG3MY-A2004-PRG32 V7] " .
+IG3MY-PDRT2 fur den Frequenzumrichter.

—Werbindungstyp:

(ber SPS [DeviceNet) =| Einstelungen... |

—Anmerkungen

Geben Sie hier lhren eigenen Kommentar ein. ;I

oK Abbrechen | Hife |

Daten speichern Klicken Sie auf E I um die Daten zu speichern.

Wenn mehrere Antriebskonfigurationen bearbeitet werden, werden die Daten nach Antriebsart
gespeichert und es wird eine Zusammenfassung in einer Arbeitsdatei gespeichert.



Servo-/
Frequenz- DeviceNet
umrichter- Verbindung

einstellungen

RS232C
Verbindung

Serieller Anschluss eines Servoantriebs
oder Frequenzumrichters an einen PC

Wabhlen Sie im Menu [Start] nacheinander [Programme] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Drive] > um CX-Drive
zu starten, um einen Servoantrieb oder Frequenzumrichter mit serieller Schnittstelle mit lhrem PC zu verbinden.

[Einstellungen] auswahlen .,
L]

]

Kommunikations-
einstellungen
vornehmen

—
—

Zum Ausfiihren

der automatischen” """ **==x..
Erkennungsfunktion
[Einstellungen] auswahlen
und Suchkriterien festlegen

—
—

Daten speichern

Wabhlen Sie [Datei] > [Neu], um neue Daten anzulegen, falls die Antriebsspezifikationen
bekannt sind.

Wenn der Antrieb bereits angeschlossen ist, wahlen Sie [Datei] > [Automatisch erkennen],
um das Modell und die Spezifikation des angeschlossenen Antriebs zu ermitteln.

zl

— Antriebsname
IDrive‘I

—Antriebstyp

"ter. | Frequenzumiichier = | | CIMA-F7 =] Einstelungen... |

L]
R - .EIMH-F?Z41 P5-PRGA010 [3G3RY-A4015-E)

L]

L]

e,
N,

—erbindungstyp: Tn

| Direkt

—Anmerkungen

Geben Sie hier lhren eigene | pataperk | Treiter I

| Netzwerk adresse _:I
ok | b
Zeitiiberschreitung bei |1 oo _I;

[ratentibertragung

Anzahl der I3 _|;

Wiederholungsversuche

Als Standard definiersn |

DK | abbrechen | Hire

=

Oder wahlen Sie [Datei] > [Automatisch erkennen], um die Spezifikation des angeschlossenen Antriebs
zu ermitteln.

[Ei Aatcmatisch erkennen _ O
"ttaaa,,
Antrieb [Eigens|Verbindt = = ‘ Einstellungsn ’
b Micht erk | - Direkt (20 —
e Micht erk | - Cirekt (SO Start I
99 |Autom. Er Direkt (20
Stopp I[
Beenden
L

_41 4 Hilfe

Klicken Sie auf E I um die Daten zu speichern.
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1. PC-Voraussetzungen

Komponente Systemanforderungen*
Betriebssystem Microsoft® Microsoft® Microsoft® Microsoft®
(Hinweis 1) Windows® 98SE Windows® NT Windows® 2000 Windows® XP
Japanische oder englische (Service-Pack 6a) (Service-Pack 3
Version oder daruber)/
Windows® Me

Hauptgeréat DOS/V (IBM AT-kompatibler) Computer mit Pentium Il Prozessor und 333 MHz

Taktfrequenz oder dartiber. Pentium Il mit 1GHz oder darliber wird empfohlen.
Speicher min. 256 MB erforderlich (Hinweis 2)
Festplatte Fir die Komplettinstallation von CX-One werden ca. 1,8 GB freier Speicher benétigt.
Bildschirm Hochwertiges SVGA-Bildschirm (min. 800 x 600), min. 256 Farben
Optisches Laufwerk CD-ROM-Laufwerk
Kommunikations- min. eine RS-232C Schnittstelle (Hinweis 3)

schnittstellen

Sonstiges Fir die Online-Benutzerregistrierung per Internet ist die entsprechende Hardware
(z.B. Modem) sowie ein Internetzugang erforderlich.

Hinweis 1:

Betriebssysteme fiir CX-One:

Dieses Produkt lauft nicht auf Microsoft Windows95 und anderen Betriebssystemen, die nicht die spezifizierten
Systemvoraussetzungen erfullen.

Wenn Sie ein solches Betriebssystem auf einem Kundenrechner vorfinden, missen Sie es vor der Installation
dieses Produkts zunéchst upgraden.

Beachten Sie bitte, dass die bendtigte Systemleistung und die Festplattenkapazitat von der jeweiligen
Systemumgebung abhéangen.

Hinweis 2:
Der Speicherbedarf héngt von der jeweiligen CX-One Support-Software ab. Nahere Angaben dazu finden
Sie im Bedienerhandbuch.

Hinweis 3:
Fir SPS-Verbindungen mit der CX-One Support-Software wird eine RS-232C-Schnittstelle bendétigt. Wenn Ihr PC
nur tber USB-Schnittstellen verfugt, verwenden Sie bitte ein USB-RS-232C-Adapterkabel (CS1W-CIF31).




2. Liste der zu installierenden Software

Es folgt eine Liste der mit CX-One installierbaren CX-One Support-Software.

CX-One Beschreibung Erforderlicher | Bemerkun-
Support- Festplatten- gen
Software speicher
CX-Programmer | Software zur Erzeugung und Fehlerbehebung von Programmen ca. 250 MB | Bei Bedarf
fur die SYSMAC CS/CJ- und C-Serie sowie fir die CVM1/C-Serie.
CX-Integrator Software zur Inbetriebnahme und Konfiguration von FA-Netzwerken, | ca. 100 MB
wie Controller Link, DeviceNet und CompoWay/F.
CX-Position Software zum Erstellen und Uberwachen verschiedener Daten ca. 15 MB
fur NC-Baugruppen der SYSMAC CS/CJ-Serie.
CX-Motion Software zum Erstellen verschiedener Daten fir MC-Baugruppen ca. 40 MB
der SYSMAC CS/CJ-Serie, Alpha-Serie und CV-Serie sowie
zum Erstellen und Uberwachen von MC-Programmen.
CX-Motion-NCF | Software zum Erstellen und Uberwachen verschiedener Daten ca. 100 MB
fur NCF-Baugruppen der SYSMAC CS/CJ-Serie.
CX-Motion-MCH | Software zum Erstellen verschiedener Daten ca. 100 MB
und Bewegungsprogramme fir MCH-Baugruppen
der SYSMAC CS/CJ-Serie sowie fiir deren Uberwachung.
CX-Drive Software zum Konfigurieren und Anpassen verschiedener ca. 100 MB
Frequenzumrichter-Servodaten.
CX-Designer Software zum Erstellen von Bildschirmdaten fir programmierbare ca. 500 MB
NS-Terminals.
CX-Process Software zum Erstellen und Debuggen von ca. 65 MB
Tool Instrumentenblockprogrammen furr Prozessregelbaugruppen/-
Module und CPU-Baugruppen der SYSMAC CS/CJ-Serie.
Face F"E_lte Software zum automatischen Erzeugen von Projektdateien ca. 50 MB
Auto-Builder der NS-Serie zwecks Uberwachung und Abstimmung
fur NS von Prozessregelbaugruppen.
CX-Protocol Software zum Erzeugen von Dateniibertragungsprotokollen ca. 20 MB
Uber ein externes Universalgerat, das an ein serielles
Kommunikationsmodul der SYSMAC CS/CJ-Serie
oder der SYSMAC Alpha-Serie angeschlossen ist.
CX-Profibus Software zum Konfigurieren des PROFIBUS Masters. ca. 10 MB
(Kann nur bei Windows NT4.0/2000/XP installiert werden.) ’
CX-Simulator Software fur das Debugging von Programmen fiur die SYSMAC ca. 40 MB
CS/CJ-Serie ohne CPU-Baugruppe, wobei die CPU-Funktion
Uber einen PC simuliert wird.
CX-Thermo Software zum Konfigurieren und Anpassen von Gerateparametern ca. 20 MB
(z.B. fur Temperaturregler).
(Kann nur bei Windows 2000/XP installiert werden.)
CX-FLnet Software zum Konfigurieren und Uberwachen von FLnet ca.1 MB
Baugruppen der SYSMAC CS/CJ-Serie.
Switch Box Dienstprogramm zur Unterstiitzung des SPS-Debugging. ca. 5 MB
Utility Ein-/Ausgangsstatus und aktuelle Adresswerte benutzer-
spezifizierter SPS kdnnen muhelos Uberwacht und verandert
werden.
SPS Support- Gruppe von Software-Komponenten fir CX-One, ca. 300 MB | Stets
Software z.B. CX-Programmer und CX-Integrator. installiert
CX-Server Middleware fiir die Kommunikation zwischen CX-One Support-
Software und OMRON Komponenten wie SPS,
Anzeigen oder Temperaturregler.
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installieren mochten. Vergewissern Sie sich, dass ausreichend freier Speicherplatz vorhanden ist.



3. Funktionsvergleich zwischen herkémmlicher Support-Software

und CX-One (1 von 2)

Funktion

Herkdmmliche Support-Software

CX-One

Handhabung des E/A-Tabellenfensters
von CX-Programmer

Nur Positionsdaten zu angeschlossenen
Baugruppen

@Zeigt nur genutzte Position/GroRe

(Es wird nur die Kopfadresse und die GroRe

des genutzten ClIO-Bereichs angezeigt.)
@®Zuordnung von DM-Einstellungen fir CPU-Bus-
und Spezial-E/A-Baugruppen nicht méglich.

Neben den herkdmmlichen Funktionen

sind folgende Funktionen verfiigbar:

@®Nutzung als Konfigurations-Terminal

fur CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen
@®Nutzung als Terminal zum Starten der Support-
Software fur die einzelnen Baugruppen

Erstkonfiguration von CPU-Bus- und Spezial-E/A-
Baugruppen (DM-Zuordnung, E/A-Zuordnung,
Systemkonfiguration

fur CPU-Bus-Baugruppen)

@ Konfiguration vierstelliger Hexadezimalwerte
oder anderer Werte fir die einzelnen Adressen
unter Referenzierung des DM-Zuordnungsbe-
reichs laut Handbuch und Nutzung

des SPS-Speicherbereichs und des universellen
DM-Bereichs

(meist Direktkonfiguration).
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* Die Werte missen konfiguriert werden, wahrend
die Adressen nach Baugruppennummer geprift
werden. AuRBerdem werden die Daten nicht

als Parameterdaten fur die einzelnen Baugruppen
gespeichert (sondern nur als DM-Daten

fur die CPU-Baugruppe).

@ Durch Anklicken einer Zielbaugruppe

aus der E/A-Tabelle mit der rechten Maustaste
und Auswabhl von [Baugruppenkonfiguration]
kénnen die Parameter (vor allem DM-Zuordnung)
fur CPU-Bus- und Spezial-E/A-Baugruppen

ohne Handbuch uber das folgende Dialogfeld
konfiguriert werden.

=)

* Das Konfigurieren ist Giber die
Objektbezeichnungen und ohne Adresserkennung
mdglich. AuBerdem kénnen die Daten

als Parameterkonfigurationsdateien fir die
einzelnen Baugruppen gespeichert und ausgelesen
werden.

@ Konfigurationsdaten kénnen auf dieselbe
Weise behandelt werden wie andere E/A-
Speicherbereiche und somit als CXP-Projektdatei
oder als Datei des Dateispeichers gespeichert
werden.

@Konfigurationsdaten kénnen in einer

Parameterdatei fur die jeweilige Baugruppe
oder als CXP-Projektdatei fir tibergreifende
Baugruppenparameter gespeichert werden.

Netzwerkein- | Ethernet | CPU-Bus- Uber [Baugruppenkonfiguration] in der Online- Durch Anklicken einer Ethernet Baugruppe
stellung Baugruppen- E/A-Tabelle von CX-Programmer. aus der E/A-Tabelle mit der rechten Maustaste
Systemeinstellung und Auswabhl von [Baugruppenkonfiguration].
fur Ethernet- Kann analog zu anderen CPU-Bus- und Spezial-
Baugruppe E/A-Baugruppen als Parameter gespeichert werden.
Ethernet Kein Tool zum Uberwachen des Ethernet An das Ethernet Netzwerk angeschlossene Geréte
Netzwerkiberwachung | Netzwerks kénnen mit CX-Integrator Gberwacht werden.
Controller | Softwarekonfiguration | Durch Anklicken einer Controller Link Baugruppe | Durch Anklicken einer Controller Link Baugruppe
Link fur Controller-Link- aus der E/A-Tabelle mit der rechten Maustaste aus der E/A-Tabelle mit der rechten Maustaste
Baugruppen in CX-Programmer (online) und Auswahl (online oder offline) und Auswahl

von [Softwareeinstellung].

von [Baugruppenkonfiguration].

Konfiguration des
Controller Link Data-
Links (manuell

oder automatisch)

Uber CX-Net (Data-Link-Komponente) in
CX-Programmer

Uber eine Data-Link-Komponente durch Auswahl
von [Tools] > [Data-Link starten] in CX-Integrator

Controller Link
Netzwerkuberwachung

Kein Tool zum Uberwachen des Controller Link
Netzwerks

An das Controller Link angeschlossene Geréate
kénnen mit CX-Integrator berwacht werden.
Das Controller Link Diagnose-Tool kann ebenfalls
gestartet werden (durch Auswahl von [Tools] >
[Controller Link Tool] >

[Netzwerkdiagnose] in CX-Integrator (online).




3. Funktionsvergleich zwischen herkémmlicher Support-Software
und CX-One (2 von 2)

Funktion Herkémmliche Support-Software CX-One
Netzwerkein- | DeviceNet Feste Zuordnung Feste Zuordnung: Kein Feste Zuordnung: Durch Anklicken einer
stellung Uber DeviceNet Konfigurations-Tool (uber DeviceNet Baugruppe aus der E/A-Tabelle
oder freie Bearbeitung des SPS-Speichers) mit der rechten Maustaste (online oder offline)
Zuordnung mittels Freie Zuordnung: Uber DeviceNet | und Auswahl von [Baugruppenkonfiguration.
DM. Konfigurator Freie Zuordnung: Durch Anklicken einer
DeviceNet Baugruppe aus der E/A-Tabelle
mit der rechten Maustaste (online oder offline)
in CX-Integrator und Auswahl von [Parameter
bearbeiten].
Freie Zuordnung Uber DeviceNet Konfigurator Durch Anklicken einer DeviceNet Baugruppe
und Einstellung/ aus der E/A-Tabelle
Uberwachung der mit der rechten Maustaste und Auswahl
Slave-Parameter von [Spezialanwendung starten] zwecks
Uber DeviceNet Bearbeitung von Gerateparametern.
Konfigurator
CompoWay/F | Parameter- Uber CX-Thermo Temperaturregler: Durch Anklicken einer
konfiguration fur Zielbaugruppe in CX-Integrator (online
CompoWay/F oder offline) mit der rechten Maustaste
Slaves und Auswahl von [Spezialanwendung starten],
um CX-Thermo aufzurufen und die
Konfiguration zu bearbeiten.
Intelligenter Sensor: Durch Anklicken einer
Zielbaugruppe in CX-Integrator
(online oder offline) mit der rechten Maustaste
und Auswahl von [Parameter bearbeiten]
zwecks Bearbeitung.
Routing-Tabelle Uber CX-Net (Routing-Tabellen- Durch Auswahl von [Tools] > [Routing-Tabelle
Komponente) in CX-Programmer starten] in CX-Integrator zwecks Nutzung
der Routing-Tabellen-Komponente.
Hinweis:

Die E/A-Tabelle kann tuiber CX-Programmer oder CX-Integrator fir CX-One aufgerufen werden.
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