Cat. No. I130E-DE-02

RX

Auf lhre Maschine zugeschnitten

Modell: 3G3RX

200-V-Klasse, dreiphasige Einspeisung; 0,4 bis 55 kW
400-V-Klasse, dreiphasige Einspeisung; 0,4 bis 132 kW
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1 SPEZIFIKATIONEN

1.1 Bei Lieferung

Bitte fithren sie nach Erhalt des Antriebs die folgende Mafinahme durch:

® Uberpriifen Sie den Antrieb auf Beschidigungen. Wenn der Antrieb bei Erhalt Beschidigungen aufweist, wenden Sie sich an den

Zulieferer.

® Stellen Sie sicher, dass Sie das richtige Modell erhalten haben, indem Sie die Angaben auf dem Typenschild iiberpriifen. Wenn das falsche

Modell geliefert wurde, wenden Sie sich an den Zulieferer.

® Detailinformationen tiber das Produkt und seine Funktionen finden Sie im Bedienerhandbuch.

Basis-Spezifikationen und EMV-Filter

Typ HD (150 % iiberlastbar fiir 60 s) ND (120 % iiberlastbar fiir 60 s)
Spannun; _ “Fi
P 3GIX Motore?s(;:; | EIEEER LY Motore:z\f:; (] ) prvEler
A2004 0,4 3,0 0,75 3,7
A2007 0,75 5,0 1,5 6,3
A2015 1,5 7,5 2,2 9,4 AX-FIR2018-RE
A2022 2,2 10,5 3,7 12,0
A2037 3,7 16,5 5,5 19,6
A2055 5,5 24,0 7,5 30,0
A2075 7,5 32,0 11 44,0 AX-FIR2053-RE
3x200V A2110 11 46,0 15 58,0
A2150 15 64,0 18,5 73,0
A2185 18,5 76,0 22 85,0 AX-FIR2110-RE
A2220 22 95,0 30 113,0
A2300 30 121,0 37 140,0 AX-FIR2145-RE
A2370 37 145,0 45 169,0 AX-FIR3250-RE
A2450 45 182,0 55 210,0
A2550 55 220,0 75 270,0 AX-FIR3320-RE
A4004 0,4 1,5 0,75 1,9
A4007 0,75 25 1,5 3,1
A4015 1,5 3,8 2,2 4,8 AX-FIR3010-RE
A4022 2,2 53 4,0 6,7
A4040 4,0 9,0 5,5 11,1
A4055 55 14,0 7,5 16,0
A4075 7,5 19,0 11 22,0 AX-FIR3030-RE
A4110 11 25,0 15 29,0
A4150 15 32,0 18,5 37,0
3x400V A4185 18,5 38,0 22 43,0 AX-FIR3053-RE
A4220 22 48,0 30 57,0
A4300 30 58,0 37 70,0 AX-FIR3064-RE
A4370 37 75,0 45 85,0 AX-FIR3100-RE
A4450 45 91,0 55 105,0 AX-FIR3130-RE
A4550 55 112,0 75 135,0
B4750 75 149,0 90 160,0 AX-FIR3250-RE
B4900 90 176,0 110 195,0
B411K 110 217,0 132 230,0 AX-FIR3320-RE
B413K 132 260,0 160 290,0
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1.2 Technische Daten
Modellnummer 3G3RX- Spezifikationen
Regelungsarten Sinusférmige Phase-Phase-Pulsweitenmodulation PWM (sensorlose Vektorregelung, Vektorregelung mit Drehzahlriickfithrung, U/f)
Ausgangsfrequenzbereich 0,10 bis 400,00 Hz
Frequenzgenauigkeit Digitaler Sollwert: £0,01 % der Maximalfrequenz
Analoger Sollwert: 0,2 % der Maximalfrequenz (25 +10 °C)
S Auflésung des Freq ollwerts Digitaler Sf)llwert: 0,0I'HZ
£ Analogeingang: 12 Bit
= Auflosung der Ausgangsfrequenz 0,01 Hz
& 150 %/0,3 Hz (unter sensorloser Vektorregelung oder sensorloser 0Hz-Vektorregelung)
E‘J Anlaufdrehmoment 200 %/Drehmoment bei 0 Hz (unter sensorloser 0Hz-Vektorregelung, wenn der Motor eine Leistungsklasse niedriger ausgelegt wird als
~ vorgesehen)
Uberlastbarkeit 150 %/60 s, 200 %/3 s bei CT; 120 %/60 s bei VT
Frequenz-Einstellwert 0bis 10 V DC (10 k), -10 bis 10 V DC (10 kQ), 4 bis 20 mA (100 ), RS485-Modbus, Netzwerkoptionen
R U/f mit einstellbarer Nennfrequenz von 30-400 Hz, U/f-Bremsung mit konstantem Drehmoment, Drehmomentverringerung, sensorlose
egelungs-Methoden Vektorregelung, sensorlose Vektorregelung bei 0 Hz
3 Analogeinginge Analogeinginge 0 bis 10 V und -10 bis 10 V (10 kQ2), 4 bis 20 mA (100 Q)
'E Analogausginge Analoger Spannungsausgang, analoger Stromausgang, Impulsfolgeausgang
S Beschl.-/Verz.-Zeiten 0,01 bis 3600,0 s (Linien-/Kurven-Auswahl)
% . LED-Statusanzeigen RUN, Programm, Spannungsversorgung, Alarm, Hz, Volt, %
& Anzeige Digitale Bedienkonsole: Erhiltlich zur Uberwachung von 23 Werten, Ausgangsstrom, Ausgangsfrequenz...
Motoriiberlastschutz Elektronisches thermisches Uberlastrelais und PTC-Thermistoreingang
- Kurzzeitiger Uberstrom 200 % des Nennstroms fiir 3 s
E Uberlast 150 % wihrend 1 Minute
£ Uberspannung 800 V bei 400-V-Ausfithrung und 400 V bei 200-V-Ausfithrung
E Kurzzeitiger Spannungsausfall Verzogerung bis zum Stillstand mit geregeltem Zwischenkreis, Auslaufen bis zum Stillstand
‘E Kiihlkérperiiberhitzung Temperaturiiberwachung und Fehlererkennung
5 Blockierschutz-Grenzwert Blockierschutz fiir Beschleunigung/Verzogerung und Betrieb mit konstanter Drehzahl
@ Erdschlussfehler Erfassung bei Einschalten der Versorgungsspannung
Ladungsanzeige Leuchtet auf, wenn die Spannung zwischen P und N héher als 45 V ist
g Schutzklasse 1P20/IP00
Eﬁ Luftfeuchtigkeit Max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
= Lagertemperatur -20 bis +65 °C (kurzfristige Temperatur wihrend des Transports)
"',5, Umgebungstemperatur -10 °C bis 50 °C
'?,, Installation In geschlossenen Raumen (ohne korrosive Gase, Staub etc.)
E Hohe iiber NN max. 1000 m
& q g 3G3RX-AD004 bis ALI220, 5,9 m/s? (0,6 G), 10 bis 55 Hz
g Vibrationen R 5 .
=] 3G3RX-A300 bis BO13K, 2,94 m/s” (0,3 G), 10 bis 55 Hz
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1.3 Nennleistung

Eigenschaft Technische Daten der dreiphasigen 200-V-Klasse
3G3RX2'0F;_e\‘}_“§[“‘)fi‘3‘l‘;‘Ch‘er’ A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | A2220 | A2300 | A2370 | A2450 | A2550
Max. zulissige | | [ PeiCT| 04 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55
Motorleistung bei VT | 0.75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75
bei CT 1,0 1,7 2,5 3,6 5,7 8,3 11,0 15,9 22,1 26,3 32,9 41,9 50,2 63,0 76,2
Ausgangs- 200V i
nenn]ge'stg n bei VT 1,3 2,1 3,2 4,1 6,7 10,4 15,2 20,0 26,3 29,4 39,1 49,5 59,2 72,7 93,5
1St
(kVA) & 240V bei CT 1,2 2,0 3,1 4,3 6,8 9,9 13,3 19,1 26,6 31,5 39,4 50,2 60,2 75,6 91,4
bei VT 1,5 2,6 39 5,0 8,1 12,4 18,2 24,1 31,5 35,3 46,9 59,4 71,0 87,2 112,2
Nenneingangsspannung Dreiphasig 200 V -15 % bis 240 V +10 %, 50/60 Hz +5 %
Nennausgangsspannung Dreiphasig: 200 bis 240 V (Kann Wert der Eingangsspannung nicht iiberschreiten.)
bei CT 3,0 5,0 7,5 10,5 16,5 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220
Ausgang trom (A) -
bei VT 3,7 6,3 9,4 12 19,6 30 44 58 73 85 113 140 169 210 270
Funkstorungsfilter Integriert
Gewicht (kg) 35 | 35 | 35 | 35 [ 35 [ 6 [ 6 [ 6 | 14 | 14 | 14 2 | 30 | 30 | 4
Generatorisches Integrierte Bremselektronik (getrennt montierter Widerstand) Getrennt montierte
Bremsen Bremswiderstandseinheit
Bremsen Mindest-
anschluss- 50 50 35 35 35 16 10 10 7,5 7,5 5 - - - -
widerstand (Q)
Eigenschaft Technische Daten der dreiphasigen 400-V-Klasse
3G3R)§'§;f\‘}}‘h$[“‘)fi‘3‘l‘;‘°h‘er’ A4004 | A4007 | A4015 | A4022 | A4040 | A4055 | A4075 | A4110 | A4150 | A4185 | A4220 | A4300 | A4370 | A4450 | A4550
Max. zulissige | | [PeiCT| 04 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55
Motorleistung bei VT | 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75
bei CT 1,0 1,7 2,5 3,6 6,2 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3 33,2 40,1 51,9 63,0 77,6
Ausgangs- 400V i
nenn]ge'stg n bei VT 1,3 2,1 3,3 4,6 7,7 11,0 15,2 20,9 25,6 30,4 39,4 48,4 58,8 72,7 93,5
1St
(kVA) & 480V bei CT 1,2 2,0 3,1 4,3 7,4 11,6 15,8 20,7 26,6 31,5 39,9 48,2 62,3 75,6 93,1
bei VT 1,5 2,5 4,0 5,5 9,2 13,3 18,2 24,1 30,7 36,5 47,3 58,1 70,6 87,2 112,2
Nenneingangsspannung Dreiphasig 380 V -15 % bis 480 V +10 %, 50/60 Hz +5 %
Nennausgangsspannung Dreiphasig: 380 bis 480 V (Kann Wert der Eingangsspannung nicht tiberschreiten.)
bei CT 1,5 2,5 3,8 53 9,0 14 19 25 32 38 48 58 75 91 112
Ausgang trom (A) -
bei VT 1,9 3,1 4,8 6,7 11,1 16 22 29 37 43 57 70 85 105 135
Funkst6rungsfilter Integriert
Gewicht (kg) 35 | 35 [ 35 | 35 [ 35 [ 6 [ 6 [ 6 | 14 | 14 | 14 22 | 30 | 30 [ 30
Generatorisches Integrierte Bremselektronik (Widerstand extern) Getrennt montierte
Bremsen Bremswiderstandseinheit
Bremsen Mindest-
anschluss- 100 100 100 100 70 70 35 35 24 24 20 - - - -
widerstand (Q)
. Technische Daten
e der dreiphasigen 400-V-Klasse
3G3RX-Frequenzumrichter,
400-V-Modelle B4750 B4900 | B411K | B413K
Max. zulissige W bei CT 75 90 110 132
Motorleistung bei VI | 90 110 132 160
400V beiCT | 103,2 121,9 150,3 180,1
Ausgangs- bei VT | 1108 135 159,3 | 2009
un —
(kVA) 480V bei CT | 1283 146,3 180,4 216,1
bei VT 133 162,1 191,2 241,1
N . Dreiphasig 380 V -15 %
enneingangsspannung

bis 480 V +10 %, 50/60 Hz +5 %

Nennausgangsspannung

Dreiphasig: 380 bis 480 V (Kann Wert der
Eingangsspannung nicht tiberschreiten.)

Ausgangsnennstrom (A) bei CT 149 176 217 260
bei VT 160 195 230 290
Funkstorungsfilter Integriert

Gewicht (kg) 60 60 80 80

Generatorisches Getrennt montierte

Bremsen Bremswiderstandseinheit
Bremsen Mindest-
anschluss- - - - -
widerstand (Q)
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2 INSTALLATION

2.1 Klemmensymbole und Schraubengrossen

Leistungskreis Option Steuerkreis Relais-
Typ 3G3RX- R(LI;()T%L\ZI)(TT;)B) Ro, To (]si;ﬂﬁﬁ) PDI\EZ'_I))’II;(;)’ 1;1\'; 16\,1\;,1 4H3(; ?zcz(\)qll%s(l:w ’PIX, ALO, ALI, AL2
W(T3) > CM2, 15, 14, 13,12,11, TH
Ad004 bis 4040 M4 Ma M4
ioss, 075 Ms s Ms
A2110, A4110 Mé6 M5 Meé
AB150 bis Ad220 Ms Ms Ms
A2220 M8 M4 Mé6 M8 M3 M3
A2300 M8 M6 M8
A4300 M6 M6 Mo
A2370 M8 M8 M8
A4370 M8 M8 M8
A2450 M8 M8 M8
A4450, A4550 M8 M8 M8
A2550, B4750 bis B413K M10 M8* M10
2.2 Kabelquerschnitte und Anzugsmomente
200V 400 V
Motorleistung F.requenzum- Spmnuﬁ::rr:: e Drehmoment | Motorleistung F.requenzum— SP““““’L}]{::;:: e Drehmo-
(kW) nd;té;;l;(_ie“ Leiterquerschnittbereich (Nm) (kW) nd:;g;;l;;‘_leu Leiterquerschnittbereich | ment (Nm)
(AWG) (AWG)
0,4 A2004 14 (nur Litze) 1,8 0,4 A4004 14 (nur Litze) 1,8
0,75 A2007 0,75 A4007
1,5 A2015 1,5 A4015
2,2 A2022 2,2 A4022
3,7 A2037 10 (nur Litze) 4,0 A4040
5,5 A2055 8 4,0 5,5 A4055 12 4,0
7,5 A2075 6 7,5 A4075 10
11 A2110 6 oder 4 11 A4110 8
15 A2150 2 4,9 15 A4150 6 4,9
18,5 A2185 1 18,5 A4185
22 A2220 1 oder 1/0 8,8 22 A4220 6 oder 4
30 A2300 2/0 oder parallel von 1/0 30 A4300 3
37 A2370 4/0 (nur vorbereiteter Draht) 20,0 37 A4370 1 20,0
45 A2450 oder parallel von 1/0 45 A4450 1
55 A2550 350 kemil (nur vorbereiteter 19,6 55 A4550 2/0
Draht) oder parallel von 2/0
(nur vorbereiteter Draht)
75 B4750 Parallel von 1/0
90 B4900
110 B411K Parallel von 3/0 35,0
132 B413K
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2.3 Installationsabmessungen

Abbildung 1 Abbildung 2
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Abbildung 5

2912
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Abmessungen in mm
A\ B1 B2 H H1 T T1 T2 Gewicht (kg)

Frequenzumrichtermodell

3G3RX-

A2004

A2007
A2015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A2022
A2037
A2055
A2075 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
Dreiphasig, 200 V A2110
A2150
A2185 3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A2220
A2300 310 265 - 540 510 195 - - 20
A2370
A2450
A2550 480 380 - 700 670 250 - - 43
A4004
A4007
A4015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A4022
A4040
A4055
A4075 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
A4110
A4150
Dreiphasig, 400 V A4185 3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A4220
A4300 310 265 - 540 510 195 - - 22
A4370
A4450 390 300 - 550 520 250 - - 30
A4550
B4750
B4900
B411K
B413K

Spannungsklasse Abbildung

390 300 - 700 670 268 - - 60

480 380 - 740 710 270 - - 80
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2.4 Installationsumgebungs-Freiraum

B
e q Luftstrom Sorgen Sie fiir ausreichend Platz, damit die
! il i oberen und unteren Kabelkanale nicht den
! i N5 Kuhlluftstrom unterbrechen.
! i o=
min.5cm i | N i Min. 5 cm g E *2 min. 10 cm
! ! Bitte beachten Sie, dass zum Ersetzen des
! i Wand  Glattungskondensators mindestens 22 cm
i A
‘ i I__lz erforderlich sind.
0 |
! i
By ST
e
* 4 Lifeer * — Lilfter
Frequenzumrichter Frequenzumrichter
(.
(Beispiel fur richtige Montage) (Beispiel fur falsche Montage)

Eine erhohte Umgebungstemperatur verkiirzt die Lebensdauer des Frequenzumrichters. Halten Sie den Frequenzumrichter von
Heizelementen fern. Wenn der Frequenzumrichter in einem Gehiuse installiert ist, halten Sie die Temperatur innerhalb des
zuldssigen Bereichs, und berticksichtigen Sie dabei die Abmessungen und die Beliiftung.
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2.5 Verdrahtungsiibersicht

Bremswiderstand

_.—=-{_}-1 (optional)

DC-Drossel
(optional) E"D"‘

Dreiphasig, 200 V AC
Dreiphasig, 400 V AC J51
Kurzschlussdraht

Wenn die Spannungsversorgungen
des Steuerstromkreises und

des Hauptstromkreises getrennt
verdrahtet werden, achten Sie
darauf, zuerst den Steckverbinder J51 Steuerspan-
abzuziehen. nungsversorgung

Relaisausgang *1

Bezugspotenzial

Multifunktionsausgang 1

Multifunktionsausgang 2

Multifunktionsausgang 3

Multifunktionseingang 2 Multifunktionsausgang 4

|
Multifunktionseingang 1/( \
|
|

Multifunktionseingang 3

Multifunktionsausgang 5
Multifunktionseingang 4

Multifunktionsausgang-

Multifunktionseingang 5 Bezugspotenzial

Multifunktionseingang 6

Multifunktionseingang 7

Multifunktionseingang 8/{ r
Eingangs-BezugspotenzLj\ / P24

RS485-Kommunikation

Fir Abschlus-
N swidersténde

CM1
Analoger Uberwachungsausgang
AM
Thermistor (Spannungsausgang)
TH AMI Analoger Uberwachungsausgang
R (Stromausgang)
Sollwgrtvorgabe Frequenzsollwert Spannungsversorgung/ \ H EM Digitaler Uberwachungsausgang
500 bis 2 kQ . (PWM-Ausgang)
J_f Frequenzsollwerteingang (Spannung) o
ld
| 10kQ)
T P Frequenzsollwert-Zusatzeingang (Spannung) 02 Option 1
J_ I:J‘ 10kQ P
Frequenzsollwerteingang (Strom) \ Ol DC10V
T 1000
Bezugspotenzial fir Frequenzsollwerteingang \ / L*1 -|- Option 2

*1 L ist der Massebezugspunkt fir den Analogeingang und flir den Analogausgang.

2.6 Netzverdrahtung
Klemmenbezeichnung Zweck Details

RS, T Leistungsklemmen des Anschluss der Eingangsspannungsversorgun
(L1,L2,L3) Hauptstromkreises 8ANGSSP! 8 sung

U VW Ausgangsklemmen des . .
(T1,T2,T3) Frequenzumrichters Dreiphasiger Motoranschluss

. Entfernen Sie die Kurzschlussbriicke zwischen den Klemmen ,,PD/+1“ und ,,P/+  und schlieflen

PD/+1, P/+ Klemme fiir externe DC-Drossel Sie die optionale DC-Drossel zur Verbesserung des Leistungsfaktors an.

P/+,RB Klemmen fir Fiir den Anschluss von optionalen externen Bremswiderstdnden. (Klemme RB ist fiir

? Bremswiderstandsanschluss Frequenzumrichter mit maximal 22 kW vorgesehen.)
P/+,N/- Ansch1u§ sklemme d.er . Fiir den Anschluss von optionalen Bremswiderstandseinheiten
Bremswiderstandseinheit
@ Erdunesklemmen Erdungsklemme fiir das Frequenzumrichtergehduse Diese Klemme an die Erdung anschlielen.
rdung Typ-D (200-V-Klasse), Typ-C (400-V-Klasse)
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Klemmenbelegung Geeignet fiir Modelle

3G3RX-A2004 bis A2037
3G3RX-A4004 bis A4037

R/LA1 S/L2 T/L3 U/m1 V/T2 W/T3
Ro | To Ro, To: M4

Erdungsklemme: M4
Sonstige: M4

N G G

Q. PD/+1 P/+ N/— RB ) )

LED-Ladungsanzeige
(CHARGE) Wenn die DC-Drossel nicht verwendet wird,
. ) die Kurzschlussbriicke PD/+1 — P/+
gg/icrj%s/ibm(:ke angeschlossen lassen.
3G3RX-A2055, A2075
Ro | To 3G3RX-A4055, A4075
LED-Ladungsanzeige RB
(CHARGE) \\\»\0’ Ro, To: M4
7 Erdungsklemme: M5
Sonstige: M5
R/L1 S/L2 T/L3 PD/+1 P/+ N/- U/ V/T2 W/T3
3G3RX-A2110
3G3RX-A4110
I_I Ro, To: M4
G < Kurzschlussbriicke G Erdungsklemme: M6

@ P PD/+1 - P/+ @ Sonstige: M5

Erdungsklemme mit Kurzschlussbriicke Wenn die DC-Drossel nicht verwendet wird,

(schattierter Bereich) zur Umschaltung die Kurzschlussbriicke PD/+1 — P/+
der EMV-Filterfunktion angeschlossen lassen.
3G3RX-A2150, A2185
3G3RX-A4150 bis A4220
Ro [ To
LED-Ladungsanzeige ———_

4 RB Ro, To: M4
(CHARGE) > O Erdungsklemme: M6
e AN .
Sonstige: M6

R/LA S/L2 T/L3 PD/+1 P/+ N/- U/m VT2 W/T3 3G3RX-A2220
Ro, To: M4
. Erdungsklemme: M6
< Kurzschlussbriicke Sonstige: M8
G PD/+1 - P/+ G
@ W Wenn die DC-Drossel nicht @
Erdungsklemme mit Kurzschlussbriicke verwendet wird,
(schattierter Bereich) zur Umschaltung die Kurzschlussbriicke
der EMV-Filterfunktion PD/+1 — P/+ angeschlossen lassen.
3G3RX-A2300
Ro, To: M4
Ro | To Erdungsklemme: M6
LED-Ladungsanzeige ——_ s Sonstige: M8
(CHARGE) I Q)
Z = 3G3RX-A4300
G G Ro, To: M4
0, 10:
@ R/L1 | S/L2 | T/L3 |PD/+1| P/+ N/~ | U/Tt | V/T2 | W/T3 @ Erdungsklemme: M6
Sonstige: M6

I_I 3G3RX-A2370
€—— Kurzschlussbriicke PD/+1 — P/+ 3G3RX-A4370
Erdungsklemme mit Kurzschlussbriicke Ro, To: M4
(schattierter Bereich) zur Umschaltung Wenn die DC-Drossel nicht verwendet wird, Erdunesklemme: MS
der EMV-Filterfunktion die Kurzschlussbriicke PD/+1 — P/+ 8 ’

Sonstige: M8
angeschlossen lassen.

RX-Kurzanleitung 11
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3G3RX-A2450

Ro | To 3G3RX-A4450 bis A4550
LED-Ladungsanzeige —__| .
(CHARGE) DL ®) Ro, To: M4
7~ Erdungsklemme: M8
Sonstige: M8

@ o

u/m VT2 | W/T3

R/L1 S/L2 T/L3 | PD/+1 P/+ N/-

I_I G

@ PD/+1 - P/+ Erdungsklemme mit Kurzschiussbriicke @
Wenn die DC-Drossel (schattierter Bereich) zur Umschaltung
der EMV-Filterfunktion

G Kurzschlussbriicke

nicht verwendet wird,
die Kurzschlussbriicke PD/+1 — P/+

angeschlossen lassen.

3G3RX-A2550
LED-Lad i o] ™ e Ro, To: M4
-Ladungsanzeige o, To:
(CHARGE) > O, © Erdungsklemme: M8
] Sonstige: M10
R/L1 S/L2 T/L3 PD/+1 P/+ N/- u/m V/T2 W/T3
I_I Erdungsklemme mit
G P 4 Kurzschlussbriicke G
@ Kurzschlussbriicke (schattierter Bereich) @
PD/+1 - P/+ zur Umschaltung
der EMV-Filterfunktion

Wenn die DC-Drossel nicht verwendet
wird, die Kurzschlussbricke PD/+1 - P/+
angeschlossen lassen.

3G3RX-B4750 bis B413K

R T Ro, To: M4
Erdungsklemme: M8
O O Sonstige: M10
N e
LED-Ladungsanzeige (CHARGE) ,O\
R/LA S/L2 T/L3 PD/+1 P/+ N/~ U/ VT2 W/T3
@ I_I Wenn die DC-Drossel nicht
verwendet wird, die Kurzschlussbriicke
Kurzschlussbriicke PD/+1 < P/+ PD/+1 — P/+ angeschlossen lassen.
2.7 Steuerungsverdrahtung
H 02 AM FM TH FW 8 CM1 5 3 1 14 13 11 AL1
‘L ‘O‘OI‘AMI‘P24‘PLC‘CM1‘7 ‘6 ‘4 ‘2 ‘15 ‘CM2‘12‘ALO‘AL2‘

Klemmen-Schraubengrée M3  Anzugsdrehmoment 0,7 Nm (max. 0,8)

Typ Nr. Signalbezeichnung Funktion Signalpegel
g H Frequenzsollwert Spannungsversorgung 10 V DC, max. 20 mA
5
=) s s
g (¢] Spannung Frequenzsollwerteingang 0bis 12 V DC (10 kQ)
=1
E 02 Spannung Frequenzsollwert-Zusatzeingang 0 bis +/- 12V DC (10 kQ)
°
g Ol Strom Frequenzsollwerteingang 4 bis 20 mA (100 ©)
3
g L Bezugspotenzial fiir Frequenzsollwerteingang Klemmen-Bezugspunkt fiir Analog-Uberwachungsklemmen (AM, AMI)
& AM Analoger Multifunktions-Spannungsausgang Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz max. 2 mA
£ oo
-g §a AMI Analoger Multifunktions-Stromausgang Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz 4 bis 20 mA
g2 (max. Imp. 250 Q)
E < M PWM-Uberwachungsausgang Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz 0bis 10 VDC
Es} Max. 3,6 kHz

RX-Kurzanleitung
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E" P24 24 V DC, intern Spannungseingang fiir Kontakteingangssignal max. 100 mA
5o
§ @ CM1 Eingang Bezugspotenzial Klemmen-Bezugspunkt fiir P24, TH und FM Digital-Uberwachung
=B
:
52
28
g
I3
&
¥
FW Klemme fiir Vorwirtslaufbefehl Motor lauft in Vorwirtsrichtung, wenn FW aktiv ist. max. 27 VDC
Eingangsimped. 4,7 kQ
1 Multifunktionseingang Werkseinstellung: Riickwirts (RV) Max. Strom 5,6 mA
Ein: 18 V DC oder
2 Werkseinstellung: Externer Fehler (EXT) mehr
3 Werkseinstellung: Riicksetzung (RS)
=
g 4 Werkseinstellung: Festfrequenzsollwert 1 (CF1)
=
<
é 5 Werkseinstellung: Festfrequenzsollwert 2 (CF2)
£
‘g 6 Werkseinstellung: Jogbetrieb (JG)
=
7 Werkseinstellung: Einstellung 2. Motor (SET)
8 Werkseinstellung: Keine Zuordnung (NO)
PLC Multifunktionseingang-Bezugspotenzial NPN-Logik: P24 und PLC werden kurzgeschlossen.
PNP-Logik: PLC und CM1 werden kurzgeschlossen.
Bei externer Spannungsversorgung Kurzschlussbriicke entfernen.
11 Multifunktionsausgang Werkseinstellung: Wahrend Betrieb (RUN) max. 27 VDC
max. 50 mA
12 Werkseinstellung: 0-Hz-Signal (ZS)
3
.;: 13 Werkseinstellung: Uberlastwarnung (OL)
B~
E 14 Werkseinstellung: Drehmomentiiberschreitung (OTQ)
s
@ 15 Werkseinstellung: Konstante Drehzahl erreicht (FA1)
CM2 Multifunktionsausgang-Bezugspotenzial Klemmen-Bezugspunkt fiir Multifunktions- Ausgangsklemmen 11 bis 15
ALl Relaisausgang (Offner) Werkseinstellung: Alarmausgang (AL) R Last
Bei normalem Betrieb AL1-ALO
e g’ AL2 Relaisausgang (Schliefler) AL2-ALO offen 250 VAC,2 A
<% ALI1-ALO geschlossen AL2-ALO
-1 ALO Relaisausgangs—Bezugspotenzial 250 VAC, 1 A
I Last
250 VAC,0,2 A
5 TH Eingangsklemme fiir externen Thermistor Klemme SC fungiert als Klemmen-Bezugspunkt mindestens 0bis 8 VDC
% 100 mW
2 Impedanz bei Temperaturfehler: 3 kQ
Sp RS485-Modbus-Klemmen - Differenzialeingang
: SN
-
S RP RS485-Klemme Abschlusswiderstand - -
SN

RX-Kurzanleitung
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2.8 Einstellungen der Digitaleingéinge NPN/PNP

NPN mit interner Spannungsversorgung (fiir NPN-Ausginge)

+V |
'y | Kurzschluss-

-+ briicke
—:H;,_zi

NS

P24
PLC
C

i
&

Frequenzumrichter

Teavoe

COM

Ausgangsbaugruppe usw:

NPN mit externer Spannungsversorgung (fiir NPN-Ausginge)

=]
E 7 PLC L
-.:.-l:"_x—;“ 24V DC
CM1
FW
|1
=<+ | | U 8

CoM
Ausgangsbaugruppe usw.

I
I

Frequenzumrichter

DC24V

PNP mit interner Spannungsversorgung (fiir PNP-Ausginge)

P24

CcCOoM COM P24
= 1_ PLC = T24VDC |PLC £
Kurzschluss- T
x briicke 24V DC x ICM1 24VDe
CM1
FW FW
x x T
Dy
T 5 | &
8 8
(s &
S
ov 0 VI
Ausgangsbaugruppe usw. . Ausgangsbaugruppe usw.
Frequenzumrichter gang grupp Frequenzumrichter

PNP mit externer Spannungsversorgung (fiir PNP-Ausginge)

3 PROGRAMMIERUNG DES RX

3.1 Digitale Bedienkonsole

Die Anzeige wird zum Programmieren der Frequenzumrichter-Parameter sowie zur Uberwachung bestimmter Parameterwerte wihrend

des Betriebs verwendet.

Frequenzumrichter RUN-Status

Anzeigebetriebsart Ausgewahter Motor

ionIToR-2) (7-
diil Out.=peed

ST0P

Anzeige-Auswahl

Fo01 2.00Hz
Eigenschaft Inhalt der Anzeige Inhalt
Anzeigebetriebsart MONITOR-A Uberwachungsmodus A
MONITOR-B Uberwachungsmodus B
FUNCTION Funktionsbetriebsart
TRIP Auslosungs- (Fehler-) Betriebsart
WARNING Warnbetriebsart (Alarm)
OPTION LCD-Konfigurationsbetriebsart
Motor ausgewahlt M1 Motor 1 (SET Multifunktion = AUS)
M2 Motor 2 (SET Multifunktion = EIN)
Frequenzumrichter RUN-Status STOP Angehalten
FWD Vorwirtslauf
REV Ruckwartslauf
Anzeige-Auswahl (b037) ALL Alle anzeigen
UTL Anzeige einzelner Funktionen
USR Anzeige der Benutzereinstellungen
CMP Datenvergleichsanzeige
BAS Basisanzeige

14
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3.2 Navigation

Das LCD-Display der digitalen Bedienkonsole hat vier Anzeigebetriebsarten, die durch Driicken der Taste oder auf der
Navigationsebene gewechselt werden koénnen. Dariiber hinaus gibt es drei weitere Modelle mit der Bezeichnung Lesemodus,

Schreibmodus und Optionsmodus. In jeder Betriebsart ist der Wechsel zum Lese- oder Schreibmodus mit den Tasten [ oder
] moglich. Der Wechsel in den Optionsmodus erfolgt durch gleichzeitiges Driicken von [.£., und [ *]. Die Riickkehr

zu den Anzeigebetriebsarten erfolgt durch Driicken der Taste [_].

Jeder Modus hat seine eigenen Ebenen, wobei Inhalte und Parametereinstellungen nicht auf der Navigationsebene geandert

werden koénnen. Wird die Taste [ < auf Navigationsebene gedriickt, wird auf der nichstunteren Ebene ein Cursor angezeigt.

LCD-Navigationsebenen

Um zwischen den verschiedenen Navigationsebenen umzuschalten, driicken Sie die Taste oder [ _£]. Die Darstellung der

einzelnen Modi ist unten gezeigt.

Uberwachungsmodus A

In dieser Betriebsart werden die Frequenzumrichterparameter der Gruppe ,,d“ und der

* t e

MONITOR-A M1-3TOP ALL

LAlCl Oulpul ES 1

Gruppe ,,F~U* auf demselben Bildschirmmenti angezeigt. Der Inhalt der Parameter der 0.00H
Gruppe ,,d“ wird in GrofSbuchstaben angezeigt. Der Funktionscode, z. B. ,F001% und der ' z
Inhalt der Parameter ,,F~U“ werden ohne die Funktionsbezeichnung angezeigt. {001 o 0A

Uberwachungsmodus B (Uberwachung x 4)

In dieser Betriebsart konnen vier Parameter der Gruppe ,,d“ auf demselben Bildschirmmenii

e ¢t (]

MONITOR-B M1-3TOP ALL

; : . A . ) LOulpul Eo C.O00Te |
angezeigt werden. Die Funktionscodes dieser Parameter werden nicht angezeigt. Coaipal euicaal .00
P Oulpal curzanl SOUA
' Topus LIITLLLL
Funktionsbetriebsart (Einstellung) L Oupul LoL

In dieser Betriebsart konnen die Parameter der Gruppe ,,F~U* angezeigt und eingestellt
werden. Funktionscode, Funktionsbezeichnung, Parameterinhalt und Parameterbereich
werden angezeigt.

Die Parameter der Gruppe ,,d“ konnen in dieser Betriebsart nicht eingestellt und
angezeigt werden.

Fehler-Betriebsart

In dieser Betriebsart werden Fehler- und Warninformationen angezeigt. Wenn ein
Frequenzumrichterfehler oder eine Warnung erfolgt, wird der Fehlerbildschirm in jeder
Anzeigebetriebsart angezeigt. Im Optionsmodus, Lesemodus oder Schreibmodus
leuchtet die LED oder die LED ,WARNING* auf.

Bei gleichzeitigem Driicken der Aufwirts- und Abwirts-Taste in der Funktionscode- oder
Datenanzeige wird die einstellige Bearbeitungsbetriebsart aktiviert, die eine schnellere
Navigation erlaubt. Detaillierte Informationen dazu finden Sie im Handbuch.

3.3 Sprachauswahl

Um die Sprache zu andern, driicken Sie im OPTIONSMODUS gleichzeitig die Tasten | # |,
% und [.£]. Der Cursor wird in der ersten Zeile des Optionsmodus-Meniis angezeigt.
Verwenden Sie die Taste oder | ¥/, um zwischen den einzelnen Optionen zu
navigieren. Driicken Sie die Taste ||, um zur Navigator-Ebene zuriickzukehren.
Wihlen Sie die Sprachenoption, und driicken Sie die Taste [ <]. Der Cursor wird auf dem
Wert der Sprachenoption angezeigt. Verwenden Sie die Taste oder [ *], um den
Einstellwert auszuwihlen. Driicken Sie die Taste | </|, um den neuen Wert zu speichern.
Driicken Sie die Taste [, um den neuen Wert zu verwerfen.

Auf die gleiche Weise wie bei der Sprache ist es mdglich, das Datum der Echtzeituhr

einzustellen. Hierzu kann auch der Lese- und Schreibvorgang verwendet werden.
Einzelheiten dazu finden Sie in der RX- oder AX-OP05-Bedienungsanleitung.

! t S

FUNCTION M1-3TOF ALL
=

|
=]
[

el Freguency (FFP500

3 G000z
| [G.00 - 50.03]

PRG.

Syntax 3

{27011 _€:31

Slon

»

[NEXT PACE ¢ T [PREW PACE

CPTION MOLE

Z, Dale and Tlre
'3, Read Lock

4 INV Typs Ss=leot

= B

|
| Tanguags

I.'f': Criglisn

RX-Kurzanleitung
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3.4 Initialisierung

Gehen Sie zum Initialisieren der Parameter auf folgende Weise vor: Stellen Sie Parameter b084 auf ,,2“ und Parameter b180 auf ,,1* ein.

Datenanzeige (Beispiel) Beschreibung
Taste fiur ,Vorherige Seite oder Mit den Tasten ,Vorherige Seite®,
»Nichste Seite“ driicken, bis die = = ,Nachste Seite“ sowie den Aufwirts-

0E

Funktionsbetriebsart angezeigt wird.
SET-Taste driicken, um die
Funktionsbetriebsart aufzurufen.

und Abwirts-Pfeiltasten Parameter
b180 auswihlen und die SET-Taste zum
Bearbeiten driicken.

FUNCTION

M1-STOP ALL

Mit den Tasten ,Vorherige Seite®,
»Nachste Seite“ sowie den Aufwirts-
und Abwirts-Pfeiltasten Parameter
b084 auswihlen. Anschlieffend die
SET-Taste zum Bearbeiten driicken.

Mit den Aufwirts- und Abwarts-
Pfeiltasten Parameter b180 auf 1 setzen.

Mit den Aufwirts- und Abwirts-
Pfeiltasten Parameter b084 auf 2 setzen.
SET-Taste zum  Speichern  der
Anderung driicken.

pemmmmmmmm————

I Tnitial 01 TM-CT |
| |

Nach dem Driicken der SET-Taste
startet der Initialisierungsprozess.

. )
3.5 Frequenzumrichter-Betriebsarten
Anzeigecode|Funktionsbezeichnung |Einstellbereich/Inhalt Anfangswert (Bemerkungen
A044 Auswahl der 00: VC (Kennlinie fiir konstantes 00 A244 fiir zweiten Motor verwenden
U/f-Kennlinie Drehmoment). — _ _ A344 fiir dritten Motor verwenden
01: VP (Kennlinie fiir speziell reduziertes . ..
(nur Option 0 und 1 verfiigbar)
Drehmoment)
02: Freie U/f-Regelung (Kennlinie)
03: SLV (Sensorlose Vektorregelung)
04: OSLV (Sensorlose 0-Hz-Vektorregelung)
05: V2 (Sensor-Vektorregelung)
b049 Auswahl der dualen 00: CT (Konstantes Drehmoment) 00 Die Standardwerte und Bereiche
Klassifizierung 150 % Uberlastung wahrend 60 s ei'niger Parametﬂer s'ind von dieéer
01 VT (Variables Drehmoment) E'mstellulng abhingig. Einzelheiten
) finden Sie in der nachstehenden
120 % Uberlastung wahrend 60 s Tabelle.
doe60 Frequenzumrichter- IM-CT (Induktionsmotor mit konstantem -
Betriebsart Drehmoment)
IM-VT (Induktionsmotor mit variablem
Drehmoment)

Weder A044 noch b049 benétigen eine Initialisierung, um wirksam zu werden. Jedoch konnten einige Parameter automatisch
gedndert werden, wenn einer dieser Parameter modifiziert wird.

Diese Tabelle zeigt die Parameter, die sich dndern, wenn die Auswahl der dualen Klassifizierung modifiziert wird. Bitte beachten
Sie, dass der Nennstrom fiir schwere und normale Beanspruchung unterschiedlich ist.

. Funkti- ND
Bezeichnung
ons-code
Auswahl der A044 00: VC (Konst. Drehmoment) 00: Konst. 00: VC (Konst. Drehmoment) |00: Konst.
U/f-Kennlinie 01: VP (Verringertes Drehmoment) Drehmoment 01: VP (Verringertes Drehmoment
02: Freie U/f-Regelung Drehmoment)
03: SLV (Sensorlose Vektorregelung) 02: Freie U/f-Regelung
04: OSLV (Sensorlose 0-Hz-Vektorregelung)
05: V2 (Sensor-Vektorregelung)
DC-Bremskraft |A054 0 bis 100 (%) 0,4 bis 55 KW 50 (%) 0,4-55 KW |0 bis 70 (%) 0,4 bis 55 KW |50 (%) 0,4 bis
0 bis 80 (%) 75 bis 132 kW 40 (%) 75-132 kW |0 bis 50 (%) 75 bis 132 kW 55 kW
40 (%) 75 bis
132 kW
DC-Bremskraft [A057 0 bis 100 (%) 0,4 bis 55 kW 0 (%) 0 bis 70 (%) 0,4 bis 55 kW 0 (%)
beim Start 0 bis 80 (%) 75 bis 132 kW 0 bis 50 (%) 75 bis 132 kW
Takifrequenz bei |A059 0,5 bis 15,0 (kHz) 0,4-55 KW 5,0 (kfz) 0,0 bis 12,0 (kHz) 0,4-55 KW _|3,0 (kiiz)
DC-Bremsung 0,5 bis 10,0 (kHz) 75-132 kW 0,4-55 kW 0,5 bis 8,0 (kHz) 75-132 kW
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. Funkti- HD ND
Bezeichnung
ons-code
Schwellwert b012 (0,20 bis 1,00) x Nennstrom Nennstrom (A) (0,20 bis 1,00) x Nennstrom |Nennstrom (A)
fiir thermische
Uberwachung
Uberlastungs- b022 (0,20 bis 2,00) x Nennstrom (A) 1,50 x Nennstrom [(0,20 bis 1,50) x Nennstrom {1,20 x
Grenzwert 0,4 bis 55 kW (A) (A) Nennstrom (A)
Uberlastungs- b025 (0,20 bis 1,80) x Nennstrom (A)
Grenzwert 2 75 bis 132 kW
Taktfrequenz b083 0,5 bis 15,0 (kHz) 0,4-55 kW 5,0 (kHz) 0,5 bis 10,0 (kHz) 0,4-55 kW (3,0 (kHz)
0,5 bis 10,0 (kHz) 75-132 kW 0,4-55 kW 0,5 bis 8,0 (kHz) 75-132 kW
Auswahl HO003 0,2 bis 160 (kW) Je nach Typ 0,4 bis 160 (kW) Eine Grofle
Motorleistung hoher als HD

3.6 Grundeinstellungen

Wenn die Frequenzumrichter-Betriebsart ausgewahlt ist, fiihren Sie die folgenden Schritte zur Einrichtung
der Grundfunktionen durch:

e Wihlen Sie mit Parameter A001 die Quelle fiir den Frequenzsollwert aus.

Parameter Parameterbezeichnung Details
A001 Frequenzsollwert- Auswahl 00: VR (Digitale Bedienkonsole (Sollwertpotentiometer)
01: Klemme

02: Digitale Bedienkonsole (F001)

03: RS485 (ModBus-Kommunikation)

04: Option 1

05: Option 2

06: Impulsfrequenz

07: EzSQ (Antriebsprogrammierung)

10: Funktionsergebnis (math.) Operation

e Wihlen Sie die RUN-Befehlsquelle mit Parameter A002 aus.
Parameter Parameterbezeichnung Details
A002 Auswahl RUN-Befehl 01: Klemme
02: Digitale Bedienkonsole (F001)
03: RS485 (ModBus-Kommunikation)
04: Option 1
05: Option 2
o Stellen Sie die Stoppmethode mit b091 und die Beschleunigungs-/Verzégerungsrampen mit den Parametern FO02 und F003 ein.

Parameter Parameterbezeichnung Details
b091 Stopp-Auswahl 00: Verz.-Stopp (Verzogerung bis zum Stillstand)
01: Freilauf (Stopp im Freilauf)
F002 Beschleunigungszeit 1 0,01 bis 3600,00
F003 Verzdgerungszeit 1 0,01 bis 3600,00

® Jegen Sie in den Parametern A003 und A082 die Motornennfrequenz und die Nennspannung des Motors fest.

Parameter Parameterbezeichnung Details
A003 Nennfrequenz 30,0 bis Maximalfrequenz [A004]
A082 AVR-Spannungsauswahl 200-V-Klasse: 200 bis 240 V

400-V-Klasse: 380 bis 480 V

Stellen Sie die Motordaten ein: Nennstrom (b012), Nennleistung (H003) und Anzahl der Pole (H004)

Parameter Parameterbezeichnung Details
bo12 Schwellwert fiir thermische 0,20 x Nennstrom bis 1,00 x Nennstrom
Uberwachung
HO003 Auswahl Motorleistung 0,20 bis 160,0 kW
HO004 Auswahl der Anzahl der 2 bis 10 Pole
Motorpole
PO11 Drehgeber-Impulse 128 bis 65535 (nur fiir Sensor-Vektorregelung)

e Fiihren Sie beim Betrieb mit sensorloser Vektorregelung, sensorloser 0-Hz-Vektorregelung oder Sensor-Vektorregelung immer
ein Motor- Autotuning iiber Parameter HO01 durch, um eine gute Leistung zu erreichen (Details siche néchster Abschnitt).

An diesem Punkt ist der Frequenzumrichter fiir den ersten Start des Motors ausreichend prapariert. Gehen Sie jedoch zuerst
folgende Checkliste durch:

e Uberzeugen Sie sich, dass die LED leuchtet. Falls nicht, iiberpriifen Sie die Stromanschliisse.

o Stellen Sie sicher, dass der Motor an keine mechanische Last angeschlossen ist.

RX-Kurzanleitung
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o Stellen Sie sicher, dass ein Frequenzsollwert vorliegt, tiberpriifen Sie hierzu den Inhalt von FO01.
® Geben Sie jetzt den RUN-Befehl von der ausgewihlten Quelle aus. Die LED ,,RUN“ leuchtet auf.
¢ Der Motor sollte anlaufen.

e Heben Sie den RUN-Befehl auf, oder driicken Sie die STOP-Taste, um die Motordrehung zu stoppen.

3.7 Autotuning (Vektorregelungs-Betriebsarten)

Der RX-Frequenzumrichter besitzt eine Autotuning-Funktion fiir eine optimale Kontrolle der Motorleistung durch
automatisches Messen der Motorkonstanten. Das Autotuning arbeitet nur bei Vektorregelungstypen (sensorlos, 0-Hz oder
Sensorregelung). Grundsitzlich sind zwei Betriebsarten verfiigbar: Statisch und Rotativ.

e Statisch® ist weniger genau, kann aber in Situationen angewendet werden, in denen eine Motordrehung die Mechanik
beschidigen konnte. Fiir diesen Typ werden weder Werte fiir I0 (Leerlaufstrom) noch J (Tragheit) berechnet.

® Beim rotativen Autotuning wird der Motor entsprechend einem speziellen Betriebsmuster gedreht, um die Motordaten zu

ermitteln. Koppeln Sie den Motor wihrend des rotierenden AUTOTUNINGS von der Last ab!

Die Autotuning-Betriebsart wird mit Parameter H001 ausgewahlt, aber es ist auch notwendig, H002 einzustellen, um die
Parametersuche wéihrend des Autotuningprozesses zu aktivieren.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung

HO001 Auswahl Autotuning 00: OFF (Deaktiviert)
01: ON (STOPP)
02: ON (Drehung)
Ho002 Auswahl Motorparameter 00: Standard-Motorparameter
01: Autotuning-Parameter

02: Autotuning-Parameter (Online-Autotuning aktiviert)

Um eine richtige Autotuning-Berechnung sicherzustellen, beriicksichtigen Sie bitte vor dem Start die folgenden Empfehlungen:

« Verwenden Sie ausschliefllich einen Motor derselben Grofie oder einen um eine Grofle kleineren Motor als der
Frequenzumrichter.

« Stellen Sie sicher, dass die Einstellung der DC-Bremse deaktiviert ist (A051 = 00).
« Stellen Sie sicher, dass der ATR-Digitaleingang deaktiviert ist (52: Eingang Drehmomentsollwert aktivieren)

« In der rotatorischen Betriebsart dreht der Motor mit bis zu 80 % der Nennfrequenz. Uberpriifen Sie, ob das fiir die
Anwendung ein Problem darstellt.

o Der Motor darf von keiner anderen externen Kraft angetrieben werden.
o Alle Bremsen miissen freigegeben werden.
« Stellen Sie sicher, dass die physikalischen Grenzen der Maschine nicht erreicht werden.

o Auch beim nicht-rotativen Autotuning besteht die Gefahr, dass der Motor sich leicht bewegt.

Wenn Sie die obigen Punkte und die Einstellung des Parameters HO01 @iberpriift haben, aktivieren Sie den RUN-Befehl von der

in A002 ausgewidhlten Quelle aus. Das Autotuning beginnt. Bitte iiberpriifen Sie das Diagramm auf der nichsten Seite, um
detaillierte Informationen zu allen Schritten zu erhalten.

Nach dem Tuning kehrt HOO1 in den Zustand ,,00“ zuriick, und die Motoreigenschaften werden auf die entsprechenden
Parameter iibertragen. Denken Sie daran, H002 einzustellen, damit die Parameter angewendet werden.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung

HO030 Motorparameter R1 0,001 bis 65,535 Q
(Autotuning-Daten)

HO031 Motorparameter R2 0,001 bis 65,535 Q
(Autotuning-Daten)

HO032 Motorparameter L 0,01 bis 655,35 mH
(Autotuning-Daten)

HO033 Motorparameter Io 0,01 bis 655,35 A
(Autotuning-Daten)

HO034 Motorparameter J 0,001 bis 9999,000 kgm2
(Autotuning-Daten)

Falls kein rotatorisches Tuning méglich ist oder das Autotuning einen sehr hohen Leerlaufstrom (H033) zur Folge hat
(dies ist bei kleinen Motoren mdglich), benutzen Sie bitte die folgende Formel, um einen theoretischen Wert zu berechnen:

HO033 = Inom * sin (arccos(cos phi)).
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Im néchsten Diagramm ist das Autotuning-Verfahren mit Motordrehung gezeigt.

Schritt 1: Motorleistung
und Motorpole

Schritt 2:Nennfreq. und
Nennspannung

Schritt 3: Autotuning
aktivieren

festlegen (AVR) einstellen
HO03  Motorleistung A003  Nennfreq. HOOT ~ — 2
HO04  Motorpole A082  Nennspannung T
(AVR) 9,

< L

Schritt 4: Frequenzumrichter

Ergebnis wird angezeigt. Autotuning wird gestartet

geman
. RUN-Befehl-
Autotuning OK O = ©O Quelle starten
Autotuning NG || M

N
L

< L

Schritt 5: Anzeige durch
Stopptaste I6schen

Wird der RUN-Befehl gegeben, lauft der Motor geméan

ST0P den folgenden Schritten.

RESET
(1) 1. Wechselstromerregung (ohne Drehung)

(2) 2. Wechselstromerregung (ohne Drehung)

(8) 1. Gleichstromerregung (ohne Drehung) -----

Schritt 6: Motorkonstante durch
HO0O02 aktivieren

H002 —>

I
(4) U/f-Betrieb (80 % der Nennfreq.) :
' (Hinweis 1
(5) SLV-Betrieb (x % der Nennfreq.) | (Hinweis 1)
(6) 2. Gleichstromerregung (ohne Drehung) < -- :

(7) Zeigt das Ergebnis an.

1
L.

S
L ' /

Eine Feinabstimmung kann durch Parameter H005 erreicht werden, mit dem das Motordrehzahl- Ansprechverhalten eingestellt
wird. Wenn der Motor bei konstanter Drehzahl vibriert, sollten Sie die Einstellung von H005 verringern. Wenn im Gegensatz
dazu das Ansprechverhalten des Motors nicht ausreicht, kann der Wert erh6ht werden.

Der Parameter H005 fungiert als globaler Verstarkungswert, aber es ist auch méglich, dass Motor- Ansprechverhalten jeweils fiir
bestimmte Bereiche einzustellen und die Motorparameter getrennt festzulegen.

® Mit dem Parameter R1 wird die Spannung bei niedriger Drehzahl eingestellt, unter 15-20 Hz.
® Der Leerlaufstrom I0 dient zum Einstellen der Spannung tiber diesem Wert von 15-20 Hz.

® Der Parameter R2 dient schliellich zum Einstellen des Motorschlupfes.

v Leerlauf-
| t
R1 * strom ) R2
1 —
|
|
I
|
I
|
I
!
15/20 Hz Hz Drehzahl
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3.8 Rampeneinstellung

Das Frequenz- (Drehzahl-) Profil wird wie auf der rechten Seite
ersichtlich durch in Gruppe ,,F“ befindliche Parameter definiert.
Die eingestellte Betriebsfrequenz besitzt die Einheit Hz, aber
Beschleunigung und Verzégerung werden durch die Zeitdauer
der Rampe spezifiziert (von Null zur maximalen Frequenz oder
von der maximalen Frequenz auf Null).

Beschleunigung 1 und Verzégerung 1 sind die voreingestellten
Beschleunigungs- und Verzégerungs-Standardwerte fiir das
Hauptprofil. Beschleunigungs- und Verzégerungswerte fiir ein
alternatives Profil werden durch die Parameter A092 bis A093
spezifiziert.

Beschleunigung und Verzégerung kénnen auch iiber die
Antriebsprogrammierung (P031) eingestellt werden.

|

FO003

’
’
’

Ausgangsfrequenz
F002

DU

A004 --J:---------------,;-------
i ’

FOO1 --1 —

b082 --: ;
:/ E

B e -

Tatsdchliche Verz.-Zeit

Tatsdchliche Beschl.-Zeit

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung
A004 Maximalfrequenz A003 bis 400
b082 Startfrequenz 0,10 bis 9,99 Hz
Foo1 Ausgangsfrequenz-Einstellung/- 0,00 bis 400,00 Hz
Uberwachung
F002 Beschleunigungszeit 1 0,01 bis 3600,00 s
F003 Verzogerungszeit 1 0,01 bis 3600,00 s
P031 Quelle fiir Beschleunigungs-/ 00: OPE (Digitale Bedienkonsole)
Verzdgerungszeit 01: Option 1
02: Option 2
03: EzSQ (Antriebsprogrammierung)

Standardbeschleunigung und -verzégerung sind linear. Die CPU des
Frequenzumrichters kann die S-Kurven-Beschleunigung oder die
Verzogerungskurve wie dargestellt berechnen. Diese Profile sind bei
manchen Anwendungen zur Begiinstigung der Lastkennlinien
nitzlich, z. B. die U-Kurve zur Verzégerung einer Last mit grofler
Massentrigheit. Auch wenn sich die Form der Rampen andert, bleibt
die Zeit die Gleiche, die in F002/F003 eingestellt wurde.

Kurveneinstellungen fiir Beschleunigung und Verzégerung sind
separat auswéhlbar. Verwenden Sie zum Aktivieren der S-Kurve
die Funktionen A097 (Beschleunigung) und A098 (Verzdgerung).

Ausgangsfrequenz
Auswahl

Zielfre- der Beschleunigungskurve
quenz S-Kurve

A097=01

Linear
A097=00
0 t

Beschleunigungszeitraum

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung
A097 Auswahl des Beschleunigungsmusters 00: Linie
01: S-Kurve
A098 Auswahl des Verzégerungsmusters 02: U-Kurve
03: Inverse U-Kurve
04: EL-S-Kurve
Al131 Parameter fiir Beschleunigungskurve 01 (kleine Kurve) bis 10 (grofie Kurve)
A132 Parameter fiir Verzégerungskurve 01 (kleine Kurve) bis 10 (grofie Kurve)
A150 EL-S-Kurvenverhiltnis 1 0 bis 50 %
bei Beschleunigung
Al51 EL-S-Kurvenverhiltnis 2 0 bis 50 %
bei Beschleunigung
Al152 EL-S-Kurvenverhiltnis 1 0 bis 50 %
bei Verzogerung
A153 EL-S-Kurvenverhiltnis 2 0 bis 50 %
bei Verzdgerung
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Diese Tabelle zeigt die verschiedenen Beschleunigungsformen.

Einstellung 00 01 02 03 04
Kurve Linie S-Kurve U-Kurve Inverse U-Kurve EL-S-Kurve
A097 Fi F Fi F Fi
(Beschl.-Muster) o4 red o4 o4 o4
3 yy a e
v Ve
s yd /
t t t t t
A098 N N N N
N
(Verz.-Muster) s S S 5 5
g 5 2 = z
£ 8 8 8 g
[} -~ = “~— -
S I} s < <
[%] j=2 o o
2 3 & 3 3
4 E < <
Zeit o Zeit Zeit Zeit

3.9 DC-Bremsung

Wihrend der Verzogerung oder vor der Beschleunigung sorgt die DC-Bremsfunktion fiir ein zusitzliches Stoppdrehmoment. Sie ist
besonders niitzlich bei niedrigen Drehzahlen, wenn das normale Verzégerungsdrehmoment minimal ist. Diese Funktion gibt eine
Gleichspannung an die Motorwindungen aus, wodurch ein Gleichstrom erzeugt wird, der den Motor zum Anhalten zwingt.

Abhéngig von den Anforderungen der Anwendung sind mehrere Betriebsarten verfiigbar:

® Die normale DC-Bremsung wird verwendet, wenn A051 auf ,,01“ eingestellt ist (wdhrend des Stopps aktivieren) und der
RUN-Befehl (FW/RV) ausgeschaltet ist. Wenn die Verzégerung stoppt, setzt die DC-Bremsung mit einer einstellbaren Kraft
(A054) und Dauer (A055) ein. Dariiber hinaus ist es moglich, mit dem Parameter A053 zwischen dem Ende der Rampe und
der DC-Bremsung eine Wartezeit festzulegen, wihrend der sich der Motor im Freilauf befindet. Wenn der Freilauf als
Stoppmethode ausgewihlt ist, beginnt die DC-Bremsung, sobald der RUN-Befehl aufgehoben wird.

DC-Bremsung bis Stopp

FW EIN
F-SET
A053  A055
F-0UT ——
0 VAN do DB | A0s3
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¢ Die DC-Bremsung durch Frequenzerkennung kann durch Einstellung von A051 auf ,,02“ (Frequenzerkennung) ausgewahlt
werden. In diesem Fall wird die DC-Bremsung aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz auf den in A052 angegebenen Wert
fallt, wahrend der RUN-Befehl noch aktiv ist. Externe DB- und interne DC-Bremsung sind in der Betriebsart fiir
Frequenzerkennung ungiiltig.

FW FW
EIN EIN
F-SET F-SET /—
A052  |--f-- e F--f------- A0S2 ... \/ -------- \\ -----
F-OUT F-OUT
DB DB DB DB
Beispiel 1: Schrittweise Anderung in F-SET Beispiel 2: Analoge Anderung in F-SET

e Als letzte Option kann die DC-Bremsung durch einen digitalen Eingang ausgeldst werden, wenn die Klemme (DB) aktiviert
ist. Verwenden Sie die Parameter A053 and A054 zur Einstellung dieser Funktion. Es gibt verschiedene Fille, abhingig von
der Motordrehung und dem Status des RUN-Befehls:

Digitaleingang FW oder RV DI ist ON RUN-Befehl von der Bedienkonsole RUN-Befehl mit Verzégerung,
aus Verzogerung von der Bedienkonsole aus

[FW,RV] ! ! !
0 0 0
1 1 1
0B8] 0 0

i N

F-0UT \ \ A053

t t t

Eine DC-Bremsung beim Hochfahren ist auch moglich, indem die Parameter A057 und A058 unabhingig eingestellt werden.
Dies ist niitzlich bei Anwendungen, bei denen die Last vollig gestoppt werden sollte, bevor die Bewegung gestartet wird.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung

A051 Auswahl der DC-Bremsung 00: OFF (Deaktiviert)
01: ON (Aktiviert)
02: ON (FQ) (Frequenzsteuerung [Einstellwert A052])

A052 DC-Bremsfrequenz 0,00 bis 400,00 Hz

A053 Verzégerungszeit bei DC-Bremsung | Die Verzégerung vom Ende der kontrollierten Verzogerung bis zum
Start der DC-Bremsung (Freilauf des Motors bis zum Beginn
der DC-Bremsung)

0,0 bis 5,0's
A054 DC-Bremskraft 0 bis 100 % (0,4 bis 55 kW)
0 bis 80 % (75 bis 132 kW)
A055 DC-Bremszeit Zur Einstellung der Dauer der DC-Bremsung
0,0 bis 60,0 s
A056 Auswahl der DC-Bremsmethode 00: Flankenbetrieb
01: Level-Betrieb
A057 DC-Bremskraft beim Start 0 bis 100 % (0,4 bis 55 kW)
0 bis 80 % (75 bis 132 kW)
A058 DC-Bremszeit beim Start Zur Einstellung der Dauer der DC-Bremsung
0,0 bis 60,0 s
A059 Taktfrequenz bei DC-Bremsung Taktfrequenz wihrend der DC-Bremsung

0,5 bis 15,0 kHz (0,4 bis 55 kW)
0,5 bis 10,0 kHz (75 bis 132 kW)

Vermeiden Sie die Festlegung einer zu langen Bremszeit oder einer zu hohen Taktfrequenz, was zu einer Uberhitzung des Motors
fithren kann. Wenn Sie die DC-Bremsung verwenden, wird empfohlen, einen Motor mit integriertem Thermistor einzusetzen
und diesen mit dem Thermistoreingang des Frequenzumrichters zu verdrahten.

22 RX-Kurzanleitung



OMmRON

PROGRAMMIERUNG DES RX

3.10 U/f-Kennlinie

Der Frequenzumrichter erzeugt den Motorausgang entsprechend dem in
v A044=00 Konstantes Drehmoment Parameter A044 ausgewdahlten U/f-Algorithmus. Die Werkseinstellung ist
100% —e--mmmmm oo konstantes Drehmoment (,,00“). Ziehen Sie die folgende Beschreibung zu Rate, um
den beste Drehmomentregelungsalgorithmus fiir Ihre Anwendung auszuwéahlen.

¢ Konstantes und variables (reduziertes) Drehmoment - Das Diagramm

rechts zeigt die Kennlinie des konstanten Drehmoments von 0 Hz bis zur
Hz Nennfrequenz A003. Bei Ausgangsfrequenzen, die hoher sind als die
Nennfrequenz, bleibt die Spannung konstant.

Nenrlﬁreq. Max. Freq.
¢ Variables Drehmoment - Das Diagramm rechts zeigt die Kurve des variablen

(reduzierten) Drehmoments, das eine konstante Drehmomentkennlinie von
0 Hz bis zu 10 % der Nennfrequenz aufweist. Dadurch kann ein hoheres
100% —------nmmmmme- - Drehmoment bei niedriger Drehzahl mit reduzierter Drehmomentkurve bei
hoheren Drehzahlen erreicht werden.

v A044=01 Variables Drehmoment

¢ Sensorlose Vektorregelung - Sie konnen hohe Drehmomentperformance

ohne Motordrehzahlriickfithrung erreichen, jedoch ist hier fiir eine sorgfiltige
H Abstimmung des Motors notwendig. Bitte fithren Sie bei dieser Steuerungsart
das Autotuning durch. (A044 = ,3%)

e Sensorlose 0-Hz-Vektorregelung - Ahnlich wie die sensorlose
Vektorregelung, aber mit Gewichtung auf einem hohen Startdrehmoment
um den 0-Hz-Punkt herum. Denken Sie daran, einen Frequenzumrichter
zu verwenden, der eine Nummer grofler als der Motor ist.

T T
10 % Nennfreq. Max. Freq.
Nennfreq.

® Sensor-Vektorregelung - Bietet eine vollstindig geschlossene Vektorregelung mit externem Drehgeber, wodurch sich
in jedem Drehzahlbereich eine hohe Prézision bei Drehmoment und Drehzahl erreichen lésst.

o Freie U/f-Regelung — Mit der freien U/f-Einstellungsfunktion konnen Sie eine beliebige U/f-Kennlinie einstellen, indem Sie
die sieben Spannungs- und Frequenzpunkte (b100 bis b113) auf der U/f-Kennlinie angeben (A044 = ,,2).

Die folgende Tabelle zeigt die Details zur freien U/f-Regelung

Parameter Parameterbezeichnung Abbildung B Bereich
b100 Freie U/f-Frequenz 1 0 bis b102 (Hz)
b101 Freie U/f-Spannung 1 Ausgangspannung (V) 0,0 bis 800,0 (V)
b102 Freie U/f-Frequenz 2 b3 0 bis b104 (Hz)
b103 Freie U/f-Spannung 2 0,0 bis 800,0 (V)
b104 Freie U/f-Frequenz 3 0 bis b106 (Hz)
b105 Freie U/f-Spannung 3 0,0 bis 800,0 (V)
b106 Freie U/f-Frequenz 4 biit 0 bis b108 (Hz)
b107 Freie U/f-Spannung 4 b I09 0,0 bis 800,0 (V)
b108 Freie U/f-Frequenz 5 0 bis b110 (Hz)
b109 Freie U/f-Spannung 5 b 101 0,0 bis 800,0 (V)
b110 Freie U/f-Frequenz 6 b 103 Z ‘I;EI"E': Ausgangsfreq. 0bis b112 (Hz)
b111 Freie U/f-Spannung 6 ' (Hz) 0,0 bis 800,0 (V)
bl12 Freie U/f-Frequenz 7 0 - L6 LI08 bIIO bl 0 bis 400,0 (Hz)
b113 Freie U/f-Spannung 7 0,0 bis 800,0 (V)

3.11 Drehmoment-Verstirkungsfunktion

Manuelle Drehmomentverstiarkung - Die Algorithmen fiir
konstante und variable Drehmomentverstirkung zeichnen sich
durch eine einstellbare Drehmomentverstarkungskurve aus, die
beim Starten einer Last mit sehr hoher Trégheit oder grofler

Reibung hilfreich sein kann. In solchen Fillen kann es notwendig A —- i
sein, die Startdrehmomentkennlinie mit niedriger Frequenz zu 5 % Spannungs- __|______ _- e :
erhohen, indem Sie die Spannung so verstérken, dass sie iiber dem  verstarkung o :
normalen U/f-Verhiltnis liegt. Mit dieser Funktion wird eine (100%=A06c) =1 722 I i Hz
. . AP 0 Z | i |
Kompensation des Spannungsabfalls in der Primarwindung des I I 1
1,8 Hz 30 Hz fbase =

Motors im niedrigen Drehzahlbereich angestrebt.
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Beachten Sie, dass der Motor {iberhitzen kann, wenn er {iber einen langeren Zeitraum mit niedriger Drehzahl lduft. Dies passiert
héufiger, wenn die manuelle Drehmomentverstarkung aktiviert ist und der Motor {iber keine Zwangsbeliiftung verfiigt.

Automatische Drehmomentverstirkung - Verwenden Sie die Spannungskompensation (A046) und die Schlupfkompensation
(A047), um eine bessere Leistung in der Betriebsart der automatischen Drehmomentverstirkung zu erreichen (A041 = 01).
Hierbei werden die Ausgangsfrequenz und die Ausgangsspannung automatisch der Last entsprechend eingestellt.

Die automatische Verstarkung der Ausgangsspannung wird zu der Spannung der manuellen Drehmomentverstirkung addiert,
daher sollten beide angepasst werden.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung
A041 Auswahl Drehmomentverstarkung 00: Manuelle Drehmomentverstarkung
01: Automatische Drehmomentverstirkung
A042 Spannung der manuellen Erméglicht Verstarkung des Startdrehmoments zwischen 0 und 20 %
Drehmomentverstirkung oberhalb der normalen
U/f-Kennlinie
0,0 bis 20,0 %
A043 Frequenz manuelle Einstellung der Frequenz des U/f-Haltepunkts
Drehmomentverstirkung fiir die Drehmomentverstirkung
0,0 bis 50,0 %
A044 Auswahl der U/f-Kennlinie 00: VC (Kennlinie fiir konstantes Drehmoment)

01: VP (Kennlinie fiir speziell reduziertes Drehmoment)
02: Freie U/f-Regelung (Kennlinie)

A045 Ausgangsspannungsverstarkung Einstellung der Spannungsverstirkung des Frequenzumrichters
20 bis 100 %
A046 Spannungskompensationsverstirkung Einstellung der Spannungskompensationsverstirkung
fiir automatische bei automatischer Drehmomentverstarkung
Drehmomentverstiarkung 0 bis 255
A047 Schlupfkompensationsverstarkung | Einstellung der Schlupfkompensationsverstirkung bei automatischer
fiir automatische Drehmomentverstirkung
Drehmomentverstirkung 0 bis 255

3.12 Analogeinginge

Der RX bietet drei Analogeingénge, die Gruppe der Eingangsklemmen umfasst die A o Joz]or [ L]
Klemmen [[L], [O]], [O], [02] und [H] an der Steuerklemmleiste, die Eingange fiir VRl <J
Spannung [O] (0 bis 10 V), [O2] (-10 bis 10 V) oder Strom [OI] (4-20 mA) bieten. S ,
Alle analogen Eingangssignale miissen die Analogerdung [L] nutzen. panungseReang|
Spannungseingang

Wenn Sie entweder die Spannungs- oder Stromanalogeingénge verwenden, i

. .. 1 - . Stromeingang
miissen Sie einen davon mithilfe der Logikeingangs-Klemmenfunktion analogen
Typs [AT] auswéhlen. Details {iber die Kombinationen zwischen A005 und der AGND ¢——m—
Klemme [AT] finden Sie in der folgenden Tabelle. Denken Sie daran, dass auch
A001 = 01 eingestellt werden muss, um den analogen Eingang als Frequenzquelle Auswahl des V/1-Eingangs
auszuwihlen. W =mmmmmmmoes i _

! Frequenzeinstellung

Wenn die Funktion [AT] keinem Digitaleingang zugewiesen ist, erkennt der <
Frequenzumrichter [AT] Als ausgeschaltet, und der verwendete Wert ist von der _QQ—O

Einstellung des Parameters A005 abhdngig. In der Standardeinstellung werden [© v--faoos
[O]+[OI] Als Analogeingang verwendet. Falls entweder (O) oder (OI) erkannt |
werden soll, erden Sie den jeweils anderen.

=
=
==
o
o
no
=}
—

A005 Eingang [AT] Konfiguration des Analogeingangs @_@1 420 mA
00 EIN [0]
AUS [o1] Y 0-10V
01 EIN [O] W\/
A0S [02] 1his 2k?, 2 W
02 EIN [0]
AUS Integriertes POT in externer Bedienkonsole
03 EIN (o1
AUS Integriertes POT in externer Bedienkonsole
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Fir den Eingang [O] konnen Sie unter Verwendung der Parameter A013 und A014
den Teil des Spannungseingangsbereichs auswihlen. Die Parameter A011 und A012
wihlen die Start- bzw. Endfrequenz des konvertierten Ausgangsfrequenzbereichs
aus. Wenn die Linie nicht am Ursprung beginnt (A011 und A013 > 0), dann
definiert A015, ob der Frequenzumrichter 0 Hz oder die durch A011 spezifizierte

Frequenz fiir einen Analogeingang unter A013 ausgibt.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung a0t R i85=0

A011 Startfrequenz O 0,00 bis 400,00 Hz ROt L /
A012 Endfrequenz O 0,00 bis 400,00 Hz 0 < )
A013 Startverhiltnis O 0 bis 100 % 0% |AD 13 AD 100 %
A014 Endverhaltnis O 0 bis 100 % 0V [Ai03 A 04 10V
A015 Startauswahl O 00: Externe Startfrequenz (Sollwert A011) Analogeingang

01: 0 Hz
A101 Startfrequenz OI 0,00 bis 400,00 Hz
A102 Endfrequenz OI 0,00 bis 400,00 Hz
A103 Startverhiltnis OI Endverhiltnis 0 % bis OL
A104 Endverhiltnis OI Startverhéltnis OI bis 100 %
A105 Startauswahl OI 00: Start FQ (Startfrequenz OI verwenden [A101])

01: 0Hz
A0l6 Abtastung O, 02, OI 1 bis 30

31 (mit 500 ms Filter +0,1 Hz Hysterese)

All1l Startfrequenz O2 -400,00 bis 400,00 Hz
All12 Endfrequenz O2 -400,00 bis 400,00 Hz
All3 Startverhiltnis O2 Endverhiltnis ~100 % bis O2
All4 Endverhiltnis O2 Startverhiltnis O2 bis 100 %

3.13 Digitaleinginge

Anhand der Funktionscodes in der folgenden Tabelle konnen Sie jedem der acht Digitaleingdnge des RX-Frequenzumrichters
eine Bandbreite von Funktionen zuweisen. Mit den Funktionen C001 bis C008 werden die Klemmen [1] bis [8] konfiguriert,
die Klemme [FW] kann nicht eingestellt werden und dient immer zum Vorwértslauf oder zum Starten einer Antriebsprogram-
mierung. Bei dem ,Wert® dieser Parameter handelt es sich nicht um einen skalaren Wert, sondern um eine Nummer, mit der eine
aus vielen verfiigbaren Optionen ausgewahlt wird.

Ubersichtstabelle der Eingangsfunktionen

Options- Klemmen- Funktionsbezeichnung Beschreibung
code kiirzel
01 RV Riickwirts Start/Stopp EIN Frequenzumrichter ist in RUN-Betriebsart, Motor lduft riickwirts.
AUS Frequenzumrichter ist in STOP-Betriebsart, Motor stoppt.
02 CF1 Bindrer Festfrequenz-Befehl 1 EIN Binir codierte Drehzahlauswahl, Bit 3 bis Bit 0
03 CF2 Bindrer Festfrequenz-Befehl 2
04 CF3 Binirer Festfrequenz-Befehl 3 AUS
05 CF4 Binirer Festfrequenz-Befehl 4
06 ]G Jogbetrieb EIN Der Frequenzumrichter befindet sich im RUN-Modus, der Ausgang zum Motor arbeitet mit
Jogfrequenz.
07 DB Externe DC-Bremsung EIN DC-Bremsung erfolgt wihrend der Verzogerung.
08 SET 2. Motorparametersatz einstellen EIN Der Frequenzumrichter verwendet die Parameter fiir Motor 2 zur Erzeugung der
(auswihlen) Frequenzausgabe zum Motor.
AUS Der Frequenzumrichter verwendet die Parameter fiir Motor 1 (Hauptmotor) zur Erzeugung
der Frequenzausgabe zum Motor.
09 2CH zweite Beschleunigungs-/ EIN Fiir die Frequenzausgabe wird die 2. Beschleunigungs- und Verzogerungszeit verwendet.
Verzbgerungszeit AUS Fiir die Frequenzausgabe werden Standardwerte fiir Beschleunigung und Verzégerung
verwendet.
11 FRS Stopp im Freilauf EIN Der Ausgang wird ausgeschaltet, sodass der Motor bis zum Halt auslauft.
12 EXT Externer Fehler EIN Wenn der zugewiesene Eingang von AUS zu EIN wechselt, speichert der Frequenzumrichter
das Fehlerereignis und zeigt ,,E 12 an.
AUS Kein Fehlerereignis beim EIN-AUS-Wechsel, alle aufgezeichneten Fehlerereignisse verbleiben
bis zur Riicksetzung in der Historie.
13 usp USP-Funktion EIN Der Frequenzumrichter fithrt beim Einschalten keinen RUN-Befehl aus.
AUS Der Frequenzumrichter fithrt beim Einschalten einen RUN-Befehl aus, der vor dem Ausfall
der Versorgungsspannung aktiv war.
14 CS Umschaltung auf Netzspannung EIN Motor kann mit Netzspannung betrieben werden.
AUS Motor wird iiber den Frequenzumrichter betrieben.
15 SFT Software-Sperre EIN Das Andern von Parametern iiber das Bedienfeld oder externe Programmiergerite ist nicht
moglich.
AUS Parameter konnen bearbeitet und gespeichert werden.
16 AT Analogeingang-Umschaltung EIN Siehe Abschnitt ,Auswahl Analogeingang“
AUS
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Ubersichtstabelle der Eingangsfunktionen

Options- Klemmen- Funktionsbezeichnung Beschreibung
code kiirzel
17 SET3 3. Motorparametersatz einstellen EIN Der Frequenzumrichter verwendet die Parameter fiir Motor 3 zur Erzeugung der
(auswihlen) Frequenzausgabe zum Motor.
18 RS Frequenzumrichter zuriicksetzen EIN Der Fehlerzustand wird zuriickgesetzt, der Motorausgang ausgeschaltet und eine
Einschaltriicksetzung angenommen.
AUS Normaler Betrieb beim Einschalten
20 STA Start (3-Draht-Start) EIN Startet die Motor
21 STP Stopp (3-Draht-Stopp) EIN Stoppt die Motor
22 F/R Vorwirts, Riickwirts EIN Auswahl der Drehrichtung des Motors: EIN = Vorwirts. Bei drehendem Motor fiihrt eine
(3-Draht-Vorwirts-/Riickwirtslauf) Anderung des F/R-Signals zu einer Verzogerung gefolgt von einer Drehrichtungsinderung.
AUS Auswahl der Drehrichtung des Motors: AUS = Riickwirts. Bei drehendem Motor fiihrt eine
Anderung des F/R-Signals zu einer Verzogerung gefolgt von einer Drehrichtungsinderung.
23 PID PID aktiviert/deaktiviert EIN Deaktiviert die PID-Regelung voriibergehend. Der Frequenzumrichterausgang wird
ausgeschaltet, solange die PID-Aktivierung aktiv ist (A071 = 01).
AUS Keine Auswirkung auf die PID-Regelung, die normal arbeitet, wenn die PID-Aktivierung aktiv
ist (A071 = 01).
24 PIDC PID-Integration Riicksetzung EIN Setzt den PID-Regler zuriick. Die primére Auswirkung ist, dass die Integratorsumme auf Null
gesetzt wird.
26 CAS Regelungs-Verstarkungsumschaltung | EIN Funktion fiir Regelungs-Verstarkungsumschaltung
27 UpP Aufwirts-/Abwirts-Funktion EIN Beschleunigt (erhoht die Ausgangsfrequenz) Motor von aktueller Frequenz.
beschleunigt
28 DWN Aufwirts-/Abwirts-Funktion EIN Verzogert (verringert die Ausgangsfrequenz) Motor von aktueller Frequenz.
verzogert
29 UDC Aufwirts-/Abwirts-Funktion Daten | EIN Loscht den AUF/AB-Frequenzspeicher durch zwangssetzen auf Sollfrequenzparameter FOO1.
l6schen Einstellung C101 muss auf 00 gesetzt sein, damit diese Funktion aktiviert ist.
31 OPE Bedienkonsolensteuerung EIN Legt als Quelle fiir den Sollwert A001 und als Quelle fiir den RUN-Befehl A002 die digitale
Bedienkonsole fest.
AUS Die durch A001 festgelegte Quelle fiir den Frequenzsollwert und die durch A002 festgelegte
Quelle fiir den RUN-Befehl werden verwendet.
32 SF1 Festfrequenz-Befehl Bit 1 EIN Bitcodierte Frequenzauswahl, Bit 1 bis Bit 7
33 SF2 Festfrequenz-Befehl Bit 2
34 SF3 Festfrequenz-Befehl Bit 3
35 SF4 Festfrequenz-Befehl Bit 4 AUS
36 SF5 Festfrequenz-Befehl Bit 5
37 SF6 Festfrequenz-Befehl Bit 6
38 SE7 Festfrequenz-Befehl Bit 7
39 OLR Umschaltung Uberlast-Grenzwert | EIN Uberlastbegrenzung ist aktiviert.
AUS Normaler Betrieb
40 TL Drehmomentgrenzwert aktiviert EIN Die Einstellung in b040 ist aktiviert.
AUS Das max. Drehmoment ist auf 200 % begrenzt.
41 TRQ1 Umschaltung EIN Den Drehmomentgrenzwert betreffende Parameter fiir Antrieb/generatorischen Betrieb und
Drehmomentbegrenzung 1 Vorwirts-/Riickwarts-Betrieb werden durch die Kombination dieser Eingénge gewihlt.
42 TRQ2 Umschaltung AUS
Drehmomentbegrenzung 2
43 PPI Umschaltung P/PI EIN Proportionale Drehzahlregelung fiir Vektorregelung
Aus Proportionale und integrale Drehzahlregelung fiir Vektorregelung
44 BOK Bremsbestitigung EIN Bremsbestitigungssignal empfangen
AUS Bremsbestitigungssignal nicht empfangen
45 ORT Ausrichtung EIN Ausrichtungsfunktion wird durchgefiihrt
46 LAC LAD abbrechen EIN Eingestellte Rampenzeiten werden ignoriert. Der Frequenzumrichterausgang folgt
unmittelbar dem Frequenzsollwert.
AUS Beschleunigung und/oder Verzdgerung erfolgen mit der eingestellten Rampenzeit.
47 PCLR Positionsabweichung loschen EIN Loschen der Positionsabweichungsdaten
AUS Beibehalten der Positionsabweichungsdaten
48 STAT Aktivierung Impulsfolge- EIN Aktivierung Impulsfolge-Positionssollwert
Positionssollwert
50 ADD Frequenz hinzufiigen EIN Addiert den Wert von A145 (Additionsfrequenz) zur Ausgangsfrequenz.
AUS Addiert den Wert von A145 nicht zur Ausgangsfrequenz.
51 F-TM Modus Klemme erzwingen EIN Zwangssetzung des Frequenzumrichters auf Nutzung der Eingangsklemmen als Quelle fiir
Frequenzsollwert und RUN-Befehl
AUS Die durch A001 festgelegte Quelle fiir den Frequenzsollwert und die durch A002 festgelegte
Quelle fiir den RUN-Befehl werden verwendet.
52 ATR Aktivierung Drehmomentsollwert | EIN Drehmomentsollwert-Eingang ist aktiviert
53 KHC Kumulativen Leistungswert 16schen | EIN kWh-Speicher 16schen
54 SON Servo EIN EIN Die Servo-Sperre des Frequenzumrichters wird aktiviert.
AUS Der Frequenzumrichter schaltet in den Freilaufstatus (Der RUN-Befehl wird in diesem
Zustand nicht akzeptiert).
55 FOC Vorerregerstrom EIN Fithrt dem Motor Erregerstrom zu, um einen Magnetfluss herzustellen.
AUS Der Frequenzumrichter schaltet in den Freilaufstatus (Der RUN-Befehl wird in diesem

Zustand nicht akzeptiert).
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Ubersichtstabelle der Eingangsfunktionen
Options- Klemmen- Funktionsbezeichnung Beschreibung
code kiirzel
56 MI1 Antriebsprogrammierungs-Eingang 1 | EIN Unter Antriebsprogrammierung universell nutzbarer Eingang (1) bis (8)
57 MI2 Antriebsprogrammierungs-Eingang 2
58 MI3 Antriebsprogrammierungs-Eingang 3
59 MI4 Antriebsprogrammierungs-Eingang 4
60 MI5 Antriebsprogrammierungs-Eingang 5 | AUS
61 Mile6 Antriebsprogrammierungs-Eingang 6
62 MI7 Antriebsprogrammierungs-Eingang 7
63 MI8 Antriebsprogrammierungs-Eingang 8
65 AHD Analoger Sollwert gehalten EIN Analoger Sollwert wird gehalten
AUS Analoger Sollwert wird nicht gehalten
66 CP1 Positionssollwert Auswahl 1 EIN Positionssollwerte werden anhand der Kombination dieser Schalter gesetzt.
67 CP2 Positionssollwert Auswahl 2 AUS
68 CP3 Positionssollwert Auswahl 3
69 ORL Grenzwertsignal fiir EIN Grenzwertsignal der Nullpunktsuche ist EIN.
Nullpunktriickkehr
70 ORG Startsignal fiir Nullpunktriickkehr | EIN Startet die Nullpunktsuche
71 FOT Vorwirtslauf-Stopp EIN Der Drehmomentgrenzwert wird beim Vorwirtslauf auf 10 % gesetzt.
72 ROT Riickwirtslauf-Stopp EIN Der Drehmomentgrenzwert wird beim Riickwartslauf auf 10 % gesetzt.
73 SPD Drehzahl-/Positionsumschaltung EIN Drehzahl-Regelbetriebsart
AUS Positionier-Regelbetriebsart
74 PCNT Impulszihler - Der Eingang fungiert als Zahler, dessen Wert in der Uberwachungsanzeige d028 iiberpriift
werden kann.
75 PCC Impulszihler l6schen EIN Der Gesamt-Zahlwert wird gel6scht (d028).
82 PRG Antriebsprogramm starten EIN Antriebsprogramm wird ausgefiihrt.
AUS Keine Ausfithrung
255 nein Keine Zuordnung - (Eingabe wird ignoriert)

Alle diese Funktionen konnen jedem der Multifunktionseingénge iiber die Parameter C001 bis C008 zugeordnet werden.

Wihlen Sie aus, ob der Eingang als Schliefer oder Offner fungieren soll, und legen Sie die Ansprechzeit des Eingangs fest.

Parameter

Parameterbezeichnung

Beschreibung

Coo1

Auswahl Multifunktionseingang 1

Auswahl der Funktion von Multifunktionseingang [1].

C002

Auswahl Multifunktionseingang 2

Auswahl der Funktion von Multifunktionseingang [2].

C003

Auswahl Multifunktionseingang 3

Auswahl der Funktion von Multifunktionseingang [3].

C004

Auswahl Multifunktionseingang 4

Auswahl der Funktion von Multifunktionseingang [4].

C005

Auswahl Multifunktionseingang 5

Auswahl der Funktion von Multifunktionseingang [5].

C006

Auswahl Multifunktionseingang 6

Auswahl der Funktion von Multifunktionseingang [6].

C007

Auswahl Multifunktionseingang 7

Auswahl der Funktion von Multifunktionseingang [7].

C008

Auswahl Multifunktionseingang 8

Auswahl der Funktion von Multifunktionseingang [8].

Co11

Betriebsauswahl Multifunktionseingang 1

C012

Betriebsauswahl Multifunktionseingang 2

C013

Betriebsauswahl Multifunktionseingang 3

Co014

Betriebsauswahl Multifunktionseingang 4

C015

Betriebsauswahl Multifunktionseingang 5

Co16

Betriebsauswahl Multifunktionseingang 6

C017

Betriebsauswahl Multifunktionseingang 7

C018

Betriebsauswahl Multifunktionseingang 8

C019

Betriebsauswahl Klemme FW

Auswahl der Logikkonvertierung:
00: NO (Schlie3er)
01: NC (Offner)

C160

Ansprechzeit Eingangsklemme 1

Cl161

Ansprechzeit Eingangsklemme 2

Cl162

Ansprechzeit Eingangsklemme 3

C163

Ansprechzeit Eingangsklemme 4

Cl64

Ansprechzeit Eingangsklemme 5

C165

Ansprechzeit Eingangsklemme 6

Cl166

Ansprechzeit Eingangsklemme 7

Cl167

Ansprechzeit Eingangsklemme 8

Cl168

Ansprechzeit Klemme FW

Einstellung der Ansprechzeit fiir jede Eingangsklemme:
0 bis 200 (x 2 ms)

doos

Anzeige Multifunktionseingang

]
]
[}
'y

MONITOR-A MI1-STOP ALL
do05

Beispiel

T FW, Multifunktions-Eingangsklemmen 7, 2, 1: EIN
nput R

it it | Multifunktions-Eingangsklemmen 8, 6, 5, 4, 3: AUS

HOO1
=

00:OFF

Eine fiir Optionscode 18 ([RS] Riicksetzbefehl) konfigurierte Eingangsklemme kann nicht auf die Offner-Logik konfiguriert

werden.
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3.14 Digitalausginge

Anhand der Funktionscodes in der folgenden Tabelle konnen Sie den Logikausgéngen (Klemmen [11] bis [15] und [AL]) iiber
Parameter C021 bis C026 verschiedene Optionen zuweisen.

Ubersichtstabelle der Ausgangsfunktionen

Options- | Klemmen- Funktionsbezeichnung Beschreibung
code kiirzel
00 RUN RUN-Signal EIN Bei Frequenzumrichter in RUN-Betriebsart
01 FA1 Signal ,Konstante Drehzahl EIN Wenn die Motorfrequenz gleich dem Frequenzsollwert ist
erreicht AUS Wenn keine Frequenz ausgegeben wird oder wéhrend einer Beschleunigungs-/
Verzdgerungsrampe
02 FA2 Signal ,Wert tiber EIN Wenn die Motorfrequenz gleich oder gréBer als der Frequenzsollwert ist, auch
Frequenzsollwert erreicht* wahrend Beschleunigungs- (C042) oder Verzdgerungsrampen (C043)
AUS Wenn Motorfrequenz kleiner als der Frequenzsollwert oder gleich 0 ist
03 oL Uberlastwarnung EIN Wenn der Ausgangsstrom tiber dem eingestellten Schwellwert (C041) fir das
Uberlastsignal liegt
04 oD UbermaBige PID-Abweichung | EIN Wenn der PID-Fehler Uber dem eingestellten Schwellwert fir das Abweichungssignal
liegt
05 AL Alarmausgang EIN Wenn ein Alarmsignal aufgetreten ist und nicht geléscht wurde
06 FA3 Signal ,Nur Frequenzsollwert | EIN Wenn die Motorfrequenz wahrend Beschleunigung (C042) und Verzégerung (C043)
erreicht* gleich dem Frequenzsollwert ist
07 oTQ Drehmomentuberschreitung EIN Geschatztes Motordrehmoment Uberschreitet den spezifizierten Grenzwert
08 IP Signal bei kurzzeitigem EIN Kurzzeitiger Spannungsausfall/Unterspannung
Spannungsausfall
09 uv Signal bei Unterspannung EIN Am Frequenzumrichter liegt ein Unterspannungszustand vor.
10 TRQ Drehmomentgrenzwert EIN Drehmomentbegrenzungs-Funktion ist aktiv
11 RNT Betriebszeit Uberschritten EIN Die Gesamtlaufzeit des Frequenzumrichters Ubersteigt den spezifizierten Wert.
12 ONT Einschaltzeit Uberschritten EIN Die Gesamteinschaltzeit des Frequenzumrichters Ubersteigt den spezifizierten Wert.
13 THM Motorliberhitzungswarnung EIN Der akkumulierte Motorschutz-Zahlerwert Gbersteigt den in C061 eingestellten Wert.
19 BRK Bremsfreigabe EIN Ausgang zum Lésen der Bremse
20 BER Bremsenfehler EIN Ein Bremsenfehler ist aufgetreten.
21 pA] 0-Hz-Signal EIN Ausgangsfrequenz ist unter den in C063 spezifizierten Schwellwert gefallen.
22 DSE UbermaBige EIN Die Abweichung zwischen Solldrehzahl und Istdrehzahl Gberschreitet den in P027
Drehzahlabweichung spezifizierten Wert.
23 POK Position bereit EIN Positionierung ist abgeschlossen
24 FA4 Einstellfrequenz Uberschritten | EIN Wenn die Motorfrequenz gleich oder gréBer der eingestellten Frequenz ist, auch
2 wahrend Beschleunigungs- (C045) oder Verzégerungsrampen (C046)
25 FA5 Nur Einstellfrequenz 2 EIN Wenn die Motorfrequenz wahrend Beschleunigung (C045) und Verzégerung (C046)
gleich der eingestellten Frequenz ist
26 oL2 Uberlastwarnung 2 EIN Wenn der Ausgangsstrom iber dem eingestellten Schwellwert (C111) fiir das
Uberlastsignal liegt
27 ODc Unterbrechungserfassung EIN Wenn der Eingangswert an [O] < Einstellung in B070 (Signalausfall erkannt)
Analog O
28 OIDc Unterbrechungserfassung EIN Wenn der Eingangswert an [Ol] < Einstellung in BO71 (Signalausfall erkannt)
Analog Ol
29 02Dc Unterbrechungserfassung EIN Wenn der Eingangswert an [02] < Einstellung in BO72 (Signalausfall erkannt)
Analog 02
31 FBV PID FB-Statusausgang EIN Wechselt zu EIN, wenn sich der Frequenzumrichter in der RUN-Betriebsart befindet

und die PID-Prozessvariable (PV) kleiner ist als die untere Istwertgrenze (C053).

AUS Wechselt zu AUS, wenn die PID-Prozessvariable (PV) die PID-Obergrenze (C052)
Ubersteigt oder der Frequenzumrichter von der RUN- in die STOP-Betriebsart

wechselt.

32 NDc Netzwerkfehler EIN Wenn die Laufzeitiberwachung fir die Kommunikation (in C077 spezifizierte Zeit)
abgelaufen ist

33 LOGH1 Logikoperation Ausgang 1 EIN Wenn die durch C144 spezifizierte Boolsche Operation eine logische ,1 als Ergebnis
hat

34 LOG2 Logikoperation Ausgang 2 EIN Wenn die durch C147 spezifizierte Boolsche Operation eine logische ,1“ als Ergebnis
hat

35 LOG3 Logikoperation Ausgang 3 EIN Wenn die durch C150 spezifizierte Boolsche Operation eine logische , 1 als Ergebnis
hat

36 LOG4 Logikoperation Ausgang 4 EIN Wenn die durch C153 spezifizierte Boolsche Operation eine logische , 1 als Ergebnis
hat

37 LOG5 Logikoperation Ausgang 5 EIN Wenn die durch C156 spezifizierte Boolsche Operation eine logische ,1“ als Ergebnis
hat

38 LOG6 Logikoperation Ausgang 6 EIN Wenn die durch C159 spezifizierte Boolsche Operation eine logische ,1“ als Ergebnis
hat

39 WAC Warnsignal Kondensator- EIN Die Lebensdauer des Zwischenkreiskondensators hat ihr Ende erreicht.

Lebensdauer
40 WAF Warnsignal Kahllufter- EIN Die Lebensdauer des Kuhllufters hat ihr Ende erreicht.
Lebensdauer
41 FR Startkontakt-Signal EIN Der Frequenzumrichter erhélt entweder den FW- oder RV-Befehl.
AUS Der Frequenzumrichter erhalt keinen FW- oder RV-Befehl oder er erhalt beide

Befehle.

42 OHF Warnung EIN Die Temperatur des Kihlkdrpers Ubersteigt einen spezifizierten Wert (C064).

Kuhlkdrperuberhitzung
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Ubersichtstabelle der Ausgangsfunktionen
Options- | Klemmen- Funktionsbezeichnung Beschreibung
code kiirzel
43 LOC Signal Erkennung niedrige EIN Der Motorstrom ist geringer als der spezifizierte Wert (C039).
Last
44 MO1 Antriebsprogrammierung- EIN Allgemeiner Ausgang 1 ist EIN (von Antriebsprogrammierung verwendet)
Ausgang 1
45 MO2 Antriebsprogrammierung- EIN Allgemeiner Ausgang 2 ist EIN (von Antriebsprogrammierung verwendet)
Ausgang 2
46 MO3 Antriebsprogrammierung- EIN Allgemeiner Ausgang 3 ist EIN (von Antriebsprogrammierung verwendet)
Ausgang 3
47 MO4 Antriebsprogrammierung- EIN Allgemeiner Ausgang 4 ist EIN (von Antriebsprogrammierung verwendet)
Ausgang 4
48 MO5 Antriebsprogrammierung- EIN Allgemeiner Ausgang 5 ist EIN (von Antriebsprogrammierung verwendet)
Ausgang 5
49 MO6 Antriebsprogrammierung- EIN Allgemeiner Ausgang 6 ist EIN (von Antriebsprogrammierung verwendet)
Ausgang 6
50 IRDY Betriebsbereitschaftssignal EIN Frequenzumrichter kann einen RUN-Befehl erhalten.
51 FWR Vorwartslauf-Signal EIN Frequenzumrichter betreibt den Motor in Vorwértsdrehrichtung.
52 RVR Ruckwartslauf-Signal EIN Frequenzumrichter betreibt den Motor in Rickwaértsdrehrichtung.
53 MJA Signal ,Schwerer Fehler” EIN Frequenzumrichter 16st aus wegen schwerwiegendem Fehler.
54 WCO Fenster-Vergleichsfunktion O | EIN Der Wert fir den analogen Spannungseingang liegt im Rahmen der Fenster-
Vergleichsfunktion (b060 bis b062).
55 WCOI Fenster-Vergleichsfunktion Ol | EIN Der Wert fir den analogen Stromeingang liegt im Rahmen der Fenster-
Vergleichsfunktion (b063 bis b065).
56 WCO2 Fenster-Vergleichsfunktion O2 | EIN Der Wert fir den analogen Spannungseingang liegt im Rahmen der Fenster-
Vergleichsfunktion (b066 bis b068).
63 OPO Optionskartenausgang EIN (Ausgangsklemme flr Optionskarte)
255 nein Nicht verwendet EIN -

Ebenso wie es méglich ist, die Digitalausginge als Offner oder Schliefer zu konfigurieren, ist es auch méglich, fiir jeden der

Ausgidnge Einschalt- und Ausschaltverzégerungen einzustellen.

Parameter

Parameterbezeichnung

Beschreibung

C021

Auswahl Multifunktions- Ausgangsklemme 11

Programmierbare Funktionen, die fiir logische

C022

Auswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 12

(diskrete) Transistorausgiange verfiigbar sind

C023

Auswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 13

C024

Auswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 14

C025

Auswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 15

C026

Funktionsauswahl Relaisausgang (AL2, AL1)

Programmierbare Funktionen, die fiir logische
(diskrete) Relaisausgiange verfiigbar sind

C031

Kontaktauswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 11

Auswahl der Logikkonvertierung:

C032

Kontaktauswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 12

00: Schlieflerkontakt bei AL2; Offnerkontakt bei AL1
01: Offnerkontakt bei AL2; Schlieerkontakt bei AL1

C033

Kontaktauswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 13

C034

Kontaktauswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 14

C035

Kontaktauswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 15

C036

Kontaktauswahl Relaisausgang (AL2, AL1)

C130

Einschaltverzdgerung Ausgang 11

0,0 bis 100,0 s

C131

Ausschaltverzogerung Ausgang 11

C132

Einschaltverzdgerung Ausgang 12

0,0 bis 100,0 s

C133

Ausschaltverzogerung Ausgang 12

C134

Einschaltverzégerung Ausgang 13

0,0 bis 100,0 s

C135

Ausschaltverzogerung Ausgang 13

C136

Einschaltverzogerung Ausgang 14

0,0 bis 100,0 s

C137

Ausschaltverzogerung Ausgang 14

C138

Einschaltverzogerung Ausgang 15

0,0 bis 100,0 s

C139

Ausschaltverzogerung Ausgang 15

C140

Einschaltverzogerung Relaisausgang

0,0 bis 100,0 s

Cl41

Ausschaltverzogerung Relaisausgang

dooe

Anzeige Multifunktionsausgang

Sespe
dooe Multifunktions-Ausgangsklemmen 12, 11: EIN

Qutput
p==== diemmme—- Relais-Ausgangsklemme AL2,
| LLLLH H : Multifunktions-Ausgangsklemmen 15, 14, 13: AUS
. Ellll] m,
1

AL2151413 12

I
001 00:OFF
-
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3.15 Analogausginge

Uber die Analogausginge [AM], [AMI] oder den PWM-Ausgang [FM] sind verschiedene Uberwachungsfunktionen verfiigbar.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung

C027 FM-Auswahl 00: Output FQ (Ausgangsfrequenz)
01: OI (Ausgangsstrom)

02: Output TRQ (Ausgangsdrehmoment)
03: Pulse FQ (digitale Ausgangsfrequenz)
04: Output V (Ausgangsspannung)

05: Spannungsversorgung
06: Thermal (thermische Belastungsrate)
07: LAD-FQ (LAD-Frequenz)

08: Pulse I (digitale Stromiiberwachung)
09: Motor tmp (Motortemperatur)

10: Heat sink tmp (Kithlkorpertemperatur)
12: YAO (Antriebsprogrammierung)
19: OP1 (Optionskarte 1)

20: OP2 (Optionskarte 2)

C028 AM-Auswahl 00: Output FQ (Ausgangsfrequenz)
01: OI (Ausgangsstrom)
02: Output TRQ (Ausgangsdrehmoment)
04: Output V (Ausgangsspannung)
05: Spannungsversorgung
06: Thermal (thermische Belastungsrate)
07: LAD-FQ (LAD-Frequenz)
08: Pulse I (digitale Stromiiberwachung)
09: Motor tmp (Motortemperatur)
10: Heat sink tmp (Kithlkorpertemperatur)
11: Out TRQ sign (Ausgangsdrehmoment <mit Vorzeichen>)
13: YA1 (Antriebsprogrammierung)
19: OP1 (Optionskarte 1)
20: OP2 (Optionskarte 2)

C029 AMI-Auswahl 00: Output FQ (Ausgangsfrequenz)
01: OI (Ausgangsstrom)

02: Output TRQ (Ausgangsdrehmoment)

04: Output V (Ausgangsspannung)
05: Spannungsversorgung
06: Thermal (thermische Belastungsrate)
07: LAD-FQ (LAD-Frequenz)

09: Motor tmp (Motortemperatur)

10: Heat sink tmp (Kithlkorpertemperatur)
14: YA2 (Antriebsprogrammierung)

C030 Sollwert digitale Stromiiberwachung | Strom mit digitalem Stromiiberwachungsausgang bei 1440 Hz; Bereich
0,20 x Nennstrom bis 2,00 x Nennstrom

Wenn sich der Frequenzumrichter in der Betriebsart ,,Sensor-Vektorregelung“ befindet, wird die tatsdchliche Motordrehzahl
vom Drehgeber (d008) anstelle der Ausgangsfrequenz verwendet.

Fir den Impulsfolgeausgang gibt es zwei Ausgangstypen. Code ,,03“ und ,,08“ geben eine Impulsfolge mit einer Einschaltdauer
von 50 % aus, wihrend der PWM-Ausgang eine Festfrequenz von 156,25 Hz hat, wobei die Einschaltdauer entsprechend dem
Ausgang gedndert wird.

Wenn die Uberwachungsfunktion den in der digitalen Stromiiberwachung (C030) eingestellten Sollwert anzeigt, werden
1440 Hz ausgegeben.

3.16 Drehmomentgrenzwert

Die Drehmomentgrenzwertfunktion erlaubt es, die Motorleistung zu begrenzen, wenn in A044 sensorlose Vektorregelung ,,03°
sensorlose 0-Hz-Vektorregelung ,,04“ oder Sensor-Vektorregelung ,,05“ ausgewéhlt ist. Bei Vektorregelung ohne Riickfithrung
sind die Genauigkeit und Wiederholgenauigkeit der Funktion begrenzt; die Leistung ist erheblich besser, wenn Drehgeber-
Riickfithrung verwendet wird. Mit dem Parameter b040 konnen Sie verschiedene Optionen auswihlen.

o Betriebsart mit quadrantspezifischer Einstellung (b040 = 00). Bei dieser Betriebsart werden die individuellen
Drehmomentgrenzwerte auf die vier Quadranten angewendet (d. h. Vorwirtsantrieb, generatorischer Riickwértsbetrieb...),
jeweils als Drehmomentgrenzwerte 1 bis 4 (b041 bis b044).

Drehmoment (+) Digitaleingange Auswahl
Genfgattqrischer Antrieh TRQ2 TRQi1 Drehmomentgrenzwert
etriel

(60HE) (bOH 1) AUS AUS —» b041
Riickwértsdrehung | Vorwaértsdrehung AUS  EN —> b042

Antrieb Generatorischer EIN AUS b043

firie Betrieb EN  EIN > bo4d

(60H43) (0HH) —>

Drehmoment (-)
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 Klemmenumschaltungs-Betriebsart (b040 = 01). In dieser Betriebsart wird zwischen den iiber die Drehmomentgrenzen 1
bis 4 eingestellten Drehmomentgrenzwerten (b041 bis b044) gewechselt, und zwar je nach Kombination der Zustdnde der
Drehmomentgrenzwert-Umschaltklemmen 1 und 2 (TRQ1 und TRQ2), die den Digitaleingéngen zugewiesen sind.

o Betriebsart fiir analogen Spannungseingang (b040 = 02). In dieser Betriebsart wird der Drehmomentgrenzwert tiber eine
Spannung eingestellt, die auf Klemme O angewendet wird. Der Spannungsbereich ist 0 bis 10 V und entspricht dem
Drehmomentgrenzwertbereich von 0 bis 200 %, der fiir alle Betriebszusténde gilt.

« Option 1 und 2 erlauben die Eingabe des Drehmomentgrenzwerts iiber eine Kommunikations-Optionskarte, die im
Frequenzumrichter installiert ist.

Wenn die Drehmomentgrenzwert- Aktivierungsfunktion ,,I'L* einem der Multifunktionseinginge zugeordnet ist, gilt die
Einstellung des Parameters b040 nur dann, wenn dieser Eingang eingeschaltet ist. Es erfolgt keine Drehmomentbegrenzung,
wenn der Eingang ausgeschaltet ist.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung
b040 Auswahl Drehmomentgrenzwert 00: 4-quadrant (getrennte Einstellungen fiir vier Quadranten)
01: TRQ input (Klemmenumschaltung)
02: [O] input (Analogeingang)
03: Option 1
04: Option 2
bo41 Drehmomentgrenzwert 1 0 bis 200 % (0,4 bis 55 kW)
(Vorw./Antrieb) 0 bis 180 % (75 bis 132 kW)
no (Drehmomentgrenzwert deaktiviert)
b022 Drehmomentgrenzwert 2 0 bis 200 % (0,4 bis 55 kW)
(Riickw./generat.) 0 bis 180 % (75 bis 132 kW)
no (Drehmomentgrenzwert deaktiviert)
b043 Drehmomentgrenzwert 3 0 bis 200 % (0,4 bis 55 kW)
(Riickw./Antrieb) 0 bis 180 % (75 bis 132 kW)
no (Drehmomentgrenzwert deaktiviert)
b044 Drehmomentgrenzwert 4 0 bis 200 % (0,4 bis 55 kW)
(Vorw./generat.) 0 bis 180 % (75 bis 132 kW)
no (Drehmomentgrenzwert deaktiviert)
b045 Auswahl Drehmoment LADSTOP 00: OFF (Deaktiviert)
01: ON (Aktiviert)

100 % Drehmoment bezieht sich auf den Frequenzumrichter-Nennstrom, der absolute Drehmomentwert ist vom
angeschlossenen Motor abhingig. Der Bereich fiir Frequenzumrichter von 75 bis 132 kW ist auf 180 % statt 200 % beschrankt.

3.17 Drehmomentregelung

Die Drehmomentregelung ist nur bei der Sensor-Vektorregelung verfiigbar (A044 = ,,05%) und erfordert die Einstellung
folgender Parameter. 100 % Drehmoment bezieht sich auf den Frequenzumrichter-Nennstrom, der absolute Drehmomentwert
ist vom angeschlossenen Motor abhéngig.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung

P033 Eingangsauswahl Drehmomentsollwert 00: O (Elemme 0)
01: OI (Klemme OI)
02: 02 (Klemme 02)
03: OPE (Digitale Bedienkonsole)

06: Option 1
07: Option 2
P034 Einstellung Drehmomentsollwert 0 bis 200 % (0,4 bis 55 kW)
0 bis 180 % (75 bis 132 kW)
P035 Polarititsauswahl bei Drehmomentsollwert 00: Sign (mit Vorzeichen)
iiber O2 01: Richtung (Hangt von der RUN-Bewegungsrichtung ab)
P036 Betriebsart Drehmoment-Offset 00: OFF (keine)

01: OPE (Digitale Bedienkonsole)
02: 02 (Klemme O2)

06: Option 1
07: Option 2
P037 Drehmoment-Offsetwert -200 bis 200 % (0,4 bis 55 kW)
—180 bis 180 % (75 bis 132 kW)
P038 Polaritatsauswahl Drehmoment-Offset 00: Sign (mit Vorzeichen)
01: Richtung (Hangt von der RUN-Bewegungsrichtung ab)
P039 Drehzahlgrenzwert bei Drehmomentregelung 0,00 bis Maximalfrequenz
(vorwirts)
P040 Drehzahlgrenzwert bei Drehmomentregelung 0,00 bis Maximalfrequenz
(riickwirts)

Zum Aktivieren der Drehmomentregelung muss ,,ATR“ (Drehmomentsollwerteingang aktivieren) einem der
Multifunktionseingiange zugewiesen und dieser eingeschaltet werden. Wenn der Eingang ausgeschaltet ist, lauft der
Frequenzumrichter in der Geschwindigkeits-Betriebsart.

Wenn der Drehzahlgrenzwert erreicht ist, schaltet der Frequenzumrichter zwischen Drehmoment- und proportionaler
Drehzahlregelung um. Deshalb ist es moglich, dass der Frequenzumrichter mit einer hoheren Geschwindigkeit lauft als die,
die in Parameter P039 oder P040 eingestellt wurde.
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3.18 Elektronische thermische Uberlast

Die thermische Uberlastungserkennung schiitzt Frequenzumrichter und Motor bei ibermafiger Belastung vor Uberhitzung.
Es wird eine Strom-/Inverszeitkurve zur Bestimmung des Auslosungspunkts verwendet. Die Kennlinienkurve hangt von der
Einstellung der dualen Klassifizierung in b049 ab und ist fiir den Frequenzumrichter und den Motor eindeutig. Die von der

Frequenz abhingige Reduzierungsrate wird jedoch in Parameter b013 ausgewahlt.

b049=00 (HD ) bO49=0 ! (ND
Ausldosungszeit (s) Ausldsungszeit (s)
60 60
3,0 0,5
Prozentsatz Prozentsatz
0  109% 150 % 200 % von b012/b212 0  116% 120% 150 % von b012/b212

b013 kann zur Anpassung der Drehmomentkennlinie an die Last verwendet werden. Fiir diese Berechnung wird der
Ausgangsstrom auf die Wicklung verwendet, da er proportional zu dem vom Motor erzeugten Drehmoment ist. Aus diesem Grund

muss der Strompegel in Parameter b012 im Bereich von 20 bis 100 % des Frequenzumrichter-Nennstroms eingestellt werden.

Verringertes Drehmoment Konstantes Drehmoment Freie Einstellung
(b013=00) (b013=01) (b013=02)
Reduzierungsrate Reduzierungsrate Reduzierungsrate
b012x 1,0 b012 x 1,0 g b012x 1,0
b012 x 08 b012 x 0,8 / b012x 0,8 / b020
b012 X 0.6 Einstellbereich |- b018
b016
0 5 16 50 0 3 60 0 b0o15 boi7 b019
Ausgangsfrequenz [Hz] T Nennfreq. Ausgangsfrequenz [Hz] Ausgangsfrequenz [Hz]
Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung
bo12 Schwellwert fiir thermische Uberwachung 0,20 x Nennstrom bis 1,00 x Nennstrom
b013 Auswahl elektronische thermische Kenndaten 00: Reduced TRQ (Kennlinie fiir reduziertes Drehmoment)

01: Const TRQ (Kennlinie fiir konstantes Drehmoment)
02: Free set (Freie Einstellung)

bo15 Freie Einstellung elektronische thermische Frequenz 1 0 bis 400 Hz
bole Freie Einstellung elektronischer thermischer Strom 1 0,0 bis Nennstrom
b017 Freie Einstellung elektronische thermische Frequenz 2 0 bis 400 Hz
b018 Freie Einstellung elektronischer thermischer Strom 2 0,0 bis Nennstrom
b019 Freie Einstellung elektronische thermische Frequenz 3 0 bis 400 Hz
b020 Freie Einstellung elektronischer thermischer Strom 3 0,0 bis Nennstrom

3.19 Taktfrequenz (PWM)

Die interne Schaltfrequenz des Frequenzumrichters (auch Chopper-
Frequenz genannt) definiert die Schaltfrequenz der Leistungshalbleiter,
die zum Erzeugen der Ausgangsfrequenz verwendet wird. Sie ist (je nach
Frequenzumrichtergréfie) von 2,0 bis 15 kHz einstellbar. Der horbare Ton
wird bei hoheren Frequenzen leiser, aber HF-Stérungen und Leckstrom
kénnen dadurch zunehmen.

Die Taktfrequenz wird mit Parameter b083 eingestellt, aber die
Aktivierung der automatischen Taktfrequenzverringerung mit Parameter
b089 kann den ausgewihlten Wert verringern, wenn der Ausgangsstrom
zunimmt. Auf diese Weise ist es moglich, eine hohe Taktfrequenz bei
leichten Lasten zu haben und ein Stromderating zu vermeiden, wenn die

Max. Takifrequenz 5o
15 kHz 7 Yy :
y_ 5%
12kHz |7/ =
5%
9KHz [/ A A
! A 5 0%
BKHz [/ Yy <
! A
3KkHz |/ Xz
0 _// Il Il Il Il

1
$100
60% 72% 84% 96%

Ausgangsstrom
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Last zunimmt. Der obere Grenzwert wird durch b083 definiert, wahrend der untere 3 kHz bei einer Reduzierungsrate von 2 kHz
pro Sekunde betragt. Wenn der Ausgangsstrom unter -5 % des jeweiligen Pegels fillt, wird die Funktion zuriickgesetzt.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung

b083 Taktfrequenz 0,5 bis 15,0 kHz (0,4 bis 55 kW)
0,5 bis 10,0 kHz (75 bis 132 kW)

b089 Automatische Taktfrequenz-Reduzierung 00: OFF (Deaktiviert)
01: ON (Aktiviert)

3.20 PID-Funktion

Wenn der integrierte PID-Regelkreis aktiviert ist, berechnet er einen idealen Ausgangswert fiir den Frequenzumrichter, um den
Wert einer Prozessvariable (PV) dem Sollwert (SP) anzundhern. Der Frequenzsollwert wird als SP verwendet. Der Algorithmus
des PID-Regelkreises liest den Analogeingang fiir die Prozessvariable aus und berechnet den entsprechenden
Frequenzumrichter-Ausgang, um den Wert zu erreichen.

Sollwert —~ Fehler PID Freq. Externer
Sp '() ’ Berechnung zumrichter Prozess

pv d

A\

Prozessvariable (PV) Sen‘s'or

Im Standardbetrieb verwendet der Frequenzumrichter fiir die Ausgangsfrequenz eine Sollwertquelle, die iiber A001 ausgewéhlt
wird und ein fester oder variabler Wert sein kann. Um den PID-Betrieb zu aktivieren, ist es notig, A071 auf ,,01° einzustellen,
damit der Frequenzumrichter die Zielfrequenz oder den Sollwert berechnet. Dadurch ergeben sich einige Vorteile, z. B.

potenzielle Energieeinsparungen und eine direkte Regelung iiber die Prozessvariable anstatt {iber die Motordrehzahl.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung
A071 PID-Auswahl 00: OFF (Deaktiviert)
01: ON (+) (Aktiviert)
02: ON (+/-) (Negativer Ausgang aktiviert)

A072 PID P-Verstirkung 0,2 bis 5,0
A073 PID I-Verstarkung 0,0 bis 3600,0 s
A074 PID D-Verstirkung 0,00 bis 100,00 s
A075 PID-Skala 0,01 bis 99,99
A076 Auswahl PID-Istwert 00: OI

01: O

02: Modbus (RS$485-Kommunikation)
03: Pulse (Impulsfrequenz)
10: Math (Funktionsergebnis (math.) Operation)

A077 Inverse PID-Funktion 00: OFF (Abweichung = Zielwert — Istwert)
01: ON (Abweichung = Istwert — Zielwert)
A078 PID- Ausgangsbegrenzungsfunktion 0,0 bis 100,0 %
A079 Auswahl PID-Vorsteuerung 00: Deaktiviert
01: O
02: OI
03: 02
C044 Ubermifige PID-Abweichung 0,0 bis 100,0 %
C052 Oberer Grenzwert PID FB 0,0 bis 100,0 %
C053 Unterer Grenzwert PID FB 0,0 bis 100,0 %

3.21 Strombegrenzungsfunktionen

Durch die Uberlastbegrenzung wird die Ausgangsfrequenz bei Motorbetrieb Motor-
verringert oder wahrend des generatorischen Betriebs erhoht, um die strom Beschrankungsbereich
Uberlastung zu begrenzen, wenn der Ausgangsstrom einen bestimmten boee

Grenzwert iiberschreitet. Sie konnen den Frequenzumrichter so einstellen,
dass die Uberlastbegrenzung nur bei konstanter Drehzahl angewendet wird,
und somit hohere Stromwerte fiir die Beschleunigung zulasst. 0

Dariiber hinaus sind zwei separate Parametersitze verfiigbar, die tiber Ausgangs-
die intelligente Fingangsklemme ,,39: OLR“ angewihlt werden konnen. frequenz

Antrieb
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Die Uberstromunterdriickungsfunktion iiberwacht den Motorstrom 0C LAD STOP = Akfiviert

und dndert das Ausgangsfrequenzprofil aktiv, um den Motorstrom unter
150 % des Motornennstroms zu halten. Grundsatzlich wird die strom
Beschleunigungsrampe oberhalb dieses Stroms gestoppt und startet erst

dann erneut, wenn der Strom unter diesen Wert féllt. Dadurch wird die

Fehlerauslosung vermieden, jedoch kann die Gesamt-

Beschleunigungszeit langer sein, wenn diese Funktion aktiviert ist. 0

Motorstrom aufrechterhalten wird, daher ist es dennoch méglich, dass

Bitte beachten Sie, dass durch diese Funktion kein konstanter Ausgangs- Sto
es bei extremer Beschleunigung zu einer Uberstromauslésung kommt.

Motor- Ca. 150 %

des Fre zumrichter-Nennstroms

frequenz

Nimimt Beschl.
0 wieder auf

Eingestellte Bescﬂl.-Zeit

Tatsdchliche Beschl.-Zeit

Parameter

Parameterbezeichnung

Beschreibung

b021

Auswahl Uberlastungs-Grenzwert

00: OFF (Deaktiviert)
01: ON-Acc/Cnst (Aktiviert bei Beschleunigung/Betrieb mit konstanter Drehzahl)
02: ON-Cnst (Aktiviert bei Betrieb mit konstanter Drehzahl)
03: ON-A/C(R) (Aktiviert bei Beschleunigung/Betrieb mit konstanter Drehzahl
(Beschleunigt bei generatorischem Betrieb))

b022

Uberlastungs-Grenzwert

0,20 x Nennstrom bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW)
0,20 x Nennstrom bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)

b023

Uberlastungs-Grenzwertparameter

0,10 bis 30,00 s

b024

Auswahl Uberlastungs-Grenzwert 2

00: OFF (Deaktiviert)
01: ON-Acc/Cnst (Aktiviert bei Beschleunigung/Betrieb mit konstanter Drehzahl)
02: ON-Cnst (Aktiviert bei Betrieb mit konstanter Drehzahl)
03: ON-A/C(R) (Aktiviert bei Beschleunigung/Betrieb mit konstanter Drehzahl
(Beschleunigt bei generatorischem Betrieb))

b025

Uberlastungs-Grenzwert 2

0,20 x Nennstrom bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW)
0,20 x Nennstrom bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)

b026

Uberlastungs-Grenzwertparameter 2

0,10 bis 30,00 s

b027

Uberstrom-Unterdriickungsfunktion

00: OFF (Deaktiviert)
01: ON (Aktiviert)

3.22 Uberspannungsschutz

DC Bus AVR (Automatische Spannungsregelung) hilft dabei, ein Auslosen
des Uberspannungsschutzes zu verhindern, wenn die
Zwischenkreisspannung aufgrund der generatorischen Energie wihrend
der Verzogerung ansteigt. Durch die Funktion wird die
Zwischenkreisspannung auf einem bestimmten Wert stabil gehalten, wobei

die Verzégerungsrampe durch eine PI-Funktion geregelt wird. Beachten Sie, /.
dass die tatsdchliche Verzégerungszeit in diesem Fall linger sein kann. :

b130 = 01
Zwischenkreisspannung

Spannungs-Schwellwert zum Start
von Zwischenkreis-AVR (b

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung 1
1
b130 Auswahl der 00: OFF (Deaktiviert) Freg. .
Uberspannungsschutzfunktion | 01: V-const (DC-Spannung konstant gehalten) {
wihrend der Verzogerung 02: Accel (Beschleunigung aktiviert) |
4o 1
b131 Uberspannungsschutzpegel 200-V-Klasse: 330 bis 390 !
wihrend Verzgerung 400-V-Klasse: 660 bis 780 1
|
b132 Uberspannungsschutz, 0,10 bis 30,00 s :
parameter T
< e
- - - < >le
b133 Uberspannungsschutz, 0,00 bis 2,55 Normaler ' Zwischenkreis-AVR
Einstellung der ’
Proportionalverstarkung Betrieb
b134 Integrationszeiteinstellung fiir 0,000 bis 65,535 s
Uberspannungsschutz
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3.23 Kontrollierter Stopp bei Spannungsausfall

Diese Funktion dient dazu, einen kontrollierten Stopp durchzufiihren und einen Freilauf des Motors zu vermeiden, wenn
wihrend des Betriebs die Spannung ausfillt. Der Frequenzumrichter kontrolliert die interne Zwischenkreisspannung wahrend
der Verzogerung des Motors und nutzt die generatorische Energie dazu, die Zwischenkreisspannung auf einem Pegel zu halten,
der es erlaubt, die Motordrehzahl zu verringern und ein langes Auslaufen des Motors zu vermeiden. Die Arbeitsweise

der Funktion ist im folgenden Diagramm dargestellt.

Spannungsversorgung

Zwischenkreisspannung

Unterspannungspegel ------------------------

Ausgangsfrequenz

AUS

bO52
bO5 !

Y S

b052 > DC-Spannung des Leistungskreises
bei Wiederherstellung
P-N-Spannung des Leistungskreises

Vpn (V) 4

A

Ausgangs- 4
frequenz (Hz)

A

b05Y |
bO53 ;
|
b052 < DC-Spannung des Leistungskreises bei Wiederherstellung
P-N-Spannung DC-Spannung -
des Leistungskreises des Leistungskreises bei Wiederherstellung
Vpn (V) A \
Av
Y
N }
,Wiederherstellung der $pannungsversorgung I b052
DC-Spannung des Leistungskeeises 4 6051
DC-Spannung
DC-Spannung konstant gehalten konstant gehalten
Zeit Ausgangs- A Zeit
frequenz (Hz) .
b050 = 03 (Betrieb)
b050 = 02, 03 b050 = 02
(Verzdgerungsstopp) (Verzdgerungsstopp)
N Zeit N zeit

Wiederherstellung der Spannungsversorgung

Wiederherstellung der Spannungsversorgung

Hinweis: Wahrend die Funktion ausgefiihrt wird, kann die DC-Spannung des Leistungskreises unter den in b052
eingestellten Wert abfallen. Dies ist abhangig von den Einstellungen der Proportionalverstarkung und Integrationszeit.

Um diese Funktion zu nutzen, entfernen Sie das Steckverbinderkabel J51 von den Klemmen Ro und To. Schliefien Sie das Kabel

von den Hauptklemmen P an Ro und N an To an. Der Kabelquerschnitt sollte mindestens 0,75 mm? betragen.

Wenn die DC-Spannung des Frequenzumrichters auf den Einstellwert von b051 sinkt, verringert der Frequenzumrichter die
Ausgangsfrequenz um den in b054 festgelegten Betrag, um den Motor zu zwingen, Energie zu erzeugen, die zur Erh6hung der
Zwischenkreisspannung verwendet wird. Die Verzégerung wird dann mit der in b053 eingestellten Rate fortgesetzt, bis der obere
Grenzwert b052 erreicht ist, bei dem die Verzégerungsrampe stoppt, bis die Zwischenkreisspannung wieder abfallt. Dieser
Vorgang wird wiederholt, bis der Motor vollstindig gestoppt ist oder bis nicht mehr geniigend Energie im System vorhanden ist,

und die Zwischenkreisspannung unter den Unterspannungspegel sinkt.

Parameter Parameterbezeichnung Beschreibung
b050 Auswahl einer Nothalt-Funktion bei 00: OFF (Deaktiviert)
kurzzeitigem Spannungsausfall 01: V-Cnst (STOP) (Aktiviert (Verzogerungsstopp))
02: NS1 (Aktiviert (ohne Wiederherstellung))
03: NS2 (Aktiviert (mit Wiederherstellung))
b051 Anfangsspannung der Nothalt-Funktion 0,0 bis 1000,0 V
bei kurzzeitigem Spannungsausfall

RX-Kurzanleitung
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Parameter

Parameterbezeichnung

Beschreibung

b052

Verzogerungsstopp-Grenzwert der
Nothalt-Funktion bei kurzzeitigem
Spannungsausfall

0,0 bis 1000,0 V

b053

Verzogerungszeit der Nothalt-Funktion bei
kurzzeitigem Spannungsausfall

0,01 bis 3600,00 s

b054

Verzégerungsstart-Bandbreite der Nothalt-
Funktion bei kurzzeitigem
Spannungsausfall

0,00 bis 10,00 Hz

4 PARAMETERLISTE

Die PDU- (Process Data Unit) Registernummer wird ab null adressiert. Daher wird ein als ,,0012 hex“ nummeriertes Register
als ,0011 hex“ adressiert. Der Registeradresswert (auf der Modbus-Leitung tibertragen) ist 1 weniger als die Registernummer

der Tabelle.

4.1 Parametergruppe D: Uberwachungsgrofien

Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten Modbus
Register-Nr.

d001 (hoch) Anzeige Ausgangsfrequenz 0,00 bis 400,00 Hz 1001 hex
d001 (niedrig) 1002 hex
d002 Anzeige Ausgangsstrom 0,0 bis 9999,0 A 1003 hex
doo3 Anzeige Drehrichtung FWD: Vorwirts - 1004 hex

STOP: Stopp

REV: Riickwirts
d004 (hoch) Anzeige PID-Istwert 0,00 bis 999000,00 - 1005 hex
d004 (niedrig) 1006 hex
d0o5 Anzeige Multifunktionseingang P —————— | Geispiel 1007 hex

4005 Input FW, Multifunktions-Eingangsklemmen 7, 2, 1: EIN

r ermct e m————— ‘ Multifunktions-Eingangsklemmen 8, 6, 5, 4, 3: AUS

i HLHLLLLBH:

TN h
dooe Anzeige Multifunktionsausgang MONTTOR-A  ML-sTop arr |EREE 1008 hex

4006 output Multifunktions-Ausgangsklemmen 12, 11: EIN
r----ﬁ-------- Relais-Ausgangsklemme AL2,
: LLLLH H : Multifunktions-Ausgangsklemmen 15, 14, 13: AUS
AL2ZTST4T3TZ 1T

bﬂ’ O e o }I
d007 (hoch) Anzeige Ausgangsfrequenz (nach Umwandlung) 0,00 bis 39960,00 - 1009 hex
d007 (niedrig) (Ausgangsfrequenz x Umwandlungsfaktor von b086) 100A hex
d008 (hoch) Anzeige tatsichliche Frequenz -400,00 bis 400,00 Hz 100B hex
d008 (niedrig) 100C hex
d009 Anzeige Drehmomentsollwert -200 bis +200 % 100D hex
do10 Anzeige Drehmoment-Offset -200 bis +200 % 100E hex
do12 Anzeige Ausgangsdrehmoment -200 bis +200 % 1010 hex
do13 Anzeige Ausgangsspannung 0,0 bis 600,0 \4 1011 hex
do14 Anzeige Leistungsaufnahme 0,0 bis 999,9 w 1012 hex
d015 (hoch) Anzeige Einschaltzeit 0,0 bis 999999,9 - 1013 hex
d015 (niedrig) 1014 hex
d016 (hoch) Gesamtbetriebszeit 0 bis 999999 h 1015 hex
d016 (niedrig) 1016 hex
do17 Anzeige Einschaltzeit 0 bis 999999 h 1017 hex

1018 hex

do18 Anzeige Kithlkérpertemperatur -020,0 bis 200,0 °C 1019 hex
do19 Anzeige Motortemperatur -020,0 bis 200,0 °C 101 Ah
do22 Anzeige geschitzte Lebensdauer [P —— | |: Lebensdauer Kondensator auf Hauptplatine 101D hex

m 2: Umdrehungszahlverringerung Kihllifter

R aa

! L

[} |

00 000K )
d023 Programmzihler 0 bis 1024 - 101E hex
d024 Programmnummer 0 bis 9999 - 101F hex
d025 (hoch) Anzeige Antriebsprogrammierung (UMO) -2147483647 bis 2147483647 - 102E hex
d025 (niedrig) 102F hex
d026 (hoch) Anzeige Antriebsprogrammierung (UM1) -2147483647 bis 2147483647 - 1030 hex
d026 (niedrig) 1031 hex
d027 (hoch) Anzeige Antriebsprogrammierung (UM2) -2147483647 bis 2147483647 - 1032 hex
d027 (niedrig) 1033 hex
d028 (hoch) Anzeige Impulszihler 0 bis 2147483647 - 1034 hex
d028 (niedrig) 1035 hex
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungsel te Einheiten Modbus
Register-Nr.
d029 (hoch) Anzeige Positionssollwert -1073741823 bis 1073741823, wenn HAPR ausgewihltist | - 1036 hex
d029 (niedrig) -268435456 bis 268435456, wenn APR2 ausgewihlt ist 1037 hex
d030 (hoch) Anzeige aktuelle Position -1073741823 bis 1073741823, wenn HAPR ausgewahlt ist | — 1038 hex
d030 (niedrig) -268435456 bis 268435456, wenn APR2 ausgewihlt ist 1039 hex
d031 Uhr 01.01.2000 bis 31.12.2099 (Schritte v. I Tag) - -
00:00 bis 23:59 (Schritte v. 1 Min.)
de60 Frequenzumrichter-Betriebsart 00 bis 01 - 1057 hex
dso Anzeige Fehlerzihler 0 bis 65535 - 0011 hex
dos1 Fehleranzeige 1 (letzte) Fehlercode (Bedingung bei Auftreten) - 0012 hex bis
Ausgangsfrequenz [Hz] 001B hex
dos2 Fehleranzeige 2 Ausgangsstrom [A] - 001C hex bis
- Interne DC-Spannung [V] 0025 hex .
dos3 Fehleranzeige 3 Betriebszeit [h] - 0026 hex bis
‘ i 002F hex
dos4 Fehleranzeige 4 Einschaltzeit (h] - 0030 hex bis
0039 hex
doss Fehleranzeige 5 - 003A hex bis
0043 hex
dose Fehleranzeige 6 - 0044 hex bis
004C hex
d090 Anzeige Warnungen Warncode - 004E hex
0 bis 385
d102 Anzeige DC-Spannung 0,0 bis 999,9 \4 1026 hex
d103 Anzeige generatorisches Bremslastverhiltnis 0,0 bis 100,0 % 1027 hex
d104 Anzeige thermischer Motorschutz 0,0 bis 100,0 % 1028 hex
4.2 Parametergruppe A
Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten | Bearbei- Mod- | Standard-
ten in busRe- | vorgabe
RUN- gister
Betriebs- Nr.
art
A001 Frequenzsollwert-Auswahl 00: VR (Digitale Bedienkonsole - x 1201 hex 01
(Sollwertpotentiometer))
01: Klemme
02: Digitale Bedienkonsole (F001)
03: RS485 (Modbus-Kommunikation)
04: Option 1
05: Option 2
06: Impulsfrequenz
07: EzSQ (Antriebsprogrammierung)
10: Funktionsergebnis (math.) Operation
A002 Auswahl RUN-Befehl 01: Klemme - x 1202 hex 01
02: Digitale Bedienkonsole (F001)
03: RS485 (Modbus-Kommunikation)
04: Option 1
05: Option 2
A003 Nennfrequenz 30 bis Maximalfrequenz [A004] Hz x 1203 hex 50
A203 2. eingestellte Nennfrequenz 30 bis 2. Maximalfrequenz [A204] Hz x 2203 hex 50
A303 3. eingestellte Nennfrequenz 30 bis 3. Maximalfrequenz [A304] Hz x 3203 hex 50
A004 Maximalfrequenz A003 bis 400 Hz x 1204 hex 50
A204 2. Maximalfrequenz A203 bis 400 Hz x 2204 hex 50
A304 3. Maximalfrequenz A303 bis 400 Hz x 3204 hex 50
A005 Auswahl O/01 00: [O]/[OI] schaltet um zwischen O/OI Klemme AT - x 1205 hex 00
01: [0]/[02] schaltet um zwischen O/O2 Klemme AT
02: [O]/VR schaltet um zwischen O/
Sollwertpotenziometer tiber Klemme AT
(nur aktiviert, wenn 3G3AX-OP01 verwendet wird)
03: [OI]/VR schaltet um zwischen OI/
Sollwertpotenziometer {iber Klemme AT
(nur aktiviert, wenn 3G3AX-OP01 verwendet wird)
04: [O2]/VR schaltet um zwischen 02/
Sollwertpotenziometer {iber Klemme AT
(nur aktiviert, wenn 3G3AX-OP01 verwendet wird)
A006 Auswahl 02 00: nur [02] - x 1206 hex 03
01: [O/OI-P] Zusatzfrequenzsollwert (nicht umkehrbar)
02: [O/OI-PM] Zusatzfrequenzsollwert
(nicht umkehrbar)
03: [OFF] O2 deaktiviert
A011 Startfrequenz O 0,00 bis 400,00 Hz x 120B hex 0,00
120C hex
A012 Endfrequenz O 0,00 bis 400,00 Hz x 120D hex 0,00
120E hex
A013 Startverhaltnis O 0 bis 100 % x 120F hex 0
A014 Endverhiltnis O 0 bis 100 % x 1210 hex 100
A015 Startauswahl O 00: Externe Startfrequenz (Sollwert A011) - x 1211 hex 01
01: 0 Hz
A016 Abtastung O, 02, OI 1 bis 30 - x 1212 hex 31
31 (mit 500 ms Filter +0,1 Hz Hysterese)
A017 Auswahl Antriebsprogrammierung (EzSQ) 00: Deaktiviert - x 1213 hex 00
01: [PRG]-Start
02: Immer EIN
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungsel te Einheiten | Bearbei- | Mod- | Standard-
tenin busRe- | vorgabe
RUN- gister
Betriebs- Nr.
art
A019 Auswahl der Festdrehzahl 00: Bindr: 16 Méglichkeiten mit 4 Klemmen - x 1215 hex 00
01: Bit: 8 Moglichkeiten mit 7 Klemmen
A020 Festfrequenz-Sollwert 0 0,00 bis max. Frequenz [A004] Hz v 1216 hex 6,00
1217 hex
A220 2. Festdrehzahl-Sollwert 0 0,00 bis max. Frequenz [A204] Hz v 2216 hex 6,00
2217 hex
A320 3. Festdrehzahl-Sollwert 0 0,00 bis max. Frequenz [A304] Hz v 3216 hex 6,00
3217 hex
A021 Festdrehzahl-Sollwert 1 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1218 hex 0,00
1219 hex
A022 Festdrehzahl-Sollwert 2 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 121A hex 0,00
121B hex
A023 Festdrehzahl-Sollwert 3 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 121C hex 0,00
121D hex
A024 Festdrehzahl-Sollwert 4 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 121E hex 0,00
121F hex
A025 Festdrehzahl-Sollwert 5 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1220 hex 0,00
1221 hex
A026 Festdrehzahl-Sollwert 6 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1222 hex 0,00
1223 hex
A027 Festdrehzahl-Sollwert 7 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1224 hex 0,00
1225 hex
A028 Festdrehzahl-Sollwert 8 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1226 hex 0,00
1227 hex
A029 Festdrehzahl-Sollwert 9 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1228 hex 0,00
1229 hex
A030 Festdrehzahl-Sollwert 10 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 122A hex 0,00
122B hex
A031 Festdrehzahl-Sollwert 11 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 122C hex 0,00
122D hex
A032 Festdrehzahl-Sollwert 12 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 122E hex 0,00
122F hex
A033 Festdrehzahl-Sollwert 13 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1230 hex 0,00
1231 hex
A034 Festdrehzahl-Sollwert 14 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1232 hex 0,00
1233 hex
A035 Festdrehzahl-Sollwert 15 0,00/Startfrequenz bis Maximalfrequenz Hz v 1234 hex 0,00
1235 hex
A038 Jogfrequenz 0,00/Startfrequenz bis 9,99 Hz v 1238 hex 6,00
A039 Auswahl Jogbetrieb-Stopp 00: FRS (Freilauf - x 1239 hex 04
bei Jogbetrieb-Stopp/deaktiviert wihrend Betrieb)
01: DEC (Verzdgerungsstopp
bei Jogbetrieb-Stopp/deaktiviert wihrend Betrieb)
02: DB (DC-Bremsung
bei Jogbetrieb-Stopp/deaktiviert wihrend Betrieb)
03: FRS (RUN) (Freilauf
bei Jogbetrieb-Stopp/aktiviert wihrend Betrieb)
04: DEC (RUN) (Verzogerungsstopp
bei Jogbetrieb-Stopp/aktiviert wihrend Betrieb)
05: DB (RUN) (DC-Bremsung
bei Jogbetrieb-Stopp/aktiviert wihrend Betrieb)
A041 Auswahl Drehmomentverstirkung 00: Manuelle Drehmomentverstiarkung - x 123B hex 00
01: Automatische Drehmomentverstiarkung
A241 Auswahl 2. Drehmomentverstiarkung 00: Manuelle Drehmomentverstiarkung - x 223B hex 00
01: Automatische Drehmomentverstirkung
A042 Spannung der manuellen Drehmomentverstirkung 0,0 bis 20,0 % v 123C hex 1,0
A242 2. Spannung der manuellen Drehmomentverstirkung | 0,0 bis 20,0 % v 223C hex 1,0
A342 3. Spannung der manuellen Drehmomentverstirkung | 0,0 bis 20,0 % v 323C hex 1,0
A043 Frequenz manuelle Drehmomentverstirkung 0,0 bis 50,0 % v 123D hex 5,0
A243 2. Frequenz manuelle Drehmomentverstirkung 0,0 bis 50,0 % v 223D hex 5,0
A343 3. Frequenz manuelle Drehmomentverstirkung 0,0 bis 50,0 % v 323D hex 5,0
A044 Auswahl der U/f-Kennlinie 00: VC (Kennlinie fiir konstantes Drehmoment) - x 123E hex 00
01: VP (Kennlinie fiir speziell reduziertes Drehmoment)
02: Freie U/f-Regelung (Kennlinie)
03: SLV (Sensorlose Vektorregelung)
04: OSLV (Sensorlose 0-Hz-Vektorregelung)
05: V2 (Sensor-Vektorregelung)
A244 Auswahl 2. U/f-Kennlinie 00: VC (Kennlinie fiir konstantes Drehmoment) - x 223E hex 00
01: VP (Kennlinie fiir speziell reduziertes Drehmoment)
02: Freie U/f-Regelung (Kennlinie)
03: SLV (Sensorlose Vektorregelung)
04: OSLV (Sensorlose 0-Hz-Vektorregelung)
05: V2 (Sensor-Vektorregelung)
A344 Auswahl 3. U/f-Kennlinie 00: VC (Kennlinie fiir konstantes Drehmoment) - x 323E hex 00
01: VP (Kennlinie fiir speziell reduziertes Drehmoment)
A045 Ausgangsspannungsverstirkung 20 bis 100 % v 123F hex 100
A046 Spannungskompensationsverstirkung fiir 0 bis 255 - v 1240 hex 100
automatische Drehmomentverstirkung
A246 2. Spannungskompensationsverstarkung fiir 0 bis 255 - v 2240 hex 100
automatische Drehmomentverstirkung
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten | Bearbei- Mod- | Standard-
ten in busRe- | vorgabe
RUN- gister
Betriebs- Nr.
art
A047 Schlupfkompensationsverstirkung fiir automatische | 0 bis 255 - v 1241 hex 100
Drehmomentverstirkung
A247 2. Schlupfkompensationsverstarkung fir 0 bis 255 - v 2241 hex 100
automatische Drehmomentverstirkung
A051 Auswahl der DC-Bremsung 00: OFF (Deaktiviert) - x 1245 hex 01
01: ON (Aktiviert)
02: ON (FQ) (Frequenzsteuerung [Einstellwert A052])
A052 DC-Bremsfrequenz 0,00 bis 400,00 Hz x 1246 hex 0,50
A053 Verzogerungszeit bei DC-Bremsung 0,0 bis 5,0 s x 1247 hex 0,0
A054 DC-Bremskraft 0 bis 100 (0,4 bis 55 kW) % x 1248 hex 50
0 bis 80 (75 bis 132 kW) 40
A055 DC-Bremszeit 0,0 bis 60,0 s x 1249 hex 0,5
A056 Auswahl der DC-Bremsmethode 00: Flankenbetrieb - x 124A hex 01
01: Level-Betrieb
A057 DC-Bremskraft beim Start 0 bis 100 (0,4 bis 55 kW) % x 124B hex 0
0 bis 80 (75 bis 132 kW)
A058 DC-Bremszeit beim Start 0,0 bis 60,0 s x 124C hex 0,0
A059 Taktfrequenz bei DC-Bremsung 0,5 bis 15,0 (0,4 bis 55 kW) kHz x 124D hex 5,0
0,5 bis 10,0 (75 bis 132 kW) 3,0
A061 Frequenzobergrenze 0,00/Frequenzuntergrenze bis Maximalfrequenz Hz x 124F hex 0,00
1250 hex
A261 2. Frequenzobergrenze 0,00/2. Frequenzuntergrenze bis 2. Maximalfrequenz Hz x 224F hex 0,00
2250 hex
A062 Frequenzuntergrenze 0,00/Startfrequenz bis Frequenzobergrenze Hz x 1251 hex 0,00
1252 hex
A262 2. Frequenzuntergrenze 0,00/Startfrequenz bis 2. Frequenzobergrenze Hz x 2251 hex 0,00
2252 hex
A063 Ausblendfrequenz 1 0,0 bis 400,0 Hz x 1253 hex 0,00
1254 hex
A064 Ausblendfrequenz-Bandbreite 1 0,0 bis 10,00 Hz x 1255 hex 0,50
A065 Ausblendfrequenz 2 0,0 bis 400,00 Hz x 1256 hex 0,00
1257 hex
A066 Ausblendfrequenz-Bandbreite 2 0,0 bis 10,00 Hz x 1258 hex 0,50
A067 Ausblendfrequenz 3 0,0 bis 400,00 Hz x 1259 hex 0,00
125A hex
A068 Ausblendfrequenz-Bandbreite 3 0,0 bis 10,00 Hz x 125B hex 0,50
A069 Beschleunigungsstopp-Frequenz 0,0 bis 400,00 Hz x 125C hex 0,00
125D hex
A070 Beschleunigungsstoppzeit 0,0 bis 60,0 s x 125E hex 0,0
A071 PID-Auswahl 00: OFF (Deaktiviert) - x 125F hex 00
01: ON (+) (Aktiviert)
02: ON (+/-) (Negativer Ausgang aktiviert)
A072 PID P-Verstirkung 0,2 bis 5,0 - v 1260 hex 1,0
A073 PID I-Verstirkung 0,0 bis 3600,0 s v 1261 hex 1,0
A074 PID D-Verstirkung 0,00 bis 100,00 s v 1262 hex 0,00
A075 PID-Skala 0,01 bis 99,99 Zeit x 1263 hex 1,00
A076 Auswahl PID-Istwert 00: OI - x 1264 hex 00
01: 0
02: Modbus (RS485-Kommunikation)
03: Pulse (Impulsfrequenz)
10: Math (Funktionsergebnis (math.) Operation)
A077 Inverse PID-Funktion 00: OFF (Abweichung = Zielwert - Istwert) - x 1265 hex 00
01: ON (Abweichung = Istwert - Zielwert)
A078 PID-Ausgangsbegrenzungsfunktion 0,0 bis 100,0 % x 1266 hex 0,0
A079 Auswahl PID-Vorsteuerung 00: Deaktiviert - x 1267 hex 00
01: O
02: OI
03: 02
A081 AVR-Auswahl 00: Immer EIN - x 1269 hex 02
01: Immer AUS
02: AUS wihrend Verzogerung
A082 AVR-Spannungsauswahl 200-V-Klasse: 200/215/220/230/240 \ x 126A hex -
400-V-Klasse: 380/400/415/440/460/480
A085 Auswahl RUN-Betriebsart 00: Normaler Betrieb - x 126D hex 00
01: Energiespar-Betrieb
02: Automatischer Betrieb
A086 Ansprechverhalten/Genauigkeitseinstellung fiir 0,0 bis 100,0 - v 126E hex 50,0
Energiespar-Betrieb
A092 Beschleunigungszeit 2 0,01 bis 3600,00 s v 1274 hex 10,00
1275 hex
A292 2. Beschleunigungszeit 2 0,01 bis 3600,00 s v 226F hex 10,00
2270 hex
A392 3. Beschleunigungszeit 2 0,01 bis 3600,00 s v 326D hex | 10,00
326E hex
A093 Verzégerungszeit 2 0,01 bis 3600,00 s v 1276 hex 10,00
1277 hex
A293 2. Verzogerungszeit 2 0,01 bis 3600,00 s v 2271 hex 10,00
2272 hex
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungsel te Einheiten | Bearbei- | Mod- | Standard-
tenin busRe- | vorgabe
RUN- gister
Betriebs- Nr.
art
A393 3. Verzogerungszeit 2 0,01 bis 3600,00 s 4 326F hex 10,00
3270 hex
A094 Auswahl zweistufige Beschleunigung/Verzogerung 00: 2CH-Klemme (Umschaltung iiber - x 1278 hex 00

Multifunktionseingang 09)
01: Voreingestellte FQ (Umschaltung durch Einstellung)

02: FWD-REV (nur bei Vorwirts-/Riickwirts-
Umschaltung aktiviert)

A294 Auswahl zweistufige Beschleunigung/Verzogerung 00: 2CH-Klemme (Umschaltung iiber - x 2273 hex 00
fir 2. Motor Multifunktionseingang 09)

01: Voreingestellte FQ (Umschaltung durch Einstellung)
02: FWD-REV (nur bei Vorwirts-/Riickwirts-
Umschaltung aktiviert)

A095 Zweistufige Beschleunigungsfrequenz 0,00 bis 400,00 Hz x 1279 hex 0,00
127A hex
A295 Zweistufige Beschleunigungsfrequenz fiir 2. Motor 0,00 bis 400,00 Hz x 2274 hex 0,00
2275 hex
A096 Zweistufige Verzogerungsfrequenz 0,00 bis 400,00 Hz x 127B hex 0,00
127C hex
A296 Zweistufige Verzogerungsfrequenz fiir 2. Motor 0,00 bis 400,00 Hz * 2276 hex 0,00
2277 hex
A097 Auswahl des Beschleunigungsmusters 00: Linie - x 127D hex 01
01: S-Kurve
02: U-Kurve

03: Inv. U-Kurve
04: EL-S-Kurve

A098 Einstellung des Verzégerungsmusters 00: Linie - * 127E hex 01
01: S-Kurve

02: U-Kurve

03: Inv. U-Kurve
04: EL-S-Kurve

A101 Startfrequenz OI 0,00 bis 400,00 Hz x 1281 hex 0,00
1282 hex
A102 Endfrequenz OI 0,00 bis 400,00 Hz x 1283 hex 0,00
1284 hex
A103 Startverhiltnis OI Endverhiltnis 0 bis OI % x 1285 hex 20
A104 Endverhaltnis OI Startverhaltnis OI bis 100 % x 1286 hex 100
A105 Startauswahl OI 00: Start FQ (Startfrequenz OI verwenden [A101]) - x 1287 hex 00
01: 0 Hz
Alll Startfrequenz O2 -400,00 bis 400,00 Hz x 128D hex 0,00
128E hex
Al12 Endfrequenz O2 -400,00 bis 400,00 Hz x 128F hex 0,00
1290 hex
Al13 Startverhiltnis 02 Endverhiltnis -100 bis 02 % x 1291 hex -100
All4 Endverhiltnis O2 Startverhaltnis O2 bis 100 % x 1292 hex 100
A131 Parameter fir Beschleunigungskurve 01 (kleine Kurve) bis 10 (grof8e Kurve) - x 12A5 hex 02
Al132 Parameter fiir Verzogerungskurve 01 (kleine Kurve) bis 10 (grofle Kurve) - x 12A6 hex 02
Al41 Einstellung Betriebsfrequenz Eingang A 00: Operator (Digitale Bedienkonsole (F001)) - * 12AF hex 02
01: VR (Digitale Bedienkonsole
(Sollwertpotenziometer)) (Aktiviert,
wenn 3G3AX-OP01 verwendet wird)
02: O (Eingang O)
03: OI (Eingang OI)
04: Modbus (RS485-Kommunikation)
05: Option 1
06: Option 2
07: Pulse (Impulsfrequenz)
Al42 Einstellung Betriebsfrequenz Eingang B 00: Operator (Digitale Bedienkonsole (F001)) - x 12B0 hex 03
01: VR (Digitale Bedienkonsole
(Sollwertpotenziometer)) (Aktiviert,
wenn 3G3AX-OPO01 verwendet wird)
02: O (Eingang O)
03: OI (Eingang OI)
04: Modbus (RS485-Kommunikation)
05: Option 1
06: Option 2
07: Pulse (Impulsfrequenz)
A143 Auswahl Operator 00: ADD (Addition (A + B)) - x 12B1 hex 00
01: SUB (Subtraktion (A - B))
03: MUL (Multiplikation (A x B))
Al145 Additionsbetrag zur Frequenz 0,00 bis 400,00 Hz x 12B3 hex 0,00
12B4 hex
Al46 Additionsrichtung zur Frequenz 00: ADD (Wert von A145 zur Ausgangsfrequenz addieren) | — x 12B5 hex 00
01: SUB (Wert von A145 von der Ausgangsfrequenz
subtrahieren)
A150 EL-S-Kurvenverhiltnis 1 bei Beschleunigung 0 bis 50 % x 12B9 hex 10
Al51 EL-S-Kurvenverhiltnis 2 bei Beschleunigung 0 bis 50 % x 12BA hex 10
A152 EL-S-Kurvenverhiltnis 1 bei Verzogerung 0 bis 50 % x 12BB hex 10
A153 EL-S-Kurvenverhiltnis 2 bei Verzogerung 0 bis 50 % x 12BC hex 10

40 RX-Kurzanleitung



OMmRON

PARAMETERLISTE
4.3 Parametergruppe B
Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten | Bearbei- | Modbus- | Standard-
tenin Register | vorgabe
RUN- Nr.
Betriebs-
art
b001 Auswahl Wiederholungsversuch 00: TRIP (Alarm) - x 1301 hex 00
01: 0-Hz-Start
02: f-match (Start mit Frequenzangleichung)
03: f-match trip (Auslosung nach Verzégerungsstopp
mit Frequenzangleichung)
04: Actv. f-match (Neustart mit aktiver
Frequenzangleichung)
b002 Zulissige Zeit bei kurzzeitigem Spannungsausfall 0,3 bis 25,0 s x 1302 hex 1,0
b003 Wartezeit Wiederholungsversuch 0,3 bis 100,0 s x 1303 hex 1,0
b004 Auswahl bei kurzzeitigem Spannungsausfall/ 00: OFF (Deaktiviert) - x 1304 hex 00
Ausl6sung bei Unterspannung wahrend Stopp 01: ON (Aktiviert)
02: Decel-OFF (Wihrend des Stopps
und Verzogerungsstopps deaktiviert)
b005 Auswahl Wiederholungsversuche bei kurzzeitigem 00: 16 Mal - x 1305 hex 00
Spannungsausfall 01: Keine Begrenzung
b006 Auswahl des Eingangsphasen-Ausfallschutzes 00: OFF (Deaktiviert) - x 1306 hex 00
01: ON (Aktiviert)
b007 Einstellung Frequenzuntergrenze mit 0,00 bis 400,00 Hz x 1307 hex 0,00
Frequenzangleichung 1308 hex
b008 Auswahl Wiederanlauf nach Fehler 00: TRIP (Alarm) - x 1309 hex 00
01: 0-Hz-Start
02: f-match (Start mit Frequenzangleichung)
03: f-match trip (Auslosung nach Verzogerungsstopp
mit Frequenzangleichung)
04: Actv. f-match (Neustart mit aktiver
Frequenzangleichung)
b009 Auswahl Wiederholungsversuche bei Unterspannung | 00: 16 Mal - x 130A hex 00
01: Keine Begrenzung
b010 Auswahl Wiederholungsversuche bei 1 bis 3 Zeit x 130B hex 3
Unterspannung/Uberstrom
bo11 Wartezeit bis Wiederanlauf 0,3 bis 100,0 s x 130C hex 1,0
bo12 Schwellwert fiir thermische Uberwachung 0,20 x Nennstrom bis 1,00 x Nennstrom A x 130D hex -
b212 Schwellwert fiir thermische Uberwachung 0,20 x Nennstrom bis 1,00 x Nennstrom A x 230C hex -
fiir 2. Motor
b312 3. Schwellwert fiir thermische Uberwachung 0,20 x Nennstrom bis 1,00 x Nennstrom A x 330C hex -
b013 Auswabhl elektronische thermische Kenndaten 00: Reduced TRQ (Kennlinie fiir reduziertes - x 130E hex 00
Drehmoment)
01: Const TRQ (Kennlinie fiir konstantes Drehmoment)
02: Free set (Freie Einstellung)
b213 Auswahl elektronische thermische Kenndaten fiir 2. | 00: Reduced TRQ (Kennlinie fiir reduziertes - x 230D hex 00
Motor Drehmoment)
01: Const TRQ (Kennlinie fiir konstantes Drehmoment)
02: Free set (Freie Einstellung)
b313 3. Auswahl elektronische thermische Kenndaten 00: Reduced TRQ (Kennlinie fiir reduziertes - x 330D hex 00
Drehmoment)
01: Const TRQ (Kennlinie fiir konstantes Drehmoment)
02: Free set (Freie Einstellung)
b015 Freie Einstellung elektronische thermische Frequenz 1 | 0,00 bis 400,00 Hz x 1310 hex 0,00
b016 Freie Einstellung elektronischer thermischer Strom 1 | 0,0 bis Nennstrom A x 1311 hex 0,00
b017 Freie Einstellung elektronische thermische Frequenz 2 | 0,00 bis 400,00 Hz x 1312 hex 0,00
b018 Freie Einstellung elektronischer thermischer Strom 2 | 0,0 bis Nennstrom A x 1313 hex 0,00
b019 Freie Einstellung elektronische thermische Frequenz 3 | 0,00 bis 400,00 Hz x 1314 hex 0,00
b020 Freie Einstellung elektronischer thermischer Strom 3 | 0,0 bis Nennstrom A x 1315 hex 0,00
b021 Auswahl Uberlastungs-Grenzwert 00: OFF (Deaktiviert) - x 1316 hex 01
01: ON-Acc/Cnst (Aktiviert bei Beschleunigung/Betrieb
mit konstanter Drehzahl)
02: ON-Cnst (Aktiviert bei Betrieb mit konstanter
Drehzahl)
03: ON-A/C(R) (Aktiviert bei Beschleunigung/Betrieb
mit konstanter Drehzahl (Beschleunigt bei
generatorischem Betrieb))
b022 Uberlastungs-Grenzwert 0,20 x Nennstrom bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW) | A x 1317 hex -
0,20 x Nennstrom bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)
b023 Uberlastungs-Grenzwertparameter 0,10 bis 30,00 s x 1318 hex 1,00
b024 Auswahl Uberlastungs-Grenzwert 2 00: OFF (Deaktiviert) - x 1319 hex 01
01: ON-Acc/Cnst (Aktiviert bei Beschleunigung/Betrieb
mit konstanter Drehzahl)
02: ON-Cnst (Aktiviert bei Betrieb mit konstanter
Drehzahl)
03: ON-A/C(R) (Aktiviert bei Beschleunigung/Betrieb
mit konstanter Drehzahl (Beschleunigt bei
generatorischem Betrieb))
b025 Uberlastungs-Grenzwert 2 0,20 x Nennstrom bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW) | A x 131A hex -
0,20 x Nennstrom bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)
b026 Uberlastungs-Grenzwertparameter 2 0,10 bis 30,00 s x 131B hex 1,00
b027 Uberstrom-Unterdriickungsfunktion 00: OFF (Deaktiviert) - x 131C hex 00
01: ON (Aktiviert)
b028 Grenzwert fiir Neustart mit aktiver 0,20 x Nennstrom bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW) | A x 131D hex -
Frequenzangleichung 0,20 x Nennstrom bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)
b029 Parameter fiir Neustart mit aktiver 0,10 bis 30,00 s x 131E hex 0,50
Frequenzangleichung

RX-Kurzanleitung



OmRrRON

RX-Kurzanleitung

no: Ignoriert

Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten | Bearbei- | Modbus- | Standard-
tenin | Register | vorgabe
RUN- Nr.
Betriebs-
art
b030 Startfrequenz bei Neustart mit aktiver 00: Off FQ (Frequenz bei Unterbrechung) - x 131F hex 00
Frequenzangleichung 01: Max.FQ (Max. Frequenz)
02: Set FQ (Eingestellte Frequenz)
b031 Auswahl Parametersperre 00: Lock (SFT) (Es konnen keine Daten aufer b031 - x 1320 hex 01
geidndert werden, wenn Klemme SFT eingeschaltet ist)
01: Only FQ (SFT) (Es konnen keine Daten aufler b031
und die angegebenen Frequenzparameter gedndert
werden, wenn Klemme SFT eingeschaltet ist)
02: Lock (SFT) (Es kénnen keine Daten aufler b031
gedndert werden)
03: Only FQ (Es konnen keine Daten aufler b031 und die
angegebenen Frequenzparameter geindert werden)
10: RUN chg mode (Es konnen keine Daten aufler
Parametern gedndert werden, die wihrend des Betriebs
einstellbar sind)
b034 Einstellung fiir Betriebszeit/Einschaltzeit 0 bis 65535 h x 1323 hex 0
1324 hex
b035 Auswahl Drehrichtungsbeschriankung 00: FREE (Vorwirts und Riickwirts sind aktiviert) - x 1325 hex 00
01: FWD (Nur Vorwirts ist aktiviert)
02: REV (Nur Riickwirts ist aktiviert)
b036 Auswahl Anlauf mit verringerter Spannung 0 (Anlaufzeit mit verringerter Spannung: kurz) bis 255 | - x 1326 hex 6
(Anlaufzeit mit verringerter Spannung: lang)
b037 Anzeige- Auswahl 00: All (Vollstindige Anzeige) - x 1327 hex 00
01: Utilized (Anzeige einzelner Funktionen)
02: User (Anwenderdefiniert)
03: Compare (Datenvergleichsanzeige)
04: Basic (Basisanzeige)
b038 Auswahl Anfangsbildschirm 000 bis 202 - x 1328 hex 001
b039 Funktionsauswahl fiir automatische 00: OFF (Deaktiviert) - x 1329 hex 00
Benutzerparametereinstellung 01: ON (Aktiviert)
b040 Auswahl Drehmomentgrenzwert 00: 4-quadrant (getrennte Einstellungen fir vier - x 132A hex 00
Quadranten)
01: TRQ input (Klemmenumschaltung)
02: [O] input (Analogeingang)
03: Option 1
04: Option 2
b041 Drehmomentgrenzwert 1 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % x 132B hex 150
(Vorwirtsantrieb in 4-Quadrant-Betriebsart) 0 bis 180 (75 bis 132 kW)
no (Drehmomentgrenzwert deaktiviert)
b042 Drehmomentgrenzwert 2 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % x 132C hex 150
(Riickw./generat. in 4-Quadrant-Betriebsart) 0 bis 180 (75 bis 132 kW)
no (Drehmomentgrenzwert deaktiviert)
b043 Drehmomentgrenzwert 3 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % x 132D hex 150
(Riickwirtsantrieb in 4-Quadrant-Betriebsart) 0 bis 180 (75 bis 132 kW)
no (Drehmomentgrenzwert deaktiviert)
b044 Drehmomentgrenzwert 4 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % x 132E hex 150
(Vorw./generat. in 4-Quadrant-Betriebsart) 0 bis 180 (75 bis 132 kW)
no (Drehmomentgrenzwert deaktiviert)
b045 Auswahl Drehmoment LADSTOP 00: OFF (Deaktiviert) - x 132F hex 00
01: ON (Aktiviert)
b046 Auswahl der Riickwirtslaufsperre 00: OFF (Deaktiviert) - x 1330 hex 00
01: ON (Aktiviert)
b049 Auswahl der dualen Klassifizierung 00: CT (Konstantes Drehmoment) - x 1333 hex 00
01: VT (Variables Drehmoment)
b050 Auswahl der Nothalt-Funktion bei kurzzeitigem 00: OFF (Deaktiviert) - x 1334 hex 00
Spannungsausfall 01: V-Cnst (STOP) (Aktiviert (Verzdgerungsstopp))
02: NS1 (Aktiviert (ohne Wiederherstellung))
03: NS2 (Aktiviert (mit Wiederherstellung))
b051 Anfangsspannung der Nothalt-Funktion bei 0,0 bis 1000,0 \4 x 1335 hex | 220/400
kurzzeitigem Spannungsausfall
b052 Verzogerungsstopp-Grenzwert der Nothalt-Funktion | 0,0 bis 1000,0 \Y% x 1336 hex | 360/720
bei kurzzeitigem Spannungsausfall
b053 Verzégerungszeit der Nothalt-Funktion bei 0,01 bis 360,00 s x 1337 hex 1,00
kurzzeitigem Spannungsausfall 1338 hex
b054 Verzogerungsstart-Bandbreite der Nothalt-Funktion | 0,00 bis 10,00 Hz x 1339 hex 0,00
bei kurzzeitigem Spannungsausfall
b055 Proportionalverstirkungs-Einstellung der Nothalt- 0,00 bis 2,55 - v 133A hex 0,20
Funktion bei kurzzeitigem Spannungsausfall
b056 Integrationszeit-Einstellung der Nothalt-Funktion 0,000 bis 65,535 s v 133B hex 0,100
bei kurzzeitigem Spannungsausfall
b060 Oberer Grenzwert der Fenster-Vergleichsfunktion O | 0 bis 100 % v 133F hex 100
b061 Unterer Grenzwert der Fenster-Vergleichsfunktion O | 0 bis 100 % v 1340 hex 0
b062 Hysteresebreite der Fenster-Vergleichsfunktion O 0 bis 10 % v 1341 hex 0
b063 Oberer Grenzwert der Fenster-Vergleichsfunktion OI | 0 bis 100 % v 133F hex 100
b064 Unterer Grenzwert der Fenster-Vergleichsfunktion OI | 0 bis 100 % v 1340 hex 0
b065 Hysteresebreite der Fenster-Vergleichsfunktion OI 0 bis 10 % v 1341 hex 0
b066 Oberer Grenzwert der Fenster-Vergleichsfunktion 02 | -100 bis 100 % v 1345 hex 100
b067 Unterer Grenzwert der Fenster-Vergleichsfunktion O2 | -100 bis 100 % v 1346 hex -100
b068 Hysteresebreite der Fenster-Vergleichsfunktion O2 | 0 bis 10 % v 1347 hex 0
b070 Analoger Betriebsgrenzwert bei O-Unterbrechung 0 bis 100 % x 1349 hex nein
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungsel te Einheiten | Bearbei- | Modbus- | Standard-
ten in Register | vorgabe
RUN- Nr.
Betriebs-
art
b071 Analoger Betriebsgrenzwert bei OI-Unterbrechung [ 0 bis 100 % x 134A hex nein
no: Ignoriert
b072 Analoger Betriebsgrenzwert bei O2-Unterbrechung | 0 bis 100 % x 134B hex nein
no: Ignoriert
b078 Kumulativen Leistungswert 16schen Loschen durch Eingabetaste nach Umschaltung auf 01 - v 1351 hex 00
b079 Anzeigeverstirkung integrierte 1 bis 1000 - v 1352 hex 1
Spannungsversorgung
b082 Startfrequenz 0,10 bis 9,99 Hz x 1355 hex 0,50
b083 Taktfrequenz 0,5 bis 15,0 (0,4 bis 55 kW) kHz x 1356 hex 5,0
0,5 bis 10,0 (75 bis 132 kW) 3,0
b084 Initialisierung der Datenauswahl 00: no (Loscht den Fehlerspeicher) - x 1357 hex 00
01: Auslésungsdaten (Initialisiert Daten)
02: Parameters (Loscht den Fehlerspeicher und
initialisiert Daten)
03: Trip+Param (L6scht Fehlerspeicher und Parameter)
04: Trip+Prm+EzSQ (Loscht Fehlerspeicher, Parameter
und Antriebsprogramm)
b085 Initialisierung der Parameterauswahl 01 (Nicht andern) - x 1358 hex 01
b086 Frequenz-Konvertierungskoeffizient 0,1 bis 99,9 - v 1359 hex 1,0
b087 Auswahl Stopptaste 00: ON (Aktiviert) - x 135A hex 00
01: OFF (Deaktiviert)
02: Only RESET (Nur bei Stopp deaktiviert)
b088 Auswahl Stopp im Freilauf 00: 0-Hz-Start - x 135B hex 00
01: f-match (Start mit Frequenzangleichung)
02: Actv. f-match (Neustart mit aktiver
Frequenzangleichung)
b089 Automatische Taktfrequenz-Reduzierung 00: OFF (Deaktiviert) - x 135C hex 00
01: ON (Aktiviert)
b090 Verwendung der Bremswiderstandsfunktion 0,0 bis 100,0 % x 135D hex 0,0
b091 Stopp-Auswahl 00: Verzogerungsstopp - x 135E hex 00
01: Freilauf
b092 Kihllaftersteuerung 00: Alws-ON (Immer EIN) - x 135F hex 01
01: ON in RUN (EIN wihrend Betrieb)
b095 Betriebsauswahl Bremswiderstandsfunktion 00: OFF (Deaktiviert) - x 1362 hex 00
01: RUN-ON (Aktiviert (bei Stopp deaktiviert))
02: Alws-ON (Aktiviert (bei Stopp aktiviert))
b096 Einschaltgrenzwert der Bremswiderstandsfunktion 330 bis 380 v x 1363 hex | 360/720
660 bis 760
b098 Thermistor-Auswahl 00: Deaktiviert - x 1365 hex 00
01: PTC aktiviert
02: NTC aktiviert
b099 Fehlergrenzwert Thermistor 0 bis 9999 Q x 1366 hex 3000
b100 Freie U/f-Frequenz 1 0 bis freie U/f-Frequenz 2 Hz x 1367 hex 0
b101 Freie U/f-Spannung 1 0,0 bis 800,0 \ x 1368 hex 0,0
b102 Freie U/f-Frequenz 2 0 bis freie U/f-Frequenz 3 Hz x 1369 hex 0
b103 Freie U/f-Spannung 2 0,0 bis 800,0 \ x 136A hex 0,0
b104 Freie U/f-Frequenz 3 0 bis freie U/f-Frequenz 4 Hz x 136B hex 0
b105 Freie U/f-Spannung 3 0,0 bis 800,0 \ x 136C hex 0,0
b106 Freie U/f-Frequenz 4 0 bis freie U/f-Frequenz 5 Hz x 136D hex 0
b107 Freie U/f-Spannung 4 0,0 bis 800,0 \ x 136E hex 0,0
b108 Freie U/f-Frequenz 5 0 bis freie U/f-Frequenz 6 Hz x 136F hex 0
b109 Freie U/f-Spannung 5 0,0 bis 800,0 \ x 1370 hex 0,0
b110 Freie U/f-Frequenz 6 0 bis freie U/f-Frequenz 7 Hz x 1371 hex 0
bl1l Freie U/f-Spannung 6 0,0 bis 800,0 \ x 1372 hex 0,0
bl12 Freie U/f-Frequenz 7 0 bis 400 Hz x 1373 hex 0
bl113 Freie U/f-Spannung 7 0,0 bis 800,0 \ x 1374 hex 0,0
b120 Auswahl Bremsregelung 00: OFF (Deaktiviert) - x 137B hex 00
01: ON (Aktiviert)
bi121 Bremswartezeit fiir Losen 0,00 bis 5,00 s x 137C hex 0,00
b122 Bremswartezeit fiir Beschleunigung 0,00 bis 5,00 s x 137D hex 0,00
b123 Bremswartezeit fiir Stoppen 0,00 bis 5,00 s x 137E hex 0,00
b124 Bremswartezeit fiir Bestitigung 0,00 bis 5,00 s x 137F hex 0,00
b125 Bremslosefrequenz 0,00 bis -400,00 Hz x 1380 hex 0,00
b126 Bremsldsestrom 0,0 bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW) - x 1381 hex -
0,0 bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)
b127 Bremseingangsfrequenz 0,00 bis 400,00 Hz x 1382 hex 0,00
b130 Auswahl der Uberspannungsschutzfunktion wihrend | 00: OFF (Deaktiviert) - x 1385 hex 01
der Verzogerung 01: V-const (DC-Spannung konstant gehalten)
02: Accel (Beschleunigung aktiviert)
b131 Uberspannungsschutzpegel wihrend 200-V-Klasse: 330 bis 390 A x 1386 hex | 380/760
der Verzdgerung 400-V-Klasse: 660 bis 780
b132 Uberspannungsschutz-Parameter 0,10 bis 30,00 s x 1387 hex 1,00
b133 Proportionalverstirkung fiir Uberspannungsschutz | 0,00 bis 2,55 - v 1388 hex 0,50
b134 Integrationszeiteinstellung fiir Uberspannungsschutz | 0,000 bis 65,535 s v 1389 hex 0,060
bl64 Automatische Riickkehr zur ersten Anzeige 00: AUS - x 13A7 hex 00
01: EIN
b166 Auswahl Daten lesen/schreiben 00: R/W OK (Lesen/Schreiben OK) - x 13A9 hex 00
01: R/W protected (Lesen/Schreiben geschiitzt)
b180 Auslésung initialisieren 00: Keine Aktion - x 13B7 hex 00
01: Initialisieren
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4.4 Parametergruppe C
Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten Bear- | Modbus- | Standard-
beitenin | Register | vorgabe
RUN- Nr.
Betriebs-
art
C001 Auswahl Multifunktionseingang 1 Digitaleingange siche Seite 23 - x 1401 hex 01
C002 Auswahl Multifunktionseingang 2 - x 1402 hex 12
C003 Auswahl Multifunktionseingang 3 - x 1403 hex 18
C004 Auswahl Multifunktionseingang 4 - x 1404 hex 02
C005 Auswahl Multifunktionseingang 5 - x 1405 hex 03
C006 Auswahl Multifunktionseingang 6 - x 1406 hex 06
C007 Auswahl Multifunktionseingang 7 - x 1407 hex 08
C008 Auswahl Multifunktionseingang 8 - x 1408 hex nein
Co11 Betriebsauswahl Multifunktionseingang 1 00: Schliefer - x 140B hex 00
01: Offner
Co12 Betriebsauswahl Multifunktionseingang 2 00: Schlieler - x 140C hex 00
01: Offner
Co013 Betriebsauswahl Multifunktionseingang 3 00: Schliefler - x 140D hex 00
01: Offner
Co14 Betriebsauswahl Multifunktionseingang 4 00: Schliefler - x 140E hex 00
01: Offner
Co015 Betriebsauswahl Multifunktionseingang 5 00: Schlieler - x 140F hex 00
01: Offner
Co16 Betriebsauswahl Multifunktionseingang 6 00: Schliefer - x 1410 hex 00
01: Offner
Co17 Betriebsauswahl Multifunktionseingang 7 00: Schlieler - x 1411 hex 00
01: Offner
Co18 Betriebsauswahl Multifunktionseingang 8 00: Schliefler - x 1412 hex 00
01: Offner
C019 Betriebsauswahl Klemme FW 00: Schliefler - x 1413 hex 00
01: Offner
C021 Auswahl Multifunktions- Ausgangsklemme 11 Digitaleingénge siehe Seite 25 - x 1415 hex 00
C022 Auswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 12 - x 1416 hex 21
C023 Auswahl Multifunktions- Ausgangsklemme 13 - x 1417 hex 03
C024 Auswahl Multifunktions- Ausgangsklemme 14 - x 1418 hex 07
C025 Auswahl Multifunktions- Ausgangsklemme 15 - x 1419 hex 01
C026 Funktionsauswahl Relaisausgang (AL2, AL1) - x 141A hex 05
C027 FM-Auswahl Analogausginge siche Seite 27 - x 141B hex 00
C028 AM-Auswahl Analogausginge siche Seite 27 - x 141C hex 00
C029 AMI-Auswahl Analogausginge siche Seite 27 - x 141D hex 00
C030 Sollwert digitale Stromiiberwachung 0,20 x Nennstrom bis 2,00 x Nennstrom - v 141E hex -
C031 Kontaktauswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 11 | 00: Schliefler - x 141F hex 00
01: Offner
C032 Kontaktauswahl Multifunktions- Ausgangsklemme 12 | 00: Schlie8er - x 1420 hex 00
01: Offner
C033 Kontaktauswahl Multifunktions- Ausgangsklemme 13 | 00: Schlief8er - x 1421 hex 00
01: Offner
C034 Kontaktauswahl Multifunktions- Ausgangsklemme 14 | 00: Schlief8er - x 1422 hex 00
01: Offner
C035 Kontaktauswahl Multifunktions-Ausgangsklemme 15 | 00: Schliefler - x 1423 hex 00
01: Offner
C036 Kontaktauswahl Relaisausgang (AL2, AL1) 00: Schlieerkontakt bei AL2; Offnerkontakt bei AL1 - x 1424 hex 01
01: Offnerkontakt bei AL2; Schlieerkontakt bei ALl
Co038 Ausgangsbetriebsart Kleinlastsignal 00: ACC/DEC/CST (Aktiviert - x 1426 hex 01
bei Beschleunigung/Verzdgerung/konstanter Drehzahl)
01: Const (Aktiviert nur bei Betrieb mit konstanter
Drehzahl)
C039 Kleinlast-Erkennungsgrenze 0,00 bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW) A x 1427 hex -
0,00 bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)
C040 Ausgangsbetriebsart Uberlast-Warnsignal 00: ACC/DEC/CST (Aktiviert - x 1428 hex 01
bei Beschleunigung/Verzogerung/konstanter Drehzahl)
01: Const (Aktiviert nur bei Betrieb
mit konstanter Drehzahl)
C041 Schwellwert Uberlastwarnung 0,0: Ohne Funktion A x 1429 hex -
0,10 x Nennstrom bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW)
0,10 x Nennstrom bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)
C042 (hoch) | Erreichungsfrequenz bei Beschleunigung 0,00 bis 400,00 Hz x 142A hex 0,00
C042 (niedrig) 142B hex
C043 (hoch) Erreichungsfrequenz bei Verzégerung 0,00 bis 400,00 Hz x 142C hex 0,00
C043 (niedrig) 142D hex
C044 Ubermiflige PID-Abweichung 0,0 bis 100,0 % x 142E hex 3,0
C045 (hoch) Erreichungsfrequenz bei Beschleunigung 2 0,00 bis 400,00 Hz x 142F hex 0,00
C045 (niedrig) 1430 hex
C046 (hoch) | Erreichungsfrequenz bei Verzogerung 2 0,00 bis 400,00 Hz x 1431 hex 0,00
C046 (niedrig) 1432 hex
C052 Oberer Grenzwert PID FB 0,0 bis 100,0 % x 1438 hex 100,0
C053 Unterer Grenzwert PID FB 0,0 bis 100,0 % x 1439 hex 0,0
C055 Schwellwert Uberdrehmoment (Vorwirtsbetrieb) 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % x 143B hex 200
0 bis 180 (75 bis 132 kW)
C056 Schwellwert Uberdrehmoment (generatorischer 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % x 143C hex 200
Riickwirtsbetrieb) 0 bis 180 (75 bis 132 kW)
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten Bear- | Modbus- | Standard-
beitenin | Register | vorgabe
RUN- Nr.
Betriebs-
art
C057 Schwellwert Uberdrehmoment (Riickwirtsbetrieb) 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % x 143D hex 200
0 bis 180 (75 bis 132 kW)
C058 Schwellwert Uberdrehmoment 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % x 143E hex 200
(generatorischer Vorwirtsbetrieb) 0 bis 180 (75 bis 132 kW)
C061 Schwellwert Motoriiberhitzungswarnung 0 bis 100 % x 1441 hex 80
C062 Alarmcode-Auswahl 00: AUS - x 1442 hex 00
01: 3 Bits
02: 4 Bits
C063 0-Hz-Erkennungspegel 0,00 bis 100,00 Hz x 1443 hex 0,00
C064 Schwellwert Kithlk6rperiiberhitzungswarnung 0 bis 200 °C x 1444 hex 120
Co071 Auswahl der Kommunikationsgeschwindigkeit 02: Kommunikationstest - x 144B hex 05
(Baudrate) 03: 2400 bps
04: 4800 bps
05: 9600 bps
06: 19200 bps
C072 Auswahl Kommunikationsstations-Nr. 1 bis 247 - x 144C hex 1
C073 Auswahl Kommunikationsbitlange 7:7 Bits - x 144D hex 8
8: 8 Bits
C074 Auswahl der Kommunikationsparitat 00: Keine Paritat - x 144E hex 00
01: Gerade
02: Ungerade
C075 Auswahl Kommunikations-Stoppbit 1: 1 Bit - x 144F hex 1
2: 2 Bits
Co076 Auswahl bei Kommunikationsfehler 00: Auslosung - x 1450 hex 02
01: Decel-Trip (Auslésung nach Verzogerungsstopp)
02: Ignorieren
03: Free-RUN (Stopp im Freilauf)
04: Decel-Stop (Verzogerungsstopp)
C077 Zeitiiberschreitung Kommunikationsfehler 0,00 bis 99,99 s x 1451 hex 0,00
C078 Kommunikationswartezeit 0 bis 1000 ms x 1452 hex 0
C079 Auswahl der Kommunikationsmethode 00: ASCII - x 1453 hex 01
01: Modbus-RTU
C081 O-Einstellung 0 bis 65535 - v 1455 hex | Werksein-
stellung
C082 OI-Einstellung 0 bis 65535 - v 1456 hex | Werksein-
stellung
C083 O2-Einstellung 0 bis 65535 - v 1457 hex | Werksein-
stellung
C085 Thermistor-Einstellung 0,0 bis 1000,0 - v 1459 hex | Werksein-
stellung
C091 Auswahl Debug-Modus ,00“ verwenden Nicht indern - x 145F hex 00
C101 Auswahl Aufwirts/Abwirts 00: Not save (Frequenzdaten nicht speichern) - x 1469 hex 00
01: Save (Frequenzdaten speichern)
C102 Reset-Auswahl 00: ON-RESET (Auslosungs-Riicksetzung - v 146A hex 00
beim Einschalten)
01: OFF-RESET (Auslosungs-Riicksetzung
beim Ausschalten)
02: On in Trip (Nur bei Auslosung aktiviert (Riicksetzung,
wenn Spannungsversorgung eingeschaltet ist))
03: Trip RESET (Nur Auslosungs-Riicksetzung)
C103 Auswahl Riicksetzung mit Frequenzangleichung 00: 0-Hz-Start - x 146B hex 00
01: f-match (Start mit Frequenzangleichung)
02: Actv. f-match (Neustart mit aktiver
Frequenzangleichung)
C105 Einstellung FM-Verstirkung 50 bis 200 % v 146D hex 100
C106 Einstellung AM-Verstirkung 50 bis 200 % v 146E hex 100
C107 Einstellung AMI-Verstirkung 50 bis 200 % v 146F hex 100
C109 Einstellung AM-Offset 0 bis 100 % v 1471 hex 0
C110 Einstellung AMI-Offset 0 bis 100 % v 1472 hex 20
Cl111 Schwellwert 2 Uberlastwarnung 0,0 bis 2,00 x Nennstrom (0,4 bis 55 kW) A x 1473 hex -
0,0 bis 1,80 x Nennstrom (75 bis 132 kW)
C121 Nullpunkteinstellung O 0 bis 65535 - v 147D hex | Werksein-
stellung
C122 Nullpunkteinstellung OI 0 bis 65535 - v 147E hex | Werksein-
stellung
C123 Nullpunkteinstellung O2 0 bis 65535 - v 147F hex | Werksein-
stellung
C130 Einschaltverzogerung Ausgang 11 0,0 bis 100,0 s x 1486 hex 0,0
C131 Ausschaltverzogerung Ausgang 11 0,0 bis 100,0 s x 1487 hex 0,0
C132 Einschaltverzogerung Ausgang 12 0,0 bis 100,0 s x 1488 hex 0,0
C133 Ausschaltverzogerung Ausgang 12 0,0 bis 100,0 s x 1489 hex 0,0
C134 Einschaltverzogerung Ausgang 13 0,0 bis 100,0 s x 148A hex 0,0
C135 Ausschaltverzogerung Ausgang 13 0,0 bis 100,0 s x 148B hex 0,0
C136 Einschaltverzogerung Ausgang 14 0,0 bis 100,0 s x 148C hex 0,0
C137 Ausschaltverzogerung Ausgang 14 0,0 bis 100,0 s x 148D hex 0,0
C138 Einschaltverzogerung Ausgang 15 0,0 bis 100,0 s x 148E hex 0,0
C139 Ausschaltverzogerung Ausgang 15 0,0 bis 100,0 s x 148F hex 0,0
C140 Einschaltverzogerung Relaisausgang 0,0 bis 100,0 s x 1490 hex 0,0
Cl141 Ausschaltverzogerung Relaisausgang 0,0 bis 100,0 s x 1491 hex 0,0
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten Bear- | Modbus- | Standard-
beitenin | Register | vorgabe
RUN- Nr.
Betriebs-
art
C142 Logik-Ausgangssignal 1 Auswahl 1 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 1492 hex 00
(aufler LOG1 bis LOG6)
C143 Logik-Ausgangssignal 1 Auswahl 2 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 1493 hex 00
(aufler LOG1 bis LOG6)
C144 Operator-Auswahl fiir Logik-Ausgangssignal 1 00: AND - x 1494 hex 00
01: OR
02: XOR
C145 Logik-Ausgangssignal 2 Auswahl 1 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 1495 hex 00
(aufler LOG1 bis LOG6)
C146 Logik-Ausgangssignal 2 Auswahl 2 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 1496 hex 00
(auler LOG1 bis LOG6)
C147 Operator-Auswahl fiir Logik-Ausgangssignal 2 00: AND - x 1497 hex 00
01: OR
02: XOR
C148 Logik-Ausgangssignal 3 Auswahl 1 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 1498 hex 00
(aufler LOG1 bis LOG6)
C149 Logik-Ausgangssignal 3 Auswahl 2 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 1499 hex 00
(auler LOG1 bis LOG6)
C150 Operator-Auswahl fiir Logik-Ausgangssignal 3 00: AND - x 149A hex 00
01: OR
02: XOR
C151 Logik-Ausgangssignal 4 Auswahl 1 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 149B hex 00
(auler LOG1 bis LOG6)
C152 Logik-Ausgangssignal 4 Auswahl 2 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 149C hex 00
(auler LOGI bis LOG6)
C153 Operator-Auswahl fiir Logik-Ausgangssignal 4 00: AND - x 149D hex 00
01: OR
02: XOR
C154 Logik-Ausgangssignal 5 Auswahl 1 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 149E hex 00
(auler LOG1 bis LOG6)
C155 Logik-Ausgangssignal 5 Auswahl 2 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 149F hex 00
(auler LOGI bis LOG6)
C156 Operator-Auswahl fiir Logik-Ausgangssignal 5 00: AND - x 14A0 hex 00
01: OR
02: XOR
C157 Logik-Ausgangssignal 6 Auswahl 1 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 14A1 hex 00
(auler LOGI bis LOG6)
C158 Logik-Ausgangssignal 6 Auswahl 2 Ebenso wie die Optionen fiir C021 bis C026 - x 14A2 hex 00
(aufler LOG1 bis LOG6)
C159 Operator-Auswahl fiir Logik-Ausgangssignal 6 00: AND - x 14A3 hex 00
01: OR
02: XOR
C160 Ansprechzeit Eingangsklemme 1 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14A4 hex 1
C161 Ansprechzeit Eingangsklemme 2 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14A5 hex 1
C162 Ansprechzeit Eingangsklemme 3 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14A6 hex 1
Cl163 Ansprechzeit Eingangsklemme 4 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14A7 hex 1
Cl64 Ansprechzeit Eingangsklemme 5 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14A8 hex 1
C165 Ansprechzeit Eingangsklemme 6 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14A9 hex 1
C166 Ansprechzeit Eingangsklemme 7 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14AA hex 1
Cl167 Ansprechzeit Eingangsklemme 8 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14AB hex 1
C168 Ansprechzeit Klemme FW 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14AC hex 1
C169 Festfrequenz-/Positionsbestimmungszeit 0 bis 200 (x 2 ms) ms x 14AD hex 0
4.5 Parametergruppe H
Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungsel te Einheiten Bear- Mod- Stan-
beitenin | busRe- | dard-vor-
RUN- gister gabe
Betriebs- Nr.
art
HO001 Auswahl Autotuning 00: OFF (Deaktiviert) - x 1501 hex 00
01: ON (STOPP)
02: ON (Drehung)
Ho002 Auswahl Motorparameter 00: Standard-Motorparameter - x 1502 hex 00
01: Autotuning-Parameter
02: Autotuning-Parameter (Online-Autotuning aktiviert)
H202 Parameterauswahl 2. Motor 00: Standard-Motorparameter - x 2502 hex 00
01: Autotuning-Parameter
02: Autotuning-Parameter (Online-Autotuning aktiviert)
H003 Auswahl Motorleistung 0,20 bis 160,0 (kW) kw x 1503 hex | Werks-
einstellung
H203 Leistungsauswahl 2. Motor 0,20 bis 160,0 (kW) kw x 2503 hex | Werks-
einstellung
HO004 Auswahl der Anzahl der Motorpole 2/4/6/8/10 Pole x 1504 hex 4P
H204 Auswahl Polanzahl 2. Motor 2/4/6/8/10 Pole x 2504 hex 4P
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten Bear- Mod- Stan-
beitenin | busRe- | dard-vor-
RUN- gister gabe
Betriebs- Nr.
art

HO005 Drehzahl-Ansprechverhalten 0,001 bis 80,000 - v 1505 hex 1,590
1506 hex

H205 Drehzahl-Ansprechverhalten fiir 2. Motor 0,001 bis 80,000 - v 2505 hex 1,590
2506 hex

HO006 Stabilisierungsparameter 0 bis 255 - v 1507 hex 100

H206 Stabilisierungsparameter fiir 2. Motor 0 bis 255 - v 2507 hex 100

H306 Stabilisierungsparameter fiir 3. Motor 0 bis 255 - v 3507 hex 100

H020 Motorparameter R1 0,001 bis 65,535 Q x 1515 hex -
1516 hex

H220 2. Motorparameter R1 0,001 bis 65,535 Q x 2515 hex -
2516 hex

Ho021 Motorparameter R2 0,001 bis 65,535 Q x 1517 hex -
1518 hex

H221 2. Motorparameter R2 0,001 bis 65,535 Q x 2517 hex -
2518 hex

HO022 Motorparameter L 0,01 bis 655,35 mH x 1519 hex -
151A hex

H222 2. Motorparameter L 0,01 bis 655,35 mH x 2519 hex -
251A hex

H023 Motorparameter Io 0,01 bis 655,35 A x 151B hex -
151C hex

H223 2. Motorparameter Io 0,01 bis 655,35 A x 251B hex -
251C hex

H024 Motorparameter J 0,001 bis 9999,000 kgm2 x 151D hex -
151E hex

H224 2. Motorparameter ] 0,001 bis 9999,000 kng x 251D hex -
251E hex

HO030 Motorparameter R1 (Autotuning-Daten) 0,001 bis 65,535 Q x 1524 hex -
1525 hex

H230 2. Motorparameter R1 (Autotuning-Daten) 0,001 bis 65,535 Q x 2524 hex -
2525 hex

HO031 Motorparameter R2 (Autotuning-Daten) 0,001 bis 65,535 Q x 1526 hex -
1527 hex

H231 2. Motorparameter R2 (Autotuning-Daten) 0,001 bis 65,535 Q x 2526 hex -
2527 hex

HO032 Motorparameter L (Autotuning-Daten) 0,01 bis 655,35 mH x 1528 hex -
1529 hex

H232 2. Motorparameter L (Autotuning-Daten) 0,01 bis 655,35 mH x 2528 hex -
2529 hex

HO033 Motorparameter Io (Autotuning-Daten) 0,01 bis 655,35 A x 152A hex -
152B hex

H233 2. Motorparameter Io (Autotuning-Daten) 0,01 bis 655,35 A x 252A hex -
252B hex

HO034 Motorparameter ] (Autotuning-Daten) 0,001 bis 9999,000 kgm? x 152C hex -
152D hex

H234 2. Motorparameter ] (Autotuning-Daten) 0,001 bis 9999,000 kgm2 x 252C hex -
252D hex

HO050 PI-Proportionalverstirkung 0,0 bis 1000,0 - v 153D hex [ 100,0

H250 2. PI-Proportionalverstirkung 0,0 bis 1000,0 - v 253D hex 100,0

HO051 PI-Integralverstirkung 0,0 bis 1000,0 - v 153E hex 100,0

H251 2. PI-Integralverstirkung 0,0 bis 1000,0 - v 253E hex 100,0

HO052 P-Proportionalverstirkung 0,01 bis 10,00 - v 153F hex 1,00

H252 2. P-Proportionalverstirkung 0,01 bis 10,00 - v 253F hex 1,00

HO060 Grenzwert bei 0 Hz 0,0 bis 100,0 % v 1547 hex 100,0

H260 2. Grenzwert bei 0 Hz 0,0 bis 100,0 % v 2547 hex 100,0

Ho61 Verstarkungsbetrag bei SLV-Start, 0 Hz 0 bis 50 % v 1548 hex 50

H261 2. Verstarkungsbetrag bei SLV-Start, 0 Hz 0 bis 50 % v 2548 hex 50

HO070 Fiir Umschaltung PI-Proportionalverstirkung 0,0 bis 1000,0 - v 1551 hex [ 100,0

HO71 Fiir Umschaltung PI-Integralverstirkung 0,0 bis 1000,0 - v 1552 hex [ 100,0

H072 Fiir Umschaltung P-Proportionalverstirkung 0,00 bis 10,00 - v 1553 hex 1,00

H073 Zeit fiir Verstirkungsumschaltung 0 bis 9999 ms v 1554 hex 100
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4.6 Parametergruppe P
Funktionscode Funktionsbezeichnung ﬁberwachungs— und Einstellungsel te Einheiten | Bear- | Modbus- [ Stan-
beitenin | Register | dard-
RUN- Nr. vorgabe
Betriebs-
art
P001 Verhaltensauswahl bei Fehler Option 1 00: Auslosung - x 1601 hex 00
01: RUN (Betrieb wird fortgesetzt)
P002 Verhaltensauswahl bei Fehler Option 2 00: Auslosung - x 1602 hex 00
01: RUN (Betrieb wird fortgesetzt)
PO11 Drehgeber-Impulse 128 bis 65535 Impulse x 160Bhex | 1024
Po12 Auswahl V2-Regelbetriebsart 00: ASR (Drehzahl-Regelbetriebsart) - x 160C hex 00
01: APR (Impulsfolge-Positionier-Regelbetriebsart)
02: APR2 (Absolutposition-Regelbetriebsart)
03: HAPR (Absolutposition-Regelbetriebsart
mit hoher Auflgsung)
P013 Auswahl Impulsfolge-Betriebsart 00: Betriebsart 1 - x 160D hex 00
01: Betriebsart 2
03: Betriebsart 3
P014 Ausrichtung Stoppposition 0 bis 4095 - x 160E hex 0
P015 Einstellung Ausrichtungsdrehzahl Startfrequenz bis max. Frequenz Hz x 160F hex 5,00
(oberer Grenzwert: 120,0)
PO16 Einstellung Ausrichtungsrichtung 00: FWD (Vorwirts) - x 1610 hex 00
00: REV (Riickwirts)
P017 Einstellung Bereich ,,Position bereit* 0 bis 10000 Impulse x 1611 hex 5
P018 Einstellung Verzégerungszeit ,,Position bereit” 0,00 bis 9,99 s x 1612 hex 0,00
P019 Positionsauswahl elektronische Getriebeeinstellung | 00: FB (Positionsriickfithrungsseite) - v 1613 hex 00
01: REF (Positionssollwertseite)
P020 Zihler elektronisches Ubersetzungsverhiltnis 1 bis 9999 - v 1614 hex 1
P021 Nenner elektronisches Ubersetzungsverhiltnis 1 bis 9999 - v 1615 hex 1
P022 Positionierregelung Vorsteuerungsverstairkung 0,00 bis 655,35 - v 1616 hex 0,00
P023 Positionsregelkreisverstirkung 0,00 bis 100,00 rad/s v 1617hex | 0,50
P024 Positions-Offsetbetrag —2048 bis 2048 rad/s v 1618 hex 0
P025 Auswahl ,,Ausgleich sekundarer Widerstand 00: OFF (Deaktiviert) - x 1619 hex 00
aktivieren/deaktivieren® 01: ON (Aktiviert)
P026 Erkennungspegel Uberdrehzahlfehler 0,0 bis 150,0 % x 161A hex | 135,0
P027 Erkennungspegel Drehzahlabweichungsfehler 0,00 bis 120,00 Hz x 161B hex 7,50
P028 Zihler Motor-Ubersetzungsverhltnis 1 bis 9999 - x 161C hex 1
P029 Nenner Motor-Ubersetzungsverhiltnis 1 bis 9999 - x 161D hex 1
P031 Eingangstyp fiir Beschleunigungs-/Verzogerungszeit | 00: OPE (Digitale Bedienkonsole) - x 161F hex 00
01: Option 1
02: Option 2
03: EzSQ (Antriebsprogrammierung)
P032 Eingangstyp fiir Ausrichtung Stoppposition 00: OPE (Digitale Bedienkonsole) - x 1620 hex 00
01: Option 1
02: Option 2
P033 Auswahl Drehmomentsollwert 00: O (Klemme O) - x 1621 hex 00
01: OI (Klemme OI)
02: 02 (Klemme 02)
03: OPE (Digitale Bedienkonsole)
06: Option 1
07: Option 2
P034 Einstellung Drehmomentsollwert 0 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % v 1622 hex 0
0 bis 180 (75 bis 132 kW)
P035 Polarititsauswahl bei Drehmomentsollwert tiber O2 | 00: Sign (mit Vorzeichen) - x 1623 hex 00
01: Richtung (Hingt von der RUN-Bewegungsrichtung ab)
P036 Betriebsart Drehmoment-Offset 00: OFF (keine) - x 1624 hex 00
01: OPE (Digitale Bedienkonsole)
02: 02 (Klemme O2)
05: Option 1
06: Option 2
P037 Drehmoment-Offsetwert —-200 bis 200 (0,4 bis 55 kW) % v 1625 hex 0
—180 bis 180 (75 bis 132 kW)
P038 Polarititsauswahl Drehmoment-Offset 00: Sign (mit Vorzeichen) - x 1626 hex 00
01: Richtung (Hingt von der RUN-Bewegungsrichtung ab)
P039 Drehzahlgrenzwert bei Drehmomentregelung 0,00 bis Maximalfrequenz Hz v 1627 hex 0,00
(vorwirts) 1628 hex
P040 Drehzahlgrenzwert bei Drehmomentregelung 0,00 bis Maximalfrequenz Hz v 1629 hex 0,00
(riickwirts) 162A hex
P044 Laufzeitiiberwachung fiir DeviceNet- 0,00 bis 99,99 s * 162E hex 1,00
Kommunikation
P045 Betriebsverhalten bei Kommunikationsfehler 00: Auslésung - x 162F hex 00
01: Decel-Trip (Auslésung nach Verzogerungsstopp)
02: Ignorieren
03: Freilauf
04: Decel-Stop (Verzogerungsstopp)
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten | Bear- | Modbus- | Stan-
beitenin | Register | dard-
RUN- Nr. vorgabe
Betriebs-
art
P046 Instanzennummer 0: E/A fur einfache Drehzahl - x 1630 hex 1
1: E/A fiir erweiterte Drehzahl
2: Erweiterte Drehzahl- und Drehmomentregelung
3: Spezial-E/A-Baugruppen
4: E/A fiir erweiterte Steuerung
5: Uberwachung von E/A fiir erweiterte Steuerung und
Multifunktions-E/A
6: Flexibles Format
7: Erweiterte Drehzahl- und Beschleunigungsregelung
8-20: Nicht verwendet
P048 Betriebsverhalten bei Leerlaufmodus-Erkennung 00: Auslésung - x 1632 hex 00
01: Decel-Trip (Auslésung nach Verzogerungsstopp)
02: Ignorieren
03: Freilauf
04: Decel-Stop (Verzogerungsstopp)
P049 Polarititseinstellung fiir Drehzahl 0/2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/28/30/32/34/36/38 | - x 1633 hex 0
P055 Frequenzskalierung Impulsfolge 1,0 bis 50,0 kHz x 1639 hex 25,0
P056 Filterzeitkonstante fiir Impulsfrequenz 0,01 bis 2,00 s x 163A hex 0,10
P057 Offsetbetrag Impulsfrequenz -100 bis 100 % x 163B hex 0
P058 Grenzwert Impulsfrequenz 0 bis 100 % x 163C hex 100
P060 Festdrehzahl-Positionssollwert 0 -268435455 bis 268435455 - v 163E hex 0
163F hex
P061 Festdrehzahl-Positionssollwert 1 —268435455 bis 268435455 - v 1640 hex 0
1641 hex
P062 Festdrehzahl-Positionssollwert 2 -268435455 bis 268435455 - v 1642 hex 0
1643 hex
P063 Festdrehzahl-Positionssollwert 3 —268435455 bis 268435455 - v 1644 hex 0
1645 hex
P064 Festdrehzahl-Positionssollwert 4 -268435455 bis 268435455 - v 1646 hex 0
1647 hex
P065 Festdrehzahl-Positionssollwert 5 -268435455 bis 268435455 - v 1648 hex 0
1649 hex
P066 Festdrehzahl-Positionssollwert 6 -268435455 bis 268435455 - v 164A hex 0
164B hex
P067 Festdrehzahl-Positionssollwert 7 —268435455 bis 268435455 - v 164C hex 0
164D hex
P068 Betriebsart Nullpunktriickkehr 00: Niedrige Drehzahl - v 164E hex 00
01: Hohe Drehzahl 1
02: Hohe Drehzahl 2
P069 Auswahl Nullpunktriickkehr-Richtung 00: FWD (Vorwirts) - 4 164F hex 00
01: REV (Riickwirts)
P070 Frequenz fiir Nullpunktriickkehr bei niedriger 0,00 bis 10,00 Hz v 1650 hex 0,00
Drehzahl
P071 Frequenz fiir Nullpunktriickkehr bei hoher Drehzahl | 0,00 bis Maximalfrequenz Hz v 1651 hex 0,00
P072 Positionsbereichsangabe (vorwirts) 0 bis 268435455 (bei P012: 02) - v 1652 hex | +26843
0 bis 1073741823 (bei P012: 03) 1653 hex 5455
P073 Positionsbereichsangabe (riickwirts) 268435455 bis 0 (bei P012: 02) - v 1654 hex | -26843
-1073741823 bis 0 (bei P012: 03) 1655 hex 5455
P074 Auswahl Teach-Funktion 00: X00 (Festdrehzahl-Positionssollwert 0 (P060)) - v 1656 hex 00
01: X01 (Festdrehzahl-Positionssollwert 1 (P061))
02: X02 (Festdrehzahl-Positionssollwert 2 (P062))
03: X03 (Festdrehzahl-Positionssollwert 3 (P063))
04: X04 (Festdrehzahl-Positionssollwert 4 (P064))
05: X05 (Festdrehzahl-Positionssollwert 5 (P065))
06: X06 (Festdrehzahl-Positionssollwert 6 (P066))
07: X07 (Festdrehzahl-Positionssollwert 7 (P067))
P100 Parameter Antriebsprogrammierung U(00) 0 bis 65535 - v 1666 hex 0
P101 Parameter Antriebsprogrammierung U(01) 0 bis 65535 - v 1667 hex 0
P102 Parameter Antriebsprogrammierung U(02) 0 bis 65535 - v 1668 hex 0
P103 Parameter Antriebsprogrammierung U(03) 0 bis 65535 - v 1669 hex 0
P104 Parameter Antriebsprogrammierung U(04) 0 bis 65535 - v 166A hex 0
P105 Parameter Antriebsprogrammierung U(05) 0 bis 65535 - v 166B hex 0
P106 Parameter Antriebsprogrammierung U(06) 0 bis 65535 - v 166C hex 0
P107 Parameter Antriebsprogrammierung U(07) 0 bis 65535 - v 166D hex 0
P108 Parameter Antriebsprogrammierung U(08) 0 bis 65535 - v 166E hex 0
P109 Parameter Antriebsprogrammierung U(09) 0 bis 65535 - v 166F hex 0
P110 Parameter Antriebsprogrammierung U(10) 0 bis 65535 - v 1670 hex 0
P111 Parameter Antriebsprogrammierung U(11) 0 bis 65535 - v 1671 hex 0
P112 Parameter Antriebsprogrammierung U(12) 0 bis 65535 - v 1672 hex 0
P113 Parameter Antriebsprogrammierung U(13) 0 bis 65535 - v 1673 hex 0
P114 Parameter Antriebsprogrammierung U(14) 0 bis 65535 - v 1674 hex 0
P115 Parameter Antriebsprogrammierung U(15) 0 bis 65535 - v 1675 hex 0
P116 Parameter Antriebsprogrammierung U(16) 0 bis 65535 - v 1676 hex 0
P117 Parameter Antriebsprogrammierung U(17) 0 bis 65535 - v 1677 hex 0
P118 Parameter Antriebsprogrammierung U(18) 0 bis 65535 - v 1678 hex 0
P119 Parameter Antriebsprogrammierung U(19) 0 bis 65535 - v 1679 hex 0
P120 Parameter Antriebsprogrammierung U(20) 0 bis 65535 - v 167A hex 0
P121 Parameter Antriebsprogrammierung U(21) 0 bis 65535 - v 167B hex 0
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Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten | Bear- | Modbus- | Stan-
beitenin | Register | dard-
RUN- Nr. vorgabe
Betriebs-
art
P122 Parameter Antriebsprogrammierung U(22) 0 bis 65535 - v 167C hex 0
P123 Parameter Antriebsprogrammierung U(23) 0 bis 65535 - v 167D hex 0
P124 Parameter Antriebsprogrammierung U(24) 0 bis 65535 - v 167E hex 0
P125 Parameter Antriebsprogrammierung U(25) 0 bis 65535 - v 167F hex 0
P126 Parameter Antriebsprogrammierung U(26) 0 bis 65535 - v 1680 hex 0
P127 Parameter Antriebsprogrammierung U(27) 0 bis 65535 - v 1681 hex 0
P128 Parameter Antriebsprogrammierung U(28) 0 bis 65535 - v 1682 hex 0
P129 Parameter Antriebsprogrammierung U(29) 0 bis 65535 - v 1683 hex 0
P130 Parameter Antriebsprogrammierung U(30) 0 bis 65535 - v 1684 hex 0
P131 Parameter Antriebsprogrammierung U(31) 0 bis 65535 - v 1685 hex 0
P160 Option I/F-Befehl Schreibregister 1 0000 bis FFFF - v 16A2hex | 0000
P161 Option I/F-Befehl Schreibregister 2 0000 bis FFFF - v 16A3hex | 0000
P162 Option I/F-Befehl Schreibregister 3 0000 bis FFFF - v 16A4hex | 0000
P163 Option I/F-Befehl Schreibregister 4 0000 bis FFFF - v 16A5hex | 0000
P164 Option I/F-Befehl Schreibregister 5 0000 bis FFFF - v 16A6hex | 0000
P165 Option I/F-Befehl Schreibregister 6 0000 bis FFFF - v 16A7 hex | 0000
P166 Option I/F-Befehl Schreibregister 7 0000 bis FFFF - v 16A8hex | 0000
P167 Option I/F-Befehl Schreibregister 8 0000 bis FFFF - v 16A9hex | 0000
P168 Option I/F-Befehl Schreibregister 9 0000 bis FFFF - v lgAA 0000
ex
P169 Option I/F-Befehl Schreibregister 10 0000 bis FFFF - v 1}61AB 0000
ex
P170 Option I/F-Befehl Leseregister 1 0000 bis FFFF - v 1}61AC 0000
ex
P171 Option I/F-Befehl Leseregister 2 0000 bis FFFF - v IEAD 0000
ex
P172 Option I/F-Befehl Leseregister 3 0000 bis FFFF - v 1}61AE 0000
ex
P173 Option I/F-Befehl Leseregister 4 0000 bis FFFF - v 16AFhex | 0000
P174 Option I/F-Befehl Leseregister 5 0000 bis FFFF - v 16BOhex | 0000
P175 Option I/F-Befehl Leseregister 6 0000 bis FFFF - v 16B1 hex | 0000
P176 Option I/F-Befehl Leseregister 7 0000 bis FFFF - v 16B2 hex | 0000
P177 Option I/F-Befehl Leseregister 8 0000 bis FFFF - v 16B3hex | 0000
P178 Option I/F-Befehl Leseregister 9 0000 bis FFFF - v 16B4 hex | 0000
P179 Option I/F-Befehl Leseregister 10 0000 bis FFFF - v 16B5hex | 0000
P180 Profibus-Teilnehmeradresse 0 bis 125 - * 16B6 hex 0
P181 Profibus-Loschmodus 00: Loschen - x 16B7 hex 00
01: Letzter Wert
P182 Profibus-Zuordnungsauswahl 00: PPO - * 16B8 hex 00
01: Konventionell
02: Flexible Betriebsart
P190 CompoNet-Teilnehmeradresse 0 bis 63 - x 16C0 hex 0
P192 DeviceNet-Teilnehmeradresse 0 bis 63 - * 16C2 hex 63
P195 ML2-Rahmenlinge 00: 32 Bytes - x 16C5 hex 00
01: 17 Bytes
P196 ML2-Teilnehmeradresse 21 bis 3E — x 16C6 hex 21
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4.7 Parametergruppe F
Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten Bear- | Modbus- | Stan-
beitenin | Register | dard-
RUN- Nr. vorgabe
Betriebs-
art
. 0,0/Startfi bis 1./2./3. Max.-F 0001 hex
F001 Ausgangsfrequenz-Einstellung/-Uberwachung 0, Of) b?sr 4;60?(1;5 nz bis 1/2./3. Max.-Frequenz Hz v 0002 hex 0,00
1103 hex
F002 Beschleunigungszeit 1 0,01 bis 3600,00 s v 10,00
1104 hex
2103 hex
F202 2. Beschleunigungszeit 1 0,01 bis 3600,00 s v 10,00
2104 hex
3103 hex
F302 3. Beschleunigungszeit 1 0,01 bis 3600,00 s v 10,00
3104 hex
1105 hex
F003 Verzogerungszeit 1 0,01 bis 3600,00 s v 10,00
1106 hex
2105 hex
F203 2. Verzdgerungszeit 1 0,01 bis 3600,00 s v 10,00
2106 hex
3105 hex
F303 3. Verzogerungszeit 1 0,01 bis 3600,00 s v 10,00
3106 hex
F004 Auswahl Operator fiir Drehrichtung 00: FWD (Vorwirts) - x 1107 hex 00
01: REV (Riickwirts)

4.8 Parametergruppe U: Benutzerparameter

Jeder Funktionscode kann tiber diese 32 Parameter registriert werden. Wenn der Anzeigemodus auf ,,Benutzerparameter” einge-
stellt ist, werden nur U001 bis U032 und d001, F001, b037 angezeigt.

Funktionscode Funktionsbezeichnung Uberwachungs- und Einstellungselemente Einheiten | Bearbei- | Modbus- | Stan-

tenin | Register | dard-

RUN- Nr. vorgabe

Betriebs-
art
U001 Auswahl Benutzer 1 no/d001 bis P196 - v - nein
U002 Auswahl Benutzer 2 no/d001 bis P196 - v - nein
U003 Auswahl Benutzer 3 no/d001 bis P196 - v - nein
U004 Auswahl Benutzer 4 no/d001 bis P196 - v - nein
U005 Auswahl Benutzer 5 no/d001 bis P196 - v - nein
U006 Auswahl Benutzer 6 no/d001 bis P196 - v - nein
U007 Auswahl Benutzer 7 no/d001 bis P196 - v - nein
U008 Auswahl Benutzer 8 no/d001 bis P196 - v - nein
U009 Auswahl Benutzer 9 no/d001 bis P196 - v - nein
U010 Auswahl Benutzer 10 no/d001 bis P196 - v - nein
U011 Auswahl Benutzer 11 no/d001 bis P196 - v - nein
U012 Auswahl Benutzer 12 no/d001 bis P196 - v - nein
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OMRON EUROPE B.V. Wegalaan 67-69, NL-2132 JD, Hoofddorp, The Netherlands.

Tel.: +31(0) 23 568 13 00 Fax: +31(0) 23 568 13 88

Osterreich
Tel.: +43 (0) 2236 377 800
industrial.omron.at

Belgien
Tel.: +32 (0) 2 466 24 80
industrial.omron.be

Tschechische Republik
Tel.: +420 234 602 602
industrial.omron.cz

Dénemark

Tel.: +45 43 44 00 11
industrial.omron.dk

Finnland
Tel.: +358 (0) 207 464 200
industrial.omron.fi

Frankreich
Tel.: +33 (0) 1 56 63 70 00
industrial.omron.fr

Deutschland
Tel.: +49 (0) 2173 6800 0
industrial.omron.de

Ungarn
Tel.: +36 (0) 1399 30 50
industrial.omron.hu

Italien
Tel.: +39 02 32 681
industrial.omron.it

Siidafrika
Tel.: +27 (0) 11 579 2600
industrial.omron.eu

industrial.omron.eu

Niederlande
Tel.: +31 (0) 23 568 11 00
industrial.omron.nl

Norwegen
Tel.: +47 (0) 22 65 75 00
industrial.omron.no

Polen
Tel.: +48 22 458 66 66
industrial.omron.pl

Portugal
Tel.: +351 21 942 94 00
industrial.omron.pt

Russland

Tel.: +7 495 648 94 50
industrial.omron.ru

Spanien
Tel.: +34 902 100 221
industrial.omron.es

Schweden
Tel.: +46 (0) 8 632 35 00
industrial.omron.se

Schweiz
Tel.: +41 (0) 41748 13 13
industrial.omron.ch

Tiirkei
Tel.: +90 212 467 30 00
industrial.omron.com.tr

Grof3britannien
Tel.: +44 (0) 870 752 08 61
industrial.omron.co.uk

Hinweis: Die technischen Daten kénnen ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden.

Cat.-No. [130E-DE-02
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