OmRON

Asansorler icin suriicl
¢ Akim vektdr kontrolli PG’li veya PG’siz

* Yiksek baslangi¢ torku (% 200/0,3 Hz Sensoérsiz vektor,
% 200/0 Hz kapali gevrim vektor kontrol()

¢ IM ve PM motor kontroll

¢ Esnek gl¢ kaynagi ile kurtarma fonksiyonu
(Kontrol 220 VAC, 48 VDC veya 36 VAC'den gii¢)

o Statik ve Doner ileri seviyeli otomatik ayarlama
e GOmUli emniyet: IEC 61508 SIL2
¢ Saat ve takvim fonksiyonu
¢ Sicaklik ile Fan kapanmasiyla sessiz igletim
¢ Bir parametreli Dinamik ayar
¢ Asansor dili (Hz, m/sn, rpm...)
* Dahili lojik programlama
* Evrensel ¢ift enkoder opsiyonu
(Endat, Hiperface, Hat sirlcisu)
* 40 kata kadar kat konumu otomatik 6grenme fonksiyonu
o Ozel asansér islevselligi (Fren kontrolli, Asansér sirasi...)
¢ CE, cULus, RoHS
Nominal Degerler
* 400 V Sinif (¢ fazh 3,7-18,5 kW

Sistem konfiglirasyonu

Gug
kaynag
77 RJ45 — USB kablosu
= N CX-Drive
—————— 1 e— I ||
MCCB © CX-One

=
Uzak operator = LCD 5 hat uzak

Giris AC reaktorl uzatma kablosu operator

Secenek Uniteleri

Filtre
Frenleme Unitesi
LX Uy 4 3 Frenleme direnci
_—__—_— ______ DC reaktér
Reaktdr >
Motor Cikis AC reaktoru
Toprak

LX 1
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Tip tanitimi
LX serisi E: Avrupa standardi
A: 1IP20 Uygulanabilir maks. Motor ¢ikisi
037: 3,7 kW
Gerilim: !
4: Ug fazli 400 VAC 185: 18,5 kW
400 V sinifi
Ug fazhi: 3G3LX-[] A4037 A4040 A4055 A4075 A4110 A4150 A4185
Motor KW*1 3,7 4,0 55 75 11,0 15,0 18,5
B| invertér kapasitesi 400V 57 5,9 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3
W% kVA 480V 6.8 7,1 11,6 15,8 20,7 26,6 315
i:;'g Nominal ¢ikis akimi (A) (3 dak, % 50 ED) 9 11 14 19 27 34 41
E Maks. cikis gerilimi Giris gerilimiyle orantili: 0... 480 V
£ |Maks. gikis frekansi 400 Hz
Nominal girig gerilimi ve frekansi Kontrol kaynag:: 1 fazli 200... 240 V 50/60 Hz
o«’§ Glg¢ kaynag: 3 fazli 380... 480 V 50/60 Hz
'5 % . invertérii her 3 dakikadan daha sik agmayin ve kapatmayin.
x |Izin verilen gerilim dalgalanmasi -%15... + % 10
izin verilen frekans dalgalanmasi % 5
o |Rejeneratif frenleme Dahili BRD devresi (harici desarj direnci)
5 [Minimum baglanabilir direng () 70 | 70 70 35 35 24 | 24
@ Minimum rezistansta gérev % 10
" |siirekli calistirmada minimum direng (Q) 200 | 200 200 150 150 100 | 100
Koruyucu yapi 1P20
Sogutma ydéntemi Zorlamali hava ile sogutma

"I Standart IM 3 Fazli standart motoru temel alir.

Frekans invertorleri
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Ortak 6zellikler

Model numarasi
3G3LX[]

Ozellikler

Kontrol fonksiyonlari

Kontrol metodlari

Modiilasyonlu fazdan faza siniizoidal puls PWM (IM igin V/f, IM igin kontrol, IM igin agik gevrim vektérii kontroli, IM igin kapali
cevrim vektdri kontroll, PM igin kapali cevrim vektor kontroll)

Cikis frekans araligi

0,00-400,00 Hz

Frekans hassasiyeti

Dijital ayar degeri: Maks. frekansin + % 0,01'i

Analog ayar degeri: Maks. frekansin + % 0,2'si (25+10°C)

Frekans ayar degeri ¢éziniirligu

Dijital ayar degeri: 0,01 Hz

Analog girig: 12 bit

Cikis frekansi ¢oziiniirligi

0,01 Hz

Baslangi¢ torku

0,3 Hz'de % 200 (Agik cevrim vektdr kontrol)

0 Hz'de % 150 (Kapali ¢evrim vektor kontrol)

Asiri yiklenebilirlik

30 snigin % 150

Harici frekans ayar degeri

0-10 VDC (10 kQ2), -10-10 VDC (10 k€2), 4-20 mA (100 ©2), RS485 Modbus

Coklu giris frekans ayar degerleri

7 ¢oklu hiz .
10 hiz: Hizli, Yavas llerleme, Orta 1/2/3, Yeniden seviyeleme, inceleme 1/2, Kurtarma 1/2

Girig sinyalleri

9 terminal (7 gok fonksiyon artt GS1 ve GS2, NO/NC anahtarlanabilir, plaka/kaynak lojik anahtarlanabilir)

[Terminal fonksiyonu]

SET (ayarli 2. motor verisi), FRS (Serbest ¢alistirma durdurma), EXT (Harici hareket), SFT (Yazilim kilidi), RS (Sifirla), PCLR
(Gegerli pozisyonu temizle), MI1 (Genel amagli giris 1), MI2 (Genel amagl giris 2), MI3 (Genel amagl giris 3), MI4 (Genel
amagli giris 4), MI5 (Genel amagh giris 5), MI6 (Genel amagh giris 6), MI7 (Genel amagli giris 7), MI8 (Genel amagh giris 8),
SPD1 (Coklu hiz 1 ayar), SPD2 (Goklu hiz 2 ayari), SPD3 (Goklu hiz 3 ayari), RESC (Kurtar), INSP (inceleme), RL (Yeniden
seviyeleme), COK (Kontaktor kontrol sinyali), BOK (Fren kontrol sinyali), FP1 (Kat pozisyonu 1), FP2 (Kat pozisyonu 2), FP3
(Kat pozisyonu 3), FP4 (Kat pozisyonu 4), FP5 Kat pozisyonu 5), PAL (Otomatik 6grenme veri kilit tetikleyici), TCL (Tork bias

4
% kilit tetikleyici), LVS (Seviyeleme sinyali), NFS (Kat yakininda), CMC (kontrol modu degistir), Tahsis yok (no)
s Cikis sinyalleri 4 Role ¢ikis terminali: NO/NC anahtarlanabilir
E [Terminal fonksiyonu]
= RUN (Caligiyor), FA1 (Sabit hiza ulasildi), FA2 (Ayarlanan frekansin 6tesine gegildi), OL (Asin yik ileri seviye sinyali (1), AL
2 (Alarm sinyali), FA3 (Ayarlanan frekansa ulagildi), OTQ (Asiri tork), IP (Anlik gu¢ anzasi), UV (Distk gerilim), TRQ (Tork
sinirlandi), RNT (Isletim zaman asimi), ONT (Takma zaman asimi), THM (Termal alarm sinyali), ZS (0 Hz algilama sinyali),
DSE (Hiz sapma maksimum), POK (Pozisyonlandirma tamamlandi), FA4 (Ayarlanan frekansin 6tesine gegildi 2), FA5 (Ayar-
lanan frekansin 6tesine gegildi 2), OL2 (Asin y(k ileri seviye sinyali 2), WAC (Kapasitér 6mri uyarisi), WAF (Sogutma fani
hiz diisust), FR (baslangi¢ kontak sinyali), OHF (Sogutucu asiri isinma uyarisi), LOC (Dlslk akim gdsterge sinyali), MO1
(Genel amagh gikis 1), MO2 (Genel amagh ¢ikis 2), MO3 (Genel amagli ¢ikis 3), MO4 (Genel amagli ¢ikis 4), MO5 (Genel
amagli ¢ikis 5), MO6 (Genel amach ¢ikis 6), IRDY (Invertér hazir), FWR (lleri dénis), RVR (Geri dénis), MJA (Temel ariza),
CON (Kontaktér kontrol sinyali), BRK (Fren kontrol sinyali), UPS (Hafif yik arama yéni), UPD (Hafif yik arama yén(), GMON
(Gegit bastirma monitéri), MPS (Miknatis kutup pozisyonu arama)
Asansér fonksiyonu Ozel dahili asansor sirasi (Hiz kontroll, Dogrudan pozisyon kontroll), Dogrudan kontrol motor freni ve kontaktérd, Hizh kat
fonksiyonu, Baglangigta tork biasi (kapali gevrim vektor kontrollinde), ASR kazang ayari, Asansor Uniteleri (hiz, pozisyon,
Hizlandirma/Yavaslama), Invertérde ve enkoderde kaydedilen motor sabiti (Hiperface, EnDat), UPS veya akii ile acil isletim
x (Kontrol kaynagi 1 faz 220 V, Gug kaynagi 48-600 VDC veya 1 faz 220 V)
E Analog girisler iki analog giris 0-10 V ve -10-10 V (10 k<), bir 4-20 mA (100 Q) (12 bit ¢ézunrliik)
_g- Analog cikislar Analog gerilim ¢ikisi (0-10 VDC 10 bit ¢dzlinlrltk), Analog akim ¢ikisi (0-20 mA 10 bit ¢éztnurlik),
e Puls train ¢ikisi (Maks frekans 3,6 KHz, maks akimi 1,2 mA)
ug. Hizlanma/Yavaslama siireleri 0,01-3.600,0 sn (lineer/Asansoér igin S egrisi, ok asamali Hizlanma/Yavaslama)
Gosterge Durum géstergesi LED’leri Calistir Programla, Gig, Alarm, Hz, Amps, Volt, %
Dijital operator: Monitorler igin kullanilabilenler: Cikig hizi, Cikig akimi, Cikig torku, Cikig gerilimi, Girig glict, Elektronik termal
asin yuk, LAD hizi, Motor sicaklidi, Sogutma sicakhgi, Cikig torku (isaretli deger), Genel amagh ¢ikis YA (n)
Motor asir yiik Elektronik Termal agiri yuk rolesi ve PTC termistér girisi
s Anlik agirn akim 3 sn igin nominal akimin % 200'4 (15 kW ve 18,5 kW igin % 170)
c
S |Asin yiik 30 saniye igin % 150
£ |Asin gerilim 800 V
2 Sogutucunun asiri IsSinmasi Sicaklik monitdéri ve hata algilama
©
g Durma 6nlenme seviyesi Hizlanma ve sabit hizda durmanin énlenmesi
E Topraklama hatasi Gig¢ agmada algilama
Asansore 6zel koruma Hiz referans hatasi, Kontaktdr hatasi, Fren hatasi, Yanlis dénls algilama, Asiri ivme, Asiri hiz, Hiz sapma hatasi
Koruma derecesi 1P20
£ |Cevre nem orani % 90 RH veya daha az (yogunlasma olmadan)
% Depolama sicakhg: -20-65°C (nakliye esnasinda kisa streli sicaklik)
£ [cevre sicakhigi -10-40°C
% Montaj ic mekanda (asindirici gaz, toz vs. olmadan)
© |Montaj yiiksekligi Maks. 1.000 m
Vibrasyon 5,9 m/sn2 (0,6 G), 10-55 Hz
LX 3
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Boyutlar
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. Boyutlar mm olarak
Gerilim sinifi Invertér modeli LX[] ekil
fim sinif v : Seki w w1 w2 H H1 D D1 D2 | Agriik (kg)
A4037 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A4040
Uc fazl A4055 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
¢ fazh )
400V A4075
A4110
A4150
3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A4185

4 Frekans invertorleri



Schaffner filtreleri

Invertor ] . Boyutlar (mm) Agirlik L | W
\'} 3G3LX Filtre modeli LTwly X vV Y B kg ‘ |
A4037 | AX-FIL3010-SE |300|145| 40 | 286 | 110] 6,5 | M5| 1,0 Q % H B@B o
A4040 o Q e L
AX-FIL3015-SE [300(207| 50 | 286 |150| 6,5| M6 | 1,5
> | A4055
o
S| A4075
i AX-FIL3030-SE |300|207| 50 | 286 |150| 6,5 | M6 | 2,1
&| A4110
A4150 9
AX-FIL3053-SE |442|250| 60 | 426 |180| 6,5 | M6 | 4,1 A
A4185
M5(2x)
B
oS
g
0|
Giris AC Reaktorii
I ey
1 & Liiia
=
c2
3 .0 [+
e D
A
Boyutlar Adirhik
Gerilim Referans g
A B1 B2 c1 c2 D E F kg
AX-RAI03500100-DE 120 80 120 80 62 55 2,35
AX-RAI01300170-DE 75 195
400 V - - 55
AX-RAI00740335-DE 180 85 190 140 55 6
AX-RAI00360500-DE 205 6,5
EN12015 icin Giris AC Reaktori
%
+ + +
| 1 1 1 1
C
| 1 L 1 /
— = 7| JLA
- * —F "
Boyutlar Adirhik
Gerilim Referans 9
A B (o} D E F kg
AX-LX-RAI4037-CE 178 90 170 90 63 7 4,9
AX-LX-RAI4040-CE 178 90 170 90 63 7 55
AX-LX-RAI4055-CE 178 100 170 90 73 7 6,9
400 V AX-LX-RAI4075-CE 178 110 170 90 83 7 97
AX-LX-RAI4110-CE 285 145 205 160 115 8 20
AX-LX-RAI4150-CE 285 145 205 160 115 8 22
AX-LX-RAI4185-CE 285 145 205 160 115 8 26

LX
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DC Reaktor

Sekil 2
O O ‘
C  —
p =3
A c
—T ﬁ
el ° | C = oF
jf«—— D —= -~ g —
A
400V
Referans Boyutlar
AX-RC sek. A B c D E F G Y kg
06400116-DE 108 135 133 120 82 6,5 9,5 3,70
04410167-DE 136 9,5 5,20
120 152 135 94 7
03350219-DE 1 146 _ 6,00
02330307-DE 160 1,4
01750430-DE 150 177 183 160 115 7 2 143
01200644-DE 2 195 161 163 185 88 10 - - 17,0
Cikis AC Reaktori
ey
i L
L © 0 |
c2 i
.0 [*
[ ———
—-————————  —————==
400 V
Referans Boyutlar kg
AX-RAO A B2 Cc2 D E F
07300080-DE 180 85 190 140 55 6 55
04600110-DE 180 85 190 140 55 6 55
03600160-DE 180 85 205 140 55 6 6,5
02500220-DE 180 95 205 140 65 6 9,1
02000320-DE 240 110 275 200 75 6 16,0
01650400-DE 240 110 275 200 75 6 16,0
Reaktorler X
T 1
D Motor Boyutlar Agirhk (o °
Referans ]
¢ap kW L TWwW][H][XxX][Y][m kg WYl ST
AX-FER2515-RE 25 <15 105 | 25 | 62 | 90 | - 5 0,2 \—‘ ‘
AX-FER5045-RE 50 <185 | 150 | 50 [ 110 [ 125 | 30 | 5 0,7 ! L !

-

Frekans invertorleri
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Rezist6r boyutlari

Sek. 1

Sek. 2

Tip Sek. Boyutlar Agirhik
L H M | T kg
AX-REM02K1110-IE 310 100 240 295 210 7
AX-REMO03K5085-1E ! 365 100 240 350 210 8
AX-REM19K0032-IE 2 206 350 140 190 50 8,1

LX
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NOT: invertdr gikisini desteklemek

icin tasarlanan cihazlar

Cikis dV/dt

Cikis kontaktorleri

Korumali motor

Giris '\gg)gz :;bge‘;:a'a’ g;:i:\o?u AC reaktdrii  (GUVENLI DURDURMA  kablosu (yayilan
Korumas! VEY. Korumas! Harmonik : 3G3LX Kablo > 50 mise kullanlmadiginda EMC'yi en aza indirmek icin).
Bkz. tablo Bkz tablo  ve izolasyon belki gerekebilir ~ EN-81, 2 gereklidir) Her iki ucu topraklayin
P ur e
3Faz =0 ©rw u ) Enkoder
380-480V EMC
*%10,-%15) —Q filtre ©ONE V(1) : g IM/PM 10
50-60Hz + - % 5 —O\LO—E—(WV\— OME) W (T3)
1Faz 3A P - | L\l Hoter
200-240V =0 — EMC DCL — —
(+%10,-%15) —_0 filtre (Harmonik F
renleme
50-60Hz + - % 5 gelisme) direnci
PD (+1) Veya kisa LX <= 22 KW
RB (O
PLC-P24 atlama teli: Dahili kaynak ile akim gekiliyorsa (CM1'e NPN Gikisi) O P24 ‘T" Korumal rezistor kablosu
PLC-CM1 atlama teli: Dahili kaynak ile kaynaklandiriliyorsa (P24'e PNP Gikisi) N (_) i— (yayllan EMC'yi en aza indirmek igin)
PLC — :
d O O 1 (Yukar) RJ45 I
O O 2 (Asag)
O O 3 (Usthiz)
Coklu girig QO O 4 (inceleme) % % %
—— terminali
] o O 5 (sevi PLC girii zellkleri: OoOoa
Harici Vmin = 18,5 VDC
Vmaks = 27 VDC
kaynak 0 © 6 iona z=47k0 5 satir LCD
L 5 o 7 tfeniden Idc (27 VDC) = 5,6 mA - Operator
iivenli O C GS1 (standart)
Giivenli Durdurma
terminali ﬁ 6S2 Rezistif igin 2;2 ZAg/i?fngﬁ
NAuKt IcH
1A
NOT: CM1'i topraga baglamayin CM1 Min1 VDG, 1 mA
Harici
 kaynak H 1ovoc
10VDC -10V ’ .
* | 0-10 0 7=10kQ, maks 12V Cok fonksiyonlu rdle
Analog ov 1010V 02 7=10kQ maks 12V
ginis 0-20 mA
terminali 10vDC 0l z=100<, maks 24 mA
L Rezistif igin 250 VAC
I 5A endiiktif icin
~ NOT: L'yi topraga baglamayln Min1VDC, 1 11“:
-~
~ )< —~ 0-10V = Gerilimi Cikisi
AM Maks 2 mA
0-20 mA Akim Cikisi
An;flg ; AMI zin verilen Z = 250 Q J_I_ Opsiyon Karti 1
terminali L - Enkoder Kartlan
10V puls ~ OPT1C
f(\ PWM/frek. FM PWM 10V puls gikis
Dijital F/I an. harig
(% 50 g“ﬁrev 0-3,6 KHz) "
g NOT- V11 Maks yiik 1,2 mA Jl
tonraa ba
opress Opsiyon karti 2
- Genigletilmis 1/0
0PT2C - Fieldbus opsiyonlari
RS-485
Terminal blok ézellikleri
erminal isim onksiyon (sinyal seviyesi
T I i Fonksiy yal seviy!

R/L1, S/L2, T/L3

Ana devre gii¢ kaynagi girig

Ug fazli, 380-480 V

Ro, To

Kontrol devresi gli¢ kaynag:

Herhangi bir gerilim sinifi igin tek faz 200-240 V

U/m1, viT2, W/T3

invertér cikigi

Ug fazli motor baglantisi (IM/PM)

Normal olarak kisa devre gubugu ile bagh. DC reaktér baghyken +1 ve P/+2

PD/+1, Pl+ Harici DC reakidr terminali arasindaki kisa devre gubugunu gikartin.
Pl+. RB Harici fren direnci Harici frenlem(? d_l_re:nm baglantisi igin. (22 KW ya da daha disik boyut igin entegre
’ frenleme transistora)
Rejeneratif frenleme P [ . . T
P/+, N/- {inite baglanti terminali Istege bagl rejeneratif frenleme Unitelerini baglayin.
S Topraklama Topraklama terminali. Litfen genis topraga topraklayin.

Frekans invertorleri
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Kontrol devresi

Tip No. Sinyal ad| Fonksiyon ‘Sinyal Seviyesi
Y Analog potansiyometre icin gli¢ kaynagi 10 VDC 20 mA maks
B Analog gerilim girisi .
.,,Zg’ 0 Hiz Referansi/Tork biasi (yik hiicresi) 0-12VDC (10 k)
c ™ Ty
< Analog gerilim girisi v
i» s 02 Hiz Referansi/Tork biasi (yuk hicresi) 0-+/-12VDC (10 k)
Lo Analog akim girisi
‘.‘l-’ ol Hiz Referansi/Tork biasi (yik hicresi) 4-20mA (100 Q)
L analog gu¢ kaynagi ortak -
AM Cok fonksiyonlu analog gerilim gikigi Fabrika ayari: Cikis frekansi 2 mA maks
g 4-20 mA
&.é AMI Cok fonksiyonlu analog akim ¢ikisl Fabrika ayari: Gikis frekansi (maks emp 250 Q)
N
FM PWM monitér gikisi Fabrika ayari: Gikis frekansi &;ISSVSDGCkHz
wﬁ P24 Dahili 24 VDC Kontak girig sinyali igin gli¢ kaynagi 100 mA maks
5 S
Oz . P24, TH ve analog monitér (AM, AMI, FM) terminalleri igin ortak terminal
x cm Girig ortak Not: Topraga baglamayin
1 Fabrika ayari: Yukari (UP)
2 Fabrika ayari: Asagi (DWN)
3 Fabrika ayari: Coklu hiz 2 ayari (SPD2)
Cok fonksiyonlu girig -
4 Givenlik girisleri GS1 ve GS2 donanim dip-switchi SW1 |Fabrika ayari: Inceleme 1 (INSP1) ?57|r|VDe?n me%kasns,
ile etkinlestirilir, ok fonksiyonlu ayarlar 78:GS1 ve 79:GS2 47 iQ P
§E 5 zorunludur. Fabrika ayari: Seviyeleme sinyali (LVS) Niaks akim 5.6 mA
£ 6  |Gavenlik girisleri devre disi oldugunda, GS1ve GS2  [Fabrika ayan: Sifirla (RS) Yaniyor: 18 VDC
< g s 9 veya daha fazla
° @ standart ¢cok fonksiyonlu girigler olarak kullanilabilir. - Y
7 Fabrika ayari: Inceleme 2 (INSP2)
GS1 Fabrika ayari: Gegit bastirma 1 (GS1)
GS2 Fabrika ayari: Gegit bastirma 2 (GS2)
Plaka lojigi: P24 ve CM1 kisa devreleme
PLC Coklu fonksiyonlu giris ortak ug Kaynak lojigi: PSC ve CM1 kisa devreleme
Harici kaynak kaldirma kisa devre ¢ubugu ile
11a
Fabrika ayari: Fren kontrol sinyali (BRK) Maksimum réle
0 e kontak kapasitesi:
£ 12a 250 VAC 5 A (R yiiki)
% Coklu fonksiyonlu ¢ikis Fabrika ayari: Kontaktér kontrol sinyali (CON) ggo\/\gé;C; AA(IS(I ;’355))
= 12¢ 30 VDC 1 A (1 yiik)
(=} 13a Minimum kapasite
Fabrika ayari: invertér hazir (IRDY) 1VDC 1 mA
13c
AL1 Réle ¢ikisi (Normal olarak kapali) ;':L){Iu:llj_o
_ N Fabrika ayari: Alarm sinyali (AL) 250 VAC 2 A
% 73 AL2 Réle ¢ikisi (Normal olarak agik) Normal galisma altinda AL2-ALO
3 AL1-ALO agik
< AL2-ALO kapali 250 VAC 1 A
ALO Réle ¢ikisi ortak p: | yak
250 VAC 0,2 A
] Ortak terminal olarak SC terminal fonksiyonlari
2 TH Harici termistor giris terminali 100 mW minimum 0-8 VDC
(3 Sicaklik hatasinda empedans: 3 kQ
SP
RS485 Modbus terminalleri - Diferansiyel girisi
5 SN
)
T RP
RS485 sonlandirici rezistér terminalleri - -
SN

LX
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invertor i1s1 kaybi

Uc fazli 400 V sinif
Model 3G3LX- A4037 | A4040 | A4055 | A4075 | A4110 | A4150 | A4185
invertor 400 V 5,7 5,9 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3
kap:\?ll-\teﬂ 480 V 6,8 7,1 11,6 15,8 20,7 26,6 31,5
Nominal akim (A) 9 11 14 19 25 32 38
1s1 kaybi % 70 yukte kayiplar 179 179 242 312 435 575 698
w % 100 yiikte kayiplar 235 235 325 425 600 800 975
Nominal ¢ikisgta verimlilik 94,0 94,0 94,4 94,6 94,8 94,9 95,0
Sogutma Yoéntemi Zorlamali hava ile sogutma
Giris AC Reaktori
AC reaktor LX
Gug kaynagi /_MQVQB U A X RIL1
= /_m VI~ S/L2.
O ! W Z T3
/w/_m /Y'Y ®
400 V sinifi
Uygulanabilir maks. Akim degeri Indiiktans
motor cikisi kW iz A mH
3,7 AX-RAI03500100-DE 10,0 3,5
4,0ila7,5 AX-RAI01300170-DE 17,0 1,3
11,0ila 15,0 AX-RAI00740335-DE 33,5 0,74
18,5 AX-RAI00360500-DE 50,0 0,36
EN12015 icin Giris AC Reaktéri
400 V sinifi
Uygulanabilir maks. Akim degeri Direnc¢ Indiiktans
motor ¢ikisi kW i A mQ mH
3,7 AX-LX-RAI4037-CE 9 150 10,6
4,0 AX-LX-RAI4040-CE 11 129 8,7
5,5 AX-LX-RAI4055-CE 14 100 6,8
7,5 AX-LX-RAI4075-CE 19 50 5
11,0 AX-LX-RAI4110-CE 27 21 3,5
15,0 AX-LX-RAI4150-CE 34 19 2,8
18,5 AX-LX-RAI4185-CE 41 15 2,3
DC Reaktor
Gug
Kaynagi
~_
~_
~—_
POHT S PA
DC reaktér
400 V sinifi
Uygulanabilir maks. Akim degeri Indiktans
motor cikisi kW e A mH
3,7 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
5,5 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
11,0 AX-RC02330307-DE 30,7 2,33
15,0 AX-RC01750430-DE 43,0 1,75
18,5 AX-RC01200644-DE 64,4 1,20
Cikis AC Reaktorii
400 V sinifi
Uygulanabilir maks. Akim degeri Indiiktans
motor cikigi KW S A mH
4,0 AX-RAO07300080-DE 8,0 7,30
55 AX-RA0O04600110-DE 11,0 4,60
7,5 AX-RA003600160-DE 16,0 3,60
11 AX-RA002500220-DE 22,0 2,50
15 AX-RA002000320-DE 32,0 2,00
18,5 AX-RAO01650400-DE 40,0 1,65
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Siparis bilgisi
Gug
kaynagi
RJ45 — USB kablosu @
CX-Drive
(—T g
MCCB CX-One

®

LCD 5 hat uzak

@

Uzak operatér

Giris AC uzatma kablosu operator
reaktoru
@ Secenek uniteleri
Filtre
Frenleme Unitesi
L ( ©
- - - - - - - =" ==} Frenleme direnci
————————— A
—_—_————— |
I
@® . @
Reaktor | DC reaktor
I
I
Motor = @
Cikis AC reaktor
Toprak
3G3LX
Ozellikler Model
Nominal
Gerilim sinifi Maks. motor KW al:::I?:) 3G3LX-
3,7 9 A4037-E
4,0 11 A4040-E
55 14 A4055-E
Ug fazli 400 V 7,5 19 A4075-E
1 27 A4110-E
15 34 A4150-E
18,5 41 A4185-E
(@ Hat filtreleri
Hat filtresi
. - Nominal Sizinti
Tip Gerilim sinifi Model 3G3LX-[] Referans akimi (A) Nom/Maks kg
A4037 AX-FIL3010-SE 10 3,3/53 mA 1,0
Ana gii¢ kaynagi Ug fazl, A4040/A4055 AX-FIL3015-SE 15 3,3/53 mA 1,5
filtresi 400V A4075/A4110 AX-FIL3030-SE 30 3,4/58 mA 2,1
A4150/A4185 AX-FIL3053-SE 53 3,4/58 mA 41
Kontrol gli¢ kaynagi Tek fazl, .
filtresi*1 200 V TUum modeller AX-FILC2008-SE 8 0,73/1,46 mA 0,17

"1 EMC duizenlemelerini karsilamak igin kontrol gii kaynaginda AX-FILC2008-SE filtresi gereklidir.
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(@ Giris AC Reaktoérleri

3 Fazh 400 VAC

invertér Modeli 3G3LX-[]

AC Reaktori Referansi

A4037 AX-RAI03500100-DE
A4040/A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE
A4185 AX-RAI00360500-DE

(1) EN12015 igin Giris AC Reaktorleri

3 Fazh 400 VAC

invertér Modeli 3G3LX-[]

AC Reaktorii Referansi

A4037 AX-LX-RAI4037-CE
A4040 AX-LX-RAI4040-CE
A4055 AX-LX-RAI4055-CE
A4075 AX-LX-RAI4075-CE
A4110 AX-LX-RAI4110-CE
A4150 AX-LX-RAI4150-CE
A4185 AX-LX-RAI4185-CE

(1) DC Reaktérleri

3 Fazli 400 VAC

Invertér Modeli 3G3LX-[]

AC Reaktorii Referansi

A4037 AX-RC06400116-DE
A4040/A4055 AX-RC04410167-DE
A4075 AX-RC03350219-DE
A4110 AX-RC02330307-DE
A4150 AX-RC01750430-DE
A4185 AX-RC01200644-DE
(@) Reaktorler
Model Cap Tanim
AX-FER2515-RE 25 15 kW motorlar veya agagisi igin
AX-FER5045-RE 50 18,5 kW motorlar igin
@ Gikis AC Reaktorii
400 V
Model 3G3LX-[] Referans

A4040 AX-RAO07300080-DE
A4055 AX-RA004600110-DE
A4075 AX-RA003600160-DE
A4110 AX-RAO02500220-DE
A4150 AX-RAO02000320-DE
A4185 AX-RAO01650400-DE
(@ Aksesuarlar
Tipler Model Tanim Fonksiyonlar
AX-OP05-E LCD uzak operatér 5 Satir LCD uzak operatdr, kopyalama fonksiyonlu, kablo maks. uzunlugu 3 m."1
Dijital 3G3AX-CAJOP300-EE |Uzak operatér kablosu Uzak operatérii baglamak igin 3 metre kablo
operator 3G3AX-OP01 LED uzak operatér LED uzak operatér, kablo uzunlugu maks. 3 m
4X-KITMINI LED operatéri icin montaj kiti LED operatéru icin panelde montaj kiti
3G3AX-PCACN2 e N
Aksesuarlar USB dénustirict/USB kablo RJ45-USB baglanti kablosu
USB dénusturict kablosu

" Uriin yazilimi 4287 ve 4288'e sahip modellerde, operatdr sadece 2 satir metin géruntileyecegini lutfen dikkate alin.

(3® Opsiyon kartlari

Tipler Model Tanim

Fonksiyonlar

3G3AX-PG

Enkoder geri 3G3AX-ABS

beslemesi

PG hiz kontroldr opsiyon kart

3G3AX-ABS30

A, B ve Z fazlar puls (diferansiyel puls) girisleri (RS-422)
Puls train pozisyon komut girisi (RS-422)

Puls monitér ¢ikisi (RS-422)

PG frekans araligi: 100 kHz maks.

Sunlari destekleyen iki enkoder giris karti:

A, B ve Z fazlar puls (diferansiyel puls) girisleri (RS-422)

EnDat 2.1 ve 2.2

Hiperface

3G3AX-ABS —> PG frekans araligi: 100 kHz maks.

3G3AX-ABS30 —> PG frekans araligi: Girilth dayaniklihgini gelistirmek
icin maks. 30 KHz

Segenek SJ-EIO Genigletme I/O karti

5 dijital girig, 2 réle ¢ikisi ve 1 agik kollektor ¢ikisi
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@ Frenleme initesi, frenleme direng initesi

invertor Frenleme rezistor linitesi
invertar § Siirekli calismada LAl Sl Y A
Gerilim ml;\ltltlg; 3G3LX[ Frer}\l;e([\é%grgtesi Baglgir;gggizzmin. ba%'ﬁgﬁg I Frenlgniglll{'lrlﬁ;gs}?gsi: 21 :rl:.s;naks. Frenleme torku %
3-fazli Q Tip AX- Direng Q
37 4037 70 200 REM02K1110-IE 110 55
4,0 4040 70 200 REM02K1110-IE 110 50
5,5 4055 70 200 REMO02K1110-1E 110 40
?88 f\; ) 7.5 4075 Dahil 35 150 REMO3K5085-IE 85 45
11,0 4110 35 150 REMO3K5085-IE 85 30
15,0 4150 24 100 REM19K0032-IE 32 65
18,5 4185 24 100 REM19K0032-IE 32 55

2:1 roping orani, Tm/sn asansoér hizi ve orta asansor kullanimi ile 6nerilen degerler

(® Bilgisayar yazilimi

Tipler Model Tanim Montaj
Yazil CX-Drive Bilgisayar yazilimi Konfigirasyon ve izleme yazihmi
azihm
CX-One Bilgisayar yazilimi Konfiglirasyon ve izleme yazilimi

LX
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e cevirmek icin 0,03937 ile ¢arpin. Grami ons’a ¢evirmek igin 0.03527 ile garpin.

Cat. No. 1119E-TR-04 Uriinlerin sirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen dzellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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