R7D-BPL], R88D-GP08H

SmartStep 2 servo surucu

OMmRON

Siiriici kolayhginda bir adim ileri

* Cevrimici Otomatik ayarlama ve Kolay kurulum

« Ultra kompakt boyut. Kapladigi yer sadece
SmartStep serisinin % 48'idir

« iki tork siniri

 Elektronik disli, dort dahili hiz ayari ve genis puls
ayar aralgi

» Vibrasyon ve rezonans bastirma i¢in uyarlanabilir
filtreler

» CX Drive yazilimi kullanilarak konfiglirasyon
ve devreye alma

Nominal Degerler
» 230 VAC tek faz 50 W - 750 W (0,16 - 2,4 Nm)

Sistem konfigiirasyonu

(G Serisi servo motorlar béliimiine bagvurun)
SmartStep 2

G-Serisi servo motor nn
servo sirici

power] ] Am

Enkoder kablosu

Glg kablosu

® 9=

Fren kablosu

Kisisel bilgisayar
yazihmi: CX-One

Pozisyon kontrol
-= Uinitesi

Konnektor terminal blogu
Genel amagli kontrolor
(puls gikigl)

SmartStep 2 servo siiriicii
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Servo motor/servo siriicii kombinasyonu

Servo motor SmartStep2 servo siiriicii
Aile Gerilim (Hiz Nominal tork Kapasite Model
Silindirik 50 - 750 W 230V 3000 dak™™ [0,16 Nm 50 W R88M-G05030H-1S2 R7D-BPO1H
0,32 Nm 100 W R88M-G10030H-1S2 R7D-BPO1H
0,64 Nm 200 W R88M-G20030H-1S2 R7D-BP02HH
1,3 Nm 400 W R88M-G40030H-1S2 R7D-BP04H
2,4 Nm 750 W R88M-G75030H-1S2 R88D-GP0O8H
Diz 100 - 400 W 0,32 Nm 100 W R88M-GP10030H-1S2 R7D-BPO1H
L] e - 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030H-[1S2 R7D-BP02HH
. . 1,3Nm 400 W R88M-GP40030H-[1S2 R7D-BP04H

R7D-BPO1H

SmartStep 2
Servo Sdruct
Suracd Tipi Kaynak gerilimi
P: Puls giris kontrolu H: Tek fazl
100/400 W igin 230 VAC
) HH:  Tek fazli
Kapasite 200 W igin 230 VAC
01 | 100W
02 | 200w
04 | 400w

R88D-GP08H

SmartStep 2

Servo Sirtcu (750 W)

Strdied _'P' i Kaynak gerilimi
P: Puls giris kontroll H: 230V

Kapasite
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Servo siriicu ozellikleri

Genel o6zellikler

Oge Ozellik

Calisma ortami sicakligi 0 ila 55°C

Calisma ortami nem orani Maks. % 90 (yogunlasma olmadan)

Cevre saklama sicakligi -20 ila 65°C

Ortam saklama nem orani Maks. % 90 (yogunlasma olmadan)

Depolama/galisma atmosferi Asindirici gaz yok.

Vibrasyon direnci 10 ila 60 Hz ivme: 5,9 m/s? (0,6 G) maks. 5

Etki direnci ivme 19,6 m/sn? maks., X, Y ve Z yonlerinin her birinde 3 kez, =

Yalitim direnci Gug kaynagi/gug hatti terminalleri ve sasi toprak arasinda: 0,5 MQ min. (500 VDC’de) %

Dielektrik dayanim Gug kaynagi/gu¢ terminalleri ve sasi toprak arasinda: 50/60 Hz'te 1 dakika igin 1.500 VAC [
Her kontrol sinyali ve sasi toprak arasinda: 1 dk i¢in 500 VAC g

Koruyucu yapi Panelin igcine monte edilmis (IP10). &

Uluslararasi standartlar UL onayli: UL 508C; cUL: cUL C22.2 No 14 Q
EC onayi: EMC EN55011 sinif A Grup 1, EN 61000-6-2, diisiik gerilim EN50178 <

Performans ozellikleri

Oge 200 VAC giris tipi
100 W 200w 400 W 750 W
R7D-BP01H R7D-BP02HH R7D-BP04H R88D-GP08H
Sdrekli gikis akimi (rms) 1,0A 1,6 A 25A 4 A
Anlik maksimum c¢ikis akimi (rms) 3,3A 49A 78 A 141 A
Ana devre gl¢ kaynagi Tek fazli 200 - 240 VAC (170 - 264 V), 50/60 Hz Tek fazli/tg fazh 200 -
240 VAC (170 - 264 V)
50/60 Hz
Kontrol devresi giris glict - Tek faz, 200 - 240 VAC,
(170 - 264 V)
Kontrol metodu Tamamen dijital ydntem
Geri besleme 10.000 puls/devir agamali enkoder
invertér metodu IGBT’ye dayali PWM metodu
PWM frekansi 12 kHz 6 kHz
Agirlik 0,35 kg [0,42 kg 0,42 kg [1.5kg
Uyumlu motor gerilimi 200V
Komut puls tepkisi Hat siriicu: 500 kpps
Uyumlu motor kapasitesi 50 W 200 W 400 W 750 W
100 W
Uygulanabilir servo motor GO05030H G020030H G40030H G75030H
(R88M-) G10030H GP20030H GP40030H
GP10030H

Servo siiriicii parga adlari
SmartStep2 Servo Siiriicii (100 - 400 W modelleri)

O Alarm gostergesi
(ALM)
Glc kaynagi gostergesi Y, P —
Haberlesme konnektori SN
(CN3) <V| |3
= =
0|2
Kontrol I/O konnektori — ¢
1

(CN1)

Enkoder girig konnektori
(CN2)

Motor konnektorii (CNB)

Ana devre konnektorl
(CNA)

Glg kaynagi ve
Servo motor glict
icin FG terminalleri

® QP = ||
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SmartStep2 Servo Siiriicii (750 W modeli)

+— Ekran alani

wlilili
000y

Analog monitor Ayar alani

cikiglari

RS-485 Haberlesme

!
= /ﬁ/_ [ konnektori (CN3A)
Ana devre glic _ | | aral=/lik]
terminalleri _bl: O (L2 Z Z A | | RS-232 Haberlesme konnektori/
mESRIE /ﬁ/ Parametre Gnitesi konnektéri (CN3B)
oo go
Kontrol devresi __,I: OO |LIC g o || \\GaE
giic terminalleri 0O O |L2e =
—— Kontrol 1/0 konnektord (CN1)
1
Harici rejenerasyon O lse®
rezistér baglantl — M |pg°°
terminalleri O l') g ©°©
OO0 |ue°®°
) Servo.motor__’ OO0 |v oo
baglanti terminalleri OO L oo o | |_-Enkoder konnektsrii (CN2)

X

Koruyucu toprak __|
terminalleri

= ro=
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Boyutlar

Servo siiriiciiler

R7D-BPO1H (230 V, 100 W)

R7D-BP02HH/04H (230 V, 200 - 400 W)

Montaj Deligi
Boyutlar

Iki, M4
ki, M4

140

-4

13040,5

;@L‘

5 Montaj Deligi 15
5. 4 Boyutlari [5, 20|
[ Tire I
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R88D-GP08H (230 V, 750 W)
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o 7,5 50+0.5
wJ
65
Filtreler
R7A-FIB104-RE R88A-FIK107-RE
4441 401 —— 64
{ —40— 35—
% ) giis giris G i
terminalleri terminalleri o 2@
siirlicii siriicii © @)
montaj montaj
1
2% V4 elemanlari
1651 [ 17941 190 180
cikis )
esnetme o clkis
clemaniar KREX 170 MM servo silriicil esnetme
B giig kaynag lemanlari o O
girisi i¢in konnektor
1x130 L—
M4 cikis
esnetme
© elemanlari 5

15 | 25

Filtre modeli Nominal akim Sizinti akimi Nominal gerilim
R7A-FIB104-RE 4A 3,5 mA 250 VAC tek fazl
R88A-FIK107-RE 6,6 A 3,5 mA 250 VAC tek fazli

SmartStep 2 servo siiriici
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Tek faz, 230 VAC

L1
L2
L3
N

HB-
Termal switch

=

Kontaktor --><- —
L !
Giriiltu L1 u |
filtresi L3 CNB| V ]
= w |
- v . @
SMARTSTEP2 Servo siriicii !
(100-400 W) © |
CNA |
s P \
Rejenerasyon D CN2 |
direnci *1 '
— =1 _
Geri puls +CW 122 /ALM N
Alarm Cikigi
—cwli23
ileri puls +CCw 124 INP
Tamamlanmis
—_Cccw 25 Pozisyonlandirma
Cikisi
BKIR Maksimum calisma
Fren Kilidi gerilimi: 30 VDC
Maksimum Cikis
12ila24 VDC 24VIN |1 Akimi: 50 mADC
WARN
= RUN Komutu Girisi Uyari Cikigi
- RUN/L2 OGND
4
Alarm Sifilama Girisi Zfazi Cikigi
(acik kollektor gikist)
- RESET.3 O GND 2
Sapma Sayaci
Sifirlama Girisi
- ECRST/4
. . +A
Kazang Switch Girisi Enkoder A faz Gikis|
| GSELL5 -A
Hat surtcl ¢ikisi
Elektronik Disli 18] +B EIA RS-422A"
; Enkoder B f K - ya uygun
Switch Girisi nkoder B faz Gikist| i direnci: 220 © min.)
- GESELL6 -8
Geri Siiriicil 19| +7
Y:snakﬁjreuicr:;i Enkoder Z faz Cikisi
-Z
| T~ NOT L7 _
ileri Strtici
Yasakl Girisi
Lt~ POT |8

Govde, 26 |FG

Sasi toprak

*1. Harici Rejenerasyon Rezistor baglanabilir. Rejeneratif enerji Servo Suriictideki rejenerasyon absorpsiyon kapasitesini asarsa bu rezistéri baglayin.

Not: 1. Ana devre gii¢ kaynagi veya kontrol devresi gii¢ kaynagi kapatildigi zaman dinamik fren galigir.
2. Ana devre gii¢ kaynagini kapatirken, RUN Komutu Girigini (RUN) de ayni anda kapatin.
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M ———
22—
B3 — .
N — 1
o & &
RN B1 B3 B2 u - A (1)Servo motor
Termal switch
ermal switcl CNB v ?é\
w )
Kontakt6r -->c- e o D (4)
SMARTSTEP2 Servo siriicii &
[an)
=
Giriltii L1 (750 W) b
. ) Enkoder
filtresi L3
Tek Faz L1c
200 - 230 VAC L2C
+24 VCW |1 2,2 kQ CN1
Geri puls +CW |3
\D& i
}\ N Fren serbest birakma 12 - 24 VDC harici
500 kpps maks. }\ < 10 |BKIRCOM  sinyaligiks: gii kaynags
+24VCCW |2 22kQ
o 35 | READY Maksimum servis
lleri puls *CCW [5 | iy N Q Servo hazir gikis gerilimi: 30 VDC
}\ DQ N 34 |READYCOM
Pozisyon -Ccw 4 X Maksimum ¢ikis
referansi e I . akimi: 50 mADC
Geri puls N Alarm gikist
AN 36 ALMCOM
2 Mpps maks.
4 INP
lleri puls “ Tamamlanmig
N INPCOM  Pozisyonlandirma
777777777777777777777777 O cikist
rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr 12 louT™1
12ila 24 VDC +24 VIN |7 47kQ }Q < 3
D I Genel amagli ¢ikis 1
T AN + |40 loutm2
Servo Agik E’\ ou
RUN 129 X Genel I gikis 2°°
— enel ama
4,7 kO N 41 lcowm- sl s
R
Vibrasyon filtresi JE!\ [<: rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr z
anahtarlama DFSEL |26 Sl “ Fai Zlfllﬁlsllt" §
— a7k N 25 | zcom (clkis kollektor cikisl)
s T S
Kazang anahtarlama é ![\\\ <
GSEL |27 +A
47kQ EIA RS-422A haberlesm
e N Enkoder faz -A gikisi - - aberiegme
- yontemine karsilik gelen
Elektronik digli i A AN < hat siirticti gikis
anahtarlama oo g SE (yiik direnci 120 W min.)

ES
0
=
el

Enkoder faz -B ¢ikigi

Sapma sayaci
sifilama

=

N4
e
e
e
N4

ECRST |30

~
o
=
el

Enkoder faz -Z ¢ikisi

Alarm sifirlama
RESET |31

=

>
o
=
el

Sensor Agik
Puls yasaklama

=

IPG |33

—

~
o
=
el

Geri galistirma yasakli
NOT |8

=

Yedekleme akiisii™
(36V)

I

ES
0
=
Q

lleri alistirma yasakli

+ POT|9

1

5

Govde

*1 B3-B2 kisa devrelenir. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sokiin ve B1 ve B2 arasina harici bir rejeneratif
rezistor baglayin.

*2 Sadece mutlak enkoder oldugunda kullanin. Bir yedek aki baghysa, akuli bir enkoder kablosu gerekli degildir.
*3 Varsayilan degerler OUTM1 igin ZSP (sifir hiz algilama) ve OUTM2 igin T-LIMIT (tork sinirinda) seklindedir.

SmartStep 2 servo siiriici 123



OMRON

Siparisg bilgisi

SmartStep2 Servo Siiriicli Konfigiirasyonu (100 - 400 W)

(G Serisi servo motorlar béliimiine bagvurun) Kisisel bilgisayar

yazilimi: CX-One

- @ SmartStep 2 Servo siiriicii
G-Serisi Servo motor (100 - 400 W modelleri)

e @®

Pozisyon kontrol initesi
- Yiksek hiz tipi-
)

e

@ @ Enkoder kablosu

Unitesi
@ Glg kablosu

A
@ Fren kablosu A j,:] @ E:[

= Filtre

® 6=

{» Terminal blogu
Genel amagli sinyaller

(puls gikisli)
Not: (D@(B@(®)... sembolleri, SmartStep 2 servo sistemindeki bilesenleri segmek icin tavsiye edilen sirayi gésterir.
Servo motor
Not: (D(@(3@ Ayrintil motor &ézellikleri ve segenekleri icin G Serisi motorlar bliimiine basvurun.
Servo siiriiciiler
Sembol |Ozellikler SmartStep 2 siiriicii modeli Uyumlu servo motorlar (1)
Silindirik tip Diiz tip
@ 200 VAC 100 W R7D-BPO1H R88M-G05030H-[] -
R88M-G10030H-[] R88M-GP10030H-[]
200 W R7D-BPO2HH R88M-G20030H-[] R88M-GP20030H-[]
400 W R7D-BP04H R88M-G40030H-[] R88M-GP40030H-[]

Gii¢ Kaynagi kablolari (CNA igin)

Sembol |Ozellikler Model Goériiniim

@ Tek Fazh Glg icin Gug Kaynagi Giris Kablosu (konnektor eklidir) R7A-CLB002S2
o= e S =

Kontrol kablolari (CN1 igin)

Sembol [Tanim Baglanti Model
@ Kontrol kablosu Pozisyon kontrol tnitesi (yliksek hiz tipi) 1m XW22-100J-G12
(1 eksen icgin hat sirlci ¢ikisi) CJ1W-NC234 5m XW2Z-500J-G12
CJTW-NC434 10m  |[XW2Z-10MJ-G12
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Unitesi (ylksek hiz tipi) 1m XW22-100J-G16
(1 eksen igin agik kollektor ¢ikisi) CJ1W-NC214 3m XW2Z-300J-G16
CJ1W-NC414
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol tnitesi (yliksek hiz tipi) 1m XW2z-100J-G4
(2 eksen icgin hat sirlcu ¢ikisi) CJ1W-NC234 5m XW2Z-500J-G4
CJTW-NC434 10m |XW2Z-10MJ-G4
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Unitesi (ylksek hiz tipi) 1m XW22-100J-G8
(2 eksen igin agik kollektor ¢ikisi) CJ1W-NC214 3m XW2Z-300J-G8
CJ1W-NC414
@ Harici sinyaller igin terminal blok kablosu Pozisyon kontrol tniteleri (yliksek hiz tipi) 0,5m |XW2Z-C50X
(ortak giris, ileri/geri galistirma yasakli girisler, CJ1W-NC234 1m XW2Z-100X
acil durdurma girisi, orijin yakinlastirma girisi ve kesinti girisi igin) CJ1W-NC434 om XW2Z-200X
CJ1W-NC214 3 XW2Z-300X
CJ1W-NC414 m -
5m XW2Z-500X
10 m |XW2Z-010X
@ Harici sinyaller i¢in terminal blogu (M3 vidasiyla ve pin terminalleri icin) - XW2B-20G4
Harici sinyaller igin terminal blogu (M3,5 vidasiyla ve gatal/kutup - XW2B-20G5
terminalleri igin)
Harici sinyaller igin terminal blogu (M3,5 vidasiyla ve gatal/kutup pin - XW2D-20G6
terminalleri igin)
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Sembol [Tanim Baglanti Model
@ Servo role Uinitesinden servo siriicliye kablo CS1W-NC1[J3, CJ1W-NC1[I3, 1Tm XW22-100J-B29
C200HW-NC113, CS1W-NC2[113/4[]3,
CJ1W-NC2[J3/4[13, C200HW-NC213/413, [2m XW2Z-200J-B29
CQM1H-PLB21 veya CQM1-CPU43-V1
CJ1M-CPU21/22/23 1m XW2Z-100J-B32
2m XW2Z-200J-B32
Servo role Unitesi CS1W-NC1[13, CJ1W-NC1D3 or - XW2B-20J6-1B (1 eksen)
C200HW-NC113 pozisyon kontrol Unitesi
CS1W-NC2[13/4[13, CJTW-NC2[13/4[13 - XW2B-40J6-2B (2 eksen)
veya C200HW-NC213/413 pozisyon kontrol
Ginitesi K]
CQM1H-PLB21 veya CQM1-CPU43-V1 - XW2B-20J6-3B (1 eksen) g
CJ1M-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 eksen) °
XW2B-40J6-0A (2 eksen) o
@ Pozisyon kontrol Unitesi baglama kablosu. CJ1W-NC133 0,5m |XW2Z-050J-A18 E
1m  [XW2Z-100J-A18 8
CJ1W-NC233/433 0,5m |XW2Z-050J-A19 <
1m XW2Z-100J-A19
CS1W-NC133 0,5m |XW2Z-050J-A10
m XW2Z-100J-A10
CS1W-NC233/433 0,5m [XW2Z-050J-A11
1m XW2Z-100J-A11
CJ1W-NC113 0,5m |XW2Z-050J-A14
1m XW2Z-100J-A14
CJ1W-NC213/413 0,5m |XW2Z-050J-A15
1m XW2Z-100J-A15
CS1W-NC113 0,5m [XW2Z-050J-A6
C200HW-NC113 1m  [XW2Z-100J-A6
CS1W-NC213/413 0,5m [XW2Z-050J-A7
C200HW-NC213/413 1m XW2Z-100J-A7
CJ1M-CPU21/22/23 0,5m [XW2Z-050J-A33
m XW2Z-100J-A33
CQM1H-PLB21 0,5m [XW2Z-050J-A3
CQM1-CPU43-V1 1m  [XW2Z-100J-A3
@ Genel amagli kablo Genel amagli kontroldrler icin im R7A-CPB001S
2m R7A-CPB002S
@ Terminal blogu kablosu Genel amagli kontrolorler icin im XW22Z-100J-B28
2m XW2Z-200J-B28
Terminal blogu (M3 vidasiyla ve pin terminalleri igin) - XW2B-34G4
Terminal blogu (M3,5 vidasiyla ve gatal/kutup terminalleri igin) - XW2B-34G5
Terminal blogu (M3,5 vidasiyla ve gatal/kutup pin terminalleri igin) - XW2D-34G6
CN3 icin kablo
Sembol |Isim Uzunluk Model
@ Kisisel Bilgisayar Monitor Kablosu 2m R88A-CCG002P2
Filtreler

Filtre modeli
R7A-FIB104-RE

Sembol [Uygulanabilir servo siiriicti Nominal akim
R7D-BP01H/02HH/04H 4A

Nominal gerilim
1pH, 230 V

Konnektorler Harici rejenerasyon rezistor kablosu

Ozellikler Model Ozellikler Model
Ana Devre Konnektorii (CNA) R7A-CNBO1P Harici Rejeneratif Rezistor Baglanti Kablosu, R7A-CLB002RG
Servomotor Konnektorler (CNB) R7A-CNBO1A 2 metre

Kontrol I/O Konnektorii (CN1)

R88A-CNW01C

Enkoder Girig Konnektori (CN2)

R88A-CNWO1R

Enkoder Kablosu igin Servo Motor Konnektori

R88A-CNGO2R

Servo motor Gui¢ Kablosu icin Servo Motor
Konnektori

R88A-CNGO1A

Fren Kablosu Konnektori

R88A-CNG01B

Harici rejenerasyon direnci

Ozellik Model

80 W, 50 Q R88A-RR08050S
80 W, 100 Q R88A-RR080100S
220 W, 47 Q R88A-RR22047S

Parametre lnitesi ve bilgisayar yazilim

lizeri)

Ozellikler Model
Parametre kopyalama Unitesi (kablo ile) R88A-PR02G
Servo slriciler ve invertorler igin konfiglirasyon CX-drive

ve izleme yazilim araci. (CX-drive striim 1.8 veya

SmartStep 2 servo siiriici
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SmartStep2 Servo Siiricii Konfigiirasyonu (750 W)

(G Serisi servo motorlar béliimiine bagvurun)

@ SmartStep 2 Servo siiriicii
(750 W modeli)

(@) G-Serisi Servo motor

Filtre

@ Harici rejenerasyon
direnci
(@) Giig kablosu .
{1
@:& :
=
@ Enkoder kablosu
@@*
() Fren kablosu

== — —

Kisisel bilgisayar
yazilimi: CX-One

r=-r—=—

Pozisyon kontrol Unitesi
- Yiksek hiz tipi-

Not: D@(B@)(®)... sembolleri, SmartStep 2 servo sistemindeki bilesenleri secmek icin tavsiye edilen sirayi gdsterir.

Servo motor

Not: (D@@ () Ayrintil motor &ézellikleri ve segenekleri icin G Serisi motorlar baliimiine basvurun.

Servo siiriiciiler

Harici sinyaller igin
terminal blogu

Pozisyon kontrol
Gnitesi

. Terminal blogu Genel
) amagli sinyaller (puls cikisli)

Sembol Ozellikler Servo siiriicii modeli (1) Uyumlu déner servo motorlar
Silindirik tip
® 1 fazli 200 VAC |750 W R88D-GP08H R88M-G75030H-[]
Kontrol kablolari (CN1 igin)
Sembol Tanim Baglanti Model
@ Kontrol kablosu Pozisyon kontrol tniteleri (yiksek hiz tipi) 1m |XW2Z-100J-G9
(1 eksen igin hat sirlcisu gikisi) CJ1W-NC234 5m |XW2Z-500J-G9
CJTW-NC434 10 m |XW2Z-10MJ-G9
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol tniteleri (yiiksek hiz tipi) 1m |XW2Z-100J-G13
(1 eksen igin acik kollektor gikisi) CJ1W-NC214 3m |XW2Z-300J-G13
CJ1W-NC414
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yiksek hiz tipi) 1m |XW2Z-100J-G1
(2 eksen i¢in hat sirlcisu gikisi) CJ1W-NC234 5m |XW2Z-500J-G1
CJTW-NC434 10 m |XW2Z-10MJ-G1
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (ylksek hiz tipi) 1m |XW2Z-100J-G5
(2 eksen i¢gin acik kollektor gikisi) CJ1W-NC214 3m |XW2Z-300J-G5
CJ1W-NC414
@ Harici sinyaller igin terminal blok kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yliksek hiz tipi) 0,5 m [XW2Z-C50X
(ortak giris, ileri/geri ¢alistirma yasakl girigler, CJ1W-NC234 1m |XW2Z-100X
acil durdurma girisi, orijin yakinlastirma girisi ve kesinti  |CJ1W-NC434
grisifgin) | o YEKITAsHma 91 CJ1W-NC214 2 - iwgigggi
CJ1W-NC414
5m [XW2Z-500X
10 m |XW2Z-010X
@ Harici sinyaller icin terminal blogu (M3 vidasi, pin terminalleri) - XW2B-20G4
Terminal blogu harici sinyaller(M3,5 vidasi, ¢atal/kutup - XW2B-20G5
terminalleri)
Terminal blogu harici sinyaller(M3 vidasi, gatal/kutup - XW2D-20G6
terminalleri)
@ Servo role Unitesinden servo siriclye kablo CS1W-NC1[13,CJ1W-NC1[13,C200HW-NC113/213/413, [1 m |XW2Z-100J-B25
CS1W-NC2[13/4[1]3, CJ1W-NC2[]3/4[]3 veya 2m |XW2Z-200J-B25
CQM1H-PLB21
CJ1M-CPU21/22/23 1m |XW2Z-100J-B31
2m [XW2Z-200J-B31
Servo role Unitesi CSjW-NC1 3, (,:J1‘W-lNC1EI3 veya C200HW-NC113 - XW2B-20J6-1B (1 eksen)
pozisyon kontrol Unitesi
CS1W-NC2[13/4[13, CJIW-NC2[]3/4[13 veya - XW2B-40J6-2B (2 eksen)
C200HW-NC213/413 pozisyon kontrol tnitesi
CQM1H-PLB21 - XW2B-20J6-3B (1 eksen)
CJ1M-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 eksen)
XW2B-40J6-9A (2 eksen)

126

AC servo sistemler




OMRON

Sembol Tanim Baglanti Model
@ Pozisyon kontrol Unitesi baglama kablosu. CQM1H-PLB21 0,5 m [XW2Z-050J-A3
1m |XW2Z-100J-A3
CS1W-NC113 veya C200HW-NC113 0,5 m [XW2Z-050J-A6
1m |XW2Z-100J-A6
CS1W-NC213/413 veya C200HW-NC213/413 0,5 m |XW2Z-050J-A7
1m |XW2Z-100J-A7
CS1W-NC133 0,5 m |[XW2Z-050J-A10
1m |XW2Z-100J-A10
CS1W-NC233/433 0,5 m |XW2Z-050J-A11
1m  |XW2Z-100J-A11 K]
CJ1W-NC113 0,5 m [XW2Z-050J-A14 g
1m  |XW2Z-100J-A14 )7
CJTW-NC213/413 0,5 m |[XW2Z-050J-A15 o
1m [XW2Z-100J-A15 c
CJ1W-NC133 0,5 m [XW2Z-050J-A18 €N
Tm | XW2Z-100J-A18 2
CJ1W-NC233/433 0,5 m [XW2Z-050J-A19
1m |XW2Z-100J-A19
CJ1M-CPU21/22/23 0,5 m [XW2Z-050J-A33
1m  |XW2Z-100J-A33
@ Genel amagli kablo Genel amagli kontrolérler icin 1m |R88A-CPG001S
2m |R88A-CPG002S
@ Terminal blogu kablosu Genel amagh kontrolérler igin 1m |XW2Z-100J-B24
2m |XW2Z-200J-B24
Terminal blogu (M3 vidasi ve pin terminalleri igin) - XW2B-50G4
Terminal blogu (M3,5 vidasi ve catal/kutup - XW2B-50G5
terminalleri igin)
Terminal blogu (M3 vidasi ve catal/kutup terminalleri igin) - XW2D-50G6
Bilgisayar kablosu (CN3 igin) Konnektorler
Sembol isim Model Ozellikler Model
® Bilgisayar kablosu RS232 |2 m R88A-CCG002P2 1/0 konnektor kiti -50 pin- (CN1 igin) R88A-CNU11C
Gug kablosu konnektori (motor tarafi) R88A-CNGO1A
Enkoder konnektori (Servo surlict tarafi CN2) R88A-CNWO1R
Filtre Asamali enkoder kablo konnektérii (motor tarafi) — |R88A-CNGO2R
Sembol Uygulanabilir |Filtre modeli Nominal|Sizinti [Nominal
servo siiriicii akim akimi  |gerilim Bilgisayar yazilimi
R88D-GP08H |R88A-FIK107-RE [6,6 A 3,5 mA |250 VAC Baeli
tek fazl zellikler Model
Servo surlictiler ve invertorler igin konfiglirasyon ve  |CX-Drive
.. . . izleme yazihm araci (CX-drive siirim 1.91 veya Uzeri).
Harici rejenerasyon direnci
Sembol Rejenerasyon rezistérii iinitesi modeli |Ozellikler
@ R88A-RR08050S 50 Q, 80 W
R88A-RR080100S 100 Q, 80 W
R88A-RR22047S 47 0,220 W
R88A-RR50020S 20 Q, 500 W
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi ing’e ¢cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a gevirmek igin 0,03527 ile ¢arpin.

Kat. No. 1106E-TR-02B Uriinlerin siirekli olarak gelistirimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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