OMmRON

Sensor de proximidad inductivo subminiatura

E2EC

Sensor subminiatura
para condiciones de montaje
especiales

» Cabeza de deteccion de 3 mm de diametro que se
adapta a las condiciones de montaje mas exigentes.
» Carcasa M12 ultracorta de 18 mm de longitud.

Aplicaciones

Comprobacion del apriete de una mano de robot

El sensor de proximidad que puede instalarse en
un componente movil de un robot.

E2EC ‘
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Modelos disponibles

Sensores
c.c. 2 hilos
Modelo
Forma Distancia de deteccion Estado de operacion
NA NC
3 mm dia. * 0.8 mm E2EC-CR8D1 E2EC-CR8D2
Protegido 54mmdia " [ 1.5mm E2EC-C1R5D1 E2EC-C1R5D2
Z:D_ gmmdia.* [ Simm E2EC-C3D1 E2EC-C3D2
M12* ] ‘4 mm E2EC-X4D1 E2EC-X4D2

Nota: Hay disponibles modelos con diferentes frecuencias. (E2EC-[][15; por ejemplo, E2EC-CR8D15)

Accesorios (pedido por separado)
Soportes de montaje

Forma Modelo Modelos aplicables
Y92E-F5R4 E2EC-C1R5D[]
&
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Valores nominales/Especificaciones

Tipo c.c. 2 hilos
Elemento Modelo E2EC-CR8DL] E2EC-C1R5DL[] E2EC-C3D[] E2EC-X4D[]
Distancia de deteccién 0,8 mm +15% 1,5 mm £10% 3 mm £10% 4 mm £10%
Distancia de ajuste 0a 0,56 mm 0a1,05mm 0a2,1mm 0a28mm
Distancia diferencial 10% max.

Objetos detectables

Metal ferroso (la sensibilidad se reduce con metales no ferrosos)

Objeto detectable estandar

Hierro, 5x5x 1 mm Hierro, 8 x 8 x 1 mm Hierro, 12 x 12 x 1 mm

Frecuencia de respuesta

1,5 kHz 1 kHz

Fuente de alimentacion
(rango de tensién
de operacion)

12 a 24 Vc.c. (10 a 30 Vc.c.), rizado (p-p): 10% max.

Consumo -
Corriente de fuga 0,8 mA max.
Capacidad
Salida de d.e’ conmuta- |5a 100 mA
cion
control Tension
residual 3,0 V max. (bajo corriente de carga de 100 mA con cable de 2 m de longitud)
Indicadores Tipo D1: Indicador de operacién (LED rojo),

indicador de ajuste (LED verde) Modelos D2: Indicador de operacién (LED rojo)

Estado de operacion
(con objeto detectable
aproximandose)

Modelos D1: NA
Modelos D2: NC

Circuitos de proteccion

Supresor de picos, proteccion contra cortocircuitos

Temperatura ambiente

En operacién/almacenamiento: —25°C a 70°C (sin formacién de hielo ni condensacion)

Humedad ambiente

En operacién/almacenamiento: 35% a 95% HR (sin condensacion).

Influencia de la temperatura

+20% max. de la distancia de deteccién a 23° en el rango de temperatura de —25° a 70°

Influencia de la tension

+2,5% max. de la distancia de deteccion dentro de un intervalo de £15% de la tensién de alimentacion
nominal

Resistencia de aislamiento

50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre partes conductoras y carcasa

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a. durante 1 min. entre partes conductoras y carcasa.

Resistencia a vibraciones

10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

Destruccion: 1.000 m/s? durante 10 veces en cada una de las direcciones X, Yy Z

Grado de proteccién

IEC60529 IP67

Método de conexion

Con cable (longitud estandar: 2 m)

Peso (embalado) Aprox. 45 g
Carcasa Latén
Material ici
ateria Superﬂme' ' ABS
de deteccion
Accesorios Soporte de montaje, manual de instrucciones

* Las frecuencias de respuesta para la conmutacion de c.c. son valores medios medidos en la condicién de que la distancia entre cada objeto detectable sea dos
veces mas larga que el tamafio del objeto detectable y la distancia de deteccion establecida sea la mitad de la distancia de deteccion maxima.
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Especificaciones técnicas (tip.)

Distancia de deteccion vs. objeto detectable
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Diagrama del circuito de salida
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Modelos de c.c. 2 hilos

Estado de operacion Modelo Diagrama de operacion Circuito de salida
Zona de l Posicién de ajuste
Area no deteccion: Area de deteccion
detectable inestable estable
7 3 Sensor de proximidad
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Precauciones
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| Uso correcto

Disefo

Efectos de los metales circundantes

Disponga una distancia minima entre el sensor y los metales
circundantes, tal y como se indica en la siguiente tabla.
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Efectos de los metales circundantes (unidad: mm)

Modelo Elemento | d D m n
E2EC-CR8DI] 3 2,4 6
E2EC-C1R5D(] 0 54 0 45 10,8
E2EC-C3D[] 8 9 16
E2EC-X4D[] 12 12 24

Interferencias mutuas

Si hay mas de un sensor enfrentados o en paralelo, mantener
suficiente espacio entre los sensores adyacentes para supri-
mir las interferencias mutuas como se indica en el siguiente
diagrama.
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Interferencias mutuas (unidad: mm)

Modelo Elemento A B
E2EC-CR8DL]J 18 (4) 6 (3)
E2EC-C1R5D[] 15 (8) 10,8 (5,4)
E2EC-C3D[] 30 (15) 16 (8)
E2EC-X4D[] 40 (20) 24 (12)

Nota: Los valores anteriores entre paréntesis son aplicables cuando se utilizan
dos sensores con frecuencias diferentes.

Accesorio

» Consulte en la siguiente tabla los rangos de pares de aprie-
te de aplicacién para el montaje de modelos E2EC-C
no roscados.

—! _Taladro para

tornillo de
fijacion M3

.

Par de apriete permitido

Modelo Rango de apriete A Par de apriete del tornillo de fijacion
E2EC-CR8DL]J 6a 10 mm
0,49 Nem
E2EC-C1R5DL[]
8a16 mm
E2EC-C3DL] 0,98 Nem

 El par de apriete aplicado al E2EC-X4D (es decir, modelos
con tornillos columna) debe ser de 120 kgfecm (12 Nem)
como maximo.

)

Soporte de montaje para modelos de c.c. 2 hilos
Accesorio

1. Inserte el amplificador en el extremo trapezoidal (es decir,
el lado de fijacién) del soporte de montaje.

2. Presione el otro extremo del amplificador en el soporte.

E2EC l Cable
[

e

Soporte de montaje 2)

Extraccion
1. Presione ligeramente el enganche del soporte de montaje
con un destornillador de punta plana.

2. El amplificador se liberara automaticamente del soporte
de montaje.

E2EC
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Dimensiones (unidad: mm)

Sensores
E2EC-CRS8D[ ] Con soporte de montaje anexo
Cable para robdtica apantallado con un conductor,  Cable cilindrico con aislamiento de vinilo (cable para robitica) con dos conductores,
1,6 did., longitud estandar: 400 mm 2,9 de dia. (érea de la seccion: 0,15 mm?,
5 35 Diémetro del aislamiento: 1 mm); longitud estédndar: 2 m

le—12 —|
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\ Indicador * 2

]
»Ls,#— 242 AYJ\
e Dos taladros de montaje de 3,2 did.

*1. El cable puede extenderse hasta 200 m en un conducto metélico independier )
*2. Tipo D1: Indicador de operacion (rojo), indicador de ajuste (verde) Soporte de montaje
Tipo D2: Indicador de operacién (rojo)

E2EC-C1R5DL]
Con soporte de montaje anexo

?aebé?ap-a\ﬁ,g?mz:éﬁsgfﬂaogo,ﬁgn un conductor, Cable cilindrico con aislamiento de vinilo (cable para robdtica) con dos conductores,
e . 2,9 de did. (4rea de la seccion: 0,15 mm?,

6 35 6 Diémetro del aislamiento: 1 mm); longitud estédndar: 2 m
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Indicador * 2

]
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Dos taladros de montaje de 3,2 did.

*1. El cable puede extenderse hasta 200 m en un conducto metalico independiente.
* 2. Tipo D1: Indicador de operaci6n (rojo), indicador de ajuste (verde) Soporte de montaje
Tipo D2: Indicador de operacion (ojo)

E2EC-C3DL[ |
Con soporte de montaje anexo

?%bé?ép_i:;m‘ﬁj %“:;Zﬁgg:ag%gonﬁn un conductor, Cable cilindrico con aislamiento de vinilo (cable para robética) con dos conductores,
’ 1ong 2,9 de did. (4rea de la seccion: 0,15 mm?didmetro del aislamiento: 1 mm); longitud estandar: 2 m
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Dos taladros de montaje de 3,2 did.
* 1. El cable puede extenderse hasta 200 m en un conducto metdlico independiente.
*2. Tipo D1: Indicador de operacidn (rojo), indicador de ajuste (verde)
Tipo D2: Indicador de operacion (rojo)

Soporte de montaje

E2EC-X4DL(]
Con soporte de montaje anexo

ra roboti [ r, - . . »
Dos, uercas de - Cable para robdtica apantallzdo con un conductor, Cable cilindrico con aislamiento de vinilo (cable para robética) con dos conductores,

Dos, arandelas dentadas apriete de 17 dia. 1,6 did.; longitud esténdar: 400 mm 2,9 de did. (drea de Ia seccién: 0,15 e,
35 6 Diémetro del aislamiento: 1 mm); longitud estédndar: 2 m
255—] .

Fplee

\

Indicador * 2

54 2 ‘\ . o
*1. El cable puede extenderse hasta 200 m en un conducto metdlico independiente, \, D0 taladros de montaje de 3,2 dié.

* 2. Tipo D1: Indicador de operacidn (rojo), indicador de ajuste (verde) Soporte de montaje
Tipo D2: Indicador de operacién (rojo)

Taladros de montaje

Modelo F (mm)

E2EC-CR8DL[] 33mmdia. *%?

E2EC-C1R5DL] 5,7 mmdia. *%°

E2EC-C3DLJ 8,5 mm dia. *%°

LFQ‘ E2EC-X4D[] 12,5 mm dia.*%*
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Soportes de montaje

5,4%0,1 che
40,1 — —
5242 »Ta,s‘-
T = 1
8 33 —j} - D 25
| 7 I =)
2R1,6 13 3,2 dia.

.l 55 | / | 55 ¢
Material: Acero inoxidable (SUS301) L ‘ ; N S

Nota: Se instala en los sensores de c.c. 2 hilos. ‘ ‘ 1

Accesorios (pedido por separado)

Soportes de montaje
Y92E-F5R4 R2,6

IV =

Material: Acero inoxidable (SUS304)
Nota: E2EC-C1R5D aplicable a la cabeza de [] L‘

E2EC D-113



OMmRrRoN

TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.

Para convertir de milimetros a pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir de gramos a onzas, multiplique por 0,03527.

Cat. No.

DO9E-ES-01
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