R88L-EC-FW/GW-[]

OmRON

Accurax-Linearmotor

Neue Linearmotoren mit optimiertem
Wirkungsgrad

Eisenbehaftete Motoren fiir Betrieb mit hoher Geschwin-
digkeit und langer Einschaltdauer sowie eisenlose
Motoren flir Anwendungen ohne Rastkréfte und mit hoher
Dynamik. Beide Motoren und Produktfamilien bieten
unlbertroffene Vorteile in Sachen Prézision und Leistung.
¢ Ausfiihrungen eisenbehaftet und eisenlos erhaltlich

* Hohe Dynamik und prézise Positionierung

* Kompakt und flach konstruierte eisenbehaftete Motoren
¢ Eisenlose Motoren mit hervorragendem Kraft-Gewicht-
Verhéltnis

Gewichtsoptimierte Magnetbahnen

* Optionaler digitaler Hallsensor und Steckerverbinder

¢ Integrierte Temperatursensoren

Nennwerte
¢ Motoren mit Eisenkern — 48 bis 760 N (2000 N Spitzenkraft)
* Eisenlose Motoren —29 bis 423 N (2100 N Spitzenkraft)

Systemkonfiguration

(siehe Kapitel ,,Servoantriebe®)
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Spannungsversorgung

Encoder

Magnetbahn
R88L-EC-GM

Eisenloser
Linearmotor

Accurax G5-Servoantrieb
EtherCAT- und Analog/Impulsmodelle

Motorwicklung
R88L-EC-FW

f Magnetbahn
Temp.- R88L-EC-FM

sensor

Eisenbehafteter
Linearmotor

Accurax-Linearmotor



OmRON

Kombination von Linearmotor/Servoantrieb

Linearmotorwicklung Linearservoantrieb
Accurax G5 EtherCAT-Modell Accurax G5 Analog/Impuls-Modell
Typ henn- | Spit Produktbezeichnung 230V 400V 230V 400V
48N | 105N R88L-EC-FW-0303-ANPC | R88D-KNO2H-ECT-L| R88D-KNOBF-ECT-L| R88D-KTO2H-L | R88D-KTOBF-L
96N | 210N _ R88L-EC-FW-0306-ANPC | R88D-KNO4H-ECT-L| R88D-KN10F-ECT-L| R88D-KTO4H-L | R88D-KT10F-L
RESL-EGFW.] | 160N [ 400N W':r']‘r']léng R88L-EC-FW-0606-ANPC | R88D-KNO8H-ECT-L| R88D-KN15F-ECT-L| R88D-KTO8H-L | R88D-KT15F-L
Eisenbenaftete 240N | 600N | o o | RBBL-EC-FW-0609-ANPC |R88D-KN10H-ECT-L[R88D-KN20F-ECT-L| R88D-KT10H-L | R88D-KT20F-L
Motoren 320N | 800N |~ pinder | RBBL-EC-FW-0612-ANPC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
608 N | 1600 N RB88L-EC-FW-1112-ANPC | R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
760 N | 2000 N R88L-EC-FW-1115-ANPC | R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
,/ 48N | 105N R88L-EC-FW-0303-APLC |R88D-KNO2H-ECT-L| R88D-KNOBF-ECT-L| R88D-KT02H-L | R88D-KTO6F-L
/ 96N | 210N R88L-EC-FW-0306-APLC |R88D-KN04H-ECT-L| R88D-KN10F-ECT-L| R88D-KT04H-L | R88D-KT10F-L
160 N | 400 N_|Wicklungmit| RB8L-EC-FW-0606-APLC |R88D-KNO8H-ECT-L| R88D-KN15F-ECT-L| R88D-KT08H-L | R88D-KT15F-L
230/400 V 240N | 600N | Steckver- | R8BL-EC-FW-0609-APLC |R88D-KN10H-ECT-L|R88D-KN20F-ECT-L| R88D-KT10H-L | R88D-KT20F-L
320N | 800N | bindern ["R88L-EC-FW-0612-APLC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
608 N | 1600 N R8BL-EC-FW-1112-APLC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN3OF-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
760 N | 2000 N R88L-EC-FW-1115-APLC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30OF-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
29N | 100N R88L-EC-GW-0303-ANPS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
58N | 200N R88L-EC-GW-0306-ANPS |R88D-KNOBH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
87N | 300N R88L-EC-GW-0309-ANPS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
70N | 240N | Wicklung "R -EC-GW-0503-ANPS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
RESLEC.GW.1 | 140N 480N Stgg&‘fer_ R88L-EC-GW-0506-ANPS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
Eisonlose Motoren | 210N | 720N | “pinger | R8BL-EC-GW-0509-ANPS |R88D-KNOBH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
141N | 700 N R88L-EC-GW-0703-ANPS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
282N | 1400 N R88L-EC-GW-0706-ANPS |R88D-KNOBH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
423N | 2100 N R88L-EC-GW-0709-ANPS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
29N | 100N R88L-EC-GW-0303-APLS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
58N | 200N R88L-EC-GW-0306-APLS | R88D-KNOBH-ECTL - R88D-KTO8H-L -
87N | 300N R88L-EC-GW-0309-APLS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
230V 70N_| 240 N |wicklung mit| RBBL-EC-GW-0503-APLS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
140N | 480 N | Steckver- | R8BL-EC-GW-0506-APLS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
210N | 720N | bindern [ "R88L-EC-GW-0509-APLS |R88D-KNOSH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
141N | 700 N R88L-EC-GW-0703-APLS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
282N | 1400 N R88L-EC-GW-0706-APLS |R88D-KNO8H-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
423N | 2100 N R88L-EC-GW-0709-APLS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
Typenbezeichnung

Linearmotorwicklung

R88L-EC-FW-0303-ANPC

Accurax-Linearmotorkomponente
Motortyp Motorserien
Code| Spezifikationen Code| Spezifikationen
FW | Eisenbehaftete Motorwicklung C | Kompakt (Modelle mit Eisenkern)
GW | Eisenlose Motorwicklung S | Standard (eisenlose Modelle)
Magnetbreite Steckverbind -
Code | Sperzifikationen teckverbinderoptionen
03 30 mm aktive Magnetbreite Code | Spezifikationen
05 50 mm aktive Magnetbreite NP | ohne Steckverbinder
06 60 mm akt!ve Magnetbre!te PL | mit Steckverbinder
07 70 mm aktive Magnetbreite
11 110 mm aktive Magnetbreite
Wicklungsmodell Konstruktionsversionsnr.
Code | Sperzifikationen
03 Modell mit 3 Wicklungen
06 Modell mit 6 Wicklungen
09 Modell mit 9 Wicklungen
12 Modell mit 12 Wicklungen
15 Modell mit 15 Wicklungen
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Magnetbahn
R88L-EC-FM-03000-A

Accurax-Linearmotorkomponente

Magnetbahntyp

Code| Spezifikationen
FM | Magnetbahn fiir eisenbehaftete Modelle Konstruktionsversionsnr.
GM | Magnetbahn fiir eisenlose Modelle

Magnetbreite Lange der Magnetbahn in mm

Code | Spezifikationen
03 30 mm aktive Magnetbreite
05 50 mm aktive Magnetbreite
06 60 mm aktive Magnetbreite
07 70 mm aktive Magnetbreite
11 110 mm aktive Magnetbreite

Hall-Sensor
R88L-EC-FH-NNNN-A

Accurax-Linearmotorkomponente

Hall-Sensortyp

Code| Spezifikationen

FH | Digitaler Hall-Sensor mit Eisenkern

GH | Digitaler Hall-Sensor ohne Eisenkern

Konstruktionsversionsnr.

Magnetbreite —— Platzhalter
Code | Spezifikationen
03 30 mm aktive Magnetbreite
05 50 mm aktive Magnetbreite
07 70 mm aktive Magnetbreite
NN Platzhalter

Spezifikationen Linearservomotoren

Eisenbehaftete Motoren R88L-EC-FW-[ ] (230/400 V AC)

Versorgungsspannung 230/400 V

Linearmotormodell R88L-EC-FW-0J 0303-0] | 0306-C] 0606-0] | 0609-01 [ 0612-0 11120 | 11150
Héchstgeschwindigkeit (100 V) m/s 2,5 2 1
Hoéchstgeschwindigkeit (200 V) m/s 5 4 2
Héchstgeschwindigkeit (400 V) m/s 10 8 4
Spitzenkraft*! N 105 210 400 600 800 1600 2000
Spitzenstrom*T Aeff 3,1 6,1 10 15 20 20 25
Dauerkraft*2 N 48 96 160 240 320 608 760
Dauerstrom*2 Aeff 1,24 2.4 3,4 5,2 6,9 6,5 8,2
Motorkraftkonstante N/Agst 39,7 46,5 93
Gegen-EMK V/(m/s) 32 38 76
Motorkonstante N /Jw 9,75 13,78 19,49 23,87 27,57 41,47 46,37
Phasenwiderstand Q 5,34 2,68 1,83 1,23 0,92 1,6 1,29
Phaseninduktivitat mH 34,7 17,4 13,7 9,2 6,9 12,8 10,3
Elektrische Zeitkonstante ms 6,5 7,5 8

Max. Dauerverlustleistung w 32 63 88 131 175 279 349
(alle Wicklungen)

Warmewiderstand K/wW 2,20 1,10 0,78 0,52 0,39 0,23 0,18
Wairmezeitkonstante s 110 124 126
Magnetische Anziehungskraft N 300 [ 500 1020 | 1420 [ 1820 3640 | 4440
Magnetpolteilung mm 24

Gewicht der Wicklungseinheit™ kg 048 | 078 1831 [ 184 [ 237 445 | 545
Gewicht der Magnetbahn kg/m 2,1 3,8 10,5
Abmessungen Kiihlplatte (L x B x H) mm 238 x220 x 10 250 x 287 x 12 371 x 330 x 14
Schutzmethoden™ Temperatursensoren (KTY-83/121 & PTC 110C), selbstkiihlend
Hall-Sensor Digital (optional)

Isolationsklasse Klasse B

Max. DC-Bus-Spannung 560 V DC

Isolationswiderstand 500 V DC, min. 10 MQ

Isolationspriifspannung 2750 V fur1s

Max. zuldssige Wicklungstemperatur 130 °C

Luftfeuchtigkeit 20 bis 80 % (ohne Kondensatbildung)

Max. zuldssige Magnettemperatur 70 °C

" Anstieg der Wicklungstemperatur um 6 K/s.

"2 Werte bei 100 °C Wicklungstemperatur und 25 °C Magnettemperatur. Die Wicklungseinheit muss an einer Kiihlplatte mit der in der Tabelle angegebenen GréBe
befestigt werden, und es muss ein Luftstrom von 2,5 m/s (25 °C) bestehen.

"3 Gewicht ohne Steckverbinder und Kabel.
“4 2t muss fiir Anwendungen mit hohen Strémen ordnungsgeman eingestellt werden.
Alle anderen Werte bei 25 °C (10 %).

Accurax-Linearmotor 3
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Kraft/Geschwindigkeit-Kennlinien

R88L-EC-FW-0303-AxxC R88L-EC-FW-0306-AxxC
F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp. F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
N N
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R88L-EC-FW-0606-AxxC R88L-EC-FW-0609-AxxC
F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp. F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
N N
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R88L-EC-FW-0612-AxxC R88L-EC-FW-1112-AxxC
F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp. F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
N
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R88L-EC-FW-1115-AxxC
F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
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*1 Die DC-Bus-Spannung entspricht einem AC-Spannungseingang (Vagn) von min. 235 V.

*2 Die DC-Bus-Spannung entspricht einem AC-Spannungseingang (Vacn) von min. 400 V.

*3 Die DC-Bus-Spannung entspricht einem AC-Spannungseingang (Vacn) von min. 115 V.

Hinweis: Der DC-Bus-Wert wird anhand nachfolgender Formel errechnet (wobei die Variable fir den Spannungsabfall im DC-Bus steht):
DCBuS = Vo x N2 - AV

AC-Servosysteme
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Eisenlose Motoren R88L-EC-GW-[| (230 V AC)

Versorgungsspannung 230V
Linearmotormodell R88L-EC-GW-[] | 0303-[] | 0306-[] 0309-[] 0503-[] 0506-[] 0509-[] | 0703-[] | 0706-[1 | 0709-[]
Héchstgeschwindigkeit (100 V) m/s 8 2,2 1,2
Hoéchstgeschwindigkeit (200 V) m/s 16 4,4 2,4
Spitzenkraft*! N 100 200 300 240 480 720 700 1400 2100
Spitzenstrom*T Aeff 5 10 15 3,5 7.1 10,6 5,6 11,3 16,9
Dauerkraft*2 N 29 58 87 70 140 210 141 282 423
Dauerstrom*2 Aeff 1,46 2,92 4,37 1,03 2,06 3,09 1,14 2,27 3,41
Motorkraftkonstante N/Actt 19,9 68 124
Gegen-EMK Vi(m/s) 16,2 55,5 101,2
Motorkonstante N /yw 5,07 7,16 8,78 9,74 13,77 17,13 18,15 25,67 32,02
Phasenwiderstand Q 55 2,8 1,8 15,9 8 5,3 15,8 7,9 5,3
Phaseninduktivitat mH 1,8 0,9 0,6 13 6,5 4,2 28 14 9
Elektrische Zeitkonstante ms 0,35 0,8 1,8
Max. Dauerverlustleistung w 39 79 111 46 95 140 82 163 247
(alle Wicklungen)
Warmewiderstand*? K/wW 1,81 0,90 0,65 1,26 0,63 0,42 1,04 0,52 0,34
Waérmezeitkonstante s 36 72 156
Magnetische Anziehungskraft N 0
Magnetpolteilung mm 30 42 57
Gewicht der Wicklungseinheit™ kg 0,084 0,138 | 0,198 0,25 | 0,47 | 0,69 0,55 0,95 1,35
Gewicht der Magnetbahn kg/m 4.8 11,2 24
Schutzmethoden™ Temperatursensoren NTC10k, PTC110C, selbstkihlend
Hall-Sensor Digital (optional)
Isolationsklasse Klasse B
Max. DC-Bus-Spannung 325V DC
Isolationswiderstand 500 V DC, min. 10 MQ
Isolationspriifspannung 2250 Vfur1s
Max. zulassige Wicklungstemperatur 110°C
Luftfeuchtigkeit 20 bis 80 % (ohne Kondensatbildung)
Max. zuldssige Magnettemperatur 70°C
"1 Anstieg der Wicklungstemperatur bei Serie 03 um 40 K/s, Serie 05 um 20 K/s und Serie 07 um 20 K/s.
"2 Werte bei 110 °C Wicklungstemperatur und 25 °C Magnettemperatur. Die Wicklungseinheit ist auf einer wassergekiihlten Aluminiumoberfléche installiert.
Achtung: Alle anderen Werte bei 25 °C. Die Werte kdnnen um 10 % abweichen.
"3 Gewicht ohne Steckverbinder und Kabel.
4 OrdnungsgeméBe Einstellung von 12t far Anwendungen mit hoher Stromiiberlast erforderlich.
Alle anderen Werte bei 25 °C (+10 %).
Kraft/Geschwindigkeit-Kennlinien
R88L-EC-GW-0303-AxxS R88L-EC-GW-0306-AxxS
F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp. F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
20 20
18 18
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Tl I £ gl I
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\ 325V DCBus' - - - -160V DC-Bus® \ 325 V DC-Bus™! - - - - 160 V DC-Bus®
R88L-EC-GW-0309-AXxS R88L-EC-GW-0503-AxxS
F/U-Kurven bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp. F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
20 6
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14 4 y
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0,0 50,0 100,0 150,0 200,0 250,0 300,0 350,0 0,0 50,0 100,0 150,0 200,0 250,0 300,0
[N] [N]
\ 325V DC-Bus’ - - - - 160V DC-Bus? \ 325V DC-Bus’ - - - - 160V DC-Bus®
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R88L-EC-GW-0506-AxxS R88L-EC-GW-0509-AxxS
F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp. F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
6 6
5 s \
4 | 4
Spitzenbetrieb I N
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g | g i
2 R 2 e -
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‘ 325 V DC-Bus™ - - - -160V DC-Bus? ‘ 325V DC-Bus™ - - - =160 V DC-Bus™
R88L-EC-GW-0703-AxxS R88L-EC-GW-0706-AxxS
F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp. F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
3 3
2,5 25
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R88L-EC-GW-0709-AxxS
F/U-Kurve bei 90 % Ubus und 100 °C Wicklungstemp.
3
2,5
)
2 f
@ ''p
T 15 =
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05 T —~
|
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*1 Die DC-Bus-Spannung entspricht einem AC-Spannungseingang (Vagin) von min. 235 V.

*2 Die DC-Bus-Spannung entspricht einem AC-Spannungseingang (Vagn) von min. 115 V.

Hinweis: Der DC-Bus-Wert wird anhand nachfolgender Formel errechnet:

DCBuS = Vo x 2= AV

AC-Servosysteme
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Eisenkern R88L-EC-FW-03[]

Motorwicklung
Produktbezeichnung L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-0303-[] 105 0,5 79 +0,15/-0,35 1
R88L-EC-FW-0306-[] 153 +0,5 127 +0,15/-0,35 2

Abmessungen Motorwicklung mit Magnetbahn und Hall-Sensor (optional)
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Hall-Sensorkabel

Verdrahtungsspezifikation flir Motor mit Steckverbindern MaBeinheiten: mm

Kabellange 500 +30

Steckverbinder optional

Hergestellt von Hypertac
LRRAO6AMRPN182 (STECKER)

1 5 1

a—a Kabellange 500 +30
P a——

Steckverbinder optional

5 Kabellange 500 +30

—
La

9-poliger Sub-D-Stecker

Artikelcode Stecker: 021.279.1020 6 9 9-poliger Sub-D-Stecker 6 9
Spannungsversorgungs-Steckverbinder Temperatursensor-Steckverbinder Hallsensor-Steckverbinder (optional)
PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion
1 Schwarz-1 Phase U 1 Nicht verwendet 1 Braun 5V
2 Schwarz-2 Phase V 2 Nicht verwendet 2 Rot Hall U
3 Griin/Gelb Erdung 3 Nicht verwendet 3 Grau Hall vV
4 Schwarz-3 Phase W 4 Nicht verwendet 4 Gelb Hall W
5 Nicht verwendet - 5 Nicht verwendet S WeiB GND
6 Nicht verwendet 6 WeiB PTC 6 Nicht verwendet | Nicht verwendet
7 Braun PTC 7 Nicht verwendet | Nicht verwendet
;?;:f;_dﬂpsﬂfggg;ﬂgﬁﬁg 0 8 Griin KTY 8 Nicht verwendet | Nicht verwendet
' 9 Gelb KTY 9 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Gehause Abschirmung Gehaduse Abschirmung

Magnetbahn
Modell L1 (mm) n Gewicht ca. (kg/m)
R88L-EC-FM-03096-A 96 1 2,1
R88L-EC-FM-03144-A 144 2
R88L-EC-FM-03384-A 384 7
o5 12 en@™
2 X4 — KOP!
Pro P/aﬂe) @ N\g,—\‘\ac
1@[ - TWM - 1@[ - 1@T - 1®Y Z 1@ - TS
3 S
- @) - (@) - @) - D _ {a _ @\
L A= Iz I ISzl N ISz N1
27,5 48 ‘ 48 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘
— nx48
L1

37,1 0,1

Accurax-Linearmotor



OmRON

Eisenkern R88L-EC-FW-06[]

Motorwicklung
Produktbezeichnung L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-0606-[] 153 £0,5 127 +0,15/-0,35 2
R88L-EC-FW-0609-[] 201 +0,5 175 +0,15/-0,35 3
R88L-EC-FW-0612-[] 249 +0,5 223 +0,15/-0,35 4

Abmessungen Motorwicklung mit Magnetbahn und Hall-Sensor (optional)

NN L1 «
o o Xy
o % ] I S L2 o<
- <t [«] +H «©
o Qﬂ/ H o M4 ).
. [aV] o L
8 o @ N 0 &
‘ (2]
£} \ — O
s+ , L %
‘ [ ——_—
1
‘ E,,H AN _T — I - T-T— il JEp—
Hall-Sensor-Steckverbinder (optlonal)\ Magnetbahn
Te]
+0,1 3 4 nx 48
40-0,2 Al 2
I oA 26 0,5 20 48 11
™ o
@
-
] [ (o2}
i
+0,15 H _ _ B -
80 -0,35 |
’ ‘“:HLj‘ n N _ _ _ 4
1 # - B - B #
Hall-Sensorkabel e
L . ) MaBeinheiten: mm
Verdrahtungsspezifikation fir Motor mit Steckverbindern
Kabellange 500 +30 1 1
) ! 5 5
Steckverbinder optional Kabellange 500 £30 Kabelldnge 500 +30
Hergestellt von Hypertac - . . -
LRRAGBAMRPN 165 (STECKER) \2200d Steckverbinder optional Dy § 9-poliger Sub-D-Stecker
Artikelcode Stecker: 021.279.1020 6 9 9-poliger Sub-D-Stecker 6 9
Spannungsversorgungs-Steckverbinder Temperatursensor-Steckverbinder Hallsensor-Steckverbinder (optional)
PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion
1 Schwarz-1 Phase U 1 Nicht verwendet 1 Braun 5V
2 Schwarz-2 Phase V 2 Nicht verwendet 2 Rot Hall U
3 Griin/Gelb Erdung 3 Nicht verwendet 3 Grau Hall V
4 Schwarz-3 Phase W 4 Nicht verwendet 4 Gelb Hall W
5 Nicht verwendet - 5 Nicht verwendet - 5 Wei3 GND
6 Nicht verwendet 6 WeiB PTC 6 Nicht verwendet | Nicht verwendet
7 Braun PTC 7 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Passender Steckverbinder: 8 Grin KTY 8 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Stecker: LPRAO6BFRBN170 9 Gelb KTY 9 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Gehause Abschirmung Gehause Abschirmung
Magnetbahn
Produktbezeichnung L1 (mm) n Gewicht ca. (kg/m)
R88L-EC-FM-06192-A 192 3 3,8
R88L-EC-FM-06288-A 288 5
0!
D5 12 6 fec@
(2 oro X 4 —— Cg\ac“\aoﬁ’
Plag, PN\
o) (0
I e o o & @
o o
@ ~
I !
@
‘r o o ’ } =
7 ! | it i
— R S . W S . S | SR <

27

A
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Eisenkern R88L-EC-FW-11[]

Motorwicklung
Produktbezeichnung L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-1112-[] 249 +0,5 223 +0,15/-0,35 4
R88L-EC-FW-1115-[] 297 +0,5 271 +0,15/-0,35 5

Abmessungen Motorwicklung mit Magnetbahn und Hall-Sensor (optional)

L1
L2 o

12,4 +0,7
23,9 0,7

M4
K
|

s

Hall-Sensor-Steckverbinder (optional) ————— Magnetbahn

|
S+ + |
|
\

+0,1
65 -0,2 55,6 +0,7
. n x 48
57,5 0,7 o 20
,»0 U, o| v
A 26 +0,5 48 11
ol +
5| ©
+0,15 3
130 -0,35
i
i - ~ .
_-77 7’7 w
s o
!
Hall-Sensorkabel !
! - —_— - HL -—
i
L i ) MaBeinheiten: mm
Verdrahtungsspezifikation fiir Motor mit Steckverbindern
O' o) Kabellang.e 500 :3.0
4 os Steckverbinder optional Kabellinge 500 +30 Kabellinge 500 +30
S Hergestellt von Hypertac Steckverbinder optional -poli -D-
30 2 LRRAOGAMRPN182 (STECKER) 6 9 ‘ P 9-poliger Sub-D-Stecker
Artikelcode Stecker: 021.279.1020 9-poliger Sub-D-Stecker
Spannungsversorgungs-Steckverbinder Temperatursensor-Steckverbinder Hallsensor-Steckverbinder (optional)
PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion
1 Schwarz-1 Phase U 1 Nicht verwendet - 1 Braun 5V
2 Schwarz-2 Phase V 2 Nicht verwendet - 2 Rot Hall U
3 Griin/Gelb Erdung 3 Nicht verwendet 3 Grau Hall V
4 Schwarz-3 Phase W 4 Nicht verwendet 4 Gelb Hall W
5 Nicht verwendet 5 Nicht verwendet 5 Wei3 GND
6 Nicht verwendet 6 Wei3 PTC 6 Nicht verwendet | Nicht verwendet
7 Braun PTC 7 Nicht verwendet | Nicht verwendet
P der Steckverbinder: 8 Griin KTY 8 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Slaesjgr i;’R;gs‘{;ngNir%O 9 Gelb KTY 9 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Gehause Abschirmung - Gehéduse Abschirmung -
Magnetbahn
Produktbezeichnung L1 (mm) n Gewicht ca. (kg/m)
R88L-EC-FM-11192-A 192 3 10,5
R88L-EC-FM-11288-A 288 5
@5 12 6 rad® 12
@pro - %\ao““"p‘s -
altg) (o WS
‘ o) S ~__ S — =) S —— 1Y S —— 12 S —
o o
2 o
%
N |
8 ~—_——— r
20 N =
‘ i °e \D‘\ H
' & - () - (e - e - (el - 1) \\T :JH g-
, | | | | | |
26 48 48 48 48 48 (22])] - \
. nx48 . ]
)
o|
— L1 -
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Ohne Eisenkern R88L-EC-GW-03L]
Motorwicklung

Produktbezeichnung L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0303-[] 95,4 78 3
R88L-EC-GW-0306-[] 155,4 138 6
R88L-EC-GW-0309-[] 215,4 198 9
L2 o -
(=}
n x 20 0,05|A||A ¥
//]005[A] o
10| [t}
20 35 o 10 ©
- @5 T -
@3,5 3 —
T
Montageflach Montageflach
B . 102 Nopnaeticrs \ nagetecre
0
o
Motor mit Magnetbahn (separate Bestellnr.) 55
55
C— 6 o o o o o o o o
—
r=——71e T -1
| . | |
I I !
Motor mit Hall-Sensor (optional)
L1
u
- o o o o o o o o o o
0 @
w0 i
| i
MaBeinheiten: mm
Verdrahtungsspezifikation fiir Motor mit Steckverbindern
6
5 1 Kabellange 1000 +30 1 1 5
Steckverbinder optional 5 Kabellange 500 +30 S Kabellange 500 +30
Hergestellt von Hypertac ama Steckverbinder optional m 9-poliger Sub-D-Stecker
4 2 SROC06JMSCN169 (STECKER) P a— 9-poliger Sub-D-Steck 6 — 9
3 Artikelcode Stecker: 021.423.1020 6 9 9-poliger Sub-D-Stecker
Spannungsversorgungs-Steckverbinder Temperatursensor-Steckverbinder Hallsensor-Steckverbinder (optional)
PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion
1 Schwarz Phase U 1 Nicht verwendet - 1 Braun 5V
2 Rot Phase V. 2 Nicht verwendet 2 Rot Hall U
3 WeiB Phase W 3 Nicht verwendet 3 Grau Hall vV
4 Nicht verwendet R 4 Nicht verwendet 4 Gelb Hall W
5 Nicht verwendet - 5 Nicht verwendet - 5 WeiB GND
6 Griin Erdung 6 Weil3 PTC 6 Nicht verwendet | Nicht verwendet
7 Braun PTC 7 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Passender Steckverbinder: 8 Griin NTC 8 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Stecker: SPOCO6KFSDN169 9 Gelb NTC 9 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Gehause Abschirmung - Gehéause Abschirmung
Magnetbahn
Produktbezeichnung L1 (mm) n Gewicht ca. (kg/m)
R88L-EC-GM-03090-A 90 2 4,8
R88L-EC-GM-03120-A 120 3
R88L-EC-GM-03390-A 390 12
55
5’5 —
J— L1 — ‘
—
| N A
i
15 «Q
15 | ‘ g\e\e ) X ©
| SN S S S B S A S A S S 2 1
» 30 . » 21 .
. n x 30 15| o
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Ohne Eisenkern R88L-EC-GW-05[]

Motorwicklung
Produktbezeichnung L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0503-[] 123,4 106 3
R88L-EC-GW-0506-[] 207,4 190 6
R88L-EC-GW-0509-[] 291,4 274 9
L2 =]
nx28 5 Q
28 12 @
D4, 5 e %)
g 5,
== ‘ s
:\9*’*‘?*’*‘?*’*$*’*‘5*’*‘?*’*4’*’*‘?*’*‘?*’* 29 b & Montageflache Montageflache
. ﬂﬁ/‘ 9 Magnetjoch
Motor mit Magnetbahn (separate Bestellnr.) 8,2
8.2
i 8
i
[—
Motor mit Hall-Sensor (optional) | | 284
== o o [¢) o o o o o o o
0 S QS.Q
0 I
Lk
MaBeinheiten: mm
Verdrahtungsspezifikation fiir Motor mit Steckverbindern
6
5. 1 Kabellange 1000 +30 1 1 5
Steckverbinder optional S~ Kabellange 500 +30 Soesa] Kabellange 500 +30
Hergestellt von Hypertac ama Steckverbinder optional ama 9-poliger Sub-D-Stecker
4 > SROC06JMSCN169 (STECKER) =<9 9-poliger Sub-D-Stecker =<9
3 Artikelcode Stecker: 021.423.1020
Spannungsversorgungs-Steckverbinder Temperatursensor-Steckverbinder Hallsensor-Steckverbinder (optional)
PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion
1 Schwarz Phase U 1 Nicht verwendet 1 Braun 5V
2 Rot Phase V 2 Nicht verwendet 2 Rot Hall U
3 WeiB Phase W 3 Nicht verwendet 3 Grau Hall V
4 Nicht verwendet 4 Nicht verwendet 4 Gelb Hall W
5 Nicht verwendet - 5 Nicht verwendet - 5 Weil3 GND
6 Griin Erdung 6 WeiB PTC 6 Nicht verwendet | Nicht verwendet
7 Braun PTC 7 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Passender Steckverbinder: 8 Griin NTC 8 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Stecker: SPOCOBKFSDN169 9 Gelb NTC 9 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Gehéause Abschirmung Gehause Abschirmung -
Magnetbahn
Produktbezeichnung L1 (mm) n Gewicht ca. (kg/m)
R88L-EC-GM-05126-A 126 2 11,2
R88L-EC-GM-05168-A 168 3
R88L-EC-GM-05210-A 210 4
R88L-EC-GM-05546-A 546 12
.82
8.2
L1 }“‘
3s LW‘
I
| I
© © © © © © © © © © ©
nx42 21 284

105
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Ohne Eisenkern R88L-EC-GW-07[]
Motorwicklung

Produktbezeichnung L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0703-[] 151,4 134 3
R88L-EC-GW-0706-[] 265,4 248 6
R88L-EC-GW-0709-[] 379,4 362 9
L2
nx38 5
38 2 15
284 S|
J - :, +I
a3 o [ 0|
= ©
—]
Montagefiche Montagelsche
Motorckiung Magnoocn
Motor mit Magnetbahn (separate Bestellnr.) 16.5
16.5
T o o o o o o o o o o
—
T © 1
| \ ©
. . b
i i -
| '
) (@) (@) (@) (@) (@) >
L |
48
Motor mit Hall-Sensor (optional)
L1
g o o o o o o o o o o
IS
S| [
3 .
i Lo
MaBeinheiten: mm
Verdrahtungsspezifikation fiir Motor mit Steckverbindern
6
5 1 Kabellange 1000 30
Steckverbinder optional 1~ ______—5 Kabellinge 500 30 15 Kabellange 500 +30
Hergestellt von Hypertac ama Steckverbinder optional ama 9-poliger Sub-D-Stecker
4 2 SROCO6JMSCN169 (STECKER) ) L2000
3 Artikelcode Stecker: 021.423.1020 6 g 9-poliger Sub-D-Stecker 6 9
Spannungsversorgungs-Steckverbinder Temperatursensor-Steckverbinder Hallsensor-Steckverbinder (optional)
PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion PIN-Nr. Kabel Funktion
1 Schwarz Phase U 1 Nicht verwendet 1 Braun 5V
2 Rot Phase V 2 Nicht verwendet 2 Rot Hall U
3 WeiB Phase W 3 Nicht verwendet 3 Grau Hall vV
4 Nicht verwendet B 4 Nicht verwendet 4 Gelb Hall W
5 Nicht verwendet N 5 Nicht verwendet - 5 Weil GND
6 Grin Erdung 6 Wei PTC 6 Nicht verwendet | Nicht verwendet
7 Braun PTC 7 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Passender Steckverbinder: 8 Griin NTC 8 Nicht verwendet | Nicht verwendet
Stecker: SPOCOGKFSDN169 9 Gelb NTC 9 Nicht verwendet_| Nicht verwendet
Gehause | Abschirmung Gehéuse | Abschirmung
Magnetbahn
Produktbezeichnung L1 (mm) n Gewicht ca. (kg/m)
R88L-EC-GM-07114-A 114 1 25,5
R88L-EC-GM-07171-A 171 2
R88L-EC-GM-07456-A 456 7
16,5
16,5
L1
|
S
- ———O——O——O———-
7 e e e 7 ]
57 48 .
nx57 285
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Optionaler serieller Wandler

Spezifikationen

Modell des seriellen Wandlers R88A-

SCO1K-E | SCO02K-E

Beschreibung

Serieller Wandler von 1 Vss auf serielle G5-Datentibertragung mit Hall-Sensoreingang

Temperatursensor KTY-Sensorerkennung flr eisenbehaftete NTC-Sensorerkennung fir eisenlose
Motorwicklung Motorwicklung

Elektrische Versorgungsspannung 5V DC, Versorgung von max. 250 mA von Antrieb

Eigenschaften Standardauflésung Interpolationsfaktor 100 plus Quadraturzahlung

Max. Eingangsfrequenz

400 kHz 1 Vss

Analoge Eingangssignale (cos, sin, Ref)

Differenzialeingangsamplitude: 0,4 V bis 1,2 V Eingangssignalpegel: 1,5 V bis 3,5 V

Ausgangssignale

Positionsdaten, Hall- und Temperatursensorinformationen und Alarme

Ausgabemethode Serielle Dateniibertragung
Ubertragungszyklus <42 s
Mechanische Vibrationsfestigkeit Max. 98 m/s? (1 bis 2500 Hz) in drei Richtungen
Eigenschaften StoBfestigkeit 980 m/s?, (11 ms) zweimal in drei Richtungen
Umgebungsbedin- Betriebstemperatur 0 bis 55 °C
gungen Lagertemperatur —20 bis 80 °C
Luftfeuchtigkeit 20 % bis 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
87 104,5
83,5
cc0occo JIP 0ooo JIVY
(COOOOCO0N |y o ﬂ @A\ o
0000000, Y o) 0000, Y ™)
= -
T o I T
92,5
'935
N [
<
PIN-NF. Signal PIN-NI. Signal
Serieller Datenausgang 1 PS Temperatursensorschnittstell 1 Nicht verwendet
zu Linearservoantrieb 2 /PS e ohne Hall-Sensor 2 Nicht verwendet
3 Nicht verwendet 3 Nicht verwendet
s n 15 4 Nicht verwendet 4 N?cht verwendet
— 5 Nicht verwendet 5 Nicht verwendet
6 Nicht verwendet 6 PTC
7 Nicht verwendet 7 PTC
0 8 5V 8 KTY/NTC
1 a 9 ov 9-polige Sub-D-Buchse 9 KTY/NTC
10 Nicht verwendet Gehause| Abschirmung
15-poliger Sub-D-Stecker il N!Cht verwendet
12 Nicht verwendet
13 Nicht verwendet
14 Nicht verwendet
15 Innere Abschirmung
Gehéuse| Abschirmung
PIN-NF. Signal PIN-NI, Signal
Encoder-Eingang 1 Vss mit 1 SDA* Hall- und 1 5V
programmierbaren Leitungen 2 SCL* Temperatursensorschnittstelle 2 Hall U
;?ac: dggj""ER'K JENA- 3| Nichtverwendet 3 [Halv
1 4 /Ref-Signal (Uo-) 4 Hall W
5 /Cos-Signal (Uz2-) 5 GND
6 /Sin-Signal (U1-) 6 PTC
7 Nicht verwendet 7 PTC
8 5V 8 KTY/NTC
8 9 O_V 9-polige Sub-D-Buchse 9 KTY/NTC
10 Nicht verwendet Gehéuse | Abschirmung
15-polige Sub-D-Buchse il Nicht Yerwendet
12 Ref-Signal (Uo)
13 Cos-Signal (U2)
14 Sin-Signal (U1)
15 Innere Abschirmung (IS)
Gehause| Abschirmung

Hinweis: Da die Stifte 6, 7, 8, 9 in den Steckverbindern CN2 und CN3 intern verdrahtet sind, kann der Temperatursensor an beide Steckverbinder angeschlossen

* Reserviert. Bitte nicht verwenden

werden. Wenn der Hall-Sensor ebenfalls erforderlich ist, dasselbe Kabel fiir Hall- und Temperatursignal und den Steckverbinder CN2 verwenden.

Accurax-Linearmotor
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Bestellinformationen

(siehe Kapitel ,,Servoantriebe®)

®

Servoantriebsoptionen

Spannungsversorgungskabel

®

Optionales
Verlange-

rungskabel
far

®

Optionaler serieler Wandler

Accurax G5-Servoantrieb

EtherCAT- und Analog/Impulsmodelle

Seriell-
Wandler-
kabel

Optionales

®

A/B-Impulsgeber-Kabel

Verlangerungskabel
fur SinCos-Encoder

R88L-EC-FW

SinCos-Encoder/AB-Impulsgeber

@ Eisenbehaftete Motorwicklung

Magnetbahn R88L-EC-FM

Linearmotoren mit
und ohne Eisenkern

Hinweis: Die Symbole ®®@®) ... bezeichnen die empfohlene Reihenfolge bei der Auswahl des Linearmotors, der Kabel und des seriellen Wandlers fiir ein

Linearmotorsystem.

Linearmotoren

R88L-EC-FW-[] Ausfiihrung mit Eisenkern
230 V AC einphasig/dreiphasig, 400 V AC dreiphasig

Linearmotorteile

Linearservoantrieb

(@ Accurax G5 EtherCAT
und Analog/Impuls

Symbol Nennkraft Spkl:;fetn- @ Motorwicklung mit Eisenkern @ Magnetbahn Hall- 230V 400 V
Sensor
@@ 48 N 105N R88L-EC-FW-0303-ANPC | R88L-EC-FM-03096-A R88D-K[102H-1JI-L | R88D-KII06FIICI-L
R88L-EC-FM-03144-A

®@®@ 96 N 210N Wiekiun R88L-EC-FW-0306-ANPC | maai EG-FM-03384-A R88D-K[104H-JCI-L| R88D-KJ10FOICIC-L

160 N 400 N ohne 9 R88L-EC-FW-0606-ANPC R88L-EC-FM-06192-A R88D-K[108H-[I][)-L| R88D-K115FLILIC-L

/ ‘ 240 N 600 N Steckver- | R88L-EC-FW-0609-ANPC R88L-EC-FM-06288-A < R88D-K[110H-[IJCI-L | R88D-KII20FIICI-L

/ 320 N 800 N binder R88L-EC-FW-0612-ANPC % R88D-K[115H-1-L| R88D-KI30FLILIC-L

608 N 1600 N R88L-EC-FW-1112-ANPC | R88L-EC-FM-11192-A % R88D-K[115H-[1JI-L | R88D-KII30FICICI-L

760 N 2000 N R88L-EC-FW-1115-ANPC | R88L-EC-FM-11288-A T R88D-K[115H-11-L| R88D-KII30FILI-L

48 N 105N R88L-EC-FW-0303-APLC | R88L-EC-FM-03096-A Y R88D-K[102H-IJCI-L | R88D-KII06FIICI-L
R88L-EC-FM-03144-A 8

96 N 210N Wickiun R88L-EC-FW-0306-APLC R88L-EC-FM-03384-A c_g R88D-K[104H-[1]-L| R88D-KJ11OFLILIC-L

160 N 400 N mit 9 R88L-EC-FW-0606-APLC R88L-EC-FM-06192-A E R88D-K[108H-[I][-L| R88D-K15FLILIC-L

240N | 600N | Steckver- | R8BL-EC-FW-0609-APLC | poo =< cyoe oo™y R88D-K10H-CCC-L| R88D-KO20FCIC-L

320 N 800 N bindern R88L-EC-FW-0612-APLC R88D-K[115H-[ICJ0I-L | R88D-KII30FLITICI-L

608 N 1600 N R88L-EC-FW-1112-APLC | R88L-EC-FM-11192-A R88D-K[115H-[1CJCI-L | R88D-KII30FICICI-L

760 N 2000 N R88L-EC-FW-1115-APLC | R88L-EC-FM-11288-A R88D-K[115H-[-L| R88D-KI30FII-L

14
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R88L-EC-GW-[ Ausfiihrung ohne Eisenkern

230 V AC einphasig/dreiphasig

Linearmotorteile

Linearservoantrieb

(@) Accurax G5

Typ

Spit-
zen-
kraft

Nenn-
kraft

(@) Motorwicklung ohne Eisenkern

(2 Magnetbahn

(3 Hall-Sensor

230V
(EtherCAT)

230V
(Analog/Impuls)

29N | 100N

R88L-EC-GW-0303-ANPS

58 N | 200 N

R88L-EC-GW-0306-ANPS

87N | 300N

R88L-EC-GW-0309-ANPS

R88L-EC-GM-03090-A
R88L-EC-GM-03120-A
R88L-EC-GM-03390-A

R88L-EC-GH-03NN-A

R88D-KNO2H-ECT-L

R88D-KTO02H-L

R88D-KNO8H-ECT-L

R88D-KTO8H-L

R88D-KN10H-ECT-L

R88D-KT10H-L

70N | 240N | Wicklung

R88L-EC-GW-0503-ANPS

ohne

140N | 480N

R88L-EC-GW-0506-ANPS

Steckver-

210N binder

720N

R88L-EC-GW-0509-ANPS

R88L-EC-GM-05126-A
R88L-EC-GM-05546-A
R88L-EC-GM-05168-A
R88L-EC-GM-05210-A

R88L-EC-GH-05NN-A

R88D-KNO2H-ECT-L

R88D-KTO2H-L

R88D-KN04H-ECT-L

R88D-KT04H-L

R88D-KNO8H-ECT-L

R88D-KTO8H-L

141N | 700N

R88L-EC-GW-0703-ANPS

282 N | 1400 N

R88L-EC-GW-0706-ANPS

423 N | 2100 N

R88L-EC-GW-0709-ANPS

R88L-EC-GM-07114-A
R88L-EC-GM-07171-A
R88L-EC-GM-07456-A

R88L-EC-GH-07NN-A

R88D-KN04H-ECT-L

R88D-KT04H-L

R88D-KNO8H-ECT-L

R88D-KTO8H-L

R88D-KN10H-ECT-L

R88D-KT10H-L

29N | 100N

R88L-EC-GW-0303-APLS

58 N | 200 N

R88L-EC-GW-0306-APLS

87N | 300N

R88L-EC-GW-0309-APLS

R88L-EC-GM-03090-A
R88L-EC-GM-03120-A
R88L-EC-GM-03390-A

R88L-EC-GH-03NN-A

R88D-KNO2H-ECT-L

R88D-KT02H-L

R88D-KNO8H-ECT-L

R88D-KTO8H-L

R88D-KN10H-ECT-L

R88D-KT10H-L

70N | 240N | Wicklung

R88L-EC-GW-0503-APLS

140N | 480N mit

R88L-EC-GW-0506-APLS

Steckver-

210N bindern

720N

R88L-EC-GW-0509-APLS

R88L-EC-GM-05126-A
R88L-EC-GM-05546-A
R88L-EC-GM-05168-A
R88L-EC-GM-05210-A

R88L-EC-GH-05NN-A

R88D-KNO2H-ECT-L

R88D-KT02H-L

R88D-KNO4H-ECTL

R88D-KTO04H-L

R88D-KNO8H-ECT-L

R88D-KTO8H-L

141N | 700 N

R88L-EC-GW-0703-APLS

282 N | 1400 N

R88L-EC-GW-0706-APLS

R88L-EC-GM-07114-A
R88L-EC-GM-07171-A
R88L-EC-GM-07456-A

423 N | 2100 N

R88L-EC-GW-0709-APLS

R88L-EC-GH-07NN-A

R88D-KNO4H-ECTL

R88D-KT04H-L

R88D-KNO8H-ECT-L

R88D-KTO8H-L

R88D-KN10H-ECT-L

R88D-KT10H-L

Servoantrieb

@ Detaillierte Antriebsspezifikationen sowie Angaben zur Auswahl von Antriebszubehér finden Sie im Kapitel zu Accurax G5 Servoantrieben.

Serieller Wandler

(mit KTY-Sensorerkennung fir eisenbehaftete Motorwicklungen)

Symbol Spezifikationen Produktbe-
zeichnung
@ Serieller Wandler von 1 Vss auf serielle G5-Dateniibertragung mit Hall-Sensoreingang R88A-SCO1K-E

Serieller Wandler von 1 Vss auf serielle G5-Dateniibertragung mit Hall-Sensoreingang
(mit NTC-Sensorerkennung fir eisenlose Motorwicklungen)

R88A-SCO2K-E

Hinweis: Wird kein Temperatursensor benétigt, ist es nicht wichtig, welcher Wandler verwendet wird.

Serielles Wandlerkabel zum Servoantrieb

Symbol Spezifikationen Produktbezeichnung
@ Accurax G5-Linearantrieb zu seriellem 1,5 m|R88A-CRKNO0O01-5CR-E
Wandlerkabel. 3m |R88A-CRKNOO3CR-E
(Steckverbinder R88A-CNK41L und DB-15) 5m |R88A-CRKNOOSCR-E
10 m |R88A-CRKNO10CR-E EH !
15 m |R88A-CRKNO15CR-E
20 m |R88A-CRKN020CR-E

Spannungsversorgungskabel

Hinweis: Dieses Kabel kann auch fiir A/B-Impulsgeber mit Pinbele

gung nach Numerik Jena-

Standard verwendet werden.

Symbol Spezifikationen Produktbezeichnung
@ Fur eisenbehaftete Linearmotoren 1,5 m|R88A-CAWKO001-5S-DE

R88L-EC-FW-0303-[ 3m |R88A-CAWKO003S-DE

R88L-EC-FW-0306-1] 5m |R88A-CAWK005S-DE
10 m |R88A-CAWKO010S-DE
15 m |R88A-CAWKO015S-DE
20 m |R88A-CAWK020S-DE T (¢ =

Fir eisenbehaftete Linearmotoren 1,5 m|R88A-CAWL001-5S-DE

R88L-EC-FW-0606-] 3m |R88A-CAWL003S-DE

R88L-EC-FW-0609-1] 5m |R8BBA-CAWLO05S-DE

RE8L-EC-FW-0612-L] 10 m |R88A-CAWL010S-DE

R88L-EC-FW-1112-[]

R88L-EC-FW-1115-11 15 m |R88A-CAWL015S-DE
20 m |[R88A-CAWL020S-DE

Fur eisenlose Linearmotoren 1,5 m|R88A-CAWB001-5S-DE

R88L-EC-GW-[] 3m |R88A-CAWB003S-DE
5m |R88A-CAWB005S-DE =
10 m |R88A-CAWB010S-DE =)
15 m | R88A-CAWB015S-DE =
20 m |[R88A-CAWB020S-DE

Accurax-Linearmotor
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Linearencoderkabel zu seriellem Wandler

Symbol Spezifikationen Produktbezeichnung |Ansicht
Verlangerungskabel fir Numerik Jena- |1,5 m|R88A-CFKA001-5CR-E
Lineargeber zu seriellem Wandler 3m |R88A-CFKAOO3CR-E
R88A-SCOLIK-E (Steckverbinder DB-15) [5 1 [R88A-CFKAOOSCR-E
(Verlangerungskabel optional) 10 m |RBBA-CFKAOTOCR-E
15 m |R88A-CFKAO015CR-E
Verlangerungskabel fiir Renishaw- 1,5 m|R88A-CFKC001-5CR-E
Lineargeber zu seriellem Wandler 3m |R88A-CFKCO03CR-E
R88A-SCOLIK-E (Steckverbinder DB-15) [5 1 R88A-CFKCOO5CR-E 0
(Verlangerungskabel optional) 70 m |RBBA-CFKCOI0CRE
15 m |R88A-CFKC015CR-E
Verlangerungskabel fiir Heidenhain- 1,5 m|R88A-CFKD001-5CR-E
Lineargeber zu seriellem Wandler 3m |R88A-CFKDOO3CR-E
R88A-SCOLIK-E (Steckverbinder DB-15) 1571 R88A-CFKDOO5CR-E
(Verlangerungskabel optional) 70 m |RBBA-CFKDOT0CRE
15 m |R88A-CFKD0O15CR-E

Hall- und Temperatursensorkabel zu seriellem Wandler

Symbol Spezifikationen Produktbezeichnung |Ansicht
@ Verlangerungskabel von Hall- und 1,5 m|R88A-CFKB001-5CR-E
Temperatursensoren zu seriellem 3m |R88A-CFKBOO3CR-E
‘(’g?;cdk's;z?nscgrsggg;"'z 5m |R88A-CFKBOO5CR-E (¢
(Verlangerungskabel optional) 10 m |R88A-CFKBO10CR-E
15 m |R88A-CFKBO15CR-E

Steckverbinder

Spezifikationen

Produktbezeichnung

Encoder-Steckverbinder fir Accurax G5-Servoantrieb (CN4)

R88A-CNK41L

Hypertac-Leistungssteckverbinder IP67 fir eisenbehaftete Linearmotoren

LPRA-06B-FRBN170

Hypertac-Leistungssteckverbinder IP67 fiir eisenlose Linearmotoren

SPOC06KFSDN169

Cat. No. [160E-DE-02

SAMTLICHE ABMESSUNGEN IN MILLIMETER.
Umrechnungsfaktor Millimeter — Zoll: 0,03937. Umrechnungsfaktor Gramm — Unzen: 0,03527.

Im Sinne der standigen Produktverbesserung behalten wir uns Anderungen der technischen Daten ohne vorherige Ankiindigung vor.
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