OmRoN

Flexibilni bezpe€nostni jednotka

G9SX

Funkce logického AND umoziiuje vétsi o (@)
flexibilitu rozsifeni /0 </ W ce®

* Usnadriuje ¢aste¢né nebo uplné nastaveni fidiciho systému.
* Polovodi¢ové vystupy (kromé rozsifovaci jednotky)

* Detailni indikace pomoci LED diod umoziiuje snadnou
diagnostiku.

» Osvédéeni produktu od technické zkusebny TUV o shodé
s pozadavky norem IEC/EN61508 (SIL3) a EN954-1 (kat. 4).

* Certifikace UL a CSA.

* Nova jednotka se zacleriuje do fady se NE
dvéma dalSimi vlastnostmi: w
— zpozdéni vypnuti az 150 sekund
(vystup zpozdéni vypnuti je rovnéz v souladu s kat. 4.)
— dva vstupy s logickym AND

Poznamka: Viz Bezpecnostni pokyny na strané 17 a 18.

Viastnosti

@ Produktivita

Vlylep$ena produktivita s funkcemi “Casteéné zastaveni” a “Uplné zastaven/”,
ktera neohrozuje bezpecnost.

® Udrzba
LED indikatory a odpojitelné svorkovnice pro kvalitn&j8i udrzbu.
® Rozsiritelnost

Funkce “logické pfipojeni” usnadfiuje Upravy a rozsiteni zafizeni.

Prikl.) Strojni stredisko
* Po stisknuti nouzového stop tlaCitka se celé zafizeni zastavi. ) 3
« Jsou-li otevieny dvefe, odpovidajici &ast bude neaktivni. Nouzové stop tlacitko
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OMRON
Struktura ¢iselného znac¢eni model

B Legenda Ciselného znaéeni modelu

GosSX-JD000D-000-00)
1 234 5 6
1. Funkce 4. Konfigurace vystupti (pomocné vystupy)
AD/ADA: Zdokonalena jednotka 1: 1 vystup
BC: Zakladni jednotka 2: 2 vystupy
EX: Rozsifovaci jednotka 5. Max. doba zpozdéni vypnuti
2. Konfigurace vystupti (mzikové bezpeénostni vystupy) Zdokonalena jednotka
0: Zadna T15:15s
2: 2 vystupy T150: 150 s
3: 3 vystupy Zakladni jednotka
4: 4 vystupy Zadny indikator: Zadné zpozdéni vypnuti
3. Konfigurace vystupt (bezpeénostni vystupy se zpozdénym RozSifovaci jednotka
vypnutim) Zadny indikator: Zadné zpozdéni vypnuti
0: Zadna T: Zpozdéni vypnuti
2: 2 vystupy 6. Typ svorkovnice
4: 4 vystupy RT: Sroubové svorky

RC: Pruzné svorky

Informace pro objednani

B Seznam modelu

Zdokonalena jednotka

Bezpecnostni vystupy Pomocné Pripojeni Pocet Max. doba | Jme- Typ Model
(polovodicové) (viz vystupy logickym AND vstup- zpozdéni | novité | svorkov-
poznamka 3) (polovodi- nic’ho vypnuti napéti nice
Mzikové [Sespozdenym | SOVé) (ViZ Iystupy Tuystupy| kandld | (vizpozn. 1)
vypnnutim p 4
(viz pozn. 2)
3 2 2 1 1 1nebo2 [15s 24 VDC |Sroubové |G9SX-AD322-T15-RT
kanaly svorky
Pruzné G9SX-AD322-T15-RC
svorky
150 s Sroubové  |G9SX-AD322-T150-RT
svorky
Pruzné G9SX-AD322-T150-RC
svorky
2 2 2 15s Sroubové
svorky G9SX-ADA222-T15-RT @@Vj
Pruzné
svorky G9SX-ADA222-T15-RC @@Vj
150 s Sroubové
svorky GQSX-ADA222-T150-RT@E\7Vj
Pruzné G9SX-ADA222-T150-RC
svorky @E@

Poznamka: 1. Zpozdéné vypnuti je mozné nastavit v nasledujicich 16 krocich:
T15:0/0,2/ 0,3/ 0,4/ 0,5/ 0,6/ 0,7/ 1/ 1,5/ 2/ 3/ 4/ 5/ 7/ 10/ 15 s
T150: 0/ 10/ 20/ 30/ 40/ 50/ 60/ 70/ 80/ 90/ 100/ 110/ 120/ 130/ 140/ 150 s

2. Pfi nastaveni doby zpozZdéného vypnuti na 0 s se vystup se zpozdénym vypnutim stane mzZikovym vystupem.
3. Vystup s tranzistorem MOS FET s kanalem P
4. Vystup s tranzistorem PNP

2 Flexibilni bezpecnostni jednotka G9SX
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Zakladni jednotka
Bezpecnostni vystupy Pomocné vystupy Pripojeni Pocet Jme- Typ svorkovnice Model
(polovodi€ové) (viz poznamka 1) | (polovodicové) logickym AND | vstupnich| novité
Mzikové Se zpozdénym (viz poznamka 2) Vstupy |Vystupy kanali napeti
vypnutim
2 2 0 2 1nebo2 (24 VDC |Sroubové svorky G9SX-BC202-RT
kanaly Pruzné svorky G9SX-BC202-RC
Poznamka: 1. Vystup s tranzistorem MOS FET s kanalem P
2. Vystup s tranzistorem PNP
RozSifovaci jednotka
Bezpecnostni vystupy (kontakt) Pomocné Zpozdéni Jmenovité napéti Typ svorkovnice Model
r - Sz vystupy vypnuti
Mzikoveé Se:po:gg;ym (polovodicové)
yp (viz poznamka 1)
4 PST-NO - 1 --- 24 VDC Sroubové svorky G9SX-EX401-RT
Pruzné svorky G9SX-EX401-RC
-—- 4 PST-NO (Viz Sroubové svorky G9SX-EX041-T-RT
poznamka 2) Pruzné svorky G9SX-EX041-T-RC
Poznamka: 1. Vystup s tranzistorem PNP

2. Doba zpozdéni vypnuti je synchronizovana s dobou zpozdéni vypnuti v pfipojené zdokonalené jednotce
(G9SX-AD-[I/G9SX-ADA-L]).

Technické parametry

B Charakteristiky

Prikon

Polozka G9SX-AD322-[1/ADA222-[] | G9SX-BC202-[] | G9SX-EX-[]
Jmenovité napajeci napéti 24 VDC
Rozsah provozniho napéti -15 % az 10 % jmenovitého napajeciho napéti
Jmenovita spotfeba energie (viz pozn.) [Max. 4 W |Max. 3w |Max. 2w

Poznamka: Nezahrnuje spotfebu energie zpusobenou zatézi.

Vstupy

Polozka

G9SX-AD322-[/ADA222-[]

G9SX-BC202-[]

Bezpecnostni vstup

Zpétnovazebni/resetovaci vstup

Provozni napéti: 20,4 VDC az 26,4 VDC, vnitini impedance: pfiblizné 2,8 kQ

Vystupy

Polozka

G9SX-AD322-[J/ADA222-[]

G9SX-BC202-[]

Mzikovy bezpecnostni vystup
Bezpecnostni vystup se zpozdénim
vypnuti (viz poznamka 1)

Zatézovy proud:

(viz pozn. 2)

Vystup s tranzistorem MOS FET s kanalem P
S pouzitim 2 nebo méné vystupl: Max. 1 ADC

S pouzitim 3 nebo vice vystupd: Max. 0,8 A DC

Vystup s tranzistorem MOS FET s kanalem P
Zatézovy proud:
S pouzitim 1 vystupu: Max. 1 ADC
(viz pozn. 2)
S pouzitim 2 vystupt: Max. 0,8 A DC

Pomocny vystup

Zatézovy proud:

Vystup s tranzistorem PNP

max. 100 mA

Poznamka: 1. Jsou-li bezpecnostni vystupy ve stavu ON (zap.), je na nich trvale pfitomna nasledujici posloupnost signalu pro tcely diagnostiky.
PFi pouziti bezpe€nostnich vystupt jako vstupnich signalli pro ovladani zafizeni (napf. programovatelnych automatu) je nutno vzit
v Uvahu nize uvedeny puls OFF (vyp.).

r‘— Pfibl. 100 ms ————————>

ON

OFF ‘ ‘

*‘—‘* max. 360 us

2. Pfi montazi jednotek vedle sebe je vyZadovano nasledujici odlehéeni.
G9SX-AD322-[1/GI9SX-ADA222-[1/G9SX-BC202-[1: zatézovy proud max. 0,4 A

Flexibilni bezpe&nostni jednotka G9SX
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RozSirovaci jednotka

Polozka

G9SX-EX-[]

Jmenovité zatizeni

250 VAC, 3A /30 VDC, 3A (odporové zatéz)

Jmenovity trvaly proud 3A

Maximalni spinané napéti

250 VAC, 125 VDC

B Charakteristiky

OomRrRon

Polozka

G9SX-AD322-[1/ADA222-[] |

G9SX-BC202-[1

GI9SX-EX-[]

Kategorie prepéti (IEC/EN 60664-1)

Il (Bezpecnostni reléové
vystupy 13 az 43 a 14 az 44: 111)

Zapinaci ¢as (ze stavu OFF do stavu ON)
(viz poznamka 1)

max. 50 ms (bezpec¢nostni
vstup: ON) (viz pozn. 2)
max. 100 ms (vstup pro
pfipojenilogického AND: ON)
(viz pozn. 3)

max. 50 ms (bezpecnostni

vstup: ON)

max. 30 ms (viz pozn. 4)

Doba odezvy (ze stavu OFF do stavu ON)
(viz poznamka 1)

max. 15 ms

max. 10 ms (viz pozn. 4)

Zbytkové napéti ve stavu ON

max. 3,0 V (bezp. vystup, pomocny vystup)

Svodovy proud ve stavu OFF

max. 0,1 mA (bezp. vystup, pomocny vystup)

Maximalni délka kabelaze bezpeénostniho
vstupu a logického vstupu AND

max. 100 m

(Impedance externiho pfipojeni: 100 Q a max. 10 nF)

Cas resetovani (doba stisknuti tlaéitka Reset)

min. 100 ms

Pfesnost doby zpozdéni vypnuti (viz pozn. 5)

Do £ 5 % nastavené hodnoty

Do £ 5 % nastavené hodnoty

Izolaéni Mezi svorkami pro pfipojeni
odpor obvodu logického AND,
vstupnimi svorkami napajeciho
zdroje a ostatnimi vzajemné
propojenymi vstupnimi

a vystupnimi svorkami

Mezi vS§emi vzajemné
propojenymi svorkami a DIN
liStou

min. 20 MQ (pomoci
meggeru 100 VDC)

min. 20 MQ (pfi 100 VDC)

min. 100 MQ (pfi 500 VDC)

Dielektricka
pevnost

Mezi svorkami pro pfipojeni
obvodu logického AND,
vstupnimi svorkami napajeciho
zdroje a ostatnimi vzajemné
propojenymi vstupnimi

a vystupnimi svorkami

Mezi vS§emi vzajemné propo-
jenymi svorkami a DIN liStou

500 VAC po dobu 1 min.

500 VAC po dobu 1 min.

Mezi rdznymi poly vystupt

Mezi vzajemné propojenymi
bezpecnostnimi reléovymi
vystupy a ostatnimi vzajemné
propojenymi svorkami

1 200 VAC po dobu 1 min.

2 200 VAC po dobu 1 min.

Odolnost proti vibracim

Frekvence: 10 az 55 az 10 Hz, 0,375 mm jednoducha amplituda (0,75 mm dvojita amplituda)

Odolnost Zniéeni 300 m/s?

vici mecha- = . 2

nickym Poskozeni 100 m/s

otfesiim

Zivotnost Elektricka - min. 100 000 cykld
(jmenovité zatizeni, Cetnost
spinani: 1 800 cykld/hod.)

Mechanicka - min. 5 000 000 cykl( (¢etnost

spinani: 7 200 cykld/hod.)

Okolni teplota

—-10 az 55°C (bez namrazy nebo kondenzace)

Okolni vihkost

25az85 %

Utahovaci moment svorek (viz pozn. 6)

0,5Nm

Hmotnost

priblizné 200 g

priblizné 125 g

pFibliZné 165 g

Poznamka: 1.

resp. dob odezvy vSech jednotek spojenych pomoci logického AND.

OO hAWOWN

PFi spojeni dvou nebo vice jednotek pomoci logického AND je zapinaci ¢as a doba odezvy celkovym souétem zapinacich ¢asu

. Predstavuje zapinaci ¢as pfi zapnuti bezpe¢nostniho vstupu se v§emi ostatnimi nastavenymi podminkami.
. Predstavuje zapinaci €as pfi zapnuti vstupu s logickym AND se vSemi ostatnimi nastavenymi podminkami.
. Nezahrnuje zapinaci €as nebo dobu odezvy pfipojenych zdokonalenych jednotek.
. Nezahrnuje zapinaci ¢as nebo dobu odezvy internich relé u modelu G9SX-EX-[].
. Pouze u modelu G9SX-[I-RT (se Sroubovymi svorkami)

4 Flexibilni bezpecnostni jednotka G9SX




Pripojeni logickym AND

OmRonN

Polozka

G9SX-AD322-[ J/ADA222-[]

G9SX-BC202-[] GI9SX-EX-[]

Pocet pfipojenych jednotek
na vystup s logickym AND

max. 4 jednotky

Celkovy pocet jednotek pfipojenych [max. 20 jednotek
logickym AND (viz pozn. 2)

Pocet jednotek pripojenych za sebou | max. 5 jednotek
logickym AND

Max. pocet pripojenych rozsifujicich | ---
jednotek (viz pozn. 3)

5 jednotek

Maximalni délka kabelu pro vstup 100 m
s logickym AND

Poznamka: 1. Viz nize uvedené podrobné informace ke kombinacim pfipojeni logickym AND.
2. Nezahrnuje pocet rozsifovacich jednotek G9SX-EX401-[] nebo rozsifovacich jednotek G9SX-EX041-T-[] (model se zpozdénym

vypnutim).

3. Rozsifovaci jednotky G9SX-EX401-[] a rozsifovaci jednotky G9SX-EX041-T-[1 (model se zpozdénym vypnutim) Ize zamérovat.

Kombinace pripojeni pomoci logického AND

1. Jeden vystup s logickym AND ze zdokonalené jednotky G9SX-
AD muze byt pfipojeny pomoci logického AND az ke ¢tyfem
zdokonalenym jednotkam.

G9SX-AD
O
O O O O
G9SX-AD G9SX-AD G9SX-AD G9SX-AD
O O O O

2. Dva vystupy s logickym AND ze zakladni jednotky G9SX-BC
mohou byt pfipojeny pomoci logického AND az k osmi
zdokonalenym jednotkam.

G9SX-BC
OO
O O O O
G9SX-AD G9SX-AD G9SX-AD G9SX-AD
O O O O
O O O O
G9SX-AD G9SX-AD G9SX-AD G9SX-AD
O O O O

3. Dva vystupy s logickym AND ze zdokonalené jednotky G9SX-
ADA mohou byt pfipojeny pomoci logického AND az k osmi
zdokonalenym jednotkam.

O O O O
O O O O

4. Jakakoli zdokonalena jednotka se vstupem s logickym AND muGze
byt pfipojena pomoci logického AND ke zdokonalenym
jednotkam az na péti patrech.

G9SX-ADA
On®,

GISX-BC nebo
G9SX-AD nebo
G9SX-ADA

@,

O
G9SX-AD
O
O
G9SX-AD
O
O
G9SX-AD
O
O
G9SX-AD
O

5. Dva vystupy s logickym AND z jednotlivych
zdokonalenych nebo zakladnich jednotek mohou byt @@
spojeny pomoci logického AND se samostatnou
jednotkou G9SX-ADA.

G9SX-BC G9SX-BC

6. Nejrozsahlej$i mozna konfigurace obsahuje celkem 20
zdokonalenych a zakladnich jednotek. Pfi této konfiguraci mize
mit kazda zdokonalena jednotka az pét rozsifovacich jednotek.

4 N

4 A 2 . o

- Poznamka 1: Zékladni jednotka = G9SX-BC
Zdokonalena zdokonalena jednotka = G9SX-AD nebo G9SX-ADA
jednotka nebo Poznamka 2: Jednotka G9SX-AD322-T-[1 ma pouze jeden vystup
zakladni jednotka s logickym AND.

S | S | M | S " S

- 1 - -
EZdokonalena' | iZdokonalené H iZdokonaIena H iZdokonaIené:
i ledngtka i i lednotka i i jednotka i i jedpotka |
~
O O O
Zdokonalena Zdokonalena Zdokonalena Zdokonalena
jednotka jedntka jedntka jednka

Pocet pripojenych jednotek na
vystup s logickym AND
max. 4 jednotek

O O
Zdokonalena Zdokonalena
jednotka jednotka
O O

O O
Zdokonalena Zdokonalena
jednotka jednotka
O O
O O
Zdokonalena Zdokonalena
jednotka jednotka

O O

O O
Zdokonalena Zdokonalena
jednotka jednotka
O O

Pocet jednotek s logickym

O <
Zdokonalena
jednotka
O
O <
Zdokonalena
jednotka
O
. AND zapojenych do serie Celkovy pocet jednotek
max. 5 jednotek pfipojenych pomoci logického

\ AND: max. 20 jednotek —

O
Zdokonalena
jednotka
O

Flexibilni bezpecnostni jednotka G9SX 5



Doba odezvy a zapinaci ¢as

V nasledujici tabulce jsou uvedeny doby odezvy pro dvé nebo vice jednotek, které jsou spojeny pomoci logického AND.

OomRrRon

Polozka Blokové schéma zapojeni Max. doba Max. doba Max. zapinaci Max. zapinaci
odezvy (kromé | odezvy (véetné cas (kromé cas (vcetné
rozsirovacich rozSirovacich rozSirovacich rozSirovacich
moduli) moduli) modul) modul)
(viz (viz (viz (viz
Patro poznamka 1) poznamka 2) poznamka 3) poznamka 4)
Prvni patro ’ ) 15 ms 25 ms 50 ms 80 ms
¥
| Zdokonalené jednotka nebo zakladni jednotka |
Druhé patro ¥ 30 ms 40 ms 150 ms 180 ms
Treti patro ¥ 45 ms 55 ms 250 ms 280 ms
Ctvrté patro ¥ 60 ms 70 ms 350 ms 380 ms
Paté patro ¥ 75 ms 85 ms 450 ms 480 ms
¥

Poznamka: 1.

prepne ze stavu ON na OFF.
3. Maximalni zapinaci ¢as (bez rozsifovacich jednotek) v tomto blokovém schématu zapojeni je doba pfepnuti vystupu jednotky

pfepne ze stavu OFF na ON.

Maximalni doba odezvy (bez rozSifovacich jednotek) v tomto blokovém schématu zapojeni je doba pfepnuti vystupu jednotky

6 Flexibilni bezpecnostni jednotka G9SX
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Zapojeni

M Vnitini zapojeni

G9SX-AD322-[ ] (zdokonalena jednotka) G9SX-ADA222-[ ] (zdokonalena jednotka)

namka 2)
- - re—tm——b———y & S i . H
Bezpec- oo | Resetovaci/ | vstup . Bezpeé- | Bezpet- Resetovacl/ | vewo |1 1 v 1 P
- i [Bezpecnostni & i 1stup s logickym AND I . { i & i | qotohbe |1 Logicky y; Logicky
Napéjeci \7;?"1‘ VSp2 zpétnovazebni |detekee | p s logicky! | Napajeci| nostni nostni zpétnovazebni detekce [§AND vstup 11 AND vstup 21 /0]
p1 | VSWPZ | " ystuyp [ AU | e e m—m— = — — vstup 1 vstup 2 vstup 1.
obvod Y EYI—— obvod
Rizeni bezpeénostnich vystupt | Rizeni pomoc- | Rizeni vystupl

______ L.
nych vystupt

rozSifovaci jednotky

Rizeni bezpecnostnich vystupu | Rizeni pomoc- | Rizeni vystupi

nych vystuptl | rozsifovaci jednotky

9 e e e
G196

(Viz poznamka 3)

;V_/
(Viz poznamka 3)
Poznamka: 1. Vnitfni obvod napajeciho zdroje neni izolovan. Poznamka: 1. Vnitfni obvod napajeciho zdroje neni izolovan.
2. Vstup s logickym AND je izolovan. 2. Vstupy s logickym AND jsou izolovany.
3. Vystupy S14 az S54 jsou vnitfné redundantni.

3. Vystupy S14 az S54 jsou vnitiné redundantni.
G9SX-BC202-[ ] (zakladni jednotka)

AT TIRTIZHT21KT22KT3IKT32HT33HY 1

(Viz
poz-
namka,
1)
Bezpe¢- % 4 R / Vstup
Napajeci nostni Bezpeicnogstnl zpétnovazebni | detekce
vstup 1 vstup vst Zkrat(
obvod

Rizeni bezpeénostnich vystupt | Rizent pomoc-

W BW
(@2) LXL)—& %2

(Viz poznamka 2)

Poznamka: 1. Vnitfni obvod napajeciho zdroje neni izolovan.
2. Vystupy S14 a S24 jsou vnitiné redundantni.

G9SX-EX401-[/G9SX-EX041-T-[]

(rozsifovaci jednotka / rozSifovaci jednotka
se zpozdénym vypnutim)
Rizeni

9
bezpec¢-

Napéjeci| nostnich
obvod vystupt

Rizeni
pomocnych
vystupl

A2, X2

Poznamka: 1. Vnitfni obvod napajeciho zdroje neni izolovan.
2. Vystupy relé jsou izolovany.

Flexibilni bezpecnostni jednotka G9SX 7
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Rozmeéry

Poznamka: Neni-li uvedeno jinak, jsou vSechny rozméry v milimetrech.

Zdokonalena jednotka

G9SX-AD322-] (6) (viz poznamka 2) Uspf)[adan| sivgrek
i — BleLE,
T }j/ DROORE
[T | I I
i !
:F PwRr[] [IFB
T T2
AND[]
@: max. 100 EI[] D ED
JERR
l l
= 330829
T P
ma. %? 5 (10) =1 max. 115 (6) (viz poznamka 2)
N Typlcky rozmér Poznamka: 1. VySe uvedeny obrysovy nacrtek plati pro svorky typu -RC.
2. Pouze pro svorky typu -RC.
G9SX-ADA222-] (6) (viz poznamka 2) Usporadam svorek
: DRREE0
F/ OOOOEE
|
| |
PwR[] [FB
T 0712
anpi[] [ AND2
[ﬂ: max. 100 EI[] D €D
JERR
l l
=, 333838
(L | — =
(10) -~ max. 115 (6) (viz poznamka 2)

Poznamka: 1. VySe uvedeny obrysovy nacrtek plati pro svorky typu -RC.

* Typicky rozmér
2. Pouze pro svorky typu -RC.

Zakladni jednotka
G9SX-BC202-[] (6) (viz poznamka 2) Usporadani svorek

i @O

| )i/ DOOE

| |
R Oee
PWR[] [JFB
Orwr a0
an 0 max. 100 ™0 O
Qo = ell] [JErRR
M:] | |
il % | |
Safsoe] L] 2

T
[ b @6
‘ = ©8OC)
max. 2. £
(22.5)" max. 115 (6) (viz poznémka 2)

Poznamka: 1. VySe uvedeny obrysovy nacrtek plati pro svorky typu -RC.
2. Pouze pro svorky typu -RC.

* Typicky rozmér
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RozSirovaci jednotka

G9SX-EX401-]
RozSirovaci jednotka se zpozdénym vypnutim

G9SX-EX041-T-[] —

Usporadani svorek

GI9SX-EX401-[] G9SX-EX041-T-[J
(RozSifovaci (Rozsifovaci jednotka

(6) (viz poznamka 2)
jednotka) se zpozdénym vypnutim)

S : 0pwr [Jpwr
% max. 100 D £l []ED
[ERR JERR

= ]
HEEE | | | |
T T 1 1 1 1
A Oe@ Oe@
A
‘rn_S‘ax.Z* max. 115 i 4 - T - T
(22,5) i N ] R (6) (viz po’znamka 2)
* Typicky rozmér Poznamka: 1. yt)sli;\t/igfrjgzgk.)rysovy nacrtek plati pro
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B Zapojeni vstupu a vystup

OomRrRon

Nazev signalu

Nazev svorky

Popis ¢innosti

Elektrické zapojeni

Vstup napéjeni

A1, A2

Vstupni svorky pro zdroj napajeni.
Zdroj napajeni pfipojte ke svorkam A1 a A2.

Kladny pél napajeciho zdroje (24 VDC) pfipojte ke
svorce A1.

Zaporny pol napajeciho zdroje (zem) pfipojte ke
svorce A2.

Bezpecénostni T11, T12 Chcete-li nastavit bezpecnostni vystupy do stavu ON |Odpovida
vstup 1 (zap.), musi byt k bezpe¢nostnimu vstupu 1 a 2 kategorii
priveden signal stavu HIGH. Jinak nemohou byt bezpecnosti 2
bezpecnostni vystupy ve stavu ON (zap.).
Bezpecnostni T21, T22 Odpovida
vstup 2 kategorii
bezpecnosti 3
Odpovida
kategorii
bezpecnosti 4
Zpétnovazebni/ T31, T32, T33 |Chcete-li nastavit bezpe€nostni vystupy do stavu ON | Automaticky
resetovaci vstup (zap.), musi byt na T33 pfiveden signal stavu ON. |reset
Jinak bezpecnostni vystupy nemohou byt ve stavu
ON (zap.)..
Chcete-li nastavit bezpecnostni vystupy do stavu ON |Ruéni reset Smytka péiné vazhy
(zap.), musi se signalovy vstup T32 zménit ze stavu Resotovac_ N
OFF (vyp.) na ON (zap.) a poté do stavu OFF. Jinak tacitko A
bezpecnostni vystupy nemohou byt ve stavu ON
(zap.).
Vstup s logickym T41, T42, Spojeni s logickym AND znamena, Ze jedna jednotka | _____. Vsiup a
AND T51, T52 (jednotka A) vysle bezpecnostni signal “a” do lie!@ﬁa&mgj
nasledujici jednotky (jednotka B) a jednotka B GoSXADS2T it
Xﬁ)lg)éléa logicky souhc';in (ANIID) (4. prot\,/e?(e vystup Vstup (a) © gné\ obvodu logického AND (1. vrstva) Dalii jednotky (max. 4 jednotky)
ezpecnostniho signalu “a” a “b”, ktery je | _______ t—Vsnb !
vstupem do jednotky B. Liegﬂ%a%%j Tara) 5
Logickym AND bezpe&nostniho vystupu jednotky B GQ'T i GOFADSRT |t
je “a” AND “b”. (AND vstupu “a” a “b” je vystup.) Vstup (a&b) Lignél obvodu logického AND (2. vistva) Dalii jednotky (max. 4 jednotky)
Chcete-li nastavit bezpe¢nostni vystupy nasledné t e
jednotky do stavu ON (zap.), musi byt jeji coSxADTT f’@j:
pfednastaveny prepinac s logickym pfipojenim AND —
nastaven na AND (povolit) a na vstup T41 nasledné
jednotky musi byt pfiveden signal ve stavu HIGH. DalSi jednotka (max. 5 vrstev)
Vstup pro detekci Y1 Nastavuje rezim s funkci detekce poruch (detekce |Pri pouziti vstupa T11, T21 ponechejte vstup Y1
zkratl zkrat() bezpe€nostnich vstupd modelu G9SX otevieny. (El. zapojeni odpovidajici kategorii 4)
odpovidajici pfipojeni vstupu pro detekci zkratd. Jestlize nepouzivate vstupy T11, T21, pfipojte
vstup Y1 k napéti 24 VDC.
(El. zapojeni odpovidaijici kategorii 2 nebo 3 nebo
pfi pfipojovani bezpecnostnich senzort)
Mzikovy S14, S24, S34 |Zapina se nebo vypina podle stavu bezpecnostnich |Jestlize tyto vystupy nepouzivate, ponechejte je

bezpecnostni vystup

vstupl, zpétnovazebnich/resetovacich vstupl a
vstupl s logickym AND.

Béhem stavu se zpozdénym vypnutim se mzikové
bezpecnostni vystupy nhemohou zapnout.

oteviené.

Bezpecnostni vystup
se zpozdénym
vypnutim

S44, S54

Bezpecnostni vystupy se zpoZzdénym vypnutim.
Doba zpozdéni vypnuti se nastavuje pomoci
oto¢ného prepinace zpozdéného vypnuti.

Kdyz je doba zpozdéni nastavena na nulu, je mozno
pouzit tyto vystupy jako vystupy bez zpozdéného
vypnuti.

JestliZze tyto vystupy nepouzivate, ponechejte je
oteviené.

Vystup s logickym  [L1, L2 Vysila signaly se stejnou logikou jako mzikove Jestlize tyto vystupy nepouzivate, ponechejte je
AND bezpecnostni vystupy. oteviené.
Pomocny X1 Vysila signaly se stejnou logikou jako mzikové Jestlize tyto vystupy nepouzivate, ponechejte je
monitorovaci vystup bezpecnostni vystupy oteviené.
Pomocny chybovy |X2 Vystup je sepnuty, kdyZ sviti nebo blika indikator Jestlize tyto vystupy nepouzivate, ponechejte je

vystup

chyby.

oteviené.
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Hl Pripojeni bezpecnostnich senzori k modelu G9SX

1. Pfipojujete-li bezpe€nostni senzory k modelu G9SX, svorka Y1 musi byt pfipojena na napéti 24 VDC.

Je-li svorka Y1 otevfena, vyhodnoti to model G9SX jako chybu.

2. V mnoha pfipadech zahrnuji bezpe€nostni senzorové vystupy jednorazovy vypinaci puls (OFF) pro vlastni diagnostiku.
Nasledujici stav zkuSebniho pulsu Ize aplikovat jako bezpecnostni vstupy pro model G9SX.

« Sitka pulsu jednorazového vypnuti (OFF) b&hem stavu zapnuti (ON): 340 us max.

*‘—‘* max. 340 us

Provoz

B Funkce

Spojeni logickym AND
® Piiklad s G9SX-AD322-(]

Spojeni s logickym AND znamena, Ze zakladni jednotka (nebo
zdokonalena jednotka) vysle bezpec€nostni signal “a” do zdokona-
lené jednotky a zdokonalena jednotka vypocita logicky soucin (AND)
bezpecnostniho signalu “a” a bezpeénostniho signalu “b”.
Bezpecnostni vystup zdokonalené jednotky s logickym AND

zobrazené v nasledujicim obrazku je “a” AND “b”.

Logické spojeni

Z&akladni jednotka \4 Zdokonalené jednotka
G9SX-BC202-[] Y | G9SX-AD322-[]

! !

a a (AND) b

Toto je znazornéno na prikladu aplikace v nasledujicim diagramu.
Daneé zafizeni ma dva hazardy (nezadouci vystupni signaly
logického obvodu) oznagené jako Robot 1 a Robot 2 a je vybaveno
bezpeénostnim dvefnim spinacem a nouzovym stop tlacitkem.
Muzete pouzit celkovou kontrolu, pfi které se Robot 1 a Robot 2
zastavi pfi kazdém stisknuti nouzového stop tlac¢itka. MlZete pouzit
také ¢astecnou kontrolu, kdy se zastavi pouze Robot 1, ktery je
nejblize ke dvefim, kdyz dojde k otevfeni dvefi. V takovém pfipadé
bude Robot 2 pokracovat v €innosti.

Tento pfiklad znazorfiuje skute¢nou situaci s pouzitim modelu G9SX
pro tuto aplikaci.

(Poznamka: Prepinac logického AND na zdokonalené jednotce musi
byt nastaven na AND (povoleno).)

Nouzové
stop tladitko

Bezpecnostni dveini
spina¢

Nouzové stop tlacitko Dvefni spina¢

Logické spojeni

b
S +
Zakladni jednotka \4 Zdokonalena jednotka
A 4

v
Robot 2 Robot 1

®Priklad s GQSX-ADAZZZ-D@E@

Zdokonalena jednotka G9SX-ADA222-[] je vybavena dvéma vstupy
s logickym AND. Proto dokaze pfijimat dva bezpe€nostni signaly

z rdznych zdokonalenych nebo zakladnich jednotek. Jak ukazuje
obrazek, vystup zdokonalené jednotky G9SX-ADA222-[] bude “a”
AND “b” AND “c”.

a
N
Z&kladni jednotka \4
G9SX-BC202-[]
c
b
v —Pf-------- » o
a A4 Tv Zdokonalena jednotka
Y'Y | G9SX-ADA222-[]
Z&kladni jednotka
G9SX-BC202-]
v
b aAND b AND ¢

Flexibilni bezpe€nostni jednotka G9SX 11



Pripojeni rozsSirovacich jednotek

¢ RozSifovaci jednotky G9SX-EX a G9SX-EX-T Ize pfipojit
ke zdokonalené jednotce (G9SX-AD322-[1/G9SX-ADA222-1])
pro zvy$eni poctu bezpecénostnich vystupd. (Nelze je pfipojit k
zakladni jednotce.)

* K jedné zdokonalené jednotce je mozno pfipojit maximalné pét
rozs$ifovacich jednotek. Mlize to byt kombinace jednotky G9SX-EX
s mzikovymi kontakty a G9SX-EX-T s kontakty se zpozdénym
vypnutim.

 Vytahnéte z konektoru na zdokonalené jednotce ukoncovaci
konektor a zastréte do konektoru konektor s kabelem roz$ifovaci
jednotky. Ukon&ovaci konektor zastréte do konektoru
na rozsifovaci jednotce zcela vpravo.

» Jsou-li ke zdokonalené jednotce pfipojeny rozsifovaci jednotky,
kazda rozSifovaci jednotka musi mit zapnuty pfivod napajeni.
(Vlastni pfipojeni rozsifovaci jednotky znazorriuje nasledujici
schéma.)

P rrttd

Zdokonalen jednotka Rozsifujici modul

Postup nastaveni

1. Vstup pro detekci zkratli (zdokonalena
jednotka/zakladni jednotka)

Nastavte rezim detekce zkratl pro bezpeénostni vstupy tak,
Ze pfipojite vstup Y1 na 24 VDC nebo jej nechate otevieny.
Kdyz je detekce zkratl nastavena na ON (zapnuta), bude mezi
bezpec€nostnimi vstupy T11-T12 a T21-22 zjist'ovana porucha
zkratem. P¥i zjisténi zkratu nastane nasledujici situace.

1. Bezpecnostni vystupy a vystupy s logickym AND se vypnou.
2. Rozsviti se LED indikator.
3. Chybovy vystup (pomocny vystup) se zapne (ON).

Detekce Elektrické zapojeni
zkratli
VYPNUTO |Odpovida +24 VDC
kategorii

bezpecénosti 2

Qg """"" +24 VDC

Odpovida
kategorii
bezpecnosti 3

+24VDC +24 VDC

ON Odpovida
kategorii
bezpecnosti 4

OomRrRon

2.Rezim resetu (zdokonalena jednotka/
zakladni jednotka)

Rezim resetu nastavite pomoci svorek T31, T32 a T33
zpétnovazebniho/resetovaciho vstupu.

ReZim automatického resetu se vybere tehdy, je-li svorka T32
pfipojena na 24 VDC, a manualni rezim tehdy, je-li svorka T33
pfipojena na 24 VDC.

Rezim automatického resetu Rezim manualniho resetu

KM1

KM2 Resetovaci

spina¢
KM3

KM4
+24 VDC

! b4

T31 T32 T33 T31 T32 T33

+24 VDC KM5

3. Nastaveni logického AND (zdokonalena
jednotka)

P¥i pfipojeni ke dvéma nebo vice zdokonalenym jednotkdm (nebo
zakladnim jednotkam) pomoci logického AND nastavte prepinac
nastaveni logického AND na zdokonalené jednotce na strané vstupu
(zdokonalena jednotka G9SX-AD322 na nasledujicim nakresu) na
AND.

(1) Pouziti G9SX-AD322 na strané vstupu

Zdokonalena jednotka A
AND 7@
b A2 VPNUTO —

D

T41 T42 AND *@
VYPNUTO —
Zdokonalena jednotka
G9SX-AD322

Poznamka: 1. Je-li pfepina¢ nastaveni logického AND na jednotce
nastaven na OFF (vypnuto), objevi se chyba
nastaveni a zdokonalena jednotka G9SX-AD322 se
vypne.

2. Nastavte pfepina¢ nastaveni logického AND na
zdokonalené jednotce A do polohy OFF (vypnuto),
jinak dojde k chybé.

3. Vstup s logickym AND nelze odesilat do zakladni
jednotky.

12 Flexibilni bezpeénostni jednotka G9SX



(2) Pouziti jednotky G9SX-ADA222 na strané vstupu

Zdokonalend jednotka B Zdokonalena jednotka C
AND —@ AND *@
OFF— OFF~

O—0—0—0 AND - AND—
T41T42 T51 T52
Zdokonalena jednotka Ta1/T42 T51/T52
GISX-ADA222
Poznamka: 1. Neni-li pfipojena zdokonalena jednotka B, ponechte
vstupy T41 a T42 zdokonalené jednotky G9SX-
ADA222 oteviené a nastavte pfepina¢ nastaveni
logického AND T41/T42 na OFF (vypnuto).
2. Neni-li pfipojena zdokonalena jednotka C, ponechte
vstupy T51 a T52 zdokonalené jednotky G9SX-
ADA222 oteviené a nastavte prepinac nastaveni
logického AND T51/T52 na OFF (vypnuto).

V nasledujici tabulce jsou uvedeny vztahy mezi nastavenim
prepinace logického AND ve stavu ON (zapnuto) a podminkami pro
zapnuti bezpe€nostnich vystupud.

Prepina¢ nastaveni Podminky zapnuti bezpeénostnich
logického AND ve stavu vystupti
T41/T42 T51/T52 Bezpec- Logicky Logicky
nostni vstup 1 vstup 2
vstup
OFF OFF ON OFF OFF
AND OFF ON ON OFF
OFF AND ON OFF ON
AND AND ON ON ON

OmRonN

4. Nastaveni doby zpozdéni vypnuti
(zdokonalena jednotka)

Pfedem nastavena doba zpoZzdéného vypnuti na zdokonalené
jednotce se nastavuje pomoci pfepinace doby zpozdéného vypnuti
(po jednom na pfedni a zadni strané jednotky). Normalni provoz
bude probihat pouze tehdy, jsou-li oba pfepinace nastaveny shodné.
Nejsou-li pfepinace nastaveny stejné, dojde k chybé.

Zezadu

%{ 7] +—— Pfepina¢

Prepinag — 14

Podrobna nastaveni poloh pfepinace jsou uvedena na nasledujici
ilustraci.

G9SX-AD322-T15/G9SX-ADA222-T15

ZPOZDENI VYPNUTI ™ Zkosend
Priklad 1: nastaveni
zpozdéni vypnuti
0 sekund

ZPOZDEN[ VYPNUTI
Priklad 2: nastaveni
zpozdéni vypnuti
1 sekunda

GOSX-AD322-T150/GISX-ADA222-T150 VE w)

7080 %,

60 00
50 110
40 120
30 — 130
20 140
710 o150

ZPOZDENI VYPNUTI ioserahrana ZPOZDEN] VYPNUT
pfikad 1: nastaveni zpozdéni priklad 2: nastaveni zpozdéni
vypnuti 0 sekund vypnuti 70 sekund

Flexibilni bezpe&nostni jednotka GOSX 13



LED indikatory
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Znaceni | Barva Nazev G9SX-AD | G9SX-ADA [G9SX-BC | G9SX-EX | GI9SX-EX-T Funkce Odkaz
PWR Zelena |Indikator O O @] O @] Sviti, je-li pfivedeno napajeci napéti. -—-
(napa- napajeni
jeni)
T1 Oran- |Indikator O O O - - Sviti, je-li na vstup T12 pfiveden signal |(Viz
zova |bezpecnostni stavu HIGH. poz-
ho vstupu ¢.1 Blika, jestlize se vyskytne chyba tykajici |nam-
se bezpeénostniho vstupu &. 1. ka.)
T2 oran- |Indikator ©] ©] ©] - -- Sviti, je-li na vstup T22 pfiveden signal

zova |bezpecnostni stavu HIGH.

ho vstupu €. 2 Blika, jestlize se vyskytne chyba tykajici
se bezpecnostniho vstupu €. 2.
FB oran- |Indikator ©] ©] ©] - - Sviti v nasledujicich pfipadech:

Zova |zpétnovazeb Pfi automatickém resetu, je-li na vstup
niho/ . T33 priveden signal stavu HIGH.
reietovacmo PFi ruénim resetu, je-li na vstup T32
vstupu pfiveden signal stavu HIGH.

Blika, jestlize se vyskytne chyba tykajici
se zpétnovazebniho/resetovaciho
vstupu.
AND oran- |Indikator ©] - - - - Sviti, je-li na vstup T41 pfiveden signal
zova |vstupu stavu HIGH.
s logickym Blika, jestlize se vyskytne chyba tykajici
AND se vstupu s logickym AND.
AND1 oran- |Indikator - ©] - - - Sviti, je-li na vstup T41 pfiveden signal
zova |vstupu stavu HIGH.
s logickym Blika, jestlize se vyskytne chyba tykajici
AND se vstupu s logickym AND.
AND2 oran- |Indikator - O - - - Sviti, je-li na vstup T51 pfiveden signal
zova |vstupu stavu HIGH.
s logickym Blika, jestlize se vyskytne chyba tykajici
AND se vstupu s logickym AND.
El oran- |Indikator ©] ©] @] @] - Sviti, jsou-li mzikové bezpecnostni

zova |bezpecnostni vystupy (S14, S24, S34) ve stavu ON
ho vystupu (zapnuto).

Blik4, jestlize se vyskytne chyba tykajici
se mzikového bezpecénostniho vystupu.
ED oran- |Indikator O O - - O Sviti, jsou-li bezpe¢nostni vystupy se

zova |bezpecnostni zpozdénym vypnutim (S44, S54) ve
ho vystupu stavu ON (zapnuto).
se Blika, jestlize se vyskytne chyba tykajici
zpozdepym se bezpecnostniho vystupu se
vypnutim zpozdénym vypnutim.

ERR Cerve |Indikator O O @] O O Sviti nebo blika, vyskytne-li se chyba.
na chyby
Poznamka: Podrobnosti viz Detekce poruch na nasledujici strané.

Indikace nastaveni (pri zapnuti)

Nastaveni pro model G9SX je mozno asi 3 vtefiny po zapnuti pfivodu energie zkontrolovat pomoci oranzovych indikatord. BEhem tohoto intervalu
indikace nastaveni bude svitit indikator ERR, av§ak pomocny chybovy vystup zUstane ve stavu OFF (vypnuto).

Indikator Polozka Poloha nastaveni Stav Rezim nastaveni Stav nastaveni

indikatoru

T Rezim detekce zkratu Svorka Y1 Sviti RezZim detekce Y1 = oteviena
Nesviti RezZim bez detekce Y1=24VDC

FB Rezim resetu Svorka T32 nebo T33 | Sviti Rezim ru¢niho resetu T33 =24 VDC
Nesviti Rezim automatického resetu | T32 = 24 VDC

AND Rezim vstupu s logickym AND Pfepinac¢ nastaveni Sviti Vstup s logickym AND "AND”

(AND1, logického AND povolen

AND2) Nesviti  |Vstup s logickym AND "OFF”

nepovolen
14 Flexibilni bezpeénostni jednotka G9SX




Detekce poruch

OmRonN

Pokud model G9SX zjisti chybu, indikator ERR anebo jiné indikatory se rozsviti nebo za¢nou blikat, aby o nastalé chybé informovaly uZivatele.

Provedte kontrolu a pfijméte nezbytna opatfeni podle nasledujici tabulky a poté jednotku G9SX znovu zapnéte.
(Zdokonalena jednotka / zakladni jednotka)

ERR Jiné Zavada Predpokladané priciny zavady Zkontrolujte jednotlivé body a provedte
indikator | indikatory prislusna opatreni
- Chyba kvali 1) Nadmeérné elektromagnetické ruseni 1) Zkontrolujte Uroveri ruSeni v okoli jednotky
€; elektromagnetickému 2) Selhani vnitfniho obvodu G9SX a spojeného systému.
. ruseni nebo chyba ve 2) Vyménte za novy vyrobek.
Blika vnitfnich obvodech.
w Chyba tykajici se 1) Zavada tykajici se el. zapojeni 1) Zkontrolujte el. zapojeni vstuptd T11 a T12.
-0 bezpecnostniho vstupu 1| bezpeénostniho vstupu 1 2) Zkontrolujte el. zapojeni vstupu Y1.
2) Nespravné nastaveni vstupu pro detekci  |3) viymarite za novy vyrobek.
zkratd
T1 blika 3) Zavada obvodu bezpeénostniho vstupu 1
Chyba tykajici se 1) Zavada tykajici se el. zapojeni 1) Zkontrolujte el. zapojeni vstupl T21 a T22.
O bezpecnostniho vstupu 2| bezpecnostniho vstupu 2 2) Zkontrolujte el. zapojeni vstupu Y1.
‘ 2) Nespravné nastaveni vstupu pro detekci  |3) iymarite za novy vyrobek.
o zkratd
T2 blika
3) Zavada obvodl bezpeénostniho vstupu 2
Zavada tykajici se 1) Zavady tykajici se el. zapojeni 1) Zkontrolujte el. zapojeni vstupl T31, T32 a
zpétnovazebniho/ zpétnovazebniho/resetovaciho vstupu. T33.
resetovaciho vstupu 2) Zavady obvodu zpétnovazebniho/ 2) Vymeénte za novy vyrobek.
resetovaciho vstupu.
20- Zavada v rozSifovaci 1) Nespravné signaly zpétné vazby 1) Zkontrolujte propojovaci kabel rozSifovaci
o jednotce z rozS$ifovaci jednotky jednotky a zapojeni zakon¢ovaciho konektoru
FB blika 2) Abnorrp_?lni ng_péjeci napéti pfivadéné 2) Zkontrolujte napajeni rozsifovaci jednotky
do rozsifovaci jednotky Poznamka: Ujistéte se, zda sviti indikatory
3) Zavada obvodu bezpecénostnich vystupl PWR (napajeni) na vSech
s reléovymi kontakty rozSifovacich jednotkach.
3) Vymeénte rozsifovaci jednotku za novou.
Zavada tykajici se 1) Zavada tykaijici se el. zapojeni mzikovych |1) Zkontrolujte el. zapojeni svorek S14, S24 a
mzikovych bezpec- bezpecnostnich vystupd S34.
nostnich vystupl nebo |2y 7avada obvodu mzikovych 2) Vymeérite za novy vyrobek.
w xyitupu ;Icg]'cfléym AND | bezpegnostnich vystupl 3) Zkontrolujte el. zapojeni svorek L1 a L2.
0 €Do pomocneno 3) Zavada tykajici se el. zapojeni vystupu 4) Vyméiite za novy vyrobek
kontrolniho vystupu. s logickym AND Yl y vy -
P El blika i gicky! . L 5) Zkontrolujte el. zapojeni svorky X1.
4) Zaiwada O,bqullj vystupu s .Iogl'ckym ANP 6) Zkontrolujte okolni teplotu a volny prostor
Sviti 5) Zavada tykajici se el. zapojeni pomocného | * kolem jednotky GOSX.
kontrolniho vystupu
6) Nepfipustna hodnota okolni teploty
Zavada tykajici se 1) Zavada tykajici se el. zapojeni 1) Zkontrolujte el. zapojeni svorek S44 a S54.
bezpe€nostnich vystupt bezpecnostnich vystupt s reléovymi 2) Pfekontrolujte nastavené hodnoty obou
» se zpozdénym vypnutim kontakty a zpoZzdénym vypnutim prepinaéli doby zpoZdéni vypnuti.
0 2) Nespravné nastavené hodnoty doby 3) Vyméiite za novy vyrobek.
oo z;?ozdenl vypnuti . . . . |4) Zkontrolujte okolni teplotu a volny prostor
ED blika 3) Zavada obvodu bezpecnostnich vystupt s | * kolem jednotky G9SX.
reléovymi kontakty a zpozdénym vypnutim
4) Nepfipustna hodnota okolni teploty
Zavada tykajici se vstupu |1) Zavada tykajici se el. zapojeni vstupu 1) Zkontrolujte elektr. zapojeni T41 a T42
s pfipojenim logickym s logickym AND (T51 a T52).
AND 2) Nespravné nastaveni vstupu s logickym |Poznamka: Zkontrolujte, zda je délka elektr.
O AND pfipojeni pro svorky T41, T42,
o 3) Zavada obvodu vstupu s logickym AND T51, T52 mensi nez 100 metra.
AND blika Poznamka: Ujistéte se, zda je s!gr]él Iogického
(ANDA, AND ro;veden k méné nez 4
AND2) jednotkam.
2) Prekontrolujte nastavenou hodnotu prepinace
logického AND.
3) Vyménte za novy vyrobek.
0 Napajeci napéti mimo 1) Napajeci napéti mimo jmenovitou hodnotu |1) Zkontrolujte napajeci napéti pfivadéné
e jmenovitou hodnotu do rozsSifovacich jednotek.
Blikaji
vSechny
indikatory
kromé PWR

Flexibilni bezpecnostni jednotka G9SX
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Kdyz blikaji jiné indikatory nez ERR, provedte kontrolu a pfijméte nezbytna opatfeni podle nasledujici tabulky.

ERR Jiné Zavada Predpokladana pricina zavady Zkontrolujte jednotlivé body a provedte
indikator | indikatory prislu$na opatreni
T Neshoda mezivstupem 1 a | Vstupni stav mezi vstupem 1 a vstupem 2 |Zkontrolujte kabelaz vedouci z bezpenostnich
., |vstupem 2. se lisi, kvuli selhani kontaktu nebo zkratu |vstupnich zafizeni do jednotky G9SX. Nebo
o -0 bezpecnostnich vstupnich zafizeni nebo |zkontrolujte vstupni posloupnost vstupnich
Vypnuto T2 |Blika zavada v el. zapojeni. zafizeni. Po odstranéni zavady prepnéte oba
bezpecnostni vstupy do stavu OFF (vypnuto).

(Rozsifovaci jednotka)

ERR Jiné Zavada Predpokladana pric¢ina zavad Zkontrolujte jednotlivé body a proved'te
indikator | indikatory prislusna opatreni
- Zavada tykajici se 1) Svareni reléovych kontaktl Vyménte za novy vyrobek.
o bezpecnostnich reléovych |2) Selhani vnitiniho obvodu
Sviti vystupu rozsifovacich
jednotek

16 Flexibilni bezpeénostni jednotka G9SX



Bezpecnostni opatreni

OmRonN

/\ Varovani

V dusledku selhani bezpeénostnich vystupd mize
pfipadné dojit k vaznému zranéni.

Nepfipojujte k bezpe€nostnim vystuplim zatéze, které
pfesahuji jmenovité hodnoty.

V dusledku ztraty poZzadovanych bezpecénostnich funkci
muze dojit k vaznému zranéni.

Pripojte jednotku G9SX spravné, aby se napajeci napéti
nebo napéti pro zatéze nahodou nebo neumysiné
NEDOSTALY do kontaktu s bezpe€nostnimi vstupy.

V dusledku poskozeni bezpecénostnich vstupt muze
pfipadné dojit k vaznému zranéni.

V pfipadé pfipojovani induktivnich zatézi

k bezpecnostnim vystuplim pouzijte ochranné obvody
proti elektromotorickému napéti.

V disledku ztraty bezpe€nostnich funkci maze pfipadné
dojit k vaznému zranéni. Tam, kde se pouziva jednotka
G9SX, pouzijte zafizeni vhodna pro danou aplikaci

a podminky.

I -11%

Ridici jednotky Pozadavky

Nouzové stop tlacitko Pouzivejte schvalena zafizeni

s pfimym oteviranim elektrického
obvodu

Mechanismus vyhovujici normé

IEC/EN 60947-5-1

Blokovaci dveini spina¢
Koncovy spinaé

PouZivejte schvalena zafizeni

s pfimym oteviranim elektrického
obvodu

Mechanismus vyhovujici normé
IEC/EN 60947-5-1 a schopny vypinat
mikrozatéze o hodnotach 24 VDC,

5 mA.

Bezpecnostni senzor Pouzivejte schvalena zafizeni
vyhovujici pfislusnym normam

pro vyrobky, smérnicim a pfedpistim v
zemi jejich pouziti.

Obrat'te se na schvalovaci organ

s Zadosti o posouzeni, zda cely systém
vyhovuje pozadované urovni kategorie
bezpecnosti.

Relé s nucené vedenymi |Pouzivejte schvalena zafizeni
kontakty s nucené vedenymi kontakty vyhovujici
normé EN 50205. Pro zpétnovazebni
Ucely pouzivejte zafizeni s kontakty
schopnymi spinat mikrozatéze

o hodnotach 24 VDC, 5 mA.

Stykac Pouzivejte stykace s nucené vedenym
mechanismem pro pfivadéni signalu
na zpétnovazebni/resetovaci vstup
jednotky G9SX pomoci normalné
zavieného kontaktu stykace.

Pro zpétnovazebni ucely pouZivejte
zafizeni s kontakty schopnymi spinat
mikrozatéze o hodnotéach 24 VDC,

5 mA. Selhani pfi rozpojovani kontaktt
stykace nelze odhalit monitorovanim
jeho pomocného normalné zavieného
kontaktu bez nucené vedeného
mechanismu.

Jina zafizeni Zhodnot'te, zda jsou pouzivana
zafizeni dostate€¢na pro spinéni
pozadavku pfislusné urovné kategorie

bezpecnosti.

”

B Pokyny pro bezpeéné pouziti

1. Zatizeni G9SX pouzivejte umisténé v pouzdru s tfidou kryti IP54
nebo vyssi dle IEC/EN60529.

2. Nespravné zapojeni muze mit za nasledek vyrazeni
bezpecnostnich funkci z ¢innosti. Pfed uvedenim systému,
do néhoz je zafizeni G9SX zaclenéno, do provozu zkontrolujte
spravné pfipojeni vodi¢u i funkci zafizeni G9SX.

3. K napajeci jednotce zafizeni G9SX nepfivadéjte stejnosmérna
napéti prekracujici jmenovité hodnoty nebo jakakoli stfidava
napéti.

4. Aby se predeSlo zasahu elektrickym proudem, pouzijte
stejnosmérny zdroj vyhovujici nize uvedenym pozadavkdm.

» Zdroj stejnosmérného proudu se zdvojenou nebo zesilenou
izolaci napfiklad podle norem IEC/EN60950 nebo EN50178
nebo transformator podle normy IEC/EN61558.

* Zdroj stejnosmérného proudu splfiuje poZzadavky na obvody
tfidy 2 nebo na omezovaci napét'ovy / proudovy obvod podle
UL 508.

5. Ke vstuplim zafizeni G9SX pfivadéjte pouze napéti uvedena
v technickych udajich.
PFipojeni nespravnych napéti zplisobi, Ze zatizeni G9SX nebude
schopno plnit svoji stanovenou funkci, coz bude mit za nasledek
vyfazeni bezpecnostnich funkci nebo poskozeni zafizeni.

6. Pomocné chybové vystupy a pomocné kontrolni vystupy
NEJSOU bezpecnostni vystupy. Proto nepouzivejte pomocné
vystupy jako bezpe&nostni vystup.

Takové nespravné pouziti zpusobi vyfazeni bezpecnostnich
funkci zafizeni G9SX i pfislusného systému.

Vystupy uréené pro pfipojeni logickych obvodu je mozno pouzit
pouze pro logické spojeni jednotek G9SX.

7. Po instalaci zafizeni G9SX by méla byt kvalifikovanym
personalem provedena kontrola této instalace. Také zkuSebni
provoz a udrzba by mély byt svéfeny kvalifikovanému personalu.
Personal by mél mit takovou kvalifikaci a opravnéni, které zajisti
pozadovanou bezpec¢nost ve vSech fazich konstrukce, instalace,
provozu, udrzby i likvidace systému.

8. Instalaci a naslednou kontrolu by méla provadét povérena osoba,
ktera je dobfe obeznamena se strojem, do kterého ma byt
zafizeni G9SX namontovano.

9. Kazdych 24 hodin vypnéte signal bezpe¢nostniho vstupu nebo
vstupu pro pfipojeni logického obvodu a prostfednictvim kontroly
stavu indikatoru ERR provéfte spravnou ¢innost zafizeni G9SX.

10.Zafizeni G9SX nerozebirejte, neopravujte a nepozmériujte.
Mohlo by to mit za nasledek vyfazeni jejich bezpe€nostnich
funkci.

11.Pouzivejte pouze vhodné komponenty nebo zafizeni vyhovujici
pFislusnym bezpec€nostnim normam platnym pro pozadovanou
urover bezpecnostnich kategorii.
Splnéni poZadavku pfislusné bezpecénostni kategorie je urcujici
pro cely systém.
Doporucujeme, abyste se obratili na schvalovaci organ
s pozadavkem provedeni posouzeni, zda systém vyhovuje
pozadované urovni kategorie bezpec€nosti.

12.Spole¢nost OMRON neodpovida za soulad s bezpe¢nostnimi
normami tykajicimi se celého zakaznikova systému.

13.Aby se predeslo zasahu elektrickym proudem nebo
neocekavanému uvedeni zafizeni v ¢innost, odpojte G9SX
pfi instalaci od zdroje napajeni.

14.P¥i pfipojovani Sroubovych svorek zafizeni G9SX postupujte
opatrné, aby nedoslo k pfiskFipnuti prsti mezi patice a zastrcky.

15.Zivotnost zafizeni G9SX zavisi na podminkach spinani jeho
vystupu. Pfedem se ujistéte, Ze zkuSebni provoz probiha za
skute¢nych provoznich podminek. Pfi provozu zafizeni nastavte
spravné spinaci cykly.

16.NepouZivejte zafizeni v prostfedi se vznétlivymi nebo vybudnymi
plyny. Elektrické oblouky nebo teplo vyvijené spinacimi prvky
zafizeni G9SX mohou zpUsobit pozar nebo vybuch.
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B Opatreni pro spravné pouzivani

1. Opatrné zachazeni
Dbejte, aby jednotka G9SX nespadla na zem a nebyla vystavena
silnym vibracim nebo narazim. Mohlo by tak dojit k poSkozeni
nebo nespravné funkci zafizeni G9SX.

2. Podminky uskladnéni
Neuchovavejte v téchto podminkach:

a. Vystavené pfimému slune€nimu svitu

b. Pfi okolnich teplotach mimo rozmezi —10 az 55°C.

c. Pfi relativni vihkosti mimo rozmezi 25 % az 85 % nebo
v prostiedi, kde zmény teploty zpUsobuji kondenzaci.

d. V prostfedi s korozivnimi nebo vznétlivymi plyny

e. Vystavené vibracim nebo mechanickym razim mimo rozmezi
jmenovitych hodnot.

f. V mistech ohrozenych rozstfikem vody, oleje nebo chemikalii

g.V prostfedi obsahujici prach, soli nebo kovovy prasek.

Mohlo by tak dojit k poSkozeni nebo nespravné funkci zafizeni
G9SX.
3. Montaz

Montujte jednotku G9SX na DIN listu pomoci pFichytek (TYP

PFP-M, nejsou sougasti produktu); dbejte na to, aby nedoslo

k vypadnuti z DIN listy vlivem vibraci, napfiklad kdyz je délka DIN

listy kratsSi nez Sitka jednotky G9SX.

4. Okolo zafizeni G9SX by mél byt k dispozici nasledujici prostor
umoznujici pfipojeni jmenovitych proudu k jeho vystupim

a zajist'ujici dostate€nou ventilaci:

a. Nejméné 25 mm vedle bocnich stén zdokonalené jednotky
(G9SX-AD322-[-[1/G9SX-ADA222-[1-[]) a boc¢nich stén
zakladni jednotky (G9SX-BC202-[]).

b. Nejméné 50 mm nad horni plochou zafizeni G9SX a pod jeho
spodni plochou.

%

Min. 50 mm

Min. 25 mm 1 1

Min.25mm  in 50 mm

7

5. Elektrické zapojeni
a. Pro model G9SX-LI-RT (se Sroubovymi svorkami)
¢ Pro pfipojeni k zafizeni G9SX-[I-RT pouzijte nasledujici
pFislusenstvi.

Plny vodi¢ 0,2 az 2,5 mm? AWG24 az AWG12

Splétany vodic
(pruzny vodic)

0,2 az 2,5 mm2 AWG24 az AWG12

» Kazdy Sroub utahnéte stanovenym utahovacim momentem
0,5 az 0,6 Nm. V opa¢ném pfipadé muze dojit k nespravné
funkci zafizeni G9SX nebo k nadmérnému vytvareni tepla.

* |zolaci vodi€e neodstrarujte v délce vétsi nez 7 mm.

b. Pro model G9SX-[1-RC (s pruznymi svorkami)
¢ Pro pfipojeni k zafizeni G9SX-[1-RC pouzijte nasledujici
pfisluSenstvi.

Plny vodi¢ 0,2 az 2,5 mm2 AWG24 az AWG12

Splétany vodi¢ |0,34 az 1,5 mm2 AWG22 az AWG16

* Doporucuje se pouzit splétany vodi¢ opatfeny na obou
koncich izolovanou plochou svorkou (typu slucitelného
s normou DIN 46228-4).

OomRrRon

6. Pfi pfipojovani rozsifujicich jednotek (G9SX-EX[I-[])
ke zdokonalené jednotce (G9SX-AD322-[ - J/G9SX-ADA222-[-[]):
a. Postupuijte nasledujicim zptusobem:

* \Vyjméte z konektoru zdokonalené jednotky zakonCovaci
konektor.

» Zasunte konektor spojovaciho kabelu rozsifovaci jednotky
do konektoru zdokonalené jednotky.

* Do konektoru rozsifovaci jednotky nasadte zakoncovaci
konektor. Je-li zdokonalena jednotka pouzita bez
rozSifovacich jednotek, ponechejte zakon€ovaci konektor
nasazeny na zdokonalené jednotce.

b. Je-li systém v provozu, neodstranujte z rozSifovaci jednotky
zakonc&ovaci konektor ani spojovaci kabel.

c. Pred pfipojenim napajeciho napéti zkontrolujte, zda jsou
pfipojovaci patice a zastréky pevné zajistény.

d. V8echny rozsifovaci jednotky by mély byt pfipojeny
ke stanovenému napajecimu napéti do 10 sekund po zapnuti
napajeni pfipojené zdokonalené jednotky.

V opaéném pfipadé zdokonalena jednotka detekuje chybu
napajeni rozsifovacich jednotek.
7. K pfipojeni bezpecnostnich vstupd a zpétnovazebnich/
resetovacich vstupl a k propojeni logickych AND vstupt

a vystupu pouzivejte kabely o délkach do 100 m.

8. Dobu trvani zpozdéni vypnuti nastavte na vhodnou hodnotu,
ktera nezpusobi vyfazeni bezpeénostni funkce systému.
9. Logické spojeni mezi jednotkami:

a. PFi pouziti vstupl s logickym AND nastavte u jednotek
prijimajicich logické signaly pfepinac nastaveni logického
obvodu do polohy 'AND".

b. Vystupy pro pfipojeni logickym AND pfipojte ke spravnym
logickym vstupdm pfislu$né jednotky. Pfed uvedenim systému
do provozu provérte €innost zafizeni G9SX.

c. Pfi nastavovani konfigurace systému ovliviiujiciho bezpeénost
se ujistéte, Ze bylo pfihlédnuto ke zpozdéni doby odezvy
zplsobenému logickymi obvody, které by mohlo zhorsit
bezpecnostni funkci systému.

10.Aby bylo mozno urcit bezpecnostni vzdalenost od hazardu, je
tfeba vzit v Uvahu zpozdéni bezpecnostnich vystupl zplisobené
nasledujicimi ¢asy:

a. Dobou odezvy bezpeénostnich vstupt

b. Doba odezvy vstupu spojeni s logickym AND
(viz také ¢ast “Jmenovité hodnoty a technické udaje,
poznamka 5”)

c. Pfednastavenou dobou zpozdéni vypnuti

d. Pfesnosti doby zpozdéni vypnuti

11.Cely systém spust'te az po uplynuti alespor 5 sekund od pfipojeni
napajeciho napéti ke vSem zafizenim G9SX v systému.

12.Funkce zafizeni G9SX muze byt nepfiznivé ovlivnéna
elektromagnetickym rusenim. Ujistéte se, Zze svorka A2 je
propojena se zemi. Aby se potlacil elektricky Sum, pfipojte k civce
induktivni zatéze tlumi¢ vinovych razu.

13.Zafizeni pfipojena ke G9SX se mohou neocekavané uvést
v €innost. Pfi vyméné modulu G9SX odpojte modul od zdroje
napajeni.

14.Na vyrobku nesmi ulpét rozpoustédla, jakym jsou napftiklad
alkohol, fedidlo, trichléretan nebo benzin. Takova rozpoustédla
zplsobuji necitelnost znacek na zafizeni G9SX a zpUsobuji
opotiebeni jeho soucasti.

15.NEPOUZIVEJTE jednu jednotku G9SX-EX[I-[] pro spinani
stfidavych a stejnosmérnych zatézi. Je-li nezbytné spinani jak
stfidavé, tak stejnosmérné zatéze, pfipojte vice nez dvé jednotky

G9SX-EX[ -] a kazdou z nich pouzijte vyluéné pro stfidavou

nebo stejnosmérnou zatéz.
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Kategorie podle EN 954-1

Podle uspofadani znazornénému v ¢asti Priklady pouZiti 1ze zafizeni
G9SX pouzit pro odpovidajici kategorie az po kategorii 4.

Toto véak NEZNAMENA, Ze zafizeni G9SX Ize pro pozadovanou
kategorii pouzit za vSech obdobnych podminek a situaci.

Zarazeni do kategorii musi byt posuzovano z hlediska celého
systému.

PFi pouziti zafizeni G9SX pro bezpec¢nostni kategorie se ujistéte

o tom, Ze podminky pro zafazeni do pfislusné kategorie splfiuje cely
systém.

1. Signaly pfivadéjte na oba bezpeénostni vstupy
(T11-T12 a T21-T22).

2. Signal na bezpec¢nostni vstupy (T11-T12 a T21-T22) pfivadéjte
pomoci spina¢t s mechanismem pfimého otevirani.

P¥i pouziti koncovych spinacd musi mit alespori jeden z nich
mechanismus pfimého otevirani.

3. Pripojujete-li k zafizeni G9SX bezpecnostni senzor, pouzijte
bezpecnostni senzor TYPU 4.

4. Prostfednictvim normalné zavieného kontaktu stykace pfivedte
vstupni signal na zpétnovazebni/resetovaci vstup (T31-T32 pro
manualni reset nebo T31-T33 pro automaticky reset).(Viz
Priklady pouZiti)

5. Vstup pro detekci zkratti (Y1) ponechejte otevieny.

PFi pfipojovani zafizeni s funkci vlastni diagnostiky, napfiklad
bezpecnostnich senzord, v§ak na vstup Y1 pfivedte
stejnosmeérné napéti 24 V.

6. Propojte svorku A2 se zemi.

7. Pri pouziti rozSifovaci jednotky G9SX-EX-[I-L] pfipojte
k bezpec€nostnim reléovym vystupim pojistky s max. jmenovitou
proudovou hodnotou 3,15 A, aby se pfedeslo pfivafeni kontaktud.

Soulad s mezinarodnimi normami
GISX-AD-[/GISX-ADA-[I/GISX-BC-LIGISX-EX-[]

« Schvaleno technickou zkusebnou TUV
EN50178
IEC/EN60204-1
EN954-1 kat.4
IEC/EN61508 SIL3
IEC/EN61000-6-2
IEC/EN61000-6-4

¢ Schvaleno UL
UL508
UL1998
NFPA79
IEC61508

¢ Schvaleno CSA
CAN/CSA C22.2 No.142

OmRonN
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Priklady pouziti

G9SX-AD322-T15 (24 VDC) (nouzové stop tla€itko s jednokanalovym vstupem / manualni reset)

Zpétnovazebni smycka

Casovy diagram

Nouzové stop tlacitko S1
| |
|

G9SX-AD322-T15 Spinac resetu S2 ’_! i
. KM1, KM2, NC kontakt
Ridici obvod KM3, KM4, NC kontakt ]_

| 1
KM1, KM2, NO kontakt !
| | |
KM3, KM4, NO kontakt
: L
Provozni pfikaz ’—‘ |
| :
Rotace motoru V

Ridici jednotka motoru —s]
(Provozni pfikaz) Zpozdéni vypnuti

[
«

GND

S1: Nouzové stop tlacitko
S2: Spinac€ resetu S2
KM1 az KM4: Stykac

M1, M2: 3fazovy motor

Poznamka:Tento pfiklad odpovida kategorii 2 (EN 954-1)
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G9SX-AD322-T15 (24 VDC) (2-kanalovy bezpeénostni senzor / automaticky reset)

Vysilaé  F3SN-A  Pfijimaé Zpétnovazebni smycka

‘ ‘ ‘ 534
VY T

KM4 -\

GND

Casovy diagram

Vystupy bezpecénostnich senzort

G9SX-AD322-T15

KM1, KM2, NC kontakt

+24V |+

Ridici obvod

KM3, KM4, NC kontakt

KM1, KM2, NO kontakt

KM3, KM4, NO kontakt

Provozni ptikaz

¢ Rotace motoru

ND

[P

Doba zpozdéni vypnuti

@

Ridici jednotka motoru
(Provozni pfikaz)

F3SN-A: Bezpecnostni senzor
KM1 az KM4: Stykac
M1, M2: Trifazovy motor

Poznamka: 1. Tento pfiklad odpovida kategorii 4 (EN 954-1).
2. Dalsi informace o nastaveni a zapojeni vyhledejte v katalogu nebo v navodu k pfipojenému senzoru.
3. Pouzivejte bezpe€nostni senzory s vystupy PNP.
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G9SX-BC202 (24 VDC) (2-kanalovy vstup pro nouzové stop tlacitko / ruéni reset) +
G9SX-AD322-T15 (24 VDC) (2-kanalovy vstup pro bezpeénostni koncové spinace / automaticky reset)

Zpétnovazebni smycka

G9SX-BC202

- +
2 V::_ Ridici obvod S1: Nouzové stop tlacitko
S2: Spinac resetu
KM1, KM2: Stykaé

M1: 3-fazovy motor

|
[

GND

Zpétnovazebni smycka

s34
AN

KM ~\-\--\-

Casovy diagram

G9SX-BC202 (horni jednotka)

G9SX-AD322-T15

Nouzové stop tlaéitko S1 \

Ridici obvod

WO e e

Spinac resetu S2

KM1, KM2, NC kontakt

KM1, KM2, NO kontakt

Vystup logického soucinu L1

J: $ G9SX-AD322-T15 (spodni jednotka) (1;)
aND Ridici jednotka motoru Vstup logického souginu T41
(Provozni pfikaz)
S3: Bezpecnostni koncovy spina¢ Bezpecnostni koncovy spinac $3 __| : :
! |
S4: Koncovy spina¢ Koncovy spina¢ S4 ’_‘_ ‘
KM3 az KM6: Stykac

KM3, KM4, NC kontakt

M2, M3: 3-fazovy motor

KM5, KM6, NG kontakt r

KM3, KM4, NO kontakt

Poznamka: Tento pfiklad odpovida kategorii 4 (EN 954-1).

KM5, KM6, NO kontakt

Provozni ptikaz |

Rotace motoru

" > " >

Zpozdéni vypnuti Zpozdéni vypnuti

(1) Dvitka oteviena: Zastavi se pouze dolni jednotka.
(2) Stisknuto nouzové stop tlacitko: Zastavi se horni i doIni jednotka.
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G9SX-AD322-T15 (24 VDC) + G9SX-EX041-T (24 VDC)

OmRonN

(Blokovaci bezpeénostni dverni spina¢ (mechanicky zamek), 2-kanalovy vstup

pro bezpeénostni koncovy spina€ / ruéni reset)

Uvoliiovaci signal —--

KM1
(Viz poznamka 2)

Signal zastaveni —--

Zpétnovazebni smycka

(Viz poznamka 2)

S3

G9SX-AD322-T15
2V + - Ridici
T- Ridici obvod
L . Casovy diagram
GND Ridici jednotka motoru
(Provozni pfikaz) Koncovy spinag S1
S1: Bezpednostni koncovy spinaé oo 2 ozRetnostni
S2: Blokovaci bezpec¢nostni dveini spinac
Uvolfiovaci signal
S3: Spinac resetu
S4: Uvoliiovaci spinaé S4

KM1 az KM6: Stykad
M1 az M3: 3-fazovy motor

Signal zastaveni

Spinac resetu S3

KM1, KM2, NC kontakt
KM1, KM2, NO kontakt
KM3 az KM6 - NC kontakt
KM3 az KM6 - NO kontakt

Provozni pfikaz

Poznamka: 1. Tento pfiklad odpovida kategorii 4 (EN 954-1).

2. NC kontakty stykacld KM1, KM2, KM3, KM4, KM5

. L. Rotace motoru
a KM6 zapojte do série

Ridici jednotka motoru
KM1 \\\ KM3 \ -

KM2 -\ {0 KM4 -\

—

AN

KM6 -}---\~---\"

s34

> Kryt Ize

otevfit.

*J** Zpozdéni vypnuti
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G9SX-BC202 (24 VDC) (2-kanalovy vstup pro nouzové stop tlacitko /rucni reset)

+ G9SX-AD322-T15 (24 VDC) (2-kanalovy vstup pro bezpecnostni koncovy spina¢/automaticky
reset) + G9SX-AD322-T15 (24 VDC) (2-kanalovy vstup pro bezpeénostni koncovy spinac/
automaticky reset) + G9SX-ADA222-T150 (24 VDC) (2-kanalovy vstup pro bezpecnostni koncovy

spinac¢ /automaticky reset)

Zpétnovazebni smycka

‘ ‘ ‘ S1: Nouzové stop tlacitko
K1 \\\\ S2: Spinac resetu

S8, S5, S7: Bezpecnostni koncovy spinaé
MENNY S4, S6, S8: Koncovy spinad
A KM1 az KM8: Stykac
G9SX-BC202 (jednotka A) M1 az M4: 3-fazovy motor

Ridici obvod

Zpétnovazebni smycka Zpétnovazebni smycka

-l
o ||

Kryt 1

otevfit

G9SX-AD322-T15 (jednotka B) G9SX-AD322-T15 (jednotka C)

Ridici obvod

Ridici obvod

PLC atd.

Zpétnovazebni smyéka

Kryt3

otevfit

T41 T51

il 314

G9SX-ADA222-T150 (jednotka D)

1

.

Ridici obvod

L $ Ridici jednotka motoru

GND (Provozni p¥ikaz)

Poznamka: Tento pfiklad odpovida kategorii 4.
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Casovy diagram

G9SX-BC202 (jednotka A)
Nouzové stop tlacitko S1

Spinac resetu S2

KM1, KM2, NC kontakt

KM1, KM2, NO kontakt

Vystup s logickym AND L1, L2

G9SX-AD322-T15 (jednotka B)
Vstup logického AND T41

Bezpecnostni koncovy spina¢ S3

Koncovy spina¢ S4

KM3, KM4, NC kontakt

KM3, KM4, NO kontakt

Vystup logického AND L1

G9SX-AD322-T15 (jednotka C)
Vstup logického AND T41

Koncovy bezpeénostni spina¢ S5 ‘

Koncovy spina¢ S6 \

KM5, KM6, NC kontakt

KM5, KM6, NO kontakt

Vystup logického AND L1

G9SX-ADA222-T150 (jednotka D)
Vstup logického AND T41

Logicky vstup AND T51

Bezpecnostni koncovy spina¢ S7

Koncovy spina¢ S8

KM7, KM8, NC kontakt

KM7, KM8, NO kontakt

Provozni pfikaz

Rotace motoru

3)
Q)
A4
@
A4
e <+ Ao g
Zpozdéni vypnuti Zpozdéni vypnuti Zpozdéni vypnuti

(1) Kryt 1 otevieny: jednotka B a jednotka D se zastavi.

(2) Kryt 3 otevieny: Jednotka D se zastavi.

(8) Stisknuto nouzové stop tlacitko: VSechny jednotky se zastavi.

Flexibilni bezpecnostni jednotka G9SX
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Zaruka a pokyny pro pouziti

Prectéte si peclivé tento katalog

Pred nakupem zbozi si prosim peclivé prectéte tento katalog. Mate-li jakékoli dotazy nebo pfipominky, obrat'te se na zastupce
spolec¢nosti OMRON.

Zaruka a omezeni odpovédnosti

N
N
|

ZARUKA

Spole¢nost OMRON poskytuje vyluénou zaruku na materialové zavady a zavady v provedeni svych vyrobkl po dobu jednoho
roku (nebo po jinou uvedenou dobu) od data zakoupeni od spole¢nosti OMRON.

SPOLECNOST OMRON NEPOSKYTUJE ZADNE ZARUKY ANI PROHLASENI, VYSLOVNE C| PREDPOKLADANE,
VZHLEDEM K NEDODRZENI SMLOUVY, OBCHODOVATELNOSTINEBO VHODNOSTI VYROBKU PRO DANY UCEL KAZDY
ODBERATEL NEBO UZIVATEL POTVRZUJE, ZE SAM ROZHODL O TOM, ZE DANE VYROBKY SPLNUJi POZADAVKY
SPOJENE S JEJICH ZAMYSLENYM UCELEM SPOLECNOST OMRON SE ZRIKA VSECH OSTATNICH ZARUK, AT JIZ
VYSLOVNYCH Cl PREDPOKLADANYCH.

OMEZENi ODPOVEDNOST

SPOLECNOST OMRON ODMITA ODPOVEDNOST ZA ZVLASTNI, NEPRIME NEBO NASLEDNE SKOQDY, ZTRATY ZISKU
NEBO SKODY PRI PODNIKANI A JEJICH SPOJENI S VYROBKY, AT JIZ SE TAKOVY NAROK ZAKLADA NA SMLOUVE,
ZARUCE, NEDBALOSTI, NEBO PLNE ODPOVEDNOSTI.

Odpovédnost spole¢nosti OMRON za jakykoli ¢in v zadném pfipadé neprekroci pofizovaci cenu vyrobku, za ktery se uplatiiuje
narok na pravni odpovédnost.

SPOLECNOST OMRON ODMITNE VESKERE NAROKY NA ZARUKU, OPRAVU CI JINE NAROKY TYKAJICI SE VYROBKU,
POKUD ANALYZA SPOLECNOSTI OMRON POTVRDI, ZE S VYROBKY NEBYLO SPRAVNE ZACHAZENO, NEBYLY
SPRAVNE SKLADOVANY, INSTALOVANY NEBO UDRZOVANY A BYLY VYSTAVENY KONTAMINACI, HRUBEMU
ZACHAZENI, NESPRAVNEMU POUZIVANI NEBO NEPATRICNYM UPRAVAM CI OPRAVAM.

Pokyny pro pouziti
VHODNOST POUZITI
Spole¢nost OMRON v zadném pfipadé neodpovida za soulad s normami a smérnicemi platnymi pro kombinaci vyrobkii
pouzivanych zakaznikem nebo pro pouziti vyrobkd.
VSechna odpovidajici opatfeni za u€elem ovéfeni vhodnosti aplikace pro planované zadani musi provést sam uzivatel jesté pred
pouzitim zafizeni.
Seznamte se se vSemi zakazy platnymi pro pouzivani tohoto vyrobku a dodrzujte je.

NIKDY NEPOUZIVEJTE DANE VYROBKY PRO ZADNOU APLIKACI PREDSTAVUJICI VAZNE OHROZENI ZIVOTA NEBO
MAJETKU, ANIZ BYSTE SE PRESVEDCILI, ZE SYSTEM JAKO CELEK JE ZKONSTRUOVAN TAK, ABY SNESL RIZIKA,

A ZE VYROBKY SPOLECNOSTI OMRON JSOU SPRAVNE DIMENZOVANY A INSTALOVANY PRO ZAMYSLENE POUZITI
V ROZSAHU CELEHO ZARIZENi NEBO SYSTEMU.

Omezeni odpovédnosti
TECHNICKE UDAJE
Technické udaje obsazené v tomto katalogu poskytuji uzivateli pomoc pfi ur€ovani vhodnych nastaveni a netvofi zaruku. Mohou
predstavovat vysledky podminek testl spoleénosti OMRON a uZivatelé je musi uvést do souladu se skuteé¢nymi pozadavky
pro pouziti. Skuteéna vykonnost zafizeni podléha Zaruce a omezeni odpovédnosti spole¢nosti OMRON.

ZMENY TECHNICKYCH UDAJU

V zajmu dal$iho zvySovani technické urovné vyrobku a pfislusenstvi je vyhrazeno provadéni zmén technickych udaji bez
predchoziho upozornéni. Za ucelem ovéreni konkrétnich technickych udaji dodaného vyrobku kontaktujte obchodniho
zastupce spole¢nosti OMRON.

ROZMERY A HMOTNOSTI

Rozméry a hmotnost jsou jmenovité hodnoty a nelze je pouzit pro vyrobni Ucely, i kdyz jsou uvadény tolerance.

Cat. No. J150-CZ2-04 V zajmu zlepSovani vyrobku podléhaji technické udaje zménam bez oznameni.

CESKA REPUBLIKA

Omron Electronics spol. s r.o.
Jankovcova 53, CZ-170 00, Praha 7
Tel:  +420 234 602 602

Fax: +420 234 602 607
www.omron-industrial.cz
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