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Sysmac Katalogu

Tam entegre platform
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Haberler

Sysmac Kontrolorler

NX7 serisi
- 250 aks'a kadar kontrol saglayan iki senkronize makara
gobedi iceren yiksek performansh CPU

NJ1 serisi
- Kompakt ve basit makineler icin yeni CPU

Servo sistemi

Entegre Servo motorlari

- Alan optimizasyonu ve kurulum kolaylidricin entegre
edilmis motor ve strls

- 2,551la 25 Nm arasinda tork aralig

Robot

Delta robot serisi
- Delta robot IP69K

- Mini Delta robot IP67
- Delta robot IP69K



Sysmac Katalogu

Bu dokuman, hizli, esnek ve glvenilir makineler gelistirmenizde size yardimci olacak secim ve tasarim

rehberidir.

Sysmac Otomasyon Platformu, sinifinin en yisi cihazlarla pazardaki en hizli makine agi olan EtherCAT
Uzerinde kesintisiz olarak calisan, sinifinin en iyisi makine kontrolérinU iceren entegre bir ¢c6zim sunar.
Sysmac Otomasyon Platformu, Sysmac Studio adli tek bir yazilimla programlanir, yapilandirilir ve simile
edilir ve tek bir baglanti, yani Ethernet/IP yoluyla erisilir.
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Omron uygulamaya &zel cozimler sunar
Sysmac: Tam entegre bir platform
Sysmac ailesi secim tablosu
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2 Sysmac: Tam entegre bir platform

Omron uygulamaya 6zel ¢cdztmler sunar

Esnek ve entegre Uretim is modelleri

GUnUmUzan kdresellesen Uretim ortaminda ¢ozilmesi gereken farkli ve karmasik sorunlar ortaya ¢ikmaktadir.

Kuresel pazarlar hizla degismekte ve Uretim sirketleri, tUketicilerin genis bir yelpazedeki ihtiyaclarini karsilamak

Uzere UrUnleri zamaninda teslim etme baskisini daha fazla hissetmektedir. Omron endUstriyel otomasyon

¢cozumleri dretimi verimli, esnek ve uygun maliyetli hale getirir.
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Bu katalogda kullanilan trtin fotograflari ve cizimler gergek triinlere gore biraz farklilik gosterebilir.

Yenilikgilik

Akilli Gretim icin yeni teknoloji

- insanlar ve makineler arasinda isbirligi
« Cevre agisindan guvenli Urlnler

Uretkenlik

- Optimum Uretim igin entegre sistemler
- Gercek zamanli Uretim verileri
- Sirali kalite denetimi: sifir kusur

Esneklik
Hizli Griin degistirme
Acik yapi ve tglncd taraf baglanti olanaklari

- Optimum ¢ozimler icin 6lceklendirilebilir

sistemler

Givenilirlik
Kesintisiz strecler, 7/24 calisma
Daha uzun Urtn kullanim émrt

Kiiresellesme

Kiresel standartlara uygun trdnler
Egitim, onarim ve yedek parca tedariki icin
yerel destek

- Kiresel standartlara uygun muthendislik ortami

Microsoft Griintntin ekran goruntuleri Microsoft Corporation’in izniyle tekrar basiimistir.

v Omron otomasyon yoluyla Uretimin
gelismesini destekler ve cevre acisindan
gUvenli drtnler sunarak toplumsal
sUrdurdlebilirlige katkida bulunur

Makine / Ekipman Ureticisi
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v Sysmac teknoloji platformu esnek ve
entegre Uretim is modeli saglamaktadir

Uretici

Panel Ureticisi /
Sistem entegratoru

ays in contral

Parca ureticisi

Sysmac,OMRON Corporation'in Japonya ve diger tlkelerde OMRON fabrika otomasyon Urtnlerine yonelik ticari markasi veya tescilli ticari markasidir.
Windows, Microsoft Corporation'in ABD ve diger Glkelerdeki tescilli ticari markasidir.

EtherCAT® tescilli bir marka ve patentli bir teknolojidir ve lisansi, Almanyada bulunan Beckhoff Automation GmbH sirketine aittir.

Safety over EtherCAT® tescilli bir marka ve patentli bir teknolojidir ve lisansi, Aimanyada bulunan Beckhoff Automation GmbH sirketine aittir.
EtherNet/IP TM, CompoNet TM ve DeviceNet TM, ODVA'nin ticari markalandir.

Bu dokiimandaki diger sirket isimleri ve Grtn isimleri ilgili sirketlerin kendi markalari veya tescilli markalaridir.
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Sysmac: Tam entegre bir platform

Entegrasyon ve islevsellik

Sysmac, otomasyon tesisiniz Uzerinde tam kontrol ve yonetim olanagi saglayan entegre otomasyon
platformudur. Bu platformun merkezinde yer alan Makine Kontroldru serisi tim makine cihazlarini senkronize
kontrol etme olanadinin yani sira hareket, robotlar ve veritabani baglantisi gibi gelismis islevsellik de sunuyor.
Birden fazla disiplinin bir araya getirildigi bu konsept sayesinde ¢6zim mimarinizi sadelestirebilir, programlama
ihtiyacini azaltabilir ve Uretkenligi optimize edebilirsiniz.

KONTROLU Makine Otomasyon Kontrolori
a Hareket
AN Guvenlik
. Dolum hatti
- Hareket KontrolU: IDE ile entegre, gercek Montaj
zamanli ¢alisir //?
- Standart PLCopen Fonksiyon Bloklari ve )
Omron tarafindan olusturulan hareket - Guvenlikle ilgili tim veriler agin
fonksiyon bloklari tamaminda senkronize edilir
v Tek bir Entegre Ge|i§tirme - Konum, Hiz ve Tork icin dogrudan - Sessize alma, guvenlik kapisi kilitleme,
senkronize kontrol EDM ve valf izleme gibi glvenlik
Ortami yaZIIImI Yap||and|rma, fonksiyonlari kolayca yonetilir

Programlama, Simdlasyon ve Izleme



llaglar icin blister ambalajlama

- Sysmac, SOL gibi veritabanlariyla gercek zamanli
iletisim kurar

- Guvenli Veriler: Bir sunucunun ¢okmesi veya iletisim
kaybi yasanmasi halinde veriler otomatik olarak
dahili bellege kaydedilir

- Sysmac, Uretkenligi artirmak, 6n bakimi
kolaylastirmak vb. icin Veritabanlariyla ylksek hizda
[1000 tablo 6gesi/ 100 msn] calisarak Blyuk Veri
Isleme stirecinin gercekci olmasini saglar.

Gorinti sistemleri

- Goruntd isleme suresini artirmadan daha OETR30

yUksek ¢cozinUrlikte gérinti elde etme
olanagi

- Sekil arama teknolojisi: Pick & Place projeleri
icin daha kararli ve hassas nesne algilama
olanagi saglar

OMRON : s

wii m-la

Akill fabrika BT cihazlari
xaas
0560 4| lm
Merkez Ofisler Satis guicli

v Entegre Otomasyon Kontrolti:
Sysmac, olceklendirilebilir bir platformdur ve basit
makinelerden Uretim hlicrelerine kadar genis bir
yelpazeye yayilan farkl ¢cozUmler icin gereken
performans ve islevselligi saglar

ini algilama

. Lastik conta varlig

- Tek kontrolor ile 8 adete kadar Delta robot
- Zamana dayali Robot Fonksiyon Bloklari
programlamayi kolaylastirir

- Proses parametre ayarlama ve 6n bakim
fonksiyonlari i¢in tam kontrol olanagi

- Yuksek hassasiyetli algilama ve
konumlandirma verilerini ag tUzerinde
senkronize etme
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Tek Baglanti

Sorunsuz makine kontrolii ve fabrika otomasyonu

Tek baglanti ve tek yazilimla tek makine kontrol: Sysmac otomasyon platformunu iste boyle tanimliyoruz.
Makine Otomasyon Kontrolortinde lojik, hareket, glvenlik, robotlar, gorintu sistemi, bilgi, gorsellestirme ve ag
olusturma tek bir yaziimda bir araya getiriliyor: Sysmac Studio. Bu tek yazilim, 6zel bir 3D hareket simUlasyonu
aracl daiceren gercek Entegre Gelistirme Ortami (IDE) sunuyor. Makine kontroloriinde yerlesik EtherCAT ve
EtherNet/IP standart olarak geliyor. Tek baglanti amacli iki ag, gercek zamanli hizli makine kontrolU ve veri tesisi
yonetimi arasinda midkemmel uyum saghyor.

Ethen\et/IP

Makine Otomasyon Kontrolori

Hareket

G/C

Guvenlik

G5 Servo suriicii inverter MX2

NX G/C

NX Dagitik glivenlik

EtherCAT - Makine KontrolU

- En hizlr dongu stresi: 125 usn

- 256 adete kadar senkronize eksen

- 512 bagimli birim

- Omron servo sdrdcd, inverter, G/C, Glvenlik, Gortintl Sistemleri ve Algilama 6zelliklerine entegre
- RJ45 konektorleriyle standart STP Ethernet kablosu kullanilir
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Yazilim SQL Veritabani

Gorsellestirme
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7 SQL Server

NA HMI Sysmac Studio

Ethernet - Fabrika Otomasyonu

- Birebir kontrolor haberlesmesi

- Sysmac Studio , NA HMI veya SCADA yazilimi iceren arabirim

- Microsoft SQL Server, Oracle, IBM DB2, MySQL ve Firebird i¢gin
veritabani baglantisi

- FTP sunucusu

Goruntu
sistemleri Robotlar

e, 2

.::';._ _.’I.V .l /
FH FQ-M é .'i ;
' ZW Mesafe Senséri N Akilli Fiber/

Delta robot Lazer/Temas
sensori
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Tek Yazihm

Tek bir Entegre Gelistirme Ortami Yazilimi

Otomasyon sisteminiz Gzerinde tam kontrol elde etmenizi saglamak icin gelistirilen Sysmac Studio,
yapllandirma, programlama ve izleme fonksiyonlarini entegre eder. Grafik tabanli yapilandirma, kontrolér,

saha aygitlari ve aglarin hizli sekilde kurulmasina olanak saglarken, IEC standardina dayali makine ve hareket
programlamanin yani sira Hareket Kontrollne yonelik PLCopen Fonksiyon Bloklari programlama stresini kisaltir.
Cevrimici hata ayiklama ¢zelligine sahip Akilli Editor, hizli ve hatasiz programlamayi kolaylastirir. Gelismis sira ve
hareket kontrolt simUlasyonu ve veri izleme, makine ayarlama ve kurulum sdresini azaltir.

B Programlama
Coklu gorevleri yerine getirme olanadi
sunar velEC 61131-3 standardiyla tam
uyumludur. Program editord, sézdizimi
hatasi denetiminin yani sira degiskenler
ve simgeler i¢in net renk ayrimi gibi akill
destek fonksiyonlarina sahiptir. Sirali
ST fonksiyonu sayesinde ST talimatlari
dogrudan Ladder programlarinda
yazilabilir.

B Hareket kontrolii
GrafikCAM editord, karmasik
hareket profillerinin hizli sekilde
uygulanmasini saglar. CAM
tablolarinda aninda degisiklik
yapilabilir. Genel amacli hareket
kontrolU saglamak amaciyla
Hareket Kontrol kiitiphanesi
icin PLCopen Fonksiyon Bloklari
sunulmaktadir.

B Guvenlik

Fonksiyon Blogu Semasi editori

46 guvenlik FB/FN 6gesine sahiptir.
Glvenlik ile ilgili olarak [EC 61131-3
standardi programlama gereklilikleriyle
ve PLCopen Fonksiyon Bloklariyla
uyumludur.
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BR Bilgi
Projelerde cok yuksek miktarlarda veri
ortaya ¢ikabilir. Ama Sysmac Veritabani
Baglantisi islev Blogu kitiiphanesi

sayesinde bu veriler gercek zamanli analiz ﬂ SimUIasyon
edilebilir ve isleme konabilir.

3D hareket yollar gelismis sira ve hareket
kontrolU simulasyonuyla énceden test
edilebilir. Tekli Fonksiyon Bloklari, POU'lar
(Program Organizasyon Birimi) veya
programin tamami icin simulasyon yapilabilir.
Bunlara ek olarak Kesme ve Adimlama gibi

tim standart ozellikler de sunulmaktadir.

" SOL Server

BRI

Makine parcalari koleksiyonunu
kullanarak kendi IAG'lerinizi (Akilli
Uygulama Araglan) tasarlayin. Ayrica,
VB.net standart fonksiyonunu
kullanarak bir IAG'nin icine kod
eklemek de mumkin. Sysmac
Studio'nun Simdlator ozelligi, NA
uygulamasini Makine Kontrolori
programiyla test etmeye olanak
sagliyor.

B8R Robotlar

Delta 2 ve Delta 3 kontrolU icin entegre robot islev
Blogu kitlphanesi. Sysmac Studio'da ayrica Delta
robot yonini gorsellestirmek ve yeniden olusturmak
icin entegre bir 3D simulatér de bulunmaktadr.

BB Gorinti sistemleri
Goruntd isleme amaciyla bir program olusturmak icin
tek yapmaniz gereken herhangi bir 6geyi strikleyip

birakmak. PR Sysmac Studio
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Tek Makine Kontrolor(

Eksiksiz ve dayanikl makine otomasyonu

Makine Otomasyon Kontrolord, Sysmac platformunun merkezinde yer alir. Tek bir entegre makine kontrolérd,
yazilm merkezli mimariye hiz, esneklik ve ¢lceklenebilirlik sunarken, Omron PLC'lerden beklediginiz geleneksel
glvenilirlik ve dayanikhliktan 6din vermez. Makine Kontrolord, hareket kontrolU hizi ve hassasiyeti, haberlesme,
glvenlik ve dayanikli sistem alanlarinda zorlu makine kontrol gereksinimlerini karsilayacak sekilde tasarlanmistir.
Siz sadece Uretmeye odaklanin...

Uygulama kittiphanesi
- Paketleme muhendisligi icin FB kutlphane opsiyonu (Doner Bigak,
Saricli/CozUcU, Sicaklik Kontrol...)

Sistem dayanikhlig

- Kontrolér, saha cihazlari ve aglar icin tek olay gtnlugu

- Standart PLC sistemi denetimi: Watch-Dog Timer, bellek
denetimi, ag topolojisi denetimi vb.

Makine otomasyon kontrolort 6zellikleri

- Enhizli sistemddngist: 125 us

- 256 adete kadar senkronize eksen

- Tum makine ag cihazlarinin senkronize kontrol edilmesi
- Multi-tasking programlar

- Sirali ST, Yapilandirnlmis Metin ve Ladder tek bir programda Donanim tasarimi

bir arada kullanilabilir - Yeni Intel CPU tabanli mimari
- Tam Eksen Grup Konumu kontroll - Sinifindaki en kompakt kontrolér
- Sistem Yedekleme ve Geri Yukleme - Dahili USB portu ve SD kart yuvasi

- Yerlesik EtherCAT ve EtherNet/IP portlari
- CE ve cULus kiresel standartlari
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v Olceklenebilirlik, performans, dayaniklilik... Uygulamaniz icin en uygun CPU'yu secin!

o)
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NX7 NJ5 NJ3 NJ1
En Hizli Dongl Siiresi 125 ps 500 ps 500 ps 1 msn
Gergek eksenler 256 eksen 64 eksen 8 eksen 2 eksen
EtherCAT bagiml birimleri 512 192 192 64
Hareket Merkezi iki senkronize Hareket Senkronize Hareket Senkronize Hareket Senkronize Hareket
Merkezi Merkezi Merkezi Merkezi
Ethen\et/IP
Standart Fabrika agi
- Programlama
- Diger Makine kontrol cihazlari
- HMI/ SCADA
- [T sistemleri
- Standart Protokoller ve Servisler: TCP/IP, FTP, NTP,
SNMP

- CIP protokolu

- Microsoft SQL Server, Oracle, IBM DB2, MySQL ve
Firebird icin veri tabani baglanti FB'leri

- Yerlesik SECS/GEM iletisim islevselligi

——
EtherCAT.

Standart Makine agi

- Servolar

- Inverterler

- Robotlar

- Gorsel denetim sistemleri
- Dagrtlmis G/C

- Entegre Guvenlik

- Algilama

Standart programlama

- IEC 61131-3 standartlariyla tam uyumluluk

- Hareket Kontrollne yonelik PLCopen
Fonksiyon Bloklari

| PLC opan]|

imotion
Mo
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NA HMI Serisi

Makine arabiriminde yeni nesil

Dinamik, sezgisel ve 6ngordll bir HMI, endUstriyel makineleri daha cazip ve daha rekabetci hale getirir.

Yeni Omron HMI, daha hizli ve daha verimli kontrol ve izlemenin yani sira operator ile makine arasinda daha

dogal ve proaktif bir iliski saglar. Tasarim, gercek uygulamalar ve musteri gereksinimlerini temel almaktadir.

Gelecek teknolojilerle uyumlu, dlceklenebilir platform; etkinliklere gercek zamanli yanit vererek strekli degisen

ihtiyaclara gore degisim gosterir. Sistem ailesinin bir parcasi olan NA Serisi, bir makinenin sunmasi gereken tim

ozellikleri blnyesinde barindirir.

Donanim tasarimi

- Intel tabanli mimari

- Fansiz sogutma

- Su ve toza dayanikli tasarim — IP65

- Projeleri aktarma/kaydetme ve veri
kaydi icin SD kart yuvasi

Baglanti 6zelligi
- 3 x USB portu: USB bellek ve programlama
- 2 x Ethernet portu: makine agi / IT sistemleri ve programlama icin

NA makine arabirimi 6zellikleri

- Intel tabanli mimari

- Genis ekranli modeller: 7,9, 12 ve 15 in¢

- 1280 x 800 yUksek ¢cozUnurldklt ekran

- Sysmac Studio'da tek bir entegre proje: NX7/NJ
Kontrolorl, GUvenlik, Gorintd Sistemleri ve
Makine arabirimi

Siyah ve Glimus
renkli cerceve

Programlanabilir
Fonksiyon Tuslar
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7ing Olceklenebilir ¢ziim

- 71in¢ - 15 ing ekran boyutu araligi

- Tum modellerde genis ekran

- 12iing ve 15 ing modellerde 1280 x 800 ¢ézundrltik

- 71in¢ ve 9 in¢ modellerde 800 x 480 ¢ozUnUrluk

- Siyah ve gimds renkli cerceve secenekleriyle sunulmaktadir
Makine arabirimi
- Dokunmatik ekran
- 3 x Programlanabilir Fonksiyon Tusu
- PDF dosyalari ve videoyu kapsayan multimedya

IAG - Akilli Uygulama Araglari

- Makine parcalarindan grafik toplama

- VB.net standart fonksiyonu ile IAG iginde yerlesik kod

- Kendi IAG koleksiyonunuzu olusturun ve Fonksiyon Blogu gibi
projeler arasinda paylasin

RUN/ERR led
géstergesi myTemperature
mySpeed
RunMotor

(Boolean bStatus)

Sysmac Studio

- Sysmac Studio'da cihaz olarak NA HMI programlama

- NA projesinde NX7/NJ kontrolor degiskenleri (Etiketler)

- Parola korumasiyla birden fazla erisim seviyeli glvenlik

- VB.net ile Visual Basic programlama

- Sysmac Studio'daki Simulatord kullanarak NX7/NJ
programiyla NA uygulama testi
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NX G/C

Makine performansi icin hiz ve hassashk

EtherCAT agiyla senkronize calisan ve zaman damgasi fonksiyonunu kullanan dahili ytksek hizli veriyolu tabanli
NX G/C, mikro saniye hassasiyetinde ve nano saniye ¢6ztnurltk araliklaryla kontrol edilebilir. G/C serisi konum
kontrold, sicaklik girisleri ve entegre glvenlik dahil olmak Uzere 90'in Uzerinde modelden olusur.

>
D344 (D4443  IDGAAZ  OCZ633  ODI266. 006G RDZ603

AT NX-ECC201
o 1

—s
EtherCAT.

EtherCAT baglanti 6zelligi

- 1 ps'den az gecikmeli G/C yaniti
saglamak icin dagitilmis saat

- Safety over EtherCAT (FSoF)

EtherCAT baglayic Dijital G/C

- Enfazla 1024 bayt giris / 1024 bayt cikis - 4,8 ve 16 noktaya yonelik Uniteler

- Tum G/C Unite parametrelerini otomatik - Standart, yUksek hizli ve zaman damgali modeller
yedekleme/geri yUkleme. Givenlik Kontrol - Role ¢ikislari, sadece NO veya NO+NC
Unitesi ve Guvenlik G/C Uniteleri hari¢ - 240V AC girisleri

- MIL konektorle 16 ve 32 noktal Uniteler

Seri haberlesme
NX G/C ozellikleri - RS232C veya RS422A/485 seri haberlesme
- NsynX teknolojisi nano saniye ¢6ztnurltkle belirleyici araylzd icin Uniteler
G/C yanrti saglar
- Dijital G/C: yuksek hizli ve zaman damgasi kullanan
modeller (NsynX)
- Analog G/C: yuksek performansli modeller kanal basina
10 us donusttrme zamani ve 1:30000 ¢oztnirlUk sunar
- Tum NX G/C Unitelerinde vidasiz bastirmali ¢ikarlabilir
on konektorler
- Sysmac Studio yaziliminda Cevrimici/Cevrimdis!
yapilandirma, simtlasyon ve birlestiriimis sorun giderme

- Yiksek sinyal
yogunlugu: 12 mm
genislikte en fazla
16 G/C noktasina kadar




OMRON : 5

NsynX teknolojisi

- NsynX teknolojisi, EtherCAT agiyla senkronize
edilen dahili ytksek hizli veriyolu tarafindan
saglanir. Bu teknoloji makine kontrolU igin
tasarlanmistir ve sunlariicerir:

- Dagrlmis saatli G/C Uniteleri

- EtherCAT dongusuyle senkronize edilen ytksek
hizll G/C Uniteleri

- Zaman Damagas! fonksiyonlu G/C Uniteleri

(hassasiyet < 1 ys)

Zaman Damgasi siralama 6rnegi EtherCAT dongisd

500 ps 500 ps 500 ps

$ G/C Yenileme T G/ Yenileme J/ G/C Yenileme

—— L

4578043 ns 52371800 ns

CIKIS |_'

NJ Kontrolora

NX G/C

Zaman Damgasi

Nano saniye ¢oztiniirlakle giris olaylarinin hassas kontrold ve mikemmel cikis kontroli

DAIGDE  DAJZDI SE4DD  SIDBD0  S0H200 500400
L m m e T s ol Fm T =

3l 4.8 | o

Analog G/C
- +/-10V gerilim ve
4-20 mA akim sinyalleri
- Giris Unitesi basina
2,4 veya 8 kanal
- Cikis Unitesi basina
2 veya 4 kanal
- Standart ve yiksek
performansli modeller

Glvenlik G/C

- Unite basina 8 adete kadar
glvenlik giris noktasi

- Dahili ytiksek hizli veriyolu
Uzerindeki gtivenlik G/C
birimlerini serbestce atama
olanagu.

Konum arabirimi

- Sysmac sistemine harici eksen
baglantisi icin enkoder giris
birimleri

- Artim tipli ve mutlak enkoder
desteqi

- Pulse train cikisl konum
kontrolU Unitesi

Sicaklik Girisleri Sonlandiric
- Termokupl veya RTD girisleri, Kapak
Unite basina 2 ya da 4 adet

B
ety

- Hizli ve glivenli vidasiz bastirmali
baglantilar

- Kolay 6n kablolama, test ve bakim
icin cikarlabilir G/C konektorleri
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NX Dagitik guvenlik

Makine otomasyonuna entegre giivenlik

Sysmac platformu glvenlik cozUmUn tek baglanti ve tek yazilim konseptimize entegre eder. Tek baglanti,
Safety over EtherCAT -FSoE- protokolU kullanilarak hayata gecirilir. Tek yazilim, yapilandirma, programlama

ve bakim amaciyla Sysmac Studio'nun kullaniimasiyla saglanir. NX gtvenlik sistemi, glvenlik kontrolor ve
glvenlik G/C Unitelerinden olusur. Glvenlik kontroldrt ve glvenlik G/C, ag boyunca standart NX G/C ile tim
kombinasyonlarda kullanilabilecek sekilde G/C rafinda serbestce dagitilabilir.

EtherCAT telegram

NX Guvenlik kontrolori

- Guvenlik kontrolort degiskenleri NX7/NJ kontrolor
projesinin parcasidir

- Programlama kodu esnekligi ve yeniden kullanilabilirligi .

Safety over

EtherCAT.

NX Guvenlik 6zellikleri

- GUvenlik kontrolérd ISO 13849-1'e gore Ple ve IEC 61508'e
gore SIL3 gereksinimlerini karsilar

- Esnek sistem, glivenlik kontrolorind ve glvenlik G/C
Unitelerini standart NX G/C ile serbestce bir arada
kullanabilmenizi saglar

- '\ Functional
- Tek yaziimda entegrasyon: Sysmac Studio Salety
- Dogrulama islemlerini azaltan sertifikali programlar I‘;ﬁm 1ISO 13849-1, PLe
tekrar kullanilabilir TOVRheinland
vevew v om IEC 61508, SIL3
1D OBOGOOION




OMRON

Tek yazilimda glivenlik entegrasyonu

- Sysmac Studio'nun Entegre Gelistirme
Ortami, Sysmac platformunda donanim
yapilandirmasi, programlama ve bakim icin
tek bir ortak yazilim saglar.

- IEC 61131-3 standardi programlamayla
uyumlu 46 glvenlik FB/FN Unitesi

- Guvenlik icin PLCopen Fonksiyon Bloklari

Makine Otomasyon Kontrolori

Sysmac Studio

Safety over EtherCAT cercevesi

cc o sk +]..|com

NX Guvenlik G/C

- Unite basina en fazla 8 gtivenlik giris noktasi

- Cesitli aygitlarla dogrudan baglantiicin yiksek baglanti
ozelligi sunan G/C Uniteleri

- NX7/NJ kontrolor projesinde G/C veri izleme
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G5 Servo sistemi

Tuim mikemmel makinelerin temelini olusturur
MUkemmel makineler, kontrol ile mekanik arasindaki mikemmel uyumdan dogar. G5, daha hassas, daha hizl,
daha kicuk ve daha guvenli makineler insa etmek seklinde tanimlanabilecek bir ekstra Gstinltk sunmaktadir.

—s
EtherCAT.

EtherCAT baglanti 6zelligi

- CoE -CiA402 Surtct profiliyle uyumluluk-

- Dongusel Senkron Konum, Hiz ve Tork modlari

- Dahili Disli Orani, Ana Pozisyona Dénme ve Profil Konumu modu
- Yuksek senkronizasyon hassasiyeti saglayan dagrtik saat

Guvenlik uyumlulugu

- PL-d,ISO 13849-1'e gore
- STO: IEC61800-5-2

- EN61508 uyumlu SIL2

G5 servo sistemi ozellikleri

- Kompakt boyutlu servo strtictler ve yerlesik EtherCAT
baglanti ézelligi

- 2 kHz'lik yUksek yantt frekansi

- YUk titresimini bastirma

- 1SO13849-1 Performans Seviyesi d ile uyumlu Yerlesik
Guvenlik

- Gelismis ayarlama algoritmalari (anti-titresim fonksiyonu,
tork ileri besleme, bozucu etken gézlemcisi)

- Genis lineer ve déner servo motor yelpazesi
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Gelismis doner motorlar

- Distk vuruntu momentli servo motorlar

- 20 bit enkoder tarafindan saglanan yiksek hassasiyet

- IP67 koruma derecesine sahip motorlar ve konektorler

- 0,76 Nm - 96 Nm nominal tork (224 Nm pik)
degerleriyle genis motor yelpazesi

- Standart ve yUksek ataletli motorlar

Demirsiz lineer motorlar Demir ¢ekirdekli lineer motorlar
- Kompakt, verimli tasarim - Kompakt, diiz tasarim
- Mukemmel glig-agirlik orantisi - GUg ve hacim arasinda optimum oranti

- Kilitleme glict gerektirmez - Agirhgi optimize edilmis manyetik ray
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MX2 ve RX Inverter serileri

Makine otomasyonuna yonelik stirlicti ¢c6zim(i

MX2 inverter, gelismis tasarimi ve algoritmalari sayesinde sifir hiza kadar sorunsuz kontroln yani sira dongtsel
calismalar icin hassas calisma ve acik cevrim tork kontrol 6zelligi saglar. RX serisi, hassas gereksinimleri
karsilamak icin yiksek performans, uygulama fonksiyonelligi ve 6zellestirme olanaklarini birlestirir. MX2 ve RX
inverter serileri, Omron Sysmac otomasyon platformuna tam entegre edilmistir.

Acik cevrim tork kontroll

- DUsUk - orta tork uygulamalari icin ideal

- Uygun sistemlerde aki vektor inverter veya
servo srticinin yerini alabilir

Yuk dalgalanmasina hizli yanit
- Makine hizini azaltmadan dengeli kontrol,
kalite ve verimliligi artirir

Yk

MX2 inverter

Hiz —_—V \'4
) —
Geleneksel inverter

Slre ——
EtherCAT. MX2
MX2 ozellikleri

- GUg araligi, en fazla 15 kW

- DusUk - orta tork uygulamalari icin ideal agik cevrim
tork kontrol

- Hareketsize yakin (0,5 Hz) %200 calisma torku

- Iki kat yuksek nominal deger VT %120/1 dak ve
CT %150/1 dak

- IM ve PM motor kontroll

- SUrtict Programlama yazilim araci

- Kontrol panosu ve baglantilar icin 24 VDC yedek gl¢
kaynagi

- Dahili uygulama fonksiyonlari (6rn. Fren kontrold)
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Motor verimliligi kontrolu
- Iki kat yuksek nominal deger VT %120/1 dak ve CT %150/1 dak
- Enerji tasarrufu fonksiyonu

%200 baslangi¢ torku

- Hareketsize yakingalisma

- Acik cevrim yiksek baslatma torku
- Hizl déngusel yik kontroli

(Hiz - Tork Ozellikleri Karsilastirma
Ornegi: RX serisi tipi)

\
- Y - -
T %200 M ™ R
o
N
5 W
c
2
— )G)
EtherCAT. RX S %100
K
%0
0 600 1200 1800
RX ozellikleri Devir (dev/dak)

- Gug araligl, en fazla 132 kW

- Sensorstiz ve kapali devre vektdr kontrolU

- Agik cevrimde, yiksek baslangig torku (0,3 Hz'de %200)

- Kapali cevrimde 0 Hz'de tam tork

- Iki kat yuiksek nominal deger VT %120/1 dak
ve CT %150/1 dak

- SUrct Programlama yazilim araci

- Dahili uygulama fonksiyonlari (orn. ELS - Elektronik Line
Shaft-)
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FO-M Gorsel Denetim sensord

Nesne izleme icin tasarlandi

FQ-M serisi, Pick & Place uygulamalari icin 6zel olarak tasarlanmis bir gorsel denetim sensorudur. Yerlesik
EtherCAT ile gelmesinin yan sira Sysmac Studio yaziimindan yapilandirilabilir ve izlenebilir. FQ-M serisi kompakt
ve hizlidir ve kolay izleme ile kalibrasyon icin bir artimli enkoder girisi icerir.

Gelismis sekil arama teknolojisi

Parlak malzemeler dahil olmak Ust Uste binen riinler Uriin algilamast:
lizere cesitli malzemeler 10 adet donen irtin < 200 ms

Algilama
- 360 derece donusle dakikada 5000 parcaya kadar
- Degisen cevre kosullari altinda dengeli ve gtivenilir algilama

Tasarim

- Kamera ve goruntd isleme bir arada

- Standart C-mount serisi lensler; gorus alanini secer ve
istediginiz mesafeye odaklanir

- Dogru montaj icin ¢ok cesitli endUstriyel konektor tipleri
(acil, duz)

- Nesne izleme icin dahili EtherCAT portu

- Gelismis yapilandirma ve izleme icin Ethernet portu

- Izleme fonksiyonu icin enkoder girisli gérsel denetim

sensord
Yazilim araci
- Sysmac Studio yazilim araciyla tam entegre .
- Sezgisel ve simge yonlendirmeli kurulum ve yapilandirma EtherCA-l-_‘—k

- Trend ve kayit fonksiyonu
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FH GOoruntu sistemi

Makine gorsel denetimi icin esnek ¢oziim

FH gorsel denetim sistemi, tim nesnelerin konumunu ve yonunu ylksek hiz ve ylksek hassaslikla algilamak
Uzere optimize edilmistir. Dahili EtherCAT iletisimi, hareket kontrold ile gUvenilir ve kolay ag baglantisi
saglayarak makinenin genel performansini artirir. Kalite denetimine yonelik esnek makine gorsel denetimi.

Esnek makine gorsel denetimi
- 1D kodu, 2D kodu ve OCR dahil olmak omron
; [ . e 2008.05. 12
Uzere 100'Un Uzerinde isleme &gesi
- Cizik ve hata denetimi ! . |lJ|!!'n|!!|Iulz|I2lﬂl'|Eml3!|
{11 SRCE Carporatias
Boyut denetimi Karakter ve kod
okuma

Coklu denetim

- GUclU 4 cekirdekli
i7 paralel islemci

- Tek kontrolérile en

fazla 8 kamera

Odaksal Kontrast Centikler
kayma
| [j ‘
o Y0 w o
: .
Gizli Ust ste incelme ve
binme kalinlasma

Gelismis sekil arama teknolojisi

- Is parcasi farklari

- Tozlu ve kirli kosullar

- Ust Uste binen nesneleri
algilama

- Degisen ortam kosullari

—
EtherCAT.

Genis kamera araligi

- 12 megapiksele kadar

- Yuksek hizli CMOS kamera

- Farkl gorsel denetim alanlarini her agida kullanin

23
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ZW Olciim Sensory

Her tiirli malzemede 6l¢iim yapabilen ultra
kompakt, hafif sensor

ZW es odakli fiber mesafe sensort ytkseklik, kalinlik
ve diger boyutlar icin dengeli, temassiz ve sirali 6l¢tim
olanagi sunar. Bu sensor geleneksel lazer nirengi
sensorlerin farkl malzeme ve egim toleransi arasindaki
sapma sorununu ortadan kaldirir. Elektronik parca
icermeyen kompakt algilama baslid, kurulum alani

ve karsilikli girisim, elektrik/manyetik parazit, sicaklk
yUkselmesi ve mekanik konumlandirma sorunlarini
ortadan kaldirir. EtherCAT arabirimlerinde profil esleme
icin yUkseklik ve konum koordinatlari entegredir.

- Ultra kompakt algilama bashgr: 24x24 mm ve sadece 105 g agirhginda

- Sensor ile kontroldr arasinda 32 m'ye kadar son derece esnek fiber
optik kablo

- Algilama bashgini bir kez monte etmeniz yeterli. Malzeme
degisikliginde yeniden ayarlama gerekmez

- Bagimsiz amplifikator, yansitilan renkli 1sigr mesafeye dondstirmek
icin beyaz LED 151k kaynad, spektroskop ve islemci ¢zelliklerini saglar

- Cam, paslanmaz celik, ayna, beyaz seramik ve PCB katmanlari gibi her
turlt malzemede kararli 8lgtim olanagi

Sensor bashginda
— elektronik parca
bulunmaz.

Guvenlik 6nlemlerine olan
ihtiyaci ortadan kaldirmak
amaciyla isik kaynagi olarak
lazer yerine LED kullanilir.

Elektrik

devreleri ve

1stk kaynagdi

Kontrolorde
bulunur.
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N-Smart Serisi

EtherCAT Uzerinden Farkli Sensorler Baglama Olanagi
N-Smart Serisi Yeni Nesil Fiber Sensorler, Lazerli Sensdrler ve Temas Sensorleri sorunlarinizi hizla ¢dzerek

optimum maliyet performansiyla ekipman kullanim oranlarini artirmaya ve calismama sirelerini en aza
indirgemeye yardimci olur.

il
g o
o =

E3NC-S

Ultra kompakt CMOS

Lazerli Sensorler
E3NX-FA

Fiber Amplifikatér Uniteleri

N-Smart Amplifikatér Uniteleri
Tutarli kullanim prosediirleriyle kola uygulama.

N-Smart

Pl vari / aglama/ oicim 8

E3NC-L
Kompakt
Lazerli Sensorler

E3NW
Sensor
Haberlesme Uniteleri

Bircok Sensorle uygulama yapilabilir:

Bir agla birlikte daha kolay ve ¢ok daha diisiik maliyetli kullanim. EONC-T

Akilli Temas Sensort

—
EtherCAT.

Ozellikler

- Tek bir digmeye basarak son derece kolay Gelismis Akilli Ayar olanadi

- Yuksek hizli is parcalarinin daha dengeli bir sekilde algilanmasi

- Calismama zamanini azaltan On Bakim

- Son derece okunakli beyaz LED ekran

- E3NX-FA geleneksel amplifikatorlerden 1,5 kat daha fazla algilama
mesafesine sahiptir

E3NW-ECT
Sensor Haberlesme Unitesi

Ana Unite

= Maks. 30
_EthercAT"__ S
Uniteler Arasi Ag
*1
DS'B ++Maks. 10 - Maks. 10 - Maks. 8
us Sensor Sensodr DS Unitesi

*1 DS Veriyolu, EBNW-ECT Sensor Haberlesme Unitesi ile EBNW-DS Dagitik Sensér Uniteleri arasinda baglanti saglayan OMRON'un tniteler arasi ag iletisim protokoltdir.
*2 Her bir EBNW Nodu DS Veriyolu sensérleri dahil olmak tizere maksimum 30 sensori destekler.
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Servis ve destek

o o
‘TS e
‘g': .o °
- .oP: ® . °
° ® s °
. 2% % :
A 2 e e "o %
og ® o
o © o
3 o
° g °
. ~ °
o ° °
.
[ ]
L]
e
.: [ ]
9 °
° L * .
° .
Dinyanin dort bir yanindaki OMRON teknik ofisleri
A Otomasyon Merkezi t Tsunagi laboratuvari @ Teknik ofis O Premium Ortak

\ALIYET NOKTALARIMIZ

Kusatsu (Japonya), Sanghay (Cin), Barselona
(Ispanya), Cakarta (Endonezya), Mumbai
(Hindistan), Chicago (ABD)

Kusatsu (Japonya), Sanghay
(Cin), Den Bosch (Hollanda),
Mumbai (Endonezya)
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Tasarim

Makine otomasyon uzmanlarindan
olusan genis agimiz ihtiyaclariniza en
uygun otomasyon mimarisini ve Uriinleri
se¢menize yardimcl olur. Uzmanlar arasi
iletisime dayali sade yapimiz, projenizin
bitinunde TEK temsilci ve sorumlu

uzmanla iletisim kurmaniza olanak saglar.

YETKINLIK

Konsept ispati

Projeniz olgunlasirken hareket, robotlar,
ag, guvenlik, kalite kontrol vb. gibi
alanlardaki teknoloji egilimlerini test
etmek ve bu egilimleri yakalamak icin

Otomasyon merkezlerimizden yararlanin.

Yeni makine agimiz (EtherCAT) ve fabrika
agimiza (EtherNet/IP) sahip Tsunagi
(baglanti 6zelligi) laboratuvarlarimizdan
yararlanarak tim sisteminizin arabirim,
test ve dogrulamasini gerceklestirin.

Otomasyon sisteminizin ilk kez
programlanmasi ve énemli
unsurlarinin galisma testine yardimci
olmak tzere 6zel bir uygulama
muhendisi gérevlendiririz. Uygulama
muhendislerimiz, aglar, PLC'ler, hareket,
glvenlik ve makine otomasyonuna
uygulanan HMI'lar hakkinda kapsamli
bilgi sahibidir.



GUVEN

Gelisim

Prototip olusturma asamanizda

teknik destek, Urlin tedariki ve Grtin
degistirme konularinda esneklige
ihtiyag duyacaksiniz. Prototip
olusturma asamasinda dogru drunleri
alabilmenize yardimcr olmak icin sizinle
birlikte calisan bir satis sorumlusu
gorevlendirilir.
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Devreye Alma Seri Uretim
Servis ve destek alanlarinda diinya Uretim hacminiz arttikca size
capindaki agimizla drunlerinizi ihrag 24 saat destek ve 3 giin icinde onarim
etmenizi kolaylastirir ve diinyanin her olanaklarr sunulur. Tdm Uriinlerimiz kidresel
yerinde musterinize yerinde destek standartlari (CE, cULus, NK, LR) karsilayan,
saglarken sizin yaninizda yer aliriz. Egitim, kuresel Grinlerdir

yedek parca tedariki ve hatta makine
devreye alma sureclerini basitlestirmek icin
bir satis irtibat muhendisi goreviendirebiliriz.
Ustelik tiim bunlar yerellestiriimis belgelerle
sizin dilinizde sunuldugu icin hicbir seyden
endise duymaniz gerekmez.

@ Moskova
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Sysmac

ailesi

Model | NX7 | NJ5
En hizl dongii siiresi | 125 psn 500 psn 500 psn 1msn
Eksen sayisi | 256, 128 64,32,16 8,4 2,0
Gorev | Multi-tasking program
Hareket merkezi | 2 senkronize hareket merkezi Senkronize hareket merkezi
Fonksiyonlar | - Lojik srasi - Lojik sirasi - Lojik sirasi - Lojik sirasi
- Hareket - Hareket - Hareket - Hareket
- Robotlar
- Veritabani Baglantisi
- SECS/GEM
Yazilim araci | Sysmac Studio
Programlama dilleri | - Ladder
- Yapilandirilmis Metin
- Sirali ST
Standart programlama | - IEC61131-3
- Hareket Kontroliine yonelik PLCopen Fonksiyon Bloklari
Program kapasitesi | 80 MB 20 MB 5MB 3MB
SD bellek karti | SD ve SDHC bellek karti
Dahili port [ - EtherNet/IP
- EtherCAT
- USB2.0
EtherCAT bagimli birimleri | 512 192 192 64
Servo siiriici | Accurax G5/EtherCAT

Hareket kontrolii

- Eksen gruplan interpolasyonu ve tekli eksen hareketleri
- Elektronik kamlar ve disliler
- Eksen ve gruplar icin dogrudan konum kontrolii

Robotlar | -- En fazla 8 Delta Robot kontrolii - -
Desteklenen SQL sunuculan | -- - Microsoft SQL Server - -

- Oracle
- IBMDB2
- MysoL
- Firebird

Lokal G/C | - (J serisi diniteler

Uzak G/C | NX G/C iiniteleri/EtherCAT

Montaj | DIN rayi

Global standartlar

CE, cULus

CE, cULus, NK, LR

Siparis bilgisi

P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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MAKINE ARABIRIMI

Model ‘ NA5-15W ‘ NA5-12W

Ekran | TFT renkli LCD

Ekran boyutu | 15 in¢ genis ekran 12 ing genis ekran 9ing genis ekran 7 ing genis ekran

(Coziindirliik | 1280 x 800 piksel 800 x 480 piksel

Ekran rengi | 24 bit tam renk

Operator giris | - Dokunmatik ekran
- 3 programlanabilir fonksiyon tusu

Dahiliport | - 2 x Ethernet
- 3xUSB 2.0

Giig gereksinimleri | 19,2 - 28,8 VDC

Yazilim araci | Sysmac Studio

IP degeri | On panel IP65

Bellek karti | SD ve SDHC bellek karti

Ozellikler | - Parola korumasiyla birden fazla erisim seviyeli giivenlik
- VB.net ile Visual Basic programlama
- Sysmac Studio'da entegre simiilator

Secenekler | Siyah ve giimiis renkli cerceve

Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Model | NX Serisi 6/¢ | GX Serisi 6/¢
Tip | Modiiler G/C Blok G/C
Ag ozellikleri | EtherCAT kuplor iinitesi Dahili EtherCAT
Unite sayisi | - Enfazla 63 G/ iinitesi Blok G/C bir dijital G/C initesiyle genisletilebilir (16 nokta + 16 nokta)
- Maks. 1024 bayt giri + 1024 bayt cikis
G/Ctipleri | - Dijital G/C - Dijital 6/C
- Analog G/C - Analog G/C
- Enkoder girisi - Enkoder girisi
- Darbe gikisi - Genisletme {initesi
- Sicaklik sensori giris
- Giivenlik kontrolii
G/C baglantist | - Vidasiz, basmali terminaller (Tiim diniteler) M3 vidali terminaller (1 veya 3 kablolu DI)
- MIL konektorleri (16 ve 32 dijital G/C noktali iiniteler icin istege bagl)
Ozellikler | - Otomatik veya manuel adres ayan - Otomatik veya manuel adres ayari

- Standart ve yiiksek hizli girigler
- Dijital giris filtreleme
- Cikarilabilen basmali G/C terminaller

- Zaman Damgas! fonksiyonuna sahip G/C iiniteleri

- Dagitilmig Saat kullanarak senkron G/C giincellemeleri

- Yiiksek sinyal yogunlugu: 12 mm genislikte 16 dijital veya 8 analog sinyal

- Yiiksek hizli giris

- Dijital giris filtreleme

- Cikanilabilen G/ terminalleri
- Genisletilebilen dijital G/C

Montaj

DIN ray:

Siparis bilgisi

P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Model

| NX giivenlik kontroldrii

NX giivenlik giris iinitesi NX giivenlik gikis iinitesi

Ag ozellikleri | FSoE — Safety over EtherCAT
Performans seviyesi | PLe (EN IS0 13849-1)
Giivenlik biitiinliik seviyesi | SIL3 (IEC61508)
PFH | 4.4E-10 3.80E-10 8.80E-10
PFD | 7.0E-06 (20 yil) 6.6E-06 7.9E-06
TM (Gorev siiresi) | 20 yil
Programlama | - IEC61131-3 standard - -
- 46 Giivenlik FB/FUN
Giivenlik baglantilart | 32 baglanti (NX-SL3300 giivenlik CPU'su) - -
128 baglanti (NX-SL3500 giivenlik CPU'su)
G/Csinyali [ — - 4nokta - 2nokta
- 8nokta - 4nokta
Test cikisi sayisi | — 2 -
G/C baglantisi | Vidasiz basmali terminaller
Maksimum yiik akimi | — - < 2A
- 05A
Ozellikler | - Standart NX G/C ile karma kullanim serbestligi - Standart NX G/C ile karma kullanim serbestligi
- Programlama kodu esneklidi ve yeniden - Giivenlik giris cihazlarina dogrudan baglantr icin yiiksek baglanabilirlik
kullanilabilirligi - NX7/NJ kontroldr projesinde G/C veri izleme ozelligi
- Degiskenler, NX7/NJ kontroldr projesinin parcasidir
Montaj | DIN rayi

Siparis bilgisi

P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads




SERVO SISTEMI
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Model | Accurax G5 servo siiriicii
Tip | Doner servo siiriicii Lineer servo siiriicii
Nominal degerler 230V tek faz | 100W - 1,5 kW 200W-1,5kW
Nominal degerler 400V ii¢ faz | 600 W - 15 kW 600W-5kW
Uygulanabilir servo motor | Accurax G5 doner motorlar Accurax lineer motorlar
Konum, hiz ve tork kontrolii | EtherCAT

Giivenlik onaylan

- PLd (EN1S0 13849-1)
- SIL2 (IEC61508)

Giivenlik fonksiyonu

ST0

Tamamen kapali cevrim

Dahili

Yok

Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
-
Model Accurax G5 doner motor | Accurax G5 yiiksek ataletli doner motor
Nominal hiz | 3.000 rpm 2.000 rpm 1.500 rpm 1.000 rpm 3.000 rpm 2.000 rpm 1.500 rpm
Maksimum hiz | 4.500 - 6.000 VDC 3.000 rpm 2.000 - 3.000VDC 2.000 rpm 5.000 rpm 3.000 rpm 1.500 - 3.000 VDC

Nominal tork [ 0,16 Nm - 15,9 Nm 1,91 Nm - 23,9 Nm 47,8 Nm-95,5Nm 8,59 Nm-57,3Nm 0,64 Nm-2,4Nm 4,77Nm-23,9Nm 47,8 Nm

Boyutlar | 50W-5kW 400W-5kW 7,5kW-15kwW 900W -6 kW 200W-750W TkW-5kwW 7,5kw
Uygulanabilir servo siiriicii | Accurax G5 doner servo siiriicii
Enkoder ¢oziiniirliigii | 20 bit artimli/17 bit mutlak 17 bit mutlak 20 bit artimli/17 bit mutlak 17 bit mutlak

IP degeri | IP67 IP65 IP67

Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Model

Accurax lineer motor

Tip | Demir gekirdekli lineer motor Demirsiz lineer motor
Siirekli giic araligi | 48N-760N 29N-423N
Pik giig araligi | 105N - 2000 N 100N-2100N
Maksimum hiz | 1-10m/s 1,2-16m/s
Manyetik cekim giicii | 300 N-4440N Sifir
Uygulanabilir servo siiriicii | Accurax G5 lineer siiriicii
Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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SERVO SISTEMI

&%-: o

= oy

Model Entegre servo motor
Nominal tork | 25 Nm 11,7 Nm 43Nm-5Nm 2,55Nm-3,2Nm
Kasa boyutu | 190 mm 142 mm 100 mm 80 mm
Nominal hiz | 3.000 rpm
Maksimum hiz | 4.000 rpm

Enkoder ¢oziiniirligi

15 bit artimli/18 bit mutlak

IP degeri

1P65

Siparis bilgisi

P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

FREKANS INVERTORLERI

Model | RX | Mx2

400V ii¢ faz | 0,4 kW - 132 kW 0,4-15kW
200V iig faz | 0,4 kW - 55 kW 0,1kW-15kW
200V tek faz | Yok 0,1kW-2,2kW

Kontrol yontemi | Sensorsiiz ve kapali devre vektor kontrolii - V/Fkontrolii

- Sensorsiiz vektor kontrolii
Tork ozellikleri | - 0,0 Hz'de %200 (CLV) - 0,5 Hz'de %200
- 0,3 Hz'de %150 (OLV)
Baglanti ozelligi | EtherCAT opsiyon karti
Lojik Programlama | Standart Yazilim
Ozellestirme opsiyonlari | — IP54 muhafaza

Siparis bilgisi

P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Model

| Accurax lineer motor ekseni

ROBOTLAR

Tip

Lineer motor ekseni

Siirekli giic aralig

48N-760N

Pik giig araligi

105N -2.000 N

Maksimum hiz

5m/s

Manyetik ¢ekim giicii

300N -4.440N

Uygulanabilir servo siiriicii

Accurax G5 lineer siiriicii

Siparis bilgisi

P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Model
Tip

g

| Delta robot IP69K
Yikanabilir Delta robot serisi

\% ol

| Deltarobot IP67

| Mini Delta robot IP67

\Wi _

| Mini Delta robot IP65

Maks. Tasima Kapasitesi

3 kg

[2kg |

1kg

Serbestlik dereceleri

3+1 (opsiyonel doniis)

Nominal calisma aralig

0 1.100 x 250 mm (Maks. 400)

0 1.100 x 300 mm (Maks. 450) 0650 x 150 mm (Maks. 250)

0500 x 155 mm /@ 450 x 135 mm
(doner eksen ile birlikte)

Devir siiresi

"25/305/25 mm (0,1 kg): En fazla 150 dongii/dak"

"25/305/25 mm (0,1 kg): En fazla 200 dongii/dak"

Konum tekrarlanabilirligi

+0,2mm(X,Y, 1)

+0,Tmm(X,Y,7)

+0,2mm(X,Y, 1)

Agisal tekrarlanabilirlik

+0,3°(q)

+0,1° (q)

+0,3°(q)

Koruma sinifi

1P69K

1P67

IP65 (Paslanmaz celik + Titanyum)

Ddner eksen tipi

Saft montaji

Ara¢ Merkez Noktasi montaji -
Diisiik veya Yiiksek atalet -

Arac Merkez Noktasi montaji -
Diisiik veya Yiiksek atalet -

Saft montaji

Secenek

Carpisma algilama Carpisma algilama

Makine kontroldrii

NJ5 Robotlar

Servo siiriicii

Accurax G5 doner servo siiriicii - EtherCAT

Siparis bilgisi

P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Model
Tip

| Delta robot XXL
Delta robot serisi

| Delta robot XL | Delta robot

| Mini Delta robot

Maks. Tasima Kapasitesi

8 Kg

[2Kg |

1kg

Serbestlik dereceleri

3+1 (opsiyonel ddniis)

Nominal alisma araligr | @ 1.600 x 350 mm (Maks. 550) 01.300 x 250 mm (Maks. 400) 01.100 x 250 mm (Maks. 400) 0500% 155mm /@450 x 135 mm
(dner eksen ile birlikte)
Devir siiresi | “25/300/25 mm (8 kg): "25/305/25 mm (0,1 kg): 25/305/25 mm (0,1 kg): 25/305/25 mm (0,1 kg):
En fazla 60 dongii/dak En fazla 120 dongii/dak" En fazla 150 dongii/dak En fazla 200 dongii/dak
200/1000/200 mm (8 kg):
En fazla 35 dongii/dak"
Konum tekrarlanabilirligi | +1mm (X, Y, 2) +0,2mm(X,Y,7) +03mm(X,Y,7) +0,2mm(X,Y,7)
Agisal tekrarlanabilirlik | +0,3° (q) +0,4°(q) +0,3°(q)
Koruma sinifi | IP65
Doner eksen tipi | Saft montaji
Makine kontroldrii | NJ5 Robotlar
Servo siiriicii | Accurax G5 doner servo siiriicii - EtherCAT

Siparis bilgisi

P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Model
Agiklama

SISTEMLERI

| Fo-M
Nesne izleme icin tasarlandi

FH
Esnek makine gorsel denetimi

Arabirim

Dahili EtherCAT ve Ethernet

Dahili EtherCAT, Ethernet, USB ve seri portlar, SD kart

Denetim dgeleri

Sekil arama, arama etiketleme, kenar konumu

100'iin iizerinde isleme dgesi

Kayith ekranlar

32

Goriinti isleme yontemi | Gercek renk veya monokrom
Kamera ¢oziiniirligii | 752 x 480 4096 x 3072

Ozellikler | - Hizli ve giiclii nesne algilama - Giiclii 4 cekirdekli i7 paralel islemci
- Nesne izleme ve kalibrasyon icin enkoder girisi - Yiiksek hizli CMOS kamera
- Kontur tabanli nesne algilama - Tek kontroldr ile en fazla 8 kamera
- Gorsel denetim sisteminin alistirilmasi ve ayarlanmasl icin Sysmac | - Gelismis sekil arama teknolojsi

Studio yazilimi
Yazilim | Sysmac Studio
Besleme gerilimi | 24VDC
Dijital G/C | 9 giris / 5 cikis | 17 giris / 37 qikis
Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

ALGILAMA

 —

Model
Tip

ZW Serisi
Mesafe sensorii

N-Smart serisi

Fiber/Lazerli/Temas sensorii

E3X/E3C/E2C
Fiber/Lazerli/Proximity sensorii

Ol¢iim yontemleri

Beyaz Isik Es Odakli Fiber Prensibi

Uygulamalar

Yiikseklik, kalinlik

Yiizeyler

Yayilma, parlak, ayna, cam, siyah kauguk,
metal, seramik

Olciim arahgi | - Min:7 0,3 mm, = =
+ Maks.: 40 + 6 mm
Coziindrlik | 0,01 um - 0,25 pm - -

Lineerlik

+0,8um-7pm

Ozellikler | - Dahili Ethernet - G/Csinyalleri ve olay degerlerinin yiiksek hizli | - G/ sinyallerinin yiiksek hizli iletimi
- Dahili EtherCAT iletimi - Tek haberlesme iinitesinde en fazla
- RS-232C - Tek haberlesme iinitesinde en fazla 30 yiikseltici
- Analog VDC/mA 30 yiikseltici
- Sysmac Studio - Senkron sinyal iletimi
- Merkezden dagrtilmis makine kurulumu icin
slave iinite
Ag ozellikleri | — EtherCAT haberlesme iinitesi
Baglanabilir sensorler | — En fazla 30
Amplifikator tipleri [ — - E3NX-FAO - E3X-HDO
- E3NC-LAO - E3X-DA0-S
- E3NC-SAO - E3X-MDAO
- EONC-TAO - E3C-LDAO
- E2C-EDAO
Montaj | - DIN rayi
Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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YAZILIM

Mul.'h'r‘\’u[h e st
T ©7 SQL Server
Portmer

Model SysmacStudio

- Sysmac Studio yapilandirma, programlama, simiilasyon ve izleme icin tek bir tasanim ve calisma ortami sunar
- Hareket, lojik siralama, giivenlik, gorsel denetim ve HMI icin tek yazilim

- Agk IEC61131-3 standardi ile tam uyumluluk '

- Kapsamli bir talimat setiyle Ladder, Yapilandinmig Metin ve Satir I¢i ST programlamayi destekler

- Karmasik hareket profillerinin kolay bir sekilde programlanmasi icin CAM editdrii

- Bir3D ortamda siralama ve hareket icin tek simiilasyon araci

- 32 basamakl giivenlik parolasiyla gelismis giivenlik fonksiyonu

- Hareket Kontrolii ve Giivenlik icin PLCopen Fonksiyon Bloklar

Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

ETHERNET VE ETHERCAT ORTAMI

Model Ethernet anahtan
Port sayist | 5

Fonksiyonlar | - EtherNet/IP icin QoS - EtherNet/IP icin QoS

- Otomatik MDI/MDIX - Otomatik MDI/MDIX

- Hata algilama: Yayin firtinasi ve LS| hata
algilama 10/100BASE-TX, Otomatik Uzlasma

Giig gereksinimleri | 24 VDC (+9%)5)
Boyut | 48 x 78 x 90 mm 25x78x90 mm
Montaj | DIN ray

Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

EtherCAT baglanti slave'i (Dallanma iiniteleri)

Port sayisi | 6 3
Fonksiyonlar | - Giig, Link/Act gdstergeleri
- Otomatik MDI/MDIX
- Referans saat
Giig gereksinimleri [ 24 VDC (-%15 - +%20)
Boyut | 48 x 78 x 90 mm 25x78x90 mm

Montaj | DIN ray

Siparis bilgisi P072 Sysmac Katalogu - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads







OMRON

Ana icerik

Sysmac Otomasyon Platformu

Makine otomasyon kontrolori NX7 serisi makine kontrolori 39
NJ serisi makine kontrolori 51
1/0 NX Serisi /0 69
GX-Serisi I/0 105
Giivenlik NX entegre guvenlik 117
AC servo sistemi Doner servo sistem Accurax G5 doner sirlcl 125
Accurax G5 déner motor 139
Lineer servo sistem Accurax G5 lineer sirtcl 163
Accurax lineer motor 175
Entegre servo sistem Entegre servo motor 191
Robot Accurax lineer motor ekseni 203
Delta robot 217
Frekans invertori RX frekans invertori 235
MX2 frekans invertorl 253
Gorsel Denetim FH Serisi 269
FQ-M Serileri 287
Algilama Esodakli fiber yer degistirme ZW serisi 297
sensori
Fiber/Lazer/Temas/Yakinlik N-Smart serisi sensér 307
sensoru . .
E3X/E3C/E2C serisi sensor 321
insan makine arayiizii (HMI) NA serisi 327
Yazilim Sysmac Studio 335
CX-Compolet/SYSMAC Gateway 347
Secim tablosu — EtherCAT ve Ethernet ortami 350
Technical documentation 352

37






OMmRON

NX7L]

NX7 serisi makine kontroloru

Sysmac kontrolor - NX7 serisi

NX7 serisi, 256 eksene kadar kontrol saglayan iki
senkronize hareket ¢ekirdegine sahip ylksek
performansl makine kontrolériddir.

* En hizli déngu suresi: 125 psn

» Eksen sayisi: 256, 128

« [ki senkronize hareket gekirdegi

» Fonksiyonlar: Lojik sekans ve Hareket

» Coklu gérevlendirme

» Dahili EtherCAT ve iki EtherNet/IP (1 Gbps) portu
» |[EC 61131-3 standartlariyla tam uyum

» Hareket kontrolu icin onayli PLCopen fonksiyon
bloklar

Sistem konfigurasyonu

SvYSsinar

always in control

Sysmac Studio
Fabrika agi 1

—

EtherNet/IP

NX7 serisi

. —
EtherNet/IP EtherCAT.~ Eksen 1 Eksen2 Eksen 3 ...256 eksene kadar

BT cihazlari,
Bilgi Sistemleri...

Fabrika agi 2
(Ag 1'den ayriimis)

Accurax G5
B o B g servo motorlar
i [ 2
oog oog B
SE 512 EtherCAT slave'lerine kadar
@ @ Safety over — NX1/0
EtherCAT.
MX2 invertor

FH goruntlist

NX 1/0 + NX dagitilmis guivenlik

NX7 serisi makine kontrolorii 39
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Ozellikler

Genel ozellikler

Oge NX7C1 CPU Unitesi
Koruma Bir panel igine monte edilmistir
Topraklama 100 Q'dan az
CPU iinitesi boyutlari (YxDxG) 100 mmx100 mmx132 mm
Agirhik 880 g (sonlandirici kapak dahil)
Giig tiiketimi 40 W (SD Hafiza karti ve sonlandirici kapak dahil)
Caligma ortami Caligma ortami sicakligi Oila 55°C
Galisma ortami nem orani % 10 ila % 90 (yogunlagsmasiz)
Atmosfer Asindirici gazlar icermemelidir
Gevre saklama sicakhgi -25 ila 70°C (batarya harig)
Yikseklik 2.000 m veya daha az
Kirlilik derecesi 2 veya daha az: JIS B3502 ve |IEC 61131-2'ye uygundur.
Giirilta dayanikhhgr 2 kV gli¢ kaynagi hattinda (IEC 61000-4-4’e uygundur.)
Asin gerilim kategorisi Kategori Il. JIS B3502 ve IEC 61131-2’ye uygundur
EMC bagisiklik seviyesi Bolge B
Vibrasyon direnci IEC60068-2-6'ya uygundur
5ila 8,4 Hz ve 3,5 mm genlik, 8,4 ila 150 Hz.
X, Y ve Z yonlerinde 100 dak. boyunca 9,8m/s2 (10 tarama, her biri 10 dak. = toplam 100 dak.)
Sok direnci IEC60068-2-27"ye uygundur
147 m/s2, X, Y ve Z yénlerinde 3 kez (r6le gikis Uniteleri icin 100 m/s?)
Pil Kullanim émrii 2,5 yil (25°C'de, gli¢ ACIK siire orani % 0 (glic KAPALI))
Model CJ1W-BATO1
Gegerli standartlar cULus, NK, LR, EC y6netmeliklerine, RCM ve KC kaydina uygundur.

Performans ozellikleri

Oge NX701-1600 |NX701-1 700
igletim zamani Komut LOAD talimatlari 0,42 ns
igleme Matematik komutlari 32ns
suresi (uzun reel veriler igin)
Programlama Program Boyut 80 MB
kapasitesi'  [POU tanimi 6.000
POU ornegi 48.000
Degiskenler |Koruma 6zniteligi yok Boyut: 256 MB
kapasitesi Numara: 360.000
Koruma ozniteligi Boyut: 4 MB
Numara: 40.000
Veri tipi Numara 8.000
Unite Sistemdeki baglanabilir maksimum NX iinitesi {4.000 (NX EtherCAT haberlesme kuplor Uinitesinde)
konfigiirasyonu |sayisi
Genigletme rack’i sayisi 0
CPU rack ve |[Model NX-PA9001
uzatma NX-PD7001
rack'leriigin [ _ "7 JAC giig kaynagi 30ila 45 ms
gii¢ kaynag 3 :g
unitesi o n
<
ﬁ g DC giic kaynagi 5ila 20 ms
35
©
Hareket kontrolii [Kontrol edilen [Gergek eksenlerin sayisi™2 128 eksen maks. 256 eksen maks.
eksen sayisi  [Toplam eksen sayisi'3 128 eksen maks. 256 eksen maks.
Lineer interpolasyon kontrolii [Eksen grubu basina maks. 4 eksen
Dairesel interpolasyon kontrolii|Eksen grubu basina 2 eksen
Eksen grubu sayisi Maks. 64 grup
Pozisyon liniteleri Puls, milimetre, mikrometre, nanometre, derece veya ing
Gegersiz kilma faktorleri % 0,00 veya % 0,01 ila % 500,00
Hareket kontrolii periyodu EtherCAT haberlesmelerinin slreg verileri haberlesmeleri periyodu ile ayni
Kamlar Kam veri noktasi sayisi Her kam tablosu icin maks. 65.535 nokta/Tim kam tablolari icin maks. 1.048.560 nokta
Kam tablolarn sayisi Maks. 640 tablo
Haberlesmeler |Cevre aygiti |Desteklenen servisler Sysmac Studio baglantisi
USB portu Fiziksel katman USB 2.0 uyumlu B tipi konnektér
iletim mesafesi 5 m maks.

40 Makine otomasyon kontrol6ru
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Oge NX701-1600 [NX701-1700
Haberlegsmeler |Dahili Port sayisi 2
EtherNet/IP  [Fiziksel katman 10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T
portu Frame uzunlugu Maks. 1.514
Ortam erigim yontemi CSMA/CD
Modiilasyon Baseband
Topoloji Yildiz
Baud hizi 1 Gbps (1000BASE-T)
iletim ortami Ethernet kategori 5, 5e veya daha Ustline ait STP (blendaijli, buklu gift) kablosu
iletim mesafesi Maks. 100 m (Ethernet anahtari ile diigiim arasindaki mesafe)
Kademeli baglanti sayisi Bir anahtarlama merkezi kullanilirsa, kisitlama yoktur
Baglanti sayisi Port basina 256, toplam 512
Paket araligi™ 0,5 ms'lik artiglarla 0,5 ila 10.000 ms.
£ Her bir baglanti igin ayarlanabilir.
= __ |Izin verilen haberlesme [40.000 pps™ (kalp atigi dahil)
&5 |bandi
e °E’ Etiket seti sayisi Port basina 256, toplam 512
.'g g Etiket tipleri Ag degiskenleri
2 5 |Etiket sayisi 8 (Kontrolor durumu etiket setine dahil ediimisse, 7 etiket.)
E E Nod basina baglanti 369.664 bayt maks. (tim etiketler igin toplam boyut.)
&3 verisi boyutu
=2 [Baglanti basina veri maks. 1.444 bayt
2 @ |poyutu
% § Kaydedilebilir etiket seti |Port basina 256, toplam 512
o sayisl (1 baglanti = 1 etiket seti)
) Etiket seti boyutu 1.444 bayt (kontrolér durumu etiket setine dahil edilmisse, iki bayt kullanilir.)
Goklu gonderim paketi |Desteklenir.
filtresi™®
Sinif 3 Port bagina 128, toplam 256
5 (baglant sayisi) (istemci arti sunucu)
28
§ E UCMM Bir defada haberlesebilen istemci sayisi: Port basina 32, toplam 64
£ 3 (baglantili olmayan tip) |Bir defada haberlesebilen sunucu sayisi: Port basina 32, toplam 64
5
TCP soket servisi sayisi Maks. 30
Dabhili Haberlesme standardi IEC 61158, Tip 12
EtherCAT EtherCAT master ozellikleri Sinif B (hareket kontrolli 6zellik paketi uyumlu)
portu Fiziksel katman 100BASE-TX
Modiilasyon Baseband
Baud hiz 100 Mbps (100Base-TX)
Dupleks modu Otomatik
Topoloji Hat, halka-zincirleme dizim ve dallanma
iletim ortami Kategori 5 veya Uizeri bikilmus cift kablo (aluminyum bantli ve korumali, ¢ift blendajl diiz kablo)
iletim mesafesi Nodlar arasindaki mesafe: 100 m maks.
Slave sayisi Maks. 512

Proses veri boyutu

Girigler/Cikislar: maks. 11.472 bayt

Slave basina proses veri
boyutu

Girigler/Cikiglar: maks. 1.434 bayt

Haberlesme periyodu

 Birincil periyodik gorev:
125 ps,
250 ps ila 8 ms (250 us artislar)
+ Oncelik-5 periyodik gérevi:
125 ps,
250 ps ila 100 ms (250 ps artislar)

Senk. segirmesi

Maks. 1 us

Dahili saat

55°C ortam sicakliginda: Aylik -3,5 ila +0,5 min. hata
25°C ortam sicakliginda: Aylik -1,5 ila +1,5 min. hata
0°C ortam sicakhiginda: Aylik -3 ila +1 min. hata

:1 Bu, ylriutme nesneleri ve degisken tablolarin (degisken isimler dahil) kapasitesidir.

*2 Bu sayi, servo eksenleri ya da enkoder eksenleri olarak, veya kullanilan eksenler olarak belirlenmis eksenlerin toplam sayisidir.

3 Tiim eksen tipleri igin toplam budur.

:4 Veriler, diigiim sayisindan bagimsiz olarak, belirlenen araliklarda gtincellenir.

*5 Saniye basina paket anlamina gelir; yani, bir saniyede génderilebilen veya alinabilen haberlesme paketi sayisi.

6 EtherNet/IP portu igin bir IGMP istemcisi monte edilmistir. IGMP trafik gézetlemesini destekleyen bir Ethernet anahtarinin kullaniimasi halinde, gereksiz goklu
gonderim paketleri filtrelenir.

NX7 serisi makine kontrolori

41
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Fonksiyon ozellikleri

Oge NX7C] CPU Unitesi
Gorevler Fonksiyon Fonksiyon 1/0 yenileme ve kullanici programi, gérevler olarak isimlendirilen Unitelerde yirGtalur.
Gorevler, yuritme kosullarini ve yiriitme 6nceligini belirlemek igin kullanilir.
Periyodik olarak yiiriitiilen Maksimum birincil periyodik gorev sayisi: 1
gorevler Maksimum periyodik gorev sayisi: 4
Sarth olarak yiiriitiilen gorevler (Maksimum ¢ift gérev sayisi: 32
Aktif cift gorev komutu yiritildiginde ya da degisken igin sunulan sart ifadesi karsilandiginda.
Programlama |POU'lar Programlar Gorevlere atanmig POU'lar.
(progr'am Fonksiyon bloklari Spesifik kosullara sahip nesneler olusturmak igin kullanilan POU'lar.
uo_:l?;’;;zr?)syon Fonksiyonlar Girigler igin benzersiz gikiglar belirleyen bir nesne olusturmak igin kullanilan POU'lar, érn. veri

isleme icin oldugu gibi.

Programlama
dilleri

Tipler

Ladder diyagramlari T ve yapilandiriimis metin (ST).

isim bosluklar

POU tanimlamalarina ait grup tanimlayicilari igin kullanilan bir konsept.

Degisken Degiskenlere harici erigim Ag degiskenleri (HMI, host bilgisayarlari ya da diger kontrolorlerden gelen erisimlere izin veren
fonksiyon)
Veri tipleri Temel veri tipleri BOOL, BYTE, WORD, DWORD, LWORD, INT, SINT, DINT, LINT, UINT, USINT, UDINT,
ULINT, REAL, LREAL, TIME (sureler), DATE, TIME_OF_DAY, DATE_AND_TIME ve STRING
(metin dizeleri)
Tiirev veri tipleri Yapillar, birlesimler, sayimlar
Yapilar Fonksiyon Farkl degisken tiplerine sahip verileri bir araya gruplayan bir tlrev veri tipi.
Uye sayisi: Maks. 2.048
Gomilme dizeyleri: Maks. 8
Uye veri tipleri  |Temel veri tipleri, yapilar, sayimlar, birlesimler, dizi degiskenleri
Belirleyici Uye ofsetlerini kullanarak herhangi bir hafiza konumuna yapidaki iiyeleri yerlestirebilirsiniz. >
ofsetler
Birlegsimler Fonksiyon Farkli veri tiplerine sahip ayni verilere erisim saglayan bir tirev veri tipi.
Uye sayisi: Maks. 4
Uye veri tipleri  [BOOL, BYTE, WORD, DWORD ve LWORD.
Sayimlar Fonksiyon Degisken degerleri ifade etmek icin paylar olarak adlandirilan metin dizelerini kullanan bir tirev
veri tipi.
Veri tipi Dizi 6zellikleri |Fonksiyon Dizi, ayni veri tipine sahip bir elemanlar grubudur. Elemani belirtmek i¢in, eleman sayisini
oznitelikleri (alt simge) ilk elemandan baslayarak belirtirsiniz.

Boyut sayisi: Maks. 3
Eleman Sayisi: Maks. 65.535

FB ornekleri igin
dizi 6zellikleri

Desteklenir.

Aralik ozellikleri

Bir veri tipi icin 6nceden bir aralik belirleyebilirsiniz. Veri tipi yalnizca belirtilen araliktaki
degerleri alabilir.

Kiitiiphaneler

Kullanici kitiphaneleri.

Hareket Kontrol modlari Pozisyon kontrol, hiz kontroli, tork kontrolli
kontrolii Eksen tipleri Servo eksen, sanal servo eksen, enkoder ekseni ve sanal enkoder ekseni
Yonetilebilen pozisyonlar Komut pozisyonlari ve gercek pozisyonlar
Tek eksenli Tek eksenli Mutlak Pozisyonlama, bir mutlak degerle belirtilen bir hedef pozisyon igin gergeklestirilir.
pozisyon pozisyonlama
kontrolii Nispi Pozisyonlama, komutun mevcut pozisyonundan belirtilen hareket mesafesi icin gerceklestirilir.
pozisyonlama
Beslemeyi kes |Pozisyonlama, harici bir giristen kesintiye ugradigi pozisyondan belirtilen bir hareket mesafesi
icin gergeklestirilir.
Dongiisel Komut pozisyonlarini, pozisyon kontrol modundaki her bir kontrol periyodunda ortaya gikaran
senkron mutlak |fonksiyon.
pozisyonlama
Tek eksenli Hiz kontrolii Hiz kontrolii, pozisyon kontrol modunda gergeklestirilir.
hiz kontrolii  [Déngiisel Hiz kontrolii modunda, her kontrol periyodunda bir hiz komutu gikar.
senkron
kontrolii
Tek eksenli Tork kontrolii Motorun torku kontrol edilir.
tork kontrolii
Tek eksenli Kam calismasinin |Belirtilen kam tablosu kullanilarak, bir kam hareketi gergeklestirilir.
senkronize baslatiimasi
kontrol Kam galigmasinin |Giris parametresi ile birlikte belirtilen eksene yonelik kam hareketi bitirilir.
sonlandiriimasi
Disli caismasinin [Bir ana eksen ile slave eksen arasinda belirtilen disli oranina sahip bir disli hareketi
baglatiimasi gerceklestirilir.
Disli calismasinin [Bir ana eksen ile slave eksen arasinda belirtilen disli oranina ve senkronizasyon pozisyonuna
pozisyon- sahip bir digli hareketi gergeklestirilir.
landinimasi
Disli calismasinin | Belirtilen disli hareketi veya disli hareketinin pozisyonlandiriimasi bitirilir.
sonlandiriimasi
Senkronize Pozisyonlama, belirtilen bir ana eksen ile senkronizasyon igerisinde gerceklestirilir.
pozisyonlama
Ana eksen faz  |Senkronize kontroldeki bir ana eksenin fazi kaydirihr.
kaydirma
Eksenlerin iki eksenin komut pozisyonlari toplanir veya cikarilir ve sonug olarak komut pozisyonu verilir.
birlestirilmesi
Tek eksenli Servo'ya gii¢ Eksen hareketini etkinlestirmek icin servo surticlinin igerisindeki servo ACIK konuma getirilir.
manuel verilmesi
calisma Jogging Bir eksen, belirtiimis bir hedef hizda harekete gegirilir.
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Hareket Tek eksenli Tek eksenli Eksen Eksen hatalar silinir.
kontrolii kontroller hatalarinin
icin ek sifirlanmasi
Ana konuma Bir motor ¢alistirilir ve ana konumu tanimlamak igin limit sinyalleri, ana konum yakinlik sinyali
gitme ve ana konum sinyali kullanilir.
Parametreyle Parametreyi belirlerken, bir motor ¢alistirilir ve ana konumu tanimlamak igin limit sinyalleri,
Ana Konuma ana konum yakinlik sinyali ve ana konum sinyali kullanilir.
Gitme
Yiiksek hizda Pozisyonlama, ana konuma dénmek (izere 0 mutlak hedef pozisyonu igin gergeklestirilir.
ana konuma
gitme
Durdurma Bir eksen belirlenen oranda durdurulmak tzere yavaslatilir.
Acil durdurma |Bir eksen aninda durdurulur.
Gegersiz kilma |Bir eksenin hedef hizi degistirilebilir.
faktorleri
Gegerli Bir eksenin komut mevcut pozisyonu veya gergek mevcut pozisyonu herhangi bir pozisyonla
pozisyonu degistirilebilir.
degistirme
Kilitlerin Bir tetikleme olustugunda, bir eksenin pozisyonu kaydedilir.
etkinlestirilmesi
Kilitlerin devre |Mevcut kilit devre disi birakilir.
disi birakilmasi
Bolge izleme Ne zaman belirtilen aralik (bdlge) icinde oldugunu gérmek igin, bir eksenin komut pozisyonunu
veya gercek pozisyonunu izleyebilirsiniz.
Dijital kam Bir eksenin konumuna goére, dijital bir ¢ikisi ACIK ve KAPALI konumuna getirebilirsiniz.
switch’lerinin
etkinlestirilmesi
Eksen izleme iki belirtilen eksenin komut pozisyonlari veya gergek pozisyonlari arasindaki farkin bir egik
takip eden hata |degerini agip agsmadigini izleyebilirsiniz.
Hatanin Komut mevcut pozisyonu ile gercek mevcut pozisyon arasindaki hata 0'a ayarlanir.
resetlenmesi
Tork limiti Servo sirlcunin tork kontrol fonksiyonu etkinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir ve tork
limitleri ¢ikis torku kontrol edilecek sekilde ayarlanabilir.
Pozisyon Calisan eksen igin pozisyon kompanse eden fonksiyon.
kompanzasyonu
Hizlandirmayi Eksen hareketi bagladiginda birincil hizlandirmayi segebilirsiniz.
baslat
Eksen gruplan |Cok eksenli Mutlak lineer Belirtilen mutlak bir pozisyona lineer interpolasyon uygulanir.
kontrol interpolasyon
Nispi lineer Belirtilen bir nispi pozisyona lineer interpolasyon uygulanir.
interpolasyon
Dairesel 2B iki eksen igin dairesel interpolasyon gerceklestirilir.
Eksen grubu Pozisyon Kontroli Modunda, her kontrol periyodunda bir pozisyonlama komutu gikar.
dongiisel
senkron mutlak
pozisyonlama
Goklu eksen Eksen grubu Eksen grubu hatalari ve eksen hatalari silinir.

kontrolii icin ek

hatalarinin
sifirlanmasi

Eksengruplarinin
etkinlestirilmesi

Bir eksen grubunun hareketi etkinlestirilir.

Eksen gruplarinin
devre disi
birakilmasi

Bir eksen grubunun hareketi devre digi birakilir.

Eksengruplarinin
durdurulmasi

interpolasyonlu harekette olan tiim eksenler durdurmak igin yavaslatilir.

Eksengruplarinin
aninda
durdurulmasi

interpolasyonlu harekette olan tiim eksenler aninda durdurulur.

Eksen grubu
gecersiz kilma
faktorlerinin
ayarlanmasi

interpolasyonlu harekette, karisik hedef hizi degistirilir.

Eksen grubu
pozisyonlarinin
okunmasi

Bir eksenin komut mevcut pozisyonlari ve gergek mevcut pozisyonlari okunabilir.

Bir grupta
eksenlerin
degistirilmesi

Gegici olarak, eksen grubu parametrelerindeki kompozisyon eksen parametresinin lzerine
yazilabilir.

Ortak 6geler

Kamlar

Kam
ozelliklerinin
ayarlanmasi

Girig parametresinde belirtilen kam tablosunun son nokta indeksi degistirilir.

Kam koruma

Girig parametresi ile belirtilen kam tablosu, CPU Unitesindeki kalici hafizaya kaydedilir.

Kam tablolarinin
olusturulmasi

Girig parametresi ile belirtilen kam tablosu, kam &zelligi ve kam modundan olusturulur.

Parametreler

MC yazimi

Gegici olarak, eksen parametrelerinin veya eksen grubu parametrelerinin bazilarinin tizerine yazilir.

Eksen
parametrelerinin
degistirilmesi

Kullanici programindan eksen parametrelerine erisip degistirebilirsiniz.

NX7 serisi makine kontrolori
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Hareket Ek Sayma modlari Lineer modu (sonlu uzunluk) veya déner modu (sonsuz uzunluk) segebilirsiniz.
kontrolii Birim doniigiimleri Makineye uygun olarak, her bir eksenin gérintiilenme birimini ayarlayabilirsiniz.
Hizlanma/ Otomatik/kontrol|Bir eksen hareketi veya eksen gurubu hareketinin hizlanma/yavaslama egrisi igin ani hareket
yavaglama ayarlanir.
kontrolii Hizlanma ve Hizlanma ve yavaslama sirasinda bile, hizlanma veya yavaslama oranlarini degistirebilirsiniz.
yavaglama
oranlarinin
degistirilmesi
Pozisyonda kontrolii Pozisyonlama tamamlandiginda onaylamak igin, bir pozisyonda araligi ve kontrolii zamanini
ayarlayabilirsiniz.
Durma metodu Aninda durdurma giris sinyali veya limit giris sinyali i¢in durdurma metodunu ayarlayabilirsiniz.
Hareket kontrolii talimatlarinin | YUriitme sirasinda bir hareket kontrol talimati igin olusturulmus giris degiskenlerini
tekrar yiiriitiilmesi degistirebilirsiniz ve igslem sirasinda hedef degerleri degistirmek icgin talimati tekrar
degistirebilirsiniz.
Hareket kontrolii komutlarinin Calisma sirasinda bir baska hareket kontrolu talimati uygulandiginda, uygulamanin ne zaman
coklu yiiritiilmesi (tampon baslatilacagini ve igslemler arasindaki hizlarin nasil baglanacagini belirtebilirsiniz.
modu)
Kesintisiz eksen grubu Eksen grubu c¢alisma talimatlarinin ¢oklu uygulamasi igin gecis modunu
hareketleri (gecis modu)
Fonksiyonlarin|Yazihm limitleri |Her bir eksen igin yazilim limitleri belirlenir.
izlenmesi Hata izleme Bir eksen igin, komut mevcut degeri ile gergek mevcut deger arasindaki hata izlenir.
Hiz, hizlanma/  [Her bir eksen ve her bir eksen grubu igin uyari degerlerini ayarlayabilirsiniz.
yavaslamaorani,
yavaglamaorani,
tork ve
interpolasyon
hizlanma/
yavaslama orani
Mutlak enkoder destegi Baslatma sirasinda ana konuma gitme ihtiyacini ortadan kaldirmak igin, mutlak enkodere sahip
bir OMRON Accurax-G5 serisi servomotor kullanabilirsiniz.
Girig sinyali lojik doniligiimi Aninda durdurma giris sinyalinin, pozitif limit giris sinyalinin, negatif limit giris sinyalinin ya da
ana konuma yakinlastirma giris sinyalinin lojigini tersine gevirebilirsiniz.
Harici arabirim sinyalleri Asagida siralanan servo siricu giris sinyalleri kullanilir.
Ana konum sinyali, ana konuma yakinlastirma sinyali, pozitif limit sinyali, negatif limit sinyali,
aninda durdurma sinyali ve kesme giris sinyali.
Unite (1/0) EtherCAT Slave sayisi Maks. 512
yonetimi slave'leri:

Haberlesmeler

GCevre aygiti USB portu

Kigisel bilgisayarda calisan ¢esitli destek yazilimlarina sahip bir iletisim portu.

EtherNet/IP
portu

Haberlesme protokolii

TCP/IP, UDP/IP

CIP iletigsim Etiket veri EtherNet/IP adi lizerindeki cihazlarla, programsiz dongisel veri aligverisi gergeklestirilir.
servisi baglantilan

Mesaj EtherNet/IP agi izerindeki cihazlardan CIP komutlari génderilir veya alinir.
TCP/IP Soket servisleri (UDP veya TCP protokolu kullanilarak, EtherNet tizerindeki herhangi bir digiimden veri
uygulamalari gonderilir veya alinir.

Soket haberlegsme talimatlari kullanilir.

FTP istemci Dosya, CPU unitelerinden gelen diger Ethernet nodlari bilgisayarlardan okunabilir ya da buraya
yazilabilir. FTP istemcisi haberlesme talimatlari kullanilir.
FTP sunucu Diger Ethernet nodlarinda bulunan bilgisayarlardan, CPU Unitesinde bulunan SD hafiza

kartinda bulunan dosyalar okunabilir veya buraya dosyalar yazilabilir.

Otomatik saat
ayari

CPU Unitesine giden gii¢ kaynagi ACIK konumuna getirildikten sonra, belirtilen zamanda veya
belirtilen aralikta, NTP sunucusundan saat bilgileri okunur. CPU Unitesindeki dahili saat
zamani, okuma zamani ile birliktedir.

SNMP aracisi

Dahili EtherNet/IP portunun dahili durum bilgisi, bir SNMP yoneticisi kullanan ag yonetimine verilir.

EtherCAT portu

Desteklenen

Proses verisi

EtherCAT master ve slave'ler arasindaki déngtisel haberlesmelerde, kontrol bilgisini

servisler haberlesmeleri |degistirmek icin iletisim modeli. Bu haberlesme metodlari CoE tarafindan belirlenir.
SDO EtherCAT master ve slave'ler arasindaki déngilisel olmayan haberlesmelerde, kontrol bilgisini
haberlesmeleri |degistirmek icin iletisim modeli. Bu haberlesme metodlari CoE tarafindan belirlenir.

Ag tarama Bagl slave cihazlardan bilgiler okunur ve slave konfigiirasyonu otomatik olarak olusturulur.

DC (dagitilmis saat)

TUm EtherCAT cihazlari arasinda EtherCAT sistem zamani paylasilarak, zaman senkronize
edilir (master da dahildir).

Paket izleme

Master tarafindan génderilen ve master tarafindan alinan gergeveler kaydedilebilir. Kaydedilen
veri WireShark veya diger uygulamalar lzerinden goriintilenebilir.

Slave'ler igin ayarlar
etkinlegtirme/devreden gikarma

Slave'ler iletisim hedefleri olarak etkinlestirilebilir/devreden ¢ikarilabilir.

Slave'lerin baglanmasi veya

Bir slave'i bakim amagli gegici olarak EtherCat'ten ayirir, 6rnegin slave'in degistiriimesi amagh

ayrilmasi olarak, ve sonra slave'i tekrar baglar.

Desteklenen [CoE CAN uygulamasinin SDO mesajlari EtherCAT ile slavelere génderilebilir.
uygulama

protokol

Haberlesme talimatlar

Asagidaki talimatlar desteklenir:
CIP haberlesmeleri talimatlari, soket iletisimleri talimatlari, SDO mesaji talimatlari, FTP
miusteri talimatlari.

islem

RUN cikis kontaklari

Glg kaynagi Unitesi Gzerindeki ¢ikis, CALISTIR modunda ACIK konumuna gelir.
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Sistem

Olay kayitlar

Kategoriler

Olaylar asagidaki kayitlarda kaydedilir.
+ Sistem olay kaydi

+ Olay kaydina erisim

+ Kullanici tanimli olay kayitlari

Log bagina olay sayisi

Maks. 1.024

Hata Ayiklama

Cevrimigi diizen

leme

Programlar, fonksiyon bloklari, fonksiyonlar ve global degiskenler ¢evrimici degistirilebilir.
Cesitli operatorler ag genelindeki cesitli POUlar degistirebilir.

Zorlamali

Zorlamal yenileme

Kullanici belirli degiskenleri DOGRU veya YANLIS olmaya zorlayabilir.

yenileme

Zorlamali
degisken
sayisi:

EtherCAT
slave'leri igin

Maks. 64

MC test Calismas

Motorun galismasi ve kablolama Sysmac Studio'dan kontrol edilebilir.

Senkronizasyon

Cevrimigi iken, Sysmac Studio'daki proje dosyasi ve CPU unitesindeki veriler ayni hale
getirilebilir.

Fark izleme Fark izleme Kontak kenarlarinin yikselisi/duslsi izlenebilir.
Kontak sayisi Maks. 8
Veri izleme Tipler Tek tetiklemeli |Belirtilen tetikleme kosullari karsilandiginda, belirtilen sayida érnek alinir ve sonrasinda izleme
izleme otomatik olarak durur.
Siirekli izleme |Veri izleme sirekli olarak uygulanir ve izleme verileri Sysmac Studio tarafindan toplanir.
Es zamanli veri izleme sayisi Maks. 4
Kayit sayisi Maks. 10.000
Ornekleme Orneklenmis maks. 192 degisken
degisken sayisi
Ornekleme zamanlamasi Ornekleme, belirtilen gérev periyodu igin, belirtilen zamanda veya bir érnekleme talimati
uygulandiginda gergeklestirilir.
Tetiklenmis Tetiklenmis Tetikleme kosullari, olaydan 6nce ve sonra kaydetmeye ayarlidir.
izlemeler izlemeler
Tetikleme BOOL degiskeni DOGRU veya YANLIS olarak degistiginde.
Kosullari BOOL olmayan degiskenin bir sabitle karsilastiriimasi.
Karsilastirma metodu: Esittir (=), blyUktir (>), blyuktir veya esittir (=), kiiguktr (<), ktigUktur
veya esittir (<), esit degildir ().
Gecikme Tetikleme pozisyonu ayarlari: Tetikleme kosulunun saglanmasindan énce ve sonra, érnekleme
yuzdesini ayarlamak icin bir kaydirgag kullanilir.
Simiilasyon CPU Unitesinin calismasi Sysmac Studio'da emiile edilir.
Giivenilirlik Kendi kendine |Kontrolor hata seviyeleri Buyik hata, kismi hata, kiiglik hata, gézlem ve bilgi.
teshis Kullanici Kullanici tanimh [Kullanici tanimli hatalar dnceden kaydedilir ve daha sonra talimatlarin uygulanmasiyla yaratilir.
tanimh hatalar |hatalar
Seviyeler 8 seviye
Giivenlik Varliklarin CPU iinite isimleri ve seri ID'ler |Sysmac Studio'dan bir CPU Unitesine gevrimici giderken, CPU Unitesinin projedeki ismi
korunmasi baglanilan CPU Unitesinin ismi ile karsilastirilir.
ve galisma Koruma Geri yiikleme Sysmac Studio'dan CPU Unitesindeki verilerin okunmasini 6nleyebilirsiniz.
hatalarinin bilgileri olmadan
6nlenmesi kullanici
programi
transferi.
CPU unitesi Sysmac Studio veya SD hafiza kartindan CPU Unitesindeki verilerin yazilmasini
yazma korumasi.|6nleyebilirsiniz.
Genel proje .smc dosyalarinin Sysmac Studio'da izinsiz agilmasindan korumak igin sifreler kullanabilirsiniz.
dosyasi
korumasi
Veri korumasi Sysmac Studio tizerindeki POU'lari korumak igin sifreler kullanabilirsiniz.
Calismayetkisi|Caligma yetkisi |Calisma hatalarinin neden olabileceg@i ekipman hasarlarini veya yaralanmalari 6nlemek igin,
calisma haklari ile gevrimici islemler kisitlanabilir.
Grup sayisi 5
Kullanici programi yiiriitme Belirli donanim igin (CPU unitesi) Sysmac Studio'dan bir kullanici program yiriitme ID'si
ID'sinin yiiriitmesinin girilmeden, kullanici programi yiritilemez.
dogrulanmasi
SD hafiza karti |{Saklama tipi SD hafiza karti, SDHC hafiza kart
Uygulama SD hafiza kartindan otomatik Kontroloriin gii¢ kaynagi ACIK konumuna getirildiginde, bir SD hafiza kartinda bulunan

aktarim

otomatik ylkleme klasoriindeki veriler otomatik olarak yuklenir.

SD hafiza karti iglemi

SD hafiza kartlarina, kullanici programindaki talimatlardan erisebilirsiniz.

Sysmac Studio'dan dosya

islemleri

SD hafiza kartindaki Kontroldr dosyalari icin dosya islemleri yapabilir ve bilgisayardaki
dokiiman dosyalarini okuyup/yazabilirsiniz.

SD hafiza kartinin 6mriiniin

SD hafiza kartinin dmriiniin dolduguna dair bildirim, sistem tanimh bir degiskende ve olay

doldugunun saptanmasi kaydinda saglanir.
Yedekleme SD hafiza karti [iglem On switch’in On switch’i, yedekleme, kiyaslama ya da verileri yeniden yiiklemek icin kullanabilirsiniz.
yedekleme kullaniimasi

fonksiyonlari

Sistem tanimhi
degiskenlerin
kullanimi

Sistem tanimli degiskenleri; yedekleme, ya da verileri kiyaslamak igin kullanabilirsiniz.

Hafiza karti
islemleri diyalog
kutusu

Yedekleme ve dogrulama islemleri, Sysmac Studio lzerindeki SD hafiza karti islemleri diyalog
kutusundan gerceklestirilebilir.

Komutlan Yedekleme islemi talimat kullanilarak gergeklestirilebilir.
kullanma
Koruma Verilerin SD SD hafiza karti yedekleme fonksiyonlarini yasakla.

hafiza kartina
yedeklenmesi

Sysmac Studio kontrolor yedekleme

fonksiyonlan

Uniteler icin yedekleme, yeniden yiikleme ve dogrulama islemleri, Sysmac Studio (izerinden
gerceklestirilebilir.

"1 (Inline ST desteklenir (Inline ST, ladder diyagraminin bir elemani olarak yazilmis ST'dir).
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Cihazin Tanitilmasi

NX7 CPU linitesi
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Boyutlar
Giig kaynag iinitesi (NX-PA9001/PD7001)

4,5

0 ) [

PA9001

V om

Not: 1. Secilen gu¢ kaynagi Unitesine bagli bu boyut
- 51 mm: NX-PD7001
- 80 mm: NX-PA9001

NX7 CPU iinitesi Ug kapagi (NX-ENDO1)

)

NX701-1700

aowmn

T

4

.

E

{ o

Montaj yiiksekligi

i 100

155 ————————————

Not: 1. Bu, Unitenin arkasindan iletisim kablolarina olan boyuttur:
- 155 mm: XS6G-T421-1 konnektoru kullanildiginda.

2. Bu boyut ticari olarak mevcut USB kablosunun teknik 6zelliklerine baglidir.
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Siparis bilgisi

NX7 serisi sistemi

®

NA HMI
(5) Ethernet kablosu

EtherNet/IP

(@) Endiistriyel anahtarlama
merkezi

&5

Accurax G5
servo suricl

Sysmac Studio

)

e l=Jo 4

e

!

Y

]

LG

Accurax G5
servo motorlar

NX7 serisi Sonlandirici kapak
(CPU ile birlikte)
-
(1) NX7 serisi
o o - —
gli¢ kaynag NX7 serisi | EtherCAT. *
Unitesi CPU unitesi
- (5) EtherCAT kablo
. \ EtherNet/IP
BT cihazlari, |
Bilgi Sistemleri... @ Ethernet kablosu
I 0=/
- —
EEEIN) e ZEEW)
EtherC% Safety over N NX1/0
y EtherCAT.
MX2 invertdr baglanti

FH goéruntusi

Gi¢ kaynag: uniteleri

NX 1/0 + NX dagitiimis glvenlik

Sembol |Tanim Cikis kapasitesi RUN cikigi Model
Toplam
@ NX7 CPU igin 100 — 240 VAC glg¢ kaynag: unitesi) 90 W Desteklenir NX-PA9001
NX7 CPU igin 24 VDC gii¢ kaynagi Unitesi) 70W NX-PD7001
NX7 serisi CPU liniteleri
Sembol |CPU E;gg;?{;‘si Degiskenler kapasitesi | Ozellikler E;‘;Ies’l‘ Model
@ NX701 80 MB 4 MB: Korunmus Glg tuketimi: 40 W 256 NX701-1700
256 MB: Korunmamig 128 NX701-1600
Not: .Sonlandirici kapak tntesi NX-ENDO1, CPU Unitesine dahildir.
EtherCAT baglanti slave'i
Sembol |isim 2:).;:5| (giéir(i;"l:?isleme %‘m AELi Boyutlar (GxDxY) Agirhk Model Goriiniim
® EtherCAT baglanti slave'i |3 20,4 -28,8 VDC |0,08 25 mmx78 mmx90 mm (1659 GX-JCO03
(24 VDC % -15-20) '
6 0,17 48 mmx78 mmx90 mm 220 g GX-JC06 '
Not: 1. EtherCAT baglanti slave'ini OMRON pozisyon kontrol tnitesi, Model CJ1W-NC[181/182 ile litfen baglamayin.

2. EtherCAT baglanti slave'i EtherNet/IP ve Ethernet igin kullanilamaz.

48

Makine otomasyon kontrol6ru



OMmRON

Endiistriyel anahtarlama merkezi

Ozellikler

Sembol [Fonksiyonlar Port Hata Aksesuarlar ﬁili(lgzimi Model Gorinim
sayisi |algilama (A)
@ Servis Kalitesi (QoS): EtherNet/IP kontrol verisi |3 Hayir Gug¢ kaynagi konnektori  {0,08 W4S81-03B
‘.Iilr;‘tzglgi-|lama' Yayin firtinasi ve LSI hatasinin > Hayr 0.12 Was1.08 %\
captanmas! 10/100BASE-TX, Otomatk Anlagma Evet ?e“ﬁeﬁzygifj;ekn%??rﬁgor“ 012 W4S1-05C %ﬂm
konnektoru
Onerilen EtherCAT ve EtherNet/IP haberlegsme kablolari
. . Kablo
Sembol |Oge Uretici Renk Z.lr;;mlugu Model
® Ethernet Cat 6a, AWG27, 4-cift kablo  |Standart tip OMRON Sari 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-Y
yama Kablo kaplama malzemesi: Her iki ucunda konnektér olan 0.3 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y
kablosu  |LSZH™ kablo (RJ45/RJ45) 05  [XS6W-6LSZHBSSE0CMY
Not: Bu kablo sari, yesil ve mavi % 1 XS6W-6LSZHBSS100CM-Y
renkte mevcuttur. . 1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-Y
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-Y
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-Y
7,5 XSB6W-6LSZH8SS750CM-Y
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-Y
15 XSB6W-6LSZH8SS1500CM-Y
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-Y
Yesil 0,2 XSB6W-6LSZH8SS20CM-G
0,3 XSB6W-6LSZH8SS30CM-G
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-G
1 XS6W-6LSZH8SS100CM-G
1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-G
2 XSB6W-6LSZH8SS200CM-G
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-G
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-G
7,5 XSB6W-6LSZH8SS750CM-G
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-G
15 XSB6W-6LSZH8SS1500CM-G
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-G
Cat 5, AWG26, 4-cift kablo Standart tip Yesil 0,5 XS6W-5PUR8SS50CM-G
Kablg kaplama malzemesi: Her iki ucunda konnektor olan 1 XS6W-5PUR8SS100CM-G
PUR™ kablo (RJ45/RJ45) 15 |XS6W-5PURBSS150CM-G
2 XSB6W-5PUR8SS200CM-G
. 3 XS6W-5PUR8SS300CM-G
5 XSB6W-5PUR8SS500CM-G
7,5 XSB6W-5PUR8SS750CM-G
10 XS6W-5PUR8SS1000CM-G
15 XSB6W-5PUR8SS1500CM-G
20 XS6W-5PUR8SS2000CM-G
Cat5, AWG22, 2-ift kablo Sertlestirilmis tip Gri 0,3 XS5W-T421-AMD-K
Her iki ucunda konnektor olan 0,5 XS5W-T421-BMD-K
kablo (RJ45/RJ45) 1 XS5W-T421-CMD-K
- 2 XS5W-T421-DMD-K
=) 3 XS5W-T421-EMD-K
5 XS5W-T421-GMD-K
10 XS5W-T421-JMD-K
15 XS5W-T421-KMD-K

NX7 serisi makine kontrolori
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Kablo
Sembol [Oge Uretici Renk zxzt)mlugu Model
m
@ Ethernet Cat5, AWG22, 2-¢ift kablo Sertlestiriimis tip OMRON Gri 0,3 XS5W-T421-AMC-K
yama Her iki ucunda konnektor olan 0,5 XS5W-T421-BMC-K
kablosu kablo (M12 diiz/RJ45) 1 XS5W-T421-CMC-K
- 2 XS5W-T421-DMC-K
=) 3 XS5W-T421-EMC-K
5 XS5W-T421-GMC-K
10 XS5W-T421-JMC-K
15 XS5W-T421-KMC-K
Sertlestirilmis tip Gri 0,3 XS5W-T422-AMC-K
Her iki ucunda konnektér olan 0,5 XS5W-T422-BMC-K
kablo (M12 L sag acili/RJ45) 1 XS5W-T422-CMC-K
T 2 XS5W-T422-DMC-K
f'{‘j 3 XS5W-T422-EMC-K
5 XS5W-T422-GMC-K
10 XS5W-T422-JMC-K
15 XS5W-T422-KMC-K
Ethernet Cat 5, SF/UTP, 4x2xAWG 24/1 (sert gekirdek), Poliliretan (PUR)|Weidmdiller  |Yesil 100 WM IE-5IC4x2xAWG24/1-PUR
kablosu Cat 5, SF/UTP, 4x2xAWG 26/7 (biikiilii gekirdek), Politiretan Yesil 100 WM IE-5IC4x2xAWG26/7-PUR
PUR)
Konnektorler|RJ45 metal konnektor ¥ - - WM |E-T0-RJ45-FH-BK
AWG22 ile AWG26 arasi igin y
RJ45 plastik konektor : OMRON - - XS6G-T421-1
AWG22 ile AWG24 arasi igin m
RJ45 soketi [Kurulum kablosunu kabinde sonlandirmak icin DIN ray montaj |Weidmdiller - - WM I|E-T0-RJ45-FJ-B
soketi
WE70 FA kablosuz LAN iiniteleri
Isim Alan Tip Model Goriniim
WE?70 FA kablosuz LAN uniteleri Avrupa |Erisim noktasi (Master) WE70-AP-EU
Istemci (Slave) WE70-CL-EU ! i
Yonli manyetik tabanli anten iki antenli 1 set, 2,4 GHz/5 GHz Gift bant uyumlu WE70-ATO01H ,J»,,!, 5»7.4,%
DIN ray montaj braket TH35 7,5 igin WT30-FT001 “W Mﬁﬂ ! ,
TH35 15 igin WT30-FT002 p
Anten uzatma kablosu 5m WE70-CA5M

Not: .ABD, Kanada, Cin ve Japonya igin 6zel versiyonlar mevcuttur.

Aksesuarlar (CPU unitesiyle birlikte gelen)

Ozellikler Model Gériiniim
SD hafiza karti 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491
DIN ray Uzunluk: 0,5 m; ylkseklik: 7,3 mm PFP-50N
Uzunluk: 1 m; ylkseklik: 7,3 mm PFP-100N
Uzunluk: 1 m; ylkseklik: 16 mm PFP-100N2
NX7/NJ CPU unitesi pili (Pil CPU unitesine dahildir) CJ1W-BATO01

Sonlandirici kapak tnitesi (Sonlandirici kapak, CPU Unitesine dahildir. CPU rafinin sag ucuna baglanmasi gerekir)| NX-ENDO1

Fan Unitesi (Fan dnitesi CPU Unitesine dahildir) NX-FANO1

Bilgisayar yazilimi

Sembol |Ozellikler Model
@ Sysmac Studio suriim 1.13 veya Uzeri SYSMAC-SE2[][ ]

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_I186E-TR-01  Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen ézellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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NJ5L1, NJ3LJ, NJ1L]

NJ serisi makine kontroloru

Sysmac kontrolor - NJ serisi

NJ serisi robotik ve veritabani baglantisi gibi gelismis
fonksiyonlar icin ayarlari olan lojik sekans ve hareket
icin 6lgeklenebilir makine kontroléradar.

* En hizl dongu suresi: 500 ps
» Eksen sayisi: 64, 32, 16, 8, 4, 2
» Senkronize hareket ¢ekirdegi

» Fonksiyonlar: Lojik sekans, Hareket, Robotik
ve Veritabani baglantisi ve SECS/GEM

« 8 adede kadar Delta robot kontroli

« DB baglantisi: SQL client for Microsoft SQL server,
Oracle, IBM DB2, MySQL, Firebird

* Coklu gorevlendirme
» Dahili EtherCAT ve EtherNet/IP portlari

Sistem konfigiirasyonu

SvSinarc

always in control

SQL veritabani
Sysmac Studio

EtherNet/IP 88 server
NJ serisi
—
EtherCAT.
Accurax G5
servo suriict
O w—
L0 ks
ooo
ood

Safety over A NX 1/0

EtherCAT.

MX2 invertor

FH goruntlist

NX 1/0 + NX dagitiimis glvenlik

Accurax G5 Accurax lineer
servo motorlar motorlar

NJ serisi makine kontrolorii 51
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Ozellikler

Genel ozellikler

Oge NJL] CPU Unitesi
Koruma Bir panel igine monte edilmistir
Topraklama 100 Q'dan az

CPU iinitesi boyutlar (YxDxG)

90 mmx90 mmx90 mm

Agirlik

550 g (sonlandirici kapak dahil)

Akim tiiketimi

5VDC, 1,90 A (SD Hafiza karti ve sonlandirici kapak dahil)

Caligma ortami

Galigma ortami sicakligi

Oila 55°C

Caligma ortami nem orani

% 10 ila % 90 (yogunlagmasiz)

Atmosfer

Asindirici gazlar icermemelidir

Cevre saklama sicakhgi

-20 ila 75°C (batarya haric)

Yiikseklik

2.000 m veya daha az

Kirlilik derecesi

2 veya daha az: JIS B3502 ve IEC 61131-2'ye uygundur.

Giiriilti dayanikhilig

2 kV glg kaynagi hattinda (IEC 61000-4-4’e uygundur.)

Asin gerilim kategorisi

Kategori II. JIS B3502 ve IEC 61131-2'ye uygundur

EMC bagisiklik seviyesi

Bolge B

Vibrasyon direnci

IEC60068-2-6’'ya uygundur
5ila 8,4 Hz ve 3,5 mm genlik, 8,4 ila 150 Hz.
X, Y ve Z yonlerinde 100 dak. boyunca 9,8m/s? (10 tarama, her biri 10 dak. = toplam 100 dak.)

Sok direnci IEC60068-2-27"ye uygundur
147 m/s?, X, Y ve Z yonlerinde 3 kez (réle ¢ikis uniteleri igin 100 m/s2)
Pil Omrii 25°C’de 5 yil
Model CJ1W-BATO1

Gegerli standartlar

cULus, NK, LR, EC yonetmeliklerine, C-Tick ve KC kaydina uygundur T.

" Sadece CPU'larin 1.01 veya daha st Unite versiyonlari bulunanlar tarafindan desteklenir.

Performans ozellikleri

Ortak performans ozellikleri

Oge NJ5[] CPU Unitesi NJ3[J CPU Unitesi NJ1[J CPU Unitesi
isleme hizi Calistirma Ladder diyagram komutlar 19ns 3,0ns 3,3 ns (5,0 ns maks.)
siiresi (LD, AND, OR ve OUT)
Matematik komutlar (LREAL) (26 ns 42 ns 70 ns
Programlama Program Boyut 20 MB 5MB 3 MB
kapasitesi'  [POU tanimi 3.000 750 450
POU ornegi 9.000 (Sysmac Studio v.1.06 |3.000 (Sysmac Studio v.1.05 [1.800
veya daha Ustu)/ veya daha Ustu)/
6.000 (Sysmac Studio v.1.05 |1.500 (Sysmac Studio v.1.04
veya daha alti) veya daha altr)
Degiskenler |Koruma 6zniteligi yok 2 Boyut: 4 MB Boyut: 2 MB
kapasitesi Numara: 90.000 Numara: 22.500
Koruma bzniteligi > Boyut: 2 MB Boyut: 0,5 MB Boyut: 0,5 MB
Numara: 10.000 Numara: 5.000 (Sysmac Numara: 5.000
Studio v.1.05 veya daha Usti)/
2.500 (Sysmac Studio v.1.04
veya daha alti)
Veri tipi Numara 2.000 1.000
CJ Serisi CIO alani 6.144 kelime (CIO 0 ila CIO 6.143)
tniteler igin  [Caligma alani 512 kelime (WO ila W511)
hafiza Tutucu alan 1.536 kelime (HO ila H1535)
(degiskenler - -
icin AT DM alani 32.768 kelime (DO ila D32767)
Szellikleriile |EM alani 32.768 kelimex25 bank 32.768 kelimex4 bank (E0_00000 ila E3_32767)
tanimlanabilir.) (EO0_00000 ila E18_32767)

Unite konfigii- |Maksimum baglanabilir CJ iinitesi sayisi

CPU rack'i veya genisletme rack'i bagina maksimum: 10 Unite

rasyonu Sistem basina maksimum Unite sayisi: 40 Unite

Genigletme rack’i sayisi Maks. 3
1/0 Kapasitesi (CJ tiniteleri) Maks. 2.560 nokta
CPU rack ve |[Model NJ-P[J3001
uzatma —'® |AC gii¢ kaynag 30ila 45 ms
rack'lerine 3£
giic kaynagi |a @

§ g DC gii¢ kaynagi 22ila 25 ms

O ©

3=

[CR=4

©

NJ501-[150]0: 64 eksen maks.
NJ501-[14[710: 32 eksen maks.
NJ501-[13[]0: 16 eksen maks.

Hareket kontrolii [Kontrol edilen |Gergek eksenlerin sayisi *
eksen sayisi

NJ301-1200: 8 eksen maks.
NJ301-1100: 4 eksen maks.

NJ101-1000: 2 eksen maks.
NJ101-9000: 0

NJ501-15[10: 64 eksen maks.
NJ501-[14[]0: 32 eksen maks.
NJ501-[13[]0: 16 eksen maks.

Toplam eksen sayisi °

NJ301-1200: 15 eksen maks.
NJ301-1100: 15 eksen maks.

NJ101-1000: 6 eksen maks.
NJ101-9000: 0

Lineer interpolasyon kontrolii

Eksen grubu basina maks. 4 eksen

Dairesel interpolasyon kontrolii|Eksen grubu basina 2 eksen

Eksen grubu sayisi Maks. 32 eksen grubu

Pozisyon liniteleri

Puls, milimetre, mikrometre, nanometre, derece veya ing

52
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Oge

NJ5L] CPU Unitesi [NJ3L1 CPU Unitesi [NJ1C1 CPU Unitesi

Hareket kontrolii

Gegersiz kilma faktorleri

% 0,00 veya % 0,01 ila % 500,00

Hareket kontrolii periyodu

EtherCAT haberlesmelerinin siire¢ verileri haberlesmeleri periyodu ile ayni

Kamlar Kam veri noktasi sayisi

Her kam tablosu igin maks. Her kam tablosu i¢in maks. 65.535 nokta/Tium kam tablolari igin
65.535 nokta/Tlim kam tablolari {[maks. 262.140 nokta
icin maks. 1.048.560 nokta

Kam tablolari sayisi

Maks. 640 tablo Maks. 160 tablo

Haberlegsmeler

Cevre aygiti [Desteklenen servisler

Sysmac Studio baglantisi

USB portu Fiziksel katman

USB 2.0 uyumlu B tipi konnektor

iletim mesafesi 5 m maks.
Dabhili Fiziksel katman 10 Base-T veya 100 Base-TX
EtherNet/IP  [Qrtam erigim yontemi CSMA/CD
portu Modiilasyon Baseband
Topoloji Yildiz
Baud hizi 100 Mbps (100Base-TX)
iletim ortami Ethernet kategori 5, 5e veya daha Ustiine ait STP (blendaijli, bkl cift) kablosu

iletim mesafesi

Maks. 100 m (Ethernet anahtari ile diigiim arasindaki mesafe)

Kademeli baglanti sayisi

Bir anahtarlama merkezi kullanilirsa, kisitlama yoktur

Baglanti sayisi

32

Paket Araligi ®

1,0 ms'lik artiglarla 10 ila 10.000 ms. 7
Her bir baglanti igin ayarlanabilir. (Digiim sayisindan bagimsiz olarak, veriler belirlenen
araliklarda yenilenecektir.)

izin verilen haberlesme

3.000 pps © Y (kalp atisi dahil)

bandi

Etiket seti sayisi 32

Etiket tipleri Ag degiskenleri (CIO, Calisma, Tutma, DM ve EM Alanlari.)
Etiket sayisi 8 (Kontrolor durumu etiket setine dahil ediimisse, 7 etiket.)

Nod basina baglanti
verisi boyutu

19.200 bayt maks. (tim etiketler icin toplam boyut.)

Baglanti basina veri
boyutu

maks. 600 bayt

Kaydedilebilir etiket seti
sayis|

32 maks. (1 baglanti = 1 etiket seti)

CIP servisi: Etiket veri baglantilan
(dongiisel haberlegmeler)

Etiket seti boyutu

600 bayt (kontrolor durumu etiket setine dahil edilmisse, iki bayt kullanilir.)

CGoklu g%’)nderim paketi

Desteklenir.

(baglantili olmayan tip)

filtresi
. Sinif 3 32 (istemci arti sunucu)
2 |(baglanti
8 |sayisi)
o'
® 0
S0
35 UCMM Bir defada haberlesebilen istemci sayisi: Maks. 32.
Eo
o <
o

Bir defada haberlesebilen sunucu sayisi: Maks. 32.

TCP soket servislerinin sayisi

Maks. 30 11

Dabhili Haberlesme standardi

IEC 61158, Tip 12

EtherCAT EtherCAT master 6zellikleri

Sinif B (hareket kontroll 6zellik paketi uyumlu)

portu Fiziksel katman 100BASE-TX
Modiilasyon Baseband
Baud hizi 100 Mbps (100BASE-TX)
Dupleks modu Otomatik
Topoloji Hat, halka-zincirleme dizim ve dallanma
iletim ortami Kategori 5 veya tizeri bikilmus ¢ift kablo (aliminyum bantli ve korumall, ¢ift blendajli diiz kablo)
iletim mesafesi Nodlar arasindaki mesafe: 100 m maks.
Slave sayisi Maks. 192 [Maks. 64

Proses veri boyutu

Girigler/Cikiglar: 5.736 bayt maks. (Ancak, maksimum proses verisi gergcevesi sayisi 4'tlir.)

Slave basina proses
veri boyutu

Girigler/Cikiglar: maks. 1.434 bayt

Haberlesme periyodu

500/1.000/2.000/4.000 ps I 1.000/2.000/4.000 ps

Senk. segirmesi

Maks. 1 us

Dahili saat

55°C ortam sicakliginda: Ay basina -3,5 ila +0,5 min. hata
25°C ortam sicakliginda: Ay basina -1,5 ila +1,5 min. hata
0°C ortam sicaklhiginda: Ay basina -3 ila +1 min. hata

*1.
*2.

Bu, yuritme nesneleri ve deg@isken tablolarin (degisken isimler dahil) kapasitesidir.
Holding, CIO ve galisma alanlarindaki CJ Serisi Uniteler igin olan kelimeleri igermez.

3. Holding, DM ve EM alanlarindaki CJ Serisi Uniteler igin olan wordleri icermez.

4.

Bu sayi, servo eksenleri ya da enkoder eksenleri olarak, veya kullanilan eksenler olarak belirlenmis eksenlerin toplam sayisidir.

5 Tiim eksen tipleri icin toplam budur. CPU Unitesi striimu 1.05 veya daha disiik olanin maksimum eksen sayisi 8 eksendir (NJ301-1200), 4 eksendir (NJ301-1100).

6.
7.
*8.

Veriler, diigiim sayisindan bagimsiz olarak, belirlenen araliklarda glincellenir.
CPU {Unitesi versiyon 1.02 veya daha altina ait paket arahgi 1,0 ms'lik artiglarla 10 ila 10.000 ms'dir.
Saniye basina paket anlamina gelir; yani, bir saniyede génderilebilen veya alinabilen haberlesme paketi sayisi.

9 CPU unitesi versiyon 1.02 veya daha altina ait izin verilen haberlesme bandi 1.000 pps'dir.
“10- EtherNet/IP portu icin bir IGMP istemcisi monte edilmistir. IGMP trafik gdzetlemesini destekleyen bir Ethernet anahtarinin kullaniimasi halinde, gereksiz goklu
gonderim paketleri filtrelenir.

*11.

CPU Unitesi versiyon 1.02 veya daha altina ait TCP soket servisinin maksimum sayisi 16'dir.

NJ serisi makine kontrolorii
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Robotik fonksiyonlari olan CPU iiniteleri icin performans 6zellikleri

Oge

NJ5[] CPU Unitesi

NJ501-4500

[NJ501-4400 [NJ501-4300 [NJ501-4310""

Hareket kontrolii

Robotikler

Delta robot

3 + 1 (opsiyonel rotasyonel eksen) robot basina eksen

Delta robotlarin sayisi

8 Delta robot maks. (CPU tarafindan desteklenen eksen sayisina bagli olarak)

"= NJ501-4310 CPU iinitesi yalnizca bir Delta robot destekler.

Not:

NJ501-4]70 tarafindan yapilan robot kontroll icin, dahili EtherCAT haberlesmeli, mutlak enkoderli ve frenli Accurax G5 servo surticl kullaniniz.

Veritabani baglantisi olan CPU iiniteleri icin performans 6zellikleri

Oge

NJ5C] CPU Unitesi

NJ501-1520

[NJ501-1420 [NJ501-1320

Programlama

CJ serisi Uniteleri i¢in hafiza
(degiskenler icin AT 6zellikleri
ile belirlenebilir.)

EM alani

32.768 kelimex25 yuva |
(E0_00000 ila E18_32767)

"= Bobin fonksiyonu aktif hale getirildiginde, DB baglanti servisi E9_0 ila E18_32767'i kullanr.

Fonksiyon o6zellikleri

Ortak fonksiyon ozellikleri

Oge NJ[] CPU Unitesi
Gorevler Fonksiyon Fonksiyon 1/0 yenileme ve kullanici programi, gorev olarak isimlendirilen tGnitelerde yuritdldr.
Gorevler, yuriitme kosullarini ve yiritme 6nceligini belirlemek igin kullanilir.
Periyodik olarak yiiriitiilen gorevler|Birincil periyodik gérevlerin maksimum sayisi: 1
Periyodik gorevlerin maksimum sayisi: 3
Sarth olarak yiiriitiilen gorevier '  |Cift gdrevlerin maksimum sayisi: 32
Aktif Gift gorev komutu yiritildiginde ya da degisken igin sunulan sart ifadesi
karsilandiginda.
Ayarlan Sistem servisi izlenmesi ayarlari Uygulama araligi ve toplam kullanici programi uygulamasinin yiizdesi, sistem servisleri igin
izlenir (gérev uygulamasindan ayri olarak, CPU Unitesi tarafindan uygulanan islemler)
Programlama |POUlar Programlar Gorevlere atanmig POU'lar.
(progr'am Fonksiyon bloklari Spesifik kosullara sahip nesneler olusturmak icin kullanilan POU'lar.
organizasyon Fonksiyonlar Girigler igin benzersiz ¢ikiglar belirleyen bir nesne olusturmak igin kullanilan POU'lar, 6rn.
tiniteleri) veri isleme igin oldugu gibi.
Programlama |Tipler Ladder diyagramlari 2 ve yapilandiriimis metin (ST).
dilleri
isimbosluklarr 3 POU tanimlamalarina ait grup tanimlayicilari igin kullanilan bir konsept.
Degisken Degigkenlere harici erigim Ag degiskenleri (HMI, host bilgisayarlari ya da diger kontrolorlerden gelen erisimlere izin
veren fonksiyon)
Veri tipleri Temel veri tipleri BOOL, BYTE, WORD, DWORD, LWORD, INT, SINT, DINT, LINT, UINT, USINT, UDINT,
ULINT, REAL, LREAL, TIME (sureler), DATE, TIME_OF_DAY, DATE_AND_TIME and
STRING (metin dizeleri)
Tirev veri tipleri Yapillar, birlesimler, sayimlar
Yapilar Fonksiyon Farkli degisken tiplerine sahip verileri bir araya gruplayan bir tiirev veri tipi.
Uye sayisi: Maks. 2.048
Gomilme diizeyleri: Maks. 8
Uye veri tipleri Temel veri tipleri, yapilar, sayimlar, birlesimler, dizi degiskenleri
Belirleyici ofsetler |Uye ofsetlerini kullanarak herhangi bir hafiza konumuna yapili Gyeleri yerlegtirebilirsiniz. 3
Birlesimler Fonksiyon Farkli veri tiplerine sahip ayni verilere erisim sagdlayan bir tlrev veri tipi.
Uye sayisi: Maks. 4
Uye veri tipleri BOOL, BYTE, WORD, DWORD ve LWORD.
Sayimlar Fonksiyon Degisken degerleri ifade etmek igin paylar olarak adlandirilan metin dizelerini kullanan bir
turev veri tipi.
Niteliklerin Dizi Fonksiyon Dizi, ayni veri tipine sahip bir elemanlar grubudur. Elemani belirtmek igin, eleman sayisini
veri tipi ozellikleri (alt simge) ilk elemandan baslayarak belirtirsiniz.
Boyut sayisi: Maks. 3
Eleman Sayisi: Maks. 65.535
FB ornekleri Desteklenir.
icin dizi
ozellikleri

Aralik ozellikleri

Bir veri tipi i¢in 6nceden bir aralik belirleyebilirsiniz. Veri tipi yalnizca belirtilen araliktaki
degerleri alabilir.

Kiitiiphaneler

Kullanici kitlphaneleri.

Hareket . Kontrol modlan Pozisyon kontrol, hiz kontrold, tork kontrolu
kontrolii™ Eksen tipleri Servo eksen, sanal servo eksen, enkoder ekseni ve sanal enkoder ekseni
Yonetilebilen pozisyonlar Komut pozisyonlari ve gergek pozisyonlar
Tek eksenli Tek eksenli Mutlak Pozisyonlama, bir mutlak degerle belirtilen bir hedef pozisyon igin gergeklestirilir.
pozisyon pozisyonlama
kontrolii Nispi Pozisyonlama, komutun mevcut hareket mesafesi belirtilen bir pozisyon icin gergeklestirilir.
pozisyonlama
Beslemeyi Pozisyonlama, harici bir giristen bir kesmenin alindigi pozisyondan baslayan, belirtiimis bir
kes hareket mesafesi icin gerceklestirilir.
Dongiisel senkron |Komut konumlarini, konum kontrol modundaki her bir kontrol periyodunda ortaya gikaran
mutlak fonksiyon.
pozisyonlama*1
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Hareket Tek eksenli Tek eksenli Hiz kontrolii Hiz kontrolii pozisyon kontrol modunda gergeklestirilir.
kontrolii™ hiz kontrolii  [Déngiisel Hiz kontrolii modunda, her kontrol periyodunda bir hiz komutu gikar.
senkron hiz
kontrolii
Tek eksenli Tork kontrolii Motorun torku kontrol edilir.
tork kontrolii
Tek eksenli Kam calismasinin |Belirtilen kam tablosu kullanilarak, bir kam hareketi gergeklestirilir.
senkronize baslatiimasi
kontrol Kam galigmasinin |Giris parametresi ile birlikte belirtilen eksene yonelik kam hareketi bitirilir.
sonlandiriimasi
Digli caligmasinin |Bir ana eksen ile slave eksen arasinda belirtilen disli oranina sahip bir digli hareketi
baglatiimasi gerceklestirilir.
Digli caligmasinin |Bir ana eksen ile slave eksen arasinda belirtilen disli oranina ve senkronizasyon
pozisyonlandiril-  |pozisyonuna sahip bir disli hareketi gergeklestirilir.
masi
Digli calismasinin (Belirtilen disli hareketi veya disli hareketinin pozisyonlandiriimasi bitirilir.
sonlandiriimasi
Senkronize Pozisyonlama, belirtilen bir ana eksen ile senkronizasyon igerisinde gergeklestirilir.
pozisyonlama
Ana eksen faz Senkronize kontroldeki bir ana eksenin fazi kaydirilir.
kaydirma
Eksenleri iki eksenin komut pozisyonlari toplanir veya gikarilir ve sonug olarak komut pozisyonu verilir.
birlestirme
Tek eksenli Servo'ya gii¢ Eksen hareketini etkinlestirmek icin servo surliclinlin igerisindeki servo AGIK konumuna
manuel verilmesi gelir.
galisma Jogging Bir eksen, belirtiimis bir hedef hizda harekete gegirilir.
Tek eksenli Eksen hatalarinin |Eksen hatalari silinir.
kontroller sifirlanmasi
icin ek Ana konuma gitme |Bir motor galistirilir ve ana konumu tanimlamak igin limit sinyalleri, ana konum yakinlik
sinyali ve ana konum sinyali kullanilir.
Parametreyle Ana |Parametreyi belirlerken, bir motor galistirilir ve ana konumu tanimlamak igin limit sinyalleri,
Konuma Gitme ana konum yakinlik sinyali ve ana konum sinyali kullanihr.
Yiiksek hizda ana |Pozisyonlama, ana konuma dénmek lzere 0 mutlak hedef pozisyonu icin gerceklestirilir.
konuma gitme
Durdurma Bir eksen belirlenen oranda durdurulmak tzere yavaslatilir.
Acil durdurma Bir eksen aninda durdurulur.
Gegersiz kilma Bir eksenin hedef hizi degistirilebilir.
faktorleri
Gegerli pozisyonu |Bir eksenin komut mevcut pozisyonu veya gergek mevcut pozisyonu herhangi bir pozisyonla
degistirme degistirilebilir.
Kilitlerin Bir tetikleme olustugunda, bir eksenin pozisyonu kaydedilir.
etkinlestirilmesi
Kilitlerin devre digi [Mevcut kilit devre disi birakilir.
birakilmasi
Bolge izleme Ne zaman belirtilen aralik (bolge) iginde oldugunu gérmek igin, bir eksenin komut
pozisyonunu veya gergek pozisyonunu izleyebilirsiniz.
Dijital kam Bir eksenin konumuna gére, dijital bir gikisi ACIK ve KAPALI konumuna getirebilirsiniz.
switch’lerini
etkinle§tirme*5
Eksen izleme takip |iki belirtilen eksenin komut pozisyonlari veya gergek pozisyonlari arasindaki farkin bir esik
eden hata degerini asip agsmadigini izleyebilirsiniz.
Hatanin Komut mevcut pozisyonu ile gercek mevcut pozisyon arasindaki hata 0'a ayarlanir.
resetlenmesi
Tork limiti Servo siriclnin tork kontrol fonksiyonu etkinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir ve tork
limitleri ¢ikis torku kontrol edilecek sekilde ayarlanabilir.
Pozisyon Calisan eksen igin pozisyon kompanse eden fonksiyon.
kompanzasyon
Hizlandirmayi Eksen hareketi bagladiginda birincil hizlandirmay segebilirsiniz.
ba§lat*
Eksen gruplarn |Gok eksenli Mutlak lineer Belirtilen mutlak bir pozisyona lineer interpolasyon uygulanir.
kontrol interpolasyon

Nispi lineer Belirtilen bir nispi pozisyona lineer interpolasyon uygulanir.
interpolasyon
Dairesel 2B iki eksen icin dairesel interpolasyon gerceklestirilir.

Eksen grubu
dongiisel senkron
mutlak
pozisyonlama

Pozisyon Kontrolii Modunda, her kontrol periyodunda bir pozisyonlama komutu gikar.™>
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Hareket Eksen gruplan [Goklu eksen [Eksen grubu Eksen grubu hatalari ve eksen hatalari silinir.
kontrolii™® kontrolii hatalarinin
icin ek sifirlanmasi
Eksen gruplarinin |Bir eksen grubunun hareketi etkinlestirilir.
etkinlestirilmesi
Eksen gruplarinin  |Bir eksen grubunun hareketi devre disi birakilir.
devre disi
birakilmasi
Eksen gruplarinin |interpolasyonlu harekette olan tim eksenler durdurmak igin yavaslatilir.
durdurulmasi
Eksen gruplarinin  |interpolasyonlu harekette olan tim eksenler aninda durdurulur.
aninda
durdurulmasi
Eksen grubu interpolasyonlu harekette, karisik hedef hizi degistirilir.
gegersiz kilma
faktorlerinin
ayarlanmasi
Eksen grubu Bir eksenin komut mevcut pozisyonlari ve gergek mevcut pozisyonlari okunabilir. 3
pozisyonlarinin
okunmasi
Bir grupta Gegici olarak, eksen grubu parametrelerindeki kompozisyon eksen parametresinin (izerine
eksenlerin yazilabilir.
degistirilmesi
Ortak 6geler Kamlar Kam ozelliklerinin |Giris parametresinde belirtilen kam tablosunun son nokta indeksi degistirilir.
ayarlanmasi
Kam koruma Girig parametresi ile belirtilen kam tablosu, CPU Unitesindeki kalici hafizaya kaydedilir.
Kam tablolarinin Giris parametresi ile belirtilen kam tablosu, kam 6zelligi ve kam modundan olusturulur.
olusturulmasi’’
Parametreler |[MC yazimi Gegici olarak, eksen parametrelerinin veya eksen grubu parametrelerinin bazilarinin tizerine
yazilir.
Eksen . Kullanici programindan eksen parametrelerine erisip degistirebilirsiniz.
parametrelerinin”’
degistiriimesi
Ek Sayma modlari Lineer modu (sonlu uzunluk) veya déner modu (sonsuz uzunluk) segebilirsiniz.
Birim doniisiimleri Makineye uygun olarak, her bir eksenin gérintiilenme birimini ayarlayabilirsiniz.
Hizlanma/ Otomatik/kontrol |Bir eksen hareketi veya eksen gurubu hareketinin hizlanma/yavaslama egrisi igin ani
yava§lajna hareket ayarlanir.
kontroli Hizlanma Hizlanma ve yavaglama sirasinda bile, hizlanma veya yavaslama oranlarini
ve yavaslama degistirebilirsiniz.
oranlarinin
degistirilmesi
Pozisyonda kontrolii Pozisyonlama tamamlandiginda onaylamak igin, bir pozisyonda aralgi ve kontroli
zamanini ayarlayabilirsiniz.
Durma metodu Aninda durdurma giris sinyali veya limit giris sinyalinin ne zaman gegerli olacag,
durdurma metodunu ayarlayabilirsiniz.
Hareket kontrolii talimatlarin tekrar | Yuriitme sirasinda bir hareket kontrol komutu igin olusturulmus giris degiskenlerini
yuritilmesi degistirebilirsiniz ve islem sirasinda hedef degerleri degistirmek i¢cin komutlar tekrar
degistirebilirsiniz.
Hareket kontrolii komutlarinin Calisma sirasinda bir bagka hareket kontrolii talimati uygulandiginda, uygulamanin ne
coklu yiiritiilmesi (tampon modu) |zaman baslatilacagini ve islemler arasindaki hizlarin nasil baglanacagini belirtebilirsiniz.
Kesintisiz eksen grubu hareketleri |Eksen grubu galisma talimatlarinin goklu uygulamasi igin gegis modunu
(gecis modu)
Fonksiyonlarin|Yazilim limitleri Her bir eksen igin yazilim limitleri belirlenir.
izlenmesi Hata izleme Bir eksen igin, komut mevcut degeri ile gercek mevcut deger arasindaki hata izlenir.
Hiz, hizlanma/ Her bir eksen ve her bir eksen grubu icin uyari degerlerini ayarlayabilirsiniz.
yavaglama orani,
yavasglama orani,
tork ve
interpolasyon
hizlanma/
yavaslama orani
Mutlak enkoder destegi Baslatma sirasinda ana konuma gitme ihtiyacini ortadan kaldirmak igin, mutlak enkodere
sahip bir OMRON Accurax-G5 serisi servomotor kullanabilirsiniz.
Girig sinyali lojik doniisiimii Aninda durdurma giris sinyalinin, pozitif limit giris sinyalinin, negatif limit giris sinyalinin
ya da ana konuma yakinlastirma giris sinyalinin lojigini tersine gevirebilirsiniz.
Harici arabirim sinyalleri Asagida siralanan servo siricu giris sinyalleri kullanilir.
Ana konum sinyali, ana konuma yakinlastirma sinyali, pozitif limit sinyali, negatif limit sinyali,
aninda durdurma sinyali ve kesme giris sinyali.
Unite (1/0) NX {initesi ® NX Unitesini, haberlesme kuplori Unitesi araciligi ile kullanabilirsiniz.
yonetimi CJ serisi Maksimum Uinite sayisi 40
Uniteler Temel /O Acilip kapanma Girig yanit zamanlari ayarlanir.
tiniteleri veya gliriiltii
ile ilgili karsi
onlemler
Kisa devre Temel I/O Uniteleri igin alarm bilgileri okunur.
korumasi ve /O
kopma algilamasi
yiikle
EtherCAT Slave sayisi NJ5/NJ3: Maks. 192
slave'leri: NJ1: Maks. 64
Temel 11O Acilip kapanma Girig yanit zamanlari ayarlanir.
veya giiriilti
ile ilgili karsi
onlemler
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Haberlegsmeler

Cevre aygiti USB portu

Kisisel bilgisayarda galisan gesitli destek yazilimlarina sahip bir iletisim portu.

EtherNet/IP Haberlesme protokolii TCP/IP, UDP/IP
portu CIP iletigsim Etiket veri EtherNet/IP adi (izerindeki cihazlarla, programsiz dénglisel veri aligverisi gergeklestirilir.
servisi baglantilar
Mesaj EtherNet/IP adi (izerindeki cihazlardan CIP komutlari génderilir veya alinir.
TCP/IP Soket servisleri UDP veya TCP protokoll kullanilarak, EtherNet Gzerindeki herhangi bir digiimden veri

uygulamalari

gonderilir veya alinir.
Soket haberlesme talimatlari kullanilir.

FTP istemci ’

Dosya, CPU unitelerinden gelen diger Ethernet nodlari bilgisayarlardan okunabilir ya da
buraya yazilabilir. FTP istemcisi haberlesme talimatlari kullanilir.

FTP sunucu

Diger Ethernet nodlarinda bulunan bilgisayarlardan, CPU unitesinde bulunan SD hafiza
kartinda bulunan dosyalar okunabilir veya buraya dosyalar yazilabilir.

Otomatik saat ayan

CPU unitesine giden gu¢ kaynagi ACIK konumuna getirildikten sonra, belirtilen zamanda
veya belirtilen aralikta, NTP sunucusundan saat bilgileri okunur. CPU unitesindeki dahili
saat zamani, okuma zamani ile birliktedir.

SNMP aracisi

Dahili EtherNet/IP portunun dahili durum bilgisi, bir SNMP yd&neticisi kullanan ag yonetimine
verilir.

EtherCAT portu

Desteklenen

Proses verisi

EtherCAT master ve slave'ler arasindaki déngusel haberlesmelerde, kontrol bilgisini

servisler haberlesmeleri degistirmek icin iletisim modeli. Bu haberlesme metodlari CoE tarafindan belirlenir.
SDO EtherCAT master ve slave'ler arasindaki déngiisel olmayan haberlesmelerde, kontrol
haberlesmeleri bilgisini degistirmek igin iletisim modeli. Bu haberlesme metodlari CoE tarafindan belirlenir.
Ag tarama Bagl slave cihazlardan bilgiler okunur ve slave konfiglirasyonu otomatik olarak olusturulur.

DC (dagitilmig saat)

TUm EtherCAT cihazlari arasinda EtherCAT sistem zamani paylasilarak, zaman senkronize
edilir ?(master da dahildir).

Paket izleme

Master tarafindan gonderilen ve master tarafindan alinan gergeveler kaydedilebilir.
Kaydedilen veri WireShark veya diger uygulamalar izerinden goruntilenebilir.

Slave'ler icin ayarlari etkinlestirme/
devreden gikarma

Slave'ler iletisim hedefleri olarak etkinlestirilebilir/devreden gikarilabilir.

Slave'lerin baglanmasi veya

Bir slave'i bakim amagl gegici olarak EtherCat'ten ayirir, érnegin slave'in degistiriimesi

ayrilmasi amagli olarak, ve sonra slave'i tekrar baglar.

Desteklenen |CoE CAN uygulamasinin SDO mesajlari EtherCAT ile slavelere génderilebilir.
uygulama

protokol

Haberlesme talimatlan

Asagidaki talimatlar desteklenir:

CIP haberlesmeleri talimatlari, soket haberlesmeleri talimatlari, SDO mesaji talimatlari,
no-protocol haberlesmeleri talimatlari, protokol makro talimatlari ve FTP istemcisi
talimatlar”.

islem

RUN cikis kontaklan

NJ-P[13001 giic kaynag tnitesi Gzerindeki ¢ikis, CALISTIR modunda ACIK konumuna gelir.

Sistem

Olay kayitlari

Kategoriler

Olaylar asagidaki kayitlarda kaydedilir.
» Sistem olay kaydi

» Olay kaydina erigsim

» Kullanici tanimli olay kayitlari

Log basina olay sayisi

NJ5: Maks. 1.024
NJ3/NJ1: Maks. 512

Hata Ayiklama

Cevrimigci diizen

leme

Programlar, fonksiyon bloklari, fonksiyonlar ve global degiskenler gevrimici degistirilebilir.
Cesitli operatorler ag genelindeki gesitli POUlar degistirebilir.

Zorlamali

Zorlamali yenileme

Kullanici belirli degiskenleri DOGRU veya YANLIS olmaya zorlayabilir.

yenileme

Zorlamal de-
gisken sayisi

EtherCAT slave'le-
riigin

Maks. 64

CJ serisi
tiniteleri igin

Maks. 64

MC test Calismas

Motorun galismasi ve kablolama Sysmac Studio'dan kontrol edilebilir.

Senkronizasyon

Cevrimici iken, Sysmac Studio'daki proje dosyasi ve CPU unitesindeki veriler ayni hale
getirilebilir.

Fark izleme '

Fark izleme™’

Kontak kenarlarinin yikselisi/dusisu izlenebilir.

Kontak sayisi |

Maks. 8

Veri izleme Tipler Tek tetiklemeli Belirtilen tetikleme kosullari karsilandiginda, belirtilen sayida 6rnek alinir ve sonrasinda
izleme izleme otomatik olarak durur.
Siirekli izleme Veri izleme surekli olarak uygulanir ve izleme verileri Sysmac Studio tarafindan toplanir.
Es zamanl veri izleme sayisi NJ5: 4 maks™®.
NJ3/NJ1: Maks. 2
Kayit sayisi Maks. 10.000
Ornekleme Orneklenmis NJ5: maks. 192 degisken
degisken sayisi NJ3/NJ1: maks. 48 degisken
Ornekleme zamanlamasi Ornekleme, belirtilen gérev periyodu icin, belirtilen zamanda veya bir érnekleme talimati
uygulandiginda gergeklestirilir.
Tetiklenmis Tetiklenmis Tetikleme kosullari, olaydan dnce ve sonra kaydetmeye ayarlidir.
izlemeler izlemeler
Tetikleme kosullar [BOOL degiskeni DOGRU veya YANLIS olarak degistiginde.
BOOL olmayan degiskenin bir sabitle karsilastiriimasi.
Karsilastirma metodu: Esittir (=), buytktur (>), blyUktir veya esittir (=), kiiglktur (<),
kiguktlr veya esittir (<), esit degildir ().
Gecikme Tetikleme pozisyonu ayarlari: Tetikleme kosulunun saglanmasindan énce ve sonra,
ornekleme ylzdesini ayarlamak i¢in bir kaydirgag kullanilir.
Simiilasyon CPU Unitesinin calismasi Sysmac Studio'da emiile edilir.

Giivenilirlik

Kendi kendine

Kontrolor hata seviyeleri

Blyuk hata, kismi hata, kiigik hata, gézlem ve bilgi.

teshis

Kullanici
tanimh
hatalar

Kullanici tanimh
hatalar

Kullanici tanimli hatalar 6nceden kaydedilir ve daha sonra talimatlarin uygulanmasiyla
yaratilir.

Seviyeler

8 seviye
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Giivenlik Varlklarin CPU iinite isimleri ve seri ID'ler Sysmac Studio'dan bir CPU Unitesine gevrimici giderken, CPU Unitesinin projedeki ismi
korunmasi ve baglanilan CPU Unitesinin ismi ile karsilastirilir.
galigma Koruma Geri yiikleme Sysmac Studio'dan CPU unitesindeki verilerin okunmasini 6nleyebilirsiniz.
hatalarinin bilgileri olmadan
énlenmesi kullanici programi
transferi.
CPU iinitesi yazma |Sysmac Studio veya SD hafiza kartindan CPU unitesindeki verilerin yazilmasini
korumasi. onleyebilirsiniz.
Genel proje .smc dosyalarinin Sysmac Studio'da izinsiz agilmasindan korumak igin sifreler
dosyasi korumasi |kullanabilirsiniz.
Veri korumasi Sysmac Studio tizerindeki POU'lari korumak igin sifreler kullanabilirsiniz.™
Caligmayetkisi|Caligma yetkisi Calisma hatalarinin neden olabilecegdi ekipman hasarlarini veya yaralanmalari dnlemek igin,
calisma haklar ile gevrimici islemler kisitlanabilir.
Grup sayisi 59
Kullanici programi yiiriitme ID'sinin | Belirli donanim igin (CPU unitesi) Sysmac Studio'dan bir kullanici program yiriitme ID'si
yiiriitmesinin dogrulanmasi girilmeden, kullanici programi yiritilemez.
SD hafiza karti {Saklama tipi SD hafiza karti, SDHC hafiza kart
Uygulama SD hafiza kartindan otomatik Kontrolériin glic kaynadi ACIK konumuna getirildiginde, bir SD hafiza kartinda bulunan

otomatik yiikleme klasoriindeki veriler otomatik olarak ydiklenir.

SD hafiza karti iglemi

SD hafiza kartlarina, kullanici programindaki talimatlardan erisebilirsiniz.

Sysmac Studio'dan dosya iglemleri

SD hafiza kartindaki Kontrolér dosyalari igin dosya islemleri yapabilir ve bilgisayardaki
dokiiman dosyalarini okuyup/yazabilirsiniz.

SD hafiza kartinin dmriiniin
doldugunun saptanmasi

SD hafiza kartinin dmriiniin dolduguna dair bildirim, sistem tanimh bir degiskende ve olay
kaydinda saglanir.

SD hafiza karti
yedekleme
fonksiyonlan

Yedekleme

islem On switch’in On switch’i, yedekleme, kiyaslama ya da verileri yeniden yiiklemek igin kullanabilirsiniz.
kullaniimasi
Sistem tanimh Sistem taniml degiskenleri; yedekleme, ya da verileri kiyaslamak icin kullanabilirsiniz.
degiskenlerin
kullanimi
Hafiza karti Yedekleme ve dogrulama islemleri, Sysmac Studio Uzerindeki SD hafiza karti islemleri
iglemleri diyalog kutusundan gerceklestirilebilir.
diyalog kutusu
Komutlarr ’ Yedekleme islemi talimat kullanilarak gergeklestirilebilir.
kullanma

Koruma Verilerin SD SD hafiza karti yedekleme fonksiyonlarini yasakla.

hafiza kartina
yedeklenmesi

Sysmac Studio kontrolér yedekleme fonksiyonlari

Uniteler igin yedekleme, yeniden yiikleme ve dogrulama islemleri, Sysmac Studio (izerinden
gergeklestirilebilir.

"4 NJ101-9000 CPU iinitesi hareket kontroliinii desteklemez.

Sadece Unite versiyonu 1.03 veya daha Ustline sahip CPU Uniteler tarafindan desteklenir.
(Inline ST desteklenir (Inline ST, ladder diyagraminin bir elemani olarak yaziimis ST'dir).
Sadece Unite versiyonu 1.01 veya daha Ustline sahip CPU Uniteler tarafindan desteklenir.

Sadece Unite versiyonu 1.06 ve daha ustiine sahip CPU uniteler tarafindan desteklenir.

Sadece Unite versiyonu 1.05 veya daha Ustline sahip CPU Uniteler tarafindan desteklenir.

Sadece Unite versiyonu 1.08 veya daha Ustline sahip CPU Uniteler tarafindan desteklenir.

NJ501-1[120 CPU (Unitesi versiyon 1.08 veya daha Ustu versiyonlarinin maksimum anlik veri izlemesi 2'dir.
Egder 1.00 unite versiyonuna sahip NJ501 CPU (niteleri kullaniimigsa, bu deger iki olur.

Fonksiyon Robotik fonksiyonlari olan CPU tiniteleri i¢in performans o6zellikleri

Oge

NJ501-40110 CPU Unitesi

Robot kontrol
fonksiyonlari

Eksen grubu Gok eksenli |Robot parametre ayarlari |Robot igin parametreleri ayarlama (6rn. kinematik tip ve baglanti uzunlugu)
koordine Zaman tanimh mutlak Robotu, belirli bir zamanda belirli bir konuma hareket ettirir.
kontrol konumlandirma komutu
Konveyor ile Aktif TCP'nin, konvey®ér takip fonksiyonunu gergeklestiren bir konveyor Uzerindeki
senkronizasyon is pargasini takip etmesini saglar.
Robot jog Jog, segilen hedef hizi, koordine sistem ve TCP'ye uyan eksen gruplari tarafindan
tanimlanmis bir robottur.
Gegis modu ve Duzguin yoriingeler gergeklestirmek igin robot talimatlari arasinda kullanmak tizere
ara bellege alma metot seginiz.
Yardimci Cok eksenli |Kullanici koordinat Iki tip koordinat sistemi, Makine Koordinat Sistemi (MCS) ve Kullanici Koordinat
fonksiyonlar koordine sistemi Sistemi (UCS) robotlar igin kullanilabilir.
kontrol Robot araci Robotlar igin coklu TCPleri (Arag Merkez Noktasi) tanimlar.
Kinematikleri tersine Robotlarin TCP koordinat degerlerini (X,Y,Z), her bir eksenin degerlerine
cevirme donuastardr.
Fonksiyonla- |izleme Mevcut konumu ve robotun mevcut hizini okur.
rnn izlenmesi [is alani kontrolii Robotun, tanimlanabilir galisma hacminde hareket edip etmedigini kontrol eder.
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Veritabani baglantisi olan CPU iiniteleri icin performans 6zellikleri

Oge NJ501-1120 CPU Unitesi
Destekli port Dahili EtherNet/IP portu
Destekli DB Microsoft Corporation: SQL Server 2008/2008 R2/2012

Oracle Corporation: Oracle Veritabani 10g/11g

International Business Machines Corporation: Linux, UNIX ve Windows 9.5/9.7/10.1/10.5 icin DB2
Oracle Corporation: MySQL Community Edition 5.1/5.5/5.6 !

Firebird Foundation Incorporated: Firebird 2.1/2.5

DB baglantilarinin sayisi (ayni anda Maks. 3 baglanti?
baglanabilecek veritabanlarinin sayisi)
Komut Desteklenen igslemler Asagidaki islemler, NJ serisi CPU Unitelerindeki DB baglanti talimatlarinin uygulanmasi ile gergeklestirilir.

Kayitlarin eklenmesi (EKLE), kayitlarin glincellenmesi (GUNCELLE), kayitlarin geri alinmasi (SEC) ve kayitlarin
silinmesi (SIL)

Bir EKLE/GUNCELLE/SEG SQL server: Maks. 1.024 siitun

islemindeki siitun sayisi Oracle/DB2/MySQL/Firebird: Maks. 1.000 situn
Bir SEG isleminin ¢ikigindaki maks. 65.535 eleman

kayit sayisi Maks. 4 MB

Yaratilan her bir DB harita sayisi |SQL server: maks. 60 degisken

Oracle/DB2/MySQL: maks. 30 degisken

Firebird: maks. 15 degisken

DB Harita Degiskenleri Gst limite erismemigse bile, DB Harita Degigkenlerinin veri tipi olarak kullanilan yapi

Gyelerinin toplam sayisi maksimum 10.000 Uyedir.

DB baglanti servisinin ¢aligma modu Calisma modu ya da Test Modu:

« Calisma modu: Her bir talimat yurtildigi zaman, servis DB'ye fiilen erisir.

« Test modu: Her bir talimat gergeklestirildiginde, servis fillen DB'ye erismeden talimatlari normal bir sekilde
sonlandirir.

Spool fonksiyonu Bir hata olustugunda SQL ifadelerini depolamak; hata haberlesmeden kaynaklandiginda da ifadeleri geri

gondermek igin kullanilir.

Spool kapasitesi: 1 MB 3

Caligma kayit fonksiyonu Asagidaki U¢ kayit tipi kaydedilebilir:

« Yiritme kaydi: DB baglanti servisinin ylrtutmelerini izleme kaydi.

« Kayit hata ayiklama: DB baglanti servisine ait SQL ifadesi ylritmeleri icin detayh kayit.

» SQL yiritme hatasi kaydi: DB'deki SQL ifadelerinin yuriitme hata kayitlari.

DB baglant: servisi kapatma fonksiyonu Calisma kayit dosyalarini otomatik olarak bir SD hafiza kartina kaydettikten sonra, DB baglanti hizmetini

sonlandirmak amaciyla yapilir.

*1.
2.
*3.

DB'nin desteklenen depolama motorlari InnoDB ve MyISAM'dir.
iki ya da daha fazla DB baglantisi sadlandiginda, baglantilar iin farkli veritaban tipleri belirlemisseniz, islemin gerceklesip gergeklesmeyecegi garanti edilmez.
Daha fazla bilgi edinmek igin “NJ-Serisi veritabani baglantisi CPU (niteleri kullanici kilavuzu (W527)’na bagvurunuz.

Not: DB2, MySQL ve Firebird baglantilari sadece CPU (inite versiyonu 1.08 veya daha Ustii ve Sysmac Studio 1.09 versiyonu veya daha st ile desteklenir.

SECS/GEM haberlesmeleri olan CPU tiniteleri i¢cin performans ozellikleri

Oge NJ501-1340 CPU Unitesi

Destekli port Dahili EtherNet/IP portu

Desteklenen standart’’ Unite asagidaki SEMI standartlarina uygundur.
E37-0303, E37.1-0702, E5-0707 ve E30-0307

Temel GEM gereksinimleri Hal modeli, ekipman isleme hali, hostun baslattigi S1, F13/F14 senaryosu, olay bildirimi, gevrimigi tanimlama,
hata mesaji, kontrol (operatoriin baslattigi), belgeler

Ek GEM yiiklenebilirligi iletisim kurma, dinamik olay rapor ayari, dedisken veri toplama, veri toplamasini takip etme, veri toplamasi

durumu, alarm yonetimi, uzaktan kontrol, ekipman sabiti, proses recete yonetimi 2 malzeme hareketi,
ekipman terminal servisi, saat, limit izleme, biriktirme, kontrol (host baslatmalr)

Kullanici tanimli mesaj GEM'e uygun olmayan haberlesme mesajlari olusturabilir ve host haberlesmeleri saglayabilirsiniz
GEM'le ilgili komut Unite agsagidakileri gergeklestirmek igin 29 komut destekler:

* GEM servis durumunun degistiriimesi

HSMS haberlesmelerini ayarlama

Olaylari ve alarmlari raporlama

Host komutlarini ve gelismis uzaktan komutlari anlama

Ekipman sabitlerini degistirme

Proses programlarini yiikleme ve indirme

Ekipman terminal mesajlarinin génderiimesi ve anlagiimasi

Zaman degisikligi talep etme

Kullanici tanimli mesajlari génderme

SECS haberlesmeleri kayitlarini alma

GEM hizmet kaydi Asagidaki bilgileri kaydedebilir:

* HSMS haberlesme kaydi: HSMS haberlesme islemlerinin kayitlarini tutma

+ SECS mesaj kaydi: SECS-II haberlesme mesajlarinin kayitlarini tutma

* Yuritme kaydi: GEM talimatlarinin yiritilme kaydini tutar

GEM servis durumunun kapatilmasi Biriktirme verisi ve GEM hizmet kayitlarini SD hafiza kartina kaydeder ve GEM hizmetini sonlandirir
1.
*2.

EA42 tarifleri, blylk proses programlari ve E139 tarifleri desteklenmemektedir.
SD hafiza karti takili degilse kabiliyet mevcut degildir.
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NJ CPU iinitesi

CPU Unitesi calisma indikatorleri oftn o
N
RUN[—] OMRON
SD hafiza karti konnektdri \ ewwor —{ NJ501-1500 / Cevre Aygiti (USB) portu
\ L susv—] »
T~ ./
sorwn Dahili EtherNet/IP portu
sosusy—] 1 calisma gostergeleri
DIP switchi et e[| | @ Dahili EtherNet/IP portu
(pil bélmesinin iginde) —~——1__| = uniacr
=] NET RUN
EtherCAT | ETER L Dahili EtherCAT portu
» [ LINKIACT]|
/70:;4 %Emm; Em””’ﬂi ~
Pil bdlmesi Eheren®

k—) NS Dahili EtherCAT portu

calisma gostergeleri

100-240 VAC gii¢ kaynagi unitesi (NJ-PA3001)) 24 VDC gi¢ kaynag uinitesi (NJ-PD3001)
GUC indikatorii GUC indikatorii
PA3001 vwwt/ Q nd ! PD3001 pwwﬁ/ Q I I !
= TR == = e
= 2 | + (DC girisi) o L
AC girisi | l | Eg o ! [ }*mv
s ‘ o - (DC girisi) e H
LG IR - - LG pl| Oni 5
= Unite konnektori [~ Unite konnektori
GR je]| @ GR ol @
T 1
e [l P unokn [ || N B
el 1| ;
i L 0 AU S u i BN N
S =S
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Boyutlar

NJ-Serisi sistemi (NJ-PL13001 + NJ[101-LILICIC] + bir /O tinitesi + CJ1W-TER01)

= 31 mm genislik ile monte | Rack genisligi (mm)
E edilmis linite sayisi NJ CPU'lu
D \:\ ! 205’7
O ; 90 2 236,7
D I D \ 3 267,7
L ‘ ‘ 5 329,7
! o ‘ 9 6 360,7
7 391,7
8 422,7
9 453,7
10 484,7
Gii¢ kaynag) iinitesi (NJ-PA3001/PD3001)
v))
90
L =
} % 70
NJ CPU iinitesi Ug kapagi (NX-TERO01)
27
TN <4, An = o
o —|NJs01-1500
90 ! — 90
I
mm‘i
, = 1
e =
e e 7 ] =]
i J H
27 o 9 ~{ 147
CJ uniteleri
1/O konnektori Fujitsu konnektori MIL konnektori M3 vidali ve vidasi tip
konnektor
(140)
l—68 —
Il

S r
27 LW’*‘

le— 65—

«— 69,3 —= [+— 66,56 — “7 83,6 —*

65—

* Spesifik Unite genislidi icin, siparis bilgileri bolimindeki CJ Unitesi tablolarina bakiniz.
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Montaj boyutlar Montaj yiiksekligi Genigletme kablosu
A Yaklasik 100 ila 150 mm
i cl
275 ‘ IE'J
; 73 [l /I{ R=69 mm
I [ —D 35 90
[— D — -
] 275 5 O ”:]J:H
A2 o o
Z = =
(Birim: mm) -I
L I
DIN ray1 model A |
numarasi [|:|] [C;I
PFP-100N2 16 mm ‘ B
PFP-100N 7.3mm ‘ !
PFP-50N 7.3 mm 90 mm

Not: 1. Konfiglirasyonu genisletirken asagidaki noktalara dikkat edin:
- 1/0 baglanti kablosunun toplam uzunlugu 12 metreden uzun olmamalidir.
- 1/0 Baglanti kablosu asagida belirtilen biikme yarigapini gerektirir.
2. Genigletme kablosunun dis ¢api: 8,6 mm.

Gii¢ kaynagi Unitelerinin akim tiiketimi

Akim ve giig tiiketiminin kontrol edilmesi

Gug kaynagi gerilimi gibi konular baz alinarak bir gii¢ kaynagi Uinitesi sectikten sonra, her bir rack i¢in olan akim ve gii¢ gereksinimlerini
hesaplayiniz.

Kosul 1: Akim gereksinimleri

Dahili gli¢ tiiketimi icin iki gerilim grubu vardir: 5V ve 24 V.

5 V'da akim tiiketimi (dahili mantik gti¢ kaynagr)

24 V'de akim tlketimi (réle galistiran giic kaynagi)

Kosul 2: Glg¢ gereksinimleri

Her bir rack i¢in, monte edilmis Unitelere saglanabilecek akim ve gig icin Ust limitler belirlenir. Sistemi, tim monte edilmis unitelerin toplam
akim tiketimi asagdidaki tablolarda gosterilen maksimum toplam guci veya gerilim gruplari icin saglanmis maksimum akimi agsmayacak sekilde
tasarlayiniz.

Glg kaynag Unitesine gore, CPU rack'leri ve genisletme rack'leri icin saglanan maksimum akim ve toplam gli¢ asagida gosterilmistir.

Asagidaki 1 ve 2 no.lu kosullar saglanmalidir.

iy S el G (€ Kosul 1: Maksimum akim

uniteleri|(A) 5 VDG CPU[(A) 5 VDC genisletme [(B) 24 VDC |Destekle- | (1) 5 v/de toplam nite tilketim degeri < (A) degeri
rackleri racki toplamote | (2) 24 Vde tolam Gnite akim tilketimi < (B) degeri

NJ-PA3001 6,0 A 60A T0A W Kosul 2: Maksimum gig

NJ-PD3001 [6,0 A 6,0 A 10A 30 W (1)x5V + (2)x24 V < (C) degeri

1. CPU unitesine kaynak da dahildir.

Not: 1. CPU rack'leri icin, CPU Unitesinin akim ve gl¢ tiiketimini hesaplamalara dahil ediniz. Genigletme yaparken, ayrica 1/O kontrol Gnitesinin akim ve glg
tiiketimini de hesaplamalara dahil ediniz.

2. Genigletme rack'leri igin, 1/0 arabirimi Unitesinin akim ve gii¢ tiketimini hesaplamalara dahil ediniz.

Ornek: Toplam akim ve giig tiiketiminin hesaplanmasi
Asagidaki Uniteler bir NJ-PA3001 gl¢ kaynagdi Unitesi kullanilarak, bir NJ serisi CPU rack'ine monte edildiginde.

Unite tipi Model Miktar Gerilim grubu
5V 24V
CPU iinitesi NJ501-1500 1 1,90 A -
1/0 kontrol iinitesi CJ1W-IC101 1 0,02 A -
Temel I/O iiniteleri (girig Uniteleri) CJ1W-ID211 2 0,08 A -
CJ1W-ID231 2 0,09 A -
Temel I/O liniteleri (gikig liniteleri) CJ1W-0C201 2 0,09 A 0,048 A
Ozel I/O iinitesi CJ1W-DA041 1 0,12 A -
CPU bus iinitesi CJ1W-SCU22 1 0,29 A -
Akim tiiketimi Toplam 1,90 A+ 0,02 A+ 0,08 Ax2 0,048 Ax2
+ 0,09 Ax2 + 0,09 Ax2
+0,12A+0,29A
Sonug 2,85A(<6,0A) 0,096 A (<1,0 A)
Giig tiiketimi Toplam 2,85 Ax5V = 14,25 W 0,096 Ax24 V =2,3 W
Sonug 14,25 W +2,3 W =16,55 W (<30 W)

Not:  Unitenin akim tiiketimi konusundaki detaylar igin, siparis bilgilerine bakiniz.
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Siparis bilgisi

NJ serisi sistem

SQL veritabani
ysmac Studio

Endistriyel anahtarlama merkezleri X3

@ Ethernet kablosu

EtherNet/IP 7§81 server

NJ serisi
Sonlandirici kapak
- (CPU ile birlikte)
NJ Serisi (2 NJ serisi CJ serisi
guc kaynagi CPU Unitesi Uniteler
Unitesi
—
(9) EtherCAT kablo EtherCAT. ™
Accurax G5

servo suruci

C — S —3 ey

C C_fs EtherCAT ™ L NX /0 + NX

ooo [} -

500 500 E dagitiimis
@ f guvenlik

A8 w8 EthercAT

baglanti

MX2 invertor Slave'i

FH goérintusi

Accurax G5
servo motorlar

Accurax lineer
motorlar

NJ Serisi genisletme rack'leri
Nl e G e
J serisi CPU tnitesi @) 1/0 kontrol iinitesi

NJ Serisi
glic kaynagi
Unitesi

CPU rack

- (SARAR=AR=R R
(5) 1/0 arabirim initesi Birim: Maks. 10
@ 1/0 baglanti kablosu
NJ Serisi )
gl kaynagi Gen|§letme
Unitesi rack'i
Toplam
kablo (5 1/0 arabirim Birim: Maks. 10
uzunlugu Unitesi 3
<12m @ 1/0 baglanti kablosu
NJ Serisi 3 genigletme
g:ig;:;ynagl rGairll!?Ietme rack'ine kadar
® 1/0 arabirim Birim: Maks. 10
unitesi
— @ 1/0 baglanti kablosu
NJ Serisi b el
glic kaynagi : rack'i
Unitesi

Birim: Maks. 10
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Gii¢ kaynag tiniteleri

Sembol |isim Cikis kapasitesi RUN cikisi Model
5VDC 24 VDC Toplam
@ NJ CPU igin 100 ila 240 VAC gui¢ kaynagi Unitesi 6,0 A 1,0A 30w Desteklenir NJ-PA3001
NJ CPU igin 24 VDC gli¢ kaynagi tnitesi NJ-PD3001
Not: CJ serisi icin olan gii¢c kaynagi tniteleri, NJ Sisteminin bir CPU rack'i i¢in glic kaynagi olarak veya bir genisletme rack'i igin giic kaynagi olarak kullanilamaz.

NJ serisi CPU liniteleri

Sembol (CPU Program [Degiskenler Ozellikler Islevsellik Eksen |Model
kapasi- |kapasitesi Sira Hareket [DB bag- |[Robotik- [SECS/  [sayisi
tesi lantisi ler GEM
® NJ501 (20 MB |2 MB: Korunmus  |I/O kapasitesi: [ ] ([ ] [ ] [ ] 16 NJ501-4320
4 MB: Korunmamisg |2.560 nokta M) ) M) 64 NJ501-1520
.| @ [ ] [ ) 32 NJ501-1420
CPU rack: maks. 10 Unite ° ° ° 16 NJ501-1320
Genisletme rack'i: [ ] [ ] [ ] 64 NJ501-4500
maks. 10 Unite [ [ ] [ 32 NJ501-4400
(3 genigletme rack'ine [ ) ) 16 NJ501-4300
kadar) ® ) M) 16 NJ501-4310
Sistem bagina maks. (] L] L] 16 NJ501-1340
40 tnite (CPU rack'i +3 | @ L 64 N.J501-1500
genisletme rack'i) [ ) [ ) 32 NJ501-1400
[ [ 16 NJ501-1300
NJ301 |5 MB 0,5 MB: Korunmus |Akim tiketimi: o ) 8 NJ301-1200
2 MB: Korunmamig 5VDC'da 1,90 A M) ) 4 NJ301-1100
NJ101 (3 MB [ ] [ ] 2 NJ101-1000
[ ] 0 NJ101-9000
I NJ501-4310 CPU nitesi yalnizca bir Delta robot destekler.
Not: Sonlandirici Kapak intesi CJ1W-TERO1, CPU Unitesine dahildir.
CJ serisi dijital I/O tiniteleri
Sembol |Noktalar|Tip Nominal Nominal [Ge- |Aciklamalar Akim (A) Baglanti |Model
akim niglik 5VDC[24 vDC |tipi
® 8 AC girisi 240 VAC 10 mA 31 mm|— 0,08 |- M3 CJ1W-1A201
16 120 VAC 7 mA 31 mm|— 0,09 |- M3 CJ1W-IA111
8 DC girisli 24\VDC 10 mA 31 mm|— 0,08 |- M3 CJ1W-1D201
16 24 VDC 7 mA 31 mm|— 0,08 |- M3 CJ1W-ID211
31mm Vidasiz CJ1W-ID211(SL)
16 24 VDC 7 mA 31 mm(Hizli tepkili (15 us ACIK, 90 us KAPALI) (0,13 |- M3 CJ1W-ID212
16 24 VDC 7 mA 31 mm|Girigler PLC programinda kesme 0,08 |- M3 CJ1W-INTO1
gorevlerini baslatir
16 24VDC 7 mA 31 mm({Min. 50 ps genisligindeki pulslari algilar  {0,08 |- M3 CJ1W-IDPO1
32 24 VDC 4,1 mA 20 mm|— 0,09 |- Fujitsu CJ1W-ID231
32 24 VDC 4,1 mA 20 mm|— 0,09 |- MIL CJ1W-1D232
32 24 VDC 4,1 mA 20 mm(Hizli tepkili (15 us ACIK, 90 us KAPALI) (0,20 |- MIL CJ1W-1D233
64 24 VDC 4,1 mA 31 mm|— 0,09 |- Fujitsu CJ1W-ID261
64 24\VDC 4,1 mA 31 mm|— 0,09 |- MIL CJ1W-1D262
8 Triyak ¢ikis 250 VAC 0,6 mA 31 mm|— 0,22 |- M3 CJ1W-0A201
8 Réle temas noktasi {250 VAC 2A 31 mm|- 0,09 (0,048 |M3 CJ1W-0C201
cikis! 31 mm Vidasiz  [CJTW-OC201(SL)
16 250 VAC 2A 31 mm|— 0,11 (0,096 |M3 CJ1W-0C211
31 mm Vidasiz CJ1W-0OC211(SL)
8 DC cikisi (plaka) 12ila24VDC|2 A 31 mm|— 0,09 |- M3 CJ1W-0D201
12ila24 VDC|0,5 A 31 mm|— 0,10 |- M3 CJ1W-0D203
16 12ila24VDC|0,5 A 31 mm|— 0,10 |- M3 CJ1W-0OD211
31 mm Vidasiz CJ1W-OD211(SL)
16 24VDC 05A 31 mm(Hizli tepkili (15 us ACIK, 80 us KAPALI) (0,15 |- M3 CJ1W-0D213
32 12ila24 VDC|0,5 A 20 mm|— 0,14 |- Fujitsu CJ1W-0OD231
32 12ila24 VDC|0,5 A 20 mm|— 0,14 |- MIL CJ1W-0D233
32 24 VDC 0,5A 20 mm|Hizh tepkili (15 ps AGIK, 80 us KAPALI) [0,22 |- MIL CJ1W-0OD234
64 12ila24VDC|0,3 A 31 mm|— 0,17 |- Fujitsu CJ1W-0D261
64 12ila24 VDC|0,3 A 31 mm|— 0,17 |- MIL CJ1W-0OD263
8 DC cikis (kaynak) |24 VDC 2A 31 mm|Kisa devre korumasi 0,11 |- M3 CJ1W-0D202
8 24 VDC 05A 31 mm|Kisa devre korumasi 0,10 |- M3 CJ1W-0OD204
16 24 VDC 05A 31 mm|Kisa devre korumasi 0,10 |- M3 CJ1W-0D212
31mm Vidasiz CJ1W-0OD212(SL)
32 24 VDC 0,3A 20 mm|Kisa devre korumasi 0,15 |- MIL CJ1W-0D232
64 24 VDC 0,3A 31 mm|— 0,17 |- MIL CJ1W-0OD262
16 + 16 |DC giristgikis 24\VDC 05A 31 mm|— 0,13 |- MIL CJ1W-MD232
(kaynak)
16 + 16 |DC giris+cikis 24 VDC 0,5A 31 mm|— 0,13 |- Fujitsu CJ1W-MD231
16 + 16 |(plaka) 24 VDC 0,5A 31 mm|— 0,13 |- MIL CJ1W-MD233
32 +32 24 VDC 0,3A 31 mm|— 0,14 |- Fujitsu CJ1W-MD261
32 +32 24\VDC 0,3A 31 mm|— 0,14 |- MIL CJ1W-MD263
32 + 32 |DCgiris+cikis (TTL)|5 VDC 35 mA 31 mm|— 0,19 |- MIL CJ1W-MD563
Not: MIL= MIL-C-83503’e uygun konnektor (DIN 41651/IEC 60603-1 ile uyumludur).

64

Makine otomasyon kontrol6ru




OMRON

CJ serisi analog I/0 ve kontrol iiniteleri

o |Nokta- [Tip Araliklar Coziiniirlik |Hassasi- |Donustiirme |Genis-|Agiklamalar Akim (A) |Baglanti tipi [Model
£ |ar yet™! zamani lik 5V 24V
&
® |4 Universal Oila5V, V/I: 1/12.000{V: % 0,3 |250 ms/4 31 mm|Sifir/6lgim ayarlama, 0,32 |- M3 CJ1W-AD04U
Tila5V, T/C:0,1°C |[I: % 0,3 |nokta yapilandirilabilir Vidasiz CJTW-ADO04U(SL)
Oila10V, RTD: 0,1°C |T/C: % 0,3 alarmlar, dlgekleme,
0ila 20mA, RTD: sensor hatasi algilama
4 ila 20 mA, % 0,3 ozeliklerine sahip
K, J, T, R, Universal girigler
S, B, Pt100,
Pt1000, JPt100
4 Analog Oila5V, 1/8.000 V:% 0,2 (250 us/nokta |31 mm|Ofset/kazang ayarlama, (0,42 |- M3 CJ1W-AD041-V1
Oila10V, 1: % 0,4 pik tutma, hareket etme, Vidasiz CJTW-AD041-V1(SL)
-10ila 10V, alarmlar
1ila5V,
4 ila 20 mA
4 Yiksek hizh [1ila5V, 1/40.000 V:% 0,2 |35 us/4 nokta {31 mm|Dogrudan dénisim 0,52 |- [M3 CJ1W-AD042
analog Oila10V, I: % 0,4 (CJ2H ozel)
-5ilas5V,
-10ila 10V,
4 ila 20 mA
8 Analog Tilas5V, 1/8.000 V:% 0,2 (250 us/nokta |31 mm|Ofset/kazang ayarlama, (0,42 |- M3 CJ1W-AD081-V1
Oila10V, I: % 0,4 pik tutma, hareket etme, Vidasiz CJTW-ADO081-V1(SL)
-10ila10V, alarmlar
1ila5V,
4 ila 20 mA
2 Analog Oila5V, 1/4.000 V:% 0,3 |1 ms/nokta |31 mm|Ofset/kazang ayari, 0,12 |0,14 (M3 CJ1W-DA021
Oila10V, 1:%0,5 gikis tutma Vidasiz CJTW-DA021(SL)
-10ila 10V,
1ila5V,
4 ila 20 mA
4 Analog TilasV, 1/4.000 V:% 0,3 |1 ms/nokta 31 mm|Ofset/kazang ayari, 0,12 0,2 (M3 CJ1W-DA041
Oila10V, I:%0,5 cikis tutma Vidasiz CJ1W-DA041(SL)
-10ila 10V,
1ila5V,
4 ila 20 mA
4 Yiksek hizh  [1ila5V, 1/40.000 % 0,3 35 ps/4 nokta |31 mm (Dogrudan donlsim 0,40 |- (M3 CJ1W-DA042V
analog ¢cikis  |Oila10V, (CJ2H ozel)
-10ila10V
8 Gerilim gikist [1ila5V, 1/8.000 % 0,3 250 ps/nokta (31 mm|Ofset/kazang ayari, 0,14 (0,14 (M3 CJ1W-DA08V
Oila10V, gikis tutma Vidasiz CJTW-DA08BV(SL)
-10ila10V,
1ilas5Vv
8 Akim ¢ikis 4 ila 20 mA 1/8.000 % 0,5 250 ps/nokta |31 mm (Ofset/kazang ayari, 0,14 10,17 |M3 CJ1W-DA08C
gikis tutma Vidasiz CJ1W-DA0O8BC(SL)
4 +2 [Analog Tilas5V, 1/8.000 giris: % 0,2[1 ms/nokta 31 mm|Ofset/kazang ayari, 0,58 |- M3 CJ1W-MAD42
giris + cikis Oila10V, cikis: % 0,3 olgekleme, pik tutma, \idasiz CJTW-MAD42(SL)
-10ila10V, hareketli ortalama,
1ila5V, alarmlar, ¢ikis tutma
4 ila 20 mA
4 Universal DC gerilimi, 1/256.000 [% 0,05 60 ms/4 nokta [31 mm|TUm girigler ayriayri [0,30 |-  |[M3 CJ1W-PH41U
DC akimi, izoledir,
termokupl, yapilandirilabilir
Pt100/Pt1000, alarmlar, bakim
potansiyometre fonksiyonlari, kullanici
tanimh dlgekleme, sifir/
Olglim
2 Proses girisi |4 ila 20 mA, 1/64.000 % 0,05 5 ms/nokta {31 mm|Yapilandirilabilir 0,18 [0,09 (M3 CJ1W-PDC15
0 ila 20mA, alarmlar, bakim
Oila10V, fonksiyonlari, kullanici
-10ila 10V, tanimlh Olgekleme, sifir/
OilasV, 6lgiim ayarlama, kare
-5ilas5V, kok, toplam sayicl.
1ilasV,
Oila1,25V,
1,25ila 1,25V
6 Sicaklik K tipi, (-200 ila {0,1°C % 0,5 40 ms/nokta |31 mm|Temel I/O Unitesi, 0,22 |- (M3 CJ1W-TS561
kontrol 1.300°C) DIP switch ile ayarlanir, \idasiz CJTW-TS561(SL)
devreleri, J-tipi (-100 ila ayarlanabilir filtreleme
termokupl 850°C) 10/50/60 Hz
6 Sicaklik Pt100 (-200 ila [0,1°C % 0,5 40 ms/nokta |31 mm|Temel I/O Unitesi, 0,25 |- (M3 CJ1W-TS562
kontrol 650°C) DIP switch ile ayarlanir, Vidasiz CJTW-TS562(SL)
dongdleri Pt1000 (-200ila ayarlanabilir filtreleme
650°C) 10/50/60 Hz
2 Sicaklik B,J, K L R, [0,1°C % 0,3 500 ms toplam(31 mm|Agik kollektér NPN 0,25 |- (M3 CJ1W-TCO003
kontrol S, T cikislar
devreleri,
termokupl
2 Sicaklik B,J, K, L,R, [0,1°C % 0,3 500 ms toplam|31 mm [Agik kollektér PNP 025|- |M3 CJ1W-TC004
kontrol S, T cikiglan
devreleri,
termokupl
2 Sicaklik Pt100, JPt100 (0,1°C % 0,3 500 ms toplam|31 mm [Acik kollektor NPN 0,25 |- M3 CJ1W-TC103
kontrol cikislari
doéngleri
2 Sicaklik Pt100, JPt100 (0,1°C % 0,3 500 ms toplam|31 mm [Acik kollektor PNP 0,25 |- M3 CJ1W-TC104
kontrol cikislari
doéngleri

1.

Gerilim ve akim girigleri/gikislari icin tam 6lgegin yiizdesi cinsinden hassasiyet ve 25°C cevre sicakliginda tipik deder (detaylar igin kullanim kilavuzuna bagvurun)

Gerilim ve akim girisleri/gikislari igin proses degerinin ylizdesi cinsinden hassasiyet ve 25°C gevre sicakliginda tipik deger (detaylar icin kullanim kilavuzuna bagvurun)

NJ serisi makine kontrolorii
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CJ serisi 6zel I/O linitesi

Sembol |Kanallar |Tip Sinyal tipi Geniglik [Agiklamalar Akim tiiketimi |Baglant tipi Model
(A)
5V 24V
® 2 500 kHz Sayici |24V, hat sUriicisi |31 mm 2 tane programlanabilir dijital 0,28 - Fujitsu CJ1W-CT021
giris + cikis
4 100 kHz Sayici |Hat siricus, Hedef degerler CPU kesmesini |0,32 - 1xMIL CJ1W-CTL41-E
terminal blok tetikler (40 nokta)
yoluyla 24 V

CJ serisi haberlegsme liniteleri

Sembol |Tip Portlar Veri transferi |Protokoller Genig-|Akim tiiketimi (A) |Baglant: tipi |Model
lik [5v 24V
® Seri haberlesme 2xRS-232C Yiksek hizli  |CompoWay/F, 31 mm|0,28 - 9 pimli D-Sub |CJ1W-SCU22
uniteleri 2xRS-422A/RS-485 host baglantisi, 31 mm|0,28 - 9 pimli D-Sub [CJ1W-SCU32
1xRS-232C + NT baglantis;, Modbus, 33 mmTo28 |- 9 pimli D-Sub_|CJTW-SCU42
1xRS-422/RS-485 kullanici tanimh
EtherNet/IP igin 1x100 Base-Tx - EtherNet/IP, UDP, TCP/|31 mm 0,41 - RJ45 CJIW-EIP217
IP, FTP sunucu, SNTP,
SNMP
DeviceNet 1xCAN - DeviceNet 31 mm|0,29 - 5 nk. CJ1W-DRM21
Sokulebilir
CompoNet 4 kablolu, veri + slave |- CompoNet (CIP tabanh)|31 mm|0,4 - 4 nk. CJ1W-CRM2172
Gniteler igin glic (Mas- Sokiilebilir
ter) IDC ya da vida
PROFIBUS-DP 1xRS-485 (Master) |- DP, DPV1 31 mm|0,40 - 9 pimli D-Sub |CJ1W-PRM21
1xRS-485 (Slave) - DP 31 mm|0,40 - CJ1W-PRT21
PROFINET-IO 1x100 Base-Tx - PROFINET-IO 31 mm|0,42 - RJ45 CJ1W-PNT21
kontroldr, FINS/UDP
RS-422A konvertor RS-232C - RS-422A/RS-485 sinyal konvertori. Dogrudan seri porta monte edilir Vidali klemens [CJ1W-CIF11
aksesuari terminallerine
9 pimli D-Sub

1. Sadece iinite versiyonu 2.1 ve daha sonrasi olan EtherNet/IP unitelerince desteklenir, 1.01 veya daha yuksek Unite versiyonlari olan CPU Uniteleri ve 1.02

veya daha yiiksek Unite versiyonlari olan Sysmac Studio.

2. Sadece iinite versiyonu 1.01 veya daha Ustu olan NJ-serisi CPU Uniteleri ve Sysmac Studio 1.02 versiyonu veya daha Ustu ile desteklenir.

CJ serisi ID sensorii liniteleri

Sembol |Tip Ozellikler Akim tiiketimi |Model
(A)
Bagli ID sistemleri |Bagh Harici gii¢ kaynagi |Ayrilan linite sayisi (5V 24V
R/W kafasi sayisi
® ID sensori Uniteleri V680 Serisi RFID 1 Gerekli degil 1 0,267 0,137 |[CJ1W-V680C11
sistemi 2 2 0,32 [0,26 [CJ1W-V680C12

"= Bir V680-H01 anteni kullanmak icin, V680 Serisi RFID sistem kataloguna basvurunuz (Kat. No. Q151).
Not:  Akilli /O komutlarini kullanan veri transferi fonksiyonlari kullanilamaz.

Genisletme rack

CJ serisi I/O kontrol linitesi (genisletme rack’leri baglanirken, CPU rack'lerine monte edilir)

Sembol [isim Baglant: kablosu Bagh Unite Genislik |Akim tiiketimi (A) Model
5V 24V
@ CJ Serisi I/0O kontrol Unitesi CS1W-CNII[I3 CJ1W-11101 20 mm |0,02 A - CJ1W-IC101

Not: Glg kaynagdi Unitesinin sag tarafina monte edin.

CJ serisi I/O arabirim unitesi (genisletme rack'lerine monte edilir)

Sembol [isim Baglanti kablosu Genislik [Akim tiiketimi (A) Model
5V 24V
® CJ Serisi I/O arabirim Unitesi CS1W-CNLICI3 31mm |0,13A - CJ1W-11101

Not:  Gli¢ kaynag! Unitesinin sag tarafina monte edin.

1/0 baglanti kablolar

Sembol [isim Ozellikler Model
® 1/0 baglanti kablosu » NJ serisi CPU rack'inin Gizerindeki NJ serisi I/0 kontrol Ginitesini bir genisletme |Kablo uzunlugu: 0,3 m|CS1W-CN313
rack'inin Gizerindeki bir I/O arabirimi Uinitesine baglar. Kablo uzunlugu: 0,7 m|CSTW-CN713

veya — -
» NJ serisi genisletme rack'inin tizerindeki bir 1/0O arabirim Unitesini bir diger Kablo uzunlugu: 2 m |CSTW-CN223

NJ serisi genisletme rack'inin Gizerindeki bir I/O arabirimi (initesine baglar. Kablo uzunlugu: 3m |CS1W-CN323

Kablo uzunlugu: 5m [CS1W-CN523

Kablo uzunlugu: 10 m |CS1W-CN133

Kablo uzunlugu: 12 m |CS1W-CN133-B2
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EtherCAT baglanti slave'i

Sembol [isim Port |Giig besleme Akim Boyutlar (GxYxD) Agirhk  (Model Goriniim
sayisi |gerilimi tiiketimi (A)
@ EtherCAT baglanti slave'i |3 20,4-28,8VvDC (0,08 25 mmx78 mmx90 mm  |165g GX-JCO03
(24 VDC % -15-20) '
6 0,17 48 mmx78 mmx90 mm  |220 g GX-JC06 '
Not: 1. EtherCAT baglanti slave'ini OMRON pozisyon kontrol tinitesi, Model CJ1W-NC[81/[182 ile Ittfen baglamayin.
2. EtherCAT baglanti slave'i Ethernet/IP ve Ethernet igin kullanilamaz.
Endiistriyel anahtarlama merkezleri
Sembol [Ozellikler Aksesuarlar Akim Model Goriiniim
Fonksiyonlar Port |Hata tiiketimi (A)
sayisi |algilama
[¢5) Servis Kalitesi (QoS): EtherNet/IP kontrol 3 Hayir Gug kaynagi konnektori 0,08 W4S1-03B
vHertisi filnfieligi- Vavim i s 5 Hayir 0,12 W4S1-05B %\
ata algilama: Yayin firtinasi ve = = P
hatasm?n saptanmya5| 10/100BASE-TX, ° Evet ggé%:ﬂg‘; igzzzittgrrlij] ve hata 0,12 W4s1-05C %Jm
Otomatik Anlasma
Onerilen EtherCAT ve EtherNet/IP haberlesme kablolar
Sembol [Oge Uretici Renk Kablo Model
uzunlugu
(m)
©® Ethernet Cat 6a, AWG27, 4-cift kablo  |Standart tip OMRON Sari 0,2 XSB6W-6LSZH8SS20CM-Y
yama Kablo kaplama malzemesi: Her iki ucunda konnektor 0,3 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y
kablosu LSzH ™ olan kablo (RJ45/RJ45) 05 XSEW-6LSZHBSSE0CNLY
Not: Bu kablo sari, yesil 1 XSB6W-6LSZH8SS100CM-Y
ve mavi renkte mevcuttur. 1.5 XS6W-6LSZH8SS150CM-Y
2 XSB6W-6LSZH8SS200CM-Y
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y
5 XSB6W-6LSZH8SS500CM-Y
7,5 XSB6W-6LSZH8SS750CM-Y
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-Y
15 XSB6W-6LSZH8SS1500CM-Y
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-Y
Yesil 0,2 XSB6W-6LSZH8SS20CM-G
0,3 XS6W-6LSZHBSS30CM-G
0,5 XSBW-6LSZHBSS50CM-G
1 XSB6W-6LSZH8SS100CM-G
1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-G
2 XSB6W-6LSZH8SS200CM-G
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-G
5 XSB6W-6LSZH8SS500CM-G
7,5 XSB6W-6LSZH8SS750CM-G
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-G
15 XSB6W-6LSZH8SS1500CM-G
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-G
Cat 5, AWG26, 4-cift kablo Standart tip Yesil 0,5 XSB6W-5PUR8SS50CM-G
Kablo kaplama malzemesi: Her iki ucunda konnektor 1 XS6W-5PUR8SS100CM-G
PUR’ olan kablo (RJ45/RJ45) 5 XSEW-BPURBSS150CM-G
2 XSB6W-5PUR8SS200CM-G
3 XS6W-5PUR8SS300CM-G
5 XSB6W-5PUR8SS500CM-G
75 XS6W-5PUR8SS750CM-G
10 XS6W-5PUR8SS1000CM-G
15 XSB6W-5PUR8SS1500CM-G
20 XS6W-5PUR8SS2000CM-G
Cat5, AWG22, 2-ift kablo Sertlestirilmis tip Gri 0,3 XS5W-T421-AMD-K
Her iki ucunda konnektor 0,5 XS5W-T421-BMD-K
olan kablo (RJ45/RJ45) 1 XS5W-T421-CMD-K
o 2 XS5W-T421-DMD-K
1 3 XS5W-T421-EMD-K
5 XS5W-T421-GMD-K
10 XS5W-T421-JMD-K
15 XS5W-T421-KMD-K
Sertlestirilmis tip Gri 0,3 XS5W-T421-AMC-K
Her iki ucunda konnektor 0,5 XS5W-T421-BMC-K
olan kablo (M12 diiz/RJ45) 1 XS5W-T421-CMC-K
- 2 XS5W-T421-DMC-K
=l ] 3 XS5W-T421-EMC-K
5 XS5W-T421-GMC-K
10 XS5W-T421-JMC-K
15 XS5W-T421-KMC-K

NJ serisi makine kontrolorii
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Sembol [Oge Uretici Renk Kablo Model
uzunlugu
(m)
® Ethernet Cat5, AWG22, 2-¢ift kablo Sertlestirilmis tip OMRON Gri 0,3 XS5W-T422-AMC-K
yama Her iki ucunda konnektor olan 0,5 XS5W-T422-BMC-K
kablosu kablo (M12 L sag acili/RJ45) 1 XS5W-T422-CMC-K
A 2 XS5W-T422-DMC-K
-
r U 3 XS5W-T422-EMC-K
5 XS5W-T422-GMC-K
10 XS5W-T422-JMC-K
15 XS5W-T422-KMC-K
Ethernet Cat 5, SF/UTP, 4x2xAWG 24/1 (sert gekirdek), Weidmiiller Yesil 100 WM |E-5IC4x2xAWG24/1-PUR
kablosu Politiretan (PUR)
Cat 5, SF/UTP, 4x2xAWG 26/7 (bUkull cekirdek), Yesil 100 WM |E-5IC4x2xAWG26/7-PUR
Poliliretan PUR)
Konnektor- |RJ45 metal konnektor o - - WM |E-T0-RJ45-FH-BK
ler AWG22 ile AWG26 arasi igin #
RJ45 plastik konektor OMRON - - XS6G-T421-1
AWG22 ile AWG24 arasi igin W;
RJ45 soketi |Kurulum kablosunu kabinde sonlandirmak igin DIN Weidmdller - - WM IE-T0-RJ45-FJ-B
ray montaj soketi

*1.

Not:

konnektorlin koruyuculu baglanmasi gerektigine dikkat edin.

WET70 FA kablosuz LAN liniteleri

Segenekler arasinda kabin igi kullanim igin diistik dumanli sifir halojen kablolar ve kabin disi kullanim igin PUR kablolar bulunmaktadir.

Kablolarla islem yaparken, liitfen EtherCAT igin, her iki ugtaki konnektériin koruyuculu baglanmasi gerektigine ve EtherNet/IP igin, yalnizca bir ugtaki

Isim Alan Tip Model Goriiniim
WE?70 FA kablosuz LAN uniteleri Avrupa |Erisim noktasi (Master) WE70-AP-EU
istemci (Slave) WE70-CL-EU
Yo6nli manyetik tabanh anten Iki antenli 1 set, 2,4 GHz/5 GHz Cift bant uyumlu WE70-AT001H
DIN ray montaj braket TH35 7,5 igin WT30-FT001
TH35 15 igin WT30-FT002
Anten uzatma kablosu 5m WE70-CAS5M
Not: ABD, Kanada, Cin ve Japonya igin 6zel versiyonlar mevcuttur.
NJ serisi opsiyonlari ve aksesuarlar
Ozellikler Model Gériiniim
SD hafiza karti 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491
DIN ray Uzunluk: 0,5 m; yikseklik: 7,3 mm PFP-50N
Uzunluk: 1 m; ylikseklik: 7,3 mm PFP-100N
Uzunluk: 1 m; ylkseklik: 16 mm PFP-100N2

Uniteleri DIN rayi izerinde emniyet altina almak igin ug plakasi (CPU (nitesi ve I/O arabirim iinitesi ile 2 adet verilir)[PFP-M (2 adet)

NX7/NJ CPU unitesi pili (Pil CPU Unitesine dahildir)

CJ1W-BATO1

Sonlandirici Kapak (Sonlandirict Kapak her bir CPU Unitesine ve I/O Arabirim Unitesine dahildir)

CJ1W-TERO1

Bilgisayar yazilimi

GEM ayarlarini yapma yazilim

Sembol [Bzellikler Model
Sysmac Studio | 2 SYSMAC-SE20C]
SECS/GEM konfigiirator lisansi > SECS/GEM haberlesmeleri 6zellikli NJ501 CPU Gniteleri icin HSMS, SECSII ve |WS02-GCTL1

*1.
2.

NJ501-1340 CPU unitesi i¢in Sysmac Studio surlimi 1.11 veya daha yUksek strimi gerekmektedir.
NJ101 CPU uniteleri igin Sysmac Studio suriimi 1.13 veya daha yiksek strimi gerekmektedir.

3. SECS/GEM konfiglrator dosyalari, Sysmac Studio standart stirim DVD'ye dahildir.

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a ¢cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_|180E-TR-05

verilmeksizin degistirilebilir.

Uriinlerin siirekli olarak gelistirilmesi sebebiyle, bu kitapcikta belirtilen 6zellikler haber
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NX Serisi I/O

Makine performansi i¢in hiz ve hassasiyet
NX Serisi /O, standart ve ylksek hizli I/O'lar, cesitli
performans seviyelerindeki analog I/O, enkoder giris
ve puls ¢ikiglari da dahil olmak tzere Unitelerin eksiksiz
bir yelpazesini kapsar.

» Standart, yuksek hizli ve Zaman Muhurli modeller

» EtherCAT Uzerinden ya da dogrudan USB baglantisi
ile Sysmac Studio tarafindan yapilandirma

» Dogrudan alan kablolamasi igin bastirmali vidasiz
terminallere sahip ¢ikarilabilir 6n konnektor

+ Ozel kablolama tezgahlarina hizli baglanti igin
20/40 pin “duz kablo”lu dijital /O modelleri

» Yiksek sinyal yogunlugu: 12 mm genislikte en fazla
16 dijital ya da 8 analog sinyal

Sistem konfigiirasyonu

SvSinau—

always in control

% Sysmac Studio

EtherNet/IP—>
NJ Serisi - —
Makine otomasyonu kontrolérii EtherCAT.
NX Serisi I/O
e o T T 1
g
Eln
EtherCAT/ i — Sonlandirici kapak
kuplér Unitesi G/C uniteleri
e o e T 1
g
e T e T 1
g
%;
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Ozellikler

Genel ozellikler

Oge Ozellikler
Koruma Bir panel igine monte edilmistir
Galigma ortami Caligma ortami sicakhigi 0ila 55°C
Calisma ortami nem orani % 10-% 95 (buzlanma ya da yogunlasma olmadan)
Atmosfer Asindirici gazlar icermemelidir
Cevre saklama sicakhgi -25 ila 70°C (yogunlagsma veya buzlanma olmadan)
Yiikseklik 2.000 m maks.
Kirlilik derecesi 2 veya daha az: JIS B3502 ve IEC 61131-2 ile uyumludur
Giiriiltii dayanikhhigi Glg kaynagi hattinda 2 kV: IEC 61000-4-4'e uygundur.
Asin gerilim kategorisi Kategori II. JIS B3502 ve IEC 61131-2'ye uygundur
EMC bagisiklik seviyesi Bolge B
Vibrasyon direnci IEC 60068-2-6 ile uyumludur.
3,5 mm genislik ile 5-8,4 Hz, 8,4-150 Hz, 9,8 m/s? hizlanma, X, Y ve Z yonlerinde her biri 100 dak.
(her biri 10 dakika 10 stiplirme = 100 dakika toplam)
Sok direnci IEC 60068-2-27 ile uyumludur. 147 m/sn?, X, Y ve Z yonlerinin her birinde 3 kez
Gegerli standartlar cULus: listelenmis UL508 ve ANSI/ISA 12.12.01
EC: EN 61131-2 ve C-Tick3, KC: KC tescilli

Cihazin Tanitilmasi

EtherCAT kuplor linitesi

Sembol |Isim Fonksiyon
A NX bus konnektdrli  [Bu konnektdr her Gnitenin baglanmasi
icin kullanilmigtir.

B Indikatorler Gostergeler Unitenin mevcut ¢alisma
durumunu gosterir.
C Haberlesme Bu baglanti noktalari EtherCAT haberlesme aginin
baglanti noktalari kablolarina baglanmistir.

Haberlesme unitelerinin seri baglanmasi igin iki
konnektor bulunur.

D Cevre aygiti Bu port Sysmac Studio yazilimi ile baglanti
USB portu icin kullanilir.

E Terminal blogu Terminal blok harici bagdlanti icin kullanilir.
Terminal sayisi Unite tirtine baghdir.

F Doner switch Bu déner switch’ler nod adresini ayarlamak
icin kullanilir.
Ayarlanan adres ondaliktir.

G DIP switchi DIP switch EtherCAT kuplor Gnitesinin node
adresini 100. hanesini bir EtherCAT slave'i olarak

ayarlamak Uzere kullanihr.

Terminal blok tipleri

Terminal : Bosaltim
numara \ A A A a c o delikleri
Ostergeleri l i i 1 A Ul i
genden i e @ e | B1 st Aa1|0O0J00|p1 a1|OOJO0O] b ,
3 5 35 ST 5B 5 e Terminal
a2 [OC] B2 | B2 B2 A2 [O0J0O0 o2 A[OO|OO)] D2 delikieri
) 33 & 3B
a3 [©0)] 83 )] B3 ez A3 00003 as[OOOO)] b3
2y =) & at A
A O] Ba | Ba B4 M|O0]00]|ps mOO|OO] ps
5 = (6! g 5B
s [O0Q)] 85 BS Bs A5 [OOOQ]Ios +s[00O0] ps
] GllE g 58!
26 [OC)] Bs Ol Bs Bs 460000 ps as|OO|OO] ps
7 7] [ 7
A7 [© O] 87 | B7 7 A7 |JOOIO0lor a7[©006100)] o7
5B & 5[
ag [OC)] B8 B8 l1es A8 [OONOO]bs asOOJOO)] ps
2 B ] N A A A B°C D
ly =11y Ly Ly Ji= y
12 mm genislik 12 mm genislik 12 mm genislik 24 mm geniglik 24 mm geniglik
8 terminal tipi 12 terminal tipi 16 terminal tipi 2 adet 12 terminal tipi 2 adet 16 terminal tipi

70 I/0



OMRON

EtherCAT haberlesme teknik 6zellikleri

Oge

Ozellikler

Haberlegsme standardi

IEC 61158 Tip 12

Fiziksel katman

100BASE-TX (IEEE 802.3)

Modiilasyon Baseband
Baud hizi 100 Mbps
Topoloji EtherCAT master teknik 6zelliklerine bagl olarak degisir.

iletim ortami

Kategori 5 veya uizeri bukilmis ¢ift kablo (6nerilen kablo: folyo ve blendaijli gift tarafli korumal kablo,

SF/UTP ya da S/FTP)

iletim mesafesi

Nodlar arasindaki mesafe: 100 m veya daha az

EtherCAT kuplor linitesi

Oge

Ozellikler

Model

NX-ECC202

Baglanabilir NX iinitesi sayisi

maks. 63 Gnite "

Gonder/al PDO veri boyutlari

Giris: 1.024 bayt maks. (giris verisi, durum ve kullaniimayan alanlar dahil)
Cikis: 1.024 bayt maks. (gikis verisi ve kullanilmayan alanlar dahil)

Posta kutusu veri boyutu

Girig/C1kis: 256 bayt

Posta kutusu

Acil durum mesajlari, SDO istekleri ve SDO bilgileri

Yenileme yontemleri

Serbest galismada yenileme
1/0 senkronize yenileme
Zaman Mihri yenileme

Diigiim adres ayan araligi

1ila 19272

1/0 segirme performansi

Girigler/Cikislar: Maks. 1 us

Haberlesme dongiisii

250-100.000 ps™> *

Gii¢ kaynag: unitesi Gerilim 24 VDC (20,4 ila 28,8 VDC)
Kapasite Maks. 10 W
Verimlilik % 70

izolasyon yéntemi

NX glic kaynagi ile tnite glic kaynagi terminalleri arasinda yalitim yoktur

Kablosuz terminal akim kapasitesi

4 A maks.

1/0 gii¢ kaynagi Gerilim

5-24 VDC (4,5-28,8 VDC) ®

Maksimum 1/0 akimi 10 A maks.
Terminal akim kapasitesi 10 A maks.
Unite giic tiiketimi Maks. 1,45 W

/0 gii¢ kaynagindan akim tiiketimi

10 mA maks. (24 VDC igin)

Dielektrik dayanim

1 dk. icin 510 VAC, kagak akim: maks. 5 mA (yalitimli devreler arasinda)

Yalitim direnci

100 VDC, 20 MQ min. (yahtimli devreler arasinda)

Harici baglanti terminalleri

EtherCAT haberlesmeleri igin konnektor:
* RJ45 x 2 (blendajh)

* IN: EtherCAT giris verileri

* Cikis : EtherCAT cikis verileri

Vidasiz bastirmali terminal (8 terminal)
Glg kaynagi Unitesi, I/O gli¢ kaynadi ve topraklama igin. Cikarilabilir.

Sysmac Studio baglantisi icin peripheral USB baglanti noktasi:
+ Fiziksel katman: USB 2.0 uyumlu, B tipi konnektor
» Aktarim mesafesi: 5 m maks.

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminal
8 terminal (FG ile A + B)

Boyutlar (GxYxD)

46x100%71

Agirlik

Maks. 150 g

*1. Baglanabilen givenlik kontrol Unitelerinin sayisini 6grenmek icin NX giivenlik kontrol Gnitelerinin kullanim kilavuzuna géz atin (Kat. No. Z930).
*2. Bu 6zellik bir NJ serisi CPU (nitesindeki dahili EtherCAT baglanti noktasina baglanti i¢in gegerlidir.
*3. Bu, EtherCAT master teknik 6zelliklerine bagh olarak degisir. NJ5 serisi CPU Unitesindeki dahili EtherCAT baglanti noktasina baglandiginda degerler asagidaki

gibidir: 500 ps, 1.000 ps, 2.000 ps ve 4.000 ps. En son spesifikasyonlar igin NJ serisi CPU unitesi yerlesik EtherCAT portu kullanim kilavuzuna bakin

(Kat. No. kullanim kilavuzu (Kat. No. W505).
*4. Bu, konfiglirasyona baglidir.

*5. NX Uniteleri ve bagli harici cihazlarin 1/0O devreleri igin uygun bir cikis gerilimi kullanin.

Devre yerlesimi

Terminal kablo baglantisi

NX-ECC202 NX-ECC202
Al B1 <
Cevresel o o T TN—"
USB portu Dahil i
i Unite gt kaynag H H
GIRIS haberlesme devreler 1
konnektori (24VDO) i
>
CIKIS haberlesme ue ue !
konnektérd -
uv |
- UNITEGUGLED]  NX Unite glig » 10OV 10G
uv lzole L 4 kaynagi + GI/G gug kaynagi L 0
UG edilmemis giig N\ o (5ile 24 VDC arasi)
ue kaynagi NX Unite glig NX bus
Termi devreleri hd kaynag - konnektorii > é é
erminal oV e - = =
blogu G/C gle
W\ kaynagi + A8 A B8
106 bt G/C gug Topraktan 100 Q ——
" GCGUGLEDI | aynag: - veyadahaazina ~
EN DIN rayi kontak kaplamasi

Kablolanmamig
terminaller
icin ayrintili
kablolama.
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Dijital I/O iinitesi

Dijital giris linitesi (24 VDC)

Oge Ozellikler
Model NX-ID3317 | NX-1D4342 | NX-ID5342 | NX-ID3343 | NX-1D3417 NX-1D4442 | NX-ID5442 | NX-1D3443
isim DC giris (initesi
Dahili I/O ortak NPN PNP
Kapasite 4 nokta 8 nokta [16 nokta [4 nokta 4 nokta 8 nokta [16 nokta [4 nokta
Nominal giris gerilimi 12ila24 VDC |24 VDC 12ila24 VDC |24 VDC
(9 ile 28,8 VDC)|(15 ile 28,8 VDC) (9 ile 28,8 VDC)|(15 ile 28,8 VDC)
Girig akimi™’ 6 mA 3,56 mA [2.5 mA [3.5 mA 6 mA 3,5 mA [25 mA [3.5 mA
ON gerilimi Min. 9 VDC Min. 15 VDC Min. 9 VDC Min. 15 VDC
ON akimi Min. 3 mA Min. 3 mA [Min. 2 mA [Min. 3 mA Min. 3 mA Min. 3 mA [Min. 2 mA [Min. 3 mA
OFF gerilimi Maks. 2 VDC Maks. 5 VDC Maks. 2 VDC Maks. 5 VDC
OFF akimi Maks. 1 mA ]Maks. 0,5mA |Maks. 1 mA Maks. 1 mA |Maks. 0,5mA |Maks. 1 mA
ON/OFF yanit zamani 20 ps maks./400 ps maks. Maks. 100 ns |20 us maks./400 pus maks. Maks. 100 ns
Girig filtre siiresi Varsayilan ayar: 1 ms 2 Varsayilanayar: |Varsayilan ayar: 1 ms 2 Varsayilan ayar:
8 us s 8 us s
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kacgak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yalitim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon ydntemi Fotokuplér izolasyonu Dijital yalitici Fotokuplér izolasyonu Dijital yahtic
Unite giic tiiketimi Maks. 0,50 W |Maks. 0,50 W |Maks. 0,55W |Maks. 0,55W [Maks. 0,50 W |Maks. 0,50 W |Maks. 0,55W |Maks. 0,55 W
1/0 gii¢c kaynagi yontemi |NX bus igin besleme
1/0 akim tiiketimi Tuketim yoktur Maks. 30 mA [ Tiketim yoktur Maks. 30 mA
1/0 gii¢ kaynagi terminali |0,1 A/terminal maks. 1/0 gli¢ kaynagi [0,1 A/terminal |0,1 A/terminal maks. 1/0 gli¢ kaynagi |0,1 A/terminal
akim kapasitesi terminalleri maks. terminalleri maks.
olmadan olmadan
1/0 yenileme yontemi Senkronize I/0O anahtarlama ve serbest galismada yenileme
Terminal blok tipi Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir-
mali terminal mali terminal mali terminal mali terminal mali terminal mali terminal mali terminal mali terminal
12 terminal 16 terminal 16 terminal 12 terminal 12 terminal 16 terminal 16 terminal 12 terminal
(A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B)
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirhik Maks. 65 g
Baglanti kopmasi/ Desteklemez
kisa devre algilama
Koruyucu fonksiyon Desteklemez
*1. 24 VDC'de nominal akim.
*2. Giris filtre suresi: Filtresiz, 0,25, 0,5, 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256 ms.
*3. Giris filtre suresi: Filtresiz, 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256 ps.
Devre yerlesimi Terminal kablo baglantisi
NX-ID3317 NX-ID3317
EKGIC DC giris Unitesi
giig kaynag! unitesi NX-ID3317 ki kabiols
1 1 1 1 sensor
10V ile 3 Pt ov | 1oV INo | Nt
I0V0 | 10V1
Teminai blogu {} I0G 10G 10G0 | I0G1 @+ Uz:::!;:\u
” INO ile IN3 Akim kontrl 24VDC IN2 | IN3
ov ov IovV2 | 10V
10GO ile 3 10G2 | 10
10G 106
us [ GIC gug kaynagn + GIC gug kaynagi + 7 N
|: :| b \8 8] A8 8
1/O g kaynagi - 1/0 g kaynagi -
NX-ID3343 NX-ID3343
Ek GIC DC giris Unitesi
guig kaynagi Unitesi NX-ID3343
10V0 e 3 sl I 1 ' Yy
oV ov INO IN1
] 10V0 | 1oV1 Ug kablolu
Torminalboga | IO ile IN3 Ao konteol {; 0G | 106 10G0 | 10G1 8+ sensor
24VDC IN2 IN3
ov ov 10v2 | 10
10G0ile 3 ¢ 1062 | 10
10G 10G
Nxbus [ G/C giig kaynagi + GIC gii kaynagi + 7| NX bus
1/0 giig kaynagi - 1/0 giig kaynagi -
NX-ID4342 NX-1D4342
EkGIC 1/0 giig kaynagini DC giris tnitesi
gig kaynag! tnitesi baglants nitesi NX-ID4342 f—
1 1) AL 1 A sensor
N oV ov ov ov, INO IN1 @f U kablol
ov ov 10G0 | I0G1e ge:so‘:u
“ I0G 106 ov ov IN2 IN3
NOTle IN7 Ak kontrol | 24VDC Iov | 1ov 10G2 | 10G:
S hmg{ L oot ] ov | 1ov ov | ov, iNa | N5
10G0 ile 7 ov ov, 10G4 | 10G5
10G 10G ov ov IN6 IN7
Nxbus [ G/C gli kaynagi + GIC gig kaynadi + 7 nx bus lov | lov 10G6 | 1067
omiors B o
e [ 1/0 g kaynagi - 1/0 gug kaynag J el
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Devre yerlesimi

NX-ID5342

Terminalbiogu INO ile IN15

“Akim Kontrol
L onitesi [

Gnitesi

Konnektort
(sol)

NXbus { GIG giig kaynagi +

/0 giig kaynagi -

NX-ID3417

10Voile 3
INO ile IN3
Terminal bogu

10G0 ile 3

Nxbus [ G/G giig kaynagi +
Konnektora
(o)

1/0 giig kaynagi -

“Akim kontrol

initesi

a

Terminal blogu

Konnektora
ol

NX bus { GIC giig kaynagi +

10 giig kaynagi -

10V0ile 3
Terminai biogu | INO ile IN3
i ¢
10G0 ile 3 ¢
Nxbus [ GIG gilg kaynagi +
Konnekidrl
=)
10 giig kaynagi -

NX-ID3443

GIG giig kaynagi + ] X bus
Konnekisr
(sag)

/0 giig kaynagi -

GIC giig kaynagi + | Nx bus
konnektora
(sag)

10 giig kaynagi -

/0 giig kaynagi -

“Akim Kontrol 7 N
initesi e H
3 3
£ =
g 8
GIG gilg kaynagi + 7 NX bus
Konneltéri
(s26)
10 i kaynagi -
10Voile 7 =
‘Akim kontrol
INO e IN7 Onitel N
5
H
14 8
™~ °
GIG giig kaynagi + 7 Nx bus
Konnoktor
(sag)

Terminal blogu  INO ile IN15.

Konnekord

xbus | G/C glig kaynag +
(soh)

10 giig kaynagi -

NX-ID5442

"AKim kontrol
anitesi

Dahili devreler

GIG giig kaynadi + T nx pus
konnektsri

(sag)

/0 giig kaynagi -

Terminal kablo baglantisi

NX-ID5342

24VDC

24VDC

1
24VDC

EK GIG /0 gg kaynagini | 1/0 gug kaynagini DC giris Unitesi
giig kaynag tnitesi baglant: tnitesi baglant: tnitesi NX-ID5342
1 A lar 1l a1l 4| ki kablolu senssr
ov | iov ov | lov 106 | 10G, INO_| INT @i
ov | iov 106 | 106 IN2 | IN3
06 | 106 ov | lov 106 | 106 IN4 | INS Ug kablolu sensér
ov | iov 106_| 106 NG| INT
ov | lov ov | lov 106 | 106 INg | IN9 ef—1—
Iov | lov 10G | 106, INTO_| IN11
106 | 106 ov | ov 106 | 106 IN12 | IN13
ov | lov 106 | 106 IN14 | IN15
8 8 B 8
Ek GIC DC giris Unitesi
i kaynag tnitesi NX-ID3417 .
glig kaynags dnitesi ki kablolu
A 1 I 1 sensor
ov | iov N0 | N1
10v0 | 1ov1
Ug kablolu
oG | 106 10G0 | 10G1 sensor
N2 | IN3
ov | lov 1ov2 | Iov:
10G2 | 10
106 | 106
8] X
Ek GIC DC giris nitesi
jig kaynagr nitesi NX-ID3443
U Faynag ki kablolu
la 1 I 1 sensor
ov | lov No | N1
100 | 10 .
Ug kablolu
0G | 106 10G0 | 10G1 sensor
N2 | IN3
ov | Iov 102 | IoV:
10G2 | 10
106 | 106
A £ 3 8
Ek GIC 1/0 giig kaynagini DC giris tnitesi
giig kaynag tnitesi baglant: tnitesi NX-ID4442
Iki kablolu
1 | I sensor
ov | iov 106 | 106 N0 | IN1
Ug kablolu
106 | 106 10v0 | 10v1 sensor
0G | 106 106 | 106 N2 | N3
106 | 106 ov2 [1ov3
ov | lov 106 | 106, NG| N5
106 | 106 104 | I0V5
106 | 106 106 | 106 IN6 | IN7
106 | 106 106 | 10v7
8 8 5]

NX-ID5442

24VDC

Ek GIC /0 giig kaynagini | 1/0 gug kaynagini DC giris Unitesi
giig kaynag tnitesi baglant: dnitesi baglant: initesi NX-ID5442
4 4 1la1 | 4| Iki kablolu sens6r
ov | iov ov | lov 106_| 106 INO_| IN1 o]
ov | lov 106 | 106 IN2 | IN3
0G | 106 ov | lov 106 | 106 INa | IN5 Ug kablolu sens6r
ov | ov 106 [ 106 IN6 | INT
ov | lov ov | lov 106 | 106 INg | IN9 &f—+—
ov | lov 106 | 106, IN10_| INT1
106 | 10G ov | ov 106 | 106 IN12 | IN13
ov | lov 106 | 106 IN14 | IN15
8 X 8
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Dijital giris linitesi (Zaman Miihrii fonksiyonu ile) (24 VDC)

Oge Ozellikler
Model NX-1D3344 | NX-1D3444
isim DC giris Unitesi
Dahili I/O ortak NPN PNP
Kapasite 4 nokta 4 nokta
Nominal girig gerilimi 24 VDC (15 ila 28,8 VDC)
Girig akimi’ " 3,5mA
ON gerilimi Min. 15 VDC
ON akimi Min. 3 mA
OFF gerilimi Maks. 5 VDC
OFF akimi Maks. 1 mA
ON/OFF yanit zamani Maks. 100 ns
Girig filtre siiresi Filtre yok
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yalitim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon yéntemi Dijital yalitici
Unite giig tiiketimi Maks. 0,55 W
1/0 gii¢ kaynagi yontemi [NX bus igin besleme
1/0 akim tiiketimi Maks. 30 mA
1/0 gii¢ kaynagi terminali [0,1 A/terminal maks.
akim kapasitesi
1/0 yenileme yontemi Zaman Muhrd
Terminal blok tipi Vidasiz bastirmali terminal
12 terminal (A + B)
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirhk Maks. 65 g
Baglanti kopmasi/ Desteklemez
kisa devre algilama
Koruyucu fonksiyon Desteklemez

*1. 24 VDC'de nominal akim.

Devre yerlesimi Terminal kablo baglantisi
EKGIC - DC girs nitesi
giig kaynag! initesi NX-ID3344 .
OVoie3 N Gl iki kablolu
4 kaynag I . n 1 sensor
b ov | 1ov N0 | N1
M 10vo | 10v1 o kabiol
Terminal blogu i “Akim Kontrol - - | ¢ kablolu
erminai biogu | N0 ile IN3 mion Z P I oG | I06 1060 | 10G1e1 sensor
3 H 24VDC IN2 | IN3
£ 2
E H ov | 1ov 1ov2 | 1ov:
. g 8
10GO ile 3 < 1062 | 10G:
106 | I0G
Nx bus [ G/C g kaynag: + GIC giig kaynagi + | NX bus
konnektori konnektorii
(sol) (sag) A B8l __ A B8|
1/0 gig kaynagi - /0 g kaynag -
EKGIC - DC giris tnitesi
i kaynai tnitesi NX-ID3444
) gueKaynag Iki kablolu
10V0 ile 3 I . by ; sensor
ov | 1ov INO [ INT
Torminal bogu | INO ile IN3 Alam kontrol 3 5 10v0 | 1oVt |
Unitest H e | Ug kablolu
< H I oG | 106 1060 | 10G1 sensor
10GO ile 3 <4 g 3 24vbe IN2_| IN3
ov | iov 1ov2 | lova
; 1062 | 10G
Nxous [ G/C giig kaynagi + GIG giig kaynadi + 7 Nx bus
Konneliora Konnekiar 106 | 106
(sol) 526)
/0 gig kaynag! - 1/0 giig kaynag! -
2 Bl __ g
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Dijital giris uinitesi (MIL konnektorlii) (24 VDC)

Oge Ozellikler

Model NX-ID5142-5 |NX-ID61 42-5
isim DC giris Unitesi

Dahili /0 ortak NPN/PNP igin

Kapasite 16 nokta 32 nokta
Nominal giris gerilimi 24 VDC (15 ila 28,8 VDC) 24 VDC (19ila 28,8 VDC)
Giris akimi 7 mA 4,1 mA

ON gerilimi Min. 15 VDC Min. 19 VDC
ON akimi Min. 3 mA

OFF gerilimi Maks. 5 VDC

OFF akimi Maks. 1 mA

ON/OFF yanit zamani 20 ps maks./400 pus maks.

Girig filtre siiresi

Filtresiz, 0,25 ms, 0,5 ms, 1 ms (varsayilan), 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms, 64 ms, 128 ms, 256 ms

Dielektrik dayanim

Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi

Fotokuplér izolasyonu

Unite giig tiiketimi

Maks. 0,565 W

[Maks. 0,60 W

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

Harici kaynaktan besleme

1/0 akim tiiketimi

Tuketim yoktur

1/0 gii¢ kaynagi terminali
akim kapasitesi

1/0 gli¢ kaynagi terminalleri olmadan

1/0 yenileme yontemi

Senkronize I/0 anahtarlama ve serbest galismada yenileme

Terminal blok tipi

MIL konnektori

MIL konnektori

20 terminal 40 terminal
Boyutlar (GxYxD) 30x100x71
Agirhik Maks. 85 g Maks. 90 g

Baglanti kopmasi/
kisa devre algilama

Desteklemez

Koruyucu fonksiyon

Desteklemez

*1. 24 VDC'de nominal akim.

INO
ile
IN15
Konnektér

COoM
COoM

konnektori

NXbus [ /¢ gug kaynag +
(sol)

GI/C gli¢ kaynagi -

INO
ile
IN15
como

Konnektsér
IN16
ile
IN31
COM1

COoM1

konnektora

NXbus [ /¢ giig kaynagi +
(sol)

G/C gug kaynagi -

Devre yerlegsimi

NX-ID5142-5

Girig gostergesi %%,

3,3 kQ
l 5
o
By s
s 3
1 £
5}
a
G/C gug kaynagi + | NX bus
N konnektori
G/C gug kaynagi - (sag)
NX-ID6142-5
Girig gbstergesi %%,
3,3 kQ

L
1

Dahili devreler

konnektora
(sag)

G/C gug kaynagi + | NX bus
G/C gug kaynagi -

Terminal kablo baglantisi

NX-ID5142-5
Sinyal Konnektoér Sinyal
24 VDC adi pini adi
;*\}**‘ NC 1 2 NC
\ I L com | 3 4 | com
! & o IN15 5 6 | INO7 5 ,
& o IN14 7 8 | INO6 o
& o IN13 9 10 | INO5 >
& o N12| 11 12 | INO4 o
& o IN11| 13 14 | IN03 o
& o IN10| 15 16 | INO2 °
& oNoo | 17 18 [INO1 °
& oNog | 19 | 20 |INoo o

= Giris gui¢ kaynaginin kutbu her iki yénde de baglanabilir.
« 3 ve 4 (COM) pininin ikisini de bagladiginizdan ve her iki
pin icin de ayni polariteyi belirlediginizden emin olunuz.

NX-ID6142-5
Sinyal Konnektér — Sinyal
24 VDC adi pini adi
=i NC [ 1 [ 2 |NC
Ll CoMm1 com1
il IN31 g g IN23
IN30 [~ 7 8 [IN22
IN29 [ 9 | 10 [IN21
IN28 [ 11 [ 12 [IN20
IN27 [ 13 [ 14 [IN19
IN26 | 15 | 16 [IN18
IN25 | 17 | 18 |IN17
IN24 | 19 | 20 [IN16 24 VbC
NC [ 21 | 22 [NC [t
COMO [ 23 | 24 |COMO |4
IN15 [ 55 [ 26 |INO7 !
IN14 727 | 28 |INO6
IN13 29 [ 30 [INO5
IN12 [731 | 32 [INO4
IN11 [ 33 | 34 |INO3
IN10 [ 35 | 36 |INO2
IN09 [ 37 | 38 [INO1
INO8 | 39 | 40 |INOO

« Girig gic kaynaginin kutbu her iki yénde de baglanabilir.

« 23 ve 24 (COMO) pininin ikisini de bagladiginizdan ve her
iki pin igin de ayni polariteyi belirlediginizden emin olunuz.

« 3 ve 4 (COM1) pininin ikisini de bagladiginizdan ve her iki
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Dijital giris uinitesi (230 VAC)

Oge Ozellikler
Model NX-1A3117
isim AC giris (initesi
Dahili I/0 ortak Kutup yok
Kapasite 4 nokta, bagimsiz kontaklar
Nominal giris gerilimi 200 ile 240 VAC, 50/60 Hz (170 ile 264 VAC, +3 Hz)
Girig akimi 9 mA (200 VAC, 50 Hz)
11 mA (200 VAC, 60 Hz)
ON gerilimi Min. 120 VAC
ON akimi Min. 4 mA
OFF gerilimi Maks. 40 VAC
OFF akimi Maks. 2 mA

ON/OFF yanit zamani

Maks. 10 ms/Maks. 40 ms

Girig filtre siiresi

Varsayilan ayar: 1 ms’|

Dielektrik dayanim

Her bir AC giris devresi arasinda: Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 3.700 VAC.

Dis terminaller ve fonksiyonel topraklama terminali arasinda: Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 2.300 VAC.
Harici terminaller ile dahili devreler arasinda: Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 2.300 VAC.

ic devre ve fonksiyonel topraklama terminali arasinda: Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 510 VAC.

Yalitim direnci

Her bir AC giris devresi arasinda: 20 MQ min. (500 VDC’de)

Dis terminaller ve fonksiyonel topraklama terminali arasinda: 20 MQ min. (500 VDC’de)
Harici terminaller ile dahili devreler arasinda: 20 MQ min. (500 VDC’de)

i devre ve fonksiyonel topraklama terminali arasinda: 20 MQ min. (100 VDC'de)

izolasyon ydntemi

Fotokuplér izolasyonu

Unite giig tiiketimi

Maks. 0,5 W

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

Harici kaynaktan besleme

1/0 akim tiiketimi

Tuketim yoktur

1/0 gii¢ kaynagi terminali
akim kapasitesi

1/0 gii¢ kaynagi terminalleri olmadan

1/0 yenileme yontemi

Serbest calismada yenileme

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminal
8 terminal (A + B)

Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirhik Maks. 60 g
Baglanti kopmasi/ Desteklemez
kisa devre algilama

Koruyucu fonksiyon Desteklemez

*1. Giris filtre suresi: Filtresiz, 0,25, 0,5, 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256 ms.

Devre yerlegimi

Terminal kablo baglantisi

AC giri Unitesi
4 NX-IA3117
In 1
INO ile IN3 M M k] O INO coe
—_— o
L{ }J l [ o H C :
Terminal blogu T 3 L’!‘ = 200 la 240 VAC Nt | et
[ z
Coile C3 3
[¢} N2 | c2 e
NXbus [ G/C gii¢ kaynagi + GIC gug kaynagi + | NX bus
konnektori Kkonnektdrii O IN3 C3 o1
(sol) | G/ giig kaynagi - GIG giig kaynagi - | (sad)
200 ila 240 VAC 2 bel
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Dijital ¢ikis Unitesi

Oge Ozellikler
Model NX-OD3121 |NX-OD4121 |NX-0D5121 |NX-0D31 53 |NX-OD3256 |NX-OD4256 |NX-0D5256 |NX-OD3257
isim Transistor cikis tnitesi
Dahili I/O ortak NPN PNP
Kapasite 4 nokta [8 nokta [16 nokta 4 nokta 4 nokta [8 nokta [16 nokta [4 nokta
Nominal gerilim 12ila 24 VDC 24 VDC 24 VDC
Calisma yiik gerilimi 10,2 ila 28,8 VDC 15ila 28,8 VDC
Maksimum yiik 0,5 A/nokta, 0,5 A/nokta, 4 A/NX Unitesi 0,5 A/nokta, 0,5 A/nokta, 0,5 A/nokta, 4 A/NX Unitesi 0,5 A/nokta,
akimi degeri 2 A/NX unitesi 2 A/NX Unitesi |2 A/NX Unitesi 2 A/NX Unitesi
Maksimum yigilma akimi|4,0 A/nokta, 10 ms maks.
Sizinti akimi Maks. 0,1 mA
Kalinti gerilimi Maks. 1,5V
ON/OFF yanit zamani Maks. 0,1 ms/Maks. 0,8 ms |Maks. 300 ns |Maks. 0,5 ms/Maks. 1,0 ms Maks. 300 ns
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kacak akimda 1 dakika icin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yahtim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon yéntemi Fotokuplér izolasyonu Dijital yahtici Fotokuplér izolasyonu Dijital yahtici
Unite glic tiiketimi Maks. 0,55 W |Maks. 0,55 W |Maks. 0,65W [Maks. 0,50 W |Maks. 0,55 W |Maks. 0,65W |Maks. 0,70 W |Maks. 0,50 W
1/0 gii¢ kaynagi yontemi |NX bus igin besleme
1/0 akim tiiketimi Maks. 1,0 mA |Maks. 1,0 mA [Maks. 20 mA Maks. 30 mA Maks. 20 mA |Maks. 30 mA Maks. 40 mA Maks. 40 mA
1/0 gii¢ kaynagi terminali |0,5 A/terminal maks. 1/0 gli¢ kaynag 0,5 A/terminal  |0,5 A/terminal maks. I/0 gu¢ kaynagi |0,5 A/terminal
akim kapasitesi terminalleri maks. terminalleri maks.
olmadan olmadan
1/0 yenileme yontemi Senkronize /O anahtarlama ve serbest ¢alismada yenileme
Terminal blok tipi Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir- |Vidasiz bastir-
mal terminal mali terminal mali terminal mali terminal mali terminal mali terminal mali terminal mall terminal
12 terminal 16 terminal 16 terminal 12 terminal 12 terminal 16 terminal 16 terminal 12 terminal
(A+B) (A+B) (A+B) (A +B) (A+B) (A+B) (A +B) (A+B)
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirhik Maks. 70 g
Baglanti kopmasi/ Desteklemez
kisa devre algilama
Koruyucu fonksiyon Desteklemez Yuk kisa devre Korusami ile
Devre yerlesimi Terminal kablo baglantisi
NX-OD3121 NX-OD3121
- Ek GIC Transistor gikis
giig kaynagi tnitesi initesi
NX-OD3121
10V0ile 3 I 1 [a: Gift kablolu tip
oV ov 0OUTO | OUT
OUTO ile OUT3 1ovo | 1ov D
J} I0G 10G 10G0 | 10G1 Ug kablolu tip
Terminal blogu 24 VDC| OUT2 [OUT:
ov ov ov2 | 10
10G2 | 10
10G 106
10GO ile 3
8| 8]
. kam GIG giig kaynagi + GIC gig kaynagi + ,:X "“Eé
‘“‘[1/0 giig kaynagi - 1/O giig kaynagi - } s0)
NX-OD3153 NX-OD3153
Ek GIC Transistor gikis
10V ile 3 glig kaynag! nitesi Gnitesi
NX-OD3153
I 1 Gift kablolu tip
1oV ov 0OuUTO | OUT
7 z IOVO | 10V1 |
g é “ I0G 10G 10G0 | 10G1 Ug kablolu tip
E g OUTO ile OUT3 | Terminal blogu 24 VDC| out2 [ouT
b 3 ov | ov 1ov2 | 10
10G2 | 10
10G 10G
10GO ile 3
8| 8]
) ka‘m.s{G/c gug kaynagi + GIG giig kaynagi + Exbu:l
e 1/0 gig kaynag - 1/0 giig kaynagi - } =
Bu dinite bir push-pull gikis devresi kullanir.
NX-OD4121 NX-OD4121
Ek GIC 1/0 giig kaynagini Transistor gikis
v giig kaynag tinitesi baglant: Gnitesi Gnitesi
NX-OD4121
oVoile 7 la 1 [a- 1 Ia- 4| Gift kablolu tip
}m alblogu oV | lov 106 | 106 OUTO |OUT1e
OUTO ile OUT7. 10G 10G IOVO | IOV1e—
“ I0G 10G 106 106 0OuT2 | OUT3
24 VDC| 106 106 lovz lov3
ov ov 106 106 OUT4 | OUTS Ug kablolu tip
10G 10G ov4 |10
106 | 106 10G | 106 OUT6g| OUT7.
10Gg| 10G 10v6 | 10v7
8| 8| 1 |

uuuuuuu

Nxbus [ G/C glig kaynagi +
oo
(sol)

110 giig kaynagi -

GIG giig kaynagi + }

(sa0)

1/0 gig kaynagi -

NX bus
konnek

toro
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Konnektor
(sol)

Konnekird
(sol)

NX bus
Konnektort
(sol)

NX bus
Konnektort
(sol)

NX bus
Konnekisri
(sol

NX bus [G/(} qug kaynagi +

/0 giig kaynagi -

NX bus. { GIG gug kaynagi +

10 giig kaynagi -

[ GIG giig kaynagi +

10 giig kaynagi -

{ GIG giig kaynagi +

10 giig kaynagi -

{ GIG gig kaynagi +

/0 giig kaynagi -

Devre yerlesimi

NX-OD5121

Daili devreler

OUTO ile OUT15 Terminal biogu

GIC giig kaynagi + 7 Nx bus
Konnekiorl

(sag)

10 gig kaynagi -

NX-OD3256

10V0 ile 3
””” i
¥ i
5 v H '
e - £ i
3 El ! Terminal blogu
H H |
8 H ; OUTO ile OUT3
g |
‘T
» il
p 10GO ile 3

GIG gug kaynagi +

NX bus
konnektord

10 gig kaynagi - | **

NX-OD3257

Kisa devre

Daili devreler

Siriici devresi

Yalitim devresi

Bu iinite bir push-pull gikis devresi kullanir.

NX-OD4256

IOVO ile 3

Terminal blogu

0OUTO ile OUT3.

10GO ile 3

GIG giig kaynagi + ] NX bus
Konnektord
(sag)

/0 giig kaynagi -

Dahili devreler

OUTO ile OUTT

Terminal blogu

10GO ile 7

GIG giig kaynagi + 7 NXbus

/0 giig kaynagi -

NX-OD5256

Danili devreler
Kisa devre korumas:

OUTO ile OUT15  Terminal blogu

GIG gilg kaynagi + ] NX bus
Konnekisri

(sag)

/0 giig kaynagi -

Terminal kablo baglantisi

NX-OD5121

Ek GIG /0 giig kaynagini | 110 giig kaynagini Transistor gikis
qiig kaynagi tnitesi baglanti Gnitesi baglanti Gnitesi Unitesi
NX-OD5121
I .~ At Gift kablolu tip
ov | Iov 10V g| 10 106 | 106 ouTo | oUT1
oV | 1ov 10G | 106G 0OUT2g| OUT3
1t 0G | 106 ov | Iov 106 | 106 0UT4 | OUTS
24VDC ov | 1oV 106 | 106 0uT6 | OUT?
ov | 1ov ov | Iov 106 | 106 0UT8 | 0UTY | | g kablolu tip
YR 106 | 106 ouT10|ouT11
106 | 106 oV | 1oV 106 | 106G OUT12|0UT13
ov | 1ov 10G o] 10G ouT14|0UT15
B B
EKG/G or gikis
giig kaynagi tnitesi n
NX-OD3256
I 1 Gift kablolu tip
ov | Iov 0ouTo | OUT
10v0 | Iov1
N oG | 106 10Go | 10G1eH Ug Kablolu tp
24VDC OUT2 |OUT:
ov | lov 10v2 | I}
10G2 | 10«
106G | 106
X 5] X
EKGIC Transistor gikis
giig kaynagi tnitesi nitesi
NX-0D3257
I 1 I Gift kablolu tip
ov | Iov ouTo | oUT
10V0 | Iov1
106 | 106G 10G0 | 10G1 &1 Ug kablolu tip
ouT2 |ouT
ov | 1ov 10V2 | IoV:
10G2 | 10
106 | 10G
X 8 X 8
Ek GIC 10 giig kaynagini Transistor gikis
giig kaynag unitesi baglanti initesi nitesi
NX-0D4256
I " I . h 1| Gift kablolu tip
ov | lov ov | lov 0UTO |OUT1 &
lov | lov 10G0 |10G1 &
I: 0G | 106 ov | 1ov ouT2 | 0UT3
24VDC lov | lov 10G2 | 10G3
ov | 1oV ov | lov ouT4 | OUTS Ug kablolu tip
lov | lov 10G4 [10G5
106 10G ov 1ov OUT6g] OUT7
oV g] 1OV, 1066 | 1067
g g 8 X 8
Ek GIG 10 giig kaynagini | 1/0 giig kaynagini Transistor gikis
qiig kaynag tnitesi baglanti initesi baglanti dnitesi initesi
NX-OD5256 § X
I A lag a1 1| Gift kablolu tip
ov | lov ov | 1ov 10G | 106 OuTo | OUT1
ov | Iov 106 | 106 0UT24] OUT3
It 0G | 106 ov | Iov 106 | 106 0UT4 | OUTS
24VDC ov | 1ov 10G | 10G OuT6 | OUT7
ov | 1ov ov | Iov 106 | 106 0UT8 | OUTY | | Ug kablolu tip
YR 106_| 106 ouT10]OUT11
106 | 106 ov | Iov 106 | 106 ouT12|ouT13
ov | iov 10G | _10G ouT14|0UT15
B8 B8 Bs| s
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Dijital ¢ikis Uinitesi (Zaman Miihrii fonksiyonu ile)

Oge Ozellikler

Model NX-OD2154 | NX-OD2258
isim Transistor gikis Gnitesi

Dahili I/0 ortak NPN PNP
Kapasite 2 nokta 2 nokta
Nominal gerilim 24 \VDC

Calisma yiik gerilimi 15ila 28,8 VDC

Maksimum yiik
degeri akim

0,5 A/nokta, 1 A/NX Unitesi

Maksimum yigiima akimi

4,0 A/nokta, 10 ms maks.

Sizinti akimi Maks. 0,1 mA
Kalinti gerilimi Maks. 1,5V
ON/OFF yanit zamani Maks. 300 ns

Dielektrik dayanim

Maks. 5 mA kacak akimda 1 dakika icin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi Dijital yalitici

Unite giic tiiketimi Maks. 0,50 W

1/0 gii¢ kaynagi yontemi [NX bus igin besleme

1/0 akim tiiketimi Maks. 30 mA Maks. 40 mA

1/0 gii¢ kaynag terminali
akim kapasitesi

0,5 A/terminal maks.

1/0 yenileme yontemi

Zaman Muhrl

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminal
8 terminal (A + B)

Boyutlar (GxYxD) 12x100%71

Agirhik Maks. 70 g

Baglanti kopmasi/ Desteklemez

kisa devre algilama

Koruyucu fonksiyon Desteklemez Yik kisa devre Korusami ile

Devre yerlesimi

NX-OD2154

Striicti devresi

Dahili devreler
Yalitim devresi

(sol)

NX bus [Gl(} gli¢ kaynagi +
konnektori
1/0 giig kaynagi -

Bu Unite bir push-pull gikis devresi kullanir.

NX-OD2258

Suriicii devresi

Yalitim devresi

Dahili devreler

(sol)

NX bus [G/Q glig kaynagi +
konnektorii
1/0 guig kaynagi -

Bu Unite bir push-pull gikis devresi kullanir.

I0VOile 1 7

OUTO ile OUT1 | Terminal blogu

10GO ile 1

GIC gtig kaynagi +

1/0 glig kaynag!

10VO ile 1 7

]

NX bus

Konnekiri

(sag)

OUTO ile OUT1 | Terminal blogu

10GO ile 1

GIC gli¢ kaynagi +

1/0 glig kaynagi

]

NX bus
konnektsrii
(sag)

Terminal kablo baglantisi

Ek G/IC - Transistor ¢ikis
gug kaynagi tnitesi
A Unitesi 1 I NX-OD2154 1 Cift kablolu tip
ov | 1ov OUTO, [ouT
I: 10G | 10G 10V ¢|| IOV Ug kablolu tip
24VDC
10V | IOV 10G ¢| 10G
|
10G | 10G NC NC
A B8| __ B8J
Ek GIC " Transistor gikis
glic kaynagi tnitesi
Unitesi | I NX-OD2258 1 Cift kablolu tip
oV | 10V OUTO._ ouT1
I: 10G | 10G 1oV 1oV
24 VDC Ug kablolu tip
1oV 10V 10G, 10G
10G | 10G NC NC ]
Al B8l __ A B8|

NX Serisi I/0
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Dijital ¢ikig Unitesi (MIL konnektorlii)

Oge Ozellikler

Model NX-OD5121-5 | NX-OD5256-5 | NX-OD6121-5 | NX-OD6256-5
Isim Transistor ¢ikis Unitesi

Dahili 1/0 ortak NPN PNP NPN PNP

Kapasite 16 nokta 16 nokta 32 nokta 32 nokta
Nominal gerilim 12ila 24 VDC 24 VDC 12ila 24 VDC 24 VDC

Calisma yiik gerilimi 10,2 ila 28,8 VDC 20,4 ila 28,8 VDC 10,2 ila 28,8 VDC 20,4 ila 28,8 VDC

Maksimum yiik
degeri akim

0,5 A/nokta, 2 A/NX Unitesi

0,5 A/nokta, 2 Alortak, 4 A/NX Unitesi

Maksimum yigilma akimi

4,0 A/nokta, 10 ms maks.

Sizinti akimi

Maks. 0,1 mA

Kalinti gerilimi

Maks. 1,5V

ON/OFF yanit zamani

Maks. 0,1 ms/Maks. 0,8 ms |Maks. 0,5 ms/Maks. 1,0 ms

Maks. 0,1 ms/Maks. 0,8 ms

Maks. 0,5 ms/Maks. 1,0 ms

Dielektrik dayanim

Maks. 5 mA kacak akimda 1 dakika icin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon ydntemi

Fotokuplér izolasyonu

Unite giig tiiketimi Maks. 0,60 W [Maks. 0,70 W [Maks. 0,80 W [Maks. 10 W
1/0 gii¢ kaynag@i yontemi |Harici kaynaktan besleme
/0 akim tiiketimi Maks. 30 mA [Maks. 40 mA [Maks. 50 mA [Maks. 80 mA
1/0 gii¢ kaynagi terminali [I/O gli¢ kaynagi terminalleri olmadan
akim kapasitesi
1/0 yenileme yéntemi Senkronize 1/0 anahtarlama ve serbest galismada yenileme
Terminal blok tipi MIL konnektori MIL konnektoru
20 terminal 40 terminal
Boyutlar (GxYxD) 30x100x71
Agirhk Maks. 80 g [Maks. 85 g [Maks. 90 g [Maks. 95 g
Baglanti kopmasi/ Desteklemez
kisa devre algilama
Koruyucu fonksiyon Desteklemez [Yik kisa devre Korusami ile [Desteklemez [Yik kisa devre Korusami ile

Devre yerlesimi

NX-OD5121-5

%

Konnektor

Dahili devreler

konnektérd

konnektori

(sol)

NXbus [* G/ giig kaynagi +
GIC gug kaynagi - %

GIG giig kaynagi 4} NX bus

GIC glig kaynagi - | (sag)

NX-OD5256-5

*w

Konnektor
o OUTO ile OUT15

Dahili devreler

konnektéri

konnektori

(sol)

NXbus [ /¢ giig kaynagi +
GIC gli¢ kaynagi - %;

GIC gtg kaynagi - | (sag)

G/G gii¢ kaynag +} NX bus

Terminal kablo baglantisi

NX-OD5121-5
Sinyal Konnektér Sinyal
12ila adi pini adi
24VDC NMERERE
} coM| 3 | 4 |com
v (LU 5 | 6 ouTo7
outTia| 7 | 8 |ouTos
out13[ 9 | 10 |ouTos
11| 12 OUTO4
ouT11] 13 | 14 |ouTo03
ouT10| 15 16 | OUT02
ouTos| 17 | 18 |ouTo1
LT} Qurs| 19 | 20 |OUTO0 1 |

« 3 ve 4 pininin (COM) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
1 ve 2 pininin (+V) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.

NX-OD5256-5
Sinyal  Konnektér — Sinyal
adi pini adi
24VDC
»—{} CoM (*l;\\//) 1 2 |COM(+V)
3 4 |0V
O outis[ 5 | g |ouTor T
ouTi4| 7 8 |OuT06
iIII__\-_I ouT13[ g | 10 |OUTOS (L]
O ouT12[ 11 | 12 |OUTo4 L
OouTi1 | 13 14 |OUTO3
O ouTi0 [ 15 | 16 |OUT02 l__L_Ii_—L_I
T 17 118 (8T s
LT} OQUr8| 19 |20 [OUTO0  ~—— |

1 ve 2 pininin (COM (+V)) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
« 3 ve 4 pininin (0V) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
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NX bus
konnektdrii
(sol)

NX bus
konnektorii

GIC gli¢ kaynagi +
GIC glig kaynagi -

GIC gii¢ kaynagr +

(sol) | G/C gug kaynag -

Devre yerlegimi

=
Eﬁ +V0
0 +V0
Iy 0 OUTO
L ile OUT15
I}
[
H o COMO
[
= COMO
15 Konnektor
S 0 +V1
- +V1
| 0 OUT16
" ile OUT31
CoM1
0 COM1
GIC glic kaynagi + | NX bus
N N konnektori
GIC gli¢ kaynagi - (sad)
v
] COMO (+V)
COMO (+V)
0~
z8
Ch
© 2
w9
= ¥~ O OUTO ile
5 ouT15
3 ovo
kel
£ ove Konnektor
a .’ COM1 (+V)
0 COM1 (+V)
o~
:8
8E
© =
22 O OUT16 ile
L] ouT31
O 0V1
ov1

GIC gti¢ kaynagi +

G/ giig kaynag -

NX bus
konnektdrii
(sag)

Terminal kablo baglantisi

NX-OD6121-5
Sinyal Konnektor  Sinyal
adi pini ad
w11 [ 2 |#
comi[ 3 | 4 |com1
OUT31[ 5 | 6 |OUT23
OouT30[ 7 | 8 [OoUT22
out29| 9 | 10 [ouT21
ouT28 | 11 | 12 | OUT20
ouT27 | 13 | 14 | OUT19
ouT26 | 15 | 16 [0UT18
| - outs 7 [1{gloutty == |
— out24{ 19 [ 20 |ouT16 ——
+V0 [ 21122 [+VO
coMo [ 23 | 24 |COMO
1 OUT15[ 25 [ 26 |OUTO7
OuT14| 27 | 28 |0oUT08
OUT13[ 29 | 30 |OUT05
ouT12[ 31 | 32 |OUT04
ouT11[ 33| 34 |OUT03
OUT10[ 35 | 36 |OUT02
0UT09 ["37 | 38 |ouTo1
b [ OUTO8| 39 | 40 JouTO0 =

+ 21 ve 22 pininin (+V0) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
+ 23 ve 24 pininin (COMO) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.

+ 1 ve 2 pininin (+V1) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.

+ 3 ve 4 pininin (COM1) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.

NX-OD6256-5

Sinyal
adi

Konnektor
pini

COM1 (+V)

Sinyal
adi

COM1 (+V)

ov1

ov1

7 ouT31

ouT23

0OuUT30

[IIIENIN]

0ouT22

0ouT29

10

ouT21

0ouT28

1112

0uT20

ouT27

13114

0ouT19

0ouT26

15 | 16

0ouT18

0uT25

17 1 18

ouT17

0ouT24

19120

0uUT16

=1"como (+v)

21122

COMO (+V)

ovo

23 |24

ovo

0ouT15

25|26

ouTo7

OouT14

27 28

0OuUT06

OuT13

29|30

OuT05

0ouT12

31132

0ouT04

ouT11

33 |34

OouT03

ouT10

35 | 36

0ouT02

0ouT09

37138

ouTo1

0ouT08

39 | 40

0ouT00

+ 21 ve 22 pininin (COMO (+V)) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
+ 1 ve 2 pininin (COM1 (+V)) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
* 23 ve 24 pininin (0VO0) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.

« 3 ve 4 pininin (0V1) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
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Role cgikig linitesi

Oge Ozellikler

Model NX-0C2633 | NX-0C2733

isim Réle cikis Gnitesi

Role tipi N.O. kontak |N.O. + N.C. kontak
Kapasite 2 nokta, bagimsiz kontaklar

Maks. anahtarlama

250 VAC/2 A (cos @ = 1), 250 VAC/2 A (cos @ = 0,4), 24 VDC/2 A, 4 Alunit

Min. anahtarlama

5VDC, 1 mA

ON/OFF yanit zamani

Maks. 15 ms

Role kullanim édmrii

Elektriksel: 100.000 islem™’
Mekanik: 20.000.000 islem

Dielektrik dayanim

A1/B1 terminalleri ve A3/B3 terminalleri arasinda:
Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 2.300 VAC.
Harici terminaller ile GR terminali arasinda:

Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 2.300 VAC.
Harici terminaller ile dahili devreler arasinda:

Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika i¢in 2.300 VAC.
Dahili devre ile GR terminali arasinda:

Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 510 VAC.

A1/3, B1/3 terminalleri ve A5/7, B5/7 terminalleri arasinda:
Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 2.300 VAC.

Dis terminaller ve fonksiyonel topraklama terminali arasinda:
Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 2.300 VAC.

Harici terminaller ile dahili devreler arasinda:

Maks. 5 mA kacak akimda 1 dakika i¢in 2.300 VAC.

I devre ve fonksiyonel topraklama terminali arasinda:
Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin 510 VAC.

Yalitim direnci

A1/B1 terminalleri ve A3/B3 terminalleri arasinda:
20 MQ min. (500 VDC)

Harici terminaller ile dahili devreler arasinda:

20 MQ min. (500 VDC)

Dahili devre ile GR terminali arasinda:

20 MQ min. (100 VDC)

Harici terminaller ile GR terminali arasinda:

20 MQ min. (500 VDC)

A1/3, B1/3 terminalleri ve A5/7, B5/7 terminalleri arasinda:
20 MQ min. (500 VDC)

Dis terminaller ve fonksiyonel topraklama terminali arasinda:
20 MQ min. (500 VDC)

Harici terminaller ile dahili devreler arasinda:

20 MQ min. (500 VDC)

I devre ve fonksiyonel topraklama terminali arasinda:

20 MQ min. (100 VDC)

Vibrasyon direnci

dakika toplam)

IEC60068-2-6'ye uygun.
3,5 mm genislik ile 5-8,4 Hz, 8,4-150 Hz, 9,8 m/s? hizlanma, X, Y ve Z yonlerinde her biri 100 dak. (her biri 10 dakika 10 slpirme = 100

Sok direnci

100 m/sn?, X, Y ve Z yénlerinin her birinde 3 kez

izolasyon ydntemi

Réle izolasyonu

Unite giig tiiketimi Maks. 0,80 W Maks. 0,95 W
1/0 gii¢c kaynagi yontemi |Harici kaynaktan besleme
1/0 akim tiiketimi Tuketim yoktur
1/0 gii¢ kaynagi terminali [I/O gli¢ kaynagi terminalleri olmadan
akim kapasitesi
1/0 yenileme yontemi Serbest ¢alismada yenileme
Terminal blok tipi Vidasiz bastirmali terminal
8 terminal (A + B)
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirlik Maks. 65 g [Maks. 70 g
Baglanti kopmasi/ Desteklemez
kisa devre algilama
Koruyucu fonksiyon Desteklemez

*1. Elektriksel kullanim émri akim degerine bagli olarak degisir. Ayrintilar icin bkz

Devre yerlesimi

NX-0C2633

Konnekigri

N bus [~ G/G giig kaynagi +
(sol)

/0 gug kaynagi -

Daili devreler

Dahil giig
Kkaynagi

Roleyi degistiremezsiniz.

NX-0C2733

Daili devreler

Dahil giig
Kaynagi

Konnekigri

Nxbus [ GIG giig kaynagi +
s0)

/0 gig kaynagi -

Oila 1
Terminal blogu
CoileC1

onnektori
(sag)

GIG giig kaynagi + | Nxbus
«
/0 gig kaynagi -

NOO ile NOT
CoileCt

NCO e NC1

Konnektord

GIG giig kaynadi + 7 wx pus
(sag)

/0 giig kaynagi -

NOO ve NO1 normal agik kontaklar, NCO ve NC1 normal kapali kontaklardir.

Roleyi degistiremezsiniz.

. “NX serisi dijital 1/0 Unitesi kullanim kilavuzu”.

Terminal kablo baglantisi

NX-0C2633

Role gikis Unitesi
NX-0C2633

— v e o | L

i

.4.“’4...
Ne | Ne
NC | NC
I "B
NX-0C2733
Role gikis Gnitesi
NX-0C2733
) 1]
—] Yok e Noo | Ncoet— vik  }—
co | co .
NO1 | Net
ct i oot
e~
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Dijital I/O tinitesi(MIL konnektorii ile birlikte)

Oge Ozellikler
Model NX-MD6121-5 |NX-MD6256-5
isim DC giris Unitesi/transistor ¢ikis Unitesi
Kapasite 16 giris/16 ¢ikis
Dahili /0 ortak NPN PNP
g Nominal gerilim 12ila 24 VDC 24 \VDC
© |Caligma yiik gerilimi 10,2 ila 28,8 VDC 20,4 ila 28,8 VDC
=§ Maksimum yiik 0,5 A/nokta, 2 A/NX Unitesi
.5 |degeri akim
fg Maksimum yigilma akimi (4,0 A/nokta, 10 ms maks.
5 Sizinti akimi Maks. 0,1 mA
S |Kalinti gerilimi Maks. 1,5V
ON/OFF yanit zamani Maks. 0,1 ms/Maks. 0.8 ms Maks. 0,5 ms/Maks. 1,0 ms
Dahili /O ortak NPN/PNP igin
« [Nominal giris gerilimi 24 VDC (15 ila 28,8 VDC)
5 Giris akimi | 7 mA
> |ON gerilimi Min. 15 VDC
;S ON akimi Min. 3 mA
S |OFF gerilimi Maks. 5 VDC
& |OFF akimi Maks. 1 mA
@ |ON/OFF yanit zamani 20 ps maks./400 ps maks.
Girig filtre siiresi Filtresiz, 0,25 ms, 0,5 ms, 1 ms (varsayilan), 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms, 64 ms, 128 ms, 256 ms

Dielektrik dayanim

Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi

Fotokuplér izolasyonu

Unite giig tiiketimi Maks. 0,70 W |Maks. 0,75 W
1/0 gii¢ kaynagi yontemi Harici kaynaktan besleme
1/0 akim tiiketimi Maks. 30 mA IMaks. 40 mA

1/0 gii¢ kaynagi terminali

1/0 gli¢ kaynagi terminalleri olmadan

akim kapasitesi

1/0 yenileme yontemi

Senkronize 1/0 anahtarlama ve serbest galismada yenileme

Terminal blok tipi 2 MIL konnektorleri

20 terminal
Boyutlar (GxYxD) 30x100x71
Agirhik Maks. 105 g |Maks. 1109
Baglanti kopmasi/ Desteklemez
kisa devre algilama
Koruyucu fonksiyon Desteklemez IYUk kisa devre Korusami ile

*1. 24 VDC'de nominal akim.

Devre yerlesimi

NX-MD6121-5
CN1 (sol) ¢ikis dongiisii

Konnektér

Dahili devreler

NXbus [ G/¢ gii kaynag +
konnektorii

(sol) | GIC giig kaynag -

0 GIC gii¢ kaynagi + | NX bus
. . konnektori
0 GIC giig kaynag - (sad)

CN2 (sag) giris dongiisii

Girig gostergesi ®¥%

INO &
°
ile g
IN15 K]
Konnektor =
""" §
Ccom1 [a}
COM1 QO

NXbus [ G/G giig kaynagi + O 0 GIG giig kaynagi + | NX bus
komekira ] komeora

CAE AL a— L O [

Terminal kablo baglantisi

NX-MD6121-5
CN1 (sol) ¢ikis terminali

Sinyal Konnektor Sinyal
adi pini adi

OuT00 | 20| 19| OUT08

— L L
y (L }-ouror [18[17]outos = |
ouTo2 [16 15 | 0UT10
[ L L1
} T}oures [14]13]ourt == |
[T} our [12[ 1 [ourtz =
: ouTos [10] 9 [ouT13 L
—{ L} {L
) T} oure |87 oum == |
outo7 [ 6 | 5 [ouT1s
—{ L L1
como [ 4 | 3 |como
w0 [2]1 [+

H
12ila 24 VDC

+ CN1'in 3 ve 4 pininin (COMO) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
+ CN1'in 1 ve 2 pininin (+V0) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.

CN2 (sag) giris terminali

Sinyal Konnektér Sinyal
24VDC adi pini adi
‘v*“j Nc|1]2 |NC
*H‘l comt | 3|4 | comt
5o IN15 | 5 | 6 | INO7 5o
(O IN14 | 7 | 8 [INO6 O/O

o IN13 | 9 |10 | IN05 5o
5o IN12 | 11|12 | IN04 5o
§o IN11 13|14 | IN03 5o
§o IN10 [ 1516 | IN02 5o
) o IN09 [ 17|18 | INO1 5o
5o IN08 | 1920 | IN0O 5o
+ CN2'nin giris gii¢ kaynagina ait kutup her iki yonde de baglanabilir.
+ CN2'nin 3 ve 4 (COM1) pininin ikisini de bagladiginizdan ve her iki
pin igin de ayni polariteyi belirlediginizden emin olunuz.

NX Serisi I/0
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Devre yerlegimi

NX-MD6256-5
CN1 (sol) gikis dongiisii
COMO (+V)
T 0O COMO (+V)
g k4
[ [
HWe 88
; E g Konnektor
& <= O 0UTO ile
e ouT15
O0Vv0
ovo

NXbus [ G/ giig kaynag +
konnektorii
(sol) | GIC gug kaynagi -

GIC giig kaynagi + | NX bus
N N konnektori
GIC gii¢ kaynagi - (sag)

CN2 (sag) giris dongiisii

Girig gostergesi *¥,
3,3kQ

INO &
. o
ile s
IN15 K]
Konnektor T =
z
comt 8

com1

NXbus [ G/¢ gii kaynagi + GIG giic kaynagi + | NX bus
konnektorii onnektorii

(sol) | GIC gli kaynag - GIC giig kaynagi - (sag)

Terminal kablo baglantisi

NX-MD6256-5
CN1 (sol) ¢ikis terminali

Sinyal Konnektor Sinyal
adi pini adi

OuT00 | 20| 19| OUT08

— L] L
T Cr
—LL] Lo oUT1 (L}
(L — 2 8L 1
T
—L{L} Ii ouTos | 8 | 7 | ouTt4 :'—‘il
L ouTo7 | 6 | 5 | OUT15 L
L L
:‘j COMO (+V) [ 4 | 3 | COMO (+V) (L1
! ovo |2 |1 |ovo
24VDC

* CN1'in 3 ve 4 pininin (COMO (+V)) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.
* CN1'in 1 ve 2 pininin (0V0) her ikisini de bagladiginizdan emin olunuz.

CN2 (sag) giris terminali

Sinyal Konnektor Sinyal
24VDC adi pini adi
:’{’*‘ NC| 11]2 |NC
*H‘i CoMm1 | 3 |4 |coM1
| ~ IN15 | 5 [ 6 [INO7 e |
| e IN4 )7 |8 |INO6 o~ |
) x IN13 | 9 |10 | IN05 5 \
| < IN12 | 1112 | IN04 5 )
) e IN11[13]14{IN03 |
| e IN10 |15 |16 | IN02 o~ |
- 5 IN09 |17 {18 | INO1 o4
e IN08 | 1920 | IN0O e

+ CN2'nin giris gii¢ kaynagina ait kutup her iki yonde de baglanabilir.
+ CN2'nin 3 ve 4 (COM1) pininin ikisini de bagladiginizdan ve her iki
pin icin de ayni polariteyi belirlediginizden emin olunuz.
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Analog /O unitesi

Akim giris linitesi

Oge Ozellikler

Model NX-AD2203 |NX-A03203 |NX-AD4203 |NX-A02204 |NX-AD3204 |NX-AD4204 |NX-AD2208 |NX-AD3208 |NX-AD4208
Isim Akim giris Unitesi

Girig araligi 4 ila 20 mA

Girig yontemi Tek uglu giris Diferansiyel girisi

Kapasite 2 nokta |4 nokta [8 nokta 2 nokta [4 nokta [8 nokta 2 nokta [4 nokta [8 nokta
Girig doniisiim araligi % -5—-% 105 (tam Olgek)

Mutlak maksimum +30 mA

Girig empedansi 250 Qmin.  [250 Q min.  [85 Q min. 250 Qmin.  [250 Qmin.  [85 Q min. 250 Qmin. [250 Qmin.  [85 Q min.
Cozunurluk 1/8.000 (tam odlgek) 1/30.000 (tam 6lgek)

Genel 25°C +% 0,2 (tam Olcek ) 1+% 0,1 (tam Olgek )

hassasiyet [gila 55°C  [+% 0,4 (tam dlgek ) +% 0,2 (tam 8lgek )

Doniigtiirme zamani 250 ps/nokta 10 ps/nokta

Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi

Giris ile NX bus arasinda: Gli¢ = Transformer, Sinyal = Dijital yalitici (girisler arasinda yalitim yoktur)

Unite giig tiiketimi

Maks. 0,90 W [Maks. 0,90 W [Maks. 1,05 W

Maks. 0,90 W [Maks. 0,90 W [Maks. 1,05 W [Maks. 0,90 W [Maks. 0,95 W [Maks. 1,10 W

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

NX bus igin besleme

Besleme yok

1/0 akim tiiketimi

Tiketim yoktur

1/0 gii¢ kaynagi terminali
akim kapasitesi

0,1 A/terminal maks.

I/0 gu¢ kaynagdi terminalleri olmadan

1/0 yenileme yontemi Serbest ¢alismada yenileme Senkronize 1/0 anahtarlama ve serbest
calismada yenileme
Terminal blok tipi Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz
bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali
terminal terminal terminal terminal terminal terminal terminal terminal terminal
8 terminal 12 terminal 16 terminal 8 terminal 12 terminal 16 terminal 8 terminal 12 terminal 16 terminal
(A+B) (A+B) (A+B) (A +B) (A +B) (A +B) (A+B) (A+B) (A+B)
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirlik Maks. 70 g
Girig baglantisinda Destekleniyor
kopma algilama
Devre yerlesimi Terminal kablo baglantisi
NX-AD2203 NX-AD2203
Ek GIC Akim girig tinitesi
giic kaynag! nitesi NX-AD2203
ov
A 1 A 1
lov ov Girig1+ VA \ Girig +
Terminal iblogu | Girig1+ ile 2+ on 24V (Sensor giig kaynag +)
106 }: G | 10G lov 10V @4 0V (Sensér giig kaynag -/Girig -)
AG AG: Analog devre dahili GND 24voe Ug kablolu sensar
. ov ov 10G 10
NX bus { GIG gig kaynagi + GIC giig kaynag + } NX bus
e 1/O giig kaynagi — 1/0 giig kaynagi — (sag) 106 | 106 NC NC
B[ 8| NC terminali dahili devreye bagh degildir.
NX-AD3203 NX-AD3203
Ek GIC Akim girig Gnitesi
gig kaynag! initesi NX-AD3203
ov A 1 A 1
ov ov Girig1+ A\ Girig +
Torminaliogu | Girig1+ le 4+ 00 lov | Iov { } } 24V (Sensor giig kaynag +)
10G }, 0G | 10G 10G | 106 0V (Sensér giig kaynagi -/Giris -)
AG AG: Analog devre dahili GND 24voe Girig3+ | Girig4+ Ug kablolu sensér
Nxbus [ G/C glig kaynagi + GIC giig kaynagi + 7 nx bus 1ov 1ov 1ov | 1ov
[ 05 T 05
(e 1/0 guig kaynagi — /0 giig kaynag - } 0 106 106
B8 8]
NX-AD4203 NX-AD4203
Ek GIC GIG giig kaynagi Akim giris Ginitesi
giig kaynag initesi baglanti initesi NX-AD4203
ov 1 1 1 1 |A
Terminal blogu ) oV ov 106 10G Girig1+ L 4 Girig +
Girig1+ ile 8+ 50 AG: Analog devre dahili GND | 10G 10G oV 10V @4 24V (Sensor giic kayna +)
AG AG ‘: 0G | 10G 10G | 106 Girig3+ | Girig4+ 0V (Senstr giig kaynag -/Giris -)
e { GIC guig kaynag! + GIC gug kaynag: + Mhe 24 VDC 106 | 106 lov | Iov Ug kablolu Sensér
| 0 giig kaynagi /0 giig kaynagi (sa) ov | 1ov 106 | 106 Girig5+ | Girigo+
106 106 ov ov
10G 10G 10G 10G Girig7+ | Girig8+
10G 10G ov ov
B8l A
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Devre yerlesimi

NX-AD2204/NX-AD2208

Girig1+ ile 2+

Terminal biogu | Giris - ile 2-

AG: Analog devre
dahili GND

AG

GIG giig kaynag +

(sol)

NX bus [ G/C gu¢ kaynagi +
konnekisri
110 giig kaynagi -

/0 gilg kaynagi -

NX-AD3204/NX-AD3208

Girig1+ ile 4+

Teminalbiogu | Giris - ile 4-

AG AG: Analog devre

dahili GND

GIG giig kaynagi +

Nxbus [ G/C gli¢ kaynagi +
Konneklorii
(sol)
110 giig kaynagi - 110 giig kaynagi -
Girig1+ ile 8+
Terminal blogu % 85Q AMP
Girig1 - ile 8-
510 KQ 2510 KQ
AG: Analog devre
AG AG dahili GND
Nxbus [ G/ giig kaynagi + GIG giig kaynagi +
Konneklord
(sol)
110 giig kaynagi - 1/0 giig kaynagi -

NX bus
konnektdril
(sag)

(sag)

NX bus.
konnekiorii

NX bus
konnektdril
(sag)

Terminal kablo baglantisi

NX-AD2204/NX-AD2208

Akim giris tinitesi
NX-AD220(]
A 1
Girig1+ (Girig2+ / 4 Girig +
J—%‘*] ore-
Girig1 - |Giris2 - @{—
AG AG
NC NC
NC terminali, inite igindeki analog devrenin 0 V'sine baghdir.
I B8] AG ini normal olarak gerekmez.

NX-AD3204/NX-AD3208

Akim giris nitesi
NX-AD320(

Girig1+ A (] s +
Girig? - |Giris2- [l J { iris -
Giriga+ | Girigd+
Girig3 - | Giris4 -

AG | AG

AG | AG

NC terminali, tinite igindeki analog devrenin 0 V'sine baglidir.
ln AG ini normal olarak gerekmez.

NX-AD4204/NX-AD4208

Akim giris nitesi
NX-AD420[]

A’ 1)
Girig1+ A (| ciris +

Girig2+
- [Py
irig1 - |Girig2- \V + iris
Girig3+ | Girigd+

Giris3 - | Girigd -

Girigh+ | Girig6+

Giris5 - | Girig6 -
Giris7+ | Giris8+

Giris7 - | Giris8 -

By
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Gerilim giris Unitesi

Oge Ozellikler

Model NX-AD2603 |NX-AD3603 |NX-AD4603 |[NX-AD2604 |NX-AD3604 |NX-AD4604 |NX-AD2608 |NX-AD3608 |NX-AD4608
Isim Gerilim giris Unitesi

Girig araligi -10ila 10V

Girig yontemi Tek uglu giris Diferansiyel girisi

Kapasite 2 nokta |4 nokta |8 nokta 2 nokta [4 nokta 8 nokta 2 nokta 4 nokta 8 nokta
Girig doniisiim araligi % -5—-% 105 (tam Olgek)

Mutlak maksimum +15V

Girigs empedansi 1 MQ min.

Coziiniirliik 1/8.000 (tam olgek) 1/30.000 (tam olgek)
Genel 25°C +% 0,2 (tam Olcek ) 1+% 0,1 (tam Olgek )
hassasiyet [0 ila 55°C  [+% 0,4 (tam dlgek ) +% 0,2 (tam Blgek )
Doniigtiirme zamani 250 ps/nokta 10 ps/nokta
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi

Giris ile NX bus arasinda: Gii¢ = Transformer, Sinyal = Dijital yalitici (girisler arasinda yalitim yoktur)

Unite giig tiiketimi Maks. 1,05 W [Maks. 1,10 W [Maks. 1,15 W

Maks. 1,05 W [Maks. 1,10 W [Maks. 1,15 W [Maks. 1,05 W [Maks. 1,10 W [Maks. 1,15 W

1/0 gii¢ kaynagi yontemi |NX bus icin besleme

Besleme yok

1/0 akim tiiketimi Tiketim yoktur

1/0 gii¢ kaynagi terminali |0,1 A/terminal maks.

akim kapasitesi

I/0 gu¢ kaynagdi terminalleri olmadan

1/0 yenileme yontemi Serbest ¢alismada yenileme Senkronize 1/0 anahtarlama ve serbest
calismada yenileme

Terminal blok tipi Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz Vidasiz
bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali bastirmali
terminal terminal terminal terminal terminal terminal terminal terminal terminal
8 terminal 12 terminal 16 terminal 8 terminal 12 terminal 16 terminal 8 terminal 12 terminal 16 terminal
(A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A +B)

Boyutlar (GxYxD) 12x100%71

Agirlik Maks. 70 g

Girig baglantisinda Desteklemez

kopma algilama

Devre yerlesimi

lov
Terminal blogu | Girig1+ ile 2+ w
1M0
106
AG AG: Analog devre dahili GND
Nxbus [ G/C gug kaynagi + GIC gug kaynagi + 7| NX bus
Konnekori konnekiorii
(sol) (sag)
/0 giig kaynagi - /0 giig kaynagi -
1oV
Terminalblogu |  Girig1+ ile 4+ w
1Mo
10G
AG AG: Analog devre dahili GND
Nxbus [ G/C glig kaynag + GIC gig kaynagi + 7 Nx bus
Konneklori Konnektori
(sol) (sag)
10 giig kaynagi - /0 giig kaynagi -
Girig1+ ile 8+ O w
Terminal blogu 1MQ
10G ¢
AG AG: Analog devre dahili GND

GIG gli kaynagi + GIG glig kaynagi + ] NXbus
konnekior

(sag)

NX bus.
konnektord
(sol)

/0 giig kaynagi - 10 giig kaynagi -

Terminal kablo baglantisi

24VDC

< o

24V (Sensor giig kaynag +)
0V (Sensbr giig kaynag: -/Giris -)

NC terminali dahili devreye bagl degildir.

Girig +

24VDC

24V (Sensor gii kaynagi +)

0V (Sensor giig kaynagi -/Giris -)

24VDC

1
A oo

i

24 V (Sensor giig kaynagi +)
0V (Sensbr giig kaynags -/Giris -)

L
Ug kablolu Sensor

Ek GIC Gerilim girig tnitesi
giig kaynagi tnitesi NX-AD2603
A 1 A 1
ov | lov Girig1+ VAN \
0G | 10G 1oV | IoVei
Ug kablolu sensér
ov | lov 10G | 1o
106 | 106 NC | NC
B8) 8
Ek G Gerilim girig tnitesi
qiig kaynag! initesi NX-AD3603
A 1 3 1
ov | lov Girig1+ !/ ‘\ \\
ov | lov ] ]
10G | 10G 10G | 106
L/
Girig3+ | Girigd+ Ug kablolu sensdr
ov | lov ov | 1oV
106G | 106
106 | 10G
BS| X B8
Ek GIG GIG giig kaynagi Gerilim giris Gnitesi
giig kaynag initesi baglanti anitesi NX-AD4603
1 1| |a1 1| |a
ov | Iov ov | lov Girig1+
ov | lov 10G | l0Get
0G | 10G lov lov Girig3+ | Girigd+
ov | lov 10G | 106
ov | lov ov | lov Girig5+ | Girigb+
ov | lov 10G | 10G
10G | 106 ov | lov Girig7+ | Girigg+
ov | lov 10G | 106
8 By B8l _|as B8
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Girig1+ ile 2+
Terminal biogu | Girig1 - ile 2-
AG

konnektsrii
(sol)

NX bus [ GIC giig kaynag +
1/0 gtig kaynagi -

Girig1+ ile 4+
Terminal blogu | Girig1 - ile 4-
AG

Nxbus [ G/C gug kaynagi +
Konnektora

/0 giig kaynagi -

Girig1+ ile 8+
Terminal blogu

Girig1- ile 8-

konnektor
(sol)

NX bus [ GIC gug kaynag: +
/0 giig kaynagi -

Devre yerlesimi

NX-AD2604/NX-AD2608

AMP

510 KQ 2 510 KQ

AG  AG: Analog devre dahili GND

NX-AD3604/NX-AD3608

510 KQ 510 KQ

AG AG: Analog devre dahili GND

NX-AD4604/NX-AD4608

AMP

510 KQ 2510 KQ

AG AG AG: Analog devre dahili GND

GIG giig kaynagi +

110 giig kaynagi -

GIG giig kaynagi +

/0 giig kaynagi -

GIC giig kaynag +

110 giig kaynagi -

NX bus.
konnektsrii
(sag)

NX bus.
konnektori
(sag)

NX bus
konnektori
(sag)

Terminal kablo baglantisi

NX-AD2604/NX-AD2608

Gerilim giris tnitesi
NX-AD2601]
A 1
Girig1+ |Girs2+ VAN {] ciris +
J—E—q o
Girig1 - | Giris2- #{—
AG | AG
NC | Ne
NC terminali, tinite igindeki analog devrenin 0 V'sine baglidir.
B8| AG terminalini normal olarak kablolamak gerekmez.
Gerilim giris nitesi
NX-AD3600)
A 1
Girig+ . (/ () \) {] s+
Girig1 - |airis2- 4 Girig -
Giriga+ | Girigd+
Girig3 - | Girig4 -
AG | AG
AG | AG
NC terminali, tinite igindeki analog devrenin 0 V'sine baglidir.
B8  AG terminalini normal olarak kablolamak gerekmez.

NX-AD4604/NX-AD4608

Gerilim giris anitesi
NX-AD460L]

Girig1+

AT (] cirs +

Giris2+

Girig1 -

Girig2 - @

Girig3+

Girigd+

Girig3-

Girig4 -

Girig5+

Girigb+

Girig5 -

Girig6 -

Girig7+

Girig8+

Giris7 -

Giris8 -

B8

D
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Akim cikis linitesi

Oge Ozellikler
Model NX-DA2203 | NX-DA3203 | NX-DA2205 | NX-DA3205
Isim Akim gikis Unitesi
Cikig araligi 4 ila 20 mA
Kapasite 2 nokta [4 nokta [2 nokta [4 nokta
Cikig doniigiim araligi | % -5-% 105 (tam olgek)
izin verilen yiik 600 Q min. [350 Q min. 600 Q min. [350 Q min.
Goziiniirliik 1/8.000 (tam olgek) 1/30.000 (tam Olgek)
Genel 25°C % 0,3 (tam Olcek ) % 0,1 (tam Olgek )
0ila 55°C |+% 0,6 (tam dlgek ) +% 0,3 (tam dlgek )
Doniistiirme zamani 250 ps/nokta 10 ps/nokta
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yalhtim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon yéntemi Girig ile NX bus arasinda: Gli¢ = Transformer, Sinyal = Dijital yalitic (girisler arasinda yalitim yoktur)
Unite giig tiiketimi Maks. 1,75 W [Maks. 1,80 W [Maks. 1,75 W [Maks. 1,80 W

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

NX bus i¢in besleme

1/0 akim tiiketimi

Tuketim yoktur

1/0 gii¢ kaynagi terminali
akim kapasitesi

0,1 A/terminal maks.

1/0 yenileme yontemi

Serbest galismada yenileme

Senkronize I/O anahtarlama ve serbest ¢alismada yenileme

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminal
8 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminal
12 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminal

8 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminal
12 terminal (A + B)

Boyutlar (GxYxD)

12x100%71

Agirhik

Maks. 70 g

Devre yerlesimi

NX-DA2203/DA2205
ov
m Cikis 11+ ile 12+ Terminal blogu
10G
AG: Analog devre dahili GND AG
NX bus { GIG gug kaynagi + G/C gtig kaynagi + } NX bus
konnektdrii konnektdrii
(sol) (sag)
1/0 gtig kaynagi - 1/0 gtig kaynagi -
NX-DA3203/DA3205

konnektori
(sol)

NX bus [ GIC gii¢ kaynagi +
1/0 giig kaynagi -

l m

ov
Cikis 11+ to 14+

Terminal blogu

10G

AG: Analog devre dahili GND AG

konnektorii

G/C gug kaynagi + 7] NX bus
(sag)

/0 giig kaynagi -

Terminal kablo baglantisi

NX-DA2203/DA2205

Ek GIC Akim gikis Unitesi
gli¢ kaynagi tinitesi NX-DA220[]
A 1 A 1 [ \ \
Iov | lov 1+ 12+ Akim gikigt +
|: I0G | 10G ov | lov Akim gikis -
24VDC
ov ov 10G 10
10G 10G NC NC
A B8l _ B8
Ek G/C Akim gikis nitesi
gu¢ kaynagi tnitesi NX-DA320[]
A 1 A 1 [ \ \
lov | lov 1+ 12+ Akim gikisi +
ov ov ( )
|: 106 | 10G 106 | l0G Akim gikis -
24VDC 13+ 14+ \L/
ov ov ov ov
10G 10G
10G 10G
A B8l __ A B8

NX Serisi I/0
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Gerilim ¢ikis Unitesi

Oge Ozellikler

Model NX-DA2603 | NX-DA3603 | NX-DA2605 | NX-DA3605
Isim Gerilim gikig Unitesi

Cikig araligi -10ila 10V

Kapasite 2 nokta [4 nokta [2 nokta [4 nokta
Cikig doniligiim araligi | % -5-% 105 (tam olgek)

izin verilen yiik 5 kQ min.

Cikis empedansi Maks. 0.5 Q

Goziiniirliik 1/8.000 (tam olgek) 1/30.000 (tam &lgek)

Genel 25°C +% 0,3 (tam dlgek ) +% 0,1 (tam odlgek )

hassasiyet (g ila 55°C [+% 0,5 (tam dlgek ) +% 0,3 (tam olcek )

Doniistiirme zamani 250 ps/nokta 10 us/nokta

Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon ydntemi Girig ile NX bus arasinda: Gug = Transformer, Sinyal = Dijital yalitici (girisler arasinda yalitim yoktur)

Unite giig tiiketimi Maks. 1,10 W [Maks. 1,25 W [Maks. 1,70 W [Maks. 1,25 W

1/0 gii¢ kaynagi yontemi |NX bus icin besleme

1/0 akim tiiketimi Tuketim yoktur

1/0 gii¢ kaynagi terminali |0,1 A/terminal maks.
akim kapasitesi

1/0 yenileme yontemi Serbest ¢alismada yenileme

Senkronize /O anahtarlama ve serbest ¢alismada yenileme

Terminal blok tipi Vidasiz bastirmali terminal

8 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminal
12 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminal
8 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminal
12 terminal (A + B)

Boyutlar (GxYxD) 12x100%71

Agirlik Maks. 70 g

Devre yerlesimi

Iov
Cikis V1+ile V2+

Terminal blogu

10G

konnektsrii
(sag)

GIG glig kaynag + } NX bus

1/0 gii¢ kaynagi -

1oV

Cikis V1+ile V4+

Terminal blogu

NX-DA2603/DA2605
)
AG: Analog devre dahili GND AG
km:‘wj(g:z GIC gug kaynagi +
b [ 1/0 gtig kaynagi -
NX-DA3603/DA3605
1)
AG: Analog devre dahili GND AG

10G

konnektdrii
(sol)

NX bus [ GIG gt kaynag +
110 giig kaynagi -

konnektorii

GIC gug kaynagi + 7] NX bus
(sag)

1/0 gtig kaynagi -

Terminal kablo baglantisi

24 VDC

24 VDC

Ek G/IC Gerilim gikig Unitesi
guic kaynag tnitesi NX-DA260L]
A 1 A 1
ov ov Vi+ V. } Gerilim gikisi +
10G | 106 oV | lov | Gerilim gikist -
Iov Iov 106 10
106 10G NC NC
e : Bl __ Bl
Ek G/IC Gerilim ¢ikig Unitesi
glic kaynag tnitesi NX-DA360L]
A 1 A 1
ov | 1ov Vit | V. Gerilim gikis +
Iov lov
10G | 10G 10G | 106 Gerilim gikist -
V3+ V4+
ov ov ov ov
106G 106
106G 10G
A8 Bgl __ A B8
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Sicaklik girig Unitesi

Termokupl giris linitesi

Oge Ozellikler
Model NX-TS2101 | NX-TS3101 | NX-TS2102 | NX-TS3102 | NX-TS2104 | NX-TS3104
Isim Termokupl tipi
Kapasite 2 nokta [4 nokta 2 nokta |4 nokta [2 nokta |4 nokta
Sicaklik sensorii K, J,T,E,L,U N,R, S, B, WRe5-26, |K, J, T, E, L, U, N, R, S, WRe5-26, PLII
PLII
Girig dontisiim araligi Girig araliginin +20°C'si
Girig algilama akimi Yaklasik 0,1 A
Giris empedansi Min. 20 KQ
Mutlak maksimum derece +130 mV
Géziiniirlitk 0,1°C maks.| 0,01°C maks. [0,001°C maks.
Isinma siiresi 30 dakika 45 dakika
Referans ve Doniigtiirme zamani 250 ms 10 ms |60 ms
Sicaklik araligi K, N (-200 ile 1.300°C arasl) K, N (-200 ile 1.300°C arasl)
J (-200 ile 1.200°C arasi) K (-20 ile 600°C arasi, ylksek ¢ozinurlik)
T (-200 ile 400°C arasl) J (-200 ile 1.200°C arasi)
E (-200 to 1.000°C arast) J (-20 ile 600°C arasi, yliksek ¢ozinirllik)
L (-200 ile 900°C arasi) T (-200 ile 400°C arasi)
U (-200 ile 600°C arast) E (-200 ile 1.000°C arasl)
R, S (-50 ile 1.700°C arasi) L (-200 ile 900°C arasl)
B (0 ile 1.800°C arasi) U (-200 ile 600°C arasi)
WRe5-26 (0 ile 2.300°C arasi) R, S (-50 ile 1.700°C arasi)
PLII (0 ile 1.300°C arasi) WRe5-26 (0 ile 2.300°C arast)
PLII (0 ile 1.300°C arasi)
Hassasiyet 2 KIJ/E/LIN/R/S/PLII (% %0,1) T (£%0,22)
T (% +0,2) R/S (£%0,19)
U (% +0,15) N (x%0,11)
WRe5-26 (% +0,05) U (+x%0,09)
KIJ/E/L/IWRe5-26/PLII (+%0,05)
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yahtim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon yéntemi Girig ile NX bus arasinda: Girig ile NX bus arasinda:
Glg = Trafo Glig = Trafo,
Sinyal = Fotokuplor Sinya = Dijital yalitici
Girigler arasinda: Girigler arasinda:
Gug = Trafo, Glg = Trafo
Sinyal = Fotokuplor Sinya = Dijital yahtici
Unite giig tiiketimi Maks. 0,90 W [Maks. 1,30 W [Maks. 0,80 W [Maks. 1,10W  [Maks. 0,80 W [Maks. 1,10 W
1/0 gii¢ kaynagi yontemi Besleme yok
1/0 akim tiiketimi Tuketim yoktur
1/0 gii¢ kaynagi terminali akim kapasitesi 1/0 gu¢ kaynagi terminalleri olmadan
1/0 yenileme yontemi Serbest galismada yenileme
Terminal blok tipi Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali
terminal terminal terminal terminal terminal terminal
16 terminal 16 terminal x 2 16 terminal 16 terminal x 2 16 terminal 16 terminal x 2
(A+B) [(A+B)&(C+D)|A+B) [(A +B) & (C + D)]|(A + B) [(A+B)&(C+D)
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71 24x100x71 12x100%71 24x100%71 12x100%71 24x100x71
Agirhik Maks. 70 g Maks. 140 g Maks. 70 g Maks. 140 g Maks. 70 g Maks. 140 g

*1. Girig tipi R, S ya da W oldugunda ¢6zlinirlik maksimum 0,2°C'dir.
*2. Sicaklik girislerinin proses degerinin ylizdesi olarak hassasiyeti ve 25°C ortam sicakliginda tipik deger (daha fazla bilgi icin kullanim kilavuzuna goz atin).

Terminal kablo baglantisi

NX-TS2101/TS2102/TS2104

Sicaklik girig
Unitesi
NX-TS2100]
A 1
NC NC
NC NC
NC NC
NC NC
Soguk baglanti sensori
TC2+ | TC2-
— * Dokunmayin veya kaldirmayin.
CJ1+7| CJ1- !1_
TC1+ | TC1- > Termokupl girisi
NC NC
A Bg|

NX-TS3101/TS3102/TS3104

Sicaklik giris Unitesi
NX-TS3100C]

A B1 C1 1
NC NC NC NC

NC NC NC NC

NC NC NC NC

NC NC NC NC

Soguk baglanti senséri

NC NC NC NC
A B8 C8 Dg|

TC2+ | TC2 TC‘H_ Te4 * Dokunmayin veya kaldirmayin.
CJ1+ | CJ1- CJ2+7| CJ2- o
TC1+ | TC1- | TC3+ | TC3-o > Termokupl girisi

NX Serisi I/0
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Direncli termometre girig lnitesi

Oge Ozellikler

Model NX-TS2201 [NX-TS3201 [NX-TS2202 __ |[NX-TS3202 ___ |NX-TS2204 ___|NX-TS3204
Isim Direncli termometre tipi

Kapasite 2 nokta [4 nokta 2 nokta |4 nokta 2 nokta |4 nokta

Sicaklik sensorii

Pt100 (ig kablolu)/Pt1000 (ii¢ kablolu)

Pt100 (ig kablolu)

Pt100 (i kablolu)/Pt1000 (ig kablolu)

Girig donligiim araligi

Girig araliginin £20°C'si

Girig algilama akimi

Yaklasik 0,25 mA

Géziiniirlitk 0,1°C maks. [0,01°C maks. [0,001°C maks.
iletken direnci etkisi 0,06°C/Q maks. (ayrica 20 Q maks.)
Isinma siiresi 10 dakika 30 dakika
Referans ve Doniigtiirme zamani 250 ms 10 ms |60 ms
Sicaklik araligi -200-850°C
Hassasiyet™! +%0,1 |£%0,05
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kacak akimda 1 dakika icin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yahtim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon ydntemi Girig ile NX bus arasinda: Girig ile NX bus arasinda:
Glg = Trafo Glg = Trafo
Sinyal = Fotokuplor Sinyal = Dijital yalitici
Girigler arasinda: Girigler arasinda:
Glg = Trafo Glg = Trafo
Sinyal = Fotokuplor Sinya = Dijital yalitici
Unite giig tiiketimi Maks. 0,90 W |Maks. 1,30 W Maks. 0,75 W |Maks. 1,06 W Maks. 0,75 W Maks. 1,06 W
1/0 gii¢ kaynagi yontemi Besleme yok

1/0 akim tiiketimi

Tuketim yoktur

1/0 gii¢ kaynag terminali akim kapasitesi

1/0 gui¢ kaynagi terminalleri olmadan

1/0 yenileme yontemi

Serbest ¢alismada yenileme

Terminal blok tipi Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali | Vidasiz bastirmali |Vidasiz bastirmali
terminal terminal terminal terminal terminal terminal
16 terminal 16 terminal x 2 16 terminal 16 terminal x 2 16 terminal 16 terminal x 2
(A+B) [(A+B)&(C+D)|(A+B) [(A+B)&(C+D)|(A+B) [(A+B)&(C+D)
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71 24x100x71 12x100%71 24x100%71 12x100%71 24x100x71
Agirhik Maks. 70 g Maks. 140 g Maks. 70 g Maks. 130 g Maks. 70 g Maks. 130 g

*1. Sicaklik girislerinin proses degerinin ylizdesi olarak hassasiyeti ve 25°C ortam sicakliginda tipik deger (daha fazla bilgi icin kullanim kilavuzuna g6z atin).

Terminal kablo baglantisi

NX-TS2201/TS2202/TS2204

Sicaklik giris
Gnitesi
NX-TS220L]

A 1
NC NC
NC NC
NC NC
NC NC

A2 B2
NC‘ B2 A =
A1 B1 o] |B
NC Bl o B
A B8

=
Direngli termometre girisi

NX-TS3201/TS3202/TS3204

L

=
=
=

Sicaklik giris tnitesi
NX-TS3200]
A B1 C1 D1
NC NC NC NC
NC NC NC NC
NC NC NC NC
NC NC NC NC
A2 B2 A4 B4
NC B2 NC B4
A
A1 B1 A3 V| B3 al | B
NC B1 NC B3 g |B
A B8 C8 D8

Direngli termometre girisi
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Pozisyon arayiiz linitesi

Artimh enkoder giris Unitesi

Oge Ozellikler

Model NX-EC0112 [NX-EC0122 [NX-EC0212 [NX-EC0222 [NX-EC0132 [NX-EC0142
Isim Artimli enkoder girig Unitesi

Kanal sayisi 1 kanal 2 kanal 1 kanal

Girig sinyalleri

Sayici: A, B ve Z fazlan
Harici girigler: 3

Sayici: A, B ve Z fazlar
Harici girigler: Yok

Sayici: A, B ve Z fazlar
Harici girigler: 3

Girig formu Tip NPN tipi PNP tipi NPN tipi PNP tipi Line driver, 4 MHz
500 kHz 500 kHz 500 kHz 500 kHz
Gerilim 20,4-28,8 VDC (24 VDC % +20/% -15) EIA standart RS-422-A
ON gerilimi: Min. 19,6 VDC/Min. 3 mA line driver duzeyleri
OFF gerilimi: Maks. 4,0 VDC/Maks. 1 mA Empedans: 120 Q% %5
Akim 4,2 mA (24 VDC) Girig gerilim seviyesi: V|4 Min. 0,1V
5 V1.t Min. 0,1V
x Histerisiz gerilimi: Vhys
3 (Vire - Vi7.): 60 Mv
:S Encoder igin 5V - Cikig gerilimi: 5 VDC +%5
giic kaynagi Cikis akimi: Maks. 500 mA
Maksimum yanit A ve B fazlari: Tek fazli 500 kHz (puls girisi faz farki x 4: 125 kHz), A ve B fazlari: Tek fazli 4 MHz (puls
frekansi Z fazi: 125 kHz girisi faz diferansiyali x 4: 1 MHz),
Z fazi: 1 MHz
Sayim uniteleri Pulslar
Puls giris yontemi Faz farki pulsu (¢arp1 x 2/4), puls + yon girigleri ya da yukari ve asagi puls girisleri
Sayag arahigi -2.147.483.648—-2.147.483.647 puls
Sayac Tip Doner sayag ya da lineer sayag
fonksiyonlari Kontrolor Kap! kontrolii, sayag sifilama ve sayag 6n ayar
Kilitleme fonksiyonu iki harici giris kilitteme ve bir danhili kilitleme
Olgiimler Puls hiz 6lgiimu ve puls periyot 6lgimu
Harici girig Girig gerilimi 20,4 ila 28,8 VDC - 20,4 ila 28,8 VDC
ozellikleri (24 VDC % +20/% -15) (24 VDC % +20/% -15)
Girig akimi 4,6 mA (24 VDC) - 3,5 mA (24 VDC)

ON gerilimi/ON akimi

Min. 15 VDC/Min. 3 mA

Min. 15 VDC/Min. 3 mA

OFF gerilimi/OFF akimi

Maks. 4,0 VDC/Maks. 1 mA

Maks. 5,0 VDC/Maks. 1 mA

ON/OFF yanit zamani

1 us maks./2 pus maks.

1 us maks./1 ps maks.

Dahili I/0 ortak NPN [PNP - NPN [PNP
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yalitim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon yéntemi Fotokupl6r izolasyonu Dijital yalitici
Unite giig tiiketimi Maks. 0,85 W  [Maks. 0.95W  [Maks. 0,85 W [Maks. 0,95 W  [Maks. 0,95W  [Maks. 1,056 W
1/0 gii¢ kaynagi NX bus tarafindan beslenir. 20,4-28,8 VDC (24 VDC % +20/% -15)
/0 gii¢ kaynagindan akim tiiketimi Yok 30 mA

1/0 gii¢ kaynagi terminali akim kapasitesi

Enkoder besleme bdlimi igin
terminal basina maks. 0,3 A ve diger
bélimler icin maks. 0,1 A

Terminal basina 0,3 A maks.

Terminal basina 0,1 A maks.

1/0 yenileme yontemi

Senkronize 1/0 yenileme ya da serbest galismada yenileme

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminal
16 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminal
12 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminal
2 adet 12 terminal [(A + B) x 2]

Boyutlar (GxYxD) 12x100%71 12x100%71 24x100x71
Agirlik 709 709 130 g
Hata algilama Yok

Koruma Yok

*1. /O yenileme yontemi bagh oldugu haberlesme (initesi ve CPU’ya gére otomatik olarak ayarlanir.

Devre yerlesimi

NX-EC0112

lov

Akim sinirlayici -
|

Terminal blogu| A, B, Z
10ile 12

10G

GIG glig kaynagi +

Sol taraf
NX bus I:
1/ giig kaynagji -

GIG glig kaynagi Sag taraf
j NX bus

konnektori

/0 giig kaynagi konnektsrii

NX-EC0122

1ov
" . |ABZ
Terminal blogu 10ile 12

10G

Sol taraf — G/G giig kaynag +
NX usl:

GIG giig kaynagi + — Sag taraf
:l NX bus

b
konnektor — 10 gl kaynagi -

0 glig kaynagi - = konnektsri

Terminal kablo baglantisi

NX-EC0112

NX Serisi I/0
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ov

Terminal blogu | A1,B1,21
A2,B2, 722

10G

Sol taraf GIG giig kaynagi +

NX bus

konnektorii — 1/0 giig kaynagi -
oV

A1,B1,Z1

Terminal blogu| A2, B2, 72

10G

NX bus

Sol taraf I: GIC giig kaynagi +
konnektori

1/0 giig kaynagr -

Devre yerlesimi

NX-EC0212

d
™
GIC giig kaynagi +— Sag taraf
- " NX bus
IO giig kaynad! - —konnektsri
NX-EC0222
lad
T4
GIC gig kaynagi + — Sag taraf
" . NX bus
0 gl kaynagi - — konnekisri
NX-EC0132/EC0142

Enkoder Girigi (NX-EC0132/EC0142)

A-, B-, Z-
Terminal blogu I:
A+, B+, Z+

Sol taraf — G/G giic kaynag +
NX bus . N
konnektsra — !0 gig kaynagr -

Yalitimsiz: 5V
\Y,

H> Yalitimsiz: 5V
+< Yaltimsiz: 5 V GND

Enkoder giig kaynagi gikisl, OV

GIC giig kaynagji + — Sag taraf
) B NX bus
1/0 gtig kaynagi - konnektor

Harici Girigler (NX-EC0132)

ov
Terminal blogu Ipai% é
10G

Sol taraf — GIG gii kaynagi +
NX bus [

konnektora — 110 gig kaynagr -

—{ Akim sinirlayici

@
™

Dahili
devreler

GIG gtic kaynagi +] Sag taraf

Harici Girigler (NX-EC0142)

Iov
Terminal blogu IAdi‘IBé é

10G

Sol taraf — G/G gii¢ kaynagi +
NX bus .
konnektora — VO gug kaynagi -

Akim sinirlayici

lad

L]

. . NX bus
/0 gii kaynagi - — konnektorii
3
EQ
58
GIG gii¢ kaynagi + — Sag taraf
) . NX bus
IO gig kaynag! - = onnektorii

Enkoder gii¢ kaynagi ¢ikisi, 5V :l Terminal

I

Enkoder 2

Terminal kablo baglantisi

NX-EC0212

Enkoder 1

L'%'._

leA1 | | B1ef I :|
lez1 | | NC

el OV 10Vey

1el0G | | 10Gs

re A2 B2e

[

Enkoder 2

I_:..
(B ENEX
o
aEE
w|o|o
P19y

Enkoder 1

I ]

Sensor 1

Sensor 3

NX-EC0132/EC0142

Enkoder

e 10 | 1A+ B+ XX
-

IOV | | IOV A- B-

140G | [ I0G Z+ 5V | XX

He 12 NC Z- oV

10V NC NC NC

el OG NC NC NC
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SSI Girig linitesi

Oge Ozellikler

Model NX-ECS112 |NX-EC3212
isim SSI Girig Gnitesi

Kanal sayisi 1 kanal |2 kanal

Girig sinyalleri

Harici girigler: 2 veri girisi (D+, D-)
Harici ¢ikislar: 2 saat gikisi (C+, C-)

1/0 arayiizii

Senkronize seri arayiiz (SSI), 2 MHz

Saat cikis!

EIA standart RS-422-A line driver diizeyleri

Veri girigi

EIA standart RS-422-A alici dlizeyleri

Maksimum veri uzunlugu

32 bit (tek donus, ¢oklu donls ve durum veri uzunlugu ayarlanabilir)

Kodlama yontemi

Donlistimstiz, ikili kod ya da gri kod

Baud hizi

100 kHz, 200 kHz, 300 kHz, 400 kHz, 500 kHz, 1,0 MHz, 1,5 MHz ya da 2,0 MHz

Dielektrik dayanim

Maks. 5 mA kacgak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi Dijital yalitici

Unite giig tiiketimi Maks. 0,85 W IMaks. 0,90 W
1/0 gii¢ kaynagi NX bus tarafindan beslenir. 20,4—-28,8 VDC (24 VDC % +20/% -15)

G/G gii¢ kaynaginin 20 mA 30 mA

akim tiketimi

1/0 gii¢ kaynagi
terminali akim kapasitesi

Terminal basina 0,3 A maks.

1/0 yenileme yontemi

Senkronize 1/0 yenileme ya da serbest galismada yenileme "

Terminal blok tipi Vidasiz bastirmali terminal Vidasiz bastirmali terminal
12 terminal (C + D) 12 terminal (C + D)

Boyutlar (GxYxD) 12x100x%71

Agirlik 659

Maksimum aktarim mesafesi >

100 kHz (400 m), 200 kHz (190 m), 300 kHz (120 m), 400 kHz (80 m), 500 kHz (60 m), 1,0 MHz (25 m), 1,5 MHz (10 m) ya da
2,0 MHz (5 m)

Hata algilama

Yok

Koruma

Yok

*1. /O yenileme yontemi bagh oldugu haberlesme (initesi ve CPU’ya gére otomatik olarak ayarlanir.

*2. Bir SSI giris Unitesinin maksimum aktarim mesafesi kendisine bagli olan enkoder ve kablonun empadansindan dolayi olusan gecikmeye ve iletisim hizina baghdir.
Maks. aktarim mesafesi sadece standart bir deger niteligindedir. Sistemdeki kablolarin ve enkoderlerin teknik 6zelliklerini inceleyin ve kullanmadan énce
ekipmanin ¢alismasini degerlendirin.

Devre yerlesimi Terminal kablo baglantisi

NX-ECS112 NX-ECS112

Terminal blogu

Yalitimsiz: 5V GND

T
cdimemis|—> Yalitmsiz: 5V
Fatnan <l valitimsiz: 5 V GND

Enkoder

)
2
>
°

°
£

G

>

Dahili devreler

NX bus

NX bus
1/0 gug kaynagr -

Sol taraf — G/G gii kaynagi + ;

konnektdrii /0 gug kaynagi -

%GIQ giig kaynagi +— Sag taraf

konnektérd

NX-ECS212 NX-ECS212

Terminal blogu

Yalitimsiz: 5V GND

E D1+ Enkoder
1C1-T[DT ]
OV| |10V,
0G| |10
[ 2+ [D2+
c2-| D2,

Enkoder

Yalitim devresi
Dahili devreler

20l emis [ Yalitmsiz: 5V
o

Ea?nagl <] valitimsiz: 5 V GND

Sol taraf — G/¢ giig kaynagi +
NX bus I:
konnektorii — V/O gig kaynagi -

GIG giig kaynagi +— Sag taraf
:l NX bus
0 giig kaynagi - — konnekt®ril

NX Serisi I/0

95



OMRON

Puls ¢ikis linitesi

Oge Ozellikler

Model NX-PG0112 |NX-PGO122
isim Puls cikis (initesi

Eksen sayisi 1 eksen

1/0 sinyalleri Harici girigler: 2 genel amagli giris

Harici gikislar: 3 (ileri yonlu puls, geri yonli puls ve genel amagli gikislar)

Kontrol metodu

Puls train ¢ikisi Gzerinden agik ¢evrim kontroll

Kontrolli siiriici

Puls train girisli servo siiriicii ya da bir stepper motor suriicti

Puls ¢ikis formu

Acik kollektor ¢ikisi

Kontrol iinitesi

Pulslar

Maksimum puls cikis hizi

500 kpps

Puls ¢ikis yontemi

lleri/geri yonlii puls gikislari ya da puls + yénlii cikislar

Pozisyon kontrol aralig

-2.147.483.648 — -2.147.483.647 puls

Hiz kontrolii araligi

1-500.000 pps

Pozisyonlama | |Tek eksenli pozisyon kontrolii

Mutlak konumlama, géreceli konumlama ve interrupt beslemesi

Tek eksenli hiz kontrolii

Hiz kontrolii (pozisyon kontrolii modunda hiz beslemesi)

Tek eksenli senkronize kontrol

Cam calismasi ve digli galismasi

Tek eksenli manuel calisma

Jogging

Tek eksenli kontroller igin yardimci

Ana konuma gidis, durma ve degisiklikleri yazma

fonksiyon
Harici girig Girig gerilimi 20,4-28,8 VDC (24 VDC % +20/% -15)
6zellikleri Girig akimi 4,6 mA (24 VDC)

ON gerilimi/ON akimi

Min. 15 VDC/Min. 3 mA

OFF gerilimi/OFF akimi

Maks. 4,0 VDC/Maks. 1 mA

ON/OFF yanit zamani

1 us maks./2 ps maks.

Dahili I/O ortak igleme NPN PNP
Harici ¢ikis Nominal gerilim 24 VDC (15 ila 28,8 VDC)
bzellikleri Maksimum yiik akimi 30 mA
ON/OFF yanit zamani 5 us maks./5 ps maks.
Dahili I/O ortak igsleme NPN PNP
Kalinti gerilimi Maks. 1,0V
Sizinti akimi 0,1 mA

Dielektrik dayanim

Maks. 5 mA kacak akimda 1 dakika icin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yahtim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon ydntemi

Harici girisler: Fotokupldr izolasyonu
Harici gikiglar: Dijital yalitici

Unite giig tiiketimi

Maks. 0,8 W [Maks. 0,9 W

1/0 gii¢ kaynag

NX bus tarafindan beslenir. 20,4-28,8 VDC (24 VDC % +20/% -15)

1/0 gii¢ kaynagindan akim tiiketimi

20 mA

1/0 gii¢ kaynagi terminali akim kapasitesi

Terminal basina 0,1 A maks.

Kablo uzunlugu

3 m maks.

1/0 yenileme yontemi

Senkronize 1/0 yenileme 2

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminal
16 terminal (A + B)

Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirlik 709
Hata algilama Yok
Koruma Yok

*1. Bu fonksiyonlar NJ serisi CPU ile birlikte MC fonksiyonu birlikte kullanildiginda desteklenir. Ayrintilar igin NJ serisi CPU unitesi hareket kontroli kullanim
kilavuzuna goz atin (Kat. No. W507). Bir puls ¢ikis Unitesi, kontrol sliresi boyunca sabit bir stirede aldigi komutlara dayali olarak sadece puls ¢ikisI saglar.
Her kontrol slresi hizlanma/yavaslama hedef konum hesaplamalari (dagitiimis hesaplamalari) ana makineye bagl kontrolor tizerinde gergeklestiriimelidir.

*2. 1/0 yenileme yéntemi bagl oldugu haberlesme Unitesi ve CPU’ya gore otomatik olarak ayarlanir.
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Devre yerlesimi

NX-PG0112

Puls Cikisi ve Harici Cikis

Sol taraf

GIG giig kaynagi +
NX bus

connektort 1/0 giig kaynagi

Iov
A, B, 00

GIG giig kaynagi +

1/0 giig kaynagi -

Harici Girigler

(9%

Terminal blogu | |0 veya 11

10G —
Soltaraf — 6/G gig kaynagi +
NX bus [
konnektort 1/0 gl kaynagi -

j Terminal blogu

Sag taraf
NX bus
konnektor(

GIG giig kaynagi +] Sag taraf

1/0 giig kaynag -

NX-PG0122

Puls Cikigi ve Harici Gikis

devreler

aynag:

Kisa devre korumas!

OA, B, 00

10G

NX bu:

GIG giig kaynagi +

Sol tarafl: GIC gig kaynagi +

s
konnektéril 1/0 giig kaynagi -

10 giig kaynagi -

Harici Girigler

Iov

Akim sinirlayici

Terminal blogu | 10veyalt

10G 1

NX bus

Sol tarafl: GIC giig kaynagi +

konnektsri — /O glg kaynagi -

GIG giig kaynagi +

/0 giig kaynagi -

NX bus
konnektorii

Terminal blogu

Sag taraf
NX bus
konnektorii

Sag taraf
NX bus

konnektori

Terminal kablo baglantisi

NX-PG0112

XX Strtict

A B
| o
1oV |10V
00 NC I_X_X_
1oV {10V
NC NC
te 10 11 o
relOV | [ 10\
1lOG | [ 10Gsf

Sensor 2

NX-PG0122

X Sirtct

S

| A ][ B
106108,
o0 R[PSS
106106
ne | [ne

o | [ 114

Lov | [ 1ove)

oG | [ 106

Sensor 2

NX Serisi I/0
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Giig Unitesi

NX bus gii¢ kaynagi linitesi

Oge Ozellikler
Model NX-PD1000
isim NX bus gii¢ kaynagi tnitesi

Gii¢ besleme gerilimi

24 VDC (20,4 ila 28,8 VDC)

NX linitesi glic kaynagi kapasitesi

10 W maks. (ayrintilar igin montaj oryantasyonu ve kisitlamalarina g6z atin)

NX iinitesi gili¢ kaynagi verimliligi

% 70

Kablosuz terminal akim kapasitesi

4 A maks. (kablolama tzerinden akim dahil)

Dielektrik dayanim

Maks. 5 mA kacak akimda 1 dakika i¢in yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi

Yaltimsiz

Unite giig tiiketimi

Maks. 0,45 W

1/0 akim tiiketimi

Tuketim yoktur

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminal
8 terminal (FG ile A + B)

Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirik Maks. 65 g
Devre yerlegimi Terminal kablo baglantisi
NX-PD1000 NX-PD1000
[ SHLDterminali + Ek NX dnitesi
SHLD terminali ~ + gui¢ kaynag tnitesi
NX-PD1000
Terminval SHLD terminali o A1 oV Uva ~,‘
blogu (FlonksLylone\ ,d; 24 VDC Unitesi L |
opraklama ti¢ kaynagi :
terminali) (= Yaltimsiz e T '
(Fonksiyonel A= Koo - . *UG | UGe, J
L topraklama devresi UNITE Gug
- terminali) LED 2 [NC2
NX dnitesi glic kaynag +¢ NX tnitesi giig kaynadi + NC NC
oani | L
dovrcler o |
NX bus . | “ . " - NX bus = =
Konnekisri NX Unitesi giig kaynagi - NX dnitesi gii¢ kaynag - Konnektsrii N
(o) | /¢ giig kaynagi + GG gig kaynagi + | (539) 100 Q veya daha
L GIC giig kaynagi - GG giig kaynagi - az topraklama =
0 DIN rayi kontak kaplamas|
(nite ray yuzeyi)
1/0 gii¢ kaynag linitesi
Oge Ozellikler
Model NX-PF0630 | NX-PF0730
isim Ek I/0 gii¢ kaynag tnitesi
Gii¢ besleme gerilimi 5-24 VDC (4,5-28,8 VDC) |
1/0 gii¢ kaynagi maksimum akimi |4 A ]10 A

Dielektrik dayanim

Maks. 5 mA kacak akimda 1 dakika i¢in yalitimi devreler arasinda 510 VAC.

Yahtim direnci

20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)

kapasitesi

izolasyon ydntemi Yalitimsiz

Unite giig tiiketimi Maks. 0,45 W

1/0 akim tiiketimi Maks. 1,0 mA

1/0 gii¢ kaynagi akim 4 A maks. 10 A maks.

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminal
8 terminal (A + B)

Boyutlar (GxYxD)

12x100%71

Agirlik

Maks. 65 g

*1. NX Uniteleri ve bagli harici cihazlar

Devre yerlesimi

NX-PF0630/PF0730

in 1/O devreleri igin uygun bir ¢ikis gerilimi kullanin.

Terminal kablo baglantisi

NX-PF0630/PF0730

Ek 1/0 gl DC Giris Unitesi

10V kaynagi tnitesi

()] A NX-PFOLI30 81 N o Cift kablolu tip
0oV | 10V 0 1

1oV J_ j

Terminal blogu 24VDC T 1oV | Iov

10G /0G| 10G 10G | 10G

10G 2 3
IOV | 10V IOV | IOV &

106 10G | 10G

NX Unitesi gig kaynagi NX Unitesi giig kaynagi + 10G | 10G Ug kablolu tip
Dabhili devreler
NX'bus | NX Unitesi gtig kaynagi NX Unitesi giig kaynagi - | NX bus A LI S 88
konnektorii konnektérii
(sol) G/G gug kaynagi + @ G/C giig kaynagi + | (sag)

G/C gti¢ kaynagi - ©

L

10 GUC Gostergesi

G/C gug kaynagi -
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1/0 gui¢ kaynagini baglanti tinitesi

Oge Ozellikler
Model NX-PC0010 | NX-PC0020 | NX-PC0030
Isim 110 glig kaynagini baglanti Gnitesi
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yahtim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon yéntemi Yalitimsiz
Unite giig tiiketimi Maks. 0,45 W
1/0 akim tiiketimi Tuketim yoktur
1/0 gii¢ kaynagi 4 Alterminal maks.
terminali akim kapasitesi
Terminal blok tipi Vidasiz bastirmali terminal
16 terminal (A + B)
1/0 gii¢ kaynagi 10G: 16 terminal I0V: 16 terminal 10G: 8 terminal
terminallerinin sayisi I0V: 8 terminal
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirhik Maks. 65 g

10G

Terminal blogu

10G

10G

NX Unitesi giig kaynag

NX bus R .
Konnektéri NX Unitesi gli¢ kaynagi -
(sol) 1/0 gli¢ kaynagi +
1/0 gli¢ kaynagi -
oV
1oV

Terminal blogu

1oV

NX Unitesi giig kaynagi

NX bus

Konnektarii NX Unitesi giig kaynagi

(sol) 1/0 giig kaynag

+

+

Devre yerlesimi Terminal kablo baglantisi

NX bus
konnektéri
(sol)

1/0 gui¢ kaynag -
oV
ov
oV

Terminal blogu
10G
10G

NX Unitesi giig kaynagi +
NX Unitesi giig kaynagi -
1/0 gug kaynagi +

1/0 guig kaynagi -

NX-PC0010 NX-PC0010
1/0 gli¢ kaynagi DC giris Unitesi o "
baglanti tnitesi veya Ug kablolu tip
NX-PC0010 transistor ¢ikis tnitesi
1 Al B1
| lolOG | 10G | o 0
I0G | 10G IOV | 1oV |_
NX Unitesi giig kaynagl + 0G| 10G 2 3
Dahili devreler X Ot e ke NX bus 0G| 10G VAR
MHeSIGHE Kanadl = | onnektsra 10G | 10G i 5
110 gig kaynagi + | (589 0G| 10G OV [ 1oV
. B I0G | 10G 6 7
/0 gig kaynag: - 10G | 10G 1OV | 1oV
Al B8 | | A8 88
NX-PC0020 NX-PC0020
1/0 gl kaynagi DC giris tinitesi 1 .
baglanti tnitesi veya Ug kablolu tip
NX-PC0020 transistér gikis Unitesi
Al B1 Al B1
oV | 1oV ] 1
. oV | 1oV 10G | 10G
NX Unitesi giig kaynagi + ~
X bus oV | 1ov 2 | 3
Unitesi gii §i - 0V | 10V 10G | 10G
NX Unitesi giig kaynag! Konnektrii ov ov . -
1/0 giig kaynagi + | (539)
0V | 10V 10G | 10G
1/0 giig kaynagi - 10V | 10V 6 7
oV | 1oV 10G | 10G
A8 ] A8 88
NX-PC0030 NX-PC0030
1/0 gtig kaynagi DC girig nitesi
baglanti tnitesi veya N )
NX-PC0030 transistor gikis Ug kablolu tip
unitesi
A1 B1 A1 1
—®I0V | 10V —1—e 0 1 :|
I0G | 10G 2 3
oV | oV 4 5
NX Unitesi giig kaynag + 10G | 10G 6 7
nites! nagl -
ceIOeRANES ~ | Konnektsri 10G | 10G 10 | N1
1/0 gug kaynagi + | (sad) ov | 1ov 12 | 13
- = 10G | 10G 14 15
1/0 gti¢ kaynagi - o ol " )

NX Serisi I/0
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Sistem Unitesi

Koruma baglanti uinitesi (topraklama terminali)

Oge Ozellikler
Model NX-TBX01
Isim Koruma baglanti Unitesi
Dielektrik dayanim Maks. 5 mA kagak akimda 1 dakika igin yalitimi devreler arasinda 510 VAC.
Yalitim direnci 20 MQ min. yalitimis devreler arasinda (100 VDC'de)
izolasyon ydntemi SHLD islevsel topraklama terminali ile dahili devre arasinda yahtim: yaltimsiz
Unite giig tiiketimi Maks. 0,45 W
1/0 akim tiiketimi Tiketim yoktur
Terminal blok tipi Vidasiz bastirmali terminal
16 terminal (FG ile A + B)
Ekranh 14 terminal (asagidaki iki topraklama terminali Fonksiyonel Topraklama terminalleridir)
terminal sayisi
Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirhk Maks. 65 g

Devre yerlesimi

Terminal kablo baglantisi

Doner enkoder

NX-TBXO01 NX-TBX01
SHLD terminal
i Koruma Artimli enkoder
SHLD terminal baglanti tinitesi giris Onitesi Ekran
Terminal SHLD terminal NX-TBX01 (agik kollektor giris)
blogu | (Fonksiyonel topraklama | A1 B1 A B1 /
terminal)) ' T SHLD | SHLD e A B e 1
(Fonksiyonel Iopraklama@ ? SHLD | SHLD z NC J l\
terminali
NX it K ) NX it ‘ SHLD | SHLD 1oV |ovo—J
Unitesi guic kaynagi + Unitesi guic kaynagi +
Dahili devreler SHLD | SHLD 10G | 10G @
NX bus o . R .| NXbus S 10 1"
konnektsri | NX Unitesi gii¢ kaynagi - NX Gnitesi gig kaynagi- |y onnektorii SHLD | SHLD L
(sol) . . . B (sag) SHLD | SHLD 12 N
1/0 glig kaynagi + 1/0 glig kaynagi +
gug kaynag gug faynag SHLD | SHLD g|_| ov | 1ov
| VO giig kaynagi - I/0 giig kaynagi - 10G | 10G
B8]

DIN rayi kontak kaplamasi
(Unite arka yuzeyi)

100 Q veya daha
az topraklama

l ZNES 1
A8 B8l | ___|A

100
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Boyutlar

EtherCAT kuplor linitesi

NX-ECC202

15 :
“m
@#’70
" | 65,2

Vidasiz bastirma terminalli I/O (initesi

12 mm genislik
141
12.0

15

100

104.5

1571

65.2

7

80.1

MIL konnektorlii I/O linitesi
20 terminalli 1 konnektor

16,1

N

27,85

24 mm genislik

104,5

26,1
24,0
EE :
A ——
]
B
o
o
o — o |
1,54 65,2
71
80,1

40 terminalli 1 konnektor

941%'

)
3 R
ol § 0
S < ‘
o
o«
py
n
oo}
(]
o]
S 7l T
o 652 1]
; 71 30
89,52 32,1

0
0]
3 3
=N S
ol
0
o
o |
[74
o 652
. 71
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20 terminalli 2 konnektor

89,52

32,1

Sonlandirici kapak linitesi

NX-ENDO1

l1,5

X1,5

65
&
71

12
d_u
/

I/0
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Siparis bilgisi

EtherCAT kuplor linitesi

Tip Sinyal tipi Ozellikler Kanallar Maks. G/C Genis- (Model
glic kaynagi  |lik
EtherCAT iletisim kuplori EtherCAT slave |En fazla 63 I/O (nitesi 2 10,0 A 46 mm |NX-ECC202
(firmware siirimi 1.1 veya Uzeri) Maks. 1.024 bayt giris + 1.024 bayt ¢ikis
Dagitilmis saati destekler
1/0 unitesi
Dijital I/0
Tip Kanallar, sinyal tipi Performans’, I/0 yenileme metodu|Baglanti tipi > I(_;;ni§- Model NPN tipi >
i
DC dijital giris |4 girig, 3 kablolu baglanti Yuksek hizli senkronize zaman muhrii|Vidasiz bastirma (NX-TBA122) |12 mm |NX-ID3444 NX-ID3344
Yiksek hizli senkronizasyon/ Vidasiz bastirma (NX-TBA122) |12 mm [NX-ID3443 NX-ID3343
serbest calisma
Senkronize/serbest ¢alisma Vidasiz bastirma (NX-TBA122) |12 mm [NX-ID3417 NX-ID3317
8 giris, 2 kablolu baglant Senkronize/serbest ¢alisma Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm |NX-1D4442 NX-1D4342
16 giris, 1 kablolu baglanti Senkronize/serbest ¢calisma Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-ID5442 NX-1D5342
Senkronize/serbest calisma 1 % 20-pinli MIL konnektoru 30 mm [NX-ID5142-5 [NX-ID5142-5
32 girig, 1 kablolu baglanti Senkronize/serbest calisma 1 % 40 pinli MIL konnektori 30 mm [NX-ID6142-5 [NX-ID6142-5
AC dijital giris |4 giris, 200-240 VAC, 50/60 Hz Serbest ¢alisma Vidasiz bastirma (NX-TBA082) (12 mm |NX-IA3117 -
DC dijital 2 ¢ikis 0,5 A, 3 kablolu baglanti Yiiksek hizli senkronize zaman muhri|Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-OD2258 [NX-OD2154
Gikist 4 cikis 0,5 A, 3 kablolu baglant Yiiksek hizli senkronizasyon/ Vidasiz bastirma (NX-TBA122) |12 mm |[NX-OD3257 [NX-OD3153
serbest calisma
Senkronize/serbest ¢calisma Vidasiz bastirma (NX-TBA122) |12 mm |[NX-OD3256 [NX-OD3121
8 cikis 0,5 A, 2 kablolu baglanti Senkronize/serbest calisma Vidasiz bastirma (NX-TBA162) [12 mm |NX-OD4256 [NX-OD4121
16 ¢ikis 0,5 A, 1 kablolu bagdlanti  |Senkronize/serbest ¢alisma Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm |[NX-OD5256 [NX-OD5121
Senkronize/serbest calisma 1 x 20-pinli MIL konnektori 30 mm [NX-OD5256-5|NX-OD5121-5
32 cikis 0,5 A, 1 kablolu baglanti  |Senkronize/serbest calisma 1 % 40 pinli MIL konnektori 30 mm [NX-OD6256-5|NX-0OD6121-5
Dijital role 2 cikis, N.O., 2,0 A Serbest calisma Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm |[NX-OC2633 |-
cikisl 2 ¢cikis, N.O. +N.C,,2,0A Serbest calisma Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm |[NX-OC2733 |-
DC Dijital I/O 16 giris + 16 ¢ikis, 1 kablo Senkronize/serbest calisma 2 x 20 pinli MIL konnektori 30 mm [NX-MD6256-5|NX-MD6121-5
baglanti + ortak

*1. Dijital I/O performansi, ACIK/KAPALI gecikmesi:
Yiiksek hizli PNP/NPN girigi: 100 ns/100 ns
Standart PNP/NPN girisi: 0,02 ms/0,4 ms

AC girisi: 10 ms/40 ms

Yiiksek hizli PNP/NPN cikigi: 300 ns/300 ns

Standart PNP ¢ikisi: 0,5 ms/1,0 ms
Standart NPN cikisi: 0,1 ms/0,8 ms
Role cikigi: 15 ms/15 ms

*2. Vidasiz bastirma baglantili Giniteler, uygun terminal konnektoru ile birlikte verilir. MIL konnektorll Gniteler eslesen soketler olmadan verilir.
*3. Model kodlari, PNP tipi sinyaller igindir (pozitif anahtarlama, 0 V ortak). Cogu model, ayni zamanda NPN tipi (negatif anahtarlama, 24 V ortak) olarak da mevcuttur.
MIL konnektér versiyonlarinin girisleri, NPN ya da PNP olarak kullanilabilir.

Analog I/O
Tip Sinyal tipi Performans, 1/O yenileme metodu [Kanallar [Baglanti tipi | ?kenig- Model
1
Analog girig 4 ila 20 mA 1/8.000 ¢ozinurlik, 250 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-AD2203
tek uglu Serbest calisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-AD3203
8 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) [12 mm [NX-AD4203
4ila 20 mA 1/8.000 ¢dziiniirlik, 250 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) [12 mm [NX-AD2204
diferansiyel Serbest galisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-AD3204
8 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-AD4204
1/30.000 ¢ozunirlik, 10 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-AD2208
Senkronize/serbest galisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-AD3208
8 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) [12 mm [NX-AD4208
10V 1/8.000 ¢dziiniirlik, 250 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) [12 mm [NX-AD2603
tek uglu Serbest galisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-AD3603
8 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-AD4603
10V 1/8.000 ¢ozlnurlik, 250 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-AD2604
diferansiyel Serbest calisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-AD3604
8 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) [12 mm [NX-AD4604
1/30.000 ¢ozindrlik, 10 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) [12 mm [NX-AD2608
Senkronize/serbest galisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-AD3608
8 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-AD4608
Analog ¢ikis 4 ila 20 mA 1/8.000 ¢ozlnurlik, 250 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-DA2203
Serbest calisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-DA3203
1/30.000 ¢oziindrllk, 10 us/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-DA2205
Senkronize/serbest ¢calisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-DA3205
10V 1/8.000 ¢ozinurlik, 250 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-DA2603
Serbest galisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-DA3603
1/30.000 ¢oziindrllk, 10 ps/kanal 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-DA2605
Senkronize/serbest calisma 4 Vidasiz bastirma (NX-TBA122) [12 mm [NX-DA3605

*1. Vidasiz Bastirma baglantili Gniteler, uygun terminal konnektori ile birlikte verilir.
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Sicaklik girisi
Tip Sinyal tipi Performans, 1/O yenileme metodu |Kanallar |[Baglanti tipi | Geniglik [Model
Sicaklik sensori | Termokupl tipi 0,1°C ¢oziindrliik, 200 ms/linite 2 Soguk baglanti sensori ile 12 mm |NX-TS2101
girisi B/E/JIK/L/IN/R/S/T/U/  |Serbest ¢alisma 4 birlikte, fabrikada tek tek kalibre {24 mm [NX-TS3101
WRe5-26/PLIl 0,01°C gozunurlik, 10 ms/tnite 2 edilmis vidasiz bastirmall 12 mm |NX-TS2102
Serbest calisma 2 terminal blok (larr) 22 o INX-TS3102
0,001°C ¢ozlnirlik, 60 ms/inite 2 12 mm |NX-TS2104
Serbest ¢alisma 4 24 mm [NX-TS3104
RTD tipi 0,1°C ¢o6ziindrliik, 200 ms/(inite 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-TS2201
Pt100 (3telli)/Pt1000/ |Serbest calisma 4 Vidasiz bastirma 24 mm [NX-TS3201
Ni508.4 (NX-TBA162 + NX-TBB162)
0,01°C ¢dzunurlik, 10 ms/lnite 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-TS2202
Serbest ¢alisma 4 Vidasiz bastirma 24 mm |NX-TS3202
(NX-TBA162 + NX-TBB162)
0,001°C ¢ozindrlik, 60 ms/iinite 2 Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-TS2204
Serbest ¢alisma 4 Vidasiz bastirma 24 mm [NX-TS3204
(NX-TBA162 + NX-TBB162)
*1. Vidasiz bastirma baglantili Giniteler, uygun terminal konnektori ile birlikte verilir. MIL konnektérli (initeler eslesen soketler olmadan verilir.
Pozisyon arayuzii
Tip Kanallar, sinyal tipi Performans, 1/O yenileme metodu |Baglanti tipi ' Genislik|[Model NPN tipi 2
Encoder girisi |1 SSI enkoder, 2 MHz Senkronize/serbest ¢alisma Vidasiz bastirma (NX-TBA122) |12 mm [NX-ECS112 |-
2 SSI Enkoder, 2 MHz Senkronize/serbest ¢alisma Vidasiz bastirma (NX-TBA122) |12 mm [NX-ECS212 |-
1 artimh enkoder hat slrlicu Senkronize/serbest calisma Vidasiz bastirma 24 mm [NX-EC0142 |NX-EC0132
4 MHz + 3 dijital giris (1 ps) (NX-TBA122 + NX-TBB122)
1 artimli enkoder agik kollektor Senkronize/serbest galisma Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-EC0122 |NX-EC0112
500 kHz + 3 dijital giris (1 ps)
2 artimli enkoder agik kollektér 500 kHz|Senkronize/serbest calisma Vidasiz bastirma (NX-TBA122) |12 mm [NX-EC0222 |NX-EC0212
Puls gikisi 1 Pulse yukari/asagi ya da pulse/ |Senkronize Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-PG0122 [NX-PG0112
yon agik kollektér 500 kHz + 2 dijital
giris + 1 dijital ¢cikis (1 ps)

*1. Vidasiz bastirma baglantili Gniteler, uygun terminal konnektoru ile birlikte verilir. MIL konnektérll tniteler eslesen soketler olmadan verilir.
*2. Model kodlari, PNP tipi sinyaller igindir (pozitif anahtarlama, 0 V ortak). Cogu model, ayni zamanda NPN tipi (negatif anahtarlama, 24 V ortak) olarak da mevcuttur.
MIL konnektor versiyonlarinin girigleri, NPN ya da PNP olarak kullanilabilir.

Giig/Sistem unitesi

Tip Tanim Baglanti tipi | Genislik[Model
NX bus gli¢ kaynag Unitesi 24 VDC girig, yalitimsiz Vidasiz bastirma (NX-TBC082) |12 mm [NX-PD1000
1/0 gli¢ kaynag unitesi Gruplarin ayrilmasi igin, 4 A'ya kadar Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-PF0630
Gruplarin ayrilmasi igin, 10 A'ya kadar Vidasiz bastirma (NX-TBA082) |12 mm [NX-PF0730
1/0 gl¢ kaynagini baglanti Gnitesi 16 x IOV Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-PC0020
16 x 10G Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-PC0010
8 x 10V + 8 x |10G Vidasiz bastirma (NX-TBA162) |12 mm [NX-PC0030
Koruma baglanti Unitesi Topraklama terminali, 16 nokta Vidasiz bastirma (NX-TBC162) |12 mm |NX-TBXO01
*1. Vidasiz bastirma baglantili Giniteler, uygun terminal konnektori ile birlikte verilir.
Aksesuarlar
Tip Tanim Baglanti tipi Geniglik [Model
Sonlandirici kapak Haberlesme kuploriine dahildir - 12 mm |NX-ENDO1
Terminal blogu (Yedek 6n konnektor) 8 kablolama terminali (A + B) ile Vidasiz bastirma 12 mm |NX-TBA082
8 kablolama terminali (FG ile A + B) ile Vidasiz bastirma 12 mm |NX-TBC082
12 kablolama terminali (A + B) ile Vidasiz bastirma 12 mm |NX-TBA122
12 kablolama terminali (C+ D) ile Vidasiz bastirma 12 mm |NX-TBB122
16 kablolama terminali (A + B) ile Vidasiz bastirma 12 mm |NX-TBA162
16 kablolama terminali (C+ D) ile Vidasiz bastirma 12 mm |NX-TBB162
16 kablolama terminali (FG ile A + B) ile Vidasiz bastirma 12 mm |NX-TBC162
DIN ray yalitim ara levhalar 3 pargadan olusan set: - - NX-AUX01
Terminal blok kodlama pinleri 10 Unite igin (Terminal blok: 30 pin, Gnite: 30 pin) |- - NX-AUX02
Ug plaka Uniteleri DIN ray (izerinde sabitlemek icin - - PFP-M
Makine kontrolori
isim Model
NJ-serisi CPU unitesi NJ501-]
(firmware stiriim 1.09 ya da daha tistii"™") NJ301-0J
Glg kaynag unitesi NJ-PA3001 (220 VDC)
NJ-PD3001 (24 VDC)

*1.

Bilgisayar yazilimi

NJ-serisi firmware 1.08 veya daha 6nceki bir stirimi ile NX 1/O niteleri uyumlulugu igin litfen OMRON temsilciniz ile temasa geginiz.

Ozellikler

Model

Sysmac Studio stiriim 1.10 veya tizeri |

SYSMAC-SE2[][]

*1.

Sysmac Studio 1.09 veya daha 6nceki bir stirimu ile NX G/C tniteleri uyumlulugu icin litfen OMRON temsilciniz ile iletisim kurun.

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat.No.SysCat_|182E-TR-03

Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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c) Cll

GX-Serisi 1/O

Yiiksek hizli uzak 1/0 terminalleri

GX Serisi I/0 Uniteleri, yodun bir dijital I/O terminalleri,
analog /O terminalleri ve enkoder giris terminalleri
serisi sunar.

» Kolay kurulum: otomatik ve manuel adres ayarlari

* Yuksek hizli giris fonksiyonuna, maks. 200 ys ACMA/
KAPAMA gecikmesine sahip dijital /O terminalleri

* Acilip kapanma veya gurulti nedeniyle durum
dengesiz oldugunda, dijital giris filtreleri arizayi énler

» Kolay bakim icin ¢ikarilabilir I/O terminali
* Genigletilebilir dijital I/O’lar

Sistem konfigiirasyonu

SvSTnar

always in control

EtherNet/IP)

Sysmac Studio
NJ Serisi GX Serisi
Makine otomasyonu kontroldri A
EtherCAT-
T
Dijital I/O terminalleri Genisletme uniteleri

L4

Analog I/O terminalleri
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Tip tanitimi

EtherCAT uzak I/O terminal GX Serisi

Tip

GX-ID16

i

ID: DC girigli

OD: DC cikish
MD: DC giris/cikis
OC: Rdle ¢ikisi
AD: Analog giris
DA: Analog ¢ikis
EC: Encoder girisi

Baglanti
1: Vida (Ortak) (2 sira terminal bloku)
2: Vida (Bolinmus ortak) (3 sira terminal bloku)

I/O sayisi

02: 2 nokta (2CH)
04: 4 nokta (4CH)
16: 16 nokta

32: 32 nokta

Girig/Cikis Tipi
Kod Dijital I/O tipi Analog 1/0 tipi Enkoder girisi tipi
1 NPN - Acik kollektdr
2 PNP - -
4 - - Line driver
7 - Akim/gerilim -

Ozellikler

Genel ozellikler

GX Serisi

Ozellik

Unite gii¢ besleme gerilimi

24 VDC % -15-%+10 (20,4-26,4 VDC)

1/0 gii¢ besleme gerilimi

24 VDC % -15-%+10 (20,4-26,4 VDC)

Giiriilti direnci

IEC 61000-4-4’e uygun, 2 kV (gug hatti)

Vibrasyon direnci

X, Y ve Z yénlerinde 80 dakika boyunca 0,7 mm genlikli 10 ila 60 Hz ve 50 m/sZ ivmeli 60 ila 150 Hz ariza
<Réle Cikisi Unitesi yalnizca GX-OC1601>
0,7 mm'lik gift genlikle 10 ila 55 Hz

Etki direnci

0,7 mm'lik gift genlikle 150 m/s*
<Réle Cikisi Unitesi yalnizca GX-OC1601>
100 m/s? (3 eksende 6 yénin her birinde 3 kez)

Dielektrik dayanim

600 VAC (izoleli devreler arasinda)

izolasyon direnci

20 MQ veya daha fazla (izoleli devreler arasinda)

Galigma ortami sicakligi

-10-55°C

Caligma nem orani

% 25 ile % 85 (yogunlagsma olmadan)

Galigma atmosferi

Asindirici gaz icermeyen

Depolama sicakhgi

-25-65°C

Depolama nemi

% 25 ile % 85 (yogunlagsma olmadan)

Terminal bloku vidalarini sikma torku

M3 kablolama vidalari: 0,5 Nm
M3 terminal bloku montaj vidalari: 0,5 Nm

Montaj yontemi

35 mm'lik DIN ray montaiji

*1

Yalnizca 2 sira terminal bloku ve 3 sira terminal bloku tipli slave'ler igin mevcuttur.

EtherCAT Haberlesme Spesifikasyonlari

Oge Ozellik

Haberlesme protokolii EtherCAT igin 6zel protokol
Modiilasyon Ana bant

Baud hizi 100 Mbps

Fiziksel katman

100BASE-TX (IEEE802.3)

Konnektorler

RJ45 blendajli konnektdr x 2
CN IN: EtherCAT girisi
CN OUT: EtherCAT cikisi

Haberlegsme Ortami

Kategori 5 veya Uzeri (¢ift, aliminyum bandi ve korumali kablosu &nerilir.)

Haberlesme mesafesi

Dugumler arasindaki mesafe (slave'ler): 100 m maks.

Giiriilti direnci

IEC 61000-4-4’e uygun, 1 kV veya daha Ustu

Diigiim adres ayari yontemi

Ondalik déner anahtarla veya Sysmac Studio ile ayarlayin

Diigiim adresi araligi

1 ila 99: Déner anahtarla ayarlayin
1 ila 65.535: Sysmac Studio ile ayarlayin

LED ekran

PWR x 1

L/A IN (Baglanti/Etkinlik Girigi x 1

L/A Cikisi (Baglanti/Etkinlik Cikisi) x 1
RUN x 1

ERR x 1

islem verileri

Sabit PDO eglestirme

PDO boyutu/modu

2 bit ila 256 bayt

Posta kutusu

Acil durum mesajlari, SDO talepleri, SDO yanitlari ve SDO bilgileri

SENKRONIZASYON modu

Dijital I/0 slave Unitesi ve analog I/O slave Unitesi: Serbest Calisma modu (asenkron)
Enkoder giris slave unitesi: DC modu 1
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Dijital I/0
16 noktali giris (1 kablolu baglanti)
Bie Ozellik
9 GX-ID1611 | GX-ID1621
Giris kapasitesi 16 nokta
Dahili I/O ortak NPN PNP
ON gerilimi Min. 15 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) |Min.15 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF gerilimi Maks. 5 VDC (her bir girig terminali ile V terminali arasinda) |Maks. 5 VDC (her bir girig terminali ile G terminali arasinda)
OFF akimi Maks. 1,0 mA
. Maks. 6,0 mA/giris (24 VDC'de)
Girig akimi Maks. 3,0 mA/giris (17 VDC'de)
ON gecikme Maks. 0,1 ms
OFF gecikme Maks. 0,2 ms

Girig filtre degeri

Filtresiz, 0,5 ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms (Varsayilan ayar: 1 ms)

Ortak basina devre sayisi

16 nokta/ortak

Girig gostergeleri

LED ekran (sarr)

Izolasyon yontemi

Fotokuplér izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

1/0 gli¢ kaynag: tarafindan tedarik

Unite giic kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 90 mA (20,4 ila 26,4 VDC gli¢ kaynag gerilimi igin)

1/0 gii¢ kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 5 mA (20,4 ila 26,4 VDC gui¢ kaynagi gerilimi igin)

Agirhik Maks. 180 g
Genigletme fonksiyonlari Etkin
Kisa devre korumasi fonksiyonu Hayir

Not:

16 noktal ¢ikis (1 kablolu baglanti)

V ve G terminallerine giden 1/O gui¢ kaynagi akimi igin, GX Serisi Kullanma Kilavuzuna bakin (Kat. No. W488).

Kalinti gerilimi

(0,5 VDC, her bir gikis terminali ile G terminali arasinda)

Oge Ozellik
GX-0D1611 | GX-0D1621
Cikig kapasitesi 16 nokta
Nominal akim (ON akim) 0,5 Algikis, 4,0 Alortak
Dahili I/O ortak NPN PNP
Maks. 1,2V Maks. 1,2V

(0,5 VDC, her bir gikis terminali ile V terminali arasinda)

Sizinti akimi Maks. 0,1 mA
ON gecikme Maks. 0,5 ms
OFF gecikme Maks. 1,5 ms

Ortak basina devre sayisi

16 nokta/ortak

Cikig gostergeleri

LED ekran (sar)

izolasyon yéntemi

Fotokuplér izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

1/0 gli¢ kaynag tarafindan tedarik

Unite giig kaynagi akimi tiiketimi Maks. 90 mA
(20,4-26,4 VDC gug¢ kaynag gerilimi igin)
. . P Maks. 5 mA
/0 giig kaynagr akim tiiketimi (20,4-26.4 VDC gii kaynag: gerilimi igin)
Agirlhik Maks. 180 g
Genigletme fonksiyonlar Etkin

Haberlesme hatalari igin
cikis yonetimi

Tutmayi ya da silmeyi segin

Kisa devre korumasi fonksiyonu

Hayir

Nominal yiik

250 VAC, 2 Algikig, ortak 8 A
30 VDC, 2 Algikig, ortak 8 A

Not: V ve G terminallerine giden I/O gii¢c kaynagdi akimi igin, GX Serisi Kullanma Kilavuzuna bakin (Kat. No \W488).
16 role cikigi
Oge Ozellik
’ GX-0C1601
Cikis kapasitesi 16 nokta
Monte edilmis roleler NY-5W-K-IE (Fujitsu Bileseni) (Bkz. Not)
Direnc yUku

(referans degeri)

Nominal ON akim 3 Algikis
Maksimum kontak gerilimi 250 VAC, 125 VDC
Maksimum kontak akimi 3 Algikis
Maksimum anahtarlama kapasitesi |750 VAAC, 90 WDC
Minimum uygulanabilir yiik 5VDC, 1 mA

Mekanik servis omrii

Min. 20.000.000 galisma

Elektrik servis omrii

Min. 100.000 calisma

Ortak basina devre sayisi

16 nokta/ortak

Cikig gostergeleri

LED ekran (sar)

Izolasyon yontemi

Role izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

Role surtict glcu, Gnitenin gii¢ kaynagindan saglanir.

Unite gii¢ kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 210 mA (20,4 ila 26,4 VDC gli¢ kaynagi gerilimi igin)

Agirlik

Maks. 290 g

Genigletme fonksiyonlar

Etkin

Haberlesme hatalari igin
cikis yonetimi

Tutmayi ya da silmeyi segin

Kisa devre korumasi fonksiyonu

Hayir

Not:

Tek bir rélenin spesifikasyonu igin, Uretici tarafindan yayinlanan veri sayfasina bakin.

GX-Serisi I/0
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8 noktali giris ve 8 noktali gikis (1 kablolu baglanti)

Oge

Ozellik

GX-MD1611 | GX-MD1621

Genel Ozellikler

Dahili I/0 ortak

NPN [PNP

1/0 gostergeleri

LED ekran (sarr)

Unite giig kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 80 mA (20,4 ila 26,4 VDC gug¢ kaynagdi gerilimi igin)

Agirhik Maks. 190 g
Genigletme fonksiyonlari Hayir
Kisa devre koruyucu fonksiyonu Hayir
Girig Bolimii
Girig kapasitesi 8 nokta

ON gerilimi Min. 15 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) [Min.15 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF gerilimi Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) [Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF akimi Maks. 1,0 mA

- Maks. 6,0 mA/giris (24 VDC'de
Giris akimi Maks. 3,0 mA/giriz Ew VDC‘de;
ON gecikme Maks. 0,1 ms
OFF gecikme Maks. 0,2 ms

Girig filtre degeri

Filtresiz, 0,5 ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms (Varsayilan ayar: 1 ms)

Ortak basina devre sayisi

8 nokta/ortak

izolasyon yéntemi

Fotokupldr izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

1/0 gii¢ kaynag: tarafindan tedarik

1/0 gii¢c kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 5 mA (20,4 ila 26,4 VDC gii¢ kaynagi gerilimi igin)

Cikis Bolimi

Cikis kapasitesi 8 nokta
Nominal ¢ikigi akimi 0,5 Algikig, 2,0 Alortak
Kalinti gerilimi Maks. 1,2 V . s - Maks. 1,2 V . L L

(0,5 VDC, her bir ¢ikis terminali ile G terminali arasinda) (0,5 VDC, her bir ¢ikis terminali ile V terminali arasinda)
Sizinti akimi Maks. 0,1 mA
ON gecikme Maks. 0,5 ms
OFF gecikme Maks. 1,5 ms

Ortak basina devre sayisi

8 nokta/ortak

izolasyon ydntemi

Fotokuplér izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

1/0 gli¢ kaynag: tarafindan tedarik

1/0 gii¢ kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 5 mA (20,4 ila 26,4 VDC gl kaynagdi gerilimi igin)

Haberlesme hatalari igin
cikis yonetimi

Tutmayi ya da silmeyi segin

Not: V ve G terminallerine giden 1/O gli¢ kaynagi akimi igin, GX Serisi Kullanma Kilavuzuna bakin (Kat. No W488).

16 noktali giris (3 kablolu baglanti)

dge Ozellik
GX-ID1612 | GX-ID1622

Giris kapasitesi 16 nokta
Dahili I/0 ortak NPN PNP
ON gerilimi Min. 15 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) |Min.15 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF gerilimi Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) |Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF akimi Maks. 1,0 mA

- Maks. 6,0 mA/giris (24 VDC'de
Giris akimi Maks. 3,0 mA/giriz Ew VDC‘de;
ON gecikme Maks. 0,1 ms
OFF gecikme Maks. 0,2 ms

Girig filtre degeri

Filtresiz, 0,5 ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms (Varsayilan ayar: 1 ms)

Ortak basina devre sayisi

8 nokta/ortak

Girig gostergeleri

LED ekran (sarr)

izolasyon ydntemi

Fotokuplér izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

I/0 gii¢ kaynag: tarafindan tedarik

Giris cihazi besleme akimi

100 mA/nokta

Unite giic kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 90 mA (20,4 ila 26,4 VDC gii¢ kaynag gerilimi igin)

1/0 gii¢ kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 5 mA (20,4 ila 26,4 VDC gui¢ kaynag gerilimi igin)

Agirhik Maks. 370 g
Genigletme fonksiyonlari Hayir
Kisa devre korumasi fonksiyonu Hayir

Not: V ve G terminallerine giden I/O gii¢ kaynagdi akimi igin, GX Serisi Kullanma Kilavuzuna bakin (Kat. No W488).
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16 noktali ¢ikis (3 kablolu baglanti)

Oge Ozellik
GX-0D1612 | GX-0D1622

Cikis kapasitesi 16 nokta
Nominal akim (ON akim) 0,5 Algikig, 4,0 Alortak
Dahili I/O ortak NPN PNP
Kalinti gerilimi Maks. 1,2V . s - Maks. 1,2V . A _—

(0,5 VDC, her bir ¢ikis terminali ile G terminali arasinda) (0,5 VDC, her bir ¢ikis terminali ile V terminali arasinda)
Sizinti akimi Maks. 0,1 mA
ON gecikme Maks. 0,5 ms
OFF gecikme Maks. 1,5 ms

Ortak basina devre sayisi

8 nokta/ortak

Cikisg gostergeleri

LED ekran (sarr)

izolasyon yéntemi

Fotokuplér izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

1/0 gu¢ kaynag tarafindan tedarik

Cikig cihazi besleme akimi

100 mA/nokta

- " N PP Maks. 90 mA

Unite gii¢ kaynagr akimu tiiketimi | 4 4 "o6 4 \/pC giig kaynagi gerilimi iin)
. o PP Maks. 5 mA

/O giig kaynag akim tiiketimi (20,4-26,4 VDC giig kaynagi gerilimi igin)

Agirlik Maks. 370 g

Genigletme fonksiyonlari Hayir

Haberlesme hatalari igin
cikis yonetimi

Tutmayi ya da silmeyi segin

Kisa devre korumasi fonksiyonu

Hayir

Not: V ve G terminallerine giden 1/O gii¢ kaynagdi akimi igin, GX Serisi Kullanma Kilavuzuna bakin (Kat. No W488).

8 noktali giris ve 8 noktali ¢ikis (3 kablolu baglanti)

Oge

Ozellik

GX-MD1612 | GX-MD1622

Genel Ozellikler

Dahili I/0 ortak

NPN [PNP

1/0 gostergeleri

LED ekran (sart)

Unite giig kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 90 mA (20,4 ila 26,4 VDC gli¢ kaynagi gerilimi igin)

Agirhik Maks. 370 g
Genigletme fonksiyonlari Hayir
Kisa devre koruyucu fonksiyonu Hayir
Girig Bolumi
Girisg kapasitesi 8 nokta

ON gerilimi Min. 15 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) [Min.15 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF gerilimi Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) |Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF akimi Maks. 1,0 mA

- Maks. 6,0 mA/giris (24-VDC'de
Girig akimi Maks. 3.0 mA/giré E17—VDC‘de§
ON gecikme Maks. 0,1 ms
OFF gecikme Maks. 0,2 ms

Giris filtre degeri

Filtresiz, 0,5 ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms (Varsayilan ayar: 1 ms)

Ortak bagina devre sayisi

8 nokta/ortak

izolasyon yéntemi

Fotokuplér izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

1/0 gu¢ kaynag tarafindan tedarik

Giris cihazi besleme akimi

100 mA/nokta

1/0 gii¢ kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 5 mA (20,4 ila 26,4 VDC gui¢ kaynagi gerilimi igin)

Cikig Boliimii

Cikis kapasitesi 8 nokta
Nominal ¢ikigi akimi 0,5 Algikis, 2,0 Alortak
Kalinti gerilimi Maks. 1,2V ) s - Maks. 1,2V ) L L

(0,5 VDC, her bir gikis terminali ile G terminali arasinda) (0,5 VDC, her bir gikis terminali ile V terminali arasinda)
Sizinti akimi Maks. 0,1 mA
ON gecikme Maks. 0,5 ms
OFF gecikme Maks. 1,5 ms

Ortak basina devre sayisi

8 nokta/ortak

izolasyon yéntemi

Fotokuplér izolasyonu

1/0 gii¢ kaynagi yontemi

1/0 gli¢ kaynag: tarafindan tedarik

Cikis cihazi besleme akimi

100 mA/nokta

1/0 gii¢ kaynagi akimi tiiketimi

Maks. 5 mA (20,4 ila 26,4 VDC gui¢ kaynagi gerilimi igin)

Haberlesme hatalari igin
cikis yonetimi

Tutmayi ya da silmeyi segin

Not: V ve G terminallerine giden I/O gii¢ kaynagdi akimi igin, GX Serisi Kullanma Kilavuzuna bakin (Kat. No \W488).
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Analog 1/O
Analog girig
Ozellik
Oge GX-AD0471
Gerilim girisi | Akim girisi
Girig kapasitesi 4 nokta (etkinlestirilmis kanal sayisini ayarlamak igin mimkdinddr)
Oila5V
Girig aralig (1) ::: ?(;/V 4-20 mA
-10—+10V
Girig araligi ayar yéntemi Girig arahgi anahtqu: CHj/CH2 girisi icin ort‘a_k, CH3/CH4 girisi igin orték o
SDO haberlesmesi: CH1 ila CH4'e tek tek giris yapmaya ayarlamak mimkundur
Maksimum sinyal girisi +15V +30 mA
Giris Empedansi Min. 1 MQ Yakl. 250 O
Coziiniirliik 1/8.000 (tam 6lgek)
Genel dogruluk 25°C % +0,3 FS % +0,4 FS
-10-55°C  |% +0,6 FS % +0,8 FS
Analog doniigiim dongiisii 4 nokta kullanildiginda 500 ps/giris: Maks. 2 ms
+10 V disinda: 0000 ila 1F40 Onaltilik(Hex) tam dlgek
A/D doniistiiriilmiis verileri (0ila 8.000) .
+10 V: FO60—-0FAO Onaltilik(Hex) tam &lgek (-4.000—+4.000)
A/D déntsim araligi: Yukaridaki veri araliklarinin % +5 FS'si.
i .. . Fotokuplér izolasyon (giris ve haberlesme hatlari arasinda)
zolasyon yontemi Girig sinyalleri arasinda izolasyon yoktur
s sinyalleri aras yon y
Unite gii¢ kaynagi akimi tiiketimi Maks. 120 mA (20,4 ila 26,4 VDC gui¢ kaynag gerilimi igin)
Agirhik Maks. 180 g
Aksesuarlar Kisa devreli metal aksesuarlar igin (akim girisi igin) |
"1 Kisa devreli metal aksesuarlar yalnizca akim girisi i¢in kullanilir, ancak gerilim girisleri i¢in de kullanirken emniyetli bir yerde saklayin.
Analog cikis
Ozellik
Oge GX-DA0271
Gerilim cikigi | Akim cikis
Cikis kapasitesi 2 nokta (etkinlestirilmis kanal sayisini ayarlamak igcin mimkuindir)
Oila5V
Cikis araligi (1) ::2 ?ovv 4-20 mA
-10—+10 V
Cikis araligr ayar yontemi Cikis araligi anahtari, SDO haberlesmesi: CH1 ve CH2 gikiglarini ayri ayri ayarlamak mimkuindur
Harici gikig izin verilen yiik direnci |Min. 5 KQ Maks. 600 Q
Goziiniirliik 1/8.000 (tam Olgek)
N 25°C % +0,4 FS
Genel dogruluk 10-55°C [% 208 FS
Analog doniisiim doéngiisii 2 nokta kullanildiginda 500 ps/giris: Maks. 1 ms
+10 V disinda: 0000 ila 1F40 Onaltilik(Hex) tam dlgek (0 ila 8.000)
D/A doniistiiriilmiis verileri +10 V: FO60—-0FAO Onaltilik(Hex) tam 6lgek (-4.000—+4.000)
D/A doénlisiim aralidi: Yukaridaki veri araliklarinin % +5 FS'si.
i .. . Fotokupldr izolasyon (gikis ve haberlesme hatlari arasinda)
zolasyon yontemi ; ) .
Cikis sinyalleri arasinda izolasyon yoktur
Unite gii¢ kaynagi akimi tiiketimi Maks. 150 mA (20,4 ila 26,4 VDC gui¢ kaynag gerilimi igin)
Agirhk Maks. 190 g
Enkoder Girisi
Open collector girisi
Oge Ozellik
GX-EC0211
Terminal 6zellikleri
Sayag noktasi 2 nokta
Sayag fazi A
Sayag fazi B
Girig sinyali Sayag fazi Z
Kilit girisi (A/B)
Sayag sifirlama girisi
Sayag etkinlestirildi durumu ekrani  |LED ekran (yesil)
Girig gostergeleri LED ekran (sarr)
Unite giig kaynagi akimi tiiketimi Maks. 130 mA (20,4 ila 26,4 VDC gli¢ kaynagi gerilimi igin)
Agirhik Maks. 390 g
Puls giris spesifikasyonlari
Sayag fazi A/B Sayag faz1 Z
Girig gerilimi 20,4-26,4 VDC 4,5ila5,5VDC 20,4-26,4 VDC 4,5ila5,5VDC
(24 VDC % -15—+10) (5 VDC %%5) (24 VDC % -15—+10) (5 VDC %5)
Girig akimi 8,4 mA (24 VDC'de) 8,6 mA (5 VDC’de) 8,4 mA (24 VDC'de) 8,6 mA (5 VDC’'de)
ON gerilimi Min. 19,6 V Min. 4,5V Min. 18,6 V Min. 4,5V
OFF gerilimi Maks. 4 V Maks. 1,5V Maks. 4 V Maks. 1,5V
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Oge Ozellik
GX-EC0211
Girig kisitlama direnci 2,7 KQ |430 Q 2,7 KQ 430 Q
Maksimum yanit frekansi (Tf:'; I:fklsggr';:zy < 4,125 KH2) 125 kHz
Filtre anahtarlama Yoktur Yoktur
Kilit/sifirlama girigi 6zellikleri
Kilit girisi (A/B) | Sifirlama girisi
Dahili I/O ortak NPN
Girig gerilimi 20,4-26,4 VDC (24 VDC -15—+%10) 20,4-26,4 VDC (24 VDC -15—+%10)
Giris empedansi 4,0 KQ 3,3 KQ
Giris akimi 5,5 mA (24 VDC'de) 7 mA (24 VDC'de)
ON gerilimi/ON akimi Min. 17,4 VDC/Min. 3 mA Min. 14,4 VDC/Min. 3 mA
OFF gerilimi/OFF akimi Maks. 5 VDC/Maks. 1 mA Maks. 5 VDC/Maks. 1 mA
ON yanit zamani Maks. 3 pus Maks. 15 us
OFF yanit zamani Maks. 3 us Maks. 90 us
Line Drive girisi
Oge Ozellik
GX-EC0241
Terminal 6zellikleri
Sayac noktasi 2 nokta
Sayag fazi A
Sayag fazi B
Girig sinyali Sayag faz1 Z
Kilit girisi (A/B)
Sayag sifirlama girisi
Sayag etkinlestirildi durumu ekrani  |LED ekran (yesil)
Girig gostergeleri LED ekran (sari)
Unite giig kaynagi akimi tiiketimi Maks. 100 mA (20,4 ila 26,4 VDC gug kaynag gerilimi igin)
Agirhik Maks. 390 g
Puls giris spesifikasyonlari
Sayag fazi A/B | Sayag fazi Z
Girig gerilimi EIA standart RS-422-A hat surlictisu diizeyi
Girigs empedansi 120 Q %5
gH diizeyi girig gerilimi 0,1V
gL diizeyi girig gerilimi -0,1V
Histeresiz gerilimi 60 mV
Maksimum yanit frekansi 2;:'; ::ﬁl('l ‘é:el\lﬂrg;am x 4,1 MHz) 1 MHz
Filtre anahtarlama Yoktur
Kilit/sifirlama girigi 6zellikleri
Kilit girisi (A/B) | Sifirlama girisi
Dahili I/O ortak PNP
Giris gerilimi 20,4-26,4 VDC (24 VDC -15—+%10) 20,4-26,4 VDC (24 VDC -15-+%10)
Giris empedansi 4,0 KQ 3,3 KQ
Giris akimi 5,5 mA (24 VDC'de) 7 mA (24 VDC'de)
ON gerilimi/ON akimi Min. 17,4 VDC/Min. 3 mA Min. 14,4 VDC/Min. 3 mA
OFF gerilimi/OFF akimi Maks. 5 VDC/Maks. 1 mA Maks. 5 VDC/Maks. 1 mA
ON yanit zamani Maks. 3 us Maks. 15 us
OFF yanit zamani Maks. 3 us Maks. 90 us
Genisletme Uniteleri
8 noktali giris
Oge Ozellik
XWT-ID08 XWT-ID08-1
Dahili I/O ortak NPN PNP
1/0 kapasitesi 8 giris
ON gerilimi Min. 15 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) [Min.15 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF gerilimi Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) [Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF akimi Maks. 1,0 mA
- 24 VDC’de: Maks. mA/giri
Girig akimi 17 VDG de: Malke gjg m%giriz
ON gecikme Maks. 1,5 ms
OFF gecikme Maks. 1,5 ms
Ortak basina devre sayisi 8 girig/ortak
Agirhk Maks. 80 g
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16 noktal giris

Oge Ozellik
XWT-ID16 XWT-ID16-1

Dahili I/0 ortak NPN PNP
1/0 kapasitesi 16 giris
ON gerilimi Min. 15 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) |Min.15 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF gerilimi Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile V terminali arasinda) |Maks. 5 VDC (her bir giris terminali ile G terminali arasinda)
OFF akimi Maks. 1,0 mA
Girig akimi 24 VDC’de: Maks. 6,0 mA/g!r!$

17 VDC’de: Maks. 3,0 mA/giris
ON gecikme Maks. 1,5 ms
OFF gecikme Maks. 1,5 ms
Ortak basina devre sayisi 16 giris/ortak
Haberlesme gii¢ kaynagi
akim tiilfetim? ¢ s 10 mA
Agirhik Maks. 120 g
8 noktali ¢cikis
dge Ozellik

XWT-0D08 XWT-0D08-1

Dahili I/0 ortak NPN PNP
1/0 kapasitesi 8 cikis
Nominal ¢ikigi akimi 0,5 Algikig, 2,0 Alortak
Kalinti gerilimi Maks. 1,2 V . . - Maks. 1,2V . . -

(0,5 A DC, her bir gikis terminali ile G terminali arasinda) (0,5 A DC, her bir ¢ikis terminali ile V terminali arasinda)

Sizinti akimi Maks. 0,1 mA
ON gecikme Maks. 0,5 ms
OFF gecikme Maks. 1,5 ms
Ortak basina devre sayisi 8 cikig/ortak
alam ity Sma
Agirhik Maks. 80 g
16 noktali ¢ikis noktasi
Oge Ozellik
XWT-OD16 XWT-OD16-1
Dahili 1/0 ortak NPN PNP
1/0 kapasitesi 16 cikis
Nominal cikisi akimi 0,5 Algikig, 4,0 Alortak
Kalinti gerilimi Maks. 1,2V . A L Maks. 1,2V . L L
(0,5 A DC, her bir ¢ikis terminali ile G terminali arasinda) (0,5 A DC, her bir ¢ikis terminali ile V terminali arasinda)

Sizinti akimi Maks. 0,1 mA

ON gecikme Maks. 0,5 ms

OFF gecikme Maks. 1,5 ms

Ortak bagina devre sayisi 16 cikis/ortak

Haberllg§m_e glg kaynagi 10 mA

akim tiiketimi

Agirlik Maks. 120 g
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Boyutlar

Dijital I/0
GX-ID1611/ID1621, GX-OD1611/0D1621
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GX-ID1612/ID1622, GX-OD1612/0D1622, GX-MD1612/MD1622

Analog I/O

GX-AD0471/DA0271

Enkoder Girisi

GX-EC0211/EC0241

Genisletme Uniteleri
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Siparis bilgisi

Dijital I/O

Tanim Ozellik Model

16 nokta NPN girisi 24 VDC, 6 mA, 1-kablolu baglanti, bir XWT Unitesi ile genisletilebilir GX-ID1611
16 nokta PNP girisi 24 VDC, 6 mA, 1-kablolu baglanti, bir XWT Unitesi ile genisletilebilir GX-ID1621
16 nokta NPN gikisi 24 VDC, 500 mA, 1-kablolu baglanti, bir XWT Unitesi ile genisletilebilir GX-0OD1611
16 nokta PNP cikisi 24 VDC, 500 mA, 1-kablolu baglanti, bir XWT Unitesi ile genisletilebilir GX-0OD1621
8 nokta giris ve 8 nokta ¢ikis, NPN 24 VDC, 6 mA girig, 500 mA ¢ikis, 1-kablolu baglanti GX-MD1611
8 nokta giris ve 8 nokta cikis, PNP 24 VDC, 6 mA giris, 500 mA cikis, 1-kablolu baglanti GX-MD1621
16 nokta NPN girisi 24 VDC, 6 mA, 3-kablolu baglanti GX-ID1612
16 nokta PNP girisi 24 VDC, 6 mA, 3-kablolu baglanti GX-ID1622
16 nokta NPN c¢ikisi 24 VDC, 500 mA, 3-kablolu baglanti GX-0OD1612
16 nokta PNP cikisi 24 VDC, 500 mA, 3-kablolu bagdlanti GX-OD1622
8 nokta giris ve 8 nokta cikis, NPN 24 VDC, 6 mA giris, 500 mA cikis, 3-kablolu baglanti GX-MD1612
8 nokta giris ve 8 nokta cikis, PNP 24 VDC, 6 mA giris, 500 mA ¢ikis, 3-kablolu baglanti GX-MD1622
16 nokta role ¢ikisi 250 VAC, 2 A, 1-kablolu baglanti, bir XWT Unitesi ile genisletilebilir GX-0C1601
Analog I/0

Tanim Ozellik Model

4 Kanal analog giris, akim/gerilim 10V,0-10V,0-5V, 1-5V, 4-20 mA GX-AD0471
2 Kanal analog ¢ikig, akim/gerilim 10V,0-10V, 0-5V, 1-5V, 4-20 mA GX-DA0271
Enkoder Girisi

Tanim Ozellik Model

2 encoder agik kollektor girisi 500 kHz Agik kollektor girisi GX-EC0211
2 encoder hat surucu girigi 4 MHz line-driver girisi GX-EC0241
Genigletme Uniteleri

Tanim Ozellik Model

8 nokta NPN giris genigletme Unitesi 24 VDC, 6 mA XWT-ID08

8 nokta PNP giris genisletme Unitesi 24 VDC, 6 mA XWT-ID08-1
8 nokta NPN cikis genisletme Unitesi 24 VDC, 500 mA XWT-0OD08
8 nokta PNP ¢ikis genisletme unitesi 24 VDC, 500 mA XWT-OD08-1
16 nokta NPN giris genisletme Unitesi 24 VDC, 6 mA XWT-ID16
16 nokta PNP giris genisletme unitesi 24 VDC, 6 mA XWT-ID16-1
16 nokta NPN cikis genisletme Unitesi 24 VDC, 500 mA XWT-OD16
16 nokta PNP ¢ikis genisletme Unitesi 24 VDC, 500 mA XWT-OD16-1
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_P21E-TR-01B Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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NX-S[]

NX entegre guvenlik

Makine otomasyonuna entegre edilmis giivenlik

» Guvenlik kontroldri ISO 13849-1 uyarinca Kategori 4,
PLe ve IEC 61508 uyarinca SIL3'U karsilar

Esnek sistem sayesinde glivenlik kontrolorl ve glvenlik I/
O unitelerini standart NX I/O ile birlikte kullanilabilir.

* Cesitli cihazlara dogrudan baglanti icin yiksek
baglanabilirlige sahip I/O Uniteleri

» 32 veya 128 glivenlik baglantisi igin dlceklenebilir CPU'lar Giivenlik kontrolorii
+ Unite bagina 8'e varan giivenlik giris noktasi
* |EC 61131-3 standart programlama ile uyumlu gtvenlik

fonksiyon bloklari Gavenlik /0
» Guvenlik icin PLCopen fonksiyon bloklar
 Tek bir yazihmda entegrasyon, Sysmac Studio
Sistem konfigiirasyonu
SvSinarc

always in control

S~

Sysmac Studio
EtherNt.*i‘/I?’»D
NJ Serisi =
Makine otomasyonu kontrolérii EtherCAT.
NX Serisi I/0
I B
g
;
Safety over — o A prrs - . N q
EtherCAT ~ Giivenlik Kontrolorii Giivenlik G/C Uiniteleri

S 1 A |
g
i

—
Giivenlik G/G liniteleri
E EO
— 0 1©)
858 i
]
Accurax G5 %ﬁ'é
P @
Servo Surticti 3 m FQ-M
MX2 invertdr Gorunti isleme

Accurax G5
Servo Motorlar

Accurax Lineer
Motorlar
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Ozellikler

Yonetmelikler ve standartlar

Sertifika ana metni Standartlar

TOV Rheinland EN ISO 13849-1: 2008 + AC: 2009 EN 61000-6-2: 2005
EN ISO 13849-2: 2012 EN 61000-6-4: 2007
IEC 61508 1 ile 7. boltimler arasi: 2010 NFPA 79: 2012
EN 62061: 2005 ANSI RIA 15.06-1999
EN 61131-2: 2007 ANSI B11.19-2010
EN ISO 13850: 2008 UL1998
EN 60204-1: 2006 + A1: 2009 + AC: 2010 IEC 61326-3-1: 2008

uL cULus: Listelenmis (UL508) ve ANSI/ISA 12.12.01

*1. Sertifikalar, OMRON FSoE cihazlarinin birbirlerine bagli sekilde ¢alistigl uygulamalar igin verilmistir.

NX serisi Giivenlik Kontrol Uniteleri, agagidaki standartlara uygun bir giivenlik kontrol sistemi gelistirmenize olanak saglar.

+ IEC 61508'de bulunan SIL 3 (Guvenlik Butinlugu Seviye 3) Gereksinimleri, EN 62061 Direktifi, GUvenlik Enstrimanh Sistemler
(Elektrikli/Elektronik/Programlanabilir Elektronik Guvenlik Sistemleri lle llgili Glvenlik Standardi)

* PLe (Performans Seviyesi e) gereksinimleri ve EN 1ISO13849-1 Direktifinde bulunan 4. guvenlik kategorisi
Ayrica NX serisi Giivenlik Kontrol Unitelerinin C-Tick ve KC uyumlulugu tescillenmistir.

Genel ozellikler

Madde Ozellikler
Koruma Bir panel icine monte edilmistir
Topraklama yontemi 100 Q veya daha azi igin topraklama
Caligma ortami Caligma ortami sicakligi Oila 55°C
Galisma ortami nem orani % 10 — % 95 (buzlanma ya da yogunlasma olmadan)
Atmosfer Asindirici gaz icermeyen
Cevre saklama sicakhgi -25 ila 70°C (yogunlasma veya buzlanma olmadan)
Yiikseklik 2.000 m maks.
Kirlilik derecesi 2 veya daha az: JIS B3502 ve |IEC 61131-2'ye uygundur
Giirilti dayanikhhigi IEC 61131-2 ile uyumlu
Gug kaynagi hattinda 2 kV (IEC 61000-4-4 ile uyumlu)
Izolasyon sinifi Sinif Il (SELV)
Asin gerilim kategorisi Kategori Il. JIS B3502 ve IEC 61131-2’ye uygundur
EMC bagisiklik seviyesi Bolge B
Vibrasyon direnci IEC 60068-2-6 ile uyumlu
5-8,4 Hz, 3,5 mm genlik, 8,4 — 150 Hz, ivme: 9,8 m/sz; X, Y ve Z yonlerinin her birinde 100 dakika
(zaman katsayisi: 10 dakika x katsayi faktori 10 = toplam sire 100 dakika)
Sok direnci IEC 60068-2-27 ile uyumlu
147 m/snz, X, Y ve Z yonlerinin her birinde 3 kez
Yalitim direnci 20 MQ yahtilmis devreler arasinda (100 VDC'de)
Dielektrik dayanim Yahtiimis devreler arasinda 1 dakika igin 510 VAC lik, kagak akim: Maks. 5 mA
Montaj yontemi DIN rayi (IEC 60715 TH35-7.5/TH35-15)
Gegerli standartlar EN ISO 13849-1, 13849-2: 2008 PLe/Glvenlik Kategorisi 4
IEC 61508: 2010 SIL 3, EN 62061: 2005 SIL CL3
UL 1988

cULus: listelenmis (UL508), ANSI/ISA 12.12.01
EC: EN 61131-2, C-Tick, KC: KC Tescilli
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Cihazin Tanitilmasi

Giivenlik kontrolor linitesi

m
(@

\TI

(ASALE

[¢]
m
[¢]

Giivenlik kontrolor linitesi

Sembol (Isim Fonksiyon
A Isaretleyici montaj  [Bunlar, isaretleyicilerin yerlestiriimis oldugu
konumu yerlerdir. Unite génderilirken OMRON
isaretleyiciler yerlestirilmistir.
Ayrica piyasada mevcut olan isaretleyicileri
de yerlestirebilirsiniz.
B NX bus konnektorli |Bu NX serisi bus konnektoriidir. NX serisi glivenlik
1/0 Unitesini diger NX Unitesine baglamak
i¢in kullanilir.
C Unite baglama Bu kilavuz, Uniteyi baska bir tniteye baglamak
kilavuzu icin kullanilir.
D DIN ray1 montaj Bu kancalar bir DIN ray (izerine montaj
kancalari icin kullanilir.
E Uniteyi gekerek Uniteyi gekerek ¢ikarmak igin parmaklarinizi
cikarma tirnaklari bu tirnaklar Gzerine yerlestirin.
F Indikatorler Gostergeler, NX Uinitesinin mevcut ¢calisma durumu
ile sinyal 1/O durumunu gdsterir.
Gosterge sayisi NX Unitesine baghdir.
G Unite teknik NX Gnitesinin teknik 6zelliklerine burada
ozellikleri yer verilmigtir.

Madde Ozellikler

Model NX-SL3300 [NX-SL3500
Isim Giivenlik CPU dnitesi

Maksimum giivenlik /0O noktasi sayisi 256 nokta 1.024 nokta
Program kapasitesi 512 KB 2.048 KB
Maksimum giivenlik 1/O kart sayisi 32 128

Harici baglanti terminalleri Yok

Unite giig tiiketimi Maks. 0,90 W

1/0 gii¢ kaynag sistemi

Desteklenmez

1/0 akim tiiketimi

Tiketim yoktur

1/0 gii¢ kaynagi terminali akim kapasitesi

1/0 gli¢ kaynagi terminali yoktur

1/0 yenileme yontemi

Calisirken yenilenebilir

Boyutlar (GxYxD)

30%100x71

Agirlik

Maks. 75 g

NX entegre giivenlik
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Giivenlik I/O linitesi

Givenlik giris Unitesi

Madde Ozellikler

Model NX-SIH400 NX-SID800
isim Gelismis guvenlik giris tnitesi Guvenlik giris Unitesi
Giivenlik giriglerinin sayisi 4 nokta 8 nokta

Test cikiglarinin sayisi 2 nokta

Dahili I/0 ortak Sink (PNP)

Nominal giris gerilimi 24VDC

OMRON o6zel giivenlik girig cihazlar Baglanabilir |Bag|anamaz
Giivenlik slave baglantilarinin sayisi 1

Giivenlik girig akimi 4,5 mA 3,0 mA
Giivenlik girigi ON gerilimi Min. 11 VDC Min. 15 VDC
Giivenlik girigi OFF gerilimi/OFF akimi 5 VDC maks., 1 mA maks.

Test cikisi tipi Source gikiglari (PNP)

Test cikiglarinin nominal akimi Maks. 25 mA ]Maks. 50 mA
Test cikiglarinin kalici ON gerilimi Maks. 1,2 V

Test cikiglarinin kacak akimi Maks. 0,1 mA

Dielektrik dayanim

Yahtiimis devreler arasinda 1 dakika igin 510 VAC lik, kagak akim: Maks. 5 mA

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitiimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi

Fotokuplér izolasyonu

Unite giig tiiketimi

Maks. 0,70 W

[Maks. 0,75 W

1/0 gii¢ kaynag sistemi

NX bus tizerinden beslenilen gii¢

1/0 akim tiiketimi

Maks. 20 mA

1/0 gii¢c kaynag terminali kapasitesi

Gegerli terminal yoktur

1/0 yenileme yontemi

Calisirken yenilenebilir

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminaller
8 terminal (A + B)

Vidasiz bastirmali terminaller
16 terminal (A + B)

Boyutlar (GxYxD)

12x100%71

Agirlik

Maks. 70 g

Maksimum kablo uzunlugu

Mekanik kontaga sahip cihazlar: 400 m, diger cihazlar: 100 m

Koruyucu fonksiyonlar

Asiri gerilim koruma devresi ve topraklama hatasi algilama (test gikiglari)

Devre yerlesimi

NX-SIH400

ToveTt (O—4

Terminal blogu

| siodansize O

Dahili devreler

bus konnektrii G/G giig kaynag -

—
SoltarafNx | O/ SUgkaynagi+ (Qr

NX-SID800

Tove T1 (\—0@

B
Terminal blogu

| SiodanSiTye (

Dahili devreler

bus konnektéril

Sol taraf NX GIC gig kaynagi +
L_G/C gtig kaynagi -

() GIC gig kaynagi +
Sag taraf NX
G/C giig kaynagi - bus konnektéri

() GIG giig kaynagi +
Sag taraf NX
. . bus konnektéri
GIC giig kaynag -

Terminal kablo baglantisi

NX-SIH400

NX-SIH400
Guvenlik Girig
Unitesi
Al B1 Emniyet Switch'i
Si0 e Sit

TO & T1

Si2 Si3

NX-SID800

NX-SID800
Guvenlik Girig
Unitesi
A 1 Emniyet Switch'i
Sioe| Sit
T0 w Tie 7}@
; J

Si2 Si3

T0 T

Sid Si5

T0 ™

Si6 Si7

T0 ™
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Giivenlik cikis Uinitesi

Madde Ozellikler

Model NX-SOH200 NX-SOD400

isim Yiksek akim glvenlik ¢ikis Unitesi Giuvenlik ¢ikis Unitesi
Giivenlik cikiglarinin sayisi 2 nokta 4 nokta

Dahili I/0 ortak Source gikiglari (PNP)

Maksimum yiik akimi

40°C'de 2,0 A/nokta, 4.0 A/lnite,

55°C'de 2,5 Allinite

Maksimum yiik akimi oryantasyon ve ortam
sicakhgina baghdir.

0,5 A/nokta ve 2,0 Allinite

Nominal gerilim 24VDC
Giivenlik slave baglantilarinin sayisi 1

Giivenlik cikigi ON kalici gerilimi Maks. 1,2 V
Giivenlik ¢ikigi OFF kalici gerilimi Maks. 2 V
Giivenlik cikigi kagak akimi Maks. 0,1 mA

Dielektrik dayanim

Yalitilmis devreler arasinda 1 dakika igin 510 VAC lik, kagak akim: Maks. 5 mA

Yalitim direnci

20 MQ min. yalitiimis devreler arasinda (100 VDC'de)

izolasyon yéntemi

Fotokuplér izolasyonu

Unite giig tiiketimi Maks. 0,70 W ]Maks. 0,75 W
1/0 gii¢ kaynag sistemi NX bus Uzerinden beslenilen glic
1/0 akim tiiketimi Maks. 40 mA Maks. 60 mA

1/0 gii¢ kaynagi terminali akim kapasitesi

10G: 2 A maks./terminal

10G (A3 ve B3): 2 A maks./terminal,
I0G (A7 ve B7): 0,5 A maks./terminal

1/0 yenileme yontemi

Serbest ¢alismada yenileme

Terminal blok tipi

Vidasiz bastirmali terminaller
8 terminal (A + B)

Boyutlar (GxYxD) 12x100%71
Agirhik Maks. 65 g
Maksimum kablo uzunlugu 100 m

Koruyucu fonksiyonlar

Asiri gerilim koruma devresi ve topraklama hatasi algilama

Devre yerlesimi

NX-SOH200

Dahili devreler

) So0 ve Sot
Terminal blogu

) 106

. A
Soltaraf Nx | ©/C 9ug kaynadi +
bus konnektori 61C gic kaynag -

Ve . .
ClCglckaynagi+ | g taraf NX
/G gl kaynag - bus konnektorii

NX-SOD400

"R

3
[
s
o]
el
=
G
=]

) So0'dan So3'e
Terminal blogu

10G

Sol tarafNx | &/F 9Ug kaymagi
bus konnektorl
GIG giig kaynagi -

GIG glig kaynagi +
© g kaynag Sag taraf NX
ke ktorl
GIG gi kaynag - bus konnektori

Terminal kablo baglantisi

NX-SOH200

NX-SOH200
Givenlik
Cikis Unitesi
Al B1

+
10G #},10G

NC | NC

NC | NC

NX-SOD400

NX-SOD400
Giivenlik
Cikis Unitesi

So0 &1 Sot

ST,

10Geh

10G | 10G

NX entegre giivenlik
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Boyutlar

EtherCAT modiil (coupler) linitesi
NX-ECC202
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Giivenlik kontrolor linitesi
NX-SL3300/SL3500
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Giivenlik I/0O iinitesi Sonlandirici kapak linitesi
(EtherCAT modiil iinitesine dahildir)
12 mm genislik NX-ENDO1
14,1
12,0
154 S = ”%“ Lis
ﬁ;“‘* T ?%%%%%%%%ééééﬁé?
iy
Wz | SOOI
y
B
= e 100
= OO0000000000000)
OO000000000000
L o | [t
15% 652 e | 18
, X 71
71
80,1

122 Gulvenlik



Siparis bilgisi

EtherCAT modiil (coupler) linitesi

Tip Sinyal tipi Ozellikler Kanallar Maks. G/C gii¢c kaynagi |Genislik Model
EtherCAT EtherCAT slave |63 G/C Unitesine kadar 2 10,0 A 46 mm NX-ECC202
haberlesme modiili Maks. 1.024 bytes giris + 1.024 bytes cikig|

(firmware srimi Dagitilmis saati destekler

1.1 veya uzeri)

Giivenlik kontrolor linitesi

Tip Giivenlik master baglantilari Giivenlik /0 noktalari Program kapasitesi Genislik Model
Guvenlik CPU'su 32 Maks. 256 nokta 512 KB 30 mm NX-SL3300
128 Maks. 1.024 nokta 2.048 KB 30 mm NX-SL3500

Giivenlik I/O unitesi

Giivenlik giris Unitesi

Tip Sinyal tipi Giivenlik slave Giivenlik girigleri Test cikiglari Genislik Model
baglantilan
Guvenlik girisi PNP 1 4 nokta 2 nokta 12 mm NX-SIH400
8 nokta 2 nokta 12 mm NX-SID800

Giivenlik ¢ikis linitesi

Tip Sinyal tipi Giivenlik slave baglantilar Giivenlik cikiglari Genislik Model
Guvenlik cikisi PNP 1 2 nokta 12 mm NX-SOH200
4 nokta 12 mm NX-SOD400

Sistem unitesi

Tip Ozellikler Genislik Model

Sonlandirici kapak Haberlesme moddllne dahildir 12 mm NX-ENDO1

Aksesuarlar

Isim Ozellikler Model

Terminal blok kodlama pinleri 10 Unite igin (Terminal blok: 30 pin, Unite: 30 pin) NX-AUX02

Terminal blogu 8 kablolama terminaline sahip (A + B) yedek 6n konnektor NX-TBA082
16 kablolama terminaline sahip (A + B) yedek 6n konnektor NX-TBA162

Bilgisayar yazilimi

isim Model
Sysmac Studio siiriim 1.08 veya iizeri | SYSMAC-SE2[ 1]

*1. Sysmac Studio 1.07 veya daha 6nceki bir siirlimii ile NX G/C Uniteleri uyumlulugu igin litfen OMRON temsilciniz ile iletisim kurun.
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat.No.SysCat_|183E-TR-02A Uriinlerin stirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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R88D-KNLILILI-ECT

Accurax G5 doner surucu

Kompakt boyutlu servo siiriicii ailesinde dogru

hareket kontrolii. EtherCAT ve dahili glivenlik.

* 1SO13849-1 PL-d uyumlu guvenlik

» 2 kHz yuksek yanit frekansi

20 bit enkoder ile saglanan yuksek ¢ézinurlik

» Tam kapali gevrim igin harici enkoder girisi

» Gercek zamanli otomatik ayarlamayi

» Gelismis ayarlama algoritmalari (Anti-vibrasyon
fonksiyonu, tork ileri beslemesi, bozucu gézlemleyici)

Nominal Degerler

» 230 VAC tek fazh 100 W-1,5 kW (8,59 N-m)

* 400 VAC Ug fazl 600 W-15 kW (95,5 N-m)

accurax”

Sistem konfigiirasyonu

Svsinac

always in control

EtherNet/IP—>

=5

Accurax G5

NJ Serisi EtherCAT. servo siiriicii

Makine Otomasyonu kontrolori

.
D =

s

LA

100 m'ye kadar

ol=lJo—

Giig kablosu || AEnkOder kablosu

= =

Standart Servo Motor Standart Servo Motor

1
Standart Servo Motor

3.000 rpm (50 W - 750 W)

Yiiksek Ataletli Servo Motor
3.000 rpm (200 W - 750 W)

3.000 rpm (1 kW - 5 kW)
2.000 rpm (400 W - 5 kW)
1.000 rpm (900 W - 3 kW)

Yiiksek Ataletli Servo Motor
2.000 rpm (1 kW - 5 kW)

1.500 rpm (7,5 kW - 15 kW)
1.000 rpm (4,5 kW - 6 kW)

Yiiksek Ataletli Servo Motor
1.500 rpm (7,5 kW)

Accurax G5 doner siiriicii
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Desteklenen servo motorlar

Standart servo motorlar

Accurax G5 doner servo motor Servo siiriicii modeli
Gerilim Hiz Nominal tork Kapasite Model G5 EtherCAT
230V 3.000 dak-1 0,16 N-m 50 W R88M-K05030(H/T)-[] R88D-KNOTH-ECT
0,32N-m 100 W R88M-K10030(H/T)-[] R88D-KNOTH-ECT
ot 0,64 N'-m 200 W R88M-K20030(H/T)-0] R88D-KNO2H-ECT
A 1,3N'm 400 W R88M-K40030(H/T)-[] R88D-KNO4H-ECT
2,4N'm 750 W R88M-K75030(H/T)-C] R88D-KNO8H-ECT
3,18 N'm 1.000 W R88M-K1K030(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT
4,77 N'm 1.500 W R88M-K1K530(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT
400 V 2,39 N'm 750 W R88M-K75030(F/C)-0] R88D-KN10F-ECT
3,18 N-m 1.000 W R88M-K1K030(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
4,77 N'm 1.500 W R88M-K1K530(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
6,37 N'm 2.000 W R88M-K2K030(F/C)-[] R88D-KN20F-ECT
9,55 N'm 3.000 W R88M-K3K030(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT
12,7 N'm 4.000 W R88M-K4K030(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
230 V (1 kW-1,5 kW) 15,9 N-m 5.000 W R88M-K5K030(F/C)-] R88D-KN50F-ECT
400 V (400 W-5 kW) 1535y 2.000 dak-1 4,77 N'm 1.000 W R88M-K1K020(H/T)-C] R88D-KN10H-ECT
7,16 N-m 1.500 W R88M-K1K520(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT
400 V 1,91 N'm 400 W R88M-K40020(F/C)-[] R88D-KNOBF-ECT
2,86 N'm 600 W R88M-K60020(F/C)-[] R88D-KNOBF-ECT
4,77 N'm 1.000 W R88M-K1K020(F/C)-[] R88D-KN10F-ECT
7,16 N'-m 1.500 W R88M-K1K520(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
9,55 N-m 2.000 W R88M-K2K020(F/C)-[] R88D-KN20F-ECT
14,3 N'm 3.000 W R88M-K3K020(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT
19,1 N-m 4.000 W R88M-K4K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
23,9N'm 5.000 W R88M-K5K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
7.5 KW-15 kW 1,500 dak-1 47,8 N'm 7.500 W R88M-K7K515C[] R88D-KN75F-ECT
70,0 N-m 11.000 W R88M-K11K015C-[] R88D-KN150F-ECT
95,5N-m 15.000 W R88M-K15K015C-[] R88D-KN150F-ECT
230V 1.000 dak-1 8,59 N-m 900 W R88M-K90010(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT
400 V 8,59 N'm 900 W R88M-K90010(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
19,1 N-m 2.000 W R88M-K2K010(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT
. 28,7 N'm 3.000 W R88M-K3K010(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
43,0 N'm 4.500 W R88M-K4K510C-[] R88D-KN50F-ECT
57,3N-m 6.000 W R88M-K6K010C-[] R88D-KN75F-ECT
Yiiksek ataletli servo motorlar
Accurax G5 doner servo motor Servo siiriicii modeli
Gerilim Hiz Nominal tork Kapasite Model G5 EtherCAT
230V 3.000 dak-1 0,64 N-m 200 W R88M-KH20030(H/T)-[] R88D-KNO2H-ECT
= 1,3N-m 400 W R88M-KH40030(H/T)-[] R88D-KNO4H-ECT
]
200 W'_75 oW 2,4 N-m 750 W R88M-KH75030(H/T)-[] R88D-KNOSH-ECT
400 V 2.000 dak-1 4,77 N'm 1.000 W R88M-KH1K020(F/C)-[] R88D-KN10F-ECT
7,16 N'm 1.500 W R88M-KH1K520(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
a- 9,55 N'm 2.000 W R88M-KH2K020(F/C)-[] R88D-KN20F-ECT
1 KW-5 KW 14,3 N'm 3.000 W R88M-KH3K020(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT
19,1 N'm 4.000 W R88M-KH4K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
23,9N'm 5.000 W R88M-KH5K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
. 1.500 dak-1 47,8 N'm 7.500 W R88M-KH7K515C-[] R88D-KN75F-ECT
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Tip tanitimi

Servo siiriicii

Accurax G5 Serisi servo slriici ——

Sarici Tipi

N: Ag tipi

Servo siriucu ozellikleri

R88D-KNO1H-ECT

[ Model

ECT: EtherCAT haber.

Kapasite ve Gerilim

Gerilim | Kod Cikis
01H 100 W
02H 200 W
04H 400 W

230V 08H 750 W
10H 1 kW
15H 1,5 kW
06F 600 W
10F 1,0 kW

400V | 15F 1,5 kW
20F 2,0 kW
30F 3,0 kW
50F 5,0 kW
75F 7,5 kW
150F 15,0 kW

Tek fazh, 230 V

Servo siiriicii tipi R88D-KN 01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT 10H-ECT 15H-ECT
Uygulanabilir R88M-K[] 05030(H/T)-[] 20030(H/T)-[] 40030(H/T)-[] 75030(H/T)-[] 1K020(H/T)-[] 1K030(H/T)-[]
servo motor 10030(H/T)-0] = = = = 1K530(H/T)-CJ
- - - - - 1K520(H/T)-[]
- - - - - 90010(H/T)-[]
Uygulanabilir maks. 100 200 400 750 1000 1500
motor kapasitesi w
Surekli gikis akimi Arms 1,2 1,6 2,6 4.1 59 9,4
Giris glicu Ana devre Tek fazli/3 fazli, 200-240 VAC + % 10 - -15 (50/60 Hz)
g Kaynak Kontrol devresi | Tek faz, 200-240 VAC + % 10 - -15 (50/60 Hz)
% Kontrol metodu IGBT-tahrikli PWM yéntemi, sinlizoidal sirlcl
.S |Geri besleme Seri enkoder (artimli/mutlak deger)
g = Kullanim/depolama isisi 0-55°C/-20-65°C
o3 Kullanim/depolama nemi % 90 RH veya daha az (yogunlasmayan)
& | Yiikseklik Deniz seviyesine gore 1.000 m veya daha algak
< Vibrasyon/sok direnci (maks.)|5,88 m/s2 10-60 Hz (Rezonans noktasinda kesintisiz ¢alismaya izin verilmez)/19,6 m/s2
Konfigiirasyon Taban montajli
Yaklasik agirlk kg 0,8 11 1,6 | 1,8
Ug fazl, 400 V
Servo siiriicii tipi R88D-KN 06F-ECT 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT 50F-ECT 75F-ECT 150F-ECT
Uygulanabilir R88M-K[] | 40020(F/C)-[]1| 75030(F/C)-[1| 1KO30(F/C)-[1{ 2K030(F/C)-[1| 3K030(F/C)-[1| 4K030(F/C)-[1] 6K010C-[1 | 11K015C-[]
servo motor 60020(F/C)-[]| 1K020(F/C)-L]| 1K530(F/C)-1{ 2K020(F/C)-[1| 3K020(F/C)-[1| 5K030(F/C)-[1| 7K515C-[1 | 15K015C-[]
- - 1K520(F/C)-[] - 2K010(F/C)-[11{ 4K020(F/C)-[] - -
- - 90010(F/C)-[] - - 5K020(F/C)-[] - -
- - - - - 4K510C-[] - -
- - - - - 3K010(F/C)-[] - -
Uygulanabilir maks. 0,6 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 75 15,0
motor kapasitesi kW,
Sirekli gikig akimi Arms 1,5 2,9 4,7 6,7 9,4 16,5 22,0 33,4
Girig glicu Ana devre 3 fazli, 380-480 VAC + % 10 - -15 (50/60 Hz)
g Kaynak Kontrol devresi {24 VDC + % 15
5 Kontrol metodu IGBT-tahrikli PWM ydéntemi, sinlizoidal siirlcl
.S |Geri besleme ]Seri enkoder |Artimli veya mutlak enkoder Mutlak enkoder
g Kullanim/depolama isisi 0 ile 55°C arasl/-20 ile +65°C arasi
S § Kullanim/depolama nemi % 90 RH veya daha az (yogunlagsmayan)
2| YUkseklik Deniz seviyesinin 1.000 m veya daha az lzerinde
2 [Vibrasyon/sok direnci (maks.)|5,88 m/s2 10-60 Hz (Rezonans noktasinda kesintisiz ¢alismaya izin verilmez)/19,6 m/s2
Konfiglirasyon Taban montajh
Yaklasik agirlik kg 1,9 2,7 | 4,7 13,5 21,0
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Genel ozellikler

haberlesmeleri

Performans |Frekans Ozellikleri 2 kHz
‘E|Komut girig EtherCAT komutlari (dizi, hareket, veri ayarlama/referans, izleme, ayar, ve diger komutlar).
=
o
l‘_" Siricd Profili*! CSP, CSV, CST, Ana Pozisyon ve Profil modlari (CiA402 Sdrticu Profili)
< Ana pozisyon modu
Q Pozisyon profili modu
_g Ikili dokunmatik prob fonksiyonu (Kilitleme fonksiyonu)
w Tork limit fonksiyonu
=| Dizi girig sinyali Parametre ayari ile gok fonksiyonlu giris x 8 (ileri/geri siirlicli yasaklamasi, acil durdurma, harici kilitteme, orijin
[d yakinlastirma, ileri/geri tork siniri, genel amagli izleme girisi).
% Dizi ¢ikis sinyali 1 x servo surlicti hata ¢ikisi
o Parametre ayari ile 2 x gok fonksiyonlu ¢ikiglar (servo hazir, fren serbest birakma, tork sinir algilama, sifir hiz
= algilama, uyari ¢ikisi, pozisyon tamamlama, atanmis hata temizleme, programlanabilir gikis)

UsB Arabirim Kisisel bilgisayar/Konnektdr mini-USB

haberlesmeleri Haberlesme standardi USB 2.0 standardiyla uyumlu

Fonksiyon Parametre ayari, durum izleme ve ayarlama
EtherCAT Haberlesme protokoli IEC 61158 Tip 12, IEC 61800-7

Fiziksel katman

100BASE-TX (IEEE802.3)

Konnektorler

RJ45 x 2
ECAT IN: EtherCAT girisi x 1
ECAT OUT: EtherCAT ¢ikigl x 1

Haberlesme Ortami

Kategori 5 veya Uzeri (cift, aliminyum bandi ve korumali kablosu &nerilir)

Haberlesme mesafesi

Nodlar arasindaki mesafe: 100 m maks.

LED gostergeler

RUN x 1

ERR x 1

L/A IN (Baglanti/Etkinlik Girisi x 1

L/A Cikisi (Baglanti/Etkinlik Cikisi) x 1

Otomatik Ayarlama

Otomatik motor parametre ayari. Bir parametre katilik ayari. Atanmis gorev algilama.

Dinamik fren (DB)

Dahili. Ana gii¢ kapaliyken, servo alarm, servo Kapali ve asiri hareket sirasinda galigir.

Rejeneratif isleme

600 W-5 kW modellerinde rezistér dahildir. Harici olarak monte edilen rejeneratif direng (opsiyon)

Asiri hata (OT) 6nleme fonksiyonu

P-OT, N-OT isletim sirasinda DB durdurma, yavaslayarak durdurma veya serbest durdurma

Entegre fonksiyonlar

Enkoder béliicl fonksiyonu

Disli hizi

Koruyucu fonksiyonlar

Asiri akim, asiri gerilim, disuk gerilim, asiri hiz, asiri yik, enkoder hatasi, asiri 1Isinma...

Denetim igin analog monitor fonksiyonlari

Motor hizi, hiz referansi, tork referansi, komut takip hatasi, analog giris analog monitord. ..
Cikis igin sinyallerin izlenmesi ve 6lgeklenmesi parametreler ile belirlenebilir.
Kanal sayisi: 2 (Cikig gerilimi: #10 VDC)

Operator paneli

Ekran fonksiyonlari

2 x basamak, 7 bolimli LED ekran sirict durumunu, alarm kodlarini, parametreleri gosterir. ..

Switchler

Digim adresini ayarlamak icin 2 x déner switch

SARJ lambasi

Ana devre gug¢ kaynagi acik oldugunda yanar.

Glvenlik terminali

Fonksiyonlar

Motor akimini kesmek ve motoru durdurmak igin Giivenlik Tork kapatma fonksiyonu. Ariza izleme fonksiyonu igin
cikis sinyali.

Uyulan standartlar

EN 1SO13849-1:2008 (PL- d, Performans Seviyesi d), IEC61800-5 -2:2007 (fonksiyon STO, Giivenli Tork Kapatma),
EN61508:2001 (Guvenlik Entegre Seviyesi 2, SIL2), EN954-1:1996 (CAT3).

Harici enkoder geri beslemesi

Tam kapali kontrol igin seri sinyal ve line drive A-B-Z enkoderi

" CSV, CST ve Ana Pozisyon modlari siirim 2.0 veya Uizeri servo siriiciide desteklenir. Pozisyon profili modu, stirim 2.1 veya Ulzeri servo surlict siirimiinde desteklenir.

Servo siiriicli parga adlari

Analog monitér konnektorii (CNY

Ana devre gli¢ kaynagini terminalleri

Kontrol devresi gli¢ kaynagi terminalleri

Motor baglanti terminalleri (U, V ve W) ———|

Yedi segment ekran

Harici Rejenerasyon
Direng baglanti terminalleri ——|

Koruyucu toprak terminalleri ——|

EtherCAT durum gostergeleri

i Dugum adres_ini ayarlamak
| icin doner switchler
}— USB connector (CN7)

| ——— EtherCAT haberlesme konnektérii: ECAT IN

(L1,L2ve L3) —»[ | ——— EtherCAT haberlesme konnektori: ECAT OUT

(L1Cve L2C) —»

Guvenlik konnektéri (CN8)

Sarj lambasi

l—— Kontrol I/O konnektéri (CN1)

(B1, B2 ve B3)

l— Harici enkoder konnektori (CN4)

L Enkoder konnektéri (CN2)

Not: Yukaridaki resim sadece 230 V servo sirtici modellerini gdsterir. 400 V servo surlculer kontrol devresi igin L1C ve L2C yerine 24 VDC gug¢
girigi terminallerine sahiptir.
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1/0 ozellikleri

Terminal o6zellikleri

Sembol Isim Fonksiyon

L1 Ana gl¢ kaynagi giris terminali Ana devre igin AC glig girisi terminalleri

L2

3 Not: tek fazli servo siriciler igin, glic kaynadi girigini L1 ve L3'e baglayin.

L1C Kontrol gli¢ kaynag: giris terminali Kontrol devresi igin AC giig girisi terminalleri

L2C (sadece 200 V tek/ug fazli servo sirlcduler igin).

24V Kontrol devresi icin DC gug girisi terminalleri

oV (sadece ug fazli 400 V suruciler icin).

B1 Harici rejenerasyon rezistor baglanti terminalleri Servo sirlculer 200 V 750 W alti ve 400 V 5 kW Usti: dahili rezistér bagh degildir. B2 ve B3'l agik

B2 birakin. B1 ve B2 arasinda harici bir rejeneratif rezistére baglayin.

B3
600 W-5 kW servo suricdler: dahili rejeneratif direng igin B2 ve B3'te kisa devre. Dahili rejeneratif
direng yetersiz oldugu takdirde, B1 ve B2 arasina harici bir rejeneratif direng baglayin ve B2 ve B3
arasindaki teli ¢gikarin.

DB1 Dinamik fren direng kontrol terminalleri 7,5 kW ve 15 kW servo surliciler igin: Bu terminaller, harici olarak baglanmis dinamik fren direnci

DB2 acisindan MC'yi kontrol etmek icin kullanilir. Bunlari gerekirse baglayabilirsiniz.

DB3 7,5 kW servo surlicti igin: Normal olarak DB3 ve DB4 baglanir. Harici olarak baglanmis bir Dinamik

DB4 fren Unitesi kullanirken, DB3 ve DB4 arasindaki kisa gubugu cikarin.

U Servo motor baglanti terminalleri Servomotora gikiglar igin terminaller.

\

W

1/0 sinyalleri (CN1) — Giris sinyalleri

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon
6 I-COM harici DC glictiniin + kutbu. Gii¢ olarak 12-24 V (x % 5) kullaniimahdir
5 E-STOP Acil stop Sinyal adi fabrika ayarini géstermektedir. Fonksiyon parametre ayarina
7 P-OT leri calistirma yasakli gore degistirilebilir.
8 N-OT Geri galistirma yasakli
9 DEC Orijin yakinlastirma
10 EXT3 Harici kilit girisi 3
11 EXT2 Harici kilit girisi 2
12 EXT1 Harici kilit girisi 1
13 SI-MONO Genel amagli monitér girisi 0
1‘; :1:_: Mutlak enkoder yedek aki igin baglayici pin. Bir akii enkoder kablosuna bagliyken baglamayin (CN2 konnektori).
17 - Terminaller kullaniimaz. Baglamayin.
18 -
19 -
20 -
21 -
22 -
23 -
24 -
- PCL ileri tork siniri 5 ve 7-13 pinlerine tahsis edilen giris sinyallerinin fonksiyonu parametre ayarlari ile bu segeneklerle
NCL Geri tork siniri degistirilebilir.
SI-MON1 Genel amagli monitor girisi 1
SI-MON2 Genel amagli monitér girisi 2
Govde FG Gdvde topraklama. I/0O sinyal kablosunun koruma teli konnektdr gdvdesine bagliysa, sasi topraga baglanir.
16 GND Sinyal toprak. Servo striiciideki kontrol sinyali i¢in glic kaynagiyla (I-COM) yahtilir.

1/0 sinyalleri (CN1) — Cikis sinyalleri

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon
1 BRK-OFF+ Harici fren serbest birakma sinyali
2 BRK-OFF
25 S-RDY+ Servo hazir: Servo alarm olmadiginda ve kontrol/ana devre gli¢ kaynagi agildigi zaman yanar
26 S-RDY-
3 ALM+ Servo alarm: Bir hata algilandigi zaman kapanir
4 ALM-
- INP1 Pozisyon tamam ¢ikisi 1 1, 2, 25 ve 26 pinlerine tahsis edilen ¢ikis sinyallerinin fonksiyonu parametre ayarlari ile bu segeneklerle
TGON Hiz algilama degistirilebilir
T_LIM Tork limiti
ZSP Sifir hiz
VCMP Hiz komutu durumu
INP2 Pozisyon tamam ¢ikisi 2
WARN1 Uyari 1
WARN2 Uyari 2
PCMD Pozisyon komut durumu
V_LIM Hiz siniri
ALM-ATB Hata temizleme 6zniteligi
R-OUT1 Programlanabilir ¢ikis 1
R-OUT2 Programlanabilir ¢ikis 2

Accurax G5 doner siiriicii
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Harici enkoder konnektorii (CN4)

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon

1 E5V Harici 6lgek glic kaynagi gikisi. 5,2 V £ % 5'te ve 250 mA'da veya altinda kullanin.
2 EOV Bu ug, CN1 konnektdriine bagli kontrol devresi sasisine baglidir.

3 PS Harici 6lgek sinyali /0 (seri sinyal).

4 /PS

5 EXA Harici dlgek sinyali girisi (Faz A, B ve Z sinyalleri). Faz A, B ve Z sinyallerinin giris ve gikisini gerceklestirir.
6 JEXA

7 EXB

8 /EXB

9 EXZ

10 IEXZ

Govde FG Govde topraklama

Monitor baglantisi (CN5)

Pin No. Sinyal adi

Fonksiyon

1 AM1

Analog monitér ¢ikisi 1. Monitér icin analog sinyal gikisi yapar. Izlenecek gikisi segmek igin parametre ayarini
kullanin.
Varsayilan ayar: Motor doénls hizi 1 V/(1.000 dev/dak).

2 AM2

Analog monitér cikisi 2. Monitér igin analog sinyal gikisi yapar. Izlenecek gikisi segmek igin parametre ayarini
kullanin.
Varsayilan ayar: Motor donls hizi 1 V/(1.000 dev/dak).

GND

Analog monitérler 1,2 igin toprak.

|| ~|lw
|

Terminaller kullaniimaz. Baglamayin.

Givenlik konnektorii (CN8)

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon

1 - Kullaniimaz. Baglamayin

2 —

3 SF1- Guvenlik girisi 1 ve 2. Bu giris, motora gecerli ¢ikisi kesmek igin servo siiriiclideki g transistor stirlict sinyallerini
4 SF1+ kapatir.

5 SF2-

6 SF2+

7 EDM- Bir giivenlik fonksiyonu arizasini algilamak icin bir monitor sinyali ¢ikis yapar.

8 EDM+

Govde FG Sasi toprak.
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Boyutlar

Servo siiriiciiler

R88D-KN01H/02H-ECT (230 V, 100-200 W)

R88D-KN04H-ECT (230 V, 400 W)

55

132

132

150

2-M4

140

140

2-M4

140

140

Accurax G5 doner siiriicii
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R88D-KNO6F/10F/15F-ECT (400 V, 600 W-1,5 kW)
70 172

92

2-M4

150
140

150

14,5, 70
92

R88D-KN20F-ECT (400 V, 2 kW)

94
85

17,5 50
42,5 $5,2 ‘ 70 195 1,8

52 5.2 L2_5J

168
188
198
168
188

R2,6

he i o
5.2 JL / ,U_gg so—R26 ! 26,5 | 50

17,5 50 - 94

©
@

R88D-KN30F/50F-ECT (400 V, 3-5 kW)

130
15 100

AN
P
W
[ &

250

R2,6 [® @
™ Y fis
:P 5.2 5.2, |2~ R26

65 $5.2
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R88D-KN75F-ECT (400 V, 7,5 kW)

233

222
207
162

27
52 52 0, 52 . . 70 334 35
5.2 5.2 o4
45
R26 R26 R2.6 f—j
( __ k3 @ -
) i
o w11 T T
7 i
[
of vl o =R - o
RIER Uk S 2
g & P 8 &
fl
ro.
=) \N&:UE
o ® i
T [T
C x T T k3 & @
R26 T
52 [Ir2s /||?52 /Ress 25 Al 180 |
52 52 .52 233
27,
15

R88D-KN150F-ECT (400 V, 15 kW)

261 261
| 231 it 200 31
o7 97 4—»% 4-M6 ©
PRI o E
e e \
— \
— \
— \
— \
— 3 F \ g8
— \
TG T ECHIFS \
\
\
P RI® D ® O ‘ —A — 8
R3.5 R3.5 }___ﬂ
231
Filtreler
Filtre modeli Harici boyutlar Montaj boyutlar
— W
Y w D M1 M2 - — b,
R88A-FIK102-RE  [190 42 44 180 20 s
R88A-FIK104-RE 190 57 30 180 30 fala] % méﬁ
R88A-FIK107-RE  [190 64 35 180 40 strici o
R88A-FIK114-RE  [190 86 35 180 60 montaj
R88BA-FIK304-RE  |196 92 40 186 70 elemaniari
R88A-FIK306-RE  |238 94 40 228 70
R8B8A-FIK312-RE  [291 130 40 278 100
R8BA-FIK330-RE  |310 233 50 293 180 Y M1
R88A-FIK350-RE  |506 261 52 491 200

cikis
esnetme
elemanlari
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Tek faz, 230 VAC

1 —e—
22—

Bt

N 7‘I— —————————— |
B1 B3 B2 N Servo motor
ey u - M\
Termal switch CNB v ' ‘
K kt w ; :
ontaktor o
Accurax G5 [} —
EtherCAT @ !
Gurdlta L1 o - -
. . Servo surici - Optik enkoder
filtresi L3
L cN2 O
Tek Fazli L1C "
200 ila 230 VAC L2c T
BRK-OFF- -
" Fren serbest birakma 12-24 VDC harici
sinyali gikisi g ki g
BRK-OFF- yall ¢ikis! gug kaynagi
Maksimum
SRDY+ Servo hazir servis gerilimi: 30 VDC

tamamlanmis cikisi
S-RDY- .
Maksimum

¢ikis akimi: 50 mADC

ALM+

I-COM |6 4,7 kQ Servo alarm ¢ikisi

121la 24 VDC =~ L
Acil stop 1kQ= |

| E-STOP

o
il
N

ARARNAR AR R RSN

4,7 kQ
WA

ileri calistirma

yasakl ez

S

POT 17

4,7 kQ
WA

Geri galistirma

=
Ao
W
[ |l 1
T
)

yasakli
+~ NOT 18
4,7kQ
W
VW
Orijin 1kQZ | Jé[;

yakinlastirma pec |9

Harici 1K= EM
kit 3 EXT3 [10
- 47k
AVAVAV
Harici 1KkO= EM
kit 2 ExT2 |11
- 4,7kQ
AVAVAV E
Harici 1kO= | Jé[;
Kilit 1 exTt 12 ;
47K
AVAVAV E
| SI-MONo |13 |
Genel amagcl

monitér girisi 0
BTP-I {14

Yedekleme akusii*2
+24V+24V (3.6V) BTN-I {15

©

S1

FG 16 | GND

Koruyucuyu konnektér B sasi toprak

govdesine baglayin = —

¢ sF1+|a 4K [one
i
24V == | G9SX giivenlik Unitesi*3  L======== % El} . 10AA¢, 8 L, EDM+
1kQ
- 13
nggjgjgjgj%é}% SF1 h 4 < EDM g|k|§[: !3ir gi]v.e_nlik'fonk'siyonu arizasini
algilamak i¢in monitor sinyali

TT SF2+16 4AkQ 7 | EDM- imum senvis gerilimi: 30 VDC veya daha az
Y Maksimum ¢ikis akimi: 50 mADC)
SF2- |5
T

*1 750 W'den servo slruculer igin, B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistdr yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sokiin ve B1 ve B2 arasina
harici bir rejeneratif rezistor baglayin.

*2 Sadece mutlak enkoder ile kullanim igindir. CN1 1/O konnektériine bir yedek aki bagliysa, akili bir enkoder kablosu gerekli degildir.

*3 G9SX glivenlik Unitesini kullanan kablolama semasi 6rnegi. Bir glivenlik Unitesi kullaniimiyorsa, CN8'e takili olan fabrika glivenlik bypass konnektoriini tutun.

Not: 5 ve 7 ila 13 pinlerinin giris fonksiyonu ve 1, 2, 25 ve 26 pinlerinin ¢ikis fonksiyonu parametre ayarlari ile degistirilebilir.
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Ug fazl, 400 VAC

Ug Fazl
400 VAC
1
o—bb— - T i
[
Termal switch % B1 B3 B2 All 1 Servo motor
Kontaktér —
L Accurax G5
Giriilti L2 EtherCAT
filtresi Servo sirici Optik enkoder
CN2
G kaynagi
24VDC + % 15
CN1
! BRK-OFF-
}\ <: " Fren serbest birakma 12 - 24 VDC harici
N 2 sinyali gikis! g ki g
BRK.ORE.  Sinvali gikis gug kaynag
—————————————————— 25 Maksimum
“ SROY* senvo hazir servis gerilimi: 30 VDC
~ 26 tamamlanmis ¢ikisi
S-RDY- .
———————————————— 4 Maksimum
—————————————————— 3 ALM+ ¢ikis akimi: 50 mADC
I-COM |6 4{%‘50 }§ <: . Servo alarm gikisi
12ila 24 VDG "=~ il ALM-
Acil stop 1kQ= Jé[;
| E-STOP 15
4,7 kQ
AMA
W
lleri calistirma = ”
yasakli ko= Jé!/
| f POT |7
4,7 kQ
AMA
W
Geri galistirma = 2
yasakli Tkoz Jé!/
|+ NOT |8
4,7 kQ
AMA
W
Orijin 1kQ= Jé[; <
yakinlastirma pec |9
- 4,7kQ
A
W
Harici 1kO= Jé[; <
ilit 3 EXT3 |10
- 47K
AMA
W
Harici 1kQS Jé[ﬁ <
kilit 2 EXT2 |11
- 4,7kQ
A
W
Harici 1kO= Jé[; <
kilit 1 EXT1 |12
- 47k0
AMA
W
1k0= Jé[; <
| SI-MONO |13
Genel amagli
monitér girisi 0
BTP-1 [14
Yedekleme akiisi*2
+24V+24V (36V) BTN-I {15
e
S1
FG 16 | GND
Koruyucuyu konnektér O————— _ [ sasitoprak
govdesine baglayin = —
2 SF1+4 4K CN8
) VVV
voay —= | G9SX giivenlik initesi*3 <y 10, 8L EDM+
s 1K=
Hd Hd nggjgj\g)éﬁ SF1- h 4 EDM cikisi: Bir glivenlik fonksiyonu arizasini
(2~ L algilamak i¢in monitor sinyali
sFo+le , 4K 7 | EDM-
Av (Maksimum servis gerilimi: 30 VDC veya daha az
J Maksimum cikis akimi: 50 mADC)
1S El} g
SF2- |5
Q

*1 600 W'tan 5 kW'a kadar servo sirlculer igin, B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sékiin ve B1 ve
B2 arasina harici bir rejeneratif rezistér baglayin.

*2 Sadece mutlak enkoder ile kullanim igindir. CN1 1/O konnektériine bir yedek aki bagliysa, akiili bir enkoder kablosu gerekli degildir.

*3 G9SX glivenlik Unitesini kullanan kablolama semasi 6rnegi. Bir glivenlik Unitesi kullaniimiyorsa, CN8'e takili olan fabrika glivenlik bypass konnektoriini tutun.

Not: 5 ve 7 ila 13 pinlerinin giris fonksiyonu ve 1, 2, 25 ve 26 pinlerinin ¢ikis fonksiyonu parametre ayarlari ile degistirilebilir.
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Siparis bilgisi

Accurax G5 serisi EtherCAT Referans konfiglirasyonu

O]

o i

Not: D@B@(®)... sembolleri, Accurax G5 servo sistemindeki bilesenleri segmek icin tavsiye edilen sirayi gosterir

1

Standart Servo Motor L.
3.000 rpm (50 W - 750 W) (® Accurax G5 serisi EtherCAT
Servo Siiriicii

Yiiksek Ataletli Servo Motor
3.000 rpm (200 W - 750 W) | B8

CN5
- o
7

(o]

@ Analog monitér kablosu

-— USB kablosu

EtherNet/IP-

Sysmac Studio

i ® Makine
kontrol6ri

CN6
Filtre

Standar Seve ot e
2.000 rpm (400 W - 5 kW) Motor CN8 @ Glvenlik kablosu
1.000 rpm (900 W-3kw) @ Kablolar —_— -
Yiiksek Ataletli Servo Motor Haric |— 'D @ /O sinyalleri konnekiéril
2.000 rpm (1 kW - 5 kW) aric CN1 )

rejenerasyon e — @ 1/O sinyal kablosu

direnci '_ .]:]:

® =0
R88D-KNLIIJ-ECT

Standart Servo Motor
1.500 rpm (7,5 kW - 15 kW)
1.000 rpm (4,5 kW - 6 kW)

Yiiksek Ataletli Servo Motor
1.500 rpm (7,5 kW)

Servo motorlar, gii¢ ve enkoder kablolar
Not: (1) Servo motorlar, motor kablolari veya konnektor segimi igin Accurax G5 servo motor béliimiine bakin.

Servo siiriiciiler

Harici enkoder kablosu

CN4 L _] D I
@Iﬂll CN2 %

@ 110 sinyalleri igin

terminal blogu

Sembol

Ozellikler Servo siiriicii modelleri

(@) Uyumlu G5 serisi déner servo motorlar

Standart modeller

Yiiksek ataletli modeller

®

1 fazli 230 VAC 100 W R88D-KNO1H-ECT

R88M-K05030(H/T

R88M-K10030(H/T

200 W R88D-KNO2H-ECT

R88M-KH20030(H/T)-[]

400 W R88D-KNO4H-ECT

)
)
R88M-K20030(H/T)-
R88M-K40030(H/T)-

R88M-KH40030(H/T)-L]

750 W R88D-KNO8H-ECT

R88M-K75030(H/T)-C]

R88M-KH75030(H/T)-[]

1,0 kW R88D-KN10H-ECT

R88M-K1K020(H/T)-[]

1,5 kW R88D-KN15H-ECT

R88M-K1K030(H/T)-0)

R88M-K1K530(H/T)-[]

R88M-K1K520(H/T)-[J

R88M-K90010(H/T)-L]

3 fazli 400 VAC 600 W R88D-KNOGF-ECT

R88M-K40020(F/C)-[]

R88M-K60020(F/C)-L]

1,0 kW R88D-KN10F-ECT

R88M-K75030(F/C)-[]

R88M-K1K020(F/C)-0

1,5 kW R88D-KN15F-ECT

R88M-K1K030(F/C)-]

R88M-KH1K020(F/C)-[]

R88M-K1K530(F/C)-[]

R88M-K1K520(F/C)-[]

R88M-KH1K520(F/C)-[]

R88M-K90010(F/C)-[]

2,0 kW R88D-KN20F-ECT

R88M-K2K030(F/C)-[]

R88M-K2K020(F/C)-[]

R88M-KH2K020(F/C)-[]

3,0 kW R88D-KN30F-ECT

R88M-K3K030(F/C)-[]

R88M-K3K020(F/C)-]

R88M-KH3K020(F/C)-]

R88M-K2K010(F/C)-[]

5,0 kW R88D-KN50F-ECT

R88M-K4K030(F/C)-[]

R88M-K5K030(F/C)-[]

R88M-K4K020(F/C)-[]

R88M-KH4K020(F/C)-L]

R88M-K5K020(F/C)-L]

R88M-KH5K020(F/C)-]

R88M-K4K510C-L]

R88M-K3K010(F/C)-L]

7,5 kW R88D-KN75F-ECT

R88M-K6K010C-[]

R88M-K7K515C-[]

R88M-KH7K515C-[]

15 kW R88D-KN150F-ECT

R88M-K11K015C-[]

R88M-K15K015C-[]
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Genel amagl 1/0 igin sinyal kablolari (CN1)

Sembol Tanim Baglanti Model
@ 1/0 konnektor kiti (26 pin) Genel amagh 1/0 igin - R88A-CNW01C
@ 1/0 sinyal kablosu Genel amagli 1/0 igin Tm R88A-CPKB001S-E
2m |R88A-CPKB002S-E
@ Terminal blogu kablosu Genel amagli 1/0 igin Tm XW2Z-100J-B34
2m XW2Z-200J-B34
@ Terminal blogu (M3 vidasi ve pin terminalleri igin) - XW2B-20G4
Terminal blogu (M3,5 vidasi ve catal/kutup terminalleri igin) - XW2B-20G5
Terminal blogu (M3 vidasi ve gatal/kutup terminalleri igin) - XW2D-20G6
Harici enkoder kablosu (CN4) Makine kontrolorii
Sembol Isim Model Sembol [isim Model
@ Harici enkoder kablosu 5m R88A-CRKMO05SR-E ® NJ-serisi CPU unitesi NJ501-1500 (64 eksen)
10 m |R88A-CRKMO10SR-E NJ501-1400 (32 eksen)
20 m [R88A-CRKMO020SR-E NJ501-1300 (16 eksen)
NJ301-1200 (8 eksen)
Analog monitor (CN5) NJ301-1100 (4 eksen)
Sembol 5 Model Glg¢ kaynag: Unitesi Ej-Eg’;’;ggl (ziov\g;C)
@ Analog monitor kablosu 1m R88A-CMKO001S . ( )
Harici rejenerasyon direnci
USB kisisel bilgisayar kablosu (CN7)
_ Sembol |[Rejenerasyon rezistorii iinitesi modeli  |Ozellikler
Sembol _|Isim Model ® R8BA-RR08050S 500,80 W
R88A-RR22047S 47 Q,220 W
Giivenlik kablosu (CN8) R88A-RR50020S 20 Q, 500 W
Sembol Isim Model
an Giivenlik kablosu 3m |R88A-CSK003S-E
Filtreler
Sembol Uygulanabilir servo siiriicii Filtre modeli Uretici Nominal akim |Sizinti akimi Nominal gerilim
@ R88D-KNO1H-ECT, R88D-KNO2H-ECT R88A-FIK102-RE Rasmi Ltd. 24 A 3,5 mA 250 VAC tek fazh
R88D-KNO4H-ECT R88A-FIK104-RE 41A 3,5mA
R88D-KNO8H-ECT R88A-FIK107-RE 6,6 A 3,5 mA
R88D-KN10H-ECT, R88D-KN15H-ECT R88A-FIK114-RE 14,2 A 3,5mA
R88D-KNO6F-ECT, R88D-KN10F-ECT, R88A-FIK304-RE 4A 0,3 mA/32 mA1 400 VAC g fazl
R88D-KN15F-ECT
R88D-KN20F-ECT R88A-FIK306-RE 6A 0,3 mA/32 mA1
R88D-KN30F-ECT, R88D-KN50F-ECT R88A-FIK312-RE 12,1A 0,3 mA/32 mA1
R88D-KN75F-ECT R88A-FIK330-RE 22A 0,3 mA/40 mA1
R88D-KN150F-ECT R88A-FIK350-RE 44 A 2 mA/130 mA1

1. Switch kapali/agik konumunda filtre igin anlik pik kagak akimi.

Konnektorler

Ozellikler

Model

Harici enkoder konnektdrl (CN4 igin)

R88A-CNK41L

Guvenlik 1/0 sinyali konnektori (CN8 igin)

R88A-CNK81S

Bilgisayar yazilimi

Ozellikler Model

Sysmac Studio surlim 1.0 veya uzeri SYSMAC-SE2[ 1]
CX-Drive siirlim 2.10 ya da tzeri CX-DRIVE 2.10
CX-Drive 2.10 ya da lizeri de dahil olmak (izere tam CX-One yazilim paketi CX-ONE

Not:

CX-One, Sysmac Studio ile ayni bilgisayara kurulursa, CX-One v4.2 veya daha Ustu olmasi gerekir.

Accurax G5 doner siiriicii
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e gevirmek i¢in 0.03937 ile carpin. Grami ons’a gevirmek igin 0.03527 ile garpin.

Kat. No. SysCat_I101E-TR-04 Uriinlerin siirekli olarak gelistirilmesi sebebiyle,
bu kitapcikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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R88M-K[ ], R88M-KHL]

Accurax G5 doner motor

Dogrusal hareket kontrolii i¢in servo ailesi.
15 kW’ye kadar genisletilmis gli¢ araligi.

» Standart ve yuksek ataletli servo motor modelleri

* Modele bagh olarak 3 saniye veya daha fazla sire
boyunca nominal torkun % 300'U pik tork

» 20 bit enkoder ile saglanan ylksek ¢ozunurlukld
seri enkoder

e TUm modellerde IP67 korumasi Dl

« Ultra hafif ve kompakt boyutlu motor accura-

» Dusuk vuruntu momenti sayesinde daha az hiz ve
tork dalgalanmasi

» Cesitli saft, fren ve izolasyon segenekleri
Nominal Degerler

« 230 VAC, 50 W-1,5 kW
(0,16—8,59 Nm nominal tork)

« 400 VAC, 400 W-15 kW
(1,91-95,5 Nm nominal tork)

Sistem konfigiirasyonu

(Servo suriicti bélumine basvurun)
Giig kablosu SvYSinar

always in control

i

3.000 rpm (50 W—750 W)

Enkoder kablosu o

Standart servo motorlar

1

1P

) 3.000 rpm (750 W-5 kW)
G kablosu 2.000 rpm (400 W5 kW)

%I:‘ﬂ 1.000 rpm (900 W3 kW)

A

Enkoder kablosu

1

17

1.500 rpm (7,5 kW—15 kW)
1.000 rpm (4,5 kW—6 kW)

Gug kablosu

Accurax G5 servo siiriicii
EtherCAT modeli

e T P

3.000 rpm (200 W-750 W)
Enkoder kablosu

Gug kablosu —/
a 2.000 rpm (1 KW-5 kW)
m::@m

Enkoder kablosu

1§

Yiiksek ataletli servo motorlar

[ ]

I

1.500 rpm (7,5 kW)

Accurax G5 doner motor 139
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Servo motor/servo siiriicii kombinasyonu

Standart servo motorlar

Accurax G5 doéner servo motor Servo siiriicii modeli
Gerilim Hiz Nominal tork Kapasite Model G5 EtherCAT
230V 3.000 dak™T 0,16 Nm 50 W R88M-K05030(H/T)-[] R88D-KNO1H-ECT
0,32 Nm 100 W R88M-K10030(H/T)-[] R88D-KNO1H-ECT
0,64 Nm 200 W R88M-K20030(H/T)-[J R88D-KNO2H-ECT
1,3 Nm 400 W R88M-K40030(H/T)-[] R88D-KNO4H-ECT
2,4 Nm 750 W R88M-K75030(H/T)-[] R88D-KNO8H-ECT
3,18 Nm 1.000 W R88M-K1KO030(H/T)-L] R88D-KN15H-ECT
4,77 Nm 1.500 W R88M-K1K530(H/T)-] R88D-KN15H-ECT
400 V 2,39 Nm 750 W R88M-K75030(F/C)-[] R88D-KN10F-ECT
3,18 Nm 1.000 W R88M-K1K030(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
4,77 Nm 1.500 W R88M-K1K530(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
6,37 Nm 2.000 W R88M-K2K030(F/C)-L] R88D-KN20F-ECT
9,55 Nm 3.000 W R88M-K3K030(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT
230V (1 kW-1,5 kW) N N
200V (400 W 5 kW) 12,7 Nm 4.000 W R88M-K4K030(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
15,9 Nm 5.000 W R88M-K5K030(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
230V 2.000 dak™T 4,77 Nm 1.000 W R88M-K1K020(H/T)-[J R88D-KN10H-ECT
7,16 Nm 1.500 W R88M-K1K520(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT
_ 400 V 1,91 Nm 400 W R88M-K40020(F/C)-[] R88D-KNO6F-ECT
2,86 Nm 600 W R88M-K60020(F/C)-[] R88D-KNO6F-ECT
4,77 Nm 1.000 W R88M-K1K020(F/C)-[] R88D-KN10F-ECT
7,16 Nm 1.500 W R88M-K1K520(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
75 KW=15 kW 9,55 Nm 2.000 W R88M-K2K020(F/C)-[] R88D-KN20F-ECT
' 14,3 Nm 3.000 W R88M-K3K020(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4.000 W R88M-K4K020(F/C)-L] R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W R88M-K5K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
400 V 1.500 dak™" 47,8 Nm 7.500 W R88M-K7K515C-[] R88D-KN75F-ECT
70,0 Nm 11.000 W R88M-K11K015C-[] R88D-KN150F-ECT
95,5 Nm 15.000 W R88M-K15K015C-[] R88D-KN150F-ECT
230V 1.000 dak™" 8,59 Nm 900 W R88M-K90010(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT
400 V 8,59 Nm 900 W R88M-K90010(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT
19,1 Nm 2.000 W R88M-K2K010(F/C)-L] R88D-KN30F-ECT
28,7 Nm 3.000 W R88M-K3K010(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
43,0 Nm 4.500 W R88M-K4K510C-[] R88D-KN50F-ECT
57,3 Nm 6.000 W R88M-K6K010C-[] R88D-KN75F-ECT
Yiksek ataletli servo motorlar
Accurax G5 doéner servo motor Servo siiriicii modeli
Gerilim Hiz Nominal tork Kapasite Model G5 EtherCAT
230V 3.000 dak™’ 0,64 Nm 200 W R88M-KH20030(H/T)-[J R88D-KNO2H-ECT
m 1,3Nm 400 W R88M-KH40030(H/T)-[J R88D-KNO4H-ECT
—_— 2,4 Nm 750 W R88M-KH75030(H/T)-[J R88D-KNO8H-ECT
400 V 2.000 dak™” 4,77 Nm 1.000 W R88M-KH1K020(F/C)-[] R88D-KN10F-ECT
é 7,16 Nm 1.500 W R88M-KH1K520(F/C)-L] R88D-KN15F-ECT
< 9,55 Nm 2.000 W R88M-KH2K020(F/C)-[] R88D-KN20F-ECT
TRW=5 kw 14,3 Nm 3.000 W R88M-KH3K020(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4.000 W R88M-KH4K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W R88M-KH5K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT
1.500 dak™” 47,8 Nm 7.500 W R88M-KH7K515C-[] R88D-KN75F-ECT
7,5 KW

Not: 1. Servo motor ve kablo parga numaralari igin bu béliimin sonundaki siparig bilgilerine bakin
2. Siiriicti segenekleri segimi ve ayrintili 6zellikler igin servo siiriicti bélimiine bakin
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Servo motor tipi tanitimi

Standart servo motorlar

R88M-K05030H-BOS2

Accurax G5 servo motor ———

.

Kapasite
050 | 50 W
100 | 100 W
200 | 200 W
400 | 400 W
600 | 600 W
750 | 750 W
900 | 900 W
1KO | 1kw
1K5 | 1,5 kW
2KO | 2kW
3KO | 3kwW
4K0 | 4 kW
4K5 | 4,5 kW
5K0 | 5 kW
6K0 | 6 kW
7K5 7,5 kW
11KO0 | 11 kW
15K0 | 15 kW
Nominal Hiz (dev/dak)
10 1.000
15 1.500
20 2.000
30 3.000

Yiiksek ataletli servo motorlar

R88M-KH1K020F-BS1-D

Accurax G5 yuksek ataletli servo motor J

Kapasite
200 | 200 W
400 | 400 W
750 | 750 W
1KO | 1kw
1K5 | 1,5 kw
2K0 | 2kW
3K0 | 3kW
4K0 | 4 kW
5K0 | 5 kwW
7K5 | 7,5 kW

Nominal Hiz (dev/dak)
15 1.500
20 | 2.000
30 | 3.000

Saft uc 6zellikleri

Bosluk | Duz saft, anahtarsiz
S2 |Duz, anahtar, fisli (standart) I

Yag contasi 6zellikleri
[Bosluk] Yag contasiz |
(o) \Yag contasi

Fren &zellikleri
|Bosluk| Frensiz
B |Fren |

Gerilim ve enkoder 6zellikleri
H: 230 V and 20-bit artimli enkoder
T: 230 V and 17-bit mutlak enkoder
F: 400 V and 20-bit artimli enkoder
C: 400 V and 17-bit mutlak enkoder

L Dairesel konnektor (yalnizca 230 V modeller igin)

Saft ug ézellikleri

Bosluk

Diz saft, anahtarsiz

S1

400 V motor modelleri — Fisli saft ucu (standart)

S2

230 V motor modelleri — Diiz, anahtar, fisli (standart)

Fren 6zellikleri

[ B TFren |

Gerilim ve enkoder 6zellikleri

H: 230
T: 230
F: 400
C: 400

V and 20-bit artiml enkoder
V and 17-bit mutlak enkoder
V and 20-bit artimli enkoder
V and 17-bit mutlak enkoder

Accurax G5 doner motor
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Servo motor ozellikleri

Standart servo motorlar 3000 dev/dak 230 V

Nominal degerler ve 6zellikler

Gerilim 230V
Servo motor modeli R88M-K[] 20 bit artimh enkoder 05030H-1 | 10030H-] | 20030H-[1 | 40030H-[] | 75030H-[] | 1KO30H-[] | 1K530H-]
17 bit mutlak enkoder 05030T-[] | 10030T-! | 20030T-! | 40030T-[] | 75030T-[] | 1K030T-[J 1K530T-[]
Nominal ¢ikis w 50 100 200 400 750 1.000 1.500
Nominal tork Nm 0,16 0,32 0,64 1,3 2,4 3,18 4,77
Ani pik tork Nm 0,48 0,95 1,91 3,8 7.1 9,55 14,3
Nominal akim A (rms) 1,1 1,1 1,5 2,4 4,1 6,6 8,2
Maks. ani akim A (rms) 4,7 4,7 6,5 10,2 17,4 28 35
Nominal hiz minT 3.000
Maks. hiz min”T 6.000 5.000
Tork sabiti N-m/A 0,11+%10 | 0,21+%10 | 0,31+%10 | 0,39+%10 | 0,42+%10 0,37 0,45
Anlik rotor ataleti (JM) kg-m? x 10°% (frensiz) 0,025 0,051 0,14 0,26 0,87 2,03 2,84
kg-m? x 10 (frenli) 0,027 0,054 0,16 0,28 0,97 2,35 3,17
izin verilen atalet ani yUki (JL) Coklu (JM) 307 207" 157
Nominal ¢ikis orani kW/s (frensiz) 10,1 19,9 29,0 62,4 65,6 49,8 80,1
kW/s (frenli) 9,4 18,8 25,4 58 58,8 43 71,8
izin verilen radyal yiik N 68 245 490
izin verilen itme yiikii N 58 98 196
Yaklasik kitle kg (frensiz) 0,32 0,47 0,82 1,2 2,3 3,5 4,4
kg (frenli) 0,53 0,68 1,3 1,7 3,1 4,5 5,4
Nominal gerilim 24 VDC %10
'S |Atalet ani tutma freni J kg-m? x 107% 0,002 0,0018 0,33
= |Gug tiketimi (20°C'de) W 7 9 17 19
:g Akim tiiketimi (20°C’de) A 0,3 0,36 0,70+%10 0,81+%10
S Statik slrtiinme torku N-m (minimum) 0,29 1,27 2,5 7,8
L |Tutma torku igin ylikselme siiresi |msn (maks.) 35 50
Birakma suresi ms (maks) 20 15
Nominal Siire Surekli
izolasyon sinifi TipB |Tip F
5 |Galigma/saklama ortami sicakhigi 0-40°C/-20-65°C
g Ortam calisma/depolama nemi % 20 ila % 80 (yogunlagsmayan) % 20 ila % 85
[ (yogunlagmayan)
% Vibrasyon sinifi V-15
GEJ Yahtim direnci Glg terminalleri ve FG terminali arasinda 500 VDC'de 20 MQ dak.
= |Koruma Tamamen gomiilli, kendinden sogutmali, IP67 (saft agilisi harig)
Vibrasyon direnci Vibrasyon ivmesi 49 m/s?
Montaj On ylizden montaj

"1 izin verilen yiik ataleti: Isletmeye uygun yiik atalet orani (yiik ataleti/rotor ataleti) mekanik konfigiirasyona ve rijitlige baglidir. Yiiksek rijitlige sahip bir makine igin
yuksek yik ataletinde dahi isletme mimkindur. Uygun bir motor segin ve isletmenin miimkin oldugunu onaylayin.

Tork hiz o6zellikleri

R88M-K05030H/T (50 W)

(N-M) % 10 oraninda diigen
giic kaynagd gerilimi
05 1048 0,48 (4.000)
Anlik calisma araligi TR 03
02571 0,16 0,16
Siirekli isletim araligi 0,08

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000

(dev/dak)

R88M-K40030H/T (400 W)

(N-M)

40138 3,8 (2.600)

2,04

13 13

Siirekli isletim araligi

Anlik galigma araligi

% 10 oraninda diigen
giic kaynagdi gerilimi

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000

(dev/dak)

R88M-K1K530H/T (1,5 kW)

(N-M)

% 10 oraninda diisen

giic kaynag gerilimi

15

Anlik galisma araligi
477
SiireKli igletim araligi

7,59
4,0

4,77

(3.200) 14,3 (3600)

0 1.000 2000 3.000 4.000 5.000

(dev/dak)

R88M-K10030H/T (100 W)

% 10 oraninda diisen
giic kaynag gerilimi

0,95 (5.000)

oo
Anlik calisma araligi
1032 032

— 0,16

Siirekli isletim araligi

05

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6000
(dev/dak)

R88M-K75030H/T (750 W)

(N-M) % 10 oraninda diisen
glic kaynad gerilimi
80171 7,1(3.200)

Anlik calisma
4,0

SRR

24

Siirekli igletim

ek Gl T R—
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000
(dev/dak)

R88M-K20030H/T (200 W)

% 10 oraninda diisen

(N-M) " Lo
giic kaynagi gerilimi

2011 (4.000) /191
Anlik calisma araligi 1,3
107,64 10

0,64

Siirekli isletim araligi

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000
4.600  (dev/dak)

R88M-K1KO30H/T (1 kW)

(N-M) % 10 oraninda diisen
giig kaynagt gerilimi

10 . 9,55 (4.200)

Anlik calisma araligi

Sirekli igletim aralii

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(dev/dak)
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Standart servo motorlar 3.000 dev/dak 400 V
Nominal degerler ve 6zellikler

Gerilim 400 V
Servo motor modeli R88M-K[] 20 bit artimh enkoder 75030F-[] | 1KO30F-] | 1K530F-] | 2K030F-] | 3KO030F-[] | 4K030F-] | 5K030F-]
17 bit mutlak enkoder 75030C-[] | 1K030C-[] | 1K530C-[] | 2K030C-] | 3K030C-[1 | 4K030C-] | 5K030C-[]
Nominal ¢ikis W 750 1.000 1.500 2.000 3.000 4.000 5.000
Nominal tork N'm 2,39 3,18 4,77 6,37 9,55 12,7 15,9
Ani pik tork N-m 7,16 9,55 14,3 19,1 28,6 38,2 47,7
Nominal akim A (rms) 2,4 3,3 4,2 57 9,2 9,9 12
Maks. ani akim A (rms) 10 14 18 24 39 42 51
Nominal hiz min”! 3.000
Maks. hiz minT 5.000 4.500
Tork sabiti N-m/A 0,78 0,75 0,89 0,87 0,81 0,98
Anlik rotor ataleti (JM) kg-m? x 107% (frensiz) 1,61 2,03 2,84 3,68 6,5 12,9 17,4
kg-m? x 1077 (frenli) 1,93 2,35 3,17 4,01 7,85 14,2 18,6
izin verilen atalet ani yiki (JL) Coklu (JM) 20" 1571
Nominal ¢ikig orani kW/s (frensiz) 35,5 49,8 80,1 110 140 126 146
kW/s (frenli) 29,6 43 71,8 101 116 114 136
izin verilen radyal yiik N 490 784
izin verilen itme yiikii N 196 343
Yaklasik kitle kg (frensiz) 3,1 3,5 4,4 5,3 8,3 11 14
kg (frenli) 4.1 4,5 54 6,3 9,4 12,6 16
Nominal gerilim 24 VDC £%10
'S |Atalet ani tutma freni J kg'm? x 10 0,33 | 135
= |Gig tiiketimi (20°C’de) W 17 19 22
ﬁ Akim tiiketimi (20°C’de) A 0,70+%10 0,81+%10 0,90+%10
s Statik sUrtlinme torku N.m (minimum) 2,5 7.8 | 11,8 16,1
L |Tutma torku igin ylkselme siresi |[msn (maks.) 50 110
Birakma siresi ms (maks) 15 50
Nominal Siire Surekli
izolasyon sinifi TipF
g Calisma/saklama ortami sicakligi 0-40°C/-20-65°C
3 |Ortam calisma/depolama nemi % 20 ila % 85 (yogunlagsmayan)
> |Vibrasyon sinifi V-15
g Yahtim direnci Glg terminalleri ve FG terminali arasinda 500 VDC'de 20 MQ dak.
@ |Koruma Tamamen gémiilli, kendinden sogutmali, IP67 (saft agilisi harig)
Vibrasyon direnci Vibrasyon ivmesi 49 m/s?
Montaj On ylizden montaj

"1 izin verilen yiik ataleti: Isletmeye uygun yiik atalet orani (yiik ataleti/rotor ataleti) mekanik konfigiirasyona ve rijitlige baglidir. Yiiksek rijitlige sahip bir makine igin
yuksek yik ataletinde dahi isletme mimkindur. Uygun bir motor segin ve isletmenin mimkin oldugunu onaylayin.

Tork hiz ozellikleri

R88M-K75030F/C (750 W)

(N-M)
817,16

Anlik calisma araligi
39

Siirekli isletim araligi

(3.500)

% 10 oraninda diisen
giic kaynag gerilimi
7,16 (3.800)

0 1000 2000 3.000

4000 5.000
(dev/dak)

R88M-K2KO030F/C (2 kW)

(N-M)

% 10 oraninda diigen

giic kaynagi gerilimi

0 1.000 2.000 3.000

4.000 5.000
(dev/dak)

R88M-K5K030F/C (5 kW)

(N-M)

50477 (2:800)

25 | Anlik calisma aralidi *
15,9 15,9

Siirekli isletim araligi

47,7 (3.200)

% 10 oraninda diisen
giic kaynagi gerilimi

0 1000 2000 3.000

4,000 5.000
(dev/dak)

R88M-K1KO30F/C (1 kW)

% 10 oraninda diisen
lic kaynag gerilimi
(3800) v 9,55 (4.200)

51 Anlik caligma araligi \‘ “e.0
3,18 3,18 4,0
Siirekli igletim araligi 1,9

0 1.000 2000 3000 4000 5000
(dev/dak)

(N-M)

1049.55

R88M-K3KO030F/C (3 kW)

(N-M) % 10 oraninda diisen
lic kaynagi gerilimi
28,7 (3.400)

304

| Anlik calisma araligi
9,55

Stirekli isletim araligi

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(dev/dak)

R88M-K1K530F/C (1,5 kW)

% 10 oraninda diisen

(N-M) giic kaynagi gerilimi

15

Anlik calisma araligi
4,77
Sirekli isletim araligi

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(dev/dak)

7,51

R88M-K4K030F/C (4 kW)
(N-1)

401 (2.800)

38,2 (3.100)

Anlik galisma araligi %10 oraninda diisen
giic kaynagi gerilimi

01497 12,7

Stirekli igletim araligi

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(dev/dak)
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Standart servo motorlar 2.000 dev/dak, 230 V/400 V
Nominal degerler ve 6zellikler

Gerilim 230V 400 V
Servo motor modeli 20 bit artimh 1K020H-[]| 1K520H-[]| 40020F-[]{ 60020F-[]1| 1K020F-[ ]| 1K520F-[]| 2K020F-[]| 3K020F-[]| 4K020F-[]| 5K020F-[]
R88M-K[J 17 bit mutlak 1K020T-[]| 1K520T-1|40020C-[1/60020C-1(1K020C-[1| 1K520C-1|2K020C-[]| 3K020C-[]|4K020C-[1| 5K020C-[]
Nominal ¢ikis w 1.000 1.500 400 600 1.000 1.500 2.000 3.000 4.000 5.000
Nominal tork N-m 4,77 7,16 1,91 2,86 4,77 7,16 9,55 14,3 19,1 23,9
Ani pik tork N-m 14,3 21,5 5,73 8,59 14,3 21,5 28,7 43 57,3 71,6
Nominal akim A (rms) 5,7 9,4 1,2 1,5 2,8 4,7 5,9 8,7 10,6 13
Maks. ani akim A (rms) 24 40 4,9 6,5 12 20 25 37 45 55
Nominal hiz min”" 2.000
Maks. hiz min”T 3.000
Tork sabiti N-m/A 0,63 0,58 1,27 1,38 1,27 1,16 1,27 1,18 1,40 1,46
Anlik rotor ataleti (JM) kg-m? x 10 (frensiz) 4,60 6,70 1,61 2,03 4,60 6,70 8,72 12,9 37,6 48
kg-m? x 107 (frenli) 5,90 7,99 1,90 2,35 5,90 7,99 10 14,2 38,6 48,8
Maks. atalet ani yiikii (JL) Coklu (JM) 107
Nominal ¢ikis orani kW/s (frensiz) 49,5 76,5 22,7 40,3 49,5 76,5 105 159 97,1 119
kW/s (frenli) 38,6 64,2 19,2 34,8 38,6 64,2 91,2 144 94,5 117
izin verilen radyal yiik N 490 784
izin verilen itme yiikii N 196 343
Yaklasik kitle kg (frensiz) 52 6,7 3,1 3,5 52 6,7 8 11 15,5 18,6
kg (frenli) 6,7 8,2 4.1 4,5 6,7 8,2 9,5 12,6 18,7 21,8
Nominal gerilim 24 VDC £%10
.| Atalet ani tutma freni (J) kg'm? x 107 1,35 4,7
_g Giig tiiketimi (20°C) w 14 19 17 14 19 22 31
?’. Akim Tuketimi (20°C) A 0,59+%10|0,79+%10 0,70+%10 0,59+%10 0,79+%10 0,90+%10| 1,3+%10 | 1,3+%10
’g Statik sUrtlinme torku N.m (minimum) 4,9 13,7 2,5 4.9 13,7 16,2 24,5
©|Tutma torku igin msn (maks.) 80 100 50 80 100 110 80
-yiikselme siiresi
Birakma siresi ms (maks) 70 50 15 70 50 25
Nominal Stire Sirekli
izolasyon sinifi TipF
_1:9 Calisma/saklama ortami sicakligi 0-40°C/-20-85°C
| Ortam calisma/depolama nemi % 20 ila % 85 (yogunlagsmayan)
:0|Vibrasyon sinifi V-15
Té Yalitim direnci Gl¢ terminalleri ve FG terminali arasinda 500 VDC'de 20 MQ dak.
\2|Koruma Tamamen gomdill, kendinden sogutmali, IP67 (saft acilisi harig)
Vibrasyon direnci Vibrasyon ivmesi 49 m/s?
Montaj On ylizden montaj

1 izin verilen yiik ataleti: isletmeye uygun yiik atalet orani (yiik ataleti/rotor ataleti) mekanik konfigiirasyona ve rijitlige baghdir. Yiksek rijitlige sahip bir makine igin
yuksek yiik ataletinde dahi isletme mumkiindiir. Uygun bir motor segin ve isletmenin mimkiin oldugunu onaylayin.

Tork hiz 6zellikleri

R88M-K1K020H/T (230 V, 1 kW)  R88M-K1K520H/T (230 V, 1,5 kW)

(N-M) (N-M)
154 A 14,3 (2.200) 204
N % 10 oraninda diisen
giic kaynag gerilimi
60 101
4.0 -
3,2 Siirekli igletim aralig

21,5 (2.300)
N % 10 oraninda diisen
giig kaynag gerilimi
“O\10.0
160
48

Anlik calisma aralig

7,16

10 Anlik calisma araligi
4,77

Stirekli isletim araligi

0 1000 2000 3000 (devidak) 0 1000 2000  3.000 (devidak)

R88M-K40020F/C (400 V, 400 W) R88M-K60020F/C (400 V, 600 W) R88M-K1KO020F/C (400 V, 1 kW) R88M-K1K520F/C (400 V, 1,5 kW)

(N-M) (N-M) (N-M) (N-M)
615.73 (2.400) 5,73 (2.700) 104 8,50 2400) 151 14,3 (2.200) a0 2.000 . 21,5(2.300)
Anlik calisma aralgi ’ %nf; Dk:rzr:[‘?aelirﬁ? TN\ % 10 oraninda disen X % 10 oraninda disen Anlik galigma arali R A)% 10 oraninda digen
3 e ’ : . gy; s 5 Anlik calisma araligi qiig kaynagi gerilimi 10 Anlik calisma araligi +\\Jui¢ kaynag gerilimi g ) g1uc kaynagi gerilimi
91 ‘2,0 2,86 45 5 larr 8 107716 ‘;g
ek i P 13 R i ¢ '
Siirekl isletim aralgs Siirekli isletim aralgi 19 Sirekli isletim aralig 32 Sirekli isletim aralig 48
0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak) 0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak) 0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak) 0 11;00 21]'00 3.600 (dev/dak)

R88M-K2K020F/C (400 V, 2 kW) R88M-K3K020F/C (400 V, 3 kW) R88M-K4K020F/C (400 V, 4 kW) R88M-K5K020F/C (400 V, 5 kW)

(N-M) (N-M) (N-M) (N-M)
57,3 (1.900) 57,3 (2.100) 716 (1.900) 71,6 (2.100)
301 28,6 (2.200) 501430 (2200) 43,0 (2.400) i 50 . O\ % 10 oraninda disen 70 - =~
. > % 10 oraninda diisen : = % 10 oraninda diisen Anlik calisma araligi ~ ¥\ giic kaynag gerilimi . N % 10 oraninda diisen
Anlk Galisma aralig ~\ ¢ kaynag gerilimi . ~JNytic kaynag gerilimi * Al calisma aral giig kaynagi gerilimi
a0 Anlik calisma araligi N 280 N
154 ~15.0 251 ' 251191 v 250 359939
9,55 110 143 200 3 N X
6.4 95 {130 20,0
Siirekli isletim araligi ! Siirekli igletim aral ’ Silrekli igletim arali Sirekli igletim arahgi 4 3,0
0 1.000  2.000  3.000 (dev/dak) 0 1.000  2.000  3.000 (dev/dak) 0 1.000 2000  3.000 (dev/dak) 0 1.000  2.000  3.000 (dev/dak)
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Standart servo motorlar 1.500 dev/dak 400 V
Nominal degerler ve 6zellikler

Uygulanan gerilim 400 V
Servo motor modeli R88M-K[] 17 bit mutlak enkoder 7K515C-[] 11K015C-[] 15K015C-[]
Nominal ¢ikis w 7.500 11.000 15.000
Nominal tork N-m 47,8 70,0 95,5
Ani pik tork N-m 119,0 175,0 2240
Nominal akim A (rms) 22,0 271 33,1
Maks. ani akim A (rms) 83 101 118
Nominal hiz min”T 1.500
Maks. hiz min”T 3.000 2.000
Tork sabiti N-m/A 1,54 1,84 2,10
Anlik rotor ataleti (JM) kg-m? x 107 (frensiz) 101 212 302
kg-m? x 10 (frenli) 107 220 311
izin verilen atalet ani yiikii (JL) Coklu (JM) 107
Nominal ¢ikis orani kWr/s (frensiz) 226 231 302
kW/s (frenli) 213 223 293
izin verilen radyal yiik N 1.176 2.254
izin verilen itme yiiki N 490 686
Yaklasik kitle kg (frensiz) 36,4 52,7 70,2
kg (frenli) 40,4 58,9 76,3
Nominal gerilim 24VDC %10
'S |Atalet ani tutma freni J kg'm? x 107% 4,7 7.1
= [Gug tiketimi (20°C'de) w 34 26
E Akim tiiketimi (20°C’de) A 1,4+%10 1,08+%10
s Statik strtinme torku N.m (minimum) 58,8 100
L |Tutma torku igin yikselme siliresi [msn (maks.) 150 300
Birakma siresi ms (maks) 50 140
Nominal Siire Surekli
izolasyon sinifi TipF
g Calisma/saklama ortami sicakligi 0-40°C/-20-65°C
3 |Ortam galisma/depolama nemi % 20 ila % 85 RH (yodunlasmayan)
> |Vibrasyon sinifi V-15
E Yaltim direnci Gli¢ terminalleri ve FG terminali arasinda 500 VDC'de 20 MQ dak.
@ [Koruma Tamamen gémdilu, kendinden sogutmali, IP67 (saft agilisi harig)
Vibrasyon direnci Vibrasyon ivmesi 49 m/s?
Montaj On ylizden montaj

"1 izin verilen yiik ataleti: isletmeye uygun yiik atalet orani (yiik ataleti/rotor ataleti) mekanik konfigiirasyona ve rijitlige baghdir. Yiksek rijitige sahip bir makine igin
yuksek yiik ataletinde dahi isletme mimkiindir. Uygun bir motor segin ve isletmenin mimkiin oldugunu onaylayin.

Tork hiz 6zellikleri

R88M-K7K515C (7,5 kW) R88M-K11K015C (11 kW) R88M-K15K015C (1,5 kW)
o . % 10 oraninda digen % 10 oraninda diisen
(N-M) Azj1i§rigtr:daeﬂltij§ein (N-M) gu¢ kaynagi gerilimi  (N-M) giic kaynagi gerilimi
119.0 (29280)‘ ynagrg 175,0 (1.700) 175,0 (2.000) 2240 (1.500) 224,0 (1.700)
; 2091 119,0 (2.500) ] i .

\ \

Anlik galisma araligi X 200 1 M “
callg 9 130,0 Anlik ¢alisma araligi

100 1 Anlik calisma aralii Y

\

\

47,8 (1.500)

501 47.8 60.0 751700 70,0 (1,500) 1001955  955(

52,5 Srekli isletim araligi

Stirekli isletim araligi J12.0 Siirekli igletim araligi

; ' \ - 1.0 2.000 (dev/dak
0 1000 2.000 3.000(devidak) O 1000  2.000(dev/dak) 0 000 000 (dev/dak)
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Standart servo motorlar 1.000 dev/dak, 230 V/400 V
Nominal degerler ve 6zellikler

Uygulanan gerilim 230V 400 V
Servo motor modeli R88M-K[] |20 bit artimli 90010H-] 90010F-[] 2KO010F-[] 3K010F-[]
17 bit mutlak 90010T-[] 90010C-] 2K010C-[] 3K010C-] 4K510C-[] | 6K010C-[]
Nominal ¢ikis W 900 900 2.000 3.000 4.500 6.000
Nominal tork N-m 8,59 19,1 28,7 43,0 57,3
Ani pik tork N-m 19,3 47,7 71,7 107,0 143,0
Nominal akim A (rms) 7,6 3,8 8,5 11,3 14,8 19,4
Maks. ani akim A (rms) 24 12 30 40 55 74
Nominal hiz min™! 1.000
Maks. hiz minT 2.000
Tork sabiti N-m/A 0,86 | 1,72 1,76 1,92 2,05 2,08
Anlik rotor ataleti (JM) kg-m? x 107 (frensiz) 6,70 30,3 48,4 79,1 101
kg-m? x 1077 (frenli) 7,99 31,4 49,2 84,4 107
izin verilen atalet ani yiikii (JL) Coklu (JM) 1077
Nominal ¢ikig orani kW/s (frensiz) 110 120 170 233 325
kW/s (frenli) 92,4 116 167 219 307
izin verilen radyal yiik N 686 1.176 1.470 1.764
izin verilen itme yiikii N 196 490 588
Yaklasik kitle kg (frensiz) 6,7 14 20 29,4 36,4
kg (frenli) 8,2 17,5 23,5 33,3 40,4
Nominal gerilim 24 VDC %10
= |Atalet ani tutma freni J kg:m? x 107 1,35 4,7
§ G tliketimi (20°C’de) W 19 31 34
E Akim tiiketimi (20°C’de) A 0,79+%10 1,3+%10 1,4+%10
’g Statik slirtinme torku N.m (minimum) 13,7 24,5 58,8
© [Tutma torku igin msn (maks.) 100 80 150
- lyiikselme siiresi
Birakma suresi ms (maks) 50 25 50
Nominal Sire Surekli
Izolasyon sinifi TipF
_1:9 Calisma/saklama ortami sicakligi 0-40°C/-20-65°C
3 |Ortam caligma/depolama nemi % 20 ila % 85 RH (yogunlagsmayan)
0 |Vibrasyon sinifi V-15
Té Yalitim direnci Gu¢ terminalleri ve FG terminali arasinda 500 VDC'de 20 MQ dak.
2 [Koruma Tamamen gomiill, kendinden sogutmali, IP67 (saft acilisi harig)
Vibrasyon direnci Vibrasyon ivmesi 49 m/s?
Montaj On ylizden montaj

1 izin verilen yiik ataleti: isletmeye uygun yiik atalet orani (yiik ataleti/rotor ataleti) mekanik konfigiirasyona ve rijitlige baghdir. Yiksek rijitlige sahip bir makine igin
yuksek yiik ataletinde dahi isletme mumkiindiir. Uygun bir motor segin ve isletmenin mimkiin oldugunu onaylayin.

Tork hiz 6zellikleri

R88M-K90010H/T/F/C

% 10 oraninda diigen

(N-M) giic kaynagi gerilimi
20 19,3 1.600) |19,3(1.800)
Anlik calisma araligi \\‘ 140
10 8,59 8,59 \ 8,0
43
Sirekli isletim araligi
0 1.000 2.000 (dev/dak)
R88M-K4K510C
% 10 oraninda diigen
(N-M) giic kaynag gerilimi
107,0 (1.500) {107,0 (1.700)
100
Anlik calisma araligi
70,0
50 { 43,0 43,0 50,0
22,0
Silreki igletim araligi
0 1.000 2,000 (dev/dak)

R88M-K2K010F/C

(N-M)

47,7

(1.400) 47,7 (1.600)
% 10 oraninda diisen

gli¢ kaynag gerilimi

50 1

Anlik caligma araligi

251

19,1 19,1 180
9,6
Stireki isletim aralig
0 1.000 2.000 (dev/dak)
R88M-K6K010C
(N-M) % 10 oraninda diisen
giic kaynagi gerilimi
150 - 1.500) [143,0 (1.700)
Anlik galisma araligi X 1 0010
75 *
573 57,3
Silrekli igletim araligi 28’0
0 1.000 2.000 (dev/dak)

R88M-K3K010F/C

71,7

(1.400)

71,7 (1.600)

% 10 oraninda diisen
gii¢ kaynag gerilimi

40,0

Anlik caligma araldi
28,7 28,7

Stlreki isletim araligi

1.000 2.000 (dev/dak)
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OMmRON

Yiiksek ataletli servo motorlar 3.000 dev/dak 230 V

Nominal degerler ve 6zellikler

Gerilim 230V
Servo motor model R88M-KHL] 20 bit artimh enkoder 20030H-[J 40030H-[] 75030H-]
17 bit mutlak enkoder 20030T-[! 40030T-[] 75030T-]
Nominal ¢ikis w 200 400 750
Nominal tork N-m 0,64 1,3 2,4
Ani pik tork N-m 1,91 3,8 71
Nominal akim A (rms) 1,6 2,6 4,0
Maks. ani akim A (rms) 6,9 11,0 17,0
Nominal hiz min’T 3.000
Maks. hiz min”T 5.000 4.500
Tork sabiti N-m/A 0,29+%10 0,36+%10 0,45+%10
Anlik rotor ataleti (JM) kg-m? x 10°% (frensiz) 0,42 0,67 1,51
kg-m? x 10°% (frenli) 0,45 0,70 1,61
izin verilen atalet ani ykii (JL) Coklu (JM) 307 207
Nominal ¢ikis orani kW/s (frensiz) 9,58 241 37,7
kW/s (frenli) 9,06 23,3 35,3
izin verilen radyal yiik N 245 392
izin verilen itme yiikii N 98 147
Yaklasik kitle kg (frensiz) 0,96 1,4 2,5
kg (frenli) 1,4 1,8 3,3
Nominal gerilim 24 VDC +%5
'S |Atalet ani tutma freni J kg-m? x 107 0,018 0,075
= |Gug tiketimi (20°C'de) w 9 10
:g Akim tiiketimi (20°C’de) A 0,36 0,42
s Statik slrtinme torku N.m (minimum) 1,27 2,45
i | Tutma torku igin yikselme siiresi [msn (maks.) 50 70
Birakma siresi ms (maks) 15 20
Nominal Sure Siurekli
izolasyon sinifi TipB
g Calisma/saklama ortami sicakligi 0-40°C/-20-65°C
S |Ortam caligma/depolama nemi % 20 ila % 85 RH (yodunlasmayan)
> |Vibrasyon sinifi V-15
E Yalitim direnci Glic terminalleri ve FG terminali arasinda 500 VDC'de 20 MQ dak.
@ |Koruma Tamamen gémdilu, kendinden sogutmali, IP65 (saft agilisi ve ana kablo uglari harig)
Vibrasyon direnci Vibrasyon ivmesi 49 m/s?
Montaj On ylizden montaj

1 izin verilen yiik ataleti: isletmeye uygun yiik atalet orani (yiik ataleti/rotor ataleti) mekanik konfigiirasyona ve rijitlige baghdir. Yiiksek rijitige sahip bir makine icin
yuksek yik ataletinde dahi isletme miumkindir. Uygun bir motor segin ve isletmenin mimkiin oldugunu onaylayin.

Tork hiz 6zellikleri

R88M-KH20030H/T (230 V, 200 W)

(N-M)

(1.91)]

.

20 1,91 (4.500)

% 10 oraninda diisen
giic kaynag gerilimi

Anlik calisma araligi : NN
.............. doe s MON1S
1,0
0,64
Siirekli iletim araligi 032
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(dev/dak)

R88M-KH40030H/T (230 V, 400 W)

(N-M)
4,04 3,8 (3.400) 3,8 (3.800)
(3.:8) N % 10 oraninda diigen
. A glic kaynag gerilimi
Anlik calisma araligi : :
2,0 :
............ 1B SN\ 17
13 Bl e ek 13
Siirekli igletim aralig R 032
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(dev/dak)

@1

404

2,4

R88M-KH75030H/T (230 V, 750 W)

(N-M)

8,04

7,1 (3.200) 7,1 (3.600)

%.10 oraninda dilgen
giic kaynag gerilimi

3.000 4.000 5.000

(dev/dak)
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OmRON

Yiiksek ataletli servo motorlar 2.000 ve 1.500 dev/dak, 400 V
Nominal degerler ve 6zellikler

Devdak, Gerilim 2000 dev/dak, 400 V ;f,g%g‘(ﬁ
Servo motor modeli 20 bit artimli 1K020F-[] 1K520F-[] 2K020F-"] 3K020F-[] 4K020F-[] 5K020F-[]
R88M-KHL 17 bit mutlak 1K020C] | 1K520C-] | 2K020C-] | 3K020C-] | 4K020C-[] | 5K020C-] | 7K515C-]
Nominal ¢ikis w 1.000 1.500 2.000 3.000 4.000 5.000 7.500
Nominal tork N-m 4,77 7,16 9,55 14,3 19,1 23,9 47,8
Ani pik tork N-m 14,3 21,5 28,6 43,0 57,3 71,6 119
Nominal akim A (rms) 2,9 4,7 55 8,0 10,5 13,0 22,0
Maks. ani akim A (rms) 12 20 24 34 45 55 83
Nominal hiz min”T 2.000 1.500
Maks. hiz min’T 3.000 3.000
Tork sabiti N-m/A 1,27 1,16 1,31 1,34 1,38 1,39 1,54
Anlik rotor ataleti (JM) kg-m? x 10% (frensiz) 24,7 37,1 57,8 90,2 112 162 273
kg-m? x 107 (frenli) 26,0 38,4 62,9 95,3 117 167 279
Maks. atalet ani yiiki (JL) Coklu (JM) 57
Nominal ¢ikig orani kW/s (frensiz) 9,2 13,8 15,8 22,7 32,5 35,1 86,7
kW/s (frenli) 8,8 13,4 14,5 21,5 31,1 34,1 85,1
izin verilen radyal yiik N 490 784 1176
izin verilen itme yiikii N 196 343 490
Yaklasik kitle kg (frensiz) 6,7 8,6 12,2 16,0 18,6 23,0 42,3
kg (frenli) 8,1 10,1 15,5 19,2 21,8 26,2 46,2
Nominal gerilim 24 VDC £%10
.| Atalet ani tutma freni (J) kg:m? x 10% 1,35 47
2[Giig tiiketimi (20°C) W 14 19 31 34
?’. Akim Tuketimi (20°C) A 0,59+%10 0,79+%10 1,30+%10 1,40£%10
=g Statik strtinme torku N.m (minimum) 4,9 13,7 24,5 58,8
Q[ Tutma torku igin msn (maks.) 80 100 80 150
t-|yiikselme siiresi
Birakma siresi ms (maks) 70 50 25 50
Nominal Siire Sirekli
izolasyon sinifi TipF
g Calisma/saklama ortami sicakligi 0-40°C/-20-65°C
| Ortam calisma/depolama nemi % 20 ila % 85 RH (yodunlasmayan)
.0|Vibrasyon sinifi V-15
Té Yahtim direnci Gl¢ terminalleri ve FG terminali arasinda 500 VDC'de 20 MQ dak.
\2|Koruma Tamamen gémdilu, kendinden sogutmali, IP67 (saft agilisi harig)
Vibrasyon direnci Vibrasyon ivmesi 49 m/s?
Montaj On ylizden montaj

1 izin verilen yiik ataleti: isletmeye uygun yiik atalet orani (yiik ataleti/rotor ataleti) mekanik konfigiirasyona ve rijitlige baghdir. Yiksek rijitlige sahip bir makine igin
yuksek yik ataletinde dahi isletme mumkindir. Uygun bir motor segin ve isletmenin mimkiin oldugunu onaylayin.

Tork hiz ozellikleri

R88M-KH1K020F/C (400 V, 1 kW)

R88M-KH1K520F/C (400 V, 1,5 kW)

R88M-KH2KO020F/C (400 V, 2 kW)

R88M-KH3K020F/C (400 V, 3 kW)

(N-M) (N-M) (N-M) (N-M)
151 14,3 (2.200) 201 {9300 28,6 (2.200)
~ N\ % 10 oraninda diisen ./% 10 oraninda digen 307 N n/ 10 oraninda disen 50143, (2000430 (zﬁqg)oramnda diigen
10 Anlik Galigma araliji gl kaynag gerilimi g:f) l;aynag\ erlmi Anlk galigma aralgi Q‘:JC kaynagi genhfni P — N giig kaynagi Qerih?m
A 101 ) 154 )80 251
51477 N 50 9,55 10 20,0
SUkall isletim a'rahg| '32 S“f?k” igletim a{allgl [~ Siirekli igletim araligi 6.4 SiireKli isletim araligi 93
0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak) 0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak) 0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak) 0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak)

R88M-KH4K020F/C (400 V, 4 kW)

R88M-KH5K020F/C (400 V, 5 kW)

R88M-KH7K515C (7,5 kW)

% 10 oraninda diisen

(N-M) 573 1900) 5732400 (N-M) (N-M) giic kaynagi gerilimi
, 900 3.

: - 2100) 716 (1.900) 71,6 (2.100) [119.0 2200 ] 1190 (2.500)

501 N % 10 oraninda diigen 701 \
Anlik calisma araligi gii¢ kaynagi gerilimi N % 10 oraninda diigen 100 N
N Anlik calisma araligh giig kaynag gerilimi Anlik calisma araligi
%5119,1 %0 351239 Y600
130 B 200 50 1478 478015000
Sirekl gletin aral Strekl getim aralg 50 Siirekli igletim araligi 12,0
0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak) 0 1.000 2.000 3.000 (dev/dak) 0 1000 2000 3.000 (devidak)
148 AC Servo sistemi



OMmRON

Boyutlar

Standart servo motorlar
Tip 3.000 dev/dak motorlar (230 V, 50-100 W)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli LN Saft ucu boyutlan Yaklasik kiitle (kg)
Model LL LM LL LM KamaxDerinlik Frensiz Frenli
R88M-K05030(H/T)-[1S2 72 48 102 78 23 M3x6L 0,32 0,53
R88M-K10030(H/T)-[1S2 92 68 122 98 43 0,47 0,68
Enkoder konnektort . Enkoder konnektorii
Fren konnektordi .
Motor konnektrii Motor konnekiorii 40x40
i 25 u % Saft ucu
LM LM
T Iw 25
A O/ e
Dy By 8.3 He ) : $ E 125 Tishg
o ] - 1 =
L g Tl 2 SM
18 5
‘ 1 1,5 dak.
L J|[. 7.5 dak-
Frenli modeller Frensiz modeller
Tip 3.000 dev/dak motorlar (230 V, 200-750 W)
Boyutlar (mm) Frensiz Frenli LR On yiizey Saft ucu boyutlar Yaklasik kiitle (kg)
Model LL LM | KL1 | LL | LM | KL1 LB | LC [LD|LE|LG|LZ| S K| QK | Y | B | T |Kama x| Frensiz| Frenli
Derinlik
R88M-K20030(H/T)-(1S2 | 79,5 | 56,5 | 52,5 | 116 | 93 [52,5(30(50""| 60 [70| 36,5 4,5[11™[ 20 [ 18 | 8,5 [4™| 4 | M4x8L | 0,82 1,3
R88M-K40030(H/T)-11S2 | 99 76 | 52,5 [135,5[112,5] 52,5 14" 25 [ 22,5 11 [5™]| 5 [M5x10L| 1,2 17
R88M-K75030(H/T)-[1S2 [ 112,2] 86,2 | 60 [148,2[122,2[61,6]35[70"| 80 | 90 8] 6 [19™ 22 [155]6™] 6 2,3 3,1
Enkoder konnektorii
Fren konnektorii L
Motor konnektrii Enkoder konnektori B
n R w Motor konnektdrii IR LCxLC
M M
T L ) LG LE " — Saft ucu
i A, el e A
Gﬂ - - L) A e o
KL1 | f g ’, 4‘@% LR p B
(] U ‘% U ©» @ b ES »—L
< o2 o OK
41 =] =) % SO his|
: QP =
ﬁ W Ny Kamaxderinlik
a l T dac l [ |l 1.5 dak. g@__ﬁ
Frenli model ' Frensiz model
Tip 3.000 dev/dak motorlar (230 V, 1-1,5 kW/400 V, 750 W-5 kW)
Boyutlar (mm) Frensiz Frenli LR On yiizey Saft ucu boyutlan Yaklagik
kitle (kg)
g |Model LL | LM [KB1[KB2[KL1| LL | LM | KB1| KB2[KL1 LA| LB [LC[LD[LE[LG] S [Kamax|K[QK] Y [ B [T| _ —
E Derin- =
3 lik g e
& |R88M-K[]
230[1K030(H/T)-C1S2| 141 97 | 66 | 119 [101| 168 | 124 | 66 | 146 [101]55[135] 95" [100[115] 3 [10[19™| M5x [45]42]15,5[6™|6| 3,5 | 4,5
1K530(H/T)-[1S2[159,5[115,5 84,5 [137,5 186,5/142,5| 84,5 [164,5 12L 44 [ 54
400(75030(F/C)-[1S2[131,5] 87,5 | 56,5 | 109,5 158,5/114,5| 53,5 [136,5| 103 31 |41
1K030(F/C)-01S2] 141 | 97 | 66 | 119 168 | 124 | 63 | 146 35 |45
1K530(F/C)-[1S2[159,5[115,5 84,5 [137,5 186,5/142,5| 81,5 [164,5 44 |54
2K030(F/C)-[1S2[178,5[134,5[103,5[ 156,5 205,5[161,5(100,5[183,5 53 |63
3K030(F/C)-0S2| 190 | 146 | 112 | 168 [113] 215 | 171 | 112 | 193 [113 162[11077[120[145| [12]22M 41] 18 [8™|7] 83 [ 94
4K030(F/C)-1S2| 208 | 164 | 127 | 186 |118] 233 | 189 | 127 | 211 [118]65[165 130 6 2478 "M8x [55[51] 20 11 [12,6
5K030(F/C)-[1S2| 243 | 199 | 162 | 221 268 | 224 | 162 | 246 20L 14 | 16
Motor ve fren I LR
konnektorii M
KB2
Enkoder KB1 LCxLC Saft ucu
Konnektirii S LR
- K
LG, | LE
N =T
2 €@ W °
8 H= 2 AN A A 2 Ii !
pt 3 é s
| . _ . 1
& 2 2 4
%D /< VAR ,¢4\0 Kamaxderinlik
| E )
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Tip 2.000 devir/dak motorlar (230 V, 1-1,5 kW/400 V, 400 W-5 kW)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli LR On yiizey $aft ucu boyutlan Yaklagik
kiitle (kg)
£ [Model LL | LM [KB1] KB2 [KL1| LL | LM [KB1] KB2 [KL1 LA| LB [LC[LD[LE[LG|LZ| S [xx[K[QK] Y | B [T[ _[ _
O |R88M-K[] ¥Q bl
230[1K020(H/T)-1S2| 138 | 94 | 60 | 116 [116] 163 | 119 | 60 | 141 [116]55[165] 110" [130[145] 6 [12] 9 [22M|m5x[45[41] 18 [8™ [7] 5,2 6,7
1K520(H/T)-[1S2[155,5{111,5|77,5[133,5 180,5/136,5|77,5/158,5 2L 67|82
400[40020(F/C)-[JS2[131,5| 87,5 [56,5[109,5] 101]158,5/114,5]53,5[136,5] 103|  [135] 95" [100[115] 3 [10 1978 | 4215,5[ 6™ [6] 3,1 4,1
60020(F/C)-[JS2| 141 | 97 [ 66 | 119 168 | 124 | 63 | 146 35|45
1K020(F/C)-[1S2| 138 | 94 [ 60 | 116 [116]| 163 | 119 | 57 | 141 [118 165| 110" [130[145] 6 |12 | 22M9] 41| 18 | 8™ 7] 5.2]6,7
1K520(F/C)-[1S2[155,5[111,5|77,5]133,5 180,5/136,5/74,5/158,5 6,782
2K020(F/C)-JS2| 173 | 129 | 95 | 151 198 | 154 [ 92 | 176 8 [95
3K020(F/C)-[1S2| 208 | 164 [127] 186 [118] 233 | 189 [127] 211 165 2416 l\zngz 55|51 20 11 [12,6
4K020(F/C)-[1S2] 177 | 133 | 96 | 155 [140] 202 | 158 | 96 | 180 [140]70(233[114,3"[176[200[3,2[18 [13,5]35"| M12 50( 30 [10™[8]15,5[18,7
5K020(F/C)-1S2| 196 | 152 [115] 174 221 | 177 [115] 199 2;L 18,6/21,8
Motor ve fren L IR
konnektorti LM
Enkoder = KB1 LCxLC Saft ucu
konnektorii i LF:(
— ALK Lo o £3 4-6LZ 0K
2 Ey) ' 2 B
= @ AN % >‘V @ Il |
=1 > ¢ =9
N — m — m
5 2 2 '
I %E /,< / N ,M\D L Kamaxderinlik
| . E :

Tip 1.500 dev/dak motorlar (400 V, 7,5 kW)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli Yaklasik kiitle (kg)
Gerilim Model LL | LM | KB1|KB2| L1 L2 | L3 | LL | LM [ KB1|KB2| L1 L2 | L3 Frensiz Frenli
R88M-K[]
400 7K515C-[1S2 312 | 268 | 219 | 290 (117,5|117,5| 149 | 337 | 293 | 253 | 315 | 117,5 [152,5| 183 36,4 40,4
Motor konnektorii Fren konnektorii
(sadece frenli model icin)
Enkoder LL 113 176x176
ori |- 44 LM
konnektori KB2 435 435
KB1
: L3
[2
mrL‘——QL = L Saft ucu
L 11(;18 J 1aNG \"’—
I ] Fﬁﬁ@%& 24) 32 4-4135 113
T 90
H M4, yoluyla
. = ¢ i§<> 45 4 19n9
“lg B2 & =
8 = ~| 7:5 : <}
d = == -1 1 = T o
= H § = @ N =%
L =i A = \\ ™
i L —— 2dak. 2 = wie
i Saplama takma pozisyonu <@ (derintik 32 dak.)
A = & é %
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Tip 1.500 dev/dak motorlar (400 V, 11-15 kW)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli Yaklagik kiitle (kg)
Gerilim |Model LL | LM | KB1 | KB2 | L1 L2 | L3 | LL | LM | KB1|KB2| L1 L2 [ L3 Frensiz Frenli
R88M-K[J
400 11K015C-[1S2 316 | 272 | 232 | 294 [124,5(124,5| 162 | 364 | 320 | 266 | 342 | 124,5 | 159,5 [196 52,7 58,9
15K015C-[1S2 384 | 340 | 300 | 362 |158,5(/158,5| 230 | 432 | 388 | 334 | 410 | 158,5 | 193,5 [264 70,2 76,3
Motor Fren konnektorii
konnektorii (sadece frenli model igin)
LL 116 220x220
Enkoder [ 44 IIZ'I\SAZ
KB1 57 57
\ 110 13
2
e L
SR NG EW 44135
rﬁ%&%ﬁwg 32, .4 (Saft ug ozellikleri, kamali ve ucu delikli)
0 Foph 116
S ‘E[i —— & 930 M?’ |
75 7] Yoluyla
==l H i - 16h9
o Oo—I& **’ A D @>‘ — 2 (Anahtar olugu P9)
A = y2 of ~ A
= 52 g 5| 4 \
il 29 235 7 g ge O "
L : | E— <@ @ (derinlik 40 dak.)
2 dak.
—1| Saplama takma pozisyonu & [
B, @ @
Tip 1.000 dev/dak motorlar (230 V, 900 W/400 V, 900 W-3 kW)
Boyutlar (mm) Frensiz Frenli LR On yiizey Saft ucu boyutlar Yakla-
stk
kiitle
(kg)
g [Model LL | LM [KB1[KB2[KL1| LL | LM [ KB1] KB2 [KL1 LA| LB [LC|[LD[LE[LG]LZ| S x < Klak[Y[ B [T| | _
i o =l =
= E'E g ..E g E’
¢ |R88M-K[] XA
230[90010(H/T)-1S2(155,5[111,5| 77,5 [133,5[116(180,5(136,5| 77,5 [158,5[ 116{70[165] 110" [130[145] 6 [12] 9 [22M| M5x [45|41(18| 8™ [7]6,7] 8,2
400[90010(F/C)-1S2 745 118 12L
2K010(F/C)-[1S2[163,5[119,5| 82,5 [141,5|140(188,5[144,5 82,5 [166,5(140[80(233| 114,3""[176[200(3,2[18[13,5[35™| M12x [55]|50(30[10™|8| 14 (17,5
3K010(F/C)-1S2|209,5|165,5(128,5/187,5 234,5/190,5(128,5(212,5 251 20(23,5
Motor ve fren L LR
konnektorii LM
KB2
aft ucu
Enkoder KB1 LCxLC $
konnektorii LF:(
LG E éél
_ H 4-¢LZ 0K ;
2 Ey) M
- W@ i .
© %) N 7 2 * ¢
=1 [2a] Y \ _ = [aa] NG
2 2 !
%U /,< “ ) ’ ‘(15(\0 Kamaxderinlik
I . E 3
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Tip 1.000 dev/dak motorlar (400 V, 4,5 kW)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli Yaklagik kiitle (kg)
Gerilim Model LL LM | KB1 | KB2 | L1 L2 LL LM | KB1 | KB2 L1 L2 Frensiz Frenli
R88M-K[]
400 4K510C-[1S2 266 | 222 | 185 | 244 98 98 291 | 247 | 185 | 269 98 133 29,4 33,3
Motor LL 113 176x176
ve fren 44 LM
konnektorii KB2
Enkoder KB1 435,435,
konnektori L2 1
/ \( \ Saft ucu
2 24132
#ﬁ%&%@ 4-4135 13
} 90
H I 1 M4, yoluyla
- — Pﬂ’ ———  _12h9
5 T =1 (Anahtar olugu P9)
8 A I © : ~ 9
i § = v
= — — - J— L L _ _ IN| <« o5
il b 3z TQ\ 5
2 dak. M16
- i Bl Saplama takma pozisyonu (derinlik 32 dak.)
‘E —
Tip 1.000 dev/dak motorlar (400 V, 6 kW)
Boyutlar (mm) Frensiz Frenli Yaklasik kiitle (kg)
Gerilim Model LL LM | KB1 | KB2 | L1 L2 L3 LL | LM | KB1 | KB2 L1 L2 L3 Frensiz Frenli
R88M-K[]
400 6K010C-[1S2 312 | 268 | 219 | 290 (117,5(117,5| 149 | 337 | 293 | 253 | 315 | 117,5 | 152,5 | 183 36,4 40,4
Motor konnektorii Fren konnektorii
(sadece frenli model igin)
Enkoder LL 113 176x176
konnektorii 44 LM
KB2 435,435
KB1
L3
L2
mﬁﬁﬁ I
L I - (Saft ug dzellikleri, kamall ve ucu delikli)
110 —|
- 113
r ]ﬁﬁéﬁ‘ %«o 24| 32 4-4135 3
d ‘ §§< 90+ M4, yoluyla
3 P _.12h9
F% fia 1"94@ = (Anahgolugu P9)
H , ~
I et ;- o Sw
I 3o\ 5
i 0 M16
1 (erinlik 32 dak.)
§ | &
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Yiiksek ataletli servo motorlar
Tip 3.000 dev/dak motorlar (230 V, 200 W-750 W)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli KB1| LR On yiizey Saft ucu boyutlar Yaklasik
kiitle (kg)

£ [Model L LL L LL LA[LB[LC[LG| LZ]| S Figx K [aK] Y B T _|
= Derinlik SE .=
o 2"
O |R88M-KH[] bl
230[{20030(H/T)-00S2-D | 129 99 [ 1655|1355 42 | 30 [ 70 [ 50" | 60 [ 65| 45 [ 11" [ M4x8L | 20 | 18 | 85 | 4™ | 4 [096] 14
40030(H/T)-[JS2-D | 1485 | 1185 | 185 | 155 [61,5 14™ [ M5x10L| 25 [22,5] 11 59 1 5 [14[18
75030(H/T)-1S2-D | 162,2 | 127,2 | 199,2 | 164,2 [67,2] 35 [ 90 [ 70" | 80 | 8 | 6 | 19™ |[Mm5x10L| 25 | 22 | 155 | 6™ | 6 | 25| 3,3

300 R
= = - —— = —— = Enkoder konnektorii
z =1 —
|
| — — Gic ve fren konnektorii
| ‘ L ((— 300 (Anahtarli ve figli
Dk L | R saft ucunun boyutlari)
| | G, .3 LR
K
& P | K 8
v
T ; 4 — ’ﬁ‘*
0 «
=Y .
—t HE=F | |9 =
y =
Y Fisx Derinlik
. KBl

Giic ve fren konnektorii kablolama

6

Kablo uzunlugu 300+30 5 1 Kablo uzunlugu 30030

Konnektér opsiyonel

Konnektor opsiyonel
Hypertac tarafindan yapilmistir Hypertac tarafindan yapiimigtir
SRUC-17G-MRWNO040 (ERKEK) 4 2 SRUC-06J-MSCN236 (ERKEK)
3
Enkoder konnektdrii
e Sl Giic ve fren konnektori
1 - BAT-(0V) Pin No. Cikis
2 BAT + ! Fazy
3 S+ 2 FazV
2 S- 3 Faz W
5ila7 Serbest 4 *Fren terminali
8 E5V (giic kaynagi) 5 *Fren terminali
9 EOV (giig kaynad) L FG (toprak)
10ila17 Serbest *Not: 4 ve 5 numarali pinler sadece
Konnekir kilfr 76 (Toprak) frenli motorlar igin kullanilir. .
*Not: 1 ve 2 numarali pinler sadece ABS gifsﬁ{;;?ggg?%“_,;snm 69 (DiSi)
enkodere sahip motorlar icin kullanilir.
Eslesen konnektor: X
Soket tipi: SPOC-17H-FRON169 (DiSi)
Tip 2.000 dev/dak motorlar (400 V, 1kW-5 kW)
Boyutlar (mm Frensiz Frenli LR On yiize aft ucu boyutlar Yaklasik
Yy yuzey Y $
kiitle (kg)
£ |Model LL | LM | KB1 | KB2 (KL1| LL | LM | KB1 | KB2 |KL1 LA| LB LC|LD|LE|LG| LZ| S |K|QK| Y B |T = =
g ' § ' E,
O |R88M-KHL] | -
400[1K020(F/C)-[1S1| 173 [ 129 | 95 | 151 [116] 201 | 157 | 92 | 179 [118]70[165] 110" [130[145| 6 [12] 9 [22M|45]41] 18 | 8™ [7] 6,7 ] 8,1
1K520(F/C)-[1S1|190,5|146,5/112,5(168,5 218,5(174,5/109,5|196,5 8,6 |110,1
2K020(F/C)-[JS1| 177 | 133 96 155 [140] 206 | 162 | 96 | 184 [140(80]233[114,3"{176[200(3,2| 18]13,5/35™ 55| 50| 30 [10™8]12,2[15,5
3K020(F/C)-[1S1| 196 | 152 | 115 | 174 225 | 181 | 115 | 203 16,0/19,2
4K020(F/C)-[1S1 |209,5|165,5| 128,5(187,5 238,5(194,5/128,5|216,5 18,6/21,8
5K020(F/C)-[1S1|238,5(194,5| 157,5|216,5 267,5|223,5|157,5(245,5 23,0(26,2
Motor ve f{en W R
konnektori LM
KB2
Enkoder KB1 LCxLC Saft ucu
konnektori LF:(
LG, LE EE’
— 4-¢LZ QK 8
z | 1 N
o ~/ o -
© %) N % 2 Ii ¢
= b=
om — om "
i 2 2 '
| O /< a7 ~Ho
I . E ¥
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Tip 1.500 dev/dak motorlar (400 V, 7,5 kW)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli Yaklagik kiitle (kg)
Gerilim Model LL | LM [ KB1 [KB2| L1 L2 L3 | LL | LM [ KB1 | KB2 | L1 L2 L3 Frensiz Frenli
R88M-KHL]
400 7K515C-[181 357 | 313 | 264 | 335 |146,5|146,5| 194 | 382 | 338 | 298 | 360 | 146,5|181,5| 228 42,3 46,2
Motor konnektorii Fren konnektorii
(sadece frenli model igin)
Enkoder " II_-I\|7I 113 176x176
konnektori KB? 435 435
KB1
: L3
2
mHLP——qL = L1 Saft ucu
.48 .|
L - J/ 2| 24 32 4-4135 113
e £
I | 90
H S| M4, yoluyla
S ] ¢ §§< 25 12h9
“lg B2 & =
3 H ~| \ES K )
B T e % S 1
L H < ) o
T 1k i AN
2 dak. 0 =
B Saplama takma pozisyonu <@
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Siparis bilgisi

(Servo siiriicii boliimiine bagvurun) Standart servo motorlar

(5 Giig kablosu
off

3.000 rpm (50 W—750 W)

(3 Enkoder kablosu

(®) Fren kablosu

s O m—
Gug kablosu/ i
(5 Frenli giig kablosu 3.000 rpm (750 W-5 kW)

= 2.000 rpm (400 W-5 kW)
(@ surtct segenekleri g 1.000 rpm (S00'W=3 k)

A ———E ]
Accurax G5 servo siiriicii (® Enkoder kablosu
EtherCAT modeli ©) ]
o

1.500 rpm (7,5 KW—15 kW)
1.000 rpm (4,5 kW—6 kW)

Yiiksek ataletli servo motorlar

*':I—_ Guig kablosu/
(8 Frenli giig kablosu
Mutlak enkoder @II:\:I:EE
@ icin uzatma kablosu @ SE):
(pil tutuculu) |
GH:)3=“=E|E| 3.000 rpm (200 W-750 W)

(3 Enkoder kablosu

G kablosu/ ® 1
(® Frenli giig kablosu §

?leﬂ 2.000 rpm (1 kW=5 kW)
A ——aED

(3 Enkoder kablosu

O 1

1.500 rpm (7,5 kW)

Not: ®®@(®)... sembolleri, servo motor ve kablolarini segmek igin tavsiye edilen sirayi gosterir.
Servo motor

(@ Sonraki sayfalardaki motor tablolarini kullanarak R88M-K ya da R88M-KH ailesinden motoru segin.
Servo siirucii

(@ Ayrintili sirict 6zellikleri ve segenekler igin Accurax G5 servo sirlicti bolimiine basvurun.
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Standart servo motorlar
Servo motorlar 3.000 dev/dak (50-5.000 W)

Sembol Ozellikler Servo motor modeli Uyumlu servo siiriiciiler (2)
Gerilim |Enkoder ve tasarim Nominal tork |Kapasite G5 EtherCAT
[©) 230V |Artimh enkoder Frensiz 0,16 Nm 50 W R88M-K05030H-S2 R88D-KNOTH-ECT
(20 bit) 0,32 Nm 100W  |R88M-K10030H-S2 R88D-KNOTH-ECT
Kamali ve ucu deliki 0,64 Nm 200W  |R88M-K20030H-S2 R88D-KNO2H-ECT
diiz saft 1,3 Nm 400W  |R88M-K40030H-S2 R88D-KNO4H-ECT
2,4 Nm 750 W |R88M-K75030H-S2 R88D-KNOSH-ECT
. 3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030H-S2 R88D-KN15H-ECT
@ 4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530H-S2 R88D-KN15H-ECT
Frenli 0,16 Nm 50 W R88M-K05030H-BS2  |R88D-KNOTH-ECT
230 V (50750 W) 0,32 Nm 100W  |R88M-K10030H-BS2  |R88D-KNOTH-ECT
0,64 Nm 200W  |R88M-K20030H-BS2  |R88D-KNO2H-ECT
1,3 Nm 400 W  |R88M-K40030H-BS2  |R88D-KNO4H-ECT
2,4 Nm 750 W |R88M-K75030H-BS2  |R88D-KNOBH-ECT
3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K0O30H-BS2  |R88D-KN15H-ECT
4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530H-BS2  |R88D-KN15H-ECT
Mutlak enkoder Frensiz 0,16 Nm 50 W R88M-K05030T-S2 R88D-KNOTH-ECT
(17 bit) 0,32 Nm 100W  |R88M-K10030T-S2 R88D-KNOTH-ECT
Kamali ve ucu deliki 0,64 Nm 200W  |R88M-K20030T-S2 R88D-KNO2H-ECT
diiz saft 1,3 Nm 400W  |R88M-K40030T-S2 R88D-KNO4H-ECT
2,4 Nm 750 W |R88M-K75030T-S2 R88D-KNOSH-ECT
230V (1 kW—1,5 kW) 3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030T-S2 R88D-KN15H-ECT
400 V (750 W=5 kW) 4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530T-S2 R88D-KN15H-ECT
Frenli 0,16 Nm 50 W R88M-K05030T-BS2  |R88D-KNOTH-ECT
0,32 Nm 100W _ |R88M-K10030T-BS2 _ |R88D-KNOTH-ECT
0,64 Nm 200W  |R88M-K20030T-BS2  |R88D-KNO2H-ECT
1,3Nm 400 W  |R88M-K40030T-BS2  |R88D-KNO4H-ECT
2,4 Nm 750 W |R88M-K75030T-BS2  |R88D-KNOBH-ECT
3,18 Nm 1000 W |R88M-KTK030T-BS2  |R88D-KN15H-ECT
4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530T-BS2  |R88D-KN15H-ECT
400V |Artiml enkoder Frensiz 2,39 Nm 750 W |R88M-K75030F-S2 R88D-KN10F-ECT
(20 bit) 3,18 Nm 1.000 W |R88M-K1KO30F-S2 R88D-KN15F-ECT
Kamali ve ucu delikli 4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530F-S2 R88D-KN15F-ECT
diiz saft 6,37 Nm 2.000W |R88M-K2K030F-52 R88D-KN20F-ECT
9,55 Nm 3.000 W |R88M-K3K030F-S2 R88D-KN30F-ECT
12,7 Nm 4.000W |R88M-K4K030F-S2 R88D-KN50F-ECT
15,9 Nm 5.000 W |R88M-K5K030F-S2 R88D-KN50F-ECT
Frenli 2,39 Nm 750 W |R88M-K75030F-BS2  |R88D-KN10F-ECT
3,18 Nm 1000 W |R88M-K1KO30F-BS2  |R88D-KN15F-ECT
4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530F-BS2  |R88D-KN15F-ECT
6,37 Nm 2.000W |R88M-K2K030F-BS2  |R88D-KN20F-ECT
9,55 Nm 3.000W |R88M-K3K030F-BS2  |R88D-KN30F-ECT
12,7 Nm 4.000W |R88M-KAK030F-BS2  |R88D-KN50F-ECT
15,9 Nm 5.000 W |R88M-K5K030F-BS2  |R88D-KN50F-ECT
Mutlak enkoder Frensiz 2,39 Nm 750 W |R88M-K75030C-S2 R88D-KN10F-ECT
(17 bit) 3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030C-S2 R88D-KN15F-ECT
Kamal ve ucu delikii 4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530C-S2 R88D-KN15F-ECT
diiz saft 6,37 Nm 2.000W |R88M-K2K030C-S2 R88D-KN20F-ECT
9,55 Nm 3.000 W |R88M-K3K030C-S2 R88D-KN30F-ECT
12,7 Nm 4.000W |R88M-K4K030C-S2 R88D-KN50F-ECT
15,9 Nm 5.000 W |R88M-K5K030C-S2 R88D-KN50F-ECT
Frenli 2,39 Nm 750 W |R88M-K75030C-BS2  |R88D-KN10F-ECT
3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030C-BS2  |R88D-KN15F-ECT
4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530C-BS2  |R88D-KN15F-ECT
6,37 Nm 2.000W |R88M-K2K030C-BS2  |R88D-KN20F-ECT
9,55 Nm 3.000W |R88M-K3K030C-BS2  |R88D-KN30F-ECT
12,7 Nm 4.000W |R88M-KAK030C-BS2  |R88D-KN50F-ECT
15,9 Nm 5.000 W |R88M-K5K030C-BS2  |R88D-KN50F-ECT
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Servo motorlar 2.000 dev/dak (1-5 kW)

Sembol Ozellikler Servo motor modeli Uyumlu servo siiriiciiler (2)
Gerilim |Enkoder ve tasarim Nominal tork |Kapasite G5 EtherCAT
[©) 230V |Artimh enkoder Frensiz 4,77 Nm 1.000 W |R88M-K1K020H-S2 R88D-KN10H-ECT
(20 bit) 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520H-S2 R88D-KN15H-ECT
Kamali ve ucu delikii | Frenli 4,77 Nm 1.000 W |R88M-K1K020H-BS2 R88D-KN10H-ECT
diiz saft 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520H-BS2 R88D-KN15H-ECT
Mutlak enkoder Frensiz 4,77 Nm 1.000 W |R88M-K1K020T-S2 R88D-KN10H-ECT
(17 bit) 7,16 Nm 1.500 W |R88M-K1K520T-S2 R88D-KN15H-ECT
Kamali ve ucu delikii | Frenli 4,77 Nm 1.000 W |R88M-K1K020T-BS2 R88D-KN10H-ECT
diiz saft 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520T-BS2 R88D-KN15H-ECT
400V |Artiml enkoder Frensiz 1,91 Nm 400W  |R88M-K40020F-S2 R88D-KNOGF-ECT
(20 bit) 2,86 Nm 600 W |R88M-K60020F-52 R88D-KNOBF-ECT
K . 4,77 Nm 1.000 W |R88M-K1K020F-S2 R88D-KN10F-ECT
amali ve ucu delikli
diiz saft 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520F-S2 R88D-KN15F-ECT
9,55 Nm 2.000 W |R88M-K2K020F-S2 R88D-KN20F-ECT
14,3 Nm 3.000 W |R88M-K3K020F-S2 R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4000 W |R88M-K4K020F-S2 R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W |R88M-K5K020F-S2 R88D-KN50F-ECT
Frenli 1,91 Nm 400W  |R88M-K40020F-BS2 R88D-KNOB6F-ECT
2,86 Nm 600 W  |R88M-K60020F-BS2 R88D-KNOGF-ECT
4,77 Nm 1.000 W |R88M-K1K020F-BS2 R88D-KN10F-ECT
7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520F-BS2 R88D-KN15F-ECT
9,55 Nm 2.000 W |R88M-K2K020F-BS2 R88D-KN20F-ECT
14,3 Nm 3.000 W |R88M-K3K020F-BS2 R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4.000 W |R88M-K4K020F-BS2 R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W |R88M-K5K020F-BS2 R88D-KN50F-ECT
Mutlak enkoder Frensiz 1,91 Nm 400W  |R88M-K40020C-S2 R88D-KNOBF-ECT
(17 bit) 2,86 Nm 600 W |R88M-K60020C-S2 R88D-KNOGF-ECT
K . 4,77 Nm 1.000 W |R88M-K1K020C-S2 R88D-KN10F-ECT
amali ve ucu delikli
diiz saft 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520C-S2 R88D-KN15F-ECT
9,55 Nm 2.000 W |R88M-K2K020C-S2 R88D-KN20F-ECT
14,3 Nm 3.000W |R88M-K3K020C-S2 R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4000 W |R88M-K4K020C-S2 R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W |R88M-K5K020C-S2 R88D-KN50F-ECT
Frenli 1,91 Nm 400W  |R88M-K40020C-BS2 R88D-KNOGF-ECT
2,86 Nm 600 W  |R88M-K60020C-BS2 R88D-KNOGF-ECT
4,77 Nm 1.000 W |R88M-K1K020C-BS2 R88D-KN10F-ECT
7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520C-BS2 R88D-KN15F-ECT
9,55 Nm 2.000 W |R88M-K2K020C-BS2 R88D-KN20F-ECT
14,3 Nm 3.000 W |R88M-K3K020C-BS2 R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4.000 W |R88M-K4K020C-BS2 R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W |R88M-K5K020C-BS2 R88D-KN50F-ECT
Servo motorlar 1.500 dev/dak (7,5-15 KW)
Sembol Ozellikler Servo motor modeli Uyumlu servo siiriiciiler @
Gerilim |Enkoder ve tasarim Nominal tork Kapasite G5 EtherCAT
©) 400V |Mutlak enkoder Frensiz |47,8 Nm 7500 W |R88M-K7K515C-S2 R88D-KN75F-ECT
(17 bit) 70,0 Nm 11.000 W |R88M-K11K015C-S2  |R88D-KN150F-ECT
K . 95,5 Nm 15.000 W |R88M-K15K015C-S2  |R88D-KN150F-ECT
amali ve ucu delikli
diz saft Frenli 47,8 Nm 7500 W |R88M-K7K515C-BS2  |R88D-KN75F-ECT
70,0 Nm 11.000 W |R88M-K11K015C-BS2 |R88D-KN150F-ECT
95,5 Nm 15.000 W |R88M-K15K015C-BS2 |R88D-KN150F-ECT
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Servo motorlar 2.000 dev/dak (900-6.000 W)

Sembol Ozellikler Servo motor modeli Uyumlu servo siiriiciiler (2)
Gerilim |Enkoder ve tasarim Nominal tork Kapasite G5 EtherCAT
@ 230V |Artimli enkoder (20 bit) [Frensiz_|8,59 Nm 900 W R88M-K90010H-S2 R88D-KN15H-ECT
ggg‘;'l'ﬂ"e ucu delikli Frenli 8,59 Nm 900 W R88M-K90010H-BS2 R88D-KN15H-ECT
Mutlak enkoder (17 bit) |Frensiz |8,59 Nm 900 W R88M-K90010T-S2 R88D-KN15H-ECT
ggg‘;'l'ﬂ"e ucu delikli Frenli 8,59 Nm 900 W R88M-K90010T-BS2 R88D-KN15H-ECT
400V |Artimh enkoder Frensiz 8,59 Nm 900 W R88M-K90010F-S2 R88D-KN15F-ECT
(20 bit) 19,1 Nm 2.000W |R88M-K2K0O10F-S2 R88D-KN30F-ECT
. 28,7 Nm 3.000W |R88M-K3K010F-S2 R88D-KN50F-ECT
900 W—3 kW Kamali ve ucu delikli
diiz saft Frenli 18,59 Nm 900 W R88M-K90010F-BS2 R88D-KN15F-ECT
19,1 Nm 2.000W |R88M-K2K010F-BS2 R88D-KN30F-ECT
28,7 Nm 3.000W |R88M-K3K010F-BS2 R88D-KN50F-ECT
Mutlak enkoder Frensiz 18,59 Nm 900 W R88M-K90010C-S2 R88D-KN15F-ECT
(17 bit) 19,1 Nm 2.000W |R88M-K2K010C-S2 R88D-KN30F-ECT
Kamali ve ucu delikii 28,7 Nm 3.000W |R88M-K3K010C-S2 R88D-KN50F-ECT
diiz saft 43,0 Nm 4500 W |R88M-K4K510C-S2 R88D-KN50F-ECT
4.5 kW ila 6 kW 57,3 Nm 6.000 W |R88M-K6K010C-S2 R88D-KN75F-ECT
Frenli 18,59 Nm 900 W R88M-K90010C-BS2 R88D-KN15F-ECT
19,1 Nm 2.000W |R88M-K2K010C-BS2  |R88D-KN30F-ECT
28,7 Nm 3.000W |R88M-K3K010C-BS2  |R88D-KN5OF-ECT
43,0 Nm 4500 W |R88M-K4K510C-BS2  |R88D-KN50F-ECT
57,3 Nm 6.000W |R88M-K6KO10C-BS2  |R88D-KN75F-ECT
Yiiksek ataletli servo motorlar
Servo motorlar 3.000 dev/dak (200-750 W)
Sembol Ozellikler Servo motor modeli Uyumlu servo siiriiciiler @
Gerilim |Enkoder ve tasarim Nominal tork Kapasite G5 EtherCAT
@ 230V |Artimh enkoder Frensiz 0,64 Nm 200 W R88M-KH20030H-S2-D |R88D-KNO2H-ECT
(20 bit) 1,3 Nm 400 W R88M-KH40030H-S2-D |R88D-KNO4H-ECT
% . 2,4 Nm 750 W R88M-KH75030H-S2-D |R88D-KNO8H-ECT
l Kamali ve ucu delikli
i’:’l diiz saft Frenli 10,64 Nm 200 W R88M-KH20030H-BS2-D |[R88D-KNO2H-ECT
1,3Nm 400 W R88M-KH40030H-BS2-D |R88D-KNO4H-ECT
2,4 Nm 750 W R88M-KH75030H-BS2-D |[R88D-KNOSH-ECT
Mutlak enkoder Frensiz 10,64 Nm 200 W R88M-KH20030T-S2-D |R88D-KNO2H-ECT
(17 bit) 1,3 Nm 400 W R88M-KH40030T-52-D |R88D-KNO4H-ECT
Kamali ve ucu delikli 2,4 Nm 750 W R88M-KH75030T-S2-D |R88D-KNOSH-ECT
diiz saft Freni 0,64 Nm 200 W R88M-KH20030T-BS2-D |R88D-KNO2H-ECT
1,3Nm 400 W R88M-KH40030T-BS2-D |R88D-KNO4H-ECT
2,4 Nm 750 W R88M-KH75030T-BS2-D |R88D-KNOSH-ECT
Servo motorlar 2.000 dev/dak (1-5 kW)
Sembol Ozellikler Servo motor modeli Uyumlu servo siiriiciiler @
Gerilim |Enkoder ve tasarim Nominal tork Kapasite G5 EtherCAT
0) 400V |Artimh enkoder Frensiz |4.77 Nm 1000 W |R88M-KH1K020F-S1 R88D-KN10F-ECT
(20 bit) 7,16 Nm 1500 W |R88M-KH1K520F-S1 R88D-KN15F-ECT
9,55 Nm 2.000W |R88M-KH2K020F-S1 R88D-KN20F-ECT
Kamali saft ucu
14,3 Nm 3.000W |R88M-KH3KO020F-S1 R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4000 W |R88M-KH4K020F-S1 R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W |R88M-KH5K020F-S1 R88D-KN50F-ECT
Freni  |477 Nm 1000 W |R88M-KH1K020F-BS1 |R88D-KN10F-ECT
7,16 Nm 1500 W |R88M-KH1K520F-BS1 |R88D-KN15F-ECT
9,55 Nm 2.000W |R88M-KH2K020F-BS1 |R88D-KN20F-ECT
14,3 Nm 3.000W |R88M-KH3K020F-BS1 |R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4000 W |R88M-KH4K020F-BST |R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W |R88M-KH5K020F-BST |R88D-KN50F-ECT
Mutlak enkoder Frensiz 477 Nm 1000 W |R88M-KH1K020C-S1  |R88D-KN10F-ECT
(17 bit) 7,16 Nm 1500 W |R88M-KH1K520C-S1 _ |R88D-KN15F-ECT
9,55 Nm 2.000W |R88M-KH2K020C-S1  |R88D-KN20F-ECT
Kamali saft ucu
14,3 Nm 3.000W |R88M-KH3K020C-S1  |R88D-KN3OF-ECT
19,1 Nm 4000 W |R88M-KH4K020C-S1  |R88D-KN5OF-ECT
23,9 Nm 5000 W |R88M-KH5K020C-S1  |R88D-KN50F-ECT
Freni  |477 Nm 1000 W |R88M-KH1K020C-BS1 |R88D-KN10F-ECT
7,16 Nm 1500 W |R88M-KH1K520C-BS1 |R88D-KN15F-ECT
9,55 Nm 2.000W |R88M-KH2K020C-BS1 |R88D-KN20F-ECT
14,3 Nm 3.000W |R88M-KH3K020C-BS1 |R88D-KN30F-ECT
19,1 Nm 4000 W |R88M-KH4K020C-BS1 |R88D-KN50F-ECT
23,9 Nm 5.000 W |R88M-KH5K020C-BS1 |R88D-KN50F-ECT
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Servo motorlar 1.500 dev/dak (7,5 kW)
Sembol Ozellikler Servo motor modeli Uyumlu servo siiriiciiler (2)
Gerilim |Enkoder ve tasarim Nominal tork |Kapasite G5 EtherCAT
@ 400V I\f‘ll_;tLa_l( enkoder Frensiz |47.8 Nm 7.500 W R88M-KH7K515C-S1 R88D-KN75F-ECT
arei Frenli  |47.8Nm 7500 W |R88M-KH7K515C-BS1 |R88D-KN75F-ECT
Kamali saft ucu
Enkoder kablolari
Mutlak ve artimli enkoderler igin
Sembol|Ozellikler Model Goriiniim
@ Servo motorlar igin enkoder kablosu 1,5m [R88A-CRKA001-5CR-E
R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)[] 3m |R88A-CRKAO03CR-E
5m |R88A-CRKAO05CR-E
T0m |R88A-CRKAO10CR-E i
15m |R88A-CRKA015CR-E
20 m |R88A-CRKAO020CR-E
Servo motorlar igin enkoder kablosu 3m |R88A-CRWAO03C-DE
R88M-KH(200/400/750)30(H/T)[J 5m |R88A-CRWAO05C-DE =
10m |R88A-CRWAO10C-DE (¢ X 2
15m |R88A-CRWAO015C-DE =
20m |R88A-CRWA020C-DE
Servo motorlar igin enkoder kablosu 1,5m |R88A-CRKC001-5NR-E
Eggmﬁggﬂ Kor IgéTZI-IK-)O%KOMKO/SKO)30(F/C)ﬂ Sm |ROOA CRRCODSNRE
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20L] 12 2 Egg’:ﬁiigg?gg;g i C@mzz oE
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15[]
R88M-K(900/2K0/3K0/4K5/6K0)100] 15m |R88A-CRKCO15NR-E
R88M-KH(1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)[] 20 m |R88A-CRKC020NR-E
R88M-KH7K515C[]

Not:

Bir mutlak enkoder ile takilan servo motorlar igin,

konnektdrine bir yedek pil baglamaniz gereklidir.

R88A-CRGDOR3CL] (asadlya bakin) uzatma pil kablosu eklemeniz veya CN1

Mutlak enkoder pil kablosu (sadece enkoder uzatma kablosu)

110

Sembol|Ozellikler Model Goriiniim
@ Mutlak enkoder pil kablosu Pil dahil degildir 0,3m [R88A-CRGDORS3C-E
Pil dahildir 0,3m [R88A-CRGDOR3C-BS-E
Mutlak enkoder yedek pil 2.000 mAh 3,6V - R88A-BAT01G
Gii¢ kablolar
Sembol |Ozellikler Model Gériiniim
@ 200 V servo motorlar igin Sadece |1,5m |R88A-CAKA001-5SR-E
R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)-L11S2 |gle¢ 3m |R88A-CAKAOO3SR-E
o i, ayn o ablos ROGACAKA B2 gurnidr | (repo0) | O M _|RBBACAKAOUGSRE | ——
10 m [R88A-CAKA010SR-E ;:7
15m |R88A-CAKAO015SR-E
20m |R88A-CAKA020SR-E
200 V servo motorlar igin frensiz 3m |R88A-CAWAO003S-DE
R88M-KH(200/400/750)30(H/T)-[11S2 5m |R88A-CAWAQ005S-DE
10 m [R88A-CAWA010S-DE ] 1\ ] Zg
15m |R88A-CAWA015S-DE =
20m |R88A-CAWA020S-DE
frenli 3m |R88A-CAWAO003B-DE
5m |R88A-CAWAO005B-DE =
10 m [R88A-CAWAO010B-DE | 3 Z 2
15m |R88A-CAWA015B-DE =
20m |R88A-CAWA020B-DE
200 V servo motorlar igin frensiz {1,5m |R88A-CAGB001-5SR-E —
R88M-K(1KOAK5)30(H/T)-CIIS2 3m |RBBA-CAGBOOSSRE | —o—y 1
R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)-CI1S2 5m |R88A-CAGBOO5SR-E —:7
R88M-K90010(H/T)-[11S2 70m |RBBA-CAGBOTOSR-E
15m [R88A-CAGB015SR-E
20 m |R88A-CAGB020SR-E
frenli 1,5m [R88A-CAGB001-5BR-E
3m |R88A-CAGB003BR-E
5m |R88A-CAGB005BR-E
10 m [R88A-CAGB010BR-E
15m |R88A-CAGB015BR-E
20m |R88A-CAGBO020BR-E

Accurax G5 doner motor

159



OmRON

Sembol |Ozellikler Model Gorinim
® 400 V servo motorlar igin frensiz | 1,5 m |R88A-CAGB001-5SR-E —
R88M-K(750/1K0/1K5/2K)30(F/C)-[11S2 3m |R88A-CAGBO03SR-E —o—\, |
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0)20(F/C)-[11S2 ==
RBOMLKOO0I0(FICY IS Sm_IREACAGBSRE | ‘e5—= ﬂ
R88M-KH(1K0/1K5)20(F/C)-1S1
15m |R88A-CAGBO15SR-E
20m |R88A-CAGB020SR-E
frenli 1,5m |R88A-CAKF001-5BR-E
3m |R88A-CAKFO003BR-E
5m |R88A-CAKFO005BR-E
10 m |R88A-CAKF010BR-E
15m |R88A-CAKF015BR-E
20 m |R88A-CAKF020BR-E
400 V servo motorlar igin frensiz [1,5m |R88A-CAKCO001-5SR-E
R88M-KH2K020(F/C)-[1S1 3m |R88A-CAKCO03SR-E
5m R88A-CAKCO05SR-E
10 m |R88A-CAKCO10SR-E
15 m |R88A-CAKCO15SR-E
20 m |R88A-CAKCO020SR-E
frenli 1,5m |R88A-CAKF001-5BR-E
3m R88A-CAKF003BR-E
5m |R88A-CAKFO05BR-E I
10 m |R88A-CAKF010BR-E =
15 m |R88A-CAKF015BR-E
20 m |R88A-CAKF020BR-E
400 V servo motorlar igin frensiz [1,5m |R88A-CAGDO001-5SR-E
R88M-K(3K0/4K0/5K0)30(F/C)-[11S2 3m |R88A-CAGDO03SR-E ‘
R88M-K(3K0/4K0/5K0)20(F/C)- 17152 =m TRBBA-CAGDOOESRE %
R88M-K(2K0/3K0)10(F/C)-[11S2
R88M-K4K510C-[111S2 10 m |R88A-CAGD010SR-E
R88M-KH(3K0/4K0/5K0)20(F/C)-[1S1 15m |R88A-CAGDO15SR-E
20m |R88A-CAGDO020SR-E
frenli 1,5m |R88A-CAGD001-5BR-E a
3m |R88A-CAGDO03BR-E S
5m _ |R88A-CAGD005BR-E 2 L ;
10 m |R88A-CAGD010BR-E o
15m |R88A-CAGD015BR-E
20 m |R88A-CAGD020BR-E
400 V servo motorlar igin Sadece |1.5m |R88A-CAKE001-5SR-E €D
R88M-K6K010C-[1S2 gug 3m R88A-CAKE003SR-E a-k.—_
R88M-K7K515C-[11S2 kablosu [ ™ R8BA-CAKE005SR-E e
R88M-KH7K515C-[1S1 (frensiz) 1 o RE8A-CAKEO10SR.E
Not: R88M-K(6K010/7K515)C-BS2 ve R88M-KH7K515C-BS1
frenli servo motorlar igin, ayri fren kablosu R88A-CAGEL I I/ IBR-E 15 m R88A-CAKEO15SR-E
gereKlidir 20 m |R88A-CAKE020SR-E
400 V servo motorlar igin Sadece |1,5m |R88A-CAKGO01-5SR-E o
R88M-K(11K0/15K0)15C-[11S2 guc 3m R88A-CAKGO03SR-E @l§__
Mot R sC sy o poiron, |KGDIOSU [ |RBBA-CAKGOOSSRE | EB—
10 m |R88A-CAKGO10SR-E
15 m |R88A-CAKGO15SR-E
20m |R88A-CAKGO020SR-E

Fren kablolari (200 V 50-750 W servo motorlar ve 400 V 6-15 kW servo motorlar igin)

Sembol|Ozellikler Model Goriniim
@ Fren kablosu sadece. 1,5m |R88A-CAKA001-5BR-E
Frenli 200 V servo motorlar igin 3m |R88A-CAKAOO03BR-E
R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)-BS2 5m  |R88A-CAKAOO5BR.E
10 m |R88A-CAKAO010BR-E ﬁg I
15m |R88A-CAKA015BR-E
20 m |R88A-CAKA020BR-E
Fren kablosu sadece. 1,5m |R88A-CAGEO001-5BR-E
Frenli 400 V servo motorlar igin 3m R88A-CAGEO03BR-E $ | [ { |
SSSM"&?J‘QQ/??%%%KONE,C BS2 om__[RESACAGEQOSBRE
RBBM-KH7K515C-BS1 10 m |R88A-CAGE0010BR-E
15 m |R88A-CAGEO15BR-E
20m |R88A-CAGEO020BR-E
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Enkoder, gii¢ ve fren kablolar i¢in konnektorler

Ozellikler

Uygulanabilir Servo motor

Model

Enkoder kablosu yapmak
icin konnektorler

Sirlcu tarafi
(CN2)

Tidm modeller

R88A-CNWO0O1R

Motor tarafi

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)C]

R88A-CNKO2R

Motor tarafi

R88M-KH(200/400/750)[]

SPOC-17H-FRON169

Motor tarafi

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)]
R88M-K(750/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)30(F/C)L]
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20L ]
R88M-K(900/2K0/3K0)10[]
R88M-K(4K5/6K0)10C-[ ]
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-[]
R88M-KH(1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0/7K5)]

R88A-CNKO4R

Glg kablosu
yapmak igin konnektorler

Motor tarafi

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)]

R88A-CNK11A

Motor tarafi

R88M-KH(200/400/750)30(H/T)]

SPOC-06K-FSDN169

Motor tarafi

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)-S2
R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)-S2
R88M-K90010(H/T)-S2
R88M-K(750/1K0/1K5/2K0)30(F/C)-S2,
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0)20(F/C)-S2
R88M-K90010(F/C)-S2
R88M-KH(1K0/1K5)20(F/C)-S1

MS3108E20-4S

Motor tarafi

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)-BS2
R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)-BS2
R88M-K90010(H/T)-BS2

MS3108E20-18S

Motor tarafi

R88M-K(750/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)30(F/C)-BS2
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)-BS2
R88M-K(900/2K0/3K0)10(F/C)-BS2

R88M-K4K510C-BS2
R88M-KH(1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)-BS1

MS3108E24-11S

Motor tarafi

R88M-K(3K0/4K0/5K0)30(F/C)-S2
R88M-K(3K0/4K0/5K0)20(F/C)-S2
R88M-K(2K0/3K0)10(F/C)-S2
R88M-K4K510C-S2
R88M-KH(2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)-S1

MS3108E22-22S

Motor tarafi

R88M-K6K010C-[]
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-[]
R88M-KH7K515C-[1S1

MS3108E32-17S

Fren kablosu igin
konnektor

Motor tarafi

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)-BS2

R88A-CNK11B

Motor tarafi

R88M-K6K010C-BS2
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-BS2
R88M-KH7K515C-BS1

MS3108E14S-2S

Not: 1. Listelenen tim kablolar esnektir ve korumalidir (sadece esnek bir kablo olan R88A-CAKALII-BR-E harig).

2. Listelenen tim konnektorler ve kablolar IP67 sinifina sahiptir (R88A-CNWO01R konnektodri ve R88A-CRGDOR3C kablosu harig).

Accurax G5 doner motor
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e gevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a gevirmek igin 0,03527 ile ¢arpin.

Cat. No. SysCat_I100E-TR-04A Uriinlerin siirekli olarak gelistirilmesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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R88D-KNLILIL-ECT-L

Accurax G5 lineer surucu

Kompakt boyutlu servo siiriicii ailesinde dogru
hareket kontrolii. EtherCAT ve dahili giivenlik.
» Demirsiz ve demir gekirdekli motor tipleri

* 1SO13849-1 PL-d uyumlu guvenlik

» 2 kHz yuksek yanit frekansi

» Daha fazla hassaslik i¢in, 20 bit enkoder ile
saglanan yuksek ¢6zunurlukla seri enkoder

» Gergek zamanli otomatik kazang ayari
» Gelismis ayarlama algoritmalari (Anti-vibrasyon
fonksiyonu, tork ileri beslemesi, bozucu gézlemleyici)
Nominal Degerler
» Demir ¢ekirdekli motorlar -48-760 N
(2.000 N maks. kuvvet)

* Demirsiz motorlar -29-423 N
(2.100 N maks. kuvvet)

Sistem konfigiirasyonu

SvSinau

always in control

% Sysmac Studio
EtherNet/IP—>

=

NJ Serisi EtherCAF" Accurax G5 lineer
Makine otomasyonu kontrolorii servo siiriicii

e | @

]
LA M| &

LA
==L
LA

100 m'ye kadar

o{=]"]

|EE=E

Enkoder kablosu

B——=xm-

Glg kablosu i

Demirsiz lineer motor Demir cekirdekli lineer motor Accurax lineer motor ekseni
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Desteklenen servo motorlar

Lineer servo motor Accurax G5 lineer siiriicii EtherCAT modeli
Tip | Nlominal ‘ naks. | Model 230V | 400v
Lineer motor bobini

48N 105 N R88L-EC-FW-0303-ANPC R88D-KNO2H-ECT-L R88D-KNOBF-ECT-L
96 N 210N R88L-EC-FW-0306-ANPC R88D-KNO4H-ECT-L R88D-KN10F-ECT-L
I 160 N 400N_| . [ RBBLECFWO0606ANPC R88D-KNO8H-ECT-L R88D-KN15F-ECT-L
Dermir cokirdekii 240N 600 N bobin R88L-EC-FW-0609-ANPC R88D-KN10H-ECT-L R88D-KN20F-ECT-L
motorlar 320N 800 N R88L-EC-FW-0612-ANPC R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
608 N | 1.600 N R88L-EC-FW-1112-ANPC R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
, 760N | 2.000 N R88L-EC-FW-1115-ANPC R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
’/ / 48N 105 N R88L-EC-FW-0303-APLC R88D-KNO2H-ECT-L R88D-KNOBF-ECT-L
/ 96 N 210N R88L-EC-FW-0306-APLC R88D-KNO4H-ECT-L R88D-KN10F-ECT-L
160 N 400 N L R88L-EC-FW-0606-APLC R88D-KNO8H-ECT-L R88D-KN15F-ECT-L
230 V/400 V 240N 600 N Kolr;iﬁor'“ R88L-EC-FW-0609-APLC R88D-KN10H-ECT-L R88D-KN20F-ECT-L
320N 800 N R88L-EC-FW-0612-APLC R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
608 N | 1.600 N R88L-EC-FW-1112-APLC R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
760N | 2.000 N R88L-EC-FW-1115-APLC R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L

29N 100 N R88L-EC-GW-0303-ANPS R88D-KNO2H-ECT-L -

58 N 200 N R88L-EC-GW-0306-ANPS R88D-KNO8H-ECT-L -

87N 300N R88L-EC-GW-0309-ANPS R88D-KN10H-ECT-L —

70N 240N o R88L-EC-GW-0503-ANPS R88D-KNO2H-ECT-L -

REBL.EC.GW.1 140N 480 N K°”gimrsuz R88L-EC-GW-0506-ANPS R88D-KNO4H-ECT-L -

Demirsiz motoriar 210N 720N R88L-EC-GW-0509-ANPS R88D-KNO8H-ECT-L -

141N 700 N R88L-EC-GW-0703-ANPS R88D-KNO4H-ECT-L -

282N | 1.400 N R88L-EC-GW-0706-ANPS R88D-KNOBH-ECT-L -

423N | 2.100N R88L-EC-GW-0709-ANPS R88D-KN10H-ECT-L -

29N 100 N R88L-EC-GW-0303-APLS R88D-KNO2H-ECT-L _

58 N 200 N R88L-EC-GW-0306-APLS R88D-KNO8H-ECT-L -

87N 300 N R8BL-EC-GW-0309-APLS R88D-KN10H-ECT-L _

70N 240N . R88L-EC-GW-0503-APLS R88D-KNO2H-ECT-L -

230V 140N 480N | Konnekiorid R8BL-EC-GW-0506-APLS R88D-KNO4H-ECT-L -

bobin

210N 720N R88L-EC-GW-0509-APLS R88D-KNO8H-ECT-L —

141N 700N R88L-EC-GW-0703-APLS R88D-KNO4H-ECT-L -

282N | 1.400N R88L-EC-GW-0706-APLS R88D-KNOBH-ECT-L -

423N | 2.100N R88L-EC-GW-0709-APLS R88D-KN10H-ECT-L -

Accurax lineer motor ekseni

R88L-EA-AF-] 48N 105 N R88L-EA-AF-0303-L] R88D-KNO2H-ECT-L R88D-KN10F-ECT-L
Lineer motor ekseni 96 N 210N R88L-EA-AF-0306-[] R88D-KNO4H-ECT-L R88D-KN10F-ECT-L
160 N 400 N R88L-EA-AF-0606-L1 R88D-KNO8H-ECT-L R88D-KN15F-ECT-L
240N 600 N R88L-EA-AF-0609-L] R88D-KN10H-ECT-L R88D-KN20F-ECT-L
320N 800 N R88L-EA-AF-0612-1] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
608 N | 1.600 N R88L-EA-AF-1112-L] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
760N | 2.000N R88L-EA-AF-1115-L] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L

Tip tanitimi

Servo siiriicu
R88D-KNO1H-ECT-L

1 Lineer stricu

L——— Model
ECT: EtherCAT haber.

Accurax G5 serisi servo surlci J

Siricd tipi
N: Ag tipi

Kapasite ve gerilim

Gerilim | Kod Cikis
01H 100 W
02H 200 W
04H 400 W

=0V 08H 750 W
10H 1kwW
15H 1,5 kW
06F 600 W
10F 1,0 kW

400V | 15F 1,5 kW
20F 2,0 kW
30F 3,0 kW
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Servo siiriicii ozellikleri

Tek faz, 230 V

Lineer servo siiriicii tipi R88D-KN 02H-ECT-L 04H-ECT-L 08H-ECT-L 10H-ECT-L 15H-ECT-L
Uygulanabilir lineer R88L-EC- FW-0303 FW-0306 FW-0606 FW-0609 FW-0612
servo motor GW-0303 GW-0506 GW-0306 GW-0309 FW-1112
- GW-0703 GW-0509 GW-0709 -
- - GW-0706 - -
Gug w 200 400 750 1.000 1.500
Sdrekli gikis akimi Arms 1,6 2,6 4.1 5,9 94
Maks. ¢ikis akimi Arms 4.8 7,8 12,3 16,9 28,2
Giris glict Ana devre Tek fazli/3 fazli , 200-240 VAC % +10-% -15 (50/60 Hz)
@ |Kaynak Kontrol devresi|Tek faz, 200-240 VAC % +10-% -15 (50/60 Hz)
% Kontrol metodu IGBT-tahrikli PWM ydntemi, sintizoidal slrlcu
0 |Geri besleme Seri enkoder (artimli/mutlak deger)
TE’ _ |Kullanim/depolama isisi 0-55°C/-20-65°C
) % Kullanim/depolama nemi % 90 RH veya daha az (yogunlagsmayan)
é’" Yikseklik Deniz seviyesine gére 1.000 m veya daha algak
Vibrasyon/sok direnci (maks.) 5,88 m/sn? 1060 Hz (Rezonans noktasinda kesintisiz calismaya izin verilmez)/19,6 m/sn?
Konfiglirasyon Taban montajh
Yaklagik agirlik kg 0,8 | 11 1,6 | 18
Ug fazh, 400 V
Lineer servo siiriicii tipi R88D-KN 06F-ECT-L 10F-ECT-L 15F-ECT-L 20F-ECT-L 30F-ECT-L
Uygulanabilir lineer R88L-EC- FW-0303 FW-0303 FW-0606 FW-0609 FW-0612
servo motor = FW-0306 = = FW-1112
- - - - FW-1115
Gug kW 0,6 1 1,5 2 3
Sirekli gikis akimi Arms 1,5 2,9 4,7 6,7 9,4
Maks. gikis akimi Arms 6,4 8,7 141 19,7 28,2
Giris glicu Ana devre 3 fazli, 380-480 VAC % +10 — -15 (50/60Hz)
@ |Kaynak Kontrol devresi |24 VDC +%15
% Kontrol metodu IGBT-tahrikli PWM yontemi, sintizoidal slrlicu
-0 | Geri besleme Seri enkoder  [Artimli veya mutlak enkoder
TE’ Kullanim/depolama isisi 0-55°C/-20-65°C
i 5 |Kullanim/depolama nemi % 90 RH veya daha az (yogunlasmayan)
2| Yukseklik Deniz seviyesinin 1.000 m veya daha az lzerinde
N Vibrasyon/sok direnci (maks.)|5,88 m/snZ 10-60 Hz (Rezonans noktasinda kesintisiz calismaya izin verilmez)/19,6 m/sn?
Konfiglirasyon Taban montajh
Yaklasik agirlik kg 1,9 I 2,7 47
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Genel ozellikler

Performans |Frekans Ozellikleri 2 kHz
‘€ |Komut girig EtherCAT komutlari (dizi, hareket, veri ayarlama/referans, izleme, ayar, ve diger komutlar).
._E CiA402 Surtcu profili D{mggsel senkron pozisyon modu
© Dénglsel senkron hiz modu
© Déngtisel senkron tork modu
'E Dokunmatik prob fonksiyonu
Q Tork limit fonksiyonu
g Ana pozisyon modu
w
Dizi girig sinyali —Parametre ayariyla cok fonksiyonlu giris x 8 (ileri/geri stiricli yasaklama, acil durum durdurma, harici anahtar,
H orijin yakinhgy, ileri/geri tork limiti, genel amagh monitér girisleri).
E‘ Dizi ¢ikis sinyali 1 x servo surlict hata ¢ikisi
o Parametre ayariyla 2 x goklu fonksiyon ¢ikisi (servo hazir, fren salma, hiz limiti algilama, gug limiti algilama, sifir
g hiz algilama, uyari gikisi, konum tamalama, belirtiimis hata temizleme, uzak ¢ikis, hiz algilama, konum komut
durumu, hiz komutu durumu)
USB Arabirim Kisisel bilgisayar/Konnektér mini-USB
haberlesmeleri Haberlesme standardi USB 2.0 standardiyla uyumlu
Fonksiyon Parametre ayari ve durum izleme
EtherCAT Haberlesme protokoll IEC 61158 Tip 12, IEC 61800-7
haberlesmeleri Fiziksel katman 100BASE-TX (IEEE802.3)
Konnektorler RJ45 x 2
ECAT IN: EtherCAT girisi x 1
ECAT OUT: EtherCAT gikisi x 1
Haberlesme Ortami Kategori 5 veya Uzeri (¢ift, aliminyum bandi ve korumali kablosu &nerilir)
Haberlesme mesafesi Nodlar arasindaki mesafe: 100 m maks.
LED gostergeler RUN x 1
ERR x 1
s L/A IN (Baglanti/Etkinlik Girigi x 1
5 L/A Cikisi (Baglanti/Etkinlik Cikist) x 1
5 Otomatik yUk atillik algilamasi Otomatik motor parametre ayari. Bir parametre katilik ayari.
= Dinamik fren (DB) Dahili. Ana gl¢ kapaliyken, servo alarm, servo Kapali ve asiri hareket sirasinda galisir.
e Rejeneratif isleme 600 W-5 kW arasindaki modellerde dahili direng mevcuttur. Harici olarak monte edilen rejeneratif direng
g (opsiyon)
Jg Asiri hata (OT) énleme fonksiyonu P-OT, N-OT igletim sirasinda DB durdurma, yavaslayarak durdurma veya serbest durdurma
w|Enkoder béliict fonksiyonu Istege bagli bélme mimkindur

Koruyucu fonksiyonlar

Asir akim, asiri gerilim, dusilk gerilim, asir hiz, asiri yik, enkoder hatasi, asiri isinma...

Denetim igin analog monitor fonksiyonlari

Motor hizi, hiz referansi, tork referansi, komut takip hatasi, analog girisin analog monitérd...
Cikis icin sinyallerin izlenmesi ve dlgeklenmesi parametreler ile belirlenebilir.
Kanal sayisi: 2 (Cikig gerilimi: £10 VDC)

Operatér paneli

Ekran fonksiyonlari

2 x basamakli 7 kisim LED ekran sirtici durumunu, alarm uyari kodlarini, parametreleri gosterir...

Switchler

Duglm adresini ayarlamak igin 2 x déner switch

SARJ lambasi

Ana devre gug¢ kaynagi acik oldugunda yanar.

Glvenlik terminali

Fonksiyonlar

Motor akimini kesmek ve motoru durdurmak igin Glivenlik Tork kapatma fonksiyonu. Ariza izleme fonksiyonu
icin cikis sinyali.

Uyulan standartlar

EN 1SO13849-1:2008 (PL- d, Performans Seviyesi d), IEC61800-5 -2:2007 (fonksiyon STO, Glivenli Tork
Kapatma), EN61508:2001 (Glivenlik Entegre Seviyesi 2, SIL2), EN954-1:1996 (CAT3).

Harici enkoder geri beslemesi

Seri sinyal ve hat siriicu girisi A-B-Z enkoderi

Servo siiriicli parga adlari

terminalleri (B1, B2 ve B3)

terminalleri (U, V ve W)

Koruyucu toprak terminalleri ——|

EtherCAT durum géstergeleri

Yedi segment ekran j
Analog monitér
konnektérii (CN5) \

f Diigiim adresini ayarlamak
—
| icin doner switchler

L ———— USB konnektdrii (CN7)

| ——— EtherCAT haberlesme
konnektdri: ECAT IN

| —— EtherCAT haberlesme
konnektori: ECAT OUT

Ana devre glig

kaynagi terminalleri —»|
(L1,L2ve L3)

Kontrol devresi gli¢

kaynagi terminalleri ____,,|
(L1C ve L2C)

Guvenlik konnektérii (CN8)

Sarj lambasi

| Kontrol /0 konnektsrii (CN1)
Harici Rejenerasyon - 26 pim-

Rezistor baglanti ——»-

Motor baglanti ———»|

Harici enkoder
konnektérii (CN4)

L Kullaniimaz (CN2)

Not: Yukaridaki resim sadece 230 V servo surlicti modellerini gosterir. 400 V servo suriciler kontrol devresi igin L1C ve L2C yerine 24 VDC gl¢
girigi terminallerine sahiptir.
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1/0 ozellikleri

Terminaller 6zellikler

Sembol Isim Fonksiyon

L1 Ana gl¢ kaynagi giris terminali Ana devre igin AC gli¢ girisi terminalleri

L2

3 Not: tek fazli servo siriiciler igin, glic kaynagi girigini L1 ve L3'e baglayin.

L1C Kontrol gli¢ kaynag: giris terminali Kontrol devresi igin AC gli¢ girisi terminalleri

L2C (sadece 200 V tek/ug fazli servo siricdler igin).

24V Kontrol devresi icin DC glg girisi terminalleri

oV (sadece ug fazli 400 V suruciler icin).

B1 Harici rejenerasyon rezistor baglanti terminalleri 750 W alti servo siriculer: dahili rezistér bagh degildir. B2 ve B3'l agik birakin.

B2 B1 ve B2 arasinda harici bir rejeneratif rezistére baglayin.

B3
750 W-5 kW servo surucller: dahili rejeneratif direng igin B2 ve B3'te kisa devre. Dahili rejeneratif
direng yetersiz oldugu takdirde, B1 ve B2 arasina harici bir rejeneratif direng baglayin ve B2 ve B3
arasindaki teli ¢cikarin.

u Servo motor baglanti terminalleri Servomotora gikislar igin terminaller.

\

W

1/0 sinyalleri (CN1) — Giris sinyalleri

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon
6 I-COM harici DC glictiniin + kutbu. Gig olarak 12 V-24 V (% 5) kullaniimalidir
5 E-STOP Acil stop Sinyal adi fabrika ayarini géstermektedir. Fonksiyon parametre ayarina
7 P-OT fleri calistirma yasakli gore degistirilebilir.
8 N-OT Geri galistirma yasakli
9 DEC Orijin yakinlastirma
10 EXT3 Harici kilit girisi 3
1 EXT2 Harici kilit girisi 2
12 EXT1 Harici kilit girisi 1
13 SI-MONO Genel amagli monitor girisi 0
14 - Terminaller kullaniimaz. Baglamayin.
15 -
17 -
18 -
19 -
20 -
21 -
22 -
23 -
24 -
- PCL ileri kuvvet siniri 5 ve 7-13 pinlerine tahsis edilen giris sinyallerinin fonksiyonu parametre ayarlari ile bu seceneklerle
NCL Geri kuvvet siniri degistirilebilir.
SI-MON1 Genel amagli monitor girisi 1
SI-MON2 Genel amagli monitdr girisi 2
Goévde FG Govde topraklama. 1/0 sinyal kablosunun koruma teli konnektér gévdesine bagliysa, sasi topraga baglanir.
16 GND Sinyal toprak. Servo surlicideki kontrol sinyali icin gi¢ kaynagiyla (I-COM) yalitilir.

1/0 sinyalleri (CN1) — Cikis sinyalleri

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon
1 BRK-OFF+ Harici fren serbest birakma sinyali
2 BRK-OFF
25 S-RDY+ Servo hazir: Servo alarm olmadiginda ve kontrol/ana devre gii¢ kaynagi agildi§i zaman yanar
26 S-RDY-
3 ALM+ Servo alarm: Bir hata algilandigi zaman kapanir
4 ALM-
- INP1 Pozisyon tamam cikigi 1 1, 2, 25 ve 26 pinlerine tahsis edilen ¢ikis sinyallerinin fonksiyonu parametre ayarlari ile bu segeneklerle
TGON Motor hizi algilama degistirilebilir
F_LIMIT Kuvvet sinir algilama
ZSP Sifir hiz
VCMP Hiz uyumluluk gikisi
WARN1 Uyari 1
WARN2 Uyari 2
PCMD Pozisyon komut durumu
INP2 Pozisyon tamam ¢ikigi 2
VLIMIT Hiz sinirt algilama
ALM-ATB Hata temizleme 6zniteligi
VCMD Hiz komutu durumu
R-OUT1 Uzak ¢ikis 1
R-OUT2 Uzak cikis 1

Accurax G5 lineer siiriicii
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Harici enkoder konnektorii (CN4)

Pin No Sinyal adi Fonksiyon

1 E5V Harici 6lgek gli¢ kaynagdi gikisi. 5,2 V % +5'te ve 250 mA'da veya altinda kullanin.
2 EOV Bu ug, CN1 konnektdriine bagli kontrol devresi sasisine baglidir.

3 PS Harici 6lgek sinyali I/0 (seri sinyal).

4 /PS

5 EXA Harici dlgek sinyali girisi (Faz A, B ve Z sinyalleri). Faz A, B ve Z sinyallerinin giris ve gikisini gerceklestirir.
6 JEXA

7 EXB

8 /EXB

9 EXZ

10 JEXZ

Goévde FG Govde topraklama

Monitor baglantisi (CN5)

Pin No. Sinyal adi

Fonksiyon

1 AM1

Analog monitér ¢ikisi 1. Monitér icin analog sinyal gikisi yapar. Izlenecek ¢ikisi segmek igin parametre
ayarini kullanin.
Varsayilan ayar: Motor dénus hizi 1 V/(500 mm/sn).

2 AM2

Analog monitér ikisi 2. Monitér igin analog sinyal gikisi yapar. izlenecek gikisi segmek igin parametre
ayarini kullanin.
Varsayilan ayar: Motor dénis hizi 1 V/(nominal kuvvetin % 33').

GND

Analog monitorler 1,2 igin toprak.

oo ~w
|

Terminaller kullaniimaz. Baglamayin.

Givenlik konnektorii (CN8)

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon

1 - Kullaniimaz. Baglamayin.

2 —

3 SF1- Guvenlik girisi 1 ve 2. Bu giris, motora gegerli ¢ikisi kesmek igin servo slricldeki gli¢ transistor surlict
4 SF1+ sinyallerini kapatir.

5 SF2-

6 SF2+

7 EDM- Bir givenlik fonksiyonu arizasini algilamak igin bir monitér sinyali ¢ikis yapar.

8 EDM+

Govde FG Sasi toprak.
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Boyutlar

Servo siiriiciiler
R88D-KN02H-ECT-L (230 V, 200 W)

132
2-M4
o 0 T
:
. .
f e 3
Q
5 |
Q///L v @ T
4 6 || 28
t 40
R88D-KN04H-ECT-L (230 V, 400 W)
55 ) 70 132
2-M4
| _ a
] Vj O O
o
"'/lx/‘:fr L
8 3 g
8 I 2 ?
4 |
//;‘ @ |
/r “1 :
L |
- zﬂié o //QH_J o
7 1
/'/’ 6| 43
U 55
R88D-KNO8H-ECT-L (230 V, 800 W)
65 ) 70 172
2-M4
®
65

150

140

85

70

86

Accurax G5 lineer siiriicii
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R88D-KNO06F/10F/15F-ECT-L (400 V, 600 W-1,5 kW)

70 172
4
92 2-M4
T T
==
=
==
=
I
=
= 5 §
e
==
=
JE
= B I —
14,5 70
92
17,5 50
42,5 $5,2 ) 70 195 1,8
5.2 6-M4
25
rJ & @ —
7 | ‘
14 3 ‘ 3
i = !
3 \
| | i = | |
R2.6 Va 3 i
f v u & © @
52 JN@ 26,5 | 50
17,5 50 ’ 94
R88D-KN30F-ECT-L (400V, 3 kW)
130
15 100 - 70 214 3.5 50 E-M4
65 5,2 ‘ ‘ s
52 5 & 3 & I
ol il ‘/ e R
iy f; ur D
[ M
i
=[]
=] .
[7 0 N
8| ff
o /J
/// bt
\KJ //Iif\ﬂ[f
74
u
L @ &
R26 | — 100
52 52, |- R26 130
65 95,2
15| 100
Filtreler
— W
Filtre modeli Harici boyutlar Montaj boyutlari — oﬁ“"zﬂ —Pb—
Y w D M1 M2 oTel & [
R88A-FIK102-RE 190 42 44 180 20 surict o
e
R8BA-FIK104-RE  |190 57 30 180 30 clomanian
R88A-FIK107-RE 190 64 35 180 40
R88A-FIK114-RE 190 86 35 180 60 "W
R88A-FIK304-RE 196 92 40 186 70
R88A-FIK306-RE (238 94 40 228 70
R88A-FIK312-RE 291 130 40 278 100
) [}
— cikis

esnetme
elemanlar
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Tek faz, 230 VAC

L2
L3

Niﬁi

*1

Ak A(1)Servo motor
Termal switch B(2)
C(3)
Kontaktor -->- Accurax G5 D(4)
EtherCAT @
Garalta il
) Servo surucu Optik enkoder
filtresi
=
Tek Fazh
200 ila 230 VAC ===
Fren serbest birakma 12-24 VDC harici
sinyali ¢ikisi glic kaynagi
Maksimum servis
Tamamlanmis servoya gerilimi: 30 VDC
hazir ¢ikigl
Maksimum gikis
akimi: 50 mADC
Servo alarm ¢ikis!
12ila 24 VDC ~ =
Acil stop
| E-STOP
ileri galistirma
yasakl
POT 17
Geri galigtirma
yasakl
| NOT 18
Orijin
yakinlastirma pec |9
Harici kilit 3 EXT3 [10
Harici kilit2 gExT2 |11
Harici kilit 1 gx7q |12
SI-MONO |13
Genel amagli
monitér girigi 0
+24 V+24V
¢
S1
F 16 [GND
Koruyucuyu konnektor ﬁ Sasi toprak
govdesine baglayin =
sFi+la 4K CN8
v
v2ay — GOSX givenlik tnitesi *2 % IEEL : . 10'\N\/—8< EDM+
1kQ T
-13
nggjgjgjgjd SF1 Yy < EDM cikisi: Bir glivenlik fonksiyonu arizasini
L1 X2 4K0 algilamak igin monitér sinyali
SF2+16 AV 74 EDM- Maksil servis gerilimi: 30 VDC veya daha az
v Maksimum ¢ikis akimi: 50 mADC)
ok T3
SF2- |5
T

*1 750 W'den servo sirlculer igin, B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sokin ve B1 ve B2 arasina
harici bir rejeneratif rezistér baglayin.

*2 G9SX giivenlik tnitesini kullanan kablolama semasi érnegi. Bir giivenlik tnitesi kullaniimiyorsa, CN8'e takili olan fabrika giivenlik bypass konnektorini tutun.

Not:

5 ve 7 ila 13 pinlerinin giris fonksiyonu ve 1, 2, 25 ve 26 pinlerinin ¢ikis fonksiyonu parametre ayarlari ile degistirilebilir.

Accurax G5 lineer siiriicii
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Ug fazh, 400 VAC

Ug Fazli
400 VAC

Termal switch

&

Kontaktor --><-

’J

Grdlta
filtresi

Glg kaynagi
24 VDC % 15

Accurax G5
EtherCAT
servo surtcu

Ps
G

A (1)Servo motor

Optik enkoder

12ila 24 VDC ~ =
Acil stop

| E-sTOP |5

ileri galistirma
yasakl

| POT |7

Geri galistirma
yasakl

| NOT 18

Orijin
yakinlastirma pec |9

Harici kilit 3 EXT3 |10

Harici kilit2 ExT2 [11

Harici kilit 1

EXT1 112

SI-MONO [13

Genel amagli
monitér girisi 0

+24 V+24 V

g

)

S1

Q

ALM-

12-24 VDC harici
glic kaynagi

Fren serbest birakma
sinyali gikis!

Maksimum servis
Tamamlanmis servoya gerilimi: 30 VDC
hazir gikisi

Maksimum ¢ikis

akimi: 50 mADC

Servo alarm ¢ikis!

F 16 | GND
Koruyucuyu konnektor Sasi toprak
gévdesine baglayin —
SF1+
roay —= G9SX givenlik tnitesi *2  L======== % 0 10'\N\,—8< EDM
Hd nggjgjgjd SF1- Yy < EDM cikisi: Bir glvenlik fonksiyonu arizasini
§ L1 X2 4K0 algilamak igin monitér sinyali
SF2+ 16 AV 74 EDM- (Maksimum servis gerilimi: 30 VDC veya daha az
v Maksimum gikis akimi: 50 mADC)
ez |14
SF2- |5
b

*1 Normal olarak B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli s6kiin ve B1 ve B2 arasina harici bir rejeneratif
rezistor baglayin.
*2 G9SX guvenlik tnitesini kullanan kablolama semasi 6rnegi. Bir glivenlik tinitesi kullaniimiyorsa, CN8'e takili olan fabrika glivenlik bypass konnektériini tutun.

Not:

5 ve 7 ila 13 pinlerinin giris fonksiyonu ve 1, 2, 25 ve 26 pinlerinin ¢ikis fonksiyonu parametre ayarlari ile degistirilebilir.
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Siparis bilgisi

Accurax G5 serisi EtherCAT referans konfigilirasyonu

(3 Accurax G5 serisi EtherCAT Servo Siiriicii

N . Sysmac Studio
B8 @ Analog monitér kablosu ¢
— LCNS_ EtherNot/P>>
- LN = (@) USB kablosu Makdne
kontrol6ri
Filtre NS —_—
EtherCAT.
(2 Kablolar CN8 D Guvenlik kablosu
-
Harici r -D @ 1/O sinyalleri konnektori
Demir gekirdek () Serikonvertsr ~ Maricl CN1
@ ¢ rejenerasyon B @ 1/O sinyal kablosu
direnci I- {Ej:
CN4 @
R L 'D:(ﬂ
CN2

Harici enkoder kablosu @) 1/0 sinyalleri igin

terminal blogu

R88D-KNI[I-ECT
(@ Lineer motor ekseni

Not: D@BP@(®)... sembolleri, Accurax G5 servo sistemindeki bilesenleri segmek icin tavsiye edilen sirayi gosterir

Servo motorlar, gli¢ ve enkoder kablolar

Not: (1)@ Lineer motor, kablolar veya konnektdr secimi icin Accurax lineer motor bolimiine bakin

Servo siiriicliler

R88L-EC-GW-0503-[]

Sembol Ozellikler Servosiiriiciimodelleri (1) Uyumlu Accurax G5 Lineer motorlar
Demir gekirdekli motorlar |Demirsiz motorlar Lineer motor ekseni
® 1 fazli 230 VAC R88D-KNO2H-ECT-L R88L-EC-FW-0303-] R88L-EC-GW-0303-[] |R88L-EA-AF-0303-[]

R88D-KNO4H-ECT-L

R88L-EC-FW-0306-[]

R88L-EC-GW-0506-[]

R88L-EC-GW-0703-[]

R88L-EA-AF-0306-[]

R88D-KNO8H-ECT-L

R88L-EC-FW-0606-]

R88L-EC-GW-0306-[]

R88L-EC-GW-0509-[]

R88L-EC-GW-0706-[]

R88L-EA-AF-0606-[]

R88D-KN10H-ECT-L

R88L-EC-FW-0609-[]

R88L-EC-GW-0309-[]

R88L-EC-FW-0709-[]

R88L-EA-AF-0609-[]

R88D-KN15H-ECT-L

R88L-EC-FW-0612-[]

R88L-EC-FW-1112-[]

R88L-EC-FW-1115-[]

R88L-EA-AF-0612-[]

R88L-EA-AF-1112-[]

R88L-EA-AF-1115-[]

3 fazl 400 VAC R88D-KNO6F-ECT-L

R88L-EC-FW-0303-]

R88D-KN10F-ECT-L

R88L-EC-FW-0306-[]

R88L-EA-AF-0303-[]

R88L-EA-AF-0306-[]

R88D-KN15F-ECT-L

R88L-EC-FW-0606-]

R88L-EA-AF-0606-[]

R88D-KN20F-ECT-L

R88L-EC-FW-0609-]

R88L-EA-AF-0609-[]

R88D-KN30F-ECT-L

R88L-EC-FW-0612-[]

R88L-EC-FW-1112-[]

R88L-EC-FW-1115-[]

R88L-EA-AF-0612-[]

R88L-EA-AF-1112-[]

R88L-EA-AF-1115-[]

Genel amagh I/O igin sinyal kablolari (CN1)

Sembol Tanim Baglanti Model
@ 1/0 konnektor kiti (26 pin) Genel amagch 1/0 igin R88A-CNW01C
@ 1/0 sinyal kablosu Genel amagh 1/0 igin 1m R88A-CPKBO001S-E
2m |R88A-CPKB002S-E
@ Terminal blogu kablosu Genel amagli 1/0 igin Tm XW2Z-100J-B34
2m XW2Z-200J-B34
@ Terminal blogu (M3 vidasi ve pin terminalleri igin) - XW2B-20G4
Terminal blogu (M3.5 vidasi ve catal/kutup terminalleri icin) - XW2B-20G5
Terminal blogu (M3 vidasi ve catal/kutup terminalleri icin) - XW2D-20G6
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Harici enkoder kablosu (CN4)

Giivenlik kablosu (CN8)

Sembol isim Model Sembol isim Model
@ Harici enkoder kablosu 5m R88A-CRKMO005SR-E @ Guvenlik kablosu 3m R88A-CSK003S-E
10 m [R88A-CRKMO010SR-E
20 m |R88A-CRKMO020SR-E Makine kontrolorii
Analog monitér (CN5) e bol N s _ Model
_ @ NJ serisi CPU Unitesi NJ501-1500 (64 eksen)
Sembol __|isim Model NJ501-1400 (32 eksen)
® Analog monitor kablosu 1m R88A-CMK001S NJ501-1300 (16 eksen)
NJ301-1200 (8 eksen)
USB kisisel bilgisayar kablosu (CN7) NJ301-1100 (4 eksen)
Sembol isim Model Giic kaynag iinitesi|NJ-PA3001 (220 VAC)
USB mini konnektor kablosu  [2m  |AX-CUSBMO002-E NJ-PD3001 (24 VDC)
Harici rejenerasyon direnci
Sembol Rejenerasyon rezistérii iinitesi modeli|Ozellikler
® R88A-RR08050S 50, 80 W
R88A-RR080100S 100 Q, 80 W
R88A-RR22047S 47 Q, 220 W
R88A-RR50020S 20 ©Q, 500 W
Filtreler
Sembol Uygulanabilir servo siiriicii Filtre modeli Uretici Nominal akim Sizinti akimi Nominal gerilim
R88D-KNO2H-ECT-L R88A-FIK102-RE Rasmi Ltd. 2,4 A 3,5 mA 250 VAC tek fazli
R88D-KN0O4H-ECT-L R88A-FIK104-RE 41 A 3,5mA
R88D-KNO8H-ECT-L R88A-FIK107-RE 6,6 A 3,5 mA
R88D-KN10H-ECT-L, R88A-FIK114-RE 14,2 A 3,5mA
R88D-KN15H-ECT-L
R88D-KNO6F-ECT-L, R88A-FIK304-RE 4 A 0,3 mA/32 mA™! 400 VAC (g fazh
R88D-KN10F-ECT-L,
R88D-KN15F-ECT-L
R88D-KN20F-ECT-L R88A-FIK306-RE 6 A 0,3 mA/32 mA™
R88D-KN30F-ECT-L R88A-FIK312-RE 12,1A 0,3mA/32 mA”

" Switch kapali/agik konumunda filtre igin anlik pik kacak akimi.

Konnektorler

Ozellikler

Model

Harici enkoder konnektorli (CN4 igin)

R88A-CNK41L

Guvenlik I/O sinyali konnektori (CN8 igin)

R88A-CNK81S

Bilgisayar yazilimi

Ozellikler Model
Sysmac Studio striim 1.0 veya lzeri SYSMAC-SE2[ 1]
CX-Drive siriim 2.60 ya da tzeri CX-DRIVE 2.60

Not:

CX-One, Sysmac Studio ile ayni bilgisayara kurulursa, CX-One v4.2 veya daha Ustu olmasi gerekir

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e ¢evirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a ¢evirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_|165E-TR-02C

Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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Accurax lineer motor

Optimize edilmis verimlilige sahip yeni lineer
motorlar

Yiksek hiz ve ylksek yodunluklu islemler igin demir
cekirdekli motorlar ve gl¢ dalgasi olmadan yuksek
dinamik uygulamalart igin demirsiz motorlar. Motor
ve Urln aileleri benzersiz bir dogruluk ve performans
kazanimlari saglar.

» Demirsiz ve demir gekirdekli tipler mevcuttur

* Yuksek dinamik ve hassas konumlandirma

» Kompakt ve diz tasariml demir ¢ekirdekli motorlar
* Mukemmel kuvvet ila agirlik orani demirsiz motorlar
» Agirlik bakimindan optimize edilmis manyetik yol

- Istege bagl dijital hall-sensor ve konnektérler
 Sicaklik sensorleri dahildir

Nominal Degerler

» Demir ¢ekirdekli motorlar -48 — 760 N
(2.000 N maks. kuvvet)

» Demirsiz motorlar -29 — 423 N (2.100 N maks. kuvvet)

Sistem konfigiirasyonu

(Servo siiriicii béliimiine basvurun)

Motor bobini
Hall R8BL-EC-GW

Sensor

Enkoder

Miknatis kanali
R88L-EC-GM

Demirsiz lineer
motor

Ssvsmarc

always in control

Accurax G5 servo siiriicii
EtherCAT modeli

Motor bobini
R88L-EC-FW

Miknatis kanal
R88L-EC-FM

Demir gekirdekli
lineer motor

Accurax lineer motor
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Lineer motor/Servo siiriicii kombinasyonu

Lineer Servo siiriici

Accurax G5 EtherCAT modeli

Model

230V

400V

R88L-EC-FW-0303-ANPC

R88D-KNO2H-ECT-L

R88D-KNOGF-ECT-L

R88L-EC-FW-0306-ANPC

R88D-KNO4H-ECT-L

R88D-KN10F-ECT-L

R88L-EC-FW-0606-ANPC

R88D-KNO8H-ECT-L

R88D-KN15F-ECT-L

R88L-EC-FW-0609-ANPC

R88D-KN10H-ECT-L

R88D-KN20F-ECT-L

R88L-EC-FW-0612-ANPC

R88D-KN15H-ECT-L

R88D-KN30F-ECT-L

R88L-EC-FW-1112-ANPC

R88D-KN15H-ECT-L

R88D-KN30F-ECT-L

R88L-EC-FW-1115-ANPC

R88D-KN15H-ECT-L

R88D-KN30F-ECT-L

R88L-EC-FW-0303-APLC

R88D-KNO2H-ECT-L

R88D-KNO6F-ECT-L

R88L-EC-FW-0306-APLC

R88D-KNO4H-ECT-L

R88D-KN10F-ECT-L

R88L-EC-FW-0606-APLC

R88D-KNO8H-ECT-L

R88D-KN15F-ECT-L

R88L-EC-FW-0609-APLC

R88D-KN10H-ECT-L

R88D-KN20F-ECT-L

R88L-EC-FW-0612-APLC

R88D-KN15H-ECT-L

R88D-KN30F-ECT-L

R88L-EC-FW-1112-APLC

R88D-KN15H-ECT-L

R88D-KN30F-ECT-L

R88L-EC-FW-1115-APLC

R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L

R88L-EC-GW-0303-ANPS

R88D-KNO2H-ECT-L

R88L-EC-GW-0306-ANPS

R88D-KNO8H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0309-ANPS

R88D-KN10H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0503-ANPS

R88D-KNO2H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0506-ANPS

R88D-KNO4H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0509-ANPS

R88D-KNO8H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0703-ANPS

R88D-KN04H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0706-ANPS

R88D-KNO8H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0709-ANPS

R88D-KN10H-ECT-L -

Lineer motor bobini
Tip Nominal | Maks.
kuvvet | kuvvet
48 N 105N
96 N 210N
R88Ll-EC-FW-Dl ;ig E 288 E Konnektorsiiz
Demir gekirdekli bobin
motorlar 320N | 800N
608 N 1.600 N
760 N 2.000 N
’/ ; 18N 105 N
/ 9%N | 210N
160N 400N Konnektorli
240N 600 N )
230 V/400 V 0N 300N bobin
608 N 1.600 N
760 N 2.000 N
29N 100 N
58 N 200 N
87N 300 N
70N 240N Konnektérsiiz
ROSLECOW:) | —ion— o] oo
Demirsiz motorlar
141N 700 N
282N 1.400 N
423 N 2.100 N
29N 100 N
58 N 200 N
87N 300 N
230V 17400'\:\1 ‘2‘;8 m Konnektérlu
bobin
210N 720N
141N 700 N
282N 1.400 N
423 N 2.100 N

R88L-EC-GW-0303-APLS

R88D-KNO2H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0306-APLS

R88D-KNO8H-ECTL -

R88L-EC-GW-0309-APLS

R88D-KN10H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0503-APLS

R88D-KNO2H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0506-APLS

R88D-KNO4H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0509-APLS

R88D-KNO8H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0703-APLS

R88D-KNO4H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0706-APLS

R88D-KNO8H-ECT-L -

R88L-EC-GW-0709-APLS

R88D-KN10H-ECT-L -

Tip tanitimi

Lineer motor bobini

Accurax lineer motor bileseni

Motor tipi

Kod |Ozellikler

FW | Demir gekirdekli motor bobini

GW | Demirsiz motor bobini

Miknatis genisligi

Kod |Ozellikler

03 30 mm aktif miknatis genisligi
05 50 mm aktif miknatis genisligi
06 60 mm aktif miknatis genisligi
07 70 mm aktif miknatis genisligi
11 | 110 mm aktif miknatis genisligi

Bobin modeli

R88L-EC-FW-0303-ANPC

Motor serisi
Kod | Ozellikler
C | Kompakt

(Demir gekirdekli modeller)

S | Standart (Demirsiz modeller)

Konnektor secenekleri
Kod | Ozellikler

NP | Konnektor yok

PL | Konnektorli

Kod | Ozellikler
03 3 bobinli model
06 6 bobinli model
09 9 bobinli model
12 |12 bobinli model
15 | 15 bobinli model

Tasarim Revizyonu No.
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Miknatis kanali

Accurax lineer motor bileseni

R88L-EC-FM-03C10101-A

fT*

Miknatis kanal tipi

Kod | Ozellikler
FM | Demir gekirdekli miknatis kanal

GM | Demirsiz miknatis kanali

Tasarim Revizyonu No.

mm cinsinden miknatis

Miknatis genisligi

Kod Ozellikler

03 30 mm aktif miknatis genisligi
05 50 mm aktif miknatis genisligi
06 60 mm aktif miknatis genisligi
07 70 mm aktif miknatis genisligi
11 | 110 mm aktif miknatis genisligi

Hall sensor

kanali uzunlugu

R88L-EC-FH-NNNN-A
REBLEC

Accurax lineer motor bileseni

Hall sensor tipi

Kod |Ozellikler
FH | Demir gekirdekli dijital hall sensoru

GH | Demirsiz dijital Hall sensori

Tasarim
Revizyonu No.

Demirsiz tip igin miknatis genisligi
Kod | Ozellikler
03 |30 mm aktif miknatis genisligi
05 |50 mm aktif miknatis genisligi
07 |70 mm aktif miknatis genisligi
NN | Yer tutucusu

Lineer servomotor ozellikleri

Yer tutucusu

Demir ¢ekirdekli motorlar R88L-EC-FW-1(230/400 VAC)

Gerilim 230/400V

Lineer motor modeli R88L-EC-FW-[] 0303-[] | 0306-[] 0606-] | 0609-[] | 0612-[] 1112-[] | 1115-[]
Maksimum hiz (100 V) m/sn 2,5 2 1
Maksimum hiz (200 V) m/sn 5 4 2
Maksimum hiz (400 V) m/sn 10 8 4

Maks. kuvvet | N 105 210 400 600 800 1.600 2.000
Maks. akim™’ Arms 3,1 6,1 10 15 20 20 25
Siirekli kuvvet 2 N 48 96 160 240 320 608 760
Siirekli akim 2 Arms 1,24 2,4 34 5.2 6,9 6,5 8,2
Motor kuvvet sabiti N/Arms 39,7 46,5 93

BEMF Vim/s 32 38 76

Motor sabit N/ /W 9,75 13,78 19,49 23,87 27,57 41,47 46,37
Faz direnci Q 5,34 2,68 1,83 1,23 0,92 1,6 1,29
Faz indiiktansi mH 34,7 17,4 13,7 9,2 6,9 12,8 10,3
Elektriksel siire sabit ms 6,5 7,5 8

Maks. sabit giic dagitimi (tiim bobinler) (W 32 63 88 131 175 279 349
Termal direng KIW 2,20 1,10 0,78 0,52 0,39 0,23 0,18
Termal siire sabiti sn 110 124 126
Manyetik gekim kuvveti N 300 [ 500 1020 | 1420 | 1.820 3640 | 4440
Miknatis kutbu mesafesi mm 24

Agirlik bobini iinitesi™ kg 048 | 078 131 [ 184 [ 237 445 | 545
Agirhk miknatis kanali kg/m 21 3,8 10,5
Sogutma plakasi boyutu (uxgxy) mm 238x220%10 250x287%12 371x330%14
Koruma metotlarr # Sicaklik sensorleri (KTY-83/121 & PTC 110C), kendinden sogutmali

Hall sensor Dijital (opsiyonel)

izolasyon sinifi Sinif B

Maks. veri yolu gerilimi (V) 560 VDC

Yalitim direnci 500 VDC, min. 10 MQ

Dielektrik dayanim 1 saniye igin 2.750V

Maks. izin verilen bobin isisi 130°C

Gevre nem orani % 20 ila % 80 (yogunlasmayan)

Maks. izin verilen miknatis isisi 70°C

"1 6KIs artan bobin isisi.

"2 100°C bobin sicakligindaki ve 25°C miknatis sicakligindaki degerler. Bobin tinitesi tabloda verilen sogutma plakasi boyutlarina uygun olmalidir ve 2,5 m/sn'lik

.. (25°C) hava akisi uygulanmalidir.
*3 Konnektorsiiz ve kablosuz agirlik.
4 I2t, yiksek akim uygulamalari igin uygun olarak ayarlanmalidir.

Diger tum degerler 25°C'dedir (+% 10).

Accurax lineer motor
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Kuvvet hiz 6zellikleri

R88L-EC-FW-0303-AxxC R88L-EC-FW-0306-AxxC
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-Egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-Egrisi
N N
120,0 250,0
Pik isletim .
\
1000 . Pik isletim
Y ﬁ_ - _ 200,0 Y —
H = A T —
80,0 - AY ‘.‘ ﬁ \‘
. ! 150,0 -
\ 1 | |
60,0 1y . \
~a \ \ 100,0 * \
w00 T= N i AN
Sirekli isletim t. R N Srekli isletim \ =~ . ~
20,0 . > 50,0 T Q
, - = < . ~ . ~
. ~. ~ . ~ ~
. ~ N K S ~
0,0 0,0 T — T T T T T
0 2 4 6 8 10 12 14 misn 0 2 4 6 8 10 12 14 misn
325VDCBus’!  — — 560V DCBus™2 - - - - 160 V DCBus" 325 DCBuS'! — — 560 VDCBus*2 - - - - 160 V DCBus*3
R88L-EC-FW-0606-AxxC R88L-EC-FW-0609-AxxC
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-Egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-Egrisi
N N
450,0 7000
Pikisletim Pik isletim
400,0 600,0
3500 : === N‘~___
\ \ S 500,0 - SN
300,0 N \ ! \ \ |
N ‘ ¥
250,0 400,0 - T
\ \ \ \ \
200,0 x = 3000 N <
X\ < .
\
150,0 = N - .
— el L N 200,0 == =
100.0 1 SreKisletm - \\\ S Strekliisletim R \\ AN
N ~ ~ .
50,0 - —— 100,0 - — =
. ~ ~ - . ~ ~ ~
0,0 T — T T T T 0,0 T — - - - >
0 2 4 6 8 10 12 misn 0 2 4 6 8 10 12 misn
325VDCBus’!  ——1560VDCBus® - - - - 160V DCBus" 325V DCBus*! — —560VDCBus*2 -
R88L-EC-FW-0612-AxxC R88L-EC-FW-1112-AxxC
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-Egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-Egrisi
N N
900,0 1.800,0
Pik isletim Pik isletim
800,0 1.600,0 - ——
\K\§ - 'ﬁ —_—————
700,0 X \ == < 1.400,0 \ X
600,0 * \ } 1.200,0 % \\
: \ N \
500,0 1.000,0 - >
\ \ \ *. \ \
400,0 X N 800,0 " <
~ \ < ‘ N
300,0 = 600,0 —=
— - —
e N Siirekli isletim . \‘ - —_ ~
200,0 T Sirekii isletim 5 N Ny 400,0 . EAeN
100,0 = — ~ 200.0 N ~
’ N . SO ' N ~
0,0 T — ! - - - 0,0 T o T ! - - .
0 2 4 6 8 10 12 misn 0 1 2 3 4 5 6 7
#2 *3 o1 o) 3 m/sn
325VDCBus!  — —560V DCBus - - - =160 V DCBuS 325V DCBuS — — 560 V DCBu$ - - - - 160 V DCBu$
R88L-EC-FW-1115-AxxC
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-Egrisi
N Pik isletim
2.100,0
1.800,0
1.500,0
1.200,0
900,0 \
— - —_ N
- -
ST e N
600.0 T Srekii igletim DA ==
. N
300,0
* \
\ AN
0,0
0 1 2 3 4 5 6 7
m/sn
\ 325V DCBus'! ——560VDCBus? - - - - 160V DCBus™

"1 DCBus voltaji 235 V'lik veya iistii AC voltaj giri

ine (Vacin) karsilik gelir.

:2 DCBus voltaji 400 V'lik veya lstl AC voltaj girisine (Vacn) karsilik gelir.
3 DCBus voltaji 115 V'lik veya st AC voltaj girisine (Vac)n) karsilik gelir.

Not: DCBus degeri asagidaki formilden hesaplanir (burada AV voltaj dislisii DCBus'tadir:

DCBuS = V ey * N2 —AV
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Demirsiz motorlar R88L-EC-GW-[1 (230 VAC)

Gerilim 230V

Lineer motor modeli R88L-EC-GW-[] | 0303-[] | 0306-[] | 0309-[] 0503-[] | 0506-[] | 0509-[] | 0703-] | 0706-[] | 0709-[]
Maksimum hiz (100V) m/sn 8 2,2 1,2
Maksimum hiz (200V) m/sn 16 4,4 2,4

Maks. kuvvet | N 100 200 300 240 480 720 700 1.400 2.100
Maks. akim™ ' Arms 5 10 15 3,5 7,0 10,5 5,6 11,3 16,9
Siirekli kuvvet 2 N 29 58 87 70 140 210 141 282 423
Siirekli akim™? Arms 1,5 2,9 4,4 1,03 2,1 3,1 1,14 2,27 3,4
Motor kuvvet sabiti N/Arms 19,9 68 124

BEMF Vim/s 16 55,5 101

Motor sabit N/ /W 5,07 7,16 8,78 9,74 13,77 17,13 18,15 25,67 32,02
Faz direnci Q 55 2,8 1,8 15,9 8 53 15,8 7,9 53
Faz indiiktansi mH 1,8 0,9 0,6 13 6,5 4,2 28 14 9
Elektriksel siire sabit ms 0,35 0,8 1,8

Maks. sabit gli¢ dagitimi (tiim bobinler) (W 47 95 142 67 134 200 82 165 247
Termal direng 2 KW 1,8 0,90 0,6 1,3 0,65 0,43 1,04 0,52 0,35
Termal siire sabiti sn 36 72 156

Manyetik gekim kuvveti N 0

Miknatis kutbu mesafesi mm 30 42 57

Agirlik bobini iinitesi™> kg 0,084 | 0,162 | 0,240 025 [ 047 [ 069 055 | 09 [ 135
Agirlik miknatis kanali kg/m 4.8 11,2 24

Koruma metotlarr * Sicaklik sensorleri NTC10k, PTC110C, kendinden sogutmali

Hall sensor Dijital (opsiyonel)

izolasyon sinifi Sinif B

Maks. veri yolu gerilimi (V) 325 VDC

Yalitim direnci 500 VDC, min. 10 MQ

Dielektrik dayanim 1 saniye igin 2.250 V

Maks. izin verilen bobin isisi 110°C

Cevre nem orani % 20 ila % 80 yogunlagsmayan

Maks. izin verilen miknatis isisi 70°C

Bobm sicakhgi 03-serisinde 40K/sn, 05 serisinde 20K/sn ve 07-serisinde 20K/sn artar.
2100°C bobin sicakligindaki ve 25°C miknatis sicakligindaki degerler. Bobin lnitesi, su ile sogutulan bir aluminyum yiizey lzerine monte edilir.
Dikkat: Diger tiim degerler 25°C'dedir. Degerler % 10 toleranslidir.
Konnektdrsiz ve kablosuz agirlik.
4 et yiiksek akim asiri yuk 6zellikleri i¢in uygun sekilde ayarlanmaldir.

Diger tum degerler 25°C'dedir (+% 10).

Kuvvet hiz 6zellikleri

R88L-EC-GW-0303-AxxS R88L-EC-GW-0306-AxxS
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi
20 20
18 18
16 —
B Pik isletim 16 . Pik isletim
14 [ 14 ]
— 12 =12
& ' = .
0 [ £ 10 |
g L e
Tt e oLl Pik isletim HR R, Pik isletim
6 == Ee— 6 == .
: ST : : R
Silrekli isletim ' Stirekli isletim [
: | : |
0 T : : : ! 0 T : : !
0,0 20,0 40,0 60,0 80,0 100,0 120,0 0,0 50,0 100,0 150,0 200,0 250,0
[N] [N]
\ 325VDCBus*! - - - -160 v DCBus*2 \ 325V DCBus! - - - - 160 V DCBus?
R88L-EC-GW-0309-AxxS R88L-EC-GW-0503-AxxS
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrileri % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi
20 6
18
5
16 N Pik isletim
14 | 4 .
12 = I Pik isletim
S [ H '
£ 10 €3
R S . |
T -l Pik isletim 2 S —
6T ===
| R | Pik isletim
4 = = - .
Siirekli isletim ' 1 T Ca
2 I I Siirekli isletim T, .
0 . . . - - . 0 . - . . .
0,0 50,0 100,0 150,0 200,0 250,0 300,0 350,0 0,0 50,0 100,0 150,0 200,0 250,0 300,0
IN] IN]
\ 325V DCBu ! - - - - 160 V DCBu§’ ‘ 325V DCBus*! - - - - 160 V DCBus?
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:1 DCBus voltaji 235V'lik veya ustii AC voltaj girisine (Vacn) karsilik gelir.
2 DCBus voltaji 115V'lik veya iistii AC voltaj girisine (Vacin) karsilik gelir.

Not: DCBus degeri

asagidaki formilden hesaplanir:

DCBuS = V ey x N2 AV

R88L-EC-GW-0506-AxxS R88L-EC-GW-0509-AxxS
%90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-e %90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-
6 6
° ° \'\
4 t 4
I Pik isletim I Ll
5 ' = . Pik isletim
£3 | £3 |
2 e 2 e
| Tee L Pik isletim | S~ Pik isletim
1 T BRI, 1 : .
| Sreki isletim IR | strekistetim Ttea Ll
0 0 -
0,0 100,0 200,0 300,0 400,0 500,0 600,0 0,0 100,0 200,0 300,0 400,0 500,0 600,0 700,0 800,0
[N] IN]
\ 325V DCBus’! - - - - 160 V DCBus’? \ 325V DCBus*! - - - -160 V DCBus*
R88L-EC-GW-0703-AxxS R88L-EC-GW-0706-AxxS
%90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-ed %90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-eg:
3 3
25 25
: D
) "
2 i 2 I
5 + Siirekliisletim Pik isletim 5 \ Siireki isletim
£ 15 | ETT I
el el Pik isletim
1 s 4 s
| el Pik isletim | Tl Pik isletim
05 T = 05 v =
0 l . 0 . l T — T T - - .
0,0 100,0 200,0 300,0 400,0 500,0 600,0 700,0 800,0 0,0 200,0 400,0 600,0 800,0 1000,0 1200,0 1400,0 1600,0
[N] [N]
[—— 325V DCBUS! - - - =160 V DCBus* \ 325V DCBus'! - - - - 160 V DCBus*
R88L-EC-GW-0709-AxxS
%90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-e
3
25
'
.
2 |
% 15 " Siirekli isletim Pik isletim
= . I
S
1 S
| ~. . Pikisletim
05 : <
S
0 I . h > . . ,
0,0 500,0 1000,0 1500,0 2000,0 2500,0
IN]
\ 325V DCBu! - - - - 160 v DCBuS” |
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Demir gekirdekli R88L-EC-FW-03[]
Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-0303-[] 105 +0,5 79 +0,15/-0,35 1
R88L-EC-FW-0306-[] 153 +0,5 127 +0,15/-0,35 2

Miknatis kanalli ve hall sensérlii motor bobin boyutlari (opsiyonel)

L1
L2
o ~| N M4
3 Sl
’ﬁ?& & 3 & )
| Nk
\ 71 Tt
I
N
+ b ) - =3
S, S Q
- N
\\ | {S\ S N
| e, S S—— S
7o XS e S — -
& ‘e
+0,1 d}o (é,%
28-0,2 |18,6%0,7 > S, .. .
'f//ﬂ‘ %"o Hall sensor (opsiyonel) Miknatis kanali
S
20,5£0,7 %, nx 48
+0,15 %, 26:05_ 20 48 11
56 -0,35 é/o |
S
T
|
|
21w i Fl
o
2 g Il SR S
8 3 i T 9
- - - - [
P / ] - - Fan - -
. \\7g
Hall sensér kablosu
- - T A Birim: mm
Konnektorlli motor igin kablolama 6zellikleri
Kablo uzunlugu 500+30 1 5 5
Konnektdr opsiyonel Se—— Kablo uzunlugu 500+30 Kablo uzunlugu 500+30
©ococo00
Hypertac tarafindan yapilmistir aa Konnektor opsiyonel D-Sub 9 pimli (Disi)
LRRAOBAMRPN182 (MALE) > g D-Sub 9 pimii (D)) 9
Pim parga kodu: 021.279.1020
Giig konnektdrii Sicaklik sensorii konnektori Hall sensér konnektorii (opsiyonel)
Pin No. Kablo Fonksiyon Pin No. Kablo |Fonksiyon Pin No. Kablo Fonksiyon
1 Siyah-1 FazU 1 Kullaniimaz - 1 Kahverengi 5V
2 Siyah-2 Faz vV 2 Kullaniimaz - 2 Kirmizi HallU
3 Yesil/Sari Toprak 3 Kullanilmaz - 3 Gri Hall vV
4 Siyah-3 Faz W 4 Kullaniimaz - 4 Sari Hall W
5 Kullaniimaz - 5 Kullaniimaz - 5 Beyaz GND
6 Kullaniimaz - 6 Beyaz PTC 6 Kullaniimaz | Kullaniimaz|
7 Kahverengi PTC 7 Kullanilmaz | Kullaniimaz,|
Eslesen konnektor: 8 Yesil 8
L sil KTY Kullanilmaz | Kullaniimaz,
ket tipi: LPRAO6BFRBN17!
Soket tip 06 0 9 Sari KTY 9 |Kullaniimaz | Kullaniimaz|
Case Ekran - Case Ekran
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklagik agirlik (kg/m)
R88L-EC-FM-03096-A 96 1 21
R88L-EC-FM-03144-A 144 2
R88L-EC-FM-03384-A 384 7
(2/95)(4 12 @6( o 12
Plaks) W ‘T«
8 S E——— &) - &) - &) - &f - &F - BX
o
g = RS 3
{ o
I I E:
(5] ol (42) sel—" (2] s— (42) u—— (") e— (4] a—— ({2) n——— (") L S e
—
275 48 7‘_ 48 J_ 48 7‘_ 48 7‘_ 48 7‘_ 48 J_ 48 205 -
S
nx48 &
S
L1
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Demir gekirdekli R88L-EC-FW-06L
Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-0606-] 153 +0,5 127 +0,15/-0,35 2
R88L-EC-FW-0609-] 201 +0,5 175 +0,15/-0,35 3
R88L-EC-FW-0612-] 249 +0,5 223 +0,15/-0,35 4
Miknatis kanalli ve hall sensérli motor bobin boyutlari (opsiyonel)
~o~ L1 ~
5 ? 9 S L2 °g
©
= 1% NI H M4 :
S Ay N @ N T &
‘ (32}
|
o .
Sl o @
‘ [
‘ i — rr___— I 1 ___—Tr°r T 1 ___TT
Hall sensor (opsiyonel) \ Miknatis kanali
+01 n x 48
40-0,2 S
H 26:0,5 20 48 11

] Tﬂ[ >
50245 B S e

i
i
Hall sensér kabl L

- . T Birim: mm
Konnektorli motor igin kablolama 6zellikleri
OB ) Kablo uz:mlu@tli 500+30 1 5 1 5
% o6 o Konnektor opsiyonel P Kablo uzunlugu 500430 Kablo uzunlugu 500+30
> Hypertac tarafindan yapilmistir po0o0o Konnektér opsiyonel p000 D-Sub 9 pimli (Disi)
0 LRRAOBAMRPN182 (MALE) 6 - 9 D-Sub 9 pimii (oisi) 6 - 9
Pim parca kodu: 021.279.1020 P! g
Giig konnektorii Sicaklik sensorii konnektori Hall sensér konnektori (opsiyonel)
Pin No. Kablo Fonksiyon Pin No. Kablo | Fonksiyon Pin No. Kablo | Fonksiyon
1 Siyah-1 Faz U 1 Kullaniimaz - 1 Kahverengi 5V
2 Siyah-2 Faz V 2 Kullaniimaz 2 Kirmizt Hall U
3 Yesil/Sari Toprak 3 Kullaniimaz 3 Gri Hall V
4 Siyah-3 Faz W 4 Kullaniimaz 4 Sari Hall W
5 Kullaniimaz 5 Kullanilmaz - 5 Beyaz GND
6 Kullanilmaz 6 Beyaz PTC 6 Kullaniimaz|Kullaniimaz
7 Kahverengi PTC 7 Kullaniimaz|Kullaniimaz
Eslesen konnektor: 8 Yesil KTY 8 Kullaniimaz|Kullanilmaz
Soket tipi: LPRA0O6BFRBN170 9 Sarn KTY 9 Kullaniimaz|Kullaniimaz
Case Ekran - Case Ekran
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklagik agirlik (kg/m)
R88L-EC-FM-06192-A 192 3 3,8
R88L-EC-FM-06288-A 288 5
25 12 ¢ . 12
2/ °%4 —— (2 \G0) o
Plaks) s P
‘ =) - o =) - =) - 1&J - oF &
8 R
& D — =
, o
o @ . 5 o SR B
' (2 - 1O - Y - (2l - j(S2); - 1 | < NS
@
I PP S P B B 1 ﬁ :
n x 48 -_— :
o
L1
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Demir gekirdekli R88L-EC-FW-11[]

Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-1112-[] 249 +0,5 223 +0,15/-0,35 4
R88L-EC-FW-1115-[] 297 +0,5 271 +0,15/-0,35 5

Miknatis kanalli ve hall sensérlii motor bobin boyutlari (opsiyonel)

L1

~E S ~
ol © o~
Al H L2 <
. <| o ©
<. 1) i o o
"5 Ay M4 ol 8
| - ‘
¥ =)
sl e+ | &) g ]
7| ‘\‘ & -
x h R || N | P I I T —— T
Hall sensdér (opsiyonel) Miknatis kanali
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Hall sensér kabl !
! - —06—- - - ’i
i
- - T Birim: mm
Konnektorli motor igin kablolama ozellikleri
Ol @) Kablo uzunlugu 500£30 1 5 1 5
f) o6 Konnektér opsiyonel Kablo uzunlugu 500+30 S Kablo uzunlugu 500+30
0 “ " .
: Hypertac tarafindan yapilmistir Konnektdr opsiyonel D-Sub 9 pimli (Dsi
20 LRRAO6AMRPN182 (MALE) 6 —< 9 D-Sub 9 pimli (D] 6 —<J g pimii (DI5])
Pim parga kodu: 021.279.1020 -Sub 9 pimli (DIs])
Giig konnektérii Sicaklik sensorii konnektori Hall sensor konnektérii (opsiyonel)
Pin No. Kablo Fonksiyon Pin No. Kablo | Fonksiyon Pin No. Kablo Fonksiyon
1 Siyah-1 Faz U 1 Kullaniimaz| - 1 Kahverengi 5V
2 Siyah-2 FazV 2 Kullaniimaz| 2 Kirmizi Hall U
3 Yesil/Sari Toprak 3 Kullaniimaz| 3 Gri Hall V
4 Siyah-3 Faz W 4 Kullaniimaz| 4 Sari Hall W
5 Kullaniimaz 5 Kullaniimaz] - 5 Beyaz GND
6 Kullaniimaz 6 Beyaz PTC 6 Kullaniimaz|Kullaniimaz,
7 Kahverengi| PTC 7 Kullaniimaz|Kullaniimaz
Eql K . 8 Yesil KTY 8 Kullaniimaz|Kullaniimaz,
SEE;TZpi?Eg%A%%BFRBNWU i Sar KTY 9 |Kullaniimaz|Kullaniimaz|
Case Ekran Case Ekran -
Miknatis kanal
Model L1 (mm) n Yaklasik agirlik (kg/m)
R88L-EC-FM-11192-A 192 3 10,5
R88L-EC-FM-11288-A 288 5
(2/QSSX4 12 0® o 12
Plaka) s anafe 4’T
B SR _ WG)’ 1@! _ 1@! — 1@! — af &
8 8
%
N
I . r
8 N
Lo O 3
{B—-—{&% 2) el (2] u————— ) S———— 2 | <8 Kl
I 1 b
26 48 48 48 48 48 (22)
nx48 <l
il
5
L1
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Demirsiz R88L-EC-GW-03[ ]
Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0303-[] 95,4 78 3
R88L-EC-GW-0306-[] 155,4 138 6
R88L-EC-GW-0309-[] 2154 198 9
L2
s
n x 20 S
0
0 w
20 35 o 10 o
- 5 -~
®3,5 :3 r—
. Motor bobini Miknatis kaliperi
IR SR g2 oo
0
o
Miknatis kanalli motor (ayri siparis no.) 5,5
55 |
— o)
—1] © © o o o o o o o o S
[ T T 1
: : : o1 T
o vl 3
i
! ‘ ! sk
Lo g © ©O10 ©°o O o] Lo
21
Hall sensorli motor (opsiyonel)
L1
o o o o o o o o o &3
,2
Birim: mm
Konnektorli motor igin kablolama 6zellikleri
6
5 1 Kablo uzunlugu 1.000+£30 1 5 1 5
Konnektsr opsiyonel — Kablo uzunlugu 50030  oYyyyel Kablo uzunlugu 500£30
Hypertac tarafindan yapilmistir ama Konnektér opsiyonel ama D-Sub 9 pimli (Disi)
4 2 SROC06JMSCN169 (ERKEK) D — D-Sub 9 pimli (Disi 6 —— 9
3 Pim parga kodu: 021.423.1020 6 9 D-Sub 9 pimli (Dis])
Giig konnektdrii Sicaklik sensérii konnektorii Hall sensér konnektdrii (opsiyonel)
Pin No. Kablo Fonksiyon Pin No. Kablo | Fonksiyon Pin No. Kablo Fonksiyon
1 Siyah Faz U 1 Kullaniimaz| - 1 Kahverengi 5V
2 Kzt FazV 2 Kullaniimaz| 2 Kirmizi Hall U
3 Beyaz Faz W 3 Kullaniimaz| 3 Gri Hall v
4 Kullaniimaz - 4 Kullaniimaz 4 Sari Hall W
5 Ki - 5 Kullaniimaz - 5 Beyaz GND
6 Yesil Toprak 6 Beyaz PTC 6 Kullaniimaz|Kullaniimaz
7 Kahverengi| PTC 7 Kullaniimaz(|Kullaniimaz
Eslesen konnektor: 8 Yesil NTC 8 Kullaniimaz|Kullaniimaz
Soket tipi: SPOCO6KFSDN169 9 Sari NTC 9 Kullaniimaz|Kullanilmaz
Case Ekran - Case Ekran
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklasik agirlik (kg/m)
R88L-EC-GM-03090-A 90 2 4,8
R88L-EC-GM-03120-A 120 3
R88L-EC-GM-03390-A 390 12
| 5.5
5’5 —
o L1 o
I - —
| | o \
<
- 18 . ©
25 | Lo ! 8
Q- —0—-—0 -0 -—0 -0 -0 -0 -0 -0 @ -—0—-—O

- e

I n x 30

—=} B—
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Demirsiz R88L-EC-GW-05[ ]

Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0503-] 123,4 106 3
R88L-EC-GW-0506-[] 207,4 190 6
R88L-EC-GW-0509-[] 291,4 274 9
]
L2 ?I'
nx28 5 &
28 ‘ 12 ®©
245 2 @5,
s S S Sl -
I A A A A A A A N Motor bobi
=. PO e et
e
Miknatis kanalli motor (ayri siparis no.) 8,2
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1 L
Hall sensorlii motor (opsiyonel) 1 284
. c=- E o o o o o o o o o 835
© Uoe
L L]
Birim: mm
Konnektérlii motor igin kablolama 6zellikleri
6
5 1 Kablo uzunlugu 1.000:30 1 1 5
Konnektér opsiyonel S Kablo uzunlugu 500430 oo Kablo uzunlugu 500+30
Hypertac tarafindan yapilmistir m Konnektor opsiyonel m D-Sub 9 pimli (Disi)
4 SROC06JMSCN169 (ERKEK) — ’ o — g
3 2 Pim parca kod: 021.423.1020 6 9 Dsuboimi(is) 6
Giig konnektril Sicaklik sensdri konnektéri Hall sensor konnektérii (opsiyonel)
Pin No. Kablo Fonksiyon Pin No Kablo  |Fonksiyon Pin No. Kablo | Fonksiyon
1 Siyah Faz U 1 K 1 Kahverengi| 5V
2 Kirmizi FazV 2 [Kullanimaz 2 Kirmizi Hall U
3 Beyaz Faz W 3 |k 3 Gri Hall V
4 Kullanimaz - 4 K 4 Sari Hall W
5 K _ 5 |k - 5 Beyaz GND
6 Yesil Toprak 6 Beyaz PTC 6 Ki K
7 | Kahverengi | PTC 7 K
Eslesen konnektor: 8 Yesil NTC 8 K
Soket tipi: SPOCOBKFSDN169 9 Sari NTC 9 Ki K
Case Ekran - Case Ekran
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklasik agirlik (kg/m)
R88L-EC-GM-05126-A 126 2 11,2
R88L-EC-GM-05168-A 168 3
R88L-EC-GM-05210-A 210 4
R88L-EC-GM-05546-A 546 12
.82
8.2
U }“‘
| P
: I
\% QQ?;‘,\“\\‘Q i
| s JIA—
lul
o) @ @ @ o) D @ @ @ @ o)
OU—0—0—© O 66— 06— —6 6 6 6
42
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Demirsiz R88L-EC-GW-07[]

Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0703-[] 151,4 134 3
R88L-EC-GW-0706-[] 265,4 248 6
R88L-EC-GW-0709-[] 379,4 362 9
L2
nx 38 5
38 2 15
253 7 D64 S
— e e e e e s TG Al g
= prEmA e
ﬁJ ]
Miknatis kanalli motor (ayri siparis no.) 16.5
16,5,
o o o o o o o o o o o
— o
§ — ! nelin
" | it e
| 1l AN
@l o} (e} © [® @) 1 :[ ‘j
- -
48
Hall sensorli motor (opsiyonel)
L1
L,g: o o o o o o o o o o
@ Lo
Birim: mm

Konnektorlii motor igin kablolama 6zellikleri

6
5 1 Kablo uzunlugu 1.00030
Konnektér opsiyonel 1=~ 5 Kablouzunlugu 50030 T~ —5 Kablo uzuniugu 50030
. Hypertac tarafindan yapilmistir ama Konnektér opsiyonel ame D-Sub 9 pimii (Disi)
2 SROCOBIMSCN169 (ERKEK) o
3 Pim parga kodu: 021.423.1020 6—"~2g D-SubOpimii(Dish 6 9
Gilg konnektsrii Sicakiik sensorii konnektdri Hall sensér konnektdrii (opsiyonel)
Pin No. Kablo Fonksiyon PinNo. | _Kablo [Fonksiyon PinNo. | Kablo | Fonksiyon
1 Siyah Faz U 1 - 1 Kahverengi 5V
2 iz FazV 2 |Kulamimaz| - 2 Kirmizi | HallU
3 Beyaz Faz W 3 |Kulamimaz| - 3 Gri Hall v
4 Kullaniimaz - 4 - 4 Sari Hall W
5 Kullaniimaz - 5 Kullaniimaz - 5 Beyaz GND
6 Yesil Toprak 6 Beyaz PTC 6 |Kullaniimaz [Kullaniimaz
7 |Kahverengi| PTC 7
Eslesen konnektor: B Yesi NTC 8 |Kullaniimaz |Kullaniimaz
Soket tipi: SPOCOBKFSDN169 3 San NTC 3
Case Ekran B Case Ekran .
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklagik agirlik (kg/m)
R88L-EC-GM-07114-A 114 1 25,5
R88L-EC-GM-07171-A 171 2
R88L-EC-GM-07456-A 456 7
L1
i & O
e N e e e
57
nx57 285
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Opsiyonel seri konvertor lnitesi

Ozellikler

Seri konvertér modeli R88A-

SCO01K-E

SCO02K-E

Tanim

1 Vpp ila G5 seri veri iletimli ve hall sensor girisli seri konvertor

Sicaklik sensorii

Demir gekirdekli motor bobininin KTY sensor
algilamasi

Demirsiz motor bobininin NTC sensor algilamasi

Elektriksel
karakteristikler

Gii¢ besleme gerilimi

5 VDC, sirici tarafindan saglanan maks. 250 mA

Standart ¢oziiniirliik

interpolasyon faktérii 100 arti dértliik sayisi

Maks. girig frekansi

400 kHz 1 Vpp

Analog giris sinyalleri (cos, sin, Ref)

Diferansiyel giris genligi: 0,4 V ila 1,2 V Giris sinyali seviyesi: 1,5 Vila 3,5 V

Cikig sinyalleri

Konum verileri, hall ve sicaklik senséri bilgileri ve alarmlari

Cikis yontemi

Seri veri iletimi

iletim ddngiisii

<42 us

Mekanik Vibrasyon direnci 98 m/s? maks. (1 ila 2.500 Hz), (i yonde
karakteristikler Sok direnci 980 m/sZ, (11 ms) U yonde iki kez
Cevresel Galigma sicakhgi 0 ila 55°C
kosullar Depolama sicakligi 20 — +80°C
em o 20 ila % agil nem (yogunlagsma olmadan
N % 20 ila % 90 bagil (yogunlas| Imadan)
87 104,5
83.5
sovsoss JIIG 0000 JI¥
& ( 3l 5 s ( P
e g i B @) ¢
- -
B | 1 [ — 1 | |
92,5
/?9,5
N [
<
Pin No. Sinyal Pin No. Sinyal
Linger servo siriiclisiine 1 PS Hall sensérsiiz sicaklik 1 Kullaniimaz
seri veri gikisi 2 /PS sensorl arayizl 2 Kullaniimaz
3 Kullaniimaz 3 Kullaniimaz
4 Kullaniimaz 4 Kullaniimaz
8
g 15 5 Kullaniimaz 5 Kullaniimaz
6 Kullaniimaz 6 PTC
7 Kullaniimaz 7 PTC
0 8 5V 8 KTY/NTC
=
1 ﬂ 9 |ov Konnektsr D-Sub 9 pinli 9 | KTY/NTC
10 Kullaniimaz (diisi) Case | Ekran
Konnekiér D-Sub 15 pinli 1| Kullanimaz
(erkek) 12 Kullaniimaz
13 Kullaniimaz
14 Kullaniimaz
15 ic koruyucu
Case | Ekran
Pin No. Sinyal Pin No. Sinyal
Programlanabilir hatli 1 SDA* Hall ve sicaklik 1 5V
enkoder girisi 1Vpp 2 scL* sensbrleri araylizii 2 Hall U
NUMERIK JENA standarti 3 Kullamimaz 3 Hall V
1 4 /Ref sinyali (Uo-) 4 Hall W
5 /Cos sinyali (U2-) 5 GND
6 /Sin sinyali (U1-) 6 PTC
7 Kullaniimaz 7 PTC
8 5V 8 KTY/NTC
8 9 |ov Konnekiér D-Sub 9 pinli 9 |KTYINTC
10 Kullaniimaz (diisi) Case | Ekran
Konnektsr D-Sub 15 pinli 1| Kulanimaz
(disi) 12 Ref sinyali (Uo)
13 Cos sinyali (U2)
14 Sin sinyali (U1)
15 ic koruyucu (IS)
Case | Ekran
*Ayrilmis. Litfen kullanmayin
Not: CN2 ve CN3 konnektdrlerindeki 6,7,8,9 pimler dahili olarak kablolandigi igin, Sicaklik senséru her iki konnektdre de baglanabilir.

Hall sensor gerektiginde, Hall ve Sicaklik sinyali ve CN2 konnektéru igin ayni kablo kullanihr.

Accurax lineer motor
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Siparis bilgisi

(Servo sirici boliimiine basvurun)

@

Servo siiriicl
secenekleri

Gug kablosu

Opsiyonel Opsiyonel
hall sensérii || Sicaklik
e sensorii
kablosu uzatma
kablosu
Hall

sensor

Opsiyonel seri konvertor tnitesi

Accurax G5 servo siiriicii

EtherCAT modeli
Seri
konvertor @
kablosu A/B puls
enkoder
@ kablosu

L s &

__enkoder mj,

Opsiyonel
SinCos
enkoder

uzanti

SinCos kablosu

A/B puls
enkoder

Miknatis kanali
R88L-EC-FM

SinCos enkoder / AB puls enkoder

Demir gekirdekli bobin motoru
R88L-EC-FW

Demir ¢cekirdekli
ve demirsiz lineer
motorlar

Not: ®®@®)... sembolleri, lineer motor sisteminde lineer motor, kablo ve seri konvertér segmek igin tavsiye edilen sirayi gosterir.

Lineer motorlar
R88L-EC-FW-L] Demir gekirdekli tip

230 VAC tek fazl/ii¢ fazl, 400 VAC lig fazh

Lineer motor parcalar Lineer Servo siriici
(4) Accurax G5 EtherCAT
Sembol T(zwgtal Ii\:lje\lll\(;t (1) Demir gekirdekli motor bobini (@ Miknatis kanal gans?: 230V 400V
@@ 48 N 105N R88L-EC-FW-0303-ANPC | R88L-EC-FM-03096-A R88D-KNO2H-ECT-L | R88D-KNO6F-ECT-L
®® 96 N 210N R88L-EC-FW-0306-ANPC | RooLEC-EM-03144-A R88D-KNO4H-ECT-L | R88D-KN10F-ECT-L
R88L-EC-FM-03384-A
160N | 400N | onnektsrsiiz| RBBLEC-FW-0606-ANPC ™ o R88D-KNOBH-ECT-L | R88D-KN15F-ECT-L
, , 240N 600 N bobin R88L-EC-FW-0609-ANPC R88L-EC-FM-06288-A < R88D-KN10H-ECT-L | R88D-KN20F-ECT-L
// 320N 800 N R88L-EC-FW-0612-ANPC % R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L
608 N 1.600 N R88L-EC-FW-1112-ANPC | R88L-EC-FM-11192-A % R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L
760 N 2.000 N R88L-EC-FW-1115-ANPC | R88L-EC-FM-11288-A T R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L
48 N 105N R88L-EC-FW-0303-APLC | R88L-EC-FM-03096-A by R88D-KNO2H-ECT-L | R88D-KNO6F-ECT-L
R88L-EC-FM-03144-A 8
96 N 210N R88L-EC-FW-0306-APLC R88L-EC-FM-03384-A £ R88D-KNO4H-ECT-L | R88D-KN10F-ECT-L
160 N 400N | konnektorla | R88L-EC-FW-0606-APLC R8SL-EC-EM-06192-A & R88D-KNO8H-ECT-L | R88D-KN15F-ECT-L
240 N 600 N bobin R88L-EC-FW-0609-APLC R88L-EC-FM-06288-A R88D-KN10H-ECT-L | R88D-KN20F-ECT-L
320N 800 N R88L-EC-FW-0612-APLC R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L
608 N 1.600 N R88L-EC-FW-1112-APLC | R88L-EC-FM-11192-A R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L
760 N 2.000 N R88L-EC-FW-1115-APLC | R88L-EC-FM-11288-A R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L
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R88L-EC-GW-[] Demirsiz tip

230 VAC tek faz/ii¢ fazh

Lineer motor parcalar

Lineer Servo siiriicii

(@) Accurax G5 EtherCAT

Tip Nr?a:?l Im?/l\(/fet @ Demirsiz motor bobini @ Miknatis kanali @ Hall Sensoér 230V

kuvvet

@@ 29N | 100N R88L-EC-GW-0303-ANPS | R88L-EC-GM-03090-A R88D-KNO2H-ECT-L

00 58N [ 200N R88L-EC-GW-0306-ANPS | R88L-EC-GM-03120-A | R88L-EC-GH-03NN-A R88D-KNO8H-ECT-L

87N [ 300N R88L-EC-GW-0309-ANPS | R88L-EC-GM-03390-A R88D-KN10H-ECT-L

70N [ 240N R88L-EC-GW-0503-ANPS | R88L-EC-GM-05126-A R88D-KNO2H-ECT-L

f’ . [ 140N [ 480N Kongiigtizrsuz R88L-EC-GW-0506-ANPS Eggt_gg_gm_gg?gg_ﬁ R88L-EC-GH-05NN-A R88D-KNO4H-ECT-L

210N | 720N R88L-EC-GW-0509-ANPS | Ras| EC-GM-05210-A R88D-KNO8H-ECT-L

141N [ 700N R88L-EC-GW-0703-ANPS | R88L-EC-GM-07114-A R88D-KNO4H-ECT-L

282 N [1.400 N R88L-EC-GW-0706-ANPS | R88L-EC-GM-07171-A | R88L-EC-GH-07NN-A R88D-KNO8H-ECT-L

423N [2.100N R88L-EC-GW-0709-ANPS | R88L-EC-GM-07456-A R88D-KN10H-ECT-L

29N [ 100N R88L-EC-GW-0303-APLS | R88L-EC-GM-03090-A R88D-KNO2H-ECT-L

58N [ 200N R88L-EC-GW-0306-APLS | R88L-EC-GM-03120-A | R88L-EC-GH-03NN-A R88D-KNO8H-ECT-L

87N [ 300N R88L-EC-GW-0309-APLS | R88L-EC-GM-03390-A R88D-KN10H-ECT-L

70N [ 240N R88L-EC-GW-0503-APLS | R88L-EC-GM-05126-A R88D-KNO2H-ECT-L

Konnektorlii _EC-GW-0506- R88L-EC-GM-05546-A N B

140N | 480N et R88L-EC-GW-0506-APLS R e o oaoat ™ | R8BL-EC-GH-05NN-A R88D-KNO4H-ECTL

210N | 720N R88L-EC-GW-0509-APLS | Rgs[ -EC-GM-05210-A R88D-KNO8H-ECT-L

141N [ 700N R88L-EC-GW-0703-APLS | R88L-EC-GM-07114-A R88D-KNO4H-ECTL

282N [1.400N R88L-EC-GW-0706-APLS | R88L-EC-GM-07171-A | R88L-EC-GH-07NN-A R88D-KNO8H-ECT-L

423N [2.100N R88L-EC-GW-0709-APLS | R88L-EC-GM-07456-A R88D-KN10H-ECT-L

Servo siiricii
@ Ayrintili sirGict 6zellikleri ve segenekler igin Accurax G5 servo sirlicti bolimiine basvurun.

Seri konvertor linitesi

Sembol [Ozellikler Model

@ 1 Vpp ila G5 seri veri iletimden seri konvertor (initesi (demir gekirdekli motor bobininin KTY sensér algilamasi) R88A-SCO1K-E
1 Vpp ila G5 seri veri iletiminden seri konvertor Gnitesi (demirsiz motor bobininin NTC sensér algilamasi) R88A-SC02K-E

Not: Sicaklik senséru gerekmiyorsa, hangi konvertora kullandiginiz dnemli degildir

Servo siiriicii seri konvertor arasi kablo

Sembol [Ozellikler Model Goériiniim
@ Seri konvertor kablosuna 1,5 m|R88A-CRKN001-5CR-E
Accurax G5-Lineer surtcu. 3m |R88A-CRKNOO3CR-E
(Konnektér R88A-CNK41L ve DB-15) 5m |R8SA-CRKNOO5CR-E «
10 m [R88A-CRKNO10CR-E E'H
15 m |R88A-CRKNO15CR-E
20 m |R88A-CRKN020CR-E
Not: Bu kablo, ayrica A/B puls enkoder Numerik Jena standart pim ¢ikisi igin de kullanilabilir.
Giic kablosu
Sembol |Ozellikler Model Goériiniim
@ Demir gekirdekli lineer motorlar igin 1,5 m|R88A-CAWKO001-5S-DE
R88L-EC-FW-0303-L] 3m |R88A-CAWK003S-DE
R88L-EC-FW-0306-L] 5m |R88A-CAWK0055-DE
10 m |R88A-CAWKO010S-DE
15 m |R88A-CAWKO015S-DE
20 m |R88A-CAWKO020S-DE T (¢ =
Demir gekirdekli lineer motorlar igin 1,5 m|R88A-CAWL001-5S-DE
R88L-EC-FW-0606-1 3m |R88A-CAWL003S-DE
Eggtgg:imgg?gﬁ 5m |R88A-CAWL005S-DE
RESL-EG-FW-1112-0] 10 m [R88A-CAWL010S-DE
R88L-EC-FW-1115-] 15 m |[R88A-CAWL015S-DE
20 m |R88A-CAWL020S-DE
Demirsiz motorlar igin 1,5 m|R88A-CAWB001-5S-DE
R88L-EC-GW-L] 3m |R88A-CAWB003S-DE =
5m |R88A-CAWB005S-DE Zz
10 m [R88A-CAWBO010S-DE =
15 m |R88A-CAWB015S-DE
20 m |R88A-CAWB020S-DE

Accurax

lineer motor
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Seri konvertor lineer enkoder arasi kablosu

Sembol [Ozellikler

Model

Gorinim

@ Numerik Jena lineer - R88A-SCO[ IK-E seri [1,5 m|R88A-CFKA001-5CR-E
konvertor icin uzatma kablosu 3m |R88A-CFKAOO3CR-E
(Konnektor ?(85?5) ol 5m |R88A-CFKAOO5CR-E
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) 10 m |R8BBA-CEKAOTOCR-E
15 m |R88A-CFKA015CR-E
Renishaw lineer - R88A-SCO[K-E seri 1,5 m|R88A-CFKC001-5CR-E
konvertdr igin uzatma kablosu 3m |R88A-CFKCO03CR-E
(Konnektor DB-15) , 5m |R8BA-CFKCO05CR-E «
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) 70 m |R88A-CFKCO10CRE
15 m |R88A-CFKC015CR-E
Heidenhain lineer - R88A-SCO[IK-E seri 1,5 m|R88A-CFKD001-5CR-E
konvertdr igin uzatma kablosu 3m |R88A-CFKDO03CR-E
(Konnektér DB-15) , 5m |R88A-CFKDOO5CR-E
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) 10 m |R88A-CFKDO10CR-E
15 m |R88A-CFKD0O15CR-E
Seri konvertor hall ve sicaklik sensorleri arasi kablo
Sembol [Ozellikler Model Goriiniim
@ Hall ve sicaklik sensorlerinden R88A-SCOLK-E | 1,5 m|R88A-CFKB001-5CR-E

seri konvertére uzatma kablosu. 3m |R88A-CFKBO03CR-E
(gon"e'?m ?(Bt;?) oneldi 5m |R88A-CFKBOO5CR-E )
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) 10 m |R88A-CFKBO10CR-E
15 m |R88A-CFKB015CR-E
Konnektorler
Ozellik Model

Accurax G5 servo siriicli enkoder konnektorii (CN4 igin)

R88A-CNK41L

Demir gekirdekli lineer motorlar igin Hypertac gti¢ kablosu konnektéra IP67

LPRA-06B-FRBN170

Demirsiz lineer motorlar igin Hypertac gli¢c kablosu konnektoru IP67

SROC06JMSCN169

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_I160E-TR-02A  Uriinlerin siirekli olarak gelistirilmesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen ézellikler haber
verilmeksizin degistirilebilir.
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R88E-AECTL], R88S-EADL]

Entegre servo motor

Yer optimizasyonu i¢in entegre edilmis motor
ve siiriici

* 2,55 Nm — 25 Nm araligindaki genis motor araligi
» Nominal hizda 3.000 rpm

» Pik tork nominal tork degerinin % 300’U

* IP65 korumasi

* Yerden tasarruf. Panel azaltma

» Geleneksel servolara kiyasla basitlestiriimis
kablolama

- T —
» EtherCAT baglanabilirligi. Sysmac Otomasyon .~
Platformu Entegrasyonu EthEI’CA‘l;

» DC Bus paylasarak enerji tasarrufu

» Artim tipli (incremental) ve ¢oklu dénis mutlak
encoder ayarlari

* Amaca yonelik veya genel amagh gomuli 1/0'lar

Nominal Degerler
» 880 W'dan 7,85 kW'a (2,55 Nm — 25 Nm nominal tork)
» Gug kaynag: Giris 400 VAC (40 A cikisa kadar)

Sistem konfigirasyonu

SvSThau
Kontrol paneli always in control
EtherNet/IP Fabrika agi
=
NJ serisi
Makine otomasyonu kontrol6rii
—
EtherCAT.
DC gii¢ kaynag: iinitesi Lokal /0
Entegre servo motor

560 VDC/24 VDC lojik
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Tip tanitimi

Entegre servo motor

R88E-AECT0530D-BS2

Entegre servo motor serisi J Saft ug 6zellikleri
Bosluk Diz saft, anahtarsiz
S2 (standart) | Diiz, anahtar, fisli
EtherCAT haberlesme
. L Fren ozellikleri
Motor nominal tork :
Bosluk| Frensiz
02 2,55 Nm B | Fren
03 3,2Nm
04 4.3 Nm
05 5,0 Nm L Enkoder 6zellikleri
1 11,7 Nm D Artimli enkoder
25 25 Nm E |Cok doniigli mutlak enkoder

Nominal hiz: 3.000 d/dk

DC gii¢ kaynag uinitesi

R88S-EAD20R

Entegre servo motor -L Rejenerasyon devresi

icin gu¢ kaynagi Unitesi Bosluk| Rejenerasyon devresi yok
R Entegre Rejenerasyon devresi

Gug girigi 0zellikleri
D: 400 V 3-faz nominal

Nominal ¢ikisi akimi

20 20 ADC g¢ikis akimi
40 40 ADC ¢ikis akimi
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Entegre servo motor 6zellikleri

Entegre servo motor 3000 r/min, 560 VDC
Nominal degerler ve 6zellikler

Gerilim 560 VDC
Entegre servo motor modeli Artimhi enkoder 0230D-[] 0330D-[] 0430D-[] 0530D-[] 1130D-[] 2530D-[]
R8BE-AECTL] Cok déniisli mutlak 0230E-0J 0330E-0J 0430E-0J 0530E-0J 1130E-] 2530E-0J
enkoder
Nominal ¢ikis w 880 1.000 1.350 1.570 3.670 7.850
Nominal tork N'-m 2,55 3,2 4,3 5 11,7 25
Ani pik tork N-m 8,4 12 22 22 45 70
Nominal hizda nominal akim A (DC) 1,8 2,15 2,85 3,3 7,7 16,5
Maks. ani akim A (DC) 5,55 7,9 14,5 14,5 30 46
Nominal hiz min”T 3.000
Anlik rotor ataleti (JM) kg-m?x107% (frensiz) 1,16 1,58 2,8 4 11,5 74
kg-m?x107% (frenli) 1,38 1,80 3,6 5,06 13,2 106
Maks. radyal yiik N 350 350 626 626 700 1.000
Maks. eksenal yiik N 110 110 225 225 70 100
Yaklagik kiitle kg (frensiz) 4,1 5,1 6,7 8 17 38
kg (frenli) 4,8 5,8 7,9 9,2 18,5 43
< |Atalet ani tutma freni J kg-m?x107% 0,22 0,22 0,8 1,06 1,7 32
E Akim tiketimi A 0,50 0,50 0,75 0,75 1,0 0,85
Statik siirtiinme torku N-m 4,5 4,5 9 9 15 47
Nominal gerilim Frensiz 24 VDC (-% 15, +% 15)
= Frenli 24 VDC (-% 10, +% 6)
S [Dahili koruma Sigorta: 4 A-T degistirilemez
Akim tiiketimi Nominal 250 mA, maks. 500 mA
IP degeri P65
Kutup sayisi 8 kutup 10 kutup
izolasyon sinifi Tip F
E Galigma/saklama ortami sicakligi 0ila 40°C/-20 ila 70°C
2 |Ortam galisma/depolama nemi % 5 ile % 95 (yogunlagsma olmadan)
Havalandirma Dogal |Entegre fanlarla zorlamal

Sok direnci IEC 60068-2-27'e gore (3 her yone 3 sok, 11 ms, 3 eksende 14g)
Vibrasyon direnci IEC 60068-2-6'e gore (5 — 500 Hz, 3 eksende 2g)
Artim tipli 15-bit donlis

Mutlak ¢cok doniis

Enkoder

20 bit ¢dzlnurlik (18 bit gercek hassasiyet)

Tork hiz 6zellikleri

R8BE-AECT0230D/E (880 W)

R88E-AECT0330D/E (1 kW)

R8BE-AECT0430D/E (1,35 kW)

(N-M) 9,0 (N-M) 13,0 (N-M) ggg
- 20 '
80 Antk calisma araligt 11.0] Anlik calisma araligt Y 22,01
5 gl VRN BN SRR RN EEA Y
70 10,0 \\ 20,04 Anlik calisma aralii \
60 9,0 \ 18,0 b
8,0 N 16,0 \\
50 70 \ 14,0 e
40 6,0 \ 12,0 i
50 \ 100 e
3,0 4.0 \ 8,0 \\
20 Siirekli isletim araligi 3,0 Siirekli igletim arahgi o AN 6,0 1%
NV 2,0 ~ 4,0 SireKliisletim aralign
1,0 y [N ~_ N
N \\‘ 1,0 \\\‘ 2,0 ‘\\\
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(dev/dak) (dev/dak) (dev/dak)
R88E-AECT0530D/E (1,57 kW) R88E-AECT1130D/E (3,67 kW) R88E-AECT2530D/E (7,85 kW)
(N-M) 26,0 (N-M) 52,0 (N-M) 78,0
24,0 48,0 72,0
g g Pl erenn e R e e e e R
e 44,0 e, 66,0 4 Anlik alisma arahgi \
20,07 Anlik calisma araligi \ 40,0 | Anlik calisma araligi N 60,0 N
18,0 i 36,0 \ 54,0 b
16,0 iy 320 X 480 \
14,0 28,0 N 42,0 Xy
12,0 24,0 18 36,0 \
10,0 20,0 iy 30,0 \ kY
gg 128 bt %gyg Siirekli igletim araligr T kY
A i - . v o A ~ \
407 Siirekl isletim aragr . go| oureiigletim aralgi RESSaare 12,0 A
20 AN 40 T 60 N
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(dev/dak) (dev/dak) (dev/dak)
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Entegre servo motor cihazinin tanitilmasi

1/0 ozellikleri

CN1 .CN2 CN3

R88E-AECT0230/0330/
0430/0530 modelleri

Ek - RS232 seri port (CN1)

R88E-AECT1130/2530 modelleri

Girig/Cikis sinyalleri (CN4)

Sembol Sinyal adi Tanim Sembol Sinyal adi Tanim

1 TX232 Veri iletimi RS232 1 IN/OUT1- Diferansiyel hat stricusu dijital giris/gikis 1 (-)

2 RX232 Veri alma RS232 2 IN/OUT2- Diferansiyel hat strucusu dijital giris/cikis 2 (-)

3 NC Kullaniimaz. Baglamayin 3 AN_IN- Analog giris (-)

4 GND_COM Toprak RS232 4 AN_IN+ Analog giris (+)

Sasi PE Koruma topragi 5 IN/OUT2+ Diferansiyel hat strlicisu dijital giris/gikis 2 (+)
6 GND_5V +5V Toprak

Ana veri yolu - ECT (CN2-OUT/CN3-IN) 7 +5V Ek enkoder igin +5V kaynak (maks. 150mA)
8 IN8 Dijital giris 8 PNP 24V

Sembol Sinyal adi Tanim 9 ouT5 Dijital cikis 5 PNP 24V

1 TX Verileri+ Veri iletimi (+) 10 IN/OUT3 Dijital giris/cikis 3 PNP 24V

2 RX Verileri+ Data alma (+) 1 IN7 Dijital giris 7 PNP 24V

3 TX Verileri- Veri iletimi (-) 12 IN/OUTO- Diferansiyel hat stricusu dijital giris/cikis O (-)

4 RX Verileri- Data alma (-) 13 IN/OUTO+ Diferansiyel hat stricusu dijital giris/ikis 0 (+)

Sasi PE Koruma topragi 14 INJOUT1+ Diferansiyel hat suricisa dijital giris/cikis 1 (+)
15 IN4 Dijital giris 4 PNP 24V

DC gii¢c kaynagi ve lojik kaynak (CN5) 16 OoUT4 Dijital gikis 4 PNP 24V

Sembol _[Sinyaladi _[Tanm 7 OUTo Dijtal s § PNP 24V

1 HV- DC glg¢ kaynagi (negatif kutup) 18 IN6 Dijital giri 6 PNP 24V

3 - Kullaniimaz. Baglamayin 1 INS Dijital giri$ ° PN.P 24\/

(islev simule edilmis GND mevcuttur)

4 HV+ DC gii¢ kaynag: (pozitif kutup) Sasi PE Koruma toprag

T PE Koruma topragi

A /DURDUR Givenlik dongusu (sinyal ayriimis lojiktedir)

B ov Toprak lojik kaynagi

[ IN9 Dijital giris 9

D +24V +24 VDC lojik kaynag

Sasi PE Koruma topragi
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LED ve doner anahtar 6zellikleri

ECT
LED'leri

LJ
L6 L4 L2

=
-

-

S

SW2

SW3

isim Tanim
LED L1, L2 Siriict durumu (hata, uyari, etkinlestirme)
L3,L5 Ayrilmis (LED KAPALI)
L4 Asiri yikleme (12T) durumu
L6 Giris durumu/STOP
L/AO EtherCAT portunun, CN3 konnektéru Uzerindeki fiziksel badlanti/eylem durumu
L/A1 EtherCAT portunun, CN2 konnektorl tzerindeki fiziksel baglanti/eylem durumu
ERR EtherCAT LED hatasi (ERR)
RUN EtherCAT LED run'i (RUN)
Déner switch | SW1 EtherCAT kullanici adresi (istasyon diger adi) x100
SW2 EtherCAT kullanici adresi (istasyon diger adi) x10
SW3 EtherCAT kullanici adresi (istasyon diger adi) x1

Entegre servo motor boyutlari
R88E-AECT0230[1/0330( ] (880 W — 1 kW)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli On yiiz Yaklasik kiitle (kg)
Gerilim Model LM LL LM LL Frensiz Frenli
560 VDC R88E-AECT0230[] 115 231,3 157 273,3 80 4,1 4,8
R88E-AECTO0330L] 140 256,3 182 298,3 5,1 58
201,8
b
. .  ~ — O
Anahtar 6x6x30 I /®/ \ QQ’Q
o :
~ ./ \
e ! & ]
s \ = /
: i . ~ ] (orf
- i ] (STl g
7 T
3| LM V6
40 LL 15,2 30x80
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R88E-AECT0430L /053001 (1,35 kW — 1,57 kW)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli On yiiz Yaklagik kiitle (kg)
Gerilim Model LM LL LM LL Frensiz Frenli
560 VDC R88E-AECT0430(] 135,5 251,8 186 302,3 100 6,7 7,9
R88E-AECT0530[] 165,5 281,8 216 332,3 8,0 9,2
201,8 80
o~
)
Anahtar 6x6x30 = =
i

=

8

=3

e L
2 [ =
| |0
3 LM
40 LL 15,2

R88E-AECT1130L1 (3,67 kW)
Boyutlar (mm) Frensiz Frenli On yiiz Yaklasik kiitle (kg)
Gerilim Model LM LL LM LL Frensiz Frenli
560 VDC R88E-AECT1130[] 238 363 268 388 142 17 18,5

300

\AnAARATAAAAMAN G, G, A7
s 1 i ELELS
%% T I N———
B @‘/@ ©\®
Anahtar 8x7x40 D . ; /é@ 5 )T*eb
/ ‘
| | ~ |
\ = /
D ° ° \'f\O @/‘/
B Sos==p Z ==

196 Servo sistemi



OMmRON

R88E-AECT2530L1 (7,85 kW)

Boyutlar (mm) Frensiz Frenli On yiiz Yaklagik kiitle (kg)
Gerilim Model LM LL LM LL Frensiz Frenli
560 VDC R88E-AECT2530L] 303,5 423,5 333,5 453,5 190 38 43
300
234 23,4

- I ﬂg 0] SO
=

| B L @ ‘ @ Q,L'\%
: \
6 45 E g @ ‘ O\
/'/ \
2l § — =—— ——hLe
’ -1r(|]J)§(SX45 / \ E //
0 S— \B } o
\ / 012
= ] @\.@ ‘ Jo /'@//
4 16 \M*;'—”—# .
m 190
58 LL

DC gii¢ kaynag: unitesi 6zellikleri

DC gii¢ kaynag Uinitesi model R88S-EAD[] 20R 40R
Ug faz anma gerilimi [vAc 230 [ 400 [ 480 230 [ 400 [ 480
Kesin aralik gerilimi 180 ila 520 VAC, 50/60 Hz
Dengesiz gerilim Ana gerilimin <% 3'0
Ana filtre Entegre edilmis
Hat sigortalan: hizli hareket (kullanici tarafindan) 32 A- 12T maks. = 700 A%s 50 A - 12T maks. = 1.300 A%s
Girig akimi’ " Arms 22 25 23 42,5 47 42
Giig soklu girig akimi Arms - 1772 - - 3473 -
Nominal cikis gerilimi vDC 324 564 677 324 564 677
Nominal ¢ikigi akimi A 20 20 16,7 40 40 33
Maks. akim (< 5 sn.) A 40 40 33,4 80 80 66
Nominal ¢ikis giicii kW 6,5 11,3 11,3 13 22,5 22,5
Pals giicii (<5 sn.) kW 13 22,6 22,6 26 46 46
Dahili kapasitans uF 940 1.500
Termal enerji yitimi (fren enerji yitimsiz) w 100 200
Nominal gerilim 24 VDC,t% 10
~ |Dahili koruma Sigorta: 4 AT, ters polarite
E‘l‘ Akim tiiketimi 0,6 A (dijital gikis OFF)™®
Dijital cikis Tip: PNP

Cikis akimi/gerilimi: 24 VDC/0,3 A
% Nominal gerilim 30 VAC/VDC
 [Nominal akim Maks. 1 A
Frenleme devresi Maksimum puls akimi: 50 A

Esikte maksimum switch: 785 VDC

Histeresiz esigi: 20 VDC

Pals glcu oranlama: 20 kW (0,3 sec)

Minimum frenleme direnci: 17 Q
Dahili frenleme direnci Direnc: 33 Q

Glg degeri: 120 W stirekli
Giig ve lojik korumasi Asiri ¢ikis akimi: > 2 nominal ¢ikis akimi (t = 5 sec)

Kisa devre fren devresi: evet

Asiri ylk fren enerjisi/Asiri yik sarj enerjisi: evet/evet

Kablo akim limiti: > 1,3 Kablo akim limiti (t = 1 saat)

Dustlik voltaj/Asir voltaj HVDC: < 100 VDC/> 830 VDC

Asiri sicaklik: Gug (> 90°C), Lojic (> 85°C)

Dusuk gerilim LOJIK: < 18,3 VDC
Cevre sicakhgi +5 to +40°C, % 90 RH veya daha az (yogunlasma olmadan)

" Hat indiktanssiz giris akimi.

:2 1 mH induktanslu satir degeri.

3 0,5 mH indiiktansh satir degeri.

4 AC satiri DC gli¢ saglama Unitesine uygulandiginda 100 ms igin 1,4 A.
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DC gii¢ kaynagi linitesi adlandirma

Konnektor ozellikleri

PE baglanti

x2 Gii¢ hatti
1: L1
2: 12
3:L3
4: PE

o |
x1 Fren direnci

1ile 2 mm arasi: Dahili
2 ile 3 mm arasi: Harici

x5 IN/OUT
1: INO (sifirlama hatasi)
2: OUTO (HVDC hazir)
3: OUT1 (VAC HAT durumu)
4: OUT2 (fault)

x6 COM

1ve2:-

3 ile 4 mm arasi: RS232 5 ile 6 mm arasi: RTO kontakt
5: GND_COM
6: TX232
7: RX232 s
8: Ekran
¥h
£
X7 Giig gikis! ~ FGC switchi §
1: +HVDC Danili filtreyi topraklama hattina baglayin
2: -HVDC veya hatla baglantisini kesin
x8 Gii¢ cikisi
1: +HVDC
2:-HVDC
LED o&zellikleri
O
[
= 2]
= & B
[l 1Y
] 1 =
Y i 1
e
5|2
m o §ir
isim Tanim
LED 24V Lojik gerilimi (gerilimli veya gerilimsiz)

CPU durumu|CPU durumu (galismiyor, Uriin bilgisi modu, 6n yiikleme modu, sifirlama)
Gl¢ durumu [Gi¢ durumu (kapal, ¢alisiyor, uyari, ariza)
Fren durumu|Fren durumu (frensiz, frenli)
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DC gii¢ kaynagi tinitesi boyutlari

R88S-EAD20R/40R

\Gif Wi

3 & =

Dm— - ED L P ’
o i

H o

p o} i

13,5

Jans
A

==
o
2665
332

=
O

4
L.
34
T—-
49

82,4 J

=

258,1 12,5 15 50 15

Yalnizca R88S-EAD40 ICIN FAN
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Gii¢ kaynagi tinitesi

24VDC Diger trafolara R88E-AECT
il
*4
Kontaktor - :
kaynag Kontaktér +HW '
1
x , . -HW o
Ug fazl g B DC .yg.ka){nag| i g
hat ) 13 @t {nitesi -2 i ;
Gui¢ kaynagi tinitesi 1
+24V ~
= T 24VDC = : Entegre
)
RT( __________________ _: servo motor

Giivenlik dongs !

/STOP ! N>

A A

A AN 5 !
Y 1
=1
G
1
1
1
1
1
)

CN4 24v

Akim

sinirlayic

L

Enkoder gli¢
kaynagi
ynad 5V
%\ <
IN/OUTO- ouTo ~ 161 outa
IN/OUTO+ O INo
%\
. . IN/OUT1- N < 9
1/0 diferansiyel oum OUT5 | PNP 24V Cikisi
hat suriictst 5V IN/OUT1+ IN1
N
IN/OUT2- ouT2 }\ <: 17 sure

IN2

IN/OUT2+

1/0 PNP 24V [IN/OUB

15 6,8kO
IN4 O———f

x| 1 6,8k0O
INSIOE L

PNP 24V Girisi Simule GND

IN6

*1 1 ve 2 kisa devrelenir. Dahili rejeneratif direng yetersiz oldugu takdirde, 2 ve 3 arasina teli sokiin ve 1 ve 2 arasina harici bir rejeneratif direng baglayin.
*2 Guvenlik cihazi kullaniimiyorsa, liitfen/STOP ila +24V'ye baglayin.

*3 IN5 GND olarak kullanilabilir.

*4 Gug kaynag unitesi hatasi durumunda kaynagi kaldiracak kontaktdr takmak énemlidir.
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Siparis bilgisi

Kontrol paneli

EtherNet/IP Fabrika agi
NJ serisi
Makine otomasyonu kontrolori
—
i EtherCAT (® EtherCAT kablo
® S ®10
*+ DC gii¢ kaynag unitesi Tellesy
‘ (@ Entegre servo motor
560 VDC / 24 VDC lojik (@ Gug kablosu
Entegre servo motor
Sembol |Ozellikler Model
Gerilim Enkoder ve tasarim Nominal tork Kapasite
@ 560 VDC Artimli enkoder Frensiz Kamali diz saft 2,55 Nm 880 W R88E-AECT0230D-S2
3,2Nm 1.000 W R88E-AECT0330D-S2
4,3 Nm 1.350 W R88E-AECT0430D-S2
5,0 Nm 1.570 W R88E-AECT0530D-S2
11,7 Nm 3.670 W R88E-AECT1130D-S2
25 Nm 7.850 W R88E-AECT2530D-S2
Frenli 2,55 Nm 880 W R88E-AECT0230D-BS2
3,2Nm 1.000 W R88E-AECT0330D-BS2
4,3 Nm 1.350 W R88E-AECT0430D-BS2
5,0 Nm 1.570 W R88E-AECT0530D-BS2
11,7 Nm 3.670 W R88E-AECT1130D-BS2
25 Nm 7.850 W R88E-AECT2530D-BS2
Cok donusli mutlak enkoder Frensiz 2,55 Nm 880 W R88E-AECT0230E-S2
3,2Nm 1.000 W R88E-AECT0330E-S2
4,3 Nm 1.350 W R88E-AECT0430E-S2
5,0 Nm 1.570 W R88E-AECT0530E-S2
11,7 Nm 3.670 W R88E-AECT1130E-S2
25 Nm 7.850 W R88E-AECT2530E-S2
Frenli 2,55 Nm 880 W R88E-AECT0230E-BS2
3,2Nm 1.000 W R88E-AECT0330E-BS2
4,3 Nm 1.350 W R88E-AECT0430E-BS2
5,0 Nm 1.570 W R88E-AECT0530E-BS2
11,7 Nm 3.670 W R88E-AECT1130E-BS2
25 Nm 7.850 W R88E-AECT2530E-BS2
DC giic kaynag uinitesi
Sembol |Ozellikler Model
Gerilim girisi Cikis akimi Cikis giicii Rejenerasyon devresi
@ 400V 3 faz 20A 11,3 kW Entegre edilmis R88S-EAD20R
40 A 22,5 kW R88S-EAD40R
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Kablolar

Sembol [Ozellikler

Model

Goriniim

@ EtherCAT kablolar

EtherCAT RJ45 - M12
kablo (M12 diiz)

0,3m

XS5W-T421-AMC-K

0,5m

XS5W-T421-BMC-K

Tm

XS5W-T421-CMC-K

2m

XS5W-T421-DMC-K

3m

XS5W-T421-EMC-K

5m

XS5W-T421-GMC-K

10m

XS5W-T421-JMC-K

15m

XS5W-T421-KMC-K

EtherCAT RJ45 - M12
kablo (M12 L sag aci)

0,3m

XS5W-T422-AMC-K

0,5m

XS5W-T422-BMC-K

Tm

XS5W-T422-CMC-K

2m

XS5W-T422-DMC-K

3m

XS5W-T422-EMC-K

5m

XS5W-T422-GMC-K

10m

XS5W-T422-JMC-K

15 m

XS5W-T422-KMC-K

EtherCAT M12 to M12 kablo
(M12 diiz)

0,5m

XS5W-T421-BM2-K

Tm

XS5W-T421-CM2-K

2m

XS5W-T421-DM2-K

3m

XS5W-T421-EM2-K

5m

XS5W-T421-GM2-K

10m

XS5W-T421-JM2-K

15 m

XS5W-T421-KM2-K

EtherCAT M12 to M12 kablo
(M12 L sag agi)

0,5m

XS5W-T422-BM2-K

Tm

XS5W-T422-CM2-K

2m

XS5W-T422-DM2-K

3m

XS5W-T422-EM2-K

5m

XS5W-T422-GM2-K

10m

XS5W-T422-JM2-K

15 m

XS5W-T422-KM2-K

gu¢ kablolari

@ Dogrudan konnektérlu entegre servo motor igin

1,5m

R88A-CDEA001-5-E

3m

R88A-CDEAOQ03-E

5m

R88A-CDEAOQ05-E

10m

R88A-CDEAO010-E

15 m

R88A-CDEA015-E

20m

R88A-CDEA020-E

@ Dogrudan konnektdrlii 1/0 kablolari

Tm

R88A-CPEA001S-E

2m

R88A-CPEA002S-E

5m

R88A-CPEA005S-E

- Seri port kablolari

Dogrudan konnektorli
entegre servo motor igin

2m

R88A-CCEA002P2-E

Dogrudan konnektorli DC
glc kaynagi Unitesi igin

R88A-CCSE002P2-E

Aksesuarlar

Ozellikler

Model

Gi¢ kablolari yapmak icin konnektorler

M23 diiz konnektorler

R88A-CNEAO1P-E

M23 dogru agi 90° konnektor

R88A-CNEAO2P-E

1/0 kablolari yapmak igin konnektérler

M23 diiz konnektorler

R88A-CNEA01C-E

M23 dogru agi 90° konnektor

R88A-CNEA02C-E

Kor tapalar

EtherCAT konnektorleri igin

M12 soketi igin IP65 kor tapa

R88A-PCVEA01-E

Gg ve I/0O konnektorleri igin

M23 soketi icin IP67 kor tapa

R88A-PCVEA02-E

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a ¢evirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_[102E-TR-01

degistirilebilir.

Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen ézellikler haber verilmeksizin
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R88L-EA-AF-]

Accurax lineer motor ekseni

Geligmisg lineer motor ekseni

Yiksek etkili demir ¢ekirdekli lineer motorlar ve miknatis
kanallari 100’den fazla standart lineer motor eksen
cesidine sahiptir.

* Yiksek dinamizm derecesi saglamak igin disiik
hareket kiitlesi

* Optimize strok/rtin uzunluk orani

* 5mi/sn'ye kadar maksimum hizile 1 ym tekrarlanabilirlik
» Kompakt ve verimlilik yonelimli tasarim

* Oldukga esnek ve kullanima hazir

Nominal Degerler
+ 230/400 VAC 48-760 N (2.000 N maks. kuvvet)

Sistem konfigiirasyonu

(Servo siiriicii boliimiine bagvurun)

SvSinar

always in control

Accurax G5 servo siiriicii
EtherCAT modeli

Servo surtcl segenekleri i! ! !

Seri konvertor kablosu Gug kablosu

Seri konvertor Unitesi (opsiyonel)

[0
e = [

Lineer enkoder kablosu uzantisi

(opsiyonel) Gug

Lineer enkoder

Hall ve Sicaklik sensorleri

uzanti kablosu (opsiyonel) Hall ve
sicaklik
sensorleri

- [} [ [ [

Accurax lineer motor ekseni
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Lineer motor/servo siiriicii kombinasyonu

Lineer eksen

Lineer servo siiriicui

Accurax G5 EtherCAT

Tip Gerilim Nominal kuvvet| Maks. kuvvet Model 230V 400 V

R88L-EA-AF-[J 230/400V |48 N 105N R88L-EA-AF-0303-[] R88D-KNO2H-ECT-L R88D-KN10F-ECT-L
Lineer motor ekseni 96 N 210N R88L-EA-AF-0306-[] R88D-KNO4H-ECT-L R88D-KN10F-ECT-L
160 N 400 N R88L-EA-AF-0606-] R88D-KNO8H-ECT-L R88D-KN15F-ECT-L

240N 600 N R88L-EA-AF-0609-[] R88D-KN10H-ECT-L R88D-KN20F-ECT-L

320N 800 N R88L-EA-AF-0612-[] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L

608 N 1.600 N R88L-EA-AF-1112-[] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L

760 N 2.000 N R88L-EA-AF-1115-[] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L

Tip tanitimi

Lineer motor ekseni

R88L - |EA-AF - 0303 - 0110 _?

Accurax lineer motor ekseni

Demir gekirdekli lineer motor modeli

Kod

Ozellikler

0303

30 mm aktif miknatis genisligi 3 bobin

0306

30 mm aktif miknatis genisligi 6 bobin

0606

60 mm aktif miknatis genisligi 6 bobin

0609

60 mm aktif miknatis genisligi 9 bobin

0612

60 mm aktif miknatis genisligi 12 bobin

1112

110 mm aktif miknatis genisligi 12 bobin

1115

110 mm aktif miknatis genisligi 15 bobin

Not:

temsilcinize bagvurun.

Ozellestiriimis strimler

Strok uzunlugu
(etkili strok mesafeleri icin, boyutlar bélimiine bakin)

Standart lineer motor ekseni 1 Vpp SinCos enkoder igerir. Diger enkoder secenekleri veya 6zellestiriimis lineer eksen versiyonlari igin, litten OMRON
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Lineer servomotor ozellikleri

Lineer motor ekseni R88L-EA-AF-[1(230/400 VAC)

Gerilim 230/400 VAC
Lineer eksen modeli R88L-EA-AF-[] 0303-[] 0306-[] 0606-] 0609-[] 0612-] 1112-] 1115-C]
Kullanilan lineer servo motor bobini |R88L-EC-FW- 0303 0306 0606 0609 0612 1112 1115
Maks. kuvvet'! N 105 210 400 600 800 1.600 2.000
Maks. akim™! Arms 3,1 6,1 10 15 20 20 25
T |Strekli kuvvet 2 N 48 96 160 240 320 608 760
X |siirekli akim" Arms 1,2 2,5 3,4 52 6,9 6,5 8,2
E’ Motor kuvvet sabiti N/Arms 39,7 46,5 93,0
° |BEMF Vim/s 32 38 76
% Motor sabit N/ JW 9,75 13,78 19,49 23,87 27,57 41,47 46,37
= Faz direnci Q 5,34 2,68 1,83 1,23 0,92 1,6 1,29
Faz indiiktansi mH 34,7 17,4 13,7 9,2 6,9 12,8 10,3
Elektriksel siire sabit ms 6,5 7,5 8
Kutup mesafesi mm 24
Hareketli parca agirhigi kg 3,1 3,9 54 6,7 7,9 13,7 15,9
8 Onerilen yatay tagima kapasitesi*3 kg 5 15 35
-’E‘ Gift yonlii tekrarlanabilirlik™ pm +1
% Maks. izin verilen hiz m/sn 5
= |Min./maks. standart strok mm 110/2126 158/2078 110/2126 158/2078 110/2030 110/2126 158/2174
Mesafe artimi mm 96
“E’ Enkoder tipi 1 Vptp SIN/COS & Referans igareti metal ganta optik, artimh
2 |Enkoder géziiniirliigii 20 um
S |Dogruluk sinifi +5 um/m
E Hall sensor Dijital, TTL sinyalleri
Koruma metotlari™ Sicaklik sensorleri (KTY-83/121 & PTC 110C), kendinden sogutmali
Hall Sensor kaynagi 5-24 VDC, 25 mA
E: Encoder okuma kafasi kaynagi 5 VDC, maks. 250 mA
% izolasyon sinifi Sinif B
.5 |Maks. veri yolu gerilimi (V) 560 VDC
:g Yalitim direnci 500 VDC, min. 10 MQ
B |Cevre nem orani % 20 ila % 80 (yogunlagsmayan)
Yiikseklik 1.000 m
Maks. izin verilen miknatis 1sisi 70°C

"1 6K/s artan bobin Isisi.

:2 100°C bobin sicakligindaki ve 25°C miknatis sicakligindaki degerler. 2,5 m/sn'lik (25°C) bir hava akisi uygulanmalidir.
3 Daha yiksek tagsima kapasitesi veya farkli tagima kapasitesi konumu igin yergekimi merkezine bagvurmak igin, liitten OMRON temsilcinizle temasa gegin.

"4 12t, yiiksek akim uygulamalari igin uygun olarak ayarlanmalidir.

25°C'deki (% 10) diger tim degerler.

Yercekimi merkezi

100

yandan gériniim

Ust goériniim

Accurax lineer motor ekseni
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Hizlandirma-tagima kapasitesi karakteristikleri

(m/s?)

30,0

25,0

20,0

15,0

10,0

R88L-EA-AF-0303-0

\ Pik isletim
wrekli i$'etim\

(m/s?)

R88L-EA-AF-0306-01

45,0

40,0

35,0

30,0

\

N\

20,0

AN

\ Pik iletim

15,0

10,0

\S[]rekli isletim

\

—_—

50 \
\ e 50 —
0,0 00
0 25 5 75 10 125 15 175 (kg) 0 25 5 75 10 125 15 175 (kg)
(m/s?) R88L-EA-AF-0606-1 (m/s?) R88L-EA-AF-0609-1
55,0 55,0
50,0 50,0
450 \ 450 \
400 \ 400 \
350 \ 350 \
30,0 \ 30,0 \
20 \ 20 \ Pik isleti
ik igletim
200 \ 200 N
Pik isletim \
15,0 15,0
Siirekli isleti \ Sirekli isleti
10,0 \Q \ 10,0 \ur{
50 — 50
00 00
0 25 5 75 10 125 15 175 20 225 25 27,5 30 325 35 (kg) 0 25 5 75 10 125 15 17,5 20 225 25 275 30 325 35 (kg
(m/s?) R88L-EA-AF-0612-1 (m/s?) R88L-EA-AF-1112-
55,0 55,0
50,0 50,0 N
450 \ 45,0 \
400 \ 400
35,0 350 T
\ Pik igletim 30,0 N\ Pikisetim
30,0 : N
o \\ 250 N \
200
200 \ P N\\__ Sireki isletim —
trekli igletim \ 15,0
15,0
\ 1 10,0 \
10,0 ——
\ 50
50
0,0 00
A Q “ Q ) N Nl N Nl Q \a) AN} 5 S H
0 25 5 75 10 125 15 175 20 225 25 275 30 325 35 (kg DI A A A S O
(m/s?) R88L-EA-AF-1115-1
55,0
50,0
450 \\
400
\ Pik igletim
350 N
30,0
250 \
o0 Sirekli igletim oS~—
15‘0 \
100 o ————
50
00
S I O T
Not: Yukaridaki egriler lizerindeki degerler asagidaki formile dayanarak ve yatay diizende hesaplanir:
Ivme = (Gii¢—Glig¢g;iryinme) / AGr hkToplam
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Boyutlar

R88L-EA-AF-0303-[](230/400 VAC)

Lineer eksen modeli mm cinsinden L n Montaj delikleri Motor bobini de dahil Tam eksen agirhgi
etkili strok mm cinsinden sayisl hareketli tablo agirhgi (kg) (kg)
R88L-EA-AF-0303-0110 110 312 2 6 3,1 9,5
R88L-EA-AF-0303-0206 206 408 3 8 3,1 10,9
R88L-EA-AF-0303-0302 302 504 4 10 3,1 12,4
R88L-EA-AF-0303-0398 398 600 5 12 3,1 13,8
R88L-EA-AF-0303-0494 494 696 6 14 3,1 15,2
R88L-EA-AF-0303-0590 590 792 7 16 3,1 16,7
R88L-EA-AF-0303-0686 686 888 8 18 3,1 18,1
R88L-EA-AF-0303-0782 782 984 9 20 3,1 19,6
R88L-EA-AF-0303-0878 878 1.080 10 22 3,1 21,0
R88L-EA-AF-0303-0974 974 1.176 1 24 3,1 22,5
R88L-EA-AF-0303-1070 1.070 1.272 12 26 3,1 23,9
R88L-EA-AF-0303-1166 1.166 1.368 13 28 3,1 25,4
R88L-EA-AF-0303-1262 1.262 1.464 14 30 3,1 26,8
R88L-EA-AF-0303-1358 1.358 1.560 15 32 3,1 28,2
R88L-EA-AF-0303-1454 1.454 1.656 16 34 3,1 29,7
R88L-EA-AF-0303-1550 1.550 1.752 17 36 3,1 31,1
R88L-EA-AF-0303-1646 1646 1.848 18 38 3,1 32,6
R88L-EA-AF-0303-1742 1.742 1.944 19 40 3,1 34,0
R88L-EA-AF-0303-1838 1.838 2.040 20 42 3,1 35,5
R88L-EA-AF-0303-1934 1.934 2.136 21 44 3,1 36,9
R88L-EA-AF-0303-2030 2.030 2.232 22 46 3,1 38,3
R88L-EA-AF-0303-2126 2.126 2.328 23 48 3,1 39,8
nx96 mm
60 96 15
o
2 8
b — — -
) R
S Montaj deligi
L 269
20 191
‘ o oo of
- O
bt =/
Limit anahtari Referans isareti
Omron senséril EE-SX-913P-R Yaglama delikleri
8
>
8
o =
9xM5 (6 derinlik)
160,60}
160 Birim: mm
Hall sensoérii ve sicaklik kablosu Enkoder kablosu Gug kablosu
Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ pin No. Isim Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ Pin No. Sinyal Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [pin No. isim
Konnektsr D-Sub 9 pim (erkek) Konnektsr D-Sub 15 pimii (erkek) 1 SDA™ Konnektor Hypertac
1 v > Tsor LRRAOGAMRPN182 (erkek) 1 FazU
2 Hall U Pim parga kodu: 021.279.1020 2 FazV
3 Hall v 3 7?!?;:?;? ) 3 Toprak
4 Hall W 5 | /Cos sinyali (U2) * o 4 Faz W
5 GND 5 /Sin sinyali (U1) 4 5 | Kullanimaz
6 pre 7 |Kullanimaz S 6 | Kulanimaz
7 PTC 8 |5V
8 KTY 9 [ Eslesen konnektor:
9 KTY 10 | Kulanimaz Soket tipi: LPRAOGBFRBN170
Case Ean 11| Kullaniimaz
12| Refsinyali (Uo)
13| Cos sinyali (U2)
14__| Sin sinyali (U1)
15 |Ig koruyucu (IS)
*Ayriimis. Lutfen kullanmayin Case |Ekran

Accurax lineer motor ekseni
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R88L-EA-AF-0306-[] (230/400

VAC)

Lineer eksen modeli mm cinsinden L n Montaj delikleri Motor bobini de dahil Tam eksen agirhgi
etkili strok mm cinsinden sayisli hareketli tablo agirhgi (kg) (kg)
R88L-EA-AF-0306-0158 158 408 3 8 3,9 11,6
R88L-EA-AF-0306-0254 254 504 4 10 3,9 13,1
R88L-EA-AF-0306-0350 350 600 5 12 3,9 14,5
R88L-EA-AF-0306-0446 446 696 6 14 3,9 15,9
R88L-EA-AF-0306-0542 542 792 7 16 3,9 17,4
R88L-EA-AF-0306-0638 638 888 8 18 3,9 18,8
R88L-EA-AF-0306-0734 734 984 9 20 3,9 20,3
R88L-EA-AF-0306-0830 830 1.080 10 22 3,9 21,7
R88L-EA-AF-0306-0926 926 1.176 11 24 3,9 23,2
R88L-EA-AF-0306-1022 1.022 1.272 12 26 3,9 24,6
R88L-EA-AF-0306-1118 1.118 1.368 13 28 3,9 26,1
R88L-EA-AF-0306-1214 1.214 1.464 14 30 3,9 27,5
R88L-EA-AF-0306-1310 1.310 1.560 15 32 3,9 28,9
R88L-EA-AF-0306-1406 1.406 1.656 16 34 3,9 30,4
R88L-EA-AF-0306-1502 1.502 1.752 17 36 3,9 31,8
R88L-EA-AF-0306-1598 1.598 1.848 18 38 3,9 33,3
R88L-EA-AF-0306-1694 1.694 1.944 19 40 3,9 34,7
R88L-EA-AF-0306-1790 1.790 2.040 20 42 3,9 36,2
R88L-EA-AF-0306-1886 1.886 2.136 21 44 3,9 37,6
R88L-EA-AF-0306-1982 1.982 2.232 22 46 3,9 39,0
R88L-EA-AF-0306-2078 2.078 2.328 23 48 3,9 40,5
nx96 mm
60 96 15
=)
e
——— — - - - -—3
g 8
Ja— " — - " - & N
© 4/ 0
& o
S Montaj deligi o
L 269
20 162
| EO o
: TP \o) ol g
- 5
Limit anahtari \ Referans isareti
Omron sensérii EE-SX-913P-R Yaglama delikleri
8
: ®
8
= -3 ] © =
12xM5 (6 derinlik)
60 60 60
208
Birim: mm
Hall sensérii ve sicaklik kablosu Enkoder kablosu Gui¢ kablosu
Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik | pin No. Isim Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik | Pin No. Sinyal Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik | pin No. Isim
Konnektor D-Sub 9 pim (erkek) T 5V D-Sub 15 pimli (erkek) 1 SDA* Konnektér Hypertac p E—
2 seL LRRAOBAMRPN182 (erkek)
2 Hall U 5 AT Pim parga kodu: 021.279.1020 2 FazV
s Hallv 4 [IRef sinyali (Us) 3 Toprak
4 Hall w 5 /Cos sinyali (U2-) 4 Faz W
5 GND 6 |/Sinsinyali (Ur) 5 | Kullaniimaz
6 PTC 7 Kullamimaz 6 | Kullanimaz
7 PTC 8 |5V Eeteson konnek
tor:
8 KTY 190 il]/“amlmaz Szf:tel?p\.olr‘s;AOéBFRBNﬂO
9 KTY
Case Ekran " Kullaniimaz
12 |Ref sinyali (Uo)
13 Cos sinyali (U2)
14 Sin sinyali (U1)

*Ayrilmis. Liitfen kullanmayin

i¢ koruyucu (IS)

Ekran

208

Robot



OMRON

R88L-EA-AF-0606-[1(230/400 VAC)

Lineer eksen modeli mm cinsinden L n Montaj delikleri Motor bobini de dahil Tam eksen agirhgi
etkili strok mm cinsinden sayisi hareketli tablo agirhgi (kg) (kg)
R88L-EA-AF-0606-0110 110 360 3 8 54 14,1
R88L-EA-AF-0606-0206 206 456 4 10 54 15,9
R88L-EA-AF-0606-0302 302 552 5 12 54 17,6
R88L-EA-AF-0606-0398 398 648 6 14 54 19,3
R88L-EA-AF-0606-0494 494 744 7 16 54 21,0
R88L-EA-AF-0606-0590 590 840 8 18 54 22,8
R88L-EA-AF-0606-0686 686 936 9 20 54 24,5
R88L-EA-AF-0606-0782 782 1.032 10 22 54 26,2
R88L-EA-AF-0606-0878 878 1.128 11 24 54 28,0
R88L-EA-AF-0606-0974 974 1.224 12 26 54 29,7
R88L-EA-AF-0606-1070 1.070 1.320 13 28 54 31,4
R88L-EA-AF-0606-1166 1.166 1.416 14 30 54 33,2
R88L-EA-AF-0606-1262 1.262 1.512 15 32 54 34,9
R88L-EA-AF-0606-1358 1.358 1.608 16 34 54 36,6
R88L-EA-AF-0606-1454 1.454 1.704 17 36 54 38,4
R88L-EA-AF-0606-1550 1.550 1.800 18 38 54 40,1
R88L-EA-AF-0606-1646 1.646 1.896 19 40 54 41,8
R88L-EA-AF-0606-1742 1.742 1.992 20 42 54 43,6
R88L-EA-AF-0606-1838 1.838 2.088 21 44 54 45,3
R88L-EA-AF-0606-1934 1.934 2.184 22 46 54 47,0
R88L-EA-AF-0606-2030 2.030 2.280 23 48 54 48,8
R88L-EA-AF-0606-2126 2.126 2.376 24 50 54 50,5
nx96 mm
36 9% 15
e
& — & - - & - - & -
N 3
p l— a—— " —— il a————
© T = I
: E
L 304
20 162 [_%
[ E I
; Oo e o8
B A

Limit anahtari \Referans isareti

OMRON Sensérii EE-SX-913P-R Yaglama delikleri
|
[T =TT
| e
[T JT
) o o |
o
@
o
o~
o
©
i =
9xM6 (8 derinlik
80 80
208 Birim: mm
Hall sensérii ve sicaklik kablosu Enkoder kablosu Gui¢ kablosu
Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ pin No. Tsim Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ Pin No. Sinyal Kablo uzunlugu 500 mm yaklastk [pinNo.|  Isim
Konnekidr D-Sub 9 pim (erkek) Konnektor D-Sub 15 pimii (erkek) T oA Konnekior Hypertac :
1 5V k % 1 FazU
> Tscrr 182 (erkek)
2 Hall U 3 Kaant Pim parga kodu: 021.279.1020 2 FazV
ullaniimaz
Toprak
3 Halv 4| IRef sinyali (Uo) 3 F"p’;
4 Hall W 5 | /Cos sinyali (Uz) 4 az
5 GND 6 |/Sin sinyall (Ur) 5 [ Kullanimaz
6 PTC 7 |Kullanimaz 6 | Kulanimaz
7 PTC 8 |5V
8 KTY 9 Jov Eslesen konnekior:
9 KTY 10 Kullaniimaz Soket tipi: LPRAO6BFRBN170
Case P 11| Kullanimaz
12| Ref sinyali (Uo)
13| Cos sinyali (U2)
14__| Sin sinyali (U1)
15| ig koruyucu (IS)
*Ayrilmis. Latfen kullanmayin Case | Ekran

Accurax lineer motor ekseni 209
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R88L-EA-AF-0609-[1(230/400 VAC)

Lineer eksen modeli mm cinsinden L n Montaj delikleri| Motor bobini de dahil Tam eksen agirhgi
etkili strok mm cinsinden sayisli hareketli tablo agirhgi (kg) (kg)
R88L-EA-AF-0609-0158 158 456 4 10 6,7 17,2
R88L-EA-AF-0609-0254 254 552 5 12 6,7 18,9
R88L-EA-AF-0609-0350 350 648 6 14 6,7 20,6
R88L-EA-AF-0609-0446 446 744 7 16 6,7 22,3
R88L-EA-AF-0609-0542 542 840 8 18 6,7 241
R88L-EA-AF-0609-0638 638 936 9 20 6,7 25,8
R88L-EA-AF-0609-0734 734 1.032 10 22 6,7 27,5
R88L-EA-AF-0609-0830 830 1.128 11 24 6,7 29,3
R88L-EA-AF-0609-0926 926 1.224 12 26 6,7 31,0
R88L-EA-AF-0609-1022 1.022 1.320 13 28 6,7 32,7
R88L-EA-AF-0609-1118 1.118 1.416 14 30 6,7 34,5
R88L-EA-AF-0609-1214 1.214 1.512 15 32 6,7 36,2
R88L-EA-AF-0609-1310 1.310 1.608 16 34 6,7 37,9
R88L-EA-AF-0609-1406 1.406 1.704 17 36 6,7 39,7
R88L-EA-AF-0609-1502 1.502 1.800 18 38 6,7 41,4
R88L-EA-AF-0609-1598 1.598 1.896 19 40 6,7 43,1
R88L-EA-AF-0609-1694 1.694 1.992 20 42 6,7 44,9
R88L-EA-AF-0609-1790 1.790 2.088 21 44 6,7 46,6
R88L-EA-AF-0609-1886 1.886 2.184 22 46 6,7 48,3
R88L-EA-AF-0609-1982 1.982 2.280 23 48 6,7 50,1
R88L-EA-AF-0609-2078 2.078 2.376 24 50 6,7 51,8
nx96 mm
36 96 15
R 5 1
PU—— — R —— Pe— pA——
Q 3
P A— - R A— - I
7 Q_QJ
S Montaij deligi
304
20 [_21—9_‘
[ E T ]
1 o e o 3
Tl = } wlBo= ) )
Limit anahtari \Referans isareti
OMRON Sensorii EE-SX-913P-R Yaglama delikleri
‘%@ e o
J=C
[ T I
5 — "o |
%
(2]
S
8
i ° ° o ° F
9xM6 (8 derinlik)
&0 g8 Birim: mm
256
Hall sensérti ve sicaklik kablosu Enkoder kablosu Glg kablosu
Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ pin No. isim Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ Pin No. Sinyal Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ pin No. isim
Konnektér D-Sub 9 pim (erkek) T 5V Konnektsr D-Sub 15 pimli (erkek) 1 SOAY Eomekm, Hypertac o T P
2 Hall U i iCHL v Pim parga kodu: 5;1 (2e7r981 0)20 2 FazV
3 Halv 4 [ /Refsinyali (Us) 3_{ Toprak
4 Hall W 5 | /Cos sinyali (Uz.) 4 Faz W
5 GND 6 | /Sin sinyali (Ur) 5 | Kullanimaz
° pre 7 | Kullaniimaz 6 | Kullanimaz
’ pre 8 5Y Eslesen konnektor:
8 KTY 9 ov szk; tipi: LPRAOGBFRBN170
9 KTY 10| Kullanimaz
Case Ekran " Kullaniimaz
12| Ref sinyali (Uo)
13 [ Cos sinyali (U2)
14 Sin sinyali (U1)
15 ig koruyucu (IS)
“Ayrilmis. Liitfen kullanmayin | _Case | Ekran
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R88L-EA-AF-06012-[1(230/400 VAC)

Lineer eksen modeli mm cinsinden L n Montaj delikleri Motor bobini de dahil Tam eksen agirhgi
etkili strok mm cinsinden sayisi hareketli tablo agirhg: (kg) (kg)
R88L-EA-AF-0612-0110 110 456 4 10 7,9 18,3
R88L-EA-AF-0612-0206 206 552 5 12 7.9 20,0
R88L-EA-AF-0612-0302 302 648 6 14 7,9 21,7
R88L-EA-AF-0612-0398 398 744 7 16 7,9 23,4
R88L-EA-AF-0612-0494 494 840 8 18 7,9 25,2
R88L-EA-AF-0612-0590 590 936 9 20 7,9 26,9
R88L-EA-AF-0612-0686 686 1.032 10 22 7.9 28,6
R88L-EA-AF-0612-0782 782 1.128 11 24 7.9 30,4
R88L-EA-AF-0612-0878 878 1.224 12 26 7,9 32,1
R88L-EA-AF-0612-0974 974 1.320 13 28 7,9 33,8
R88L-EA-AF-0612-1070 1.070 1.416 14 30 7.9 35,6
R88L-EA-AF-0612-1166 1.166 1.512 15 32 7.9 37,3
R88L-EA-AF-0612-1262 1.262 1.608 16 34 7,9 39,0
R88L-EA-AF-0612-1358 1.358 1.704 17 36 7.9 40,8
R88L-EA-AF-0612-1454 1.454 1.800 18 38 7,9 42,5
R88L-EA-AF-0612-1550 1.550 1.896 19 40 7,9 44,2
R88L-EA-AF-0612-1646 1.646 1.992 20 42 7,9 46,0
R88L-EA-AF-0612-1742 1.742 2.088 21 44 7,9 47,7
R88L-EA-AF-0612-1838 1.838 2.184 22 46 7.9 49,4
R88L-EA-AF-0612-1934 1.934 2.280 23 48 7,9 50,2
R88L-EA-AF-0612-2030 2.030 2.376 24 50 7.9 52,9
nx96 mm
36 96 15
NS PSS 1
e — - - - - -—b
R 3
P A— — - @ - - - ——+¢
© T _ T
o) |
N o ° 5
Montaj deligi o E!
)
L 304
20 210 [_%
[ ‘F T
| I [ o5
wlse = Bl e = %‘]
Limit anahtari \Referans isareti :
OMRON Sensérit EE-SX-913P-R Yaglama delikleri
© -
8
(2]
&
8
i e e H
9xM6 (8 derinlik) ~
80 80 80 Birim: mm
304
Hall senséri ve sicaklik kablosu Enkoder kablosu Gug kablosu
Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ pin No. Isim Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik | Pin No. Sinyal Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ pin No. Isim
Konnektér D-Sub 9 pim (erkek) ] sV Konnektér D-Sub 15 pimli (erkek) 1 SDAY Konnektér Hypertac p oz U
5 Tsor LRRAOBAMRPN182 (erkek)
2 Hall U 3 Kulanimaz Pim parga kodu: 021.279.1020 2 FazV
3 Hall v 4 |IRefsinyali (Uo) 3 Toprak
4 Hall W 5 | /Cos sinyal (Uz) 4 Faz W
5 GND ) /Sin sinyali (U1) 5 Kullaniimaz
6 PTC 7 Kullaniimaz 6 | Kulanimaz
7 PTC 8 |5V N
s [ o LT Sike o LPRADBBFREN170
Case Ekran " Kullanilmaz
12 Ref sinyali (Uo)
13 | Cos sinyali (U2)
14 Sin sinyali (U1)
15 i¢ koruyucu (IS)
“Ayrilmis. Litfen kullanmayin Case | Ekran

Accurax lineer motor ekseni
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R88L-EA-AF-1112-[](230/400 VAC)

Lineer eksen modeli mm cinsinden L n Montaj delikleri| Motor bobini de dahil Tam eksen agirhgi
etkili strok mm cinsinden sayisli hareketli tablo agirhgi (kg) (kg)
R88L-EA-AF-1112-0110 110 456 4 10 13,7 31,9
R88L-EA-AF-1112-0206 206 552 5 12 13,7 35,2
R88L-EA-AF-1112-0302 302 648 6 14 13,7 38,5
R88L-EA-AF-1112-0398 398 744 7 16 13,7 41,7
R88L-EA-AF-1112-0494 494 840 8 18 13,7 45,0
R88L-EA-AF-1112-0590 590 936 9 20 13,7 48,3
R88L-EA-AF-1112-0686 686 1.032 10 22 13,7 51,5
R88L-EA-AF-1112-0782 782 1.128 11 24 13,7 54,8
R88L-EA-AF-1112-0878 878 1.224 12 26 13,7 58,1
R88L-EA-AF-1112-0974 974 1.320 13 28 13,7 61,3
R88L-EA-AF-1112-1070 1.070 1.416 14 30 13,7 64,6
R88L-EA-AF-1112-1166 1.166 1.512 15 32 13,7 67,9
R88L-EA-AF-1112-1262 1.262 1.608 16 34 13,7 711
R88L-EA-AF-1112-1358 1.358 1.704 17 36 13,7 74,4
R88L-EA-AF-1112-1454 1.454 1.800 18 38 13,7 77,7
R88L-EA-AF-1112-1550 1.550 1.896 19 40 13,7 80,9
R88L-EA-AF-1112-1646 1.646 1.992 20 42 13,7 84,2
R88L-EA-AF-1112-1742 1.742 2.088 21 44 13,7 87,5
R88L-EA-AF-1112-1838 1.838 2.184 22 46 13,7 90,8
R88L-EA-AF-1112-1934 1.934 2.280 23 48 13,7 94,0
R88L-EA-AF-1112-2030 2.030 2.376 24 50 13,7 97,3
R88L-EA-AF-1112-2126 2.126 2472 25 52 13,7 100,6
nx96 mm
36 96 15
)
. S |
- S ——— ——— - ——%———¢———%—-——#
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— e e,
[To [T T
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20 210 310
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Limit anahtari \
OMRON Senséri EE-SX-913P-R Referans isareti Yaglama delikleri
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i o
T o o
i 5o
e
— =
M\ML/ 80 80 80
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Birim: mm
Hall sensérii ve sicaklik kablosu Enkoder kablosu Gug kablosu
Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ pin No. Isim Kablo uzunlugu 500 mm yaklagik [ Pin No. Sinyal Kablo uzunlugu 500 mm yaklastk [ pin No. isim
KomekiorD-Sub & pim erke) o Konnektor D-Sub 15 pimi (erkek) [ 1 SoA° Konnekior Hypertac P
2 Hall U 2 |sclr B o 031 578 1920 2 FazV
3 Kullaniimaz pere
j ::\‘\‘\Yv 4 [/Ref sinyali (Uo) : l:z’;:
5 GND 2 ;g::‘s:‘r‘:;:h(ﬁﬁ’ X 5 | Kullanimaz
® PTC 7 M S 6 Kullaniimaz
7 PTC 8 5V
8 KTY 9 ov Eslesen konnektor:
9 KTY 10 [Kullanimaz Soket tipi: LPRAOBBFRBN170
Case Ekran 1" Kullaniimaz

12__| Ref sinyali (Uo)

13| Cos sinyali (U2)

14| Sin sinyali (U1)

15 |Ig koruyucu (IS)

“Ayrimis. Litfen kullanmayin

Ekran
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R88L-EA-AF-1115-[1(230/400 VAC)

Lineer eksen modeli mm cinsinden L n Montaj delikleri Motor bobini de dahil Tam eksen agirhgi
etkili strok mm cinsinden sayisi hareketli tablo agirhg: (kg) (kg)
R88L-EA-AF-1115-0158 158 552 5 12 15,9 37,4
R88L-EA-AF-1115-0254 254 648 6 14 15,9 40,6
R88L-EA-AF-1115-0350 350 744 7 16 15,9 43,9
R88L-EA-AF-1115-0446 446 840 8 18 15,9 47,2
R88L-EA-AF-1115-0542 542 936 9 20 15,9 50,4
R88L-EA-AF-1115-0638 638 1.032 10 22 15,9 53,7
R88L-EA-AF-1115-0734 734 1.128 11 24 15,9 57,0
R88L-EA-AF-1115-0830 830 1.224 12 26 15,9 60,2
R88L-EA-AF-1115-0926 926 1.320 13 28 15,9 63,5
R88L-EA-AF-1115-1022 1.022 1.416 14 30 15,9 66,8
R88L-EA-AF-1115-1118 1.118 1.512 15 32 15,9 70,0
R88L-EA-AF-1115-1214 1.214 1.608 16 34 15,9 73,3
R88L-EA-AF-1115-1310 1.310 1.704 17 36 15,9 76,6
R88L-EA-AF-1115-1406 1.406 1.800 18 38 15,9 79,8
R88L-EA-AF-1115-1502 1.502 1.896 19 40 15,9 83,1
R88L-EA-AF-1115-1598 1.598 1.992 20 42 15,9 86,4
R88L-EA-AF-1115-1694 1.694 2.088 21 44 15,9 89,6
R88L-EA-AF-1115-1790 1.790 2.184 22 46 15,9 92,9
R88L-EA-AF-1115-1886 1.886 2.280 23 48 15,9 96,2
R88L-EA-AF-1115-1982 1.982 2.376 24 50 15,9 99,4
R88L-EA-AF-1115-2078 2.078 2.472 25 52 15,9 102,7
R88L-EA-AF-1115-2174 2174 2.568 26 54 15,9 106,0
nx96 mm
36 96 15
©
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Limit anahtari \\
OMRON Senséri EE-SX-913P-R Referans isareti Yaglama delikleri /
EEEN =k .
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il o/ _ ° - o ] ° -
16xM6 (10 derinlik) / 80 _|_ 80 80
352
Birim: mm
Hall sensérii ve sicaklik kablosu Enkoder kablosu Glig kablosu
Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ in No Tsim Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [ Pin No. Sinyal Kablo uzunlugu 500 mm yaklasik [pin No. Isim
Konnektr D-Sub 9 pim (erkek) 7 5V Konnektér D-Sub 15 pimli (erkek) 1 SDA" Konnektor Hypertac p FazU
2 Hall U 2 |scl o parca kod: 021 Sretz0 2 FazV
3 Kullaniimaz
3 Hall V. T IRef sinyall (0] 3 Toprak
4 Hall W 5 |/Cos sinyali (Uz) D 4 Foz W
5 GND 5 /Sin sinyali (Ur) b or, 5 Kullaniimaz
s pre 7 |Kullanimaz o 3 6 | Kulanimaz
7 PTC 8 |5V =
8 KTY 9 oV Eslesen konnekior:
9 KTY 10 | Kullaniimaz Soket tipi: LPRAOBBFRBN170
Case Ekran 11 Kullaniimaz
12 Ref sinyali (Uo)
13 Cos sinyali (U2)
14 Sin sinyali (U1)
15 Ig koruyucu (IS)
“Ayrilmis. Liitfen kullanmayin Case | Ekran

Accurax lineer motor ekseni
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Opsiyonel seri konvertor unitesi

Ozellikler

Seri konvertor modeli R88A-

SCOTKE [ SC02K-E

Tanim

1 Vpp ila G5 seri veri iletimli ve hall sensor girigli seri konvertor

Sicaklik sensori

Demir gekirdekli motor bobininin Demirsiz motor bobininin NTC sensor algilamasi
KTY sensor algilamasi

Elektriksel
karakteristikler

Gli¢ besleme gerilimi

5 VDC, sirlci tarafindan saglanan maks. 250 mA

Standart ¢ozunurlik

interpolasyon faktérii 100 arti dértliik sayisi

Maks. giris frekansi

400 kHz 1 Vpp

Analog giris sinyalleri (cos, sin, Ref)

Diferansiyel giris genligi: 0,4 V ila 1,2 V Giris sinyali seviyesi: 1,5 V ila 3,5 V

Cikig sinyalleri

Konum verileri, hall ve sicaklik senséri bilgileri ve alarmlari

Cikis yontemi

Seri veri iletimi

lletim déngiisi

<42 us

Mekanik
karakteristikler

Vibrasyon direnci

98 m/s? maks. (1 ila 2.500 Hz), (i yénde

Sok direnci

980 m/s?, (11 ms) Ui yonde iki kez

Cevresel Calisma sicakligi 0-55°C
kosullar Depolama sicaklig -20-+80°C
Nem % 20 ila % 90 bagil nem (yogunlasma olmadan)
87 1045
835
sseocoen Y CLIL) Y
elelelelelolc) Y el CLT) Y @
s :
92,5
Rog
3 [
Birim: mm
CN4 Pin No. Sinyal CN3 Pin No. Sinyal
Lineer servo suricustne 1 PS Hall sensérsiiz sicaklik 1 Kullaniimaz
seri veri ¢IKig! 2 /PS sensori arayiizi 2 Kullaniimaz
3 Kullaniimaz 3 Kullaniimaz
4 Kullaniimaz 4 Kullaniimaz
8 15
g 5 Kullaniimaz 5 Kullanilmaz
6 Kullaniimaz 6 PTC
7 Kullaniimaz 7 PTC
8 5V 8 KTY/NTC
1 e 9 |ov . o 9 |KTYINTC
Konnektér D-Sub 9 pimli (disi
m 10 Kullaniimaz pimi {digi) Case | Ekran
Konnektsr D-Sub 15 pimii (erkek) [—-{Kulanimaz
12 Kullaniimaz
13 Kullaniimaz
14 Kullaniimaz
15 I¢ koruyucu
Case | Ekran
CN1 Pin No. Sinyal CN2 Pin No. Sinyal
Programlanabilir hatli 1 SDA* Hall ve sicaklik 1 5V
enkoder girisi 1Vpp 2 SCL* sensorleri araylzi 2 Hall U
NUMERIK JENA standarti 3 Kullaniimaz 3 Hal v
4 /Ref sinyali (Uo-) 4 Hall W
5 /Cos sinyali (U2-)| 5 GND
6 /Sin sinyali (U1-) 6 PTC
7 Kullaniimaz 7 PTC
8 5V 8 KTY/NTC
9 [0V Konnektsr D-Sub 9 pimli (disi) 9 [KTY/NTC
10 Kullaniimaz Case [ Ekran
11 Kullaniimaz
K ktor D-Sub 15 pimli (disi
onnexiorB-su pimii (disi) 12 Ref sinyali (Uo)
13 Cos sinyali (U2)
14 Sin sinyali (U1)
15 I¢ koruyucu (IS)
Case | Ekran
*Ayrilmig. Lutfen kullanmayin
Not: CN2 ve CN3 konnektorlerindeki 6, 7, 8, 9 pimler dahili olarak kablolandigi igin, sicaklik sensori her iki konnektore de baglanabilir. Hall sensor

gerektiginde, hall ve sicaklik sinyali ve CN2 konnektoru igin ayni kablo kullanihr.
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Siparisg bilgisi

(Servo siiriicii boliimiine bagvurun)

@ Seri konvertor Unitesi (opsiyonel)

(o]

{3
iy

@ Servo surlict segenekleri

@ Seri konvertér kablosu

@ Lineer enkoder kablosu uzantisi
(opsiyonel)

Lineer enkoder

—

Accurax G5 servo siiriicii
EtherCAT modeli

Gug

@ Gug kablosu

Not:

@ Hall ve Sicaklik sensorleri

uzanti kablosu (opsiyonel)

Lineer motor ekseni

o] o

Hall ve
sicaklik
sensorleri

@ Accurax lineer motor ekseni

@®®@® sembolleri, lineer motor sisteminde servo motor, kablo ve seri konvertér segmek igin tavsiye edilen sirayi gosterir.

R88L-EA-AF-[]
230 VAC tek faz/400 VAC ii¢ fazh
Sembol Ozellikler @@ Lineer motor ekseni modeli (2 Lineer servo siiriicii
Nominal Maks. kuvvet Accurax G5 EtherCAT
LD 230V 400V
@@ 48 N 120 N R88L-EA-AF-0303-[] R88D-KNO2H-ECT-L R88D-KN10F-ECT-L
96 N 240N R88L-EA-AF-0306-[] R88D-KN04H-ECT-L R88D-KN10F-ECT-L
160 N 450 N R88L-EA-AF-0606-] R88D-KNO8H-ECT-L R88D-KN15F-ECT-L
240N 675N R88L-EA-AF-0609-] R88D-KN10H-ECT-L R88D-KN20F-ECT-L
320N 900 N R88L-EA-AF-0612-[] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
608 N 1.800 N R88L-EA-AF-1112-[] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L
760 N 2.250N R88L-EA-AF-1115-[] R88D-KN15H-ECT-L R88D-KN30F-ECT-L

Not:

Etkili strok mesafeleri igin, boyutlar bélimuine bakin.

Accurax lineer motor ekseni
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Servo siiriicii
(® Ayrintili sirtict 6zellikleri ve segenekle igin Accurax G5 servo sirlicti bolimiine bagvurun.

Seri konvertor linitesi

Sembol |Ozellikler Model

@ 1 Vpp ila G5 seri veri iletimden seri konvertdr tnitesi (demir gekirdekli motor bobininin KTY sensor algilamasi) R88A-SCO1K-E
1 Vpp ila G5 seri veri iletiminden seri konvertor initesi (demirsiz motor bobininin NTC sensér algilamasi) R88A-SC02K-E

Not: Sicaklik sensorl gerekmiyorsa, hangi konvertori kullandiginiz 6nemli degildir.

Servo siiriicii seri konvertor arasi kablo

Sembol |Ozellikler Model Gériiniim
@ Accurax G5 surtcl—seri konvertor . 1,5 m|R88A-CRKNO001-5CR-E
(Konnektor R88A-CNK41L ve DB-15) 3m |R88A-CRKNOO3CR-E
5m |R88A-CRKNOO5CR-E E‘m («
10 m |[R88A-CRKNO10CR-E
15 m |R88A-CRKNO015CR-E
20 m [R88A-CRKNO020CR-E
Gii¢ kablosu
Sembol Ozellikler Model Goriiniim
@ Lineer motor ekseni igin 1,5 m|R88A-CAWKO001-5S-DE
R88L-EA-AF-0303-LJ 3m |R88A-CAWK003S-DE
R8BL-EA-AF-0306-] 5m |R88A-CAWK005S-DE
10 m |R88A-CAWKO010S-DE
15 m |R88A-CAWKO015S-DE
20 m |R88A-CAWK020S-DE \{ -
Lineer motor ekseni igin 1,5 m|R88A-CAWL001-5S-DE
R88L-EA-AF-0606-L] 3m |R88A-CAWL003S-DE
R8BL-EA-AF-0609-L] 5m |R8BA-CAWL005S-DE
REBL-EA-AF-0612-] 10 m |R88A-CAWL010S-DE
R88L-EA-AF-1112-[]
R88L-EA-AF-1115-[] 15 m |R88A-CAWL015S-DE
20 m |R88A-CAWL020S-DE

Seri konvertor lineer enkoder arasi kablosu

Sembol |Ozellikler Model Gériinim
@ Lineer enkoderden konvertore uzatma 1,5 m|R88A-CFKA001-5CR-E
kablosu. (Konnektér DB-15) 3m |R88A-CFKAOO3CR-E
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) 5m |R8SA-CFKAOO5CR-E (¢
10 m |R88A-CFKA010CR-E
15 m |R88A-CFKA015CR-E

Seri konvertor hall ve sicaklik sensorleri arasi kablo

Sembol |Ozellikler Model Gériinim
@ Hall ve sicaklik sensorlerinden seri 1,5 m|R88A-CFKB001-5CR-E

konvertére uzatma kablosu. 3m |R88A-CFKBO0O3CR-E

(Konnektdr PB2)  eosivorieldi 5m |R8BA-CFKBOOSCR-E (t

(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) 10 m |RBBA-CEKBOT0CR.E

15 m |R88A-CFKB015CR-E

Konnektorler
Ozellik Model

Accurax G5 servo siirlicii enkoder konnektori (CN4 igin)

R88A-CNK41L

Hypertac gli¢c kablosu konnektoru IP67

LPRA-06B-FRBN170

Cat. No. SysCat_I161E-TR-03

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a ¢evirmek icin 0,03527 ile carpin.

Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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Delta robot

Sysmac platformu ile entegre en hizli
toplama sistemi

» Entegre robot kontrolli NJ robotik kontrolor

« Bir kontroldr ile en fazla 8 robot kontroli

 Serbestlik derecesi: 3 + 1 (rotasyonel eksen
opsiyonel)

» Dakika basina 200'e varan hareket

* 450 ila 1.600 mm arasinda model calisma araligi

» Tasima kapasitesi araligi: 1 — 8 kg

* Delta robot kollarinin farkli tirleri

* IP sinif araligi: IP65, IP67, IP69K

* Carpismaya karsi algilama segenegi

Sistem konfigiirasyonu

SvSinac
always in control
% Sysmac Studio
EtherNet/IP
3
NJ robotik EtherCAT. «—
Makine otomasyon kontroléri
Accurax G5 FQ-M
servo surticl gorintisi MX2 invertor NX-series 1/0
& FE_—_C .
; ) [ =
L 588 558 £
[y i
i H
=il &3
[] @)
Hllle
gLl
Delta robot

}: Kol 3

Rotasyonel eksen 4
(opsiyonel)

Not: Delta robota servo motorlar dahildir.

Delta robot 217
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Ozellikler

Washdown Delta robot IP69K teknik ozellikleri
Model CR_UGD4_R_HD[]

[CR_UGD4_NR_HD[J

Caligma hacmi X, Y ekseni (strok)

@ 1.100 mm

Z ekseni (strok)

250 mm (maksimum @ 1.100 mm)/400 mm (merkez @ 670 mm)

0 ekseni (doniis agisi)

+180 derece (varsayilan ayar, degistirilebilir) [-

Servo motor Kol 1, 2,3 |Model R88M-K1K030T-BS2-V2
Kapasite [1.000 W

Rotasyonel |Model R88M-K75030T-BS2 -

eksen 4 Kapasite |750 W -
Tekrarlanabilirlik 2 X, Y, Z ekseni +0,2 mm

0 ekseni +0,3 derece [-
Maksimum tasima kapasitesi 3 kg
Maksimum gikig > 150 CPM™

6 ekseni maksimum tork

Servo motor - uyarinca [-

Hareket limiti

1. Yazihm tabanli limit, 2. Mekanik durdurucu (X, Y, Z ekseni)

Giriilti seviyesi

<68 dB (A)

Cevre sicakhgi

isletim: 5°C — 45°C
Saklama: -25°C ila 60°C

Bagil nem Maks. % 90
Koruma sinifi IP69K
Agirlik (kg) 100 kg

"1 Daha fazla ayrinti igin litfen sonraki béliimde yer alan dlgekli gcizime goz atiniz.

"2 Bu, sabit ortam sicakligindaki degerdir.

801 kg tasima kapasitesiyle. 305 mm yatay ve 25 mm dikey yonlerde yer degistirdiginde.
4 CPM: Dakika basina donus. Donls tanimi igin not 3'e goz atiniz.

Washdown Delta robot IP67 teknik 6zellikleri

Model R6Y31110H03067NJ5 | R6Y31110L03067NJ5 | R6Y30110S03067NJ5
Calisma hacmi X, Y ekseni (strok) @ 1.100 mm
Z ekseni (strok) ! 300 mm (maksimum @ 1.100 mm)/450 mm (merkez @ 580 mm)
6 ekseni (doniis agisi) |+180 derece (varsayilan ayar, degistirilebilir) |—
Servo motor Kol 1,2,3 |Model R88M-K1K030T-BS2
Kapasite [1.000 W
Rotasyonel |Model R88M-K10030T-S2 R88M-K05030T-S2 -
eksen 4 Kapasite |100 W 50 W -
Tekrarlanabilirlik 2 X, Y, Z ekseni +0,2 mm
0 ekseni +0,1 derece [-
Maksimum tasima kapasitesi 3 kg
Maksimum gikig ° 150 CPM™
0 ekseni tolare edilebilir atalet momenti > 0,035 kgm? [0,01 kgm? [-
Kullanici boru sistemi (dis ¢ap) a6
Hareket limiti 1. Yazilim tabanl limit, 2. Mekanik durdurucu (X, Y, Z ekseni)
Girilti seviyesi <73,7dB (A)
Cevre sicakligi Oila 45°C
Bagil nem Maks. % 85
Koruma sinifi P67
Agirlik (kg) 75 kg
! Daha fazla ayrinti igin lGtfen sonraki bolimde yer alan dlgekli ¢izime goz atiniz.
2 Bu, sabit ortam sicakligindaki degerdir.
01 kg tasima kapasitesiyle. 305 mm yatay ve 25 mm dikey yonlerde yer degistirdiginde.
4 CPM: Dakika basina donlis. Dénis tanimi igin not 3'e géz atiniz.
5

Ilvme katsayisinin ayari igin sinirlar mevcuttur.
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Washdown Mini Delta robot IP67 teknik ozellikleri

Model

R6Y31065H02067NJS

|[R6Y31065L02067NJ5

|[R6Y30065502067NJ5

Galigma hacmi X, Y ekseni (strok)

@ 650 mm

Z ekseni (strok) "

150 mm (maksimum @ 650 mm)/250 mm (merkez @ 480 mm)

0 ekseni (doniis agisi)

+180 derece (varsayilan ayar, degistirilebilir) |—

Servo motor Kol 1, 2,3 |Model R88M-K40030T-BS2
Kapasite 400 W

Rotasyonel |Model R88M-K10030T-S2 R88M-K05030T-S2 -

eksen4  |Kapasite |[100 W 50 W -
Tekrarlanabilirlik 2 X, Y, Z ekseni +0,1 mm

0 ekseni +0,1 derece |-
Maksimum tagima kapasitesi 2 kg
Maksimum gikig > 200 CPM™@
6 ekseni tolare edilebilir atalet momenti > 0,035 kgm? [0,01 kgm? [-
Kullanici boru sistemi (dis ¢ap) g6

Hareket limiti

1. Yazihm tabanh limit, 2. Mekanik durdurucu (X, Y, Z ekseni)

Giiriiltii seviyesi <64,5dB (A)

GCevre sicakhgi 0ila 45°C

Bagil nem Maks. % 85

Koruma sinifi IP67

Agirlik (kg) 32 kg

"1 Daha fazla ayrinti igin litfen sonraki boliimde yer alan 6lcekli cizime goz atiniz.

"2 Bu, sabit ortam sicakligindaki degerdir.

301 kg tasima kapasitesiyle. 305 mm yatay ve 25 mm dikey yonlerde yer degistirdiginde.
"4 CPM: Dakika basina dénus. Donls tanimi igin not 3'e goz atiniz.

*5

ivme katsayisinin ayari igin sinirlar mevcuttur.

Washdown Mini Delta robot IP65 o6zellikler

Model

CR_UGDAMINI_R_TS

CR_UGD4MINI_NR_TS

Galigma hacmi X, Y ekseni (strok)

@ 500 mm

Z ekseni (strok) |

135 mm (maksimum & 450 mm)

155 mm (maksimum & 500 mm)

0 ekseni (doniig agisi)

+180 derece
(varsayilan ayar, degistirilebilir)

Servo motor Kol 1, 2,3 |Model R88M-K40030T-BS2
Kapasite 400 W

Rotasyonel |[Model R88M-K40030T-BS2 -

eksen 4 Kapasite 400 W -
Tekrarlanabilirlik 2 X, Y, Z ekseni +0,2 mm

0 ekseni +0,3 derece |-
Maksimum tagsima kapasitesi 1kg
Maksimum gikig > 200 CPM™@
6 ekseni maksimum tork Servo motor - uyarinca |—
Kullanici boru sistemi (dis gap) 8>

Hareket limiti

1. Yazihm tabanh limit, 2. Mekanik durdurucu (X, Y, Z ekseni)

Giriilti seviyesi <68 dB (A)

Gevre sicakhgi 5°C —45°C

Bagil nem Maks. % 90

Koruma sinifi IP65

Agirhk (kg) 25kg

"1 Daha fazla ayrinti igin litfen sonraki boliimde yer alan 6lgekli cizime goz atiniz.

"2 Bu, sabit ortam sicakligindaki degerdir.

0,1 kg tasima kapasitesiyle. 305 mm yatay ve 25 mm dikey yonlerde yer degistirdiginde.
4 CPM: Dakika bagina doniis. Déniis tanimi igin not 3'e géz atiniz.

*5

Sadece hava emisi igin. Hava enjeksiyonuna izin veriimez.

Delta robot
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Delta robot XXL teknik 6zellikleri

Model

CR_UGD4_XXLH_R [CR_UGD4_XXLH_NR

Caligma hacmi X, Y ekseni (strok)

@ 1.600 mm

Z ekseni (strok) !

350 mm (maksimum @ 1.600 mm)/550 mm (merkez & 815 mm)

6 ekseni (doniis acisi)

+180 derece (varsaylilan ayar, degistirilebilir) |—

Servo motor Kol 1,2,3 |Model R88M-K3K030C-BS2
Kapasite |3.000 W

Rotasyonel |Model R88M-K1K030C-BS2 -

eksen 4 Kapasite |1.000 W -
Tekrarlanabilirlik 2 X, Y, Z ekseni +1 mm

0 ekseni +0,3 derece [-
Maksimum tasima kapasitesi 8 kg
Maksimum gikig > 80 CPM™
0 ekseni maksimum tork Servo motor - uyarinca |—
Kullanici boru sistemi (dis gap) @8°
Hareket limiti 1. Yazihm tabanli limit, 2. Mekanik durdurucu (X, Y, Z ekseni)
Girilti seviyesi <70dB (A)
Cevre sicakligi 5°C —-45°C
Bagil nem Maks. % 90
Koruma sinifi 1P65
Agirlik (kg) 115 kg

Bu, sabit ortam sicakligindaki degerdir.

ERF R I

Delta robot XL teknik 6zellikleri

Daha fazla ayrinti igin litfen sonraki béliimde yer alan 6lgekli gizime goz atiniz.

0,1 kg tagima kapasitesiyle. 305 mm yatay ve 25 mm dikey yonlerde yer degistirdiginde.
CPM: Dakika basina déniis. Donus tanimi igin not 3'e g6z atiniz.
Sadece hava emisi igin. Hava enjeksiyonuna izin verilmez.

Model

CR_UGD4_XL_R [CR_UGD4_XL_NR

Caligma hacmi X, Y ekseni (strok)

@ 1.300 mm

Z ekseni (strok)

250 mm (maksimum @ 1.300 mm)/400 mm (merkez @ 875 mm)

0 ekseni (doniis acisi)

+180 derece (varsaylilan ayar, degistirilebilir) |—

Servo motor Kol 1, 2,3 |Model R88M-K1K030T-BS2
Kapasite [1.000 W
Rotasyonel |Model R88M-K1K030T-BS2 -
eksen 4 Kapasite |1.000 W -
Tekrarlanabilirlik 2 X, Y, Z ekseni +0,2 mm
0 ekseni +0,3 derece [-
Maksimum tasima kapasitesi 2 kg
Maksimum gikig > 120 CPM™
0 ekseni maksimum tork Servo motor - uyarinca |—
Kullanici boru sistemi (dis gap) 8"
Hareket limiti 1. Yazilim tabanl limit, 2. Mekanik durdurucu (X, Y, Z ekseni)
Giirilti seviyesi <68 dB (A)
Gevre sicakhgi 5°C —45°C
Bagil nem Maks. % 90
Koruma sinifi IP65
Agirhk (kg) 65 kg
"1 Daha fazla ayrinti igin litfen sonraki béliimde yer alan dlgekli gizime goz atiniz.
*2 Bu, sabit ortam sicakligindaki degerdir.
301 kg tasima kapasitesiyle. 305 mm yatay ve 25 mm dikey yonlerde yer degistirdiginde.
"4 CPM: Dakika basina déniis. Déniis tanimi igin not 3'e gz atiniz.
*5

Sadece hava emisi igin. Hava enjeksiyonuna izin veriimez.
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Delta robot teknik 6zellikleri

Model

CR_UGD4_R

[CR_UGD4_NR

Calisma hacmi X, Y ekseni (strok)

@ 1.100 mm

Z ekseni (strok) "

250 mm (maksimum @ 1.100 mm)/400 mm (merkez @ 580 mm)

6 ekseni (doniis acisi)

+180 derece (varsaylilan ayar, degistirilebilir)

Servo motor Kol 1,2,3 [Model R88M-K1K030T-BS2
Kapasite 1.000 W

Rotasyonel |Model R88M-K1K030T-BS2 -

eksen 4 Kapasite |1.000 W -
Tekrarlanabilirlik 2 X, Y, Z ekseni +0,3 mm

0 ekseni +0,4 derece [-
Maksimum tasima kapasitesi 2 kg
Maksimum cikig > 150 CPM™*
6 ekseni maksimum tork Servo motor - uyarinca |—
Kullanici boru sistemi (dis gap) @8°

Hareket limiti

1. Yazihm tabanli limit, 2. Mekanik durdurucu (X, Y, Z ekseni)

Girilti seviyesi <68 dB (A)

Cevre sicakligi 5°C —45°C

Bagil nem Maks. % 90

Koruma sinifi IP65

Agirlik (kg) 65 kg

"' Daha fazla ayrinti igin liitfen sonraki bolimde yer alan dlgekli gizime g6z atiniz.

"2 Bu, sabit ortam sicakligindaki degerdir.

01 kg tasima kapasitesiyle. 305 mm yatay ve 25 mm dikey yonlerde yer degistirdiginde.
4 CPM: Dakika basina donils. Dénis tanimi igin not 3'e géz atiniz.

“5

Mini Delta robot teknik ozellikleri

Sadece hava emisi icin. Hava enjeksiyonuna izin verilmez.

Model

CR_UGD4MINI_R

|[CR_UGD4MINI_NR

Calisma hacmi X, Y ekseni (strok)

@ 500 mm

Z ekseni (strok)

135 mm (maksimum @ 450 mm)

155 mm (maksimum @ 500 mm)

6 ekseni (doniis acisi)

+180 derece
(varsayilan ayar, degistirilebilir)

Servo motor Kol 1,2,3 [Model R88M-K40030T-BS2
Kapasite |400 W

Rotasyonel |[Model R88M-K40030T-BS2 -

eksen 4 Kapasite |400 W -
Tekrarlanabilirlik 2 X, Y, Z ekseni +0,2 mm

0 ekseni +0,3 derece [-
Maksimum tasima kapasitesi 1kg
Maksimum cikig > 200 CPM™
6 ekseni maksimum tork Servo motor - uyarinca |—
Kullanici boru sistemi (dis gap) @8°

Hareket limiti

1. Yazihm tabanli limit, 2. Mekanik durdurucu (X, Y, Z ekseni)

Girilti seviyesi <68 dB (A)

Cevre sicakligi 5°C —45°C

Bagil nem Maks. % 90

Koruma sinifi IP65

Agirlik (kg) 25 kg

" Daha fazla ayrinti igin liitfen sonraki bolimde yer alan dlgekli gizime g6z atiniz.

"2 Bu, sabit ortam sicakligindaki degerdir.

01 kg tasima kapasitesiyle. 305 mm yatay ve 25 mm dikey yonlerde yer degistirdiginde.
4 CPM: Dakika basina donis. Dénis tanimi igin not 3'e géz atiniz.

“5

Sadece hava emisi icin. Hava enjeksiyonuna izin verilmez.

Delta robot
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Boyutlar

Washdown Delta robot IP69K boyutlari

CR_UGD4_[R_HD[]

Robot
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Washdown Delta robot IP67 boyutlari
R6Y311100]03067NJ5 (3 eksen + 1 rotasyonel eksen)
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Not: Montaj igin robot tabaninin tg alani mevcuttur. Diger alani farkl ihtiyaglar icin (6rnegin kablolama) bos birakiniz. Ayrica bir montaj iskeleti tasarlarken civatalarin
konumlarina dikkat ediniz. Sonlandiricinin herhangi bir kismi B yiizeyinden disari gikmamalidir.
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R6Y30110S03067NJ5 (3 eksen)

5725

Montaj bélgesi igin kaldirma
civatalarinin konumlarina (@50)
M4 x 0,7 Derinlik 8 dikkat ediniz.
(Kabloyu

saglamlastirmak igin)
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Not:  Montaj igin robot tabaninin ti¢ alani mevcuttur. Diger alani farkli ihtiyaglar igin (6rnegin kablolama) bos birakiniz. Ayrica bir montaj iskeleti tasarlarken civatalarin
konumlarina dikkat ediniz. Sonlandiricinin herhangi bir kismi B ylizeyinden disari gikmamalidir.
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Washdown Mini Delta robot IP67 boyutlari
R6Y31065[102067NJ5 (3 eksen + 1 rotasyonel eksen)
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Not: Robot kabloyla carpismayi 6nlemek adina montaj bélgesinin capinin 180 mm'den daha kigiik olmasi gerekmektedir. Taban gergevesi kolun hareket ettigi alanda

olmamalidir. Sonlandiricinin herhangi bir kismi B ylizeyinden disari cikmamalidir.
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R6Y30065S02067NJ5 (3 eksen)

3-M8x1,25 Derinlik 20
30 Montaj bélgesi igin kaldirma
civatalarinin konumlarina

dikkat ediniz.

6-M4x0,7 Derinlik 8
kabloyu saglamlastirmak igin

Montaj igin mevcuttur
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Not: Robot kabloyla carpismayi 6nlemek adina montaj bélgesinin capinin 180 mm'den daha kigiik olmasi gerekmektedir. Taban gergevesi kolun hareket ettigi alanda
olmamalidir. Sonlandiricinin herhangi bir kismi B yiizeyinden digari gikmamalidir.
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Delta robot XXL boyutlari
CR_UGD4_XXLH_[R
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Tutucu boyutlari
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Delta robot XL boyutlari
CR_UGD4_XL_[R
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Delta robot boyutlari

CR_UGD4 [R
32,2
120° ) . 120°
368,6 ° .
'9“
o
o o
- @740 hE
} 3
243
o
g%, 8
n
(3]
I ™
M16 (5 x) o
@
3295 350,5 =
350
=) 3
© -
o
el
~
80 (3 x)
f=}
'el
~N
140 (3 x)
o
w
600
S|
4x}4,20 710
. M5-6H T 7
@sHTT10 A2
STC (31,5 > }20 H7
8,57 122,18
G1/8-6H T 19,46
Tutucu boyutlan
229

Delta robot



OMRON

Washdown Mini Delta robot IP65/Mini Delta robot boyutlari
CR_UGD4MINI_[ R[]
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Siparis bilgisi

Sysmac Studio

EtherNet/IP

=

@ Makine kontrolorii EtherCA'F"

(@ Accurax G5 servo stiriicii (® FQ-M gériintiisii NX-series 1/0

=hl=

(@ Delta robot

(@ Mutlak enkoder igin ]
uzatma kablosu 5
(pil tutuculu)

~

\;| Kol 3

Rotasyonel eksen 4
(opsiyonel)

gl

Not: Delta robota servo motorlar dahildir.
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Washdown Delta robot serileri

Sembol Model Kablo (Maks. ta- [Calisma araligi |Tanim Eksen Gegerli servo (2)
uzun- |sima ka- siirticl
lugu |pasitesi
@ CR_UGD4_R_HD3 3m 3 kg @ 1.100x250 mm |3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
o CR_UGD4_R_HD5 5m Hijyenik Tasarim o Kol 2 R88D-KN15H-ECT
= CR_UGD4_R_HD10 10m (yalnizca bu robot kablo igerir) Kol 3 R88D-KN15H-ECT
l||-‘}m. CR_UGD4_R_HD15 | 15m Rotasyonel 4| R88D-KNO8H-ECT
i - CR_UGD4_R_HD20 (20m
CR_UGD4_NR_HD3 |3 m 3 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
CR_UGD4_NR_HD5 |5m Hijyenik Tasarim Kol 2 R88D-KN15H-ECT
CR_UGD4_NR_HD10 |10 m alnizca bu robot kablo igerir
Delta robot IP69K  |CR_UGD4_NR_HD15 [15m v sert) Kol'3 RBBD-KN1SH-ECT
CR_UGD4_NR_HD20 (20 m
@ R6Y31110H03067NJ5 3 kg @ 1.100x450 mm |3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
(ylUksek ataletli rotasyonel eksen) [Kol 2 R88D-KN15H-ECT
Kol 3 R88D-KN15H-ECT
Rotasyonel 4|R88D-KNO1H-ECT
R6Y31110L03067NJ5 3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
\ (UsUk ataletli rotasyonel eksen) Kol 2 R88D-KN15H-ECT
Delta robot IP67 Kol 3 R88D-KN15H-ECT
Rotasyonel 4|R88D-KNO1H-ECT
R6Y30110S03067NJ5 3 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
Kol 2 R88D-KN15H-ECT
Kol 3 R88D-KN15H-ECT
O) R6Y31065H02067NJ5 2 kg @ 650x250 mm |3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KNO4H-ECT
(yUksek ataletli rotasyonel eksen) [Kol 2 R88D-KNO4H-ECT
Kol 3 R88D-KNO4H-ECT
Rotasyonel 4| R88D-KNO1H-ECT
R6Y31065L02067NJ5 3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KNO4H-ECT
(Uslk ataletli rotasyonel eksen) Kol 2 R88D-KNO4H-ECT
Mini Delta robot IP67 Kol 3 R88D-KNO4H-ECT
Rotasyonel 4|R88D-KNO1H-ECT
R6Y30065S02067NJ5 3 eksen Kol 1 R88D-KNO4H-ECT
Kol 2 R88D-KNO4H-ECT
Kol 3 R88D-KNO4H-ECT
@ CR_UGD4MINI_R_TS 1kg @ 450x135 mm |3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KNO4H-ECT
Kol 2 R88D-KNO4H-ECT
Kol 3 R88D-KNO4H-ECT
Rotasyonel 4|R88D-KN04H-ECT
¥ CR_UGD4MINI_NR_TS @ 500x155 mm |3 eksen Kol 1 R88D-KNO4H-ECT
Mini Delta robot IP65 Kol 2 R88D-KNO4H-ECT
Kol 3 R88D-KNO4H-ECT
Delta robot serisi
Sembol Model Maks. ta- |Galigma araligi |Tanim Eksen Gegerli servo (2)
sima ka- sliriicli
pasitesi
@ CR_UGD4_XXLH_R 8 kg @ 1.600x550 mm |3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KN30F-ECT
Kol 2 R88D-KN30F-ECT
Kol 3 R88D-KN30F-ECT
Rotasyonel 4|R88D-KN15F-ECT
CR_UGD4_XXLH_NR 3 eksen Kol 1 R88D-KN30F-ECT
7 Kol 2 R88D-KN30F-ECT
Delta robot XXL Kol 3 R88D-KN30F-ECT
@ CR_UGD4_XL_R 2kg @ 1.300x400 mm |3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
Kol 2 R88D-KN15H-ECT
Kol 3 R88D-KN15H-ECT
Rotasyonel 4|R88D-KN15H-ECT
CR_UGD4_XL_NR 3 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
Kol 2 R88D-KN15H-ECT
Delta robot XL Kol 3 R88D-KN15H-ECT
@ CR_UGD4_R 2kg @ 1.100x400 mm |3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
Kol 2 R88D-KN15H-ECT
Kol 3 R88D-KN15H-ECT
Rotasyonel 4|R88D-KN15H-ECT
CR_UGD4_NR 3 eksen Kol 1 R88D-KN15H-ECT
Kol 2 R88D-KN15H-ECT
Kol 3 R88D-KN15H-ECT
@ CR_UGD4MINI_R 1kg @ 450x135 mm (3 + 1 eksen Kol 1 R88D-KN04H-ECT
Kol 2 R88D-KNO4H-ECT
Kol 3 R88D-KN04H-ECT
Rotasyonel 4| R88D-KNO4H-ECT
CR_UGD4MINI_NR @ 500x155 mm |3 eksen Kol 1 R88D-KNO4H-ECT

Mini Delta robot

Kol 2

R88D-KNO4H-ECT

Kol 3

R88D-KNO4H-ECT
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Enkoder kablolari

Sembol Uygun Delta robotlar Model Gorinim
® ~1[CR_UGD4_[]_HDLJ (Arm 1, 2, 3) 15m R88A-CRKC001-5NR-E
R6Y3[]110J03067NJ5 3m R88A-CRKCO003NR-E
82—%83—%'-“ 5m R8BA-CRKCO05NR-E ] °E
CR:UGD4_ 10m R88A-CRKCO010NR-E
15 m R88A-CRKCO015NR-E
20 m R88A-CRKC020NR-E
*1|CR_UGD4_[1_HDL[] (Rotasyonel eksen 4) 1,5m R88A-CRKA001-5CR-E
R6Y3[]065[102067NJ5 3m R88A-CRKAO03CR-E
8?-3833%-“3 5m R8BA-CRKAOO5CR-E
- 10m R88A-CRKA010CR-E
15 m R88A-CRKA015CR-E
20m R88A-CRKA020CR-E

*1. The CR_UGD4_[]_HD[| modelleri enkoder kablo icermektedir.

Mutlak enkoder pil kablosu (sadece enkoder uzatma kablosu)

Sembol Ozellikler Model Gariiniim
@ Mutlak enkoder pili Pil dahil degildir 0,3m R88A-CRGDOR3C-E
Pil dahildir 0,3m R88A-CRGDOR3C-BS-E :“:ﬂ:j --“

Pil yuvasi

Mutlak enkoder yedek pil

2.000mA.h,36V |-

R88A-BAT01G

Giic ve fren kablolari

Sembol

Uygun Delta robotlar

Model

Gorinim

® -

CR_UGD4_[] HD[] Kol 1,2, 3 Frenli giig [1,5m R88A-CAGB001-5BR-E
3m R88A-CAGB003BR-E
5m R88A-CAGB005BR-E
10m R88A-CAGB010BR-E
15m R88A-CAGB015BR-E
20 m R88A-CAGB020BR-E

Rotasyonel Frensiz [1,5m R88A-CAKA001-5SR-E
eksen 4 gue 3m R88A-CAKAOD03SR-E
5m R88A-CAKA005SR-E
10m R88A-CAKAO10SR-E
15m R88A-CAKA015SR-E
20m R88A-CAKA020SR-E
Fren 1,5m R88A-CAKA001-5BR-E
3m R88A-CAKA003BR-E
5m R88A-CAKAD05BR-E
10m R88A-CAKA010BR-E
15m R88A-CAKA015BR-E
20m R88A-CAKA020BR-E

R6Y3[11100103067NJ5 |Kol 1, 2, 3 Frenli giic [1,5m R88A-CAGB001-5BR-E
3m R88A-CAGB003BR-E
5m R88A-CAGB005BR-E
10m R88A-CAGB010BR-E
15m R88A-CAGB015BR-E
20m R88A-CAGB020BR-E

Rotasyonel Frensiz 1,5m R88A-CAGB001-5SR-E
eksen 4 gl 3m R88A-CAGB003SR-E
5m R88A-CAGB005SR-E
10m R88A-CAGB010SR-E
15m R88A-CAGB015SR-E
20 m R88A-CAGB020SR-E

CR_UGD4_XXLH Kol 1,2,3 Frenli gig [1,5m R88A-CAGD001-5BR-E
kablosu  [3'm R88A-CAGD003BR-E

5m R88A-CAGDO05BR-E )

10m R88A-CAGD010BR-E
15m R88A-CAGD015BR-E
20m R88A-CAGD020BR-E

Rotasyonel Frenligic |[1,5m R88A-CAKF001-5BR-E
eksen 4 3m R88A-CAKF003BR-E
5m R88A-CAKF005BR-E
10m R88A-CAKF010BR-E
15m R88A-CAKF015BR-E
20 m R88A-CAKF020BR-E

Delta robot
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Sembol (Uygun Delta robotlar Model Gorinim
® CR_UGD4_XL Kol 1,2, 3 Frenli 1,5m R88A-CAGB001-5BR-E
CR_UGD4 ve rotasyonel  |gl¢ 3m R88A-CAGB003BR-E
eksen 4 kablosu 5 R8BA-CAGBO05BR-E
10 m R88A-CAGB010BR-E
15 m R88A-CAGB015BR-E
20 m R88A-CAGB020BR-E
R6Y3J065[102067NJ5 |Kol 1, 2, 3 Frensiz |1,5m R88A-CAKA001-5SR-E
gl 3m R88A-CAKA003SR-E
kablosu 57y RBBA-CAKAO05SR-E
10m R88A-CAKA010SR-E
15 m R88A-CAKA015SR-E
20m R88A-CAKA020SR-E
Fren 15m R88A-CAKA001-5BR-E
kablo 3m R88A-CAKA003BR-E
5m R88A-CAKAO005BR-E @C@ it (@@
10 m R88A-CAKA010BR-E
15 m R88A-CAKA015BR-E
20m R88A-CAKA020BR-E
Rotasyonel Frensiz 1,5m R88A-CAGB001-5SR-E
eksen 4 gue 3m R88A-CAGB003SR-E
kablosu 57y RBBA-CAGBO05SR-E
10m R88A-CAGB010SR-E
15 m R88A-CAGB015SR-E
20m R88A-CAGB020SR-E
CR_UGD4MINI_[J_ TS |Kol1,2,3 Frensiz  |1,5m R88A-CAKA001-5SR-E
CR_UGD4MINI ve rotasyonel |gu¢ 3m R88A-CAKAO03SR-E —
eksen 4 5m RBBA-CAKAO05SR-E ———
10 m R88A-CAKA010SR-E o
15 m R88A-CAKA015SR-E
20 m R88A-CAKA020SR-E
Fren 15m R88A-CAKA001-5BR-E
3m R88A-CAKA003BR-E
5m R88A-CAKAO05BR-E e O i
10m R88A-CAKA010BR-E
15 m R88A-CAKA015BR-E
20 m R88A-CAKA020BR-E

*1. The CR_UGD4_[]_HD[] modelleri gii¢ ve fren kablolari icermektedir.

ViZYON
Isim Tip Model
(6) FQ-M serileri Renk NPN FQ-MS120-ECT
PNP FQ-MS125-ECT
Monokrom NPN FQ-MS120-M-ECT
PNP FQ-MS125-M-ECT
Makine kontrolori
isim Fonksiyonlar Delta robot Eksen Model
() NJ Robotik CPU initesi |Lojik sekans, hareket CPU tarafindan desteklenen eksen |16 NJ501-4320
ve veritabani sayisinda en fazla 8 Delta robot
Lojik sekans, hareket kontroli 64 NJ501-4500
ve robotikler 32 NJ501-4400
16 NJ501-4300
Bir Delta robot kontrolii 16 NJ501-4310
Glg¢ kaynag Unitesi NJ-PA3001 (220 VAC)
NJ-PD3001 (24 VDC)
Aksesuarlar
isim Uygun Delta robotlar Ozellikler Model
Carpismaya karsi R6Y3[1110[103067NJ5 TCP flans! ve kollar arasina montelenen R6YACADO1
algilama segenegi R6Y3[]065[102067NJ5 konnektorler
Bilgisayar yazilimi
Ozellikler Model

Sysmac Studio suriim 1.03 veya lizeri

SYSMAC-SE2[]

Cat. No. SysCat_I193E-TR-04

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a ¢evirmek icin 0,03527 ile carpin.

verilmeksizin degistirilebilir.

Uriinlerin siirekli olarak gelistirilmesi sebebiyle, bu kitapcikta belirtilen 6zellikler haber
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RX frekans invertoru

Makineniz i¢in ozellestirildi

* 132 kW’a kadar

» Acik gevrimde yuksek baslangi¢ torku 0,3 Hz'de % 200

» Kapali ¢cevrimde 0 Hz'de tam tork

» Sensodrsiz ve vektor kapali gevrim kontrolu

« ki kat yiiksek nominal deger VT % 120/1 dak ve
CT % 150/1 dak

+ Dahili EMC filtresi.

 Dahili uygulama fonksiyonelligi

+ indeksleme fonksiyonelligi

» Otomatik enerji tasarrufu

» Mikro dalgali gerilim bastirma

e CE, cULus, RoHS

Nominal Degerler
» 200 V Sinifi Gg fazli 0,4-55 kW
* 400 V Sinifi g fazli 0,4-132 kW

. Sv/Snarc
EBL;:!;’IBQI always in control
Z RJ45 — USB kablosu
mcee  gntt 0 0 0or—————- O—7

P +
Giris AC reaktorl I
Dijital I Dijital uzak 5 satir LCD Operatér
- ——— operator — — — operatér kablosu  dijital operatér ! tutucu
I segenekleri I
Filtre | I E—1
L ¥ 9 veya |Eg5
I [S[a]zl=]
| EthercAT~- ., Korkapak LED dijtal
I opsiyon karti operator
<
RX S - Frenleme Unitesi
1
L Frenleme direnci
Reaktor o~ (>
—_— l DC reaktdr
Motor
—————— Cikis AC reaktori
Toprak

:1 5 satirli LCD dijital operatér, invertér ile birlikte fabrika gikisinda standart olarak sunulur.
2 Haberlesme opsiyon karti takili oldugunda iki segenek mevcuttur: bir kor kapak ya da bir LED dijital operatér takin.
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Ozellikler

Tip tanitimi

3G3RX-A4004-E1F

RX serisi
F: Dahili filtre
g‘ :Egg E: Avrupa standardi
Gerilim: Uygulanabilir maks. Motor ¢ikisi
2: Ug faz 200 VAC 004: 0,4 kW
4:  Ug faz 400 VAC !
13K: 132 kW
200 V sinifi
Ug faz: 3G3RX-[J A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | A2220 | A2300 | A2370 | A2450 | A2550
» « |CT'de| 04 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 75 11 15 18,5 22 30 37 45 55
Maks. uygulanabilir 4P kW "
VT'de| 0,75 15 2,2 3,7 55 7,5 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75
200V CT'de 1,0 1,7 2,5 3,6 57 8,3 1 15,9 22,1 26,3 32,9 41,9 50,2 63 76,2
= !nverti_ir . VT'de 1,3 21 3,2 4,1 6,7 10,4 15,2 20 26,3 29,4 39,1 49,5 59,2 72,7 93,5
O | Kaf
X |kVA 280V CT'de 1,2 2,0 3,1 4,3 6,8 9,9 13,3 19,1 26,6 31,5 39,4 50,2 60,2 75,6 91,4
}:g VT'de 1,5 2,6 3,9 5,0 8,1 12,4 18,2 241 31,5 35,3 46,9 59,4 71 87,2 112,2
0"% Nominal cikis CT'de| 3,0 5,0 75 10,5 16,5 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220
5 |akimi (A) VT'de| 37 6,3 94 12 19,6 30 44 58 73 85 113 140 169 210 270
* [Maks. cikis gerilimi Giris gerilimiyle orantili: 0 ila 240 V
Maks. cikis frekansi 400 Hz
Nominal giris gerilimi .
5 v ey 3 fazlili 200-240 V 50/60 Hz
2 8 |izin verilen gerilim
& & |dalgal 9J -%15—+% 10
= [izin verilen frekans 5%
g Rejeneratif frenleme Dahili BRD devresi (harici desarj direnci)
c [Minimum baglanabilir Harici rejeneratif frenleme Unitesi
E S 50 50 35 35 35 16 10 10 75 75 5
Koruyucu yapi 1P20
Sogutma yontemi Zorlamali hava ile sogutma
"1 Standart 3 Fazli standart motoru temel alir.
400 V sinifi
Ug faz: 3G3RX-[J A4004| A4007| A4015| A4022| A4040| A4055( A4075( A4110( A4150( A4185( A4220| A4300| A4370| A4450| A4550| B4750| B4900| B411K| B413K
Uygulanabilir maksimum CT'de| 04 0,75 1,5 2,2 4,0 55 75 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110 132
motor 4P kW VT'de| 075 | 15 | 22 | 40 | 55 | 75 | 11 15 | 185 | 22 | 30 | 37 | 45 55 | 75 | 90 | 110 | 132 | 160
400V CT'de| 1,0 1,7 25 3,6 6,2 9,7 131 17,3 | 221 | 26,3 | 33,2 | 40,1 | 51,9 63 77,6 | 103,2| 121,9| 150,3 | 180,1
= anerti?‘r . VT'de| 1,3 2,1 3,3 4.6 7.7 11 152 | 20,9 | 256 | 304 | 394 | 484 | 588 | 72,7 | 93,5 | 110,8| 135 | 159,3| 200,9
= |kVA 480V CT'de| 1,2 2,0 3,1 4,3 74 11,6 | 158 | 20,7 | 26,6 | 315 | 39,9 | 482 | 62,3 | 756 | 93,1 | 128,3| 146,3| 180,4 | 216,1
é"-g VT'de| 1,5 2,5 4,0 55 9,2 13,3 | 182 | 241 | 30,7 | 36,5 | 47,3 | 58,1 | 70,6 | 87,2 | 112,2| 133 | 162,1| 191,2| 2411
© £ [Nominal cikis CT'de| 1,5 2,5 3,8 5,3 9,0 14 19 25 32 38 48 58 75 91 112 149 176 217 260
£ |akimi (A) VT'de| 19 | 31 | 48 | 67 | 111 | 16 | 22 | 29 | a7 | 43 | 57 | 70 | 85 | 105 | 135 | 160 | 195 | 230 | 290
* [Maks. cikis gerilimi Girig gerilimiyle orantili: 0 ila 480 V
Maks. cikis frekansi 400 Hz
Nominal giris gerilimi 9
5 |ve ey 3 fazhli 380-480 V 50/60 Hz
& 8 |izin verilen gerilim
3 & |dalgal g -% 15— +% 10
* |izin verilen frekans %5
dalgalanmasi °
g Rejeneratif frenleme Dahili BRD devresi (harici desarj direnci
©  |Minimum baglanabilir Harici rejeneratif frenleme Unitesi
E S iStans 100 | 100 | 100 | 100 70 70 35 35 24 24 20
Koruyucu yapi 1P20 IPOO
Sogutma yontemi Zorlamali hava ile sogutma

"1 Standart 3 Fazli standart motoru temel alir.
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Ortak ozellikler

Model numarasi
3G3RX

Ozellikler

Kontrol fonksiyonlari

Motor kontrolii

Modulasyonlu fazlar arasi sinlizoidal puls PWM (Sensorsiiz vektor kontroll, motor geri beslemeli kapali gevrim vektord, V/F)

Kontrol modu

Hiz, tork ve indeksleme fonksiyonelligi

Cikig frekans araligi

0,10-400,00 Hz

Frekans hassasiyeti

Dijital ayar degeri: Maks. frekansin +% 0,01'i

Analog ayar degeri: Maks. frekansin +% 0,2'si (25 +10°C)

Frekans ayar degeri ¢oziiniirliigii

Dijital ayar degeri: 0,01 Hz

Analog giris: 12 bit

Cikig frekansi ¢oziiniirligi

0,01 Hz

Baslangic torku

% 150/0,3 Hz (sensorsiliz vektor kontroll veya 0 Hz'de sensdrsiiz vektor kontroll altinda)

0 Hz'de % 200/Torque (belirtilenden bir derece dusik bir motor boyutu bagli oldugunda, 0 Hz'de sensérsiiz vektér
kontroll altinda)

Asin yiiklenebilirlik

CT igin % 150/60 sn, % 200/3 sn; VT icin % 120/60 sn

Frekans ayar degeri

0-10 VDC (10 KQ), -10-10 VDC (10 KQ), 4-20 mA (100 Q), EtherCAT haberlesmesi

VIf Karakteristikler

V/f 30-400 Hz taban frekanslarinda istege bagh olarak degistirilebilir, V/f frenleme sabit torku, azaltma torku, sensorsiiz vektor
kontroll, 0 Hz'de sensoérsuiz vektdr kontrol

Fonksiyonellik

Girig sinyalleri

8 terminal, NO/NC anahtarlanabilir, sink/source logic anahtarlanabilir

[Terminal fonksiyonu] 61 arasindan 8 fonksiyon segilebilir.

Geri (RV), Cok adimli hiz ayar ikili 1 (CF1), Cok adimli hiz ayari ikili 2 (CF2), Cok adimli hiz ayari ikili 3 (CF3), Cok adimli
hiz ayari ikili 4 (CF4), Jogging (JG), DC enjeksiyon frenleme (DB), 2. kontrol (SET), 2 adimli hizlanma/yavaslama (2CH),
Serbest ¢alisma durdurmasi (FRS), Harici hata (EXT), USP fonksiyonu (USP), Ticari anahtarlama (CS), Yazilim kilidi (SFT),
Analog input anahtarlama (AT), 3. kontrol (SET3), Sifilama (RS), 3 kablolu baslatma (STA), 3 kablolu durdurma (STP), 3
kablolu ileri/geri (F/R), PID etkin/devre disi (PID), PID entegral sifirlama (PIDC), Kontrol kazang anahtarlama (CAS),
UP/DWN hizlandirilmig fonksiyonu (UP), UP/DWN yavaslatiimis fonksiyonu (DWN), UP/DWN fonksiyon verisi temizleme
(UDC), Zorlamali operatér (OPE), Cok adimli hiz ayar biti 1 (SF1), Cok adimli hiz ayar biti 2 (SF2), Cok adimli hiz ayar biti
3 (SF3), Cok adimli hiz ayar biti 4 (SF4), Cok adimli hiz ayar biti 5 (SF5), Gok adimli hiz ayar biti 6 (SF6), Cok adiml hiz
ayar biti 7 (SF7), Asiri yik sinir anahtarlama (OLR), Tork siniri etkin (TL), Tork siniri anahtarlama 1 (TRQ1), Tork siniri
anahtarlama 2 (TRQ2), P/PI anahtarlama (PPI), Fren onayi (BOK), Yén (ORT), LAD iptal(LAC), Pozisyon sapma temizle
(PCLR), Puls train pozisyon komut girisi izni (STAT), Frekans ekleme fonksiyonu (ADD), Zorlamali terminal blogu (F-TM),
Tork referans girig izni (ATR), Entegre gii¢ temizle (KHC), Servo Agik (SON), ilk uyarim (FOC), Analog komut tutma (AHD),
Pozisyon komut secimi 1 (CP1), Pozisyon komut secimi 2 (CP2), Pozisyon komut segimi 3 (CP3), Sifir dénus siniri sinyali
(ORL), Orjine déniis baglangig sinyali (ORG), ileri siirlis durdurma (FOT), Geri siirlis durdurma (ROT), Hiz/Pozisyon
anahtarlama (SPD), Puls sayaci (PCNT), Puls sayaci temizle (PCC), Atama yok (no)

Cikig sinyalleri

5 agcik kollektor ¢ikis terminali: NO/NC anahtarlanabilir, sink/source logic anahtarlanabilir

1 réle (SPDT kontak) ¢ikis terminali: NO/NC anahtarlanabilir

[Terminal fonksiyonu] 45 arasindan 6 fonksiyon segilebilir.

RUN sirasinda sinyal (RUN), Sabit hiz varis sinyali (FA1), Asiri ayar frekans varis sinyali (FA2), Asiri yuk uyarisi (OL),
Asiri PID sapmasi (OD), Alarm sinyali (AL), Sadece ayar frekansi varis sinyali (FA3), Asiri tork (OTQ), Anlik giig kesintisi
sirasinda sinyal (IP), Diislik gerilim sirasinda sinyal (UV), Tork sinir (TRQ), RUN siiresi agildi (RNT), Gili¢ agma siresi agildi
(ONT), Termal uyari (THM), Fren serbest birakma (BRK), Fren hatasi (BER), 0-Hz sinyali (ZS), Asiri hiz sapmasi (DSE),
Pozisyona hazir (POK), Ayar frekansi asildi 2 (FA4), Sadece ayar frekansi 2 (FA5), Asiri yik uyarisi 2 (OL2), Analog FV
baglanti kesilmesi algilama (FVDc), Analog FI baglanti kesilmesi algilama (FIDc), Analog FE baglanti kesilmesi algilama
(FEDc), PID FB durum ¢ikisi (FBV), Ag hatasi (NDc), Logic isletim ¢ikisi 1 (LOG1), Logic isletim ¢ikisi 2 (LOG2), Logic isletim
cikisi 3 (LOG3), Logic isletim gikisi 4 (LOG4), Logic isletim ¢ikisi 5 (LOG5), Logic isletim ¢ikisi 6 (LOG6), Kapasitor 6mri
uyarisi (WAC), Sogutma fani émri uyarisi (WAF), Baslatma kontagi sinyali (FR), Sogutucu asir isinma uyarisi (OHF),
Hafif yiik algilama sinyali (LOC), Isletime hazir (IRDY), lleri galigtir (FWR), Geri galistir (RVR), Hayati ariza (MJA),
Pencere komparatéri FV (WCFV), Pencere komparatéri FI (WCFI), Pencere komparatéri FE (WCFE), Alarm kodlari

0-3 (AC0-AC3)

Standart fonksiyonlar

V/f serbest ayari (7), Ust/alt frekans siniri, Frekans sigramasi, Egrisel hizlanmalyavaglama, Manuel tork yiikseltme seviyesi/
freni, Enerji tasarruflu isletim, Analog metre ayari, Baslama frekansi, Tasiyici frekans ayari, Elektronik termal fonksiyon,
(serbest ayar mevcuttur), Harici baglatma/bitirme (frekans/oran), Analog giris segimi, Hareket yeniden dene, Anlik gli¢
kesintisi sirasinda yeniden baslat, Cesitli sinyal ¢ikislari, Distimis gerilimli baslangig, Asiri yik siniri, Baglatma deg@er ayari,
Gl¢ kapatmada otomatik yavaslama, AVR fonksiyonu, Otomatik hizlanma/yavaslama, Otomatik ayarlama (Gevrimigi/
Cevrimdist), Yiksek tork goklu motor igletimi kontroll (bir invertorli iki monitériin sensoérsiiz vektor kontrolii)

Analog girigler

Analog girisler 0-10 V ve -10-10 V (10 KQ), 4-20 mA (100 Q)

Analog cikiglar

Analog gerilim ¢ikisi, Analog akim ¢ikisi, Puls train ¢ikisi

Hizlanma/Yavaglama siireleri

0,01-3.600,0 sn (dogrusal/egrisel segimi)

Gosterge

Durum géstergesi LED’leri Calistir Programla, Giig, Alarm, Hz, Amps, Volt, %

Dijital operatér: 23 6ge, ¢ikis akimi, ¢ikis frekansi izlemek igin kullanilabilir...

Koruma fonksiyonlari

Motor asir yitk

Elektronik Termal asiri yik rélesi ve PTC termistor girisi

Anlik asir akim

3 sn igin nominal akimin % 200'u

Asin yiik

1 dakika igin % 150

Asini gerilim

400 V tipi igin 800 V ve 200 V tipi igin 400 V

Anlik giic kaybi

DC veri yolu kontrolii ile durmak igin yavaslar, serbest durma

Sogutucunun asiri Isinmasi

Sicaklik monitéri ve hata algilama

Durma 6nleme seviyesi

Hizlanma, yavaglama ve sabit hizda durmanin énlenmesi

Topraklama hatasi

Gl¢ agmada algilama

Gii¢ sarj gostergesi

P ve N arasindaki gerilim 45 V'den yliksek oldugu zaman agik

Cevre kosullari

Koruma derecesi

IP20/IP00

Gevre nem orani

% 90 RH veya daha az (yogunlasma olmadan)

Depolama sicakhgi -20°C — +65°C (nakliye esnasinda kisa sureli is1)
Cevre sicakhgi -10°C-50°C
Montaj ic mekanda (asindirici gaz, toz vs. olmadan)
Montaj yiiksekligi Maks. 1.000 m

- 3G3RX-AD004 — AO220, 5,9 m/sn? (0,6 G), 10-55 Hz
Vibrasyon

3G3RX-A0300 — BO13K, 2,94 m/s? (0,3 G), 10-55 Hz

RX frekans invertorii
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Boyutlar

Sekil 1 Sekil 2
W I W
u i

0

0
I

0
—— D
= ==
% ——>
e —>o
—>o
—>
= 1|

Sekil 3

247
/ w | 2:410 (A2300 ve A4300 modeller)
W1 2-912 (A2370, A2450, A2550, A4370, A4450 ve A4550 modeller)
| \/

= <+
0
M 0

I =
i
—
=
=
—
—
=
0
L 1 _
.
)

10 (A2300 ve A4300 modeller)
12 (A2370, A2450, A2550, A4370, A4450 ve A4550 modeller)
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Sekil 5
2-912
e oo
T T
=
=
o =
=
[}
N P N n . Boyutlar mm olarak
Gerilim sinifi R Sekil w W1 w2 Y HA D D1 D2 | Agiriik (kg)
A2004
A2007
A2015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A2022
A2037
A2055
e A2075 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
2%03\2/' A2110
A2150
A2185 3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A2220
A2300 310 265 - 540 510 195 - - 20
A2370
4 390 300 - 550 520 250 - - 30
A2450
A2550 480 380 - 700 670 250 - - 43
A4004
A4007
A4015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A4022
A4040
A4055
A4075 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
A4110
i A4150
li%ga\z/“ A4185 3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A4220
A4300 310 265 - 540 510 195 - - 22
A4370 .
A4450 390 300 - 550 520 250 - - 30
A4550
B4750
54900 ) 390 300 - 700 670 270 - - 60
B411K
480 380 - 740 710 270 - - 80
B413K
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Rasmi filtreleri

iz diisim boyutlar Blok tipi boyutlari Blok tipi boyutlari
rHT W/ W T He A
) (G 0] R ol

Gmontaj
| elemanlar

o M =T [ I T
aisesnetme |y, | Lyd

elemanlar

Boyutlar
L w H X Y M

Gerilim invertdr modeli Rasmi model Filtre tipi Agirhik (kg)

3G3RX-A2004
3G3RX-A2007
3G3RX-A2015 AX-FIR2018-RE 305 152 45 290 110 M5 2,0
3G3RX-A2022
3G3RX-A2037

Ayak izi

3G3RX-A2055
3G3RX-A2075 AX-FIR2053-RE 320 212 56 296 189 M6 2,5
3x200 V 3G3RX-A2110

3G3RX-A2150

3G3RX-A2185 AX-FIR2110-RE 8,0
4 1 24 414 - Kitap tipi
3G3RX-A2220 55 0 0 80 itap tipi

3G3RX-A2300 AX-FIR2145-RE 8,6

3G3RX-A2370
AX-FIR3250-RE - 13
3G3RX-A2450 386 260 135 240 235 - Blok tipi

3G3RX-A2550 AX-FIR3320-RE 13,2

3G3RX-A4004
3G3RX-A4007
3G3RX-A4015 AX-FIR3010-RE 305 152 45 290 110 M5 1,4
3G3RX-A4022
3G3RX-A4040

3G3RX-A4055
3G3RX-A4075 AX-FIR3030-RE 312 212 50 296 189 M6
3G3RX-A4110

Ayak izi
v 2,2

3G3RX-A4150
3x400 V 3G3RX-A4185 AX-FIR3053-RE 451 252 60 435 229 M6 4,5
3G3RX-A4220

3G3RX-A4300 AX-FIR3064-RE 598 310 70 578 265 M8 7,0

3G3RX-A4370 AX-FIR3100-RE 8,0

3G3RX-A4450 486 110 240 414 80 - Kitap tipi
AX-FIR3130-RE 8,6
3G3RX-A4550

3G3RX-B4750
3G3RX-B4900

AX-FIR3250-RE 13,0

386 260 135 240 235 N Blok tipi

3G3RX-B411K
AX-FIR3320-RE 13,2

3G3RX-B413K
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AC Girig Reaktorii

0 [
c2 &4
L
=F
[ .o o,
—
[ fe——0 ——= r-—— g —
H r L.
Boyutl
Gerilim Referans SyHta Agiriik (kg)
A B1 B2 c1 c2 D E F
AX-RAI02800100-DE
120 80 120 80 62 55 2,35
AX-RAI00880200-DE
AX-RAI00350335-DE 190 55
200V AX-RAI00180670-DE 180 85 140 55 ’
AX-RAI00091000-DE 205 6 6,5
AX-RAI00071550-DE 105 205 85 11,7
AX-RAI00042300-DE 240 130 - 210 - 200 75 16,0
AX-RAI07700050-DE 70 52 1,78
AX-RAI03500100-DE 120 80 120 80 6 55 2,35
AX-RAI01300170-DE 25
AX-RAI00740335-DE 85 190 55 5,5
400 V AX-RAI00360500-DE 180 205 140 6,5
AX-RAI00290780-DE 105 85 6 11,7
AX-RAI00191150-DE
110 275 75 16,0
AX-RAI00111850-DE 240 200
AX.RAI00072700-DE 165 - 210 - 110 27,0
DC reaktor
sekil 1 _ Sekil 2
- : L] 1 B
| e o o ‘
2 LR LT —
!' = @ [°oopoc) of p %
| = | c
| 1y | | I q
i lued lo = — ol — ﬁ
oG e00 —
' ik add b [ Ie] oly — — o
: r jfe—— D | - E —
- A
200 V 400 V
Referans Sek. Boyutlar Referans Sek. Boyutlar
AX-RC Al B © D|E|F|G]|Y kg AX-RC Al B © D|E|F|G]|Y kg
10700032-DE 96 1,22 | 43000020-DE 96 1,22
06750061-DE 27000030-DE
035710093DF 84 | 113| 105 | 101 | 66 | 5 | 75| 2 | 160 [—oorrromr 84 |113| 105 | 101 | 66 | 5 | 75| 2 | 1,60
02510138-DE 116 1,95 | 10100069-DE 116 1,95
01600223-DE | 1 [108]135| 124 | 120 | 82 | 6,5 95| 3,20 | 06400116-DE | 1 |[108|135| 133 | 120 | 82 | 6,5 95| 3,70
01110309-DE 136 9,5 520 | 04410167-DE 136 9,5 5,20
120 | 152 1 4 120 | 152 1 4| 7
00840437-DE 01152 =561 13°| © ; | 6,00 | 03350219-DE 01152 =261 13°| © _ | 600
00590614-DE 160 11,4 | 02330307-DE 160 11,4
00440859-DE 1501 177 182,6 160 | 115 2 14,3 | 01750430-DE 1501 177 182,6 160\ 1S 7 2 14,3
00301275-DE 161 88 17,0 | 01200644-DE 161 88 17,0
00231662-DE 195 =961 1625 | 185 =g 10 25,5 | 00920797-DE 195 =961 1625 | 185 =g 10 25,5
00192015-DE | 2 188 109 - | - | 34,0 | 00741042-DE 188 109 34,0
00162500-DE 240 [ 198 | 200 | 228 [ 119 12 38,0 | 00611236-DE 240 1198 | 500 | 22 119 38,0
00133057-DE 228 149 42,0 | 00501529-DE | 2 228 149 - | - | 420
00372094-DE 12 48,0
00312446-DE
216 133 67,0
00252981-DE 300 250 | 288 ’
00213613-DE 236 153 79,0

RX frekans invertorii 241




OmRON

AC Cikis Reaktorii

l—.— B ——
x u e
0 o |l "_
c2 e
| m— |
N E
.o 0, -
[_‘i-o— D ——= -
A
Referans Boyutlar Adirhik
A B1 B2 c1 c2 D E F kg
AX-RAO11500026-DE 120 - 70 - 120 80 52 55 1,78
AX-RA007600042-DE 120 - 70 - 120 80 52 5,5 1,78
AX-RA004100075-DE 120 - 80 - 120 80 62 55 2,35
AX-RA003000105-DE 120 - 80 - 120 80 62 55 2,35
AX-RAO01830160-DE 180 - 85 - 190 140 55 6 55
AX-RAO01150220-DE 180 - 85 - 190 140 55 6 55
AX-RA000950320-DE 180 - 85 - 205 140 55 6 6,5
AX-RAO00630430-DE 180 - 95 - 205 140 65 6 9,1
AX-RAO00490640-DE 180 - 95 - 205 140 65 6 9,1
AX-RA000390800-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RA000330950-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RA0O00251210-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO00191450-DE 240 - 120 - 275 200 85 6 18,6
AX-RA000161820-DE 240 - 150 - 275 200 110 6 27,0
AX-RA000132200-DE 240 165 - 210 - 200 110 6 27,0
AX-RAO16300038-DE 120 - 70 - 120 80 52 55 1,78
AX-RAO11800053-DE 120 - 80 - 120 80 52 55 2,35
AX-RA007300080-DE 120 - 80 - 120 80 62 55 2,35
AX-RA004600110-DE 180 - 85 - 190 140 55 6 55
AX-RAO03600160-DE 180 - 85 - 205 140 55 6 6,5
AX-RA002500220-DE 180 - 95 - 205 140 55 6 9,1
AX-RA002000320-DE 180 - 105 - 205 140 85 6 11,7
AX-RA001650400-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO01300480-DE 240 - 120 - 275 200 85 6 18,6
AX-RAO01030580-DE 240 - 120 - 275 200 85 6 18,6
AX-RA000800750-DE 240 - 120 - 275 200 110 6 27,0
AX-RA000680900-DE 240 - 150 - 275 200 110 6 27,0
AX-RA000531100-DE 240 - 150 - 275 200 110 6 27,0
AX-RAO00401490-DE 300 - 165 - 320 200 125 6 440
AX-RA000331760-DE 300 - 165 - 320 200 125 6 44,0
AX-RA000262170-DE 360 230 - 300 - 300 145 8 70,0
AX-RAO00212600-DE 360 230 - 300 - 300 145 8 70,0
Cikis Bobini (Sok Bobini) ‘ X ‘
Referans D Motor Boyutlar Agirhk [ (o o
cap KW LIW/[H]|X]| Y] m kg WY om
AX-FER2102-RE 21 <22 85 | 22 | 46 | 70 | - 5 0,1 N °
AX-FER2515-RE 25 <15 105 | 25 | 62 | 90 | - 5 0,2 1 L 1
AX-FER5045-RE 50 <45 150 | 50 | 110 [ 125 | 30 | 5 0,7
AX-FER6055-RE 60 <55 | 200] 65 | 170 | 180 | 45 | & 1,7
H
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Frenleme uinitesi boyutlar

Boyutlar
Referans

B B1 Y H1 T S
AX-BCR4015045-TE

2,5 | 40, 1 1 22
AX-BCR4017068-TE 825 405 %0 8 0 6
AX-BCR2035090-TE
AX-BCR2070130-TE

130 | 64,5 | 205 | 193 | 208 6
AX-BCR4035090-TE
AX-BCR4070130-TE
AX-BCR4090240-TE 131 | 64,5 | 298 | 280 | 300 9

Direnc boyutlari

AX-REMOOK1xxx

]

T,

PN
e

B
S,
1

N

[

° oTaE

BC...
[~ cHopPER

OVERGURRENT
ACTIVE

POWER

oANGER
HIGHVOLTAGE |

BUSS—
BUSS:

+*

o«

, [Ceee]

H1

L ]| —

B1

Boyutl Agirhik
Tip Sek. SYEtel g
L Y M 1 T G N kg
AX-REMO0K2070-1E
AX-REMO0K2120-1E 105 27 36 94 - - - 0,2
AX-REMO0K2200-1E
AX-REMO0K4075-1E
AX-REMO0K4035-1E 1 200 27 36 189 - - - 0,425
AX-REMO0K4030-1E
AX-REMOO0K5120-1E 260 27 36 249 - - - 0,58
AX-REMOO0K6100-1E
00K6100 320 27 36 309 - - - 0,73
AX-REMOO0K6035-1E
AX-REMO0K9070-1E
AX-REM00K9020-1E 2 200 61 100 74 211 40 230 1,41
AX-REMOO0K9017-1E
AX-REM01K9070-IE
3 365 73 105 350 70 - - 4
AX-REMO1K9017-IE
AX-REMO2K1070-1E 310 100 240 295 210 7
AX-REM02K1017-1E 4 - -
AX-REM03K5035-1E
365 100 240 350 210 - - 8
AX-REM03K5010-1E
AX-REM19K0006-1E
AX-REM19K0008-IE
9K0008 206 350 140 190 50 - - 8,1
AX-REM19K0020-1E 5
AX-REM19K0030-1E
AX-REM38K0012-IE 306 350 140 290 50 - - 14,5

RX frekans invertorii
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Standart baglantilar

DC reaktor
(istege baQII)i-D-:

Frenleme direnci

-|:} (opsiyonel)

A4
PD/+1  P/+

3 faz 200 VAC
3 fazli 400 VAC ,s4 devre teli

Kontrol devresi gli¢ kaynagini ve ana
devre gug¢ kaynagini ayri ayri kablo ile
baglamak icin éncelikle J51 konnektor
kablosunu cikardiginizdan emin olun.

Kontrol devres|

glc kaynagi

Cok fonksiyonlu giris

Cok fonksiyonlu giris 2
Cok fonksiyonlu giris ﬂ
—

1Cok fonksiyonlu giris 4
Cok fonksiyonlu giris 5

Cok fonksiyonlu giris 6

Cok fonksiyonlu giris 7

Cok fonksiyonlu giris ﬂ ’

Dizi giris sinyali ortak/\ / lP24

IV}

o N o o A WO DN =

CM1
Termistor
TH
Frekans referansi "
Frekans ayar nitesi glic kaynag! ALY
500 —2kQ Frekans referans
giris (gerilim) (0]
1 Frekans referans 1o ke
T I:L yardimcl girisi (gerilim) 02
1 i Frekans referans ok
-|— girisi (akim) ol 100c) __10 vDhC
Frekans referansi \ /I IFI
ortak L+

I+

I __3‘3 == 24VDC
N A
FW

Opsiyon 1

Opsiyon 2

Roéle cikist *1

Ortak

Cok fonksiyonlu ¢ikis 1
Cok fonksiyonlu ¢ikis 2
Cok fonksiyonlu ¢ikis 3
Cok fonksiyonlu cikis 4

Cok fonksiyonlu ¢ikis 5

Coklu fonksiyonlu ¢ikis ortak

RS485 haberlesmesi

Sonlandirici
direncler icin

Analog monitér gikisi
(gerilim ¢ikisi)

Analog monitor ¢ikisl
(akim c¢ikisr)

Dijital monitor ¢ikisl
(PWM cikist)

«1 L analog giris ve ayrica analog ¢ikis i¢in ortak referanstir.

Terminal blok o6zellikleri

Terminal isim

Fonksiyon (sinyal seviyesi)

R/L1, S/L2, TIL3

Ana devre gug¢ kaynagi giris

Sirlcuyl sebekeye baglamak icin kullanilir.

UIT1, VIT2, WIT3

Invertér gikisi

Motoru baglamak igin kullanilir

Harici DC reaktor terminali

Normal olarak kisa devre cubugu ile baghdir. DC reaktor bagliyken +1 ve P/+2 arasindaki

PD/+1, PI+ kisa devre cubugunu gikartin.
P/+, RB Fren direnci baglanti terminalleri Opsiyon frenleme direncini baglayin (frenleme torku gerekliyse)
Rejeneratif frenleme Unitesi baglant Istege bagli rejeneratif frenleme Unitelerini baglayin.
P/+, N/- P
terminali
o Topraklama Topraklama icin (topraklama yerel topraklama kanununa uygun olmalidir.)
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Kontrol devresi

Tip No. Sinyal adi Fonksiyon |Sinya| Seviyesi
” Y Frekans referansi gli¢ kaynagi 10 VDC 20 mA maks
c
g (o] Gerilim frekansi referans girisi 0-12 VDC (10 kQ)
2
[N
;% 02 Gerilim yardimcei frekans referansi 0 — +12 VDC (10 kQ)
=
% ol Akim frekans referans girigi 4-20 mA (100 Q)
<
[T
L Frekans referansi ortak Analog monitér (AM, AMI) terminalleri igin ortak terminal
AM Cok fonksiyonlu analog gerilim gikisi Fabrika ayari: Cikis frekansi 2 mA maks
S5 . . 4-20 mA
gi_i AMI Cok fonksiyonlu analog akim gikigl Fabrika ayari: Cikis frekansi (maks emp 250 0)
= FM  |PWM monitsr cikisi Fabrika ayari: Cikis frekansi 0-10 VDC
g yan: Liis Maks 3,6 kHz
g‘? P24 Dahili 24 VDC Kontak giris sinyali i¢in glic kaynagi 100 mA maks
>
© N CM1 Girig ortak P24, TH ve FM dijital monitérler igin ortak terminal
FW ileri déniis komutu terminali FW agikken motor g¢alismasi ileri yonde.
1 Fabrika ayari: Geri (RV)
2 Fabrika ayari: Harici hata (EXT)
. . 27 VDC maks
E 3 Fabrika ayari: Sifirla (RS) Giris empedansi
o ) — 47 kQ
o 4 . - Fabrika ayari: Multi-step hiz referansi 1 (CF1) Maks akim 5,6 mA
c Cok fonksiyonlu giris Y 118 VDC
S 5 Fabrika ayari: Multi-step hiz referansi 2 (CF2) aniyor:
= veya daha fazla
€ 6 Fabrika ayari: Jogging (JG)
[’
7 Fabrika ayari: ikinci kontrol (SET)
8 Fabrika ayari: Tahsis yok (NO)
Sink lojigi: P24 ve PLC kisa devre
PLC Cok fonksiyonlu giris ortak ug Source lojigi: PLC ve CM1 kisa devre
Kisa devre cubugu kaldirilarak harici kaynak ile kullanilir
11 Fabrika ayari: Calisma sirasinda (RUN)
5 12 Fabrika ayari: 0 Hz sinyali (ZS)
k3 . ) . N 27 VDC maks
g 13 Coklu fonksiyonlu ¢ikis Fabrika ayari: Asiri yik uyarisi (OL) 50 mA maks
g 14 Fabrika ayari: Asiri tork (OTQ)
=
Q 15 Fabrika ayari: Sabit hiz varigi (FA1)
CM2 Cok fonksiyonlu ¢ikis ortak Cok fonksiyonlu ¢ikis terminalleri 11-15 igin ortak terminal
AL1  |Réle gikisi (Normalde kapali) R yiki
Fabrik Al kist (AL) ALT-ALO
= Réle ¢ikisi (Normalde agik abrika ayari: Alarm ¢ikisi
& AL2 gikisi (Nori cik) Y gikis 250 VAC 2 A
x Normal ¢alisma altinda
o AL2-ALO
2 MA-MC acik
o ALO |Réle gikigi ortak MB-MC kapall 250 VAC 1 A
| yUki
250 VAC 0,2 A
Ortak terminal olarak SC ucu kullanilir
Sensor TH Harici termistor giris terminali 100 mW minimum 0-8 VDC
Sicaklik hatasinda empedans: 3 kQ
SP
RS485 Modbus terminalleri - Diferansiyel girisi
5 SN
K
T RP
RS485 sonlandirici rezistor terminalleri - -
SN

RX frekans invertorii
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OmRON

invertor is1 kaybi
Ug faz 200 V sinif

Model 3G3RX- A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | A2220 | A2300 | A2370 | A2450 | A2550
] 200V 1,0 1,7 | 25 3,6 57 | 83 | 110 | 159 | 221 | 26,3 | 329 | 41,9 | 50,2 | 63,0 | 76,2
He
1:'7,§
%’é*‘ 240 V 12 | 20 3,1 43 68 | 99 | 133 | 19,1 | 26,6 | 31,5 | 39,4 | 502 | 60,2 | 756 | 91,4
X

Nominal akim (A) 3,0 5,0 75 | 10,5 | 165 | 24 32 46 64 76 95 121 | 145 | 182 | 220

£ % 70 yiikte kayiplar 64 76 102 | 127 | 179 | 242 | 312 | 435 | 575 | 698 | 820 | 1100 | 1345 | 1625 | 1975
%8
a2 % 100 yiikte kayiplar 70 88 125 | 160 | 235 | 325 | 425 | 600 | 800 | 975 | 1.150 | 1.550 | 1.900 | 2.300 | 2.800

3

Nominal gikista verimlilik 851 | 895 | 923 | 93,2 | 94,0 | 94,4 | 946 | 94,8 | 949 | 950 | 950 | 950 | 951 | 951 | 951
Sogutma Yontemi Zorlamali hava ile sogutma
Ug faz 400 V sinif

Model 3G3RX- |A4004|A4007|A4015|A4022|A4040|A4055|A4075A4110|A4150| A4185|A4220| A4300| A4370|A4450| A4550|B4750|B4900|B411K|B413K
=B 400 V 10| 1,7 | 25 | 36 | 62 | 97 | 131|173 | 22,1 | 26,3 | 33,2 | 40,1 | 51,9 | 63,0 | 77,6 | 103,2| 121,9| 150,3 | 180,1
0=
t"ag
%’%*‘ 480 V 12 | 20| 31 | 43 | 74 | 116 | 158 | 20,7 | 26,6 | 31,5 | 39,9 | 48,2 | 62,3 | 75,6 | 93,1 | 123,8|146,3| 180,4 | 216,1
— X
Nominal akim (A)| 15 | 25 | 38 | 53 | 90 | 14 19 25 32 38 48 58 75 91 | 112 | 149 | 176 | 217 | 260

= %k:%‘:';:e 64 | 76 | 102 | 127 | 179 | 242 | 312 | 435 | 575 | 698 | 820 |1.100|1.345|1.625| 1.975| 2.675 | 3.375 | 3.900 | 4.670
%S
59 —

g %k;%‘;';:e 70 | 88 | 125 | 160 | 235 | 325 | 425 | 600 | 800 | 975 | 1.150| 1.550 | 1.900 | 2.300 | 2.800 | 3.800 | 4.800 | 5.550 | 6.650
Nor‘:l;rrlﬂﬁllikklsta 85,1 | 89,5 | 92,3 | 93,2 | 94,0 | 64,4 | 946 | 94,8 | 949 | 950 | 950 | 950 | 951 | 951 | 951 | 952 | 952 | 95,2 | 95,2
Sogutma Yontemi Zorlamali hava ile sogutma
Giris AC Reaktorii

AC reaktor RX
Gg kaynagi MCCB

¢ xaynag Phrec Ul ~~ X RL1S
~_ H
—~ e Y N Y SNh2g
T ! Z T3

< L—mN YN ©

3 faz 200 V sinifi 400 V sinifi

Uygulanabilir _ s Uygulanabilir . T

maks. motor cikigi Referans Aklm;\:legerl IndlrLk:Ians maks. motor ¢ikigi Referans Aklmgegerl IndlrLk:Ians
KW KW

0,4ila1,5 AX-RAI02800100-DE 10,0 2,8 0,4ila1,5 AX-RAI07700050-DE 5,0 7.7

2,2ila 3,7 AX-RAI00880200-DE 20,0 0,88 2.2ila3,7 AX-RAI03500100-DE 10,0 35

55ia7,5 AX-RAI00350335-DE 335 0,35 55ia7,5 AX-RAI01300170-DE 17,0 13

11,0ila 150 |AX-RAI00180670-DE 67,0 0,18 11,0ila 15,0 AX-RAI00740335-DE 33,5 0,74

18,5ila22,0 | AX-RAI00091000-DE 100,0 0,09 18,51la 22,0 AX-RAI00360500-DE 50,0 0,36

30,0ila 37,0 | AX-RAI00071550-DE 155,0 0,07 30,0 ila 37,0 AX-RAI00290780-DE 78,0 0,29

450ila550 | AX-RAI00042300-DE 230,0 0,04 45,0 ila 55,0 AX-RAI00191150-DE 115,0 0,19

75,0 ila 90,0 AX-RAI00111850-DE 185,0 0,11
110,0ila 132,0 | AX,RAI00072700-DE 270,0 0,07

246

Frekans invertori



OMmRON

DC Reaktor
Gug
Kaynag
—~_
~
~
DC reaktor
200 V sinifi 400 V sinifi
Uygulanabilir i it Uygulanabilir - it
maki?motor cikisi Referans Akum:egerl I"dtr'nkﬁa“s mak)é?motor cikisi Referans Aklmgegerl I"dtr'nk':a“s
kW kW
0,4 AX-RC10700032-DE 3,2 10,70 0,4 AX-RC43000020-DE 2,0 43,00
0,7 AX-RC06750061-DE 6,1 6,75 0,7 AX-RC27000030-DE 3,0 27,00
1,5 AX-RC03510093-DE 9,3 3,51 1,5 AX-RC14000047-DE 4,7 14,00
2,2 AX-RC02510138-DE 13,8 2,51 2,2 AX-RC10100069-DE 6,9 10,10
3,7 AX-RC01600223-DE 22,3 1,60 4,0 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
55 AX-RC01110309-DE 30,9 1,11 55 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC00840437-DE 43,7 0,84 7,5 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
11,0 AX-RC00590614-DE 61,4 0,59 11,0 AX-RC02330307-DE 30,7 2,33
15,0 AX-RC00440859-DE 85,9 0,44 15,0 AX-RC01750430-DE 43,0 1,75
18,5ila 22 AX-RC00301275-DE 127,5 0,30 18,5 ila 22 AX-RC01200644-DE 64,4 1,20
30 AX-RC00231662-DE 166,2 0,23 30 AX-RC00920797-DE 79,7 0,92
37 AX-RC00192015-DE 201,5 0,19 37 AX-RC00741042-DE 104,2 0,74
45 AX-RC00162500-DE 250,0 0,16 45 AX-RC00611236-DE 123,6 0,61
55 AX-RC00133057-DE 305,7 0,13 55 AX-RC00501529-DE 152,9 0,50
75 AX-RC00372094-DE 209,4 0,37
90 AX-RC00312446-DE 2446 0,31
110 AX-RC00252981-DE 298,1 0,25
132 AX-RC00213613-DE 361,3 0,21
Cikis AC Reaktorii
200 V sinifi 400 V sinifi
lanabilir . [ lanabilir - [
malgg:lnzt:rbglk@l Referans Aklml.t\iegerl il mali'();?rlrlist:rbglk@ Referans LA GRE Rl
KW* mH kW A mH
0,4 AX-RAO11500026-DE 2,6 11,50
0,75 AX-RAO07600042-DE 4,2 7,60 0,4ila1,5 AX-RAO16300038-DE 3,8 16,30
1,5 AX-RA004100075-DE 7,5 4,10
2,2 AX-RA0O03000105-DE 10,5 3,00 2,2 AX-RAO11800053-DE 53 11,80
3,7 AX-RAO01830160-DE 16,0 1,83 4,0 AX-RAO07300080-DE 8,0 7,30
5,5 AX-RAO01150220-DE 22,0 1,15 5,5 AX-RAO04600110-DE 11,0 4,60
7,5 AX-RAO00950320-DE 32,0 0,95 7,5 AX-RAO03600160-DE 16,0 3,60
11 AX-RAO00630430-DE 43,0 0,63 11 AX-RA002500220-DE 22,0 2,50
15 AX-RAO00490640-DE 64,0 0,49 15 AX-RAO02000320-DE 32,0 2,00
18,5 AX-RAO00390800-DE 80,0 0,39 18,5 AX-RAO01650400-DE 40,0 1,65
22 AX-RAO00330950-DE 95,0 0,33 22 AX-RAO01300480-DE 48,0 1,30
30 AX-RA000251210-DE 121,0 0,25 30 AX-RAO01030580-DE 58,0 1,03
37 AX-RA000191450-DE 145,0 0,19 37 AX-RAO00800750-DE 75,0 0,80
45 AX-RA0O00161820-DE 182,0 0,16 45 AX-RAO00680900-DE 90,0 0,68
55 AX-RA000132200-DE 220,0 0,13 55 AX-RAO00531100-DE 110,0 0,53
75 AX-RAO00401490-DE 149,0 0,40
90 AX-RAO00331760-DE 176,0 0,33
110 AX-RA000262170-DE 217,0 0,26
132 AX-RA000212600-DE 260,0 0,21
"1 Bu motor boyutlari agir is uygulamalari igindir.
Frenleme Unitesi
Ozellikler
Gerilim Referans Sirekli Pik (5 sn maks) ijrimubq;_
AKim (A) Fren giicii (kVA) AKim (A) Fren giicii (kVA) ,e;;gtgpﬁo;,',;,)
200V AX-BCR2035090-TE 35 13 90 32 4
AX-BCR2070130-TE 70 25 130 47 2,8
AX-BCR4015045-TE 15 11 45 33 16
AX-BCR4017068-TE 17 13 68 51 11
400 V AX-BCR4035090-TE 35 26 90 67 8,5
AX-BCR4070130-TE 70 52 130 97 55
AX-BCR4090240-TE 90 67 240 180 3,2
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Siparis bilgisi

Gug
kaynagi
MCCB [P
@© | r—- /D ;
Giris AC reaktorl | I = / —
| Dijital | Dijital uzak 5satr LcD @) Operator
| - ——— operator ——— @ operator kablosu  dijital operator 1 tutucu @
@ I secenekleri I
Filtre I I I == ¢
L—ec N + @ veya f?
I I %ﬁ 3 oEEE
| | EhercAT™ . Korkapak LED dijial
I opsiyon karti 2 @ operator @
X Frenleme Unitesi
@ Frenleme direnci
Reaktor = @
.@ DC reaktor
>
Motor
Toprak Cikis AC reaktori
:1 5 satirl LCD dijital operatdr, invertér ile birlikte fabrika gikisinda standart olarak sunulur.
Haberlesme opsiyon karti takili oldugunda iki segenek mevcuttur: bir kor kapak ya da bir LED dijital operator takin.
3G3RX
Ozellikler Model Ozellikler Model
Sabit tork Degigken tork Sabit tork Degigken tork
Gerilim sinifi | Maks. |Nominal mﬁlt(:} Nominal Standart Gerilim sinifi | Maks. |Nominal mz'::;_ Nominal Standart
mlgvt‘;)r akim A KW akim A mlf\}\?r akim A KW akim A
0,4 3,0 0,75 3,7 3G3RX-A2004-E1F 0,4 1,5 0,75 1,9 3G3RX-A4004-E1F
0,75 5,0 1,5 6,3 3G3RX-A2007-E1F 0,75 25 1,5 3,1 3G3RX-A4007-E1F
1,5 7,5 2,2 9,4 3G3RX-A2015-E1F 1,5 3,8 2,2 4,8 3G3RX-A4015-E1F
2,2 10,5 4,0 12 3G3RX-A2022-E1F 2,2 53 4,0 6,7 3G3RX-A4022-E1F
4,0 16,5 55 19,6 3G3RX-A2037-E1F 4,0 9,0 55 11,1 3G3RX-A4040-E1F
55 24 75 30 3G3RX-A2055-E1F 55 14 75 16 3G3RX-A4055-E1F
7,5 32 11 44 3G3RX-A2075-E1F 7,5 19 11 22 3G3RX-A4075-E1F
11 46 15 58 3G3RX-A2110-E1F 11 25 15 29 3G3RX-A4110-E1F
. 15 64 18,5 73 3G3RX-A2150-E1F N 15 32 18,5 37 3G3RX-A4150-E1F
G 185 | 76 22 85 3G3RX-A2185-E1F O g 185 | 38 22 43 3G3RX-A4185-E1F
22 95 30 113 3G3RX-A2220-E1F 22 48 30 57 3G3RX-A4220-E1F
30 121 37 140 3G3RX-A2300-E1F 30 58 37 70 3G3RX-A4300-E1F
37 145 45 169 3G3RX-A2370-E1F 37 75 45 85 3G3RX-A4370-E1F
45 182 55 210 3G3RX-A2450-E1F 45 91 55 105 3G3RX-A4450-E1F
55 220 75 270 3G3RX-A2550-E1F 55 112 75 135 3G3RX-A4550-E1F
75 149 90 160 3G3RX-B4750-E1F
90 176 110 195 3G3RX-B4900-E1F
110 217 132 230 3G3RX-B411K-E1F
132 260 160 290 3G3RX-B413K-E1F
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(@) Hat filtreleri

Rasmi Hat filtresi

200V 400V
Model 3G3RX-J Referans g‘lzm'?Aa)' Nooznb | kg Model 3G3RX-CJ Referans g‘lzm"(‘:; Noozint | kg
A202;/0/-\222?2;/0A327015/ AX-FIR2018-RE 18 0,7/40 mA 2,0 A4023/0/-\242(;21/0A4%015/ AX-FIR3010-RE 10 0,3/40 mA 1,9
A2055/A2075/A2110 | AX-FIR2053-RE 53 0,7/40 mA 2,5 A4055/A4075/A4110 | AX-FIR3030-RE 30 0,3/40 mA 2,2
A2150/A2185/A2220 | AX-FIR2110-RE 110 1,2/70 mA 8,0 A4150/A4185/A4220 | AX-FIR3053-RE 53 0,8/70 mA 4,5
A2300 AX-FIR2145-RE 145 1,2/70 mA 8,6 A4300 AX-FIR3064-RE 64 3/160 mA 7,0
A2370/A2450 AX-FIR3250-RE 250 6/300 mA 13,0 A4370 AX-FIR3100-RE 100 2/130 mA 8,0
A2550 AX-FIR3320-RE 320 6/300 mA 13,2 A4450/A4550 AX-FIR3130-RE 130 2/130 mA 8,6
A4750/A4900 AX-FIR3250-RE 250 10/500 mA | 13,0
) A411K/A413K AX-FIR3320-RE 320 10/500 mA 13,2
(@) Giris AC Reaktorleri
Gerilim
3 faz 200 VAC 3 fazli 400 VAC
invertdr Modeli 3G3RX-[] AC Reaktérii Referansi invertdr Modeli 3G3RX-(] AC Reaktorii Referansi
A2004/A2007/A2015 AX-RAI02800100-DE A4004/A4007/A4015 AX-RAI07700050-DE
A2022/A2037 AX-RAI00880200-DE A4022/A4040 AX-RAI03500100-DE
A2055/A2075 AX-RAI00350335-DE A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
A2110/A2150 AX-RAI00180670-DE A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE
A2185/A2220 AX-RAI00091000-DE A4185/A4220 AX-RAI00360500-DE
A2300/A2370 AX-RAI00071550-DE A4300/A4370 AX-RAI00290780-DE
A2450/A2550 AX-RAI00042300-DE A4450/A4550 AX-RAI00191150-DE
A4750/A4900 AX-RAI00111850-DE
A411K/A413K AX.RAI00072700-DE
(1) DC Reaktérleri
Gerilim
3 faz 200 VAC 3 fazli 400 VAC
Invertér Modeli 3G3RX-[] AC Reaktorii Referansi Invertér Modeli 3G3RX-[] AC Reaktorii Referansi
A2004 AX-RC10700032-DE A4004 AX-RC43000020-DE
A2007 AX-RC06750061-DE A4007 AX-RC27000030-DE
A2015 AX-RC03510093-DE A4015 AX-RC14000047-DE
A2022 AX-RC02510138-DE A4022 AX-RC10100069-DE
A2037 AX-RC01600223-DE A4040 AX-RC06400116-DE
A2055 AX-RC01110309-DE A4055 AX-RC04410167-DE
A2075 AX-RC00840437-DE A4075 AX-RC03350219-DE
A2110 AX-RC00590614-DE A4110 AX-RC02330307-DE
A2150 AX-RC00440859-DE A4150 AX-RC01750430-DE
A2185/A2220 AX-RC00301275-DE A4185/A4220 AX-RC01200644-DE
A2300 AX-RC00231662-DE A4300 AX-RC00920797-DE
A2370 AX-RC00192015-DE A4370 AX-RC00741042-DE
A2450 AX-RC00162500-DE A4450 AX-RC00611236-DE
A2550 AX-RC00133057-DE A4550 AX-RC00501529-DE
A4750 AX-RC00372094-DE
A4900 AX-RC00312446-DE
A411K AX-RC00252981-DE
A413K AX-RC00213613-DE
(1) Reaktorler
Model Cap Tanim
AX-FER2102-RE 21 2,2 kW motorlar veya asagisi igin
AX-FER2515-RE 25 15 kW motorlar veya asagisi igin
AX-FER5045-RE 50 45 kW motorlar veya asagisi igin
AX-FER6055-RE 60 55 kW motorlar veya yukarisi igin
(@ Gikig AC Reaktorii
Gerilim
200 V 400 V
Model 3G3RX-] Referans Model 3G3RX-] Referans
A2004 AX-RAO11500026-DE
A2007 AX-RAO07600042-DE A4004/A4007/A4015 AX-RAO16300038-DE
A2015 AX-RA004100075-DE
A2022 AX-RA0O03000105-DE A4022 AX-RAO11800053-DE
A2037 AX-RA001830160-DE A4040 AX-RAO07300080-DE
A2055 AX-RAO01150220-DE A4055 AX-RAO04600110-DE
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Gerilim
200V 400 V
Model 3G3RX-[] Referans Model 3G3RX-[] Referans

A2075 AX-RA0O00950320-DE A4075 AX-RA0O03600160-DE
A2110 AX-RA0O00630430-DE A4110 AX-RA002500220-DE
A2150 AX-RAO00490640-DE A4150 AX-RAO02000320-DE
A2185 AX-RAO00390800-DE A4185 AX-RAO01650400-DE
A2220 AX-RAO00330950-DE A4220 AX-RA0O01300480-DE
A2300 AX-RA000251210-DE A4300 AX-RAO01030580-DE
A2370 AX-RAO00191450-DE A4370 AX-RAO00800750-DE
A2450 AX-RAO00161820-DE A4450 AX-RAO00680900-DE
A2550 AX-RA0O00132200-DE A4550 AX-RA0O00531100-DE

A4750 AX-RAO00401490-DE

A4900 AX-RAO00331760-DE

A411K AX-RA000262170-DE

A413K AX-RA000212600-DE

Not: Bu tablo HD derecelendirmesi ile ilgilidir. ND kullanildiginda lttfen sonraki invertér boyutu igin reaktér segin.
(@ Aksesuarlar
Tipler Gorinim Model Tanim
3G3AX-OP05 Kopyalama fonksiyonuna sahip 5 Satir LCD "

Uzaktan dijital

3G3AX-OP05-H-E

Operator tutucu (kabin igi montaj igin)

Kor kapak

3G3AX-OP05-B-E

operator 3G3AX-OP01 LED uzaktan dijital operator
4X-KITmini Montaj kiti
LED dijital operator 3G3AX-OP03

Haberlesme opsiyon kartlar ile birlikte kullanilimak lzere

Kablolar

3G3AX-CAJOP300-EE

3 m dijital uzak operatér kablosu

0|4 |H

USB-CONVERTERCABLE

3G3AX-PCACN2

RJ45-USB baglanti kablosu

" Bu dijital operator, RX invertor ile birlikte fabrika gikisinda standart olarak sunulur.

(3® Opsiyon kartlari

Tipler

Model

Tanim

Fonksiyonlar

Enkoder

3G3AX-PG

PG hiz kontrolor opsiyon karti

A, B ve Z fazlar puls (diferansiyel puls) girisleri (RS-422)
Puls train pozisyon komut girisi (RS-422)

Puls monitér ¢ikisi (RS-422)
PG frekans araligi: 100 kHz maks.

opsiyon karti|Geri Beslemes

Haberlesme

3G3AX-RX-ECT

EtherCAT opsiyon karti

invertdrii galistirmak veya durdurmak, parametreleri ayarlamak veya izlemek,
cikis frekansini, ¢ikis akimini veya benzer 6deleri haberlesme host kontrol6ri

ile izlemek igin kullanilir.
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@ Frenleme linitesi, frenleme direnci linitesi

invertor Frenleme rezistor linitesi
. . Harici rezistor % 10ED
Maks. |Invertor Frenleme Baglanabilir Invertér montajh tip (% 3ED, Dahili igin 10 sn maks.
Gerilim motor |3G3RX[] iifiTes] gmin- o 10 sn. maks.) Frenleme | Frenleme Unitesi igin 5sn. | Frenleme
kW AX-BCR[] direng Q daite maks. o
3-faz Tip AX- Direng Q Tip AX- Direng Q
0,55 2004 180 REMO0K1200-IE 200 180
50 REMO0K1200-1E 200
1,1 2007 100 REMO00K2070-IE 70 200
1 201 14 REMO0K4075-1E 7 1
= 015 REMO00K2070-1E 70 0 00K4075 5 30
2,2 2022 35 90 REMO0K4035-1E 35 180
4,0 2037 REMO0K4075-1E 75 50 REMO0K6035-1E 35 100
2 Dahili 1 7 REMOO0OK9020-IE 2 1
5,5 055 ahili 6 REMOOKA035-IE 35 5 00K9020 0 50
200V 7,5 2075 10 55 REMO01K9017-IE 17 110
(tek/lc 11,0 2110 REMO0K6035-1E 35 40 REMO02K1017-IE 17 75
fazli) 15,0 2150 75 REMO0K9017-1E 17 55 REMO03K5010-1E 10 95
18,5 2185 ’ 75 95
REMO03K5010-1E 10 REM19K0008-IE 8
22,0 2220 5 65 80
30,0 2300 6 80
2035090-TE 4 REM19K0006-IE
37,0 2370 6 60
4 24 1
5.0 0 2070130-TE 2,8 2 x REM19K0006-IE 3 %
55,0 2550 3 85
0,55 4004 200 200
REMO0K1400-1E 400 REMO0K1400-IE 400
1,1 4007 100 200 200
1,5 4015 REMO0K1200-1E 200 190 REMO00K2200-IE 200 190
2,2 4022 REMO0K2200-IE 200 130 REMO00K5120-1E 120 200
4,0 4040 20 REMO00K2120-1E 120 120 REMO0K6100-1E 100 140
55 4055 Dahili 140 REMO0K9070-IE 70 150
REMOO0OK4075-IE 75
7,5 4075 35 100 REMO01K9070-IE 70 110
11,0 4110 REMOO0K6100-IE 100 50 REMO02K1070-IE 70 75
15,0 4150 24 REMO0K9070-1E 70 55 REMO03K5035-1E 35 110
400V 185 | 4185 90 100
(Ug fazl) REMO3K5035-IE 35 REM19K0030-IE 30
22,0 4220 20 75 85
30,0 4300 4015045-TE 16 REM19K0020-1E 20 95
37,0 4370 125
4017068-TE 11 REM38K0012-IE 15
45,0 4450 100
55,0 4550 2 x REM19K0020-IE 10 100
4035090-TE 8,5 -
75,0 4750 3 x REM19K0030-IE 10 75
90,0 4900 4070130-TE 55 2 x REM38K0012-IE 6 105
110,0 411K 125
4090240-TE 3,2 3 x REM38K0012-IE 4
132,0 413K 105
(® Bilgisayar yazilimi
Tipler Model Tanim Montaj
CX-Drive Bilgisayar yazilimi Konfiglirasyon ve izleme yazilimi
E
§ CX-One Bilgisayar yazilhimi Konfigiirasyon ve izleme yazilimi
>
€Saver Bilgisayar yazilimi Enerji Tasarrufu hesaplamasi igin yazilim araci
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.

Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapcikta belirtilen ézellikler haber
Cat. No. SysCat_I116E-TR-05  verilmeksizin degistirilebilir.
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MX2 frekans invertoru

Nominal Degerler

Makineler igin uretildi

Akim vektor kontrol
Yuksek baslangig torku: 0,5 Hz'de % 200

iki kat yiiksek nominal deger VT % 120/1 dak ve CT
% 150/1 dak

IM ve PM motor kontroli

Acik gevrim vektdr tork kontroli

Pozisyonlandirma fonksiyonelligi

Dahili uygulama fonksiyonelligi (6rn. Fren kontrol()

1ISO13849-1 ile uyumlu gémuli guvenlik (¢ift giris devresi
ve harici cihaz monitéri EDM)

PC programlamasi i¢cin USB portu
Kontrol karti icin 24 VDC yedek gui¢ kaynagdi baglantisi
RoHS, CE, cULus

200 V Sinif tek faz 0,1-2,2 kW
200 V Sinif ¢ faz 0,1-15,0 kW
400 V Sinif u¢ faz 0,4-15,0 kW

Sistem konfigiirasyonu

Gug kaynagi

SvSsinar

always in control

—————— 1 — |
MccB I Yazihm
USB kablosu
Giris AC . Uzak operatér LCD 5 satir Kurulum aksesuari
reaktéru r /@ uzatma kablosu uzak operatér
Filtre
i‘——‘ Haberlesme opsiyon karti
_____ 4 |
—
________ 3 | EtherCAT. —
' i
MX2 -
={E&==) Frenleme direnci
"""""" |
______ =
A
e .
| l DC reaktér
Reaktor | 0
|
|
Motor O Cikis AC reaktorl
Toprak
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Ozellikler
Tip tanitimi
MX2 serisi -[C: Ozellestirme igin hazir IP54
E: Avrupa standardi
A: IP20
D: IP54 (Sinif 2 EMC filtresini icerir) P: Kanatsiz
Gerilim: Uygulanabilir maks. Motor ¢ikisi
B: Tek faz 200 VAC 002: 0.2 kW
2: Ugfaz 200 VAC
4: Ug faz 400 VAC 150: 15,0 kW
200 V sinifi
Tek faz: 3G3MX2-[] B001 B002 B004 | B007"' B015 B022 - - - - -
Ug faz: 3G3MX2-[] 2001 2002 2004 2007 2015 2022 2037 2055 2075 2110 2150
5~ |VT ayariigin 0,2 0,4 0,55 11 2,2 3,0 55 7,5 11 15 18,5
§ E CT ayari igin 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 75 11 15
200 VT 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 4.1 6,7 10,3 13,8 19,3 23,9

‘T |invertér 200 CT 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8 6,0 8,6 11,4 16,2 20,7

[} . .

X |kapasitesi kVA 240 VT 0,4 0,7 1,4 2,4 3,9 4,9 8,1 12,4 16,6 23,2 28,6
:-"“g 240 CT 0,3 0,6 1,2 2,0 3,3 4,5 7,2 10,3 13,7 19,5 24,9
5.& VT icin nominal ¢ikis akimi (A) 1,2 1,9 3,5 6,0 9,6 12,0 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0

© |CT icin nominal ¢ikis akimi (A) 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0

£ [Maks. cikis gerilimi Girig gerilimiyle orantili: 0 ila 240 V

Maks. cikig frekansi 400 Hz

= . - T Tek fazli, 200-240 V, 50/60 Hz
g‘? Nominal giris gerilimi ve frekansi 3 fazl, 200-240 V, 50/60 Hz
O 2 |lzin verilen gerilim dalgalanmasi % -15-% +10

* lizin verilen frekans dalgalanmasi % 5

Kisa siirede % 70:
yavaglamada % 100: <50Hz <50Hz o _
Frenleme torku Kapasitor geri % 50: <60Hz %50. | aKlasik % 20
beslemesinde <60Hz
Sogutma yontemi Kendinden sogutmali™> Zorlamali hava ile sogutma
:1 Ug faz modeli fan ile sogutmay: kullanir ancak tek faz modeli kendinden sogutmalidir.
*2 Standart 3 Fazli standart motoru temel alir.
3 IP54 modelleri icin zorlamali hava ile sogutma.
400 V sinifi
Ug faz: 3G3MX2-[] 4004 4007 4015 4022 4030 4040 4055 4075 4110 4150
5- |VTayariigin 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11 15 18,5
§° E CT ayari igin 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 75 11 15
380 VT 1,3 2,6 3,5 4,5 57 7,3 11,5 15,1 20,4 25,0

‘T |invertér 380 CT 1,1 2,2 3,1 3,6 47 6,0 9,7 11,8 15,7 20,4

[} . .

x |kapasitesi kVA 480 VT 1,7 3,4 4.4 57 7,3 9,2 14,5 19,1 25,7 31,5
:."“g 480 CT 1,4 2,8 3,9 4,5 5,9 7,6 12,3 14,9 19,9 25,7
Gﬁ VT icin nominal ¢ikig akimi (A) 2,1 4.1 54 6,9 8,8 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0

© |CT icin nominal ¢ikis akimi (A) 1,8 3,4 4,8 55 7,2 9,2 14,8 18,0 24,0 31,0

£ [Maks. cikis gerilimi Girig gerilimiyle orantili: O ila 480 V

Maks. cikig frekansi 400 Hz

»» |Nominal giris gerilimi ve frekansi 3 fazli 380-480 V 50/60 Hz
0% = 3 o
8 = I1zin verilen gerilim dalgalanmasi % -15-% +10

£ [izin verilen frekans dalgalanmasi % 5

Kisa stirede % 70:
Erenem yavaglamada'? % 100: <50Hz <50Hz _
Kapasitor geri % 50: <60Hz % 50:
beslemesinde <60Hz
. o " Kendinden Zorlamali hava ile sogutma
Sogutma yontemi ~ o
sogutmali

:1 Standart 3 Fazli standart motoru temel alir.
2 |P54 modelleri icin zorlamali hava ile sogutma.
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Ortak ozellikler

Model numarasi
3G3MX2

Ozellikler

Kontrol fonksiyonlari

Kontrol metodlari

Moddlasyonlu fazlar arasi sinlsoidal puls PWM (Sensorsiiz vektor kontroll, V/F)

Cikis frekans araligi

0,10-400,00 Hz

Frekans hassasiyeti

Dijital ayar degeri: Maks. frekansin +%0,01'i

Analog ayar degeri: Maks. frekansin £%0,2'si (25+10°C)

Frekans ayar degeri ¢oziinurliigii

Dijital ayar degeri: 0,01 Hz

Analog ayar degeri: Maksimum frekansin 1/1.000’i

Cikis frekansi ¢oziinurligi

0,01Hz

Baslangic torku

% 200/0,5 Hz

Asin yiiklenebilirlik

Cift nominal deger:
Agiris (CT): 1 dakika i¢in % 150
Normal Is (VT): 1 dakika igin % 120

Frekans ayar degeri

0-10 VDC (10 KQ), 4—20 mA (100 Q), RS485 Modbus, Ag secenekleri

VIf Karakteristikler

Sabit/duslrilmis tork, serbest V/f

Fonksiyonellik

Girig sinyalleri

FW (ileri calistir komutu), RV (geri galistir komutu), CF1~CF4 (¢ok asamali hiz ayari), JG (jog komutu), DB (harici frenleme),
SET (ikinci motor ayarlari), 2CH (2 asamali hizlanma/yavaslama komutu), FRS (serbest ¢alisma durdurma komutu),

EXT (harici hata), USP (baslatma fonksiyonu), CS (gli¢ kaynagi gegisi), SFT (yazilim kilidi), AT (analog giris segimi),

RS (sifirla), PTC (termistor termal korumasi), STA (baslat), STP (durdur), F/R (ileri/geri), PID (PID devre disi), PIDC

(PID sifirla), UP (uzak kontrol yukari fonksiyonu), DWN (uzak kontrol asagi fonksiyonu), UDC (uzak kontrol veri temizle),
OPE (operator kontrolii), SF1~SF7 (cok asamali hiz ayart; bit isletimi), OLR (asir ylk kisitlamasi), TL (tork sinir etkin), TRQ1
(tork sinir degistirme1), TRQ2 (tork sinir degistirme2), BOK (Frenleme onay1), LAC (LAD iptali), PCLR (pozisyon sapma
temizle), ADD (frekans ekleme etkin), F-TM (kuvvet terminali modu), ATR (tork komut girisi izni), KHC (Kimdilatif glic temizle),
MI1~MI7 (Sirict Programlama igin genel amagh girisleri), AHD (analog komut tutma), CP1~CP3 (¢ok asamali pozisyon
switchleri), ORL (sifir donis sinir sinyali), ORC (sifir donus tetikleyici sinyali), SPD (hiz/pozisyon degistirme), GS1~GS2
(STO girigleri, gtivenlige iligkin sinyaller), 485 (Haberlesme baslatma sinyali), PRG (Suriicli Programlamay! ydritme),

HLD (tespit ¢ikis frekansi), ROK (galistir komutu izni), EB (B fazinin déniis yoni algilamasi), DISP (ekran sinirlamasi),

OP (opsiyon kontrol sinyali), NO (fonksiyon yok), PSET (6nayarli konum)

Cikis sinyalleri

RUN (galistir sinyali), FA1~FA5 (frekans varis sinyali), OL,OL2 (asir1 yiik ileri seviye bildirim sinyali), OD (PID sapma hatasi
sinyali), AL (alarm sinyali), OTQ (asir/dusuk tork esigi), UV (dusiik gerilim), TRQ (tork sinir sinyali), RNT (¢alistirma siiresi
aslildi), ONT (gl agma siresi asildi), THM (termal uyar), BRK (fren serbest birakma), BER (fren hatasi), ZS (OHz algilama),
DSE (asirn hiz sapmasi), POK (pozisyonlandirma tamamlama), ODc (analog gerilim girisi baglanti kesilmesi), OIDc (analog
akim girisi baglanti kesilmesi), FBV (PID ikinci asama cikisi), NDc (ag baglanti kesilmesi algilama), LOG1~LOG3 (Lojik ¢ikis
sinyalleri), WAC (kapasitor émri uyarisi), WAF (sogutma fani uyarisi), FR (baslangi¢ kontagdi), OHF (sodutucu asiri iIsinma
uyarisi), LOC (Dustk yik), MO1~MO3 (Siriici Programlama igin genel ¢ikislar), IRDY (invertdr hazir), FWR (ileri igletim),
RVR (geri isletim), MJA (temel ariza), WCO (pencere komparatori O), WCOI (pencere komparatori Ol), FREF (frekans
komutu kaynagi), REF (galistir komutu kaynagi), SETM (ikinci motor isletimde), EDM (STO (guvenli tork kapanmasi)
performans monitérii), OP (opsiyon kontrol sinyali), NO (fonksiyon yok)

Standart fonksiyonlar

Serbest-V/f, manuel/otomatik tork yiikseltme, cikis gerilimi kazang ayari, AVR fonksiyonu, diistriimus gerilim baglatma,
motor veri sec¢imi, otomatik ayarlama, motor stabilizasyon kontrolii, geri ¢alistirma korumasi, basit pozisyon kontroli,

basit tork kontroll, tork sinirlama, otomatik tasiyici frekans dlslrme, enerji tasarruflu isletim, PID fonksiyonu, anlik glig
kesintisinde durmaksizin igletim, fren kontrolii, DC enjeksiyon frenleme, dinamik frenleme (BRD), frekans (st ve alt
sinirlayicilari, sigrama frekanslari, egri hizlanma ve yavaslamasi (S, U, tersine gevrilmis U, EL-S), 16 asamali hiz profili,
baslama frekansinin hassas ayari, hizlanarak ve yavaslayarak durma, islem jogging, frekans hesaplamasi, frekans ekleme,
2 asamali hizlanmal/yavaslama, durdurma modu segimi, baslat/son frek., analog giris filtresi, pencere komparatérleri, giris
terminali yanit suresi, ¢ikis sinyali gecikme/tutma fonksiyonu, doniis yonu kisitlamasi, durdurma tusu segimi, yazilim kilidi,
guvenli durdurma fonksiyonu, 6lgekleme fonksiyonu, ekran kisitlamasi, parola fonksiyonu, kullanici parametresi, baslatma,
ilk ekran secimi, sogutma fan kontroll, uyari, hareket yeniden deneme, frekans gekmeli yeniden baslatma, frekans esleme,
asiri yuk kisittama, asiri akim kisitlama, DC veri yolu gerilimi AVR

Analog girigler

2 analog girisi 0-10 V (10 KQ), 4-20 mA (100 Q)

Puls girisi terminali

0-24V, 32 kHz'a kadar

Hizlanma/Yavaslama siireleri

0,01-3.600,0 sn (hat/egri secimi), 2. hizlanma/yavaslama ayari mevcuttur

Gosterge

Durum gdstergesi LED’leri Calistir Programla, Alarm, Glg, Hz, Amps

Dijital operatdr: Monitérler igin kullanilabilen 32 6ge: frekans referansi, ¢ikis akimi, ¢ikis frekansi...

Koruma fonksiyonlari

Motor asin yiik

Elektronik Termal asiri yik rolesi ve PTC termistor girisi

Anlik asiri akim

Nominal akimin % 200'U

Cift nominal deger:

Asin yiik Agiris (CT): 1 dakika igin % 150
Normal I (VT): 1 dakika igin % 120
Asin gerilim 400 V tipi igin 800 V ve 200 V tipi icin 400 V

Yetersiz gerilim

400 V tipi igin 345 V ve 200 V tipi igin 172,5 V

Anlik giic kaybi

Asagidaki 6geler segilebilir: Alarm, durmak igin yavaslar, DC veri yolu kontrolii ile durmak igin yavaslar, yeniden baslat

Sogutucunun asiri Isinmasi

Sicaklik monitdri ve hata algilama

Durma 6nlenme seviyesi

Hizlanma/yavaglama ve sabit hizda durmanin 6nlenmesi

Topraklama hatasi

Glic agmada algilama

Giig sarj gostergesi

Kontrol pargasina gli¢ saglandigi zaman agiktir

Cevre kosullari

Koruma derecesi

IP20, PCB ve IP54 (izerine c— kaplama (3G3MX2-D[ tipi igin)

Gevre nem orani % 90 RH veya daha az (yogunlasma olmadan)

Depolama sicakhgi -20°C-65°C (nakliye esnasinda kisa sureli 1s1)

Gevre sicakhigr | -10°C-50°C (Taslyici frekansi ve gikis akiminin 40°C'nin Gzerinde duslrilmesi gereklidir.)
Montaj ic mekanda (agindirici gaz, toz vs. olmadan)

Montaj yiiksekligi Maks. 1.000 m

Vibrasyon 5,9 m/sn? (0,6G), 10-55 Hz

"1 Bazi 3G3MX2-D tipleri kurulum kosullarina ve segilen tasiyici frekansina bagh olarak 6zel azaltma gerektirir. Detaylar icin kilavuza bakiniz.
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Boyutlar

Standart modeller (IP20)
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| c—]
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Sekil 1 D D
D Sekil 2
T Sokl 3
L rrrrrm e b
g [ I
| I
|
o - +
D‘
- invertor modeli - Boyutlar mm olarak
Geril fi kil
ertiim sini 3G3MX2-A] Seki w w1 Y H1 t D D1 D2 d | Agirlik (kg)
Tek fazli 200 V B001-E 1 68 56 128 118 - 109 13,5 - - 1,0
B002-E 1,0
B004-E 122,5 27 11
B007-E 2 108 96 128 118 170,5 55 4,4 4,5 1,4
B015-E 1,8
B022-E 1,8
Ug faz 200 V 2001-E 1 68 56 128 118 - 109 13,5 - — 1,0
2002-E 1,0
2004-E 122,5 27 1.1
2007-E 145,5 50 1,2
2015-E 2 108 96 128 118 170,5 55 4.4 4,5 1,6
2022-E 1,8
2037-E 3 140 128 128 118 5 170,5 55 4.4 2,0
2055-E 140 122 260 248 6 155 73,3 6 6 3,0
2075-E 34
2110-E 180 160 296 284 7 175 97 5 7 5,1
2150-E 220 192 350 336 7 175 84 5 7 7,4
Ug fazli 4004-E 2 108 96 128 118 - 143,5 28 - — 1,5
400V 4007-E 170,5 55 1,6
4015-E 170,5 1,8
4022-E 1,9
4030-E 1,9
4040-E 3 140 128 128 118 5 170,5 55 4.4 45 2.1
4055-E 122 260 248 6 155 73,3 6 6 3,5
4075-E 3,5
4110-E 180 160 296 284 7 175 97 5 7 4,7
4150-E 5,2
Opsiyon karti
67,6 44,9
28,6
PR |
o
8 [ —1 E
1 /N WARNING  Risk of electric shock. . [D]
o Smrse . | N = A
1 N ouT. 3 @. j]

Not: Opsiyon kartlari IP54 model igine yerlestirilebilir.
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Kanatsiz modeller
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I D1 I [T D1 [ [ [D1
- i o i . Boyutlar mm olarak
Gerilim sinifi Ingégﬁ;(?_%’je" Sekil W WA Y Y 7 D D1 Agiriik (kg)
Tek faz B001-P-E 1 68 56 128 118 103 7,5 1,1
200V B002-P-E
B004-P-E
B007-P-E 2 108 96 128 118 123 7,5 1,8
B015-P-E
B022-P-E
Ug fazl 2001-P-E 1 68 56 128 118 103 7,5 1,1
200V 2002-P-E
2004-P-E
2007-P-E
2015-P-E 2 108 96 128 118 123 7,5 1,8
2022-P-E
2037-P-E 8 140 128 128 118 123 7,5 21
Ug fazli 4004-P-E 2 108 96 128 118 123 7,5 1,8
400V 4007-P-E
4015-P-E
4022-P-E
4030-P-E
4040-P-E 8 140 128 128 118 123 7,5 21
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IP54 modelleri
Tos Sekil 1 m 3002 1 Sekil2 o
169.5 & E 2795 A =
- 150 4—ﬁ ]
[ommon |
28
Sl 3
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)l n R 2989
| r 274 ’ 317,7
292,7
325 :
, Y ekil 3
35 § & ‘ 33%39 | Sekil4 -
. . &
‘@mm
3| sl
g3 g
S
— S 18,7|
O O OO
gl
| o B
281 [ A
299,5 | 31T
329,7
Sekil 1 Sekil 2 Sekil 3 Sekil 4

3G3MX2-D2110-EC

3G3MX2-DB001-E

3G3MX2-DB001-EC

3G3MX2-D2055-EC

3G3MX2-DB002-E

3G3MX2-DB002-EC

3G3MX2-D2075-EC

3G3MX2-D2150-EC

3G3MX2-DB004-E

3G3MX2-DB004-EC

3G3MX2-D4055-EC

3G3MX2-D4110-EC

3G3MX2-D2001-E

3G3MX2-DB007-EC

3G3MX2-D4075-EC

3G3MX2-D4150-EC

3G3MX2-D2002-E

3G3MX2-DB015-EC

3G3MX2-D2004-E

3G3MX2-DB022-EC

3G3MX2-D2007-E

3G3MX2-D2001-EC

3G3MX2-D2002-EC

3G3MX2-D2004-EC

3G3MX2-D2007-EC

3G3MX2-D2015-EC

3G3MX2-D2022-EC

3G3MX2-D2037-EC

3G3MX2-D4004-EC

3G3MX2-D4007-EC

3G3MX2-D4015-EC

3G3MX2-D4022-EC

3G3MX2-D4030-EC

3G3MX2-D4040-EC
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Rasmi filtreler

. Boyutlar
Rasmi model
w Y L X Y M -
1x200V| AX-FIM1010-RE[] 71 45 169 156 51 M4 .
AX-FIM1014-RE[] 111 50 169 156 91 M4 | elemanlan
AX-FIM1024-REL[] 111 50 169 156 91 M4 ‘ :
3x200V| AX-FIM2010-REL] 82 50 194 181 62 M4 L Hox
AX-FIM2020-REL] 111 50 169 156 91 M4 ?
AX-FIM2030-REL] 144 50 174 161 120 M4
AX-FIM2060-REL] 150 52 320 290 122 M5 || ] e °
AX-FIM2080-REL] 188 62 362 330 160 M5 L [& —
AX-FIM2100-REL ] 220 62 415 380 192 M6 gk esnelme |y |
3x400V| AX-FIM3005-REL] 114 46 169 156 96 M4
AX-FIM3010-REL] 114 46 169 156 96 M4
AX-FIM3014-REL[] 144 50 174 161 120 M4
AX-FIM3030-RE[] 150 52 306 290 122 M5
AX-FIM3050-REL] 182 62 357 330 160 M5
H w
Schaffner filtreler
Schaffner modeli Boyutlar m
w Y L X Y A B M <}
1x200V| AX-FIM1010-SEL] 70 40 166 156 51 150 50 M5
AX-FIM1014-SEL] 110 45 166 156 91 150 80 M5 L §
AX-FIM1024-SE[] 110 50 166 156 91 150 80 M5 i
3x200V| AX-FIM2010-SEL] 80 40 191 181 62 150 50 M5
AX-FIM2020-SE[] 110 50 166 156 91 150 80 M5 @ . .
AX-FIM2030-SE[] 142 50 171 161 120 150 112 M5 *_ﬂlﬁ -
AX-FIM2060-SEL] 140 55 304 290 122 286 112 M5
AX-FIM2080-SEL] 180 55 344 330 160 323 140 M5 B
AX-FIM2100-SEL] 220 65 304 380 192 376 180 M5 Y
3x400V| AX-FIM3005-SEL] 110 50 166 156 91 150 80 M5
AX-FIM3010-SEL[] 110 50 166 156 91 150 80 M5 I
AX-FIM3014-SEL[] 142 50 171 161 120 150 112 M5 3
AX-FIM3030-SEL] 140 55 304 290 122 286 112 M5 B
AX-FIM3050-SE[] 180 55 344 330 160 323 140 M5
Girig AC Reaktorti
Tek faz
- Boyutlar Agirlik B
Gerilim Referans AlB | cC D E F G| Y %(g ; S reamrses T
200V | AX-RAI02000070-DE | 84 [113| 96 |101| 66 | 5 | 75| 2 1,22 || ﬂ'_" cauligal ,
AX-RAI01700140-DE | 84 [ 113|116 |101| 66 | 5 | 75| 2 1,95 { o
AX-RAI01200200-DE | 84 |113|131|101| 66 | 5 | 75| 2 | 255 | L} 1
AX-RAI00630240-DE | 84 | 113|116 |101| 66 | 5 | 75| 2 1,95 I + !
i |
Ug fazh:
Gerili Boyutlar Agirlik ]
ilim Referans
A B2 | c2 D E F kg
200V | AX-RAI02800080-DE | 120 | 70 | 120 | 80 52 55 1,78 j—‘m— -
AX-RAI00880200-DE | 120 | 80 | 120 | 80 62 5,5 2,35 Lo o_|
AX-RAI00350335-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 5,5
AX-RAI00180670-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 &
400V | AX-RAIO7700050-DE | 120 | 70 | 120 | 80 52 55 1,78
AX-RAI03500100-DE | 120 | 80 | 120 | 80 62 5,5 2,35 =
AX-RAI01300170-DE | 120 | 80 | 120 | 80 62 5,5 2,50 - o
AX-RAI00740335-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 —-— -
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DC Reaktor
- Boyutlar Agirhik
Gerilim Referans A B C D E F G Y S'Il(g
200V | AX-RC21400016-DE | 84 | 113 | 96 | 101 | 66 5 [ 75] 2 1,22
AX-RC10700032-DE
AX-RC06750061-DE 105 1,60
AX-RC03510093-DE
AX-RC02510138-DE 116 1,95
AX-RC01600223-DE | 108 | 135 | 124 | 120 | 82 | 6,5 | 9,5 | 9,5 3,20
AX-RC01110309-DE | 120 | 152 | 136 | 135 | 94 7 - 5,20
AX-RC00840437-DE 146 6,00
AX-RC00590614-DE | 150 | 177 | 160 | 160 | 115 2 11,4
AX-RC00440859-DE 182,6 14,3
400V | AX-RC43000020-DE | 84 | 113 | 96 | 101 | 66 5 | 75| 2 1,22
AX-RC27000030-DE 105 1,60
AX-RC14000047-DE
AX-RC10100069-DE 116 1,95
AX-RC08250093-DE 131 2,65
AX-RC06400116-DE | 108 | 135 | 133 | 120 | 82 | 6,5 | 9,5 | 9,5 3,70
AX-RC04410167-DE | 120 | 152 | 136 | 135 | 94 7 - 5,20
AX-RC03350219-DE 146 6,00
AX-RC02330307-DE | 150 | 177 | 160 | 160 | 115 | 7 2 11,4
AX-RC01750430-DE 182,6 14,3
Cikis AC Reaktorii
- Boyutlar Agirik
Gerilim Referans A B2 2 D E F ?(g
200V | AX-RAO11500026-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78
AX-RAO07600042-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78
AX-RAO04100075-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35
AX-RAO03000105-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 c2
AX-RAO01830180-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55
AX-RAO01150220-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 5,5
AX-RAO00950320-DE | 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5
AX-RAO00630430-DE | 180 | 95 | 205 | 140 | 65 6 9,1
AX-RAO00490640-DE | 180 | 95 | 205 | 140 | 65 6 9,1
400V | AX-RAO16300038-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78
AX-RAO11800053-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 52 | 5,5 2,35
AX-RAO07300080-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35
AX-RAO04600110-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 5,5
AX-RAO03600160-DE | 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5
AX-RAO02500220-DE | 180 | 95 | 205 | 140 | 55 6 9,1
AX-RAO02000320-DE | 180 | 105 | 205 | 140 | 85 6 11,7
Cikis Bobini (Sok Bobini)
Boyutlar &
Referans cgp o Lw]|yY : X | Y | m A%hk
AX-FER2102-RE 21 <22 85 | 22 | 46 | 70 - 5 0,1
AX-FER2515-RE 25 <15 105 | 25 | 62 | 90 - 5 0,2
AX-FER5045-RE 50 <45 150 | 50 | 110 | 125 | 30 5 0,7

[ (o

WY

L o

-
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Diren¢ boyutlari

AX-REMOOK1xxx

-l -

Tip

Boyutlar

Agirhik

Sek.

kg

AX-REM00K1400-IE

=

AX-REM00K2070-IE

AX-REM00K2120-IE

AX-REM00K2200-IE

AX-REMO00K4075-IE

105

27

94

0,2

AX-REM00K4035-1E

AX-REMO00K4030-IE

AX-REMO0K5120-IE

200

27

189

0,425

AX-REMO0K6100-IE

260

249

0,58

AX-REMO0KG6035-IE

320

309

0,73

AX-REMO0K9070-IE

AX-REM00K9020-IE

AX-REMO0K9017-IE

200

74

211

40

230

1,41

AX-REM01K9070-IE

AX-REMO01K9017-IE

365

105

350

70

AX-REM02K1070-IE

AX-REM02K1017-IE

310

100

240

295

210

AX-REM03K5035-1E

AX-REMO03K5010-1E

365

100

240

350

210
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Standart baglantilar
Kesici, MCCB
veya GFI
porzeeeees S
1
) P S| R MX2
Gug kaynagi, ' 1 w1
3 fazli veya ! : I
1 fazli, invertor _l_o\o_;_ S
modeline gore ! : @)
: :
_n_o\o—— o
Akill girigler, 24V
7 terminal
)
ileri
Not: Akilli I/O ve
analog giriglerinin
kablolanmasi igin
bukulu gift/korumal
kabloyu Girig
kullandiginizdan devreleri
emin olun. Her sinyal
icin korumali kabloyu
sadece invertér
ucundaki ilgili ortak [5] disaridan girig

terminaline takin.
Her akilli girisin giris
empedansi 4,7 kQ

Termistor

Kisa gubuk

(Kaynak tipi)

|
Lojik girisleri icin GND /A

Metre %\

8]

Metre %\

veya termistor girisi
olarak yapilandirilabilir

Cikis devresi

DC reaktéru
(istege bagl)

Frenleme
Unitesi
(opsiyonel)

Fren direnci
(opsiyonel)

Role kontaklari,
tip 1 Form C

Acik kollektor gikisi
Frek. varis sinyali

pagl

Sonlandirici rezistor (200 Q)

(Kaydirmali switch ile degistirilir)

RS485 i
alici-vericisi | |

0~10 VDC

[AM]
Analog referans ::H[:
O

Puls girigi terminali
24 VDC 32 kHz maks.

4~20 mA Yaklagik 10 kQ

Analog sinyaller icin GND

Seri haberlesme portu
(RS485/ModBus)

RS485
alici-vericisi

“

s
Opsiyon portu
kontrolérii

i,

(—
allc::J\/Se?icisi <::>
—

Terminal Blok Ozellikleri

v

RJ45 portu
(Opsiyonel operatér portu)

USB (mini-B) port
(PC haberlesme portu)
USB gict: Kendinden glig

Opsiyon portu konnektori

Terminal isim

Fonksiyon (sinyal seviyesi)

R/L1, S/L2, T/L3 Ana devre gl¢ kaynag giris

Sebekeyi surticiye baglamak icin kullanilir.
Tek faz 200 V giris glictine sahip suricller sadece R/L1 ve N (T/L3) terminallerini kullanir,
S/L2 terminali bu Uniteler igin kullanilamaz

U/T1, VIT2, WIT3 Invertér gikisi

Motoru baglamak igin kullanilir

Normal olarak kisa devre gubugu ile bagli. DC reaktor bagliyken +1 ve P/+2 arasindaki kisa

PD/+1, P/+ Harici DC reaktor terminali devre gubugunu gikartin.
P/+, N/- Rejeneratif frenleme Unitesi terminali istege bagli rejeneratif frenleme Unitelerini baglayin (Frenleme torku gerekliyse)
P/+, RB Frenleme direnci terminalleri Opsiyon frenleme direncinl baglayin (frenleme torku gerekliyse)
© Topraklama Topraklama igin (Topraklama yerel topraklama kanununa uygun olmalidir.)
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Kontrol Devreleri

Tip No. Sinyal adi Fonksiyon Sinyal Seviyesi
. Kaynak tipi: [P24]'U [1]-[7]'ye baglamak girisleri acar
PLC Akilli girig ortak Plaka tipi: [L]'yi [1]-[7]'ve baglamak girisleri acar
P24 Dahili 24 VDC 24 VDC, 30 mA 24 VDC, 100 mA
1 Coklu fonksiyon Giris segimi 1: Fabrika ayari: lleri/Durdur
§ 2 Coklu fonksiyon Girig segimi 2: Fabrika ayari: Geri/Durdur
% 3/GS1 Coklu fonksiyon Giris secimi 3/guivenli durdurma girisi 1|Fabrika ayari: Harici hareket
[
‘;",, 4/GS2 Coklu fonksiyon Girig secimi 4/guivenli durdurma girisi 2| Fabrika ayari: Sifirla 27 VDC maks
©
= 5/PTC Coklu fonksiyon Girig se¢imi 5/PTC termistor girigi Fabrika ayari: Multi-step hiz referansi 1
[=)
6 Coklu fonksiyon giris se¢imi 6: Fabrika ayari: Multi-step hiz referansi 2
7/EB Coklu fonksiyon girig se¢imi 7/Puls train girisi B Fabrika ayari: Jog
L Coklu fonksiyon Girig seg¢imi ortak (yukari sirada) - -
L . . 32 kHz maks
P _% EA Puls train girigi A Fabrika ayari: Hiz referanslari 5_24 VDG
=1
as . 10 VDC 2 mA
EO Puls train ¢ikisi LAD frekansi 32 kHz maks
o Frekans referansi gli¢ kaynagi 10 VDC 10 mA maks
"c:»% (o] Gerilim frekansi referans girisi sinyali 0-10 VDC (10 kQ)
o>
[=
§'ﬁ ol Akim frekans referans girisi sinyali 4-20 mA (250 Q)
<
L Frekans referansi ortak (alt sira) - -
11/EDM Disarida lojik cikisi 1/EDM gikisi Fabrika ayari: Galisma Sirasinda 27 VDC. 50 mA
. . . L maks
- 12 Digarida lojik gikig 2 Fabrika ayari: Frekans varis tipi 1 1SO13849-1'yi temel
s cm2 GND lojik ¢ikis! _ alan EDM
©
T > - - R ylki
= Rol k k
5‘5 ALo Ole ortak kontag: Fabrika ayari: Alarm sinyali 250 VAC 2,5A
AL1 Réle kontadi, normal olarak agik Normal ¢alisma altinda 30 VDC3,0A
AL1-ALO Kapal | yuka
. o AL2-ALO Agik 250 VAC 0,2 A
AL2 Role kontagi, normal olarak kapali 30 VDC 0.7 A
S w—
2w
€2 AM Analog gerilim gikigi Fabrika ayari: LAD frekansi 0-10 VDC 1 mA
&
5 SP
2 Seri haberlesme terminali RS485 Modbus haberlesme
T SN

Yan yana montaj

invertor is1 kaybi
Tek faz 200 V sinif
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Model 3G3MX2 AB001 | AB002 | AB004 | AB007 | AB015 | ABO022
. 200V VT 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 4.1
L';‘far;‘iitgsi 200V CT 0,2 05 1,0 17 2,7 38
KVA 240V VT 0,4 0,7 1,4 2,4 3,9 4,9

240V CT 0,3 0,6 1,2 2,0 3,3 4,5
Nominal akim (A) VT 1,2 1,9 3,4 6,0 9,6 12,0
Nominal akim (A) CT 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0
Toplam is1 kaybi 12 22 30 48 79 104
Nominal yiikte verimlilik 89,5 90 93 94 95 95,5
Sogutma yéntemi Kendinden sogutmali Z(_)rlamgh hava

ile sogutma

Y/
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Ug faz 200 V sinif

Model 3G3MX2 A2001 A2002 A2004 | A2007 | A2015 | A2022 A2037 A2055 | A2075 | A2110 A2150
) . 200 VT 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 4.1 6,7 10,3 13,8 19,3 23,9
!nvert<_>‘r . |200 CT 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8 6,0 8,6 11,4 16,2 20,7
KVA 240 VT 0,4 0,7 1,4 2,4 3,9 4,9 8,1 12,4 16,6 23,2 28,6
240 CT 0,3 0,6 1,2 2,0 3,3 4,5 7,2 10,3 13,7 19,5 24,9
Nominal akim (A) VT 1,2 1,9 34 6,0 9,6 12,0 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0
Nominal akim (A) CT 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0
Toplam isi kaybi 12 22 30 48 79 104 154 229 313 458 625
Nominal yiikte verimlilik 89,5 90 93 94 95 95,5 96 96 96 96 96
Sogutma yontemi Kendinden sogutmali Zorlamali hava ile sogutma
Ug faz 400 V sinif
Model 3G3MX2 A4004 | A4007 A4015 | A4022 | A4030 | A4040 A4055 | A4075 | A4110 | A4150
380V VT 1,3 2,6 3,5 4,5 57 7,3 11,5 15,1 20,4 25,0
invertér 380V CT 1,1 22 3,1 3,6 47 6.0 9,7 11,8 15,7 20,4
kVA 480V VT 1,7 3,4 4,4 57 7,3 9,2 14,5 19,1 25,7 31,5
480V CT 1,4 2,8 3,9 4,5 5,9 7,6 12,3 14,9 19,9 257
Nominal akim (A) VT 2,1 4.1 5,4 6,9 8,8 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0
Nominal akim (A) CT 1,8 3,4 4,8 55 7.2 9,2 14,8 18,0 24,0 31,0
Toplam is1 kaybi 35 56 96 116 125 167 229 296 411 528
Nominal yiikte verimlilik 92 93 94 95 96 96 96 96,2 96,4 96,6
Sogutma yontemi Kendinden sogutmali Zorlamali hava ile sogutma
Girig AC Reaktorii AC reaktor MX2
Gig kaynagi MCCB U AN X RIL1
i VI e Y sie
Dt
3 Wl o~~~ |Z TA3
>
1 faz 200 V sinifi 3 fazli 200 V sinifi 400 V sinifi
Sydtianag Akim | indiik- | Yygulana- Akim | indiik- |Uygulana- Akim | indiik-
b'l'n';mzl:s' Referans degeri | tans b'|:1$2l:s' Referans degeri | tans b'll',:;g;zlrfs' Referans degeri | tans
A mH A mH A mH
cikisi kW cikisi kW cikisi kW
0,4 AX-RAI02000070-DE 7,0 2,0 1,5 AX-RAI02800080-DE 8,0 2,8 1,5 AX-RAI07700050-DE 5,0 7,7
0,75 AX-RAI01700140-DE | 14,0 1,7 3,7 AX-RAI00880200-DE | 20,0 0,88 4,0 AX-RAI03500100-DE | 10,0 3,5
1,5 AX-RAI01200200-DE | 20,0 1,2 7,5 AX-RAI00350335-DE | 33,5 0,35 7,5 AX-RAI01300170-DE | 17,0 1,3
2,2 AX-RAI00630240-DE | 24,0 0,63 15 AX-RAI00180670-DE | 67,0 0,18 15 AX-RAI0O0740335-DE | 33,5 0,74
DC Reaktor MX2
Gug
Kaynagi
T~
T~
—~Z
DC reaktor
200 V sinifi 400 V sinifi
Uygulanabilir i Uygulanabilir i
maks. motor Referans Akim degeri A Indiiktans mH maks. motor Referans Akim degeri A Indiiktans mH
cikisi kW cikisi kW
0,2 AX-RC21400016-DE 1,6 21,4 0,4 AX-RC43000020-DE 2,0 43,0
0,4 AX-RC10700032-DE 3,2 10,7 0,7 AX-RC27000030-DE 3,0 27,0
0,7 AX-RC06750061-DE 6,1 6,75 1,5 AX-RC14000047-DE 4,7 14,0
1,5 AX-RC03510093-DE 9,3 3,51 2,2 AX-RC10100069-DE 6,9 10,1
2,2 AX-RC02510138-DE 13,8 2,51 3,0 AX-RC08250093-DE 9,3 8,25
3,7 AX-RC01600223-DE 22,3 1,60 4,0 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
55 AX-RC01110309-DE 30,9 1,11 5,5 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC00840437-DE 43,7 0,84 7,5 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
11,0 AX-RC00590614-DE 61,4 0,59 11,0 AX-RC02330307-DE 30,7 2,33
15,0 AX-RC00440859-DE 85,9 0,44 15,0 AX-RC01750430-DE 43,0 1,75
Cikis AC Reaktorii
200 V sinifi 400 V sinifi
Uygulanabilir . Uygulanabilir i
maks. motor Referans Akim degeri A Indiiktans mH maks. motor Referans Akim degeri A Indiiktans mH
cikigt kW cikigt kW
0,4 AX-RAO11500026-DE 2,6 11,50 1,5 AX-RAO16300038-DE 3,8 16,30
0,75 AX-RAO07600042-DE 4,2 7,60
1,5 AX-RAO04100075-DE 7,5 4,10
2,2 AX-RAO03000105-DE 10,5 3,00 2,2 AX-RAO11800053-DE 53 11,80
3,7 AX-RAO01830160-DE 16,0 1,83 4,0 AX-RAO07300080-DE 8,0 7,30
55 AX-RAO01150220-DE 22,0 1,15 5,5 AX-RAO04600110-DE 11,0 4,60
7,5 AX-RA000950320-DE 32,0 0,95 7,5 AX-RA003600160-DE 16,0 3,60
11 AX-RAO00630430-DE 43,0 0,63 11 AX-RA002500220-DE 22,0 2,50
15 AX-RAO00490640-DE 64,0 0,49 15 AX-RA002000320-DE 32,0 2,00
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Siparis bilgisi

Gig
kaynagdi
—————— ——
MCCB r \ Yazilim
USB kablosu =
Giris AC e Uzak operator LCD 5 satir Kurulum aksesuari
reaktoru T /@ uzatma kablosu uzak operatér
&
Filtre @
i'—-- Haberlesme opsiyon karti
_____ o |
________ b : EtherCAT.
o
MX2 @
4===) Frenleme direnci
"""" i ®
G - A SN
L
| I DC reaktor
Reaktor | —
|
| @®
Motor b ——— Cikis AC reaktort
Toprak
3G3MX2
Ozellikler Model
Gerili f Sabit tork Degisken tork Standart (IP20 Kanat P54
eriiim sinifi Maks. motor kW [ Nominal akim A | Maks. motor kW | Nominal akim A S ) anatsiz
Tek faz 0,1 1,0 0,2 1.2 3G3MX2-AB001-E | 3G3MX2-AB001-P-E | 3G3MX2-DB001-E/EC
200V 0,2 16 0,4 1,9 3G3MX2-AB002-E | 3G3MX2-AB002-P-E | 3G3MX2-DB002-E/EC
04 3,0 0,55 3,5 3G3MX2-AB004-E | 3G3MX2-AB004-P-E | 3G3MX2-DB004-E/EC
0,75 5,0 1,1 6,0 3G3MX2-AB007-E | 3G3MX2-AB007-P-E | 3G3MX2-DB007-EC
15 8,0 2,2 9,6 3G3MX2-AB015-E | 3G3MX2-AB015-P-E | 3G3MX2-DB015-EC
2,2 11,0 3,0 12,0 3G3MX2-AB022-E | 3G3MX2-AB022-P-E | 3G3MX2-DB022-EC
Ug fazli 0,1 1,0 0,2 1,2 3G3MX2-A2001-E | 3G3MX2-A2001-P-E | 3G3MX2-D2001-E/EC
200V 0,2 16 0,4 1,9 3G3MX2-A2002-E | 3G3MX2-A2002-P-E | 3G3MX2-D2002-E/EC
04 3,0 0,55 35 3G3MX2-A2004-E | 3G3MX2-A2004-P-E | 3G3MX2-D2004-E/EC
0,75 5,0 1,1 6,0 3G3MX2-A2007-E | 3G3MX2-A2007-P-E | 3G3MX2-D2007-E/EC
15 8,0 2,2 9,6 3G3MX2-A2015-E | 3G3MX2-A2015-P-E | 3G3MX2-D2015-EC
2,2 11,0 3,0 12,0 3G3MX2-A2022-E | 3G3MX2-A2022-P-E | 3G3MX2-D2022-EC
3,7 17,5 55 19,6 3G3MX2-A2037-E | 3G3MX2-A2037-P-E | 3G3MX2-D2037-EC
55 25,0 7,5 30,0 3G3MX2-A2055-E - 3G3MX2-D2055-EC
75 33,0 11 40,0 3G3MX2-A2075-E - 3G3MX2-D2075-EC
11 47,0 15 56,0 3G3MX2-A2110-E - 3G3MX2-D2110-EC
15 60,0 18,5 69,0 3G3MX2-A2150-E - 3G3MX2-D2150-EC
Ug fazli 0,4 18 0,75 2,1 3G3MX2-A4004-E | 3G3MX2-A4004-P-E | 3G3MX2-D4004-EC
400 vV 0,75 3,4 1,5 4.1 3G3MX2-A4007-E | 3G3MX2-A4007-P-E | 3G3MX2-D4007-EC
15 48 2,2 54 3G3MX2-A4015-E | 3G3MX2-A4015-P-E | 3G3MX2-D4015-EC
2,2 55 3,0 6,9 3G3MX2-A4022-E | 3G3MX2-A4022-P-E | 3G3MX2-D4022-EC
3,0 72 4,0 8,8 3G3MX2-A4030-E | 3G3MX2-A4030-P-E | 3G3MX2-D4030-EC
4,0 9,2 55 11,1 3G3MX2-A4040-E | 3G3MX2-A4040-P-E | 3G3MX2-D4040-EC
55 14,8 75 17,5 3G3MX2-A4055-E - 3G3MX2-D4055-EC
75 18,0 11 23,0 3G3MX2-A4075-E - 3G3MX2-D4075-EC
1 24,0 15 31,0 3G3MX2-A4110-E - 3G3MX2-D4110-EC
15 31,0 18,5 38,0 3G3MX2-A4150-E - 3G3MX2-D4150-EC
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(@) Hat filtreleri

. . Standart hat filtresi Diisgiik sizma hatti filtresi
iaxertey Rasmi Schaffner Rasmi Schaffner
o Referans Referans Referans Referans
Gerilim Model 3G3MX2-[] AX-FIM Akim (A) AX-FIM Akim (A) AX-FIM Akim (A) AX-FIM Akim (A)
AB001/AB002/AB004 1010-RE 10 1010-SE-V1 8 1010-RE-LL 10 1010-SE-LL 10
1 Faz 200 ABOO7 1014-RE 14 1014-SE-V1 14 1014-RE-LL 14 1014-SE-LL 14
AB015/AB022 1024-RE 24 1024-SE-V1 27 1024-RE-LL 24 1024-SE-LL 24
A2001/A2002/
A2004/A2007 2010-RE 10 2010-SE-V1 7,8 2010-RE-LL 10 - -
A2015/A2022 2020-RE 20 2020-SE-V1 16 2020-RE-LL 20 2020-SE-LL 20
3 F\‘/a; (2)00 A2037 2030-RE 30 2030-SE-V1 25 2030-RE-LL 30 2030-SE-LL 30
A2055/A2075 2060-RE 60 2060-SE-V1 50 2060-RE-LL 60 2060-SE-LL 50
A2110 2080-RE 80 2080-SE-V1 70 2080-RE-LL 80 - -
A2150 2100-RE 100 2100-SE-V1 75 2100-RE-LL 100 - -
A4004/A4007 3005-RE 5 3005-SE-V1 6 3005-RE-LL 5 3005-SE-LL 5
A4015/A4022/ 3010-RE 10 3010-SE-V1 12 3010-RE-LL 10 3010-SE-LL 10
3 Faz 400 A4030
VAC A4040 3014-RE 14 3014-SE-V1 15 3014-RE-LL 14 3014-SE-LL 15
A4055/A4075 3030-RE 30 3030-SE-V1 29 3030-RE-LL 30 3030-SE-LL 30
A4110/A4150 3050-RE 50 3050-SE-V1 48 3050-RE-LL 50 3050-SE-LL 50
(@ Girig AC reaktérleri
invertor AC Reaktor
Gerilim Model 3G3MX2-] Referans
AB002/AB004 AX-RAI02000070-DE
1 Fazl 200 VAC AB007 AX-RAI01700140-DE
ABO15 AX-RAI01200200-DE
AB022 AX-RAI00630240-DE
A2002/A2004/A2007 AX-RAI02800080-DE
3 Faz 200 VAG A2015/A2022/A2037 AX-RAI00880200-DE
A2055/A2075 AX-RAI00350335-DE
A2110/A2150 AX-RAI00180670-DE
A4004/A4007/A4015 AX-RAI07700050-DE
3 Fazll 400 VAG A4022/A4030/A4040 AX-RAI03500100-DE
A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE
(1) DC reaktorleri
200V 1-faz 200V 3 fazl 400V 3 faz
invertor DC Reaktor invertor DC Reaktor invertor DC Reaktor

3G3MX2-AB001

3G3MX2-AB002

AX-RC10700032-DE

3G3MX2-A2001

3G3MX2-A2002

AX-RC21400016-DE

3G3MX2-A4004

AX-RC43000020-DE

3G3MX2-A4007

AX-RC27000030-DE

3G3MX2-AB004

AX-RC06750061-DE

3G3MX2-A2004

AX-RC10700032-DE

3G3MX2-A4015

AX-RC14000047-DE

3G3MX2-AB007

AX-RC03510093-DE

3G3MX2-A2007

AX-RC06750061-DE

3G3MX2-A4022

AX-RC10100069-DE

3G3MX2-AB015

AX-RC02510138-DE

3G3MX2-A2015

AX-RC03510093-DE

3G3MX2-A4030

AX-RC08250093-DE

3G3MX2-AB022

AX-RC01600223-DE

3G3MX2-A2022

AX-RC02510138-DE

3G3MX2-A4040

AX-RC06400116-DE

3G3MX2-A2037

AX-RC01600223-DE

3G3MX2-A4055

AX-RC04410167-DE

3G3MX2-A2055

AX-RC01110309-DE

3G3MX2-A4075

AX-RC03350219-DE

3G3MX2-A2075

AX-RC00840437-DE

3G3MX2-A4110

AX-RC02330307-DE

3G3MX2-A2110

AX-RC00590614-DE

3G3MX2-A4150

AX-RC01750430-DE

3G3MX2-A2150

AX-RC00440859-DE
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(1) Reaktorler

@) Cikis AC Reaktorii

Model Cap Tanim invertor AC Reaktor
AX-FER2102-RE 21 2,2 kW motorlar veya asagisi igin Gerilim Model 3G3MX2-[] Referans
AX-FER2515-RE 25 15 kW motorlar veya asagis! igin 200 VAC AB001/AB002/AB004 AX-RA011500026-DE
AX-FER5045-RE 50 45 kW motorlar veya asagisi igin A2001/A2002/A2004

AB007/A2007 AX-RAO07600042-DE
AB015/A2015 AX-RAO04100075-DE
AB022/A2022 AX-RAO03000105-DE
A2037 AX-RA001830160-DE
A2055 AX-RAO01150220-DE
A2075 AX-RA000950320-DE
A2110 AX-RA000630430-DE
A2150 AX-RA0O00490640-DE
400 VAC A4004/A4007/A4015 AX-RAO16300038-DE
A4022 AX-RAO11800053-DE
A4030/A4040 AX-RAO07300080-DE
A4055 AX-RA004600110-DE
A4075 AX-RA003600160-DE
A4110 AX-RA002500220-DE
A4150 AX-RA002000320-DE
(2 Aksesuarlar
Tipler |[Model Tanim Fonksiyonlar
AX-OP05-E LCD uzak operator 5 satir LCD uzak operator, kopyalama fonksiyonlu, kablo maks. uzunlugu 3 m.
5 :§ 3G3AX-CAJOP300-EE Uzak operator kablosu Uzak operatori baglamak igin 3 metre kablo
= g 3G3AX-0OP01 LED uzak operator LED uzak operator, kablo uzunlugu maks. 3 m
e S [4X-KITMINI LED operatéri igin montaj kiti LED operatori icin panelde montaj kiti

3G3AX-OP05-H-E

Operator tutucu

AX-OPO05-E'yi kabinin igine koymak igin tutucu

Aksesuarlar

AX-CUSBMO002-E

PC konfiglrasyon kablosu

Mini USB-USB konnektor kablosu

(3 Haberlesme opsiyon ka

rtlan

Model

Tanim

Fonksiyonlar

3G3AX-MX2-ECT

EtherCAT opsiyon karti

icin kullanihr.

invertérii galistirmak veya durdurmak, parametreleri ayarlamak veya referanslandirmak
ve cikis frekansini, ¢ikis akimini veya benzer 63eleri haberlesme host kontrolérii ile izlemek

(@ Frenleme linitesi, frenleme direnci iinitesi

invertor Frenleme rezistor linitesi
Gerilim | Mot | Vertor3camxan | Bagianabili (h3IED, 10 an make) | Frenteme | (NG ED, 10en maks) | Frenleme
kW 1faz | 3az direng O Tip AX- Direngy | KU % Tip AX- Direng o | oK%
200 V 0,12 B001 2001 100 REMOOK1400-IE 400 200 REMOOK1400-IE 400 200
(sz';ﬁ;G 0,25 B002 | 2002 180 180
0,55 B0O04 | 2004 REMOOK1200-1E 200 180 REMOOK1200-1E 200 180
11 B0OO7 | 2007 50 100 REMO0K2070-IE 70 200
15 BO15 | 2015 REMO0K2070-IE 70 140 REMOOK4075-IE 75 130
2,2 B022 | 2022 35 90 REMOOK4035-1E 35 180
4,0 _ 2040 REMOOK4075-1E 75 50 REMOOK6035-IE 35 100
5,5 - 2055 20 REMOOK4035-IE 35 75 REMO0K9020-1E 20 150
7,5 - 2075 17 55 REMO1K9017-IE 17 110
1 - 2110 REMOOK6035-IE 35 40 REMO02K1017-IE 17 75
15 - 2150 10 REMOOK9017-1E 17 55 REMO03K5010-1E 10 95
400V 0,55 - 4004 180 REMOOK1400-1E 400 200 REMOOK1400-1E 400 200
(Ug fazl) 11 - 4007 200 200
15 - 4015 REMOOK1200-IE 200 190 REMO0K2200-IE 200 190
2,2 _ 4022 100 REMOO0K2200-IE 200 130 REMOOK5120-1E 120 200
3,0 - 4030 REMOOK2120-IE 120 160 160
4,0 - 4040 120 REMOOK6100-IE 100 140
55 - 4055 70 REMOOK4075-1E 75 140 REMOOK9070-IE 70 150
75 - 4075 100 REM01K9070-1E 70 110
1 - 4110 REMOOK6100-1E 100 50 REMO02K1070-IE 70 75
15 - 4150 35 REMOOK9070-IE 70 55 REMO3K5035-IE 35 110
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(5 Bilgisayar yazihmi

Tipler |Model Tanim Ozellik
€ CX-Drive Bilgisayar yazilimi Konfiglirasyon ve izleme yazilimi
E CX-One Bilgisayar yazilimi Konfigurasyon ve izleme yazilimi
> €Kaydedici Bilgisayar yazilimi Enerji Tasarrufu hesaplamasi igin yazilim araci

Cat. No. SysCat_I113E-TR-05

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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FH Serisi

Goruntu sistemi

Makine goriintisii i¢cin esnek ¢6zim e
FH goriintu sistemleri 6zellikle PLC'ler, hareket C .
kontrolérleri ve genel makine performansini artiran ' 4
robotik kontrol sistemleri ile sorunsuz entegrasyon il
icin tasarlanmigtir. .
i

» Guglu 4 cekirdekli i7 paralel islemci
* Hizli EtherCAT haberlesmeleri

n
* Yeni Shape Search Ill igsleme 6gesi, hizli,
kesin ve sabit dlgumler saglar |§ a
* 12 Megapiksele kadar 24 kamera turu a
¢ 1D kodu, 2D kodu ve OCR dahil 100'den fazla e
isleme 6gesi
» NET kullanici arabirimi denetimleri ile makine
monitériine kolay entegrasyon

OMmRON

Sistem konfigiirasyonu

FZ5 sensoér
kontrolori

O e —]
Ethernet I

Endistriyel anahtarlama
merkezleri

FH sensor Accurax G5

NJ Serisi = kontrolorii servo surici

Makine otomasyonu kontrol6ri

—
EtherCAT. ™

MX2 invertor

Kameralar

Accurax G5
servo motor

Sv/Sinac

always in control

NX-series 1/10

Goriintii sistemi
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Ozellikler

FH sensor kontrolorii 6zellikleri

Tip Yiiksek hizli kontrolorler (4 cekirdekli) Standart kontrolorler (2 ¢ekirdekli)
Model 2:2 FH-3050 FH-3050-10 |FH-3050-20 |FH-1050 FH-1050-10  |FH-1050-20
Ana Kontrolor tipi Kutu tipi kontrolérler
fonksi-  [Yiiksek kaliteli isleme ogeleri Hayir
yonlart o rera sayisi 2 [4 [8 2 4 [8

isleme 300.000 piksel kameraya baglanir 640 (Y) x 480 (D)

¢6ziiniir-  [2 milyon piksellik kameralara baglanir [2.040 (Y) x 1.088 (D)

ligu 4 milyon piksellik kameralara baglanir [2.040 (Y) x 2.048 (D)

12 milyon piksellik kameralara baglanir|4.084 (Y) x 3.072 (D)

Sahne sayisi 128

Kayith Akill kompakt kameraya 1 kameraya baglanir (renkli): 232, 2 kameraya baglanir (renkli): 116

resim baglanir 3 kameraya baglanir (renkli): 77, 4 kameraya baglanir (renkli): 58

saylsf‘1 5 kameraya baglanir (renkli): 46, 6 kameraya baglanir (renkli): 38

7 kameraya baglanir (renkli): 33, 8 kameraya baglanir (renkli): 29

300.000 piksel kameraya baglanir 1 kameraya baglanir (renkli): 270, 1 kameraya baglanir (monokrom): 272
2 kameraya baglanir (renkli): 135, 2 kameraya baglanir (monokrom): 136
3 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 90

4 kameraya baglanir (renkli): 67, 4 kameraya baglanir (monokrom): 68

5 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 54

6 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 45

8 kameraya baglanir (renkli): 33, 8 kameraya baglanir (monokrom): 34

2 milyon piksellik kameralara baglanir {1 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 37, 2 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 18

1
3 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 12, 4 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 9
5 kameraya baglanir (renkli/monokrom

7 kameraya baglanir (renkli/monokrom

7, 6 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 6
5, 8 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 4

4 milyon piksellik kameralara baglanir |1 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 20, 2 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 10

5 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 4, 6 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 3

7 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 2, 8 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 2

(
(
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7 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 38
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(

12 milyon piksellik kameralara baglanir|1 kameraya baglanir (renkli/monokrom
3 kameraya baglanir (renkli/monokrom

6, 2 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 3
2, 4 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 2

):
):
):
):
3 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 6, 4 kameraya baglanir (renkli/monokrom): 5
):
):
):
):

Islem Fare veya benzeri cihaz

Ayarlar Akis semalarini dizenleyerek islem adimlari serisi olusturun (yardim mesajlari veriimektedir)
Harici Seri haberlegsme RS-232C: 1 CH
arabirim  [Ethernet haberlesmeleri No protocol (TCP/UDP) 1000BASE-T

1 port [2 port [2 port [1 port [2 port 2 port

EtherNet/IP haberlesmeleri Ethernet portu veri iletisim hizi: 1 Gbps (1000BASE-T)

EtherCAT haberlesmeleri EtherCAT protokolii (100BASE-TX)

Paralel /O (2 hatl rastgele tetik modunda kullanildiginda)

17 giris (STEPO/ENCTRIG_Z0, STEP1/ENCTRIG_Z1, ENCTRIG_AQ ile 1, ENCTRIG_BO ile 1,
DSAOQ ile 1, DIO to 7, DI_LINEO)

37 giris (RUNO ile 1, READY O ile 1, BUSYO ile 1, ORO ile 1, ERRORO ile 1, GATEO ile 1,
STGOUTO/SHTOUTO, STGOUT1/SHTOUT1, STGOUT2 ile 7, DOO ile 15, ACK)

(5 hatli ile 8 hatli rastgele tetik modunda kullanildiginda)

19 giris (STEPO ile 7, DI_LINEO ile 2, DIO ile 7)

34 giris (READYO ile 7, BUSYO ile 7, ORO0 ile 7, ACK, ERROR, STGOUT/SHTOUTO ile 7)

Enkoder arayiizii RS422-A hat siriiclsi dizeyi
Faz A/B: tek fazli 4 MHz (1MHz faz farkini 4 ile carparak)
Faz Z: 1 MHz
Ekran arayiizii DVI-l gikis IF x 1ch
USB arayiizii 4 kanal (USB 1.1 ve 2.0’l destekler)
SD kart arayiizii Sinif 4 SDHC kart veya daha ylksek bir deger énerilir
Nominal |Giig besleme gerilimi 20,4 ila 26,4 VDC
Degerler [Akim Akilli kompakt kameraya |2 kamera (5,0 A maks. 5,4 A maks. 6,4 A maks. 4,7 A maks. 5,0 A maks. 5,9 A maks.
tiketimi  |baglandiginda 4 kamera |- 7,0 Amaks. |81 Amaks. |- 6,5 Amaks. |7,5 A maks.
g"’ vDC'de) 8 kamera |- - 11,5 Amaks. |- - 10,9 A maks.
300.000 piksel kameraya |2 kamera |4,1 A maks. 4,2 A maks. 5,2 A maks. 3,6 A maks. 3,7 A maks. 4.5 A maks.
baglandiginda, 2/4/5/12 (4 kamera |- 48 Amaks. |56 Amaks. |- 4,3 Amaks. |5,0 A maks.
milyon piksel kamera 8 kamera |- - 6,8 Amaks. |- - 6,2 A maks.
Yalitim direnci DC gl¢ kaynagi ve kontrolér FG arasinda: 20 MQ veya daha yiiksek (nominal gerilim 250 V)
Calisma |Girilti Hiz gecisli patlama DC giic Direkt inflizyon: 2 KV, Puls artisi: 5 ns, Puls genisligi: 50 ns
ortami dayanikhlik kaynagi Patlama devam zamani: 15 ms/0,75 ms, Periyot: 300 ms, Uygulama zamani: 1 dak
1/0 hatti Dar alan: 1 KV, Puls artisi: 5 ns, Puls genisligi: 50 ns
Patlama devam zamani: 15 ms/0,75 ms, Periyot: 300 ms, Uygulama zamani: 1 dak

Gevre is1 arahigi Isletim: 0 ila 50°C
Saklama: -20 ile 65°C (buzlanma veya yodunlasma olmadan)
Cevre nem orani araligi Depolama ve galisma: % 35 ile % 85 (yogunlagma olmadan)
Cevre atmosferi Asindirici gaz igermeyen
Topraklama D Tip topraklama (Maks. 100Q veya daha az topraklama direnci)
Geleneksel tip 3 topraklama
Koruma derecesi IEC60529 I1P20
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Tip Yiiksek hizl kontrolorler (4 gekirdekli) Standart kontrolorler (2 gekirdekli)
Model ::2 FH-3050 FH-3050-10 FH-3050-20 FH-1050 FH-1050-10 FH-1050-20
Boyutlar |Boyutlar 190 x 115 x 182,5 mm
Agirhk Yakl.32kg [Yakl.34kg [Yakl.34kg [Yak.32kg [Yakl.34kg [Yakl. 3,4 kg
Kasa malzemeleri Kapak: ¢inko kapli gelik plaka, yan kapak: aliminyum (A6063)

Aksesuarlar

Kontrolér (1)/Kullanim kilavuzu (biri Japonca digeri Ingilizce)/Kullanim kurulum kilavuzu (1)/
Gug kaynagi terminal blogu konnektori (1)/Ferrite gcekirdegi (2, FH-3050 ve FH-1050),
(4, FH-3050-10 ve FH-1050-10), (8, FH-3050-20 ve FH-1050-20)

*1. Farkl tipte birden fazla kamera ayni anda baglandiginda goriintli kaydi kapasitesi degisir.
*2. Her kontrolér tarafindan desteklenen en fazla sayida kamera baglandiginda olusan akim tiiketimi. Bir lambaya aydinlatma kontrolorii baglanirsa akim tiiketimi bir Akilli kompakt CMOS
kameraya baglandiginda oldugu kadar ylksek olur.

Kamera ozellikleri

Yiiksek hizli CMOS kamera

Model FH-SM [FH-sC FH-SM02  [FH-SC02 FH-SM04  [FH-SC04 FH-SM12  [FH-SC12

Resim elemani 1/3-ing CMOS goriinti 2/3-ing CMOS goriintu 1-ing CMOS goriinti 1,76-ing CMOS gorinti
elemanlari elemanlari elemanlari elemanlari

Renkli/Monokrom Monokrom  [Renk Monokrom  [Renk Monokrom  [Renk Monokrom  [Renk

Efektif pikseller

640 (Y) x 480 (D)

2.040 (Y) x 1.088 (D)

2.040 (Y) x 2.048 (D)

4.084 (Y) x 3.072 (D)

Goriintiileme alan1 Y x D (ters kose)

4,8 x 3,6 (6,0 mm)

11,26 x 5,98 (12,76 mm)

11,26 x 11,26 (15,93 mm)

22,5 x 16,9 (28,14 mm)

Piksel boyutu

7,4 (um) x 7,4 (um)

5,5 (um) x 5,5 (um)

5,5 (um) x 5,5 (um)

5,5 (um) x 5,5 (um)

Elektronik shutter fonksiyonu

Shutter hizlari 20 ps ile
100 ms olarak segilebilir

Shutter hizlari 25 ps ile 100 ms olarak segilebilir

Shutter hizlar 60 ps ile
100 ms olarak segilebilir

Kismi fonksiyon

1 ile 480 satir |2 ile 480 satir

1ile 1.088 satir|2 ile 1.088 satir| 1 ile 2.048 satir|2 ile

2.048 satir{4 ile 3.072 satir
(4 hatli artiglar)

Cergeve hizi (goriintii zamani okur)

308 fps (3,3 ms)

219 fps (4,6 ms)’

118 fps (8,5 ms)!

38,9 fps (25,7 ms)’!

Lens montaji

C mount

M42 mount

Goriinti alani, kurulum mesafesi

Goriinen alana ve montaj mesafesine gére bir lens segme.

Cevre 1s1 araligi

Isletim: 0 ile 40°C

Saklama: -25 ile 65°C (buzlanma veya yodunlasma olmadan)

Gevre nem orani araligi

Depolama ve galisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Agirhik

Yaklasik 105 g

[Yaklagik 110 g

Yaklasik 320 g

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu

*1. Iki kamera kablosu kullanilarak kamera baglandiginda yiiksek hiz modundaki gergeve hizi.

Dijital CCD kamera

Model

FZ-S [Fz-sc

FZ-S2M [Fz-scam

FZ-S5M2 [FZz-sc5M2

Resim elemani

Interline transfer okumasi bitiin pikseller
1/3-ing CCD goriintl elemanlari

Interline transfer okumasi bitiin pikseller
1/1,8-ing CCD goriintl elemanlari

Interline transfer okumasi bitiin pikseller
2/3-ing CCD goriinti elemanlari

Renkli/Monokrom

Monokrom [Renk

Monokrom [Renk

Monokrom [Renk

Efektif pikseller

640 (Y) x 480 (D)

1.600 (Y) x 1.200 (D)

2.448 (Y) x 2.044 (D)

Goriintiileme alani Y x D (ters kose)

4,8 x 3,6 (6,0 mm)

7,1x5,4 (8,9 mm)

8,4x7,1(11 mm)

Piksel boyutu

7.4 (um) x 7,4 (um)

4,4 (um) x 4,4 (um)

3,45 (um) x 3,45 (um)

Elektronik shutter fonksiyonu

Shutter hizlarini 20 pus ila 100 ms olarak segin

Kismi fonksiyon

12 ile 480 satir

12 ile 1.200 satir

12 ile 2.044 satir

Gergeve hizi (goriintii zamani okur)

80 fps (12,5 ms)

30 fps (33,3 ms)

16 fps (62,5 ms)

Lens montaji

C mount

Goriintii alani, kurulum mesafesi

Gorlinen alana ve montaj mesafesine gore bir lens segme.

Cevre i1s1 araligi

isletim: 0 ile 50°C
Saklama: -25 ile 65°C (buzlanma veya
yogunlasma olmadan)

isletim: 0 ile 40°C

Saklama: -25 ile 65°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Gevre nem orani araligi

Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlagsma olmadan)

Agirlik

Yaklasik 55 g

[Yaklagik 76 g

[Yaklagik 140 g

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu

Kiiglik dijital CCD kamera

Model FZ-SF [FZ-SFC [FZ-sP [FZ-sPC
Resim elemani Interline transfer okumasi biitiin pikseller, 1/3 ing CCD goriinti elemanlari
Renkli/Monokrom Monokrom [Renk [Monokrom [Renk

Efektif pikseller

640 (Y) x 480 (D)

Goriintiileme alan1 Y x D (ters kose)

4,8 x 3,6 (6,0 mm)

Piksel boyutu

7,4 (um) x 7,4 (um)

Elektronik shutter fonksiyonu

Shutter hizlarini 20 ps ila 100 ms olarak

segin

Kismi fonksiyon

12 ile 480 satir

Cergeve hizi (goriintii zamani okur)

80 fps (12,5 ms)

Lens montaji

Ozel montaj (M10,5 P0,5)

Gorlinti alani, kurulum mesafesi

Goriinen alana ve montaj mesafesine gore bir lens segme.

Cevre 1s1 araligi

Isletim: 0 ile 50°C (kamera amp), 0 ile 45°C (kamera kafasi)
Saklama: -25 ile 65°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani arahgi

Depolama ve galisma: % 35 ile % 85 (yogunlagma olmadan)

Agirlik

Yaklasik 150 g

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu, kurulum braketi, dort
braketi (M2)

montaj Kullanim kilavuzu
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Yiiksek hizli CCD kamera

Model FZ-SH | FZ-SHC
Resim elemani Interline transfer okumasi bitin pikseller, 1/3 ing CCD goriinti elemanlari
Renkli/Monokrom Monokrom ]Renk

Efektif pikseller

640 (Y) x 480 (D)

Goriintiileme alani Y x D (ters kose)

4,8 x 3,6 (6,0 mm)

Piksel boyutu

7,4 (um) x 7,4 (um)

Elektronik shutter fonksiyonu

1/10 ila 1/50.000 s olarak shutter hizi segin

Kismi fonksiyon

12 ile 480 satir

Cergeve hizi (goriintii zamani okur)

204 fps (4,9 ms)

Goriintii alani, kurulum mesafesi

Goriinen alana ve montaj mesafesine gore bir lens segme.

Cevre i1s1 araligi

isletim: 0 ile 40°C
Saklama: -25 ile 65°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani arahgi

Depolama ve galisma: % 35 ile % 85 (yogunlagma olmadan)

Agirhik

Yaklasik 105 g

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu

Akill kompakt CMOS kamera

Model FZ-SQ010F [FZ-sQo50F [FZ-sQ100F [FZz-sQ100N
Resim elemani 1/3-ing CMOS goériintl elemanlari
Renkli/Monokrom Renk

Efektif pikseller

752 (Y) x 480 (D)

Goriintilleme alani Y x D (ters kose)

4,51 x 2,88 (5,35 mm)

Piksel boyutu

6,0 (um) x 6,0 (um)

Shutter fonksiyonu

1/250 ile 1/32.258

Kismi fonksiyon 8 ile 480 satir

Gergeve hizi (goriintii zamani okur) 60 fps

Goriinti alani 7,5x4,7ile 13 x 8,2 mm 13 x 8,2 ile 53 x 33 mm 53 x 33 ile 240 x 153 mm 29 x 18 ile 300 x 191 mm
Montaj mesafesi 38 - 60 mm 56 - 215 mm 220 - 970 mm 32 -380 mm

LED sinifi’1 Risk Grubu 2

Cevre i1s1 araligi

Isletim: 0 ile 50°C
Saklama: -25 ile 65°C

Gevre nem orani araligi

Depolama ve galisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Agirhik

Yaklasik 150 g [Yaklagik 140 g

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu, kurulum braketi (FQ-XL), polarize edici filtre eki (FQ-XF1) ve uyar etiketi

*1. Gegerli standartlar: IEC62471-2.

LCD monitor ozellikleri

Model FZ-M08

Boyut 8,4 in¢c

Tip Likit kristal renkli TFT
CGoziiniirliik 1.024 x 768 nokta

Girig sinyali Analog RGB video girisi, 1 kanal
Gii¢ besleme gerilimi 21,6 ila 26,4 VDC

Akim tiketimi Yaklasik 0,7 A maks.

Cevre i1s1 araligi

Isletim: 0 ila 50°C
Saklama: -25 ila 65°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Gevre nem orani araligi

Depolama ve galisma: % 35 ile % 85 (yogunlagsma olmadan)

Agirlik

Yakl. 1,2 kg

Aksesuarlar

Talimat sayfasi ve 4 montaj braketi

EtherCAT haberlesme teknik o6zellikleri

Oge

Ozellikler

Haberlesme standardi

IEC61158 Tip 12

Fiziksel katman

100BASE-TX (IEEE802.3)

Modiilasyon Ana bant

Baud hizi 100 Mbps

Topoloji EtherCAT master teknik ¢zelliklerine bagli olarak degisir.

iletim ortami Kategori 5 veya lizeri bikilmis ¢ift kablo (alliminyum bantli ve korumal, ¢ift blendajli diiz kablo)

iletim mesafesi

Nodlar arasindaki mesafe: 100 m veya daha az

Diigiim adres ayari

00ila9

Harici baglanti terminalleri

RJ45 x 2 (blendajh), IN: EtherCAT giris verileri, OUT: EtherCAT cikis verileri

Gonder/al PDO veri boyutlari |Girig 56 ila 280 bayt/hat (giris verisi, durum ve kullaniimayan alanlar dahil). En fazla 8 hat ayarlanabilir™?
Cikig 28 bayt/hat (gikis verisi ve kullaniimayan alanlar dahil). En fazla 8 hat ayarlanabilir!

Posta kutusu veri boyutu Girig 512 bayt
Cikis 512 bayt

Posta kutusu

Acil durum mesajlari, SDO istekleri ve SDO bilgileri

Yenileme yontemleri

1/0 senkronize yenileme (DC)

*1. Bu, master Ust sinirina bagl olarak degisir.
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Cihazin Tanitilmasi

FH sensor kontrolori (4 kamera tipi)

D=
=2

| —H

Isim Tanim

[1] GUG LED'i Gug ACIK oldugunda yanar

[2] HATA LED'i Bir hata meydana geldiginde yanar

[3] CALISMA LED'i Kontrol6r 6lglim modundayken yanar

4] ERISIM LED'i Bellege erisildiginde yanar

[5] SD GUC LED'i SD karta gug¢ geldiginde ve kart kullanilabilir oldugunda yanar

[6] SD MESGUL LED'i SD hafiza kartina erigildiginde yanip séner

[7] EtherCAT CALISMA LED'i EtherCAT haberlesmesi kullanilabilir oldugunda yanar

[8] EtherCAT BAGLANTI/ETKINLIK GIRISI LED'i | EtherCAT cihazi baglandiginda yanar, haberlesme yapilirken yanip séner

[9] EtherCAT BAGLANTI/ETKINLIK CIKISI LED'i | EtherCAT cihazi baglandiginda yanar, haberlesme yapilirken yanip séner
[10] EtherCAT HATA LED'i EtherCAT haberlesmesi anormal oldugunda yanar
[11] EtherNet NET CALISMA1 LED'i Ethernet haberlesmesi kullanilabilir oldugunda yanar
[12] EtherNet NET BAGLANTI/ETKINLIK1 LED'i | EtherNet cihazi baglandiginda yanar, haberlesme yapilirken yanip séner
[13] EtherNet NET CALISMA2 LED'i Ethernet haberlesmesi kullanilabilir oldugunda yanar
[14] EtherNet NET BAGLANTI/ETKINLIK2 LED'i | EtherNet cihazi baglandiginda yanar, haberlesme yapilirken yanip séner

Isim Tanim
A SD hafiza karti kurulum konnektéri SD haﬂzi\ k.elxmnl"y[]k_leyir?. OIQQr_n gal|§mas_| sirasinda SD karti takmayin veya gikarmayin Aksi
takdirde &lglim siresi etkilenebilir veya veriler kaybolabilir
B EtherNet konnektéru EtherCAT cihazi baglayin
- USB cihazi baglayin. Olglim galismasi sirasinda takmayin veya gikarmayin

s USB konnektor Aksi takdirde 6?@[]):11 sijregi etk%ensebnir veya veriler kayb)cl>labili¥ ¢ g

D RS-232C konnektér Programlanabilir kontrolér gibi bir harici cihaz baglayin

E DVI-I konnektdri Monitér baglayin

F 1/0 konnektéri (kontrol hatlari, veri hatlari) | Kontrolérii senkronizasyon sensorii ve PLC gibi harici cihazlara baglayin

G EtherCAT adres kurulum hacmi Dugum adresini (00 ila 99) EtherCAT haberlesme cihazi olarak ayarlamak igin kullanilir
H EtherCAT haberlesme konnektori (IN) Karsilik gelen EtherCAT cihazini baglayin

| EtherCAT haberlesme konnektéra (OUT) Karsilik gelen EtherCAT cihazini baglayin

J Enkoder konnektori Enkoder baglayin

K Kamera konnektoriu Kameralari baglayin

L Giig kaynag! terminal konnektor( DC gu¢ kaynagi takin. Kontrolor kablosunu ayri olarak diger cihazlara takin. Kabloyu toprak hattina takin

Kontrolorii ayri olarak topraklayin. Ekli glic kaynagdi konnektoriini kullanarak kablolamayi yapin

Goriintii sistemi
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Boyutlar

FH sensor kontrolorii
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™~ 1"-32UNF hgi U‘lﬁ aall g 1"-32UNF © ©)
(C MOUNT) 13__19 S " (C MOUNT) SN — U =] 3
34 9.5 15,5 _19 T
B 34
I ié
d ]
[© g
©
5,5 mm derinliginde ) P
e 0 . 5,5 mm derinliginde >
iki adet M4 1/4"20UNC, iki adet M4 ° ,
montaj deligi / 5,5 mm derinliginde montaj deligi 74 1/4” 20UNC,
5,5 mm derinliginde
12 milyon piksel kamera R
#
FH-SC12 Jr T
FH-SM12 . ST F
5,0 mm derinliginde by inligi "
dért adet M4 montaj deligi 5,0 mm derinliginde dort
(Fmount adaptsr igin) adet M4 montaj deligi
5 31
40 5,0 mm derinliginde dért
5,0 mm derinliginde dért adet M4 montaj deligi
adet M4 montaj deligi 12
\3 9 i
o [ 4
6,5 mm derinliginde %ﬁ\\ ©f o o © || ,§
ma2x P10delikler [WCNJJT 9 © © GORUNm A o
M42 MOUNT ORUN- o | 4
(M4ZMOUNT) 15 % TULEME H
ALANI
43,6 5 31
58 OPTIK EKSEN 40 ||.O
68
5 31
5,0 mm derinliginde dort
adet M4 montaj deligi
il
8 4|5
¢ | 4w
it

Vizyon



OMmRON

Dijital CCD kamera

300,000 milyon piksel kamera

2 milyon piksel kamera

5 milyon piksel kamera

FZ-sC FZ-SC2M FZ-SC5M2
FZ-s FZ-S2M FZ-S5M2
14,5 22 17.6950.0 2'%°" 2,5 mm derinliginde
N AF 3,0 mm 1555005 montaj deligi (4 y6n
PE;& < derinliginde tg adet o 14,520,05 4 mm derinliginde
M2 montaj deligi 3,0 mm dért M4 montaj
3,0 mm derinliginde derinliginde g adet 3 deligi (4 yon
¢ adet M2 montaj 0 13 M2 montaj deligi @3 9
deligi (ki tarafta) [ . 145 29 & %.
——4, 7)
2% 105 ¥j 54) 28 105 5:4) 5 mm dbriniy
A 5 5 iginde
AF i . ap. montaj deligi (4 yor
g g et L, 3
5 f i IR = =
<) R 1"-32UN-2A 2
C mount) 3,0 mm derinliginde
55__335 55 _ 405 \ LS AadetM2monta)
i05TT0565 9:2- \deligi (ii tarafta)
5,5 mm derinliginde 10511 /3.5
iki adet M4 (o4 4 iy R %
tai deligi 0 - Montaj Delikleri
montaj deligi . 5,5mm o 9:0, 155 959
— 1/4 20UNC, derinliginde iki adet 1/4” 20UNC, Joe04 A2 3 T T [ 394
5,5 mm derinliginde  \4 montaj deligi 5,5 mm derinliginde @ DI 114" 20UN
55 mm ’&t 5 mm derin|
derinliginde iki adet [l{l@ Ox
M4 montaj deligi
Kiuglk dijital CCD kamera
Kamera kafasi . Kalem bigiminde kamera Kamera yiikseltici
Dilz k FZ-SPC Hem diiz hem de kalem bigiminde
uz kamera FZ-SP 05 16 kameralar igin kullanilabilir
FZ-SFC - ns_ 22
FZ-SF >
1,5 mm derinliginde dort ™ ‘E
adet M1,7 montaj deligi =
- 92 30mm
: derinliginde g adet
o ‘ (ccd»ynjzeyden) . a4 3.000 M2 montaj deligi 435
NElp - —f i ] 33 37 (6.5
q ;k ;_;[ | lo O} [v; 15 16 % N 15 22
e s o o
o =" s 75
2 N L o 4
) 1,5 mm derinliginde sekiz =
Dort 4,3 gap adet M1,7 montaj deligi 16 pinli yuvarlak o )
konnektor F[‘:[L
127 9.6 3,0 mm derinliginde
ig adet M2 montaj deligi
7.5 9595
25 335
rinliginde iki 5.5 mm el | @
adet M3 montaj delig derinliginde iki adet "I P G|
M4 montaj delii w
16 pinli yuvarlak konnektor

Yiiksek hizli CCD kamera

FZ-SHC
FZ-SH

,5 mm derinliginde

4 mm derinliginde dort
M4 montaj deligi (4 ortak)

55 mm
derinliginde iki adet
M4 montaj deligi

1/4” 20UNC,

5,5 mm derinliginde
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Akilli kompakt CMOS kamera

Dar goriiniig/Standart D
©
FZ-SQ010F 5 o
FZ-SQ050F g
“ JLe
Optik = 44
eksen =
N
[ ]
o
i
ﬂ [l Kl DDDDDDD Montaj Braketi *1
Il 0 I
= Polarize Edici
Filtre Eki o i
&
e [T 1/4-20UNC Derinlik: 6
1| s B '
57 3 o 20 Dort adet M4 Derinlik: 6
0 2
= 38
S—a) 2
[ﬂ = Montaj Deligi Boyutlari
Iki, 4,5 cap
*1. Montaj braketleri her iki tarafa 5 A
da baglanabilir. )
U
20£0,1

LCD monitor

Sikma torku: 1,2 N'm,

FZ-M08

Genis Goriis
FZ-SQ100F (uzun mesafe)
FZ-SQ100N (kisa mesafe) ®
46 =

|
S
T
| (]
H D Montaj Braketi *1
m Polarize Edici
Filtre Eki of
Fite Bki___ | B N
E

0000

Optik
eksen

=

(94.8)

67

]

1/4-20UNC Derinlik: 6

.

Dért adet M4 Derinlik: 6

= 20
~ 38
42

Montaj Deligi Boyutlari
Iki, 4,5 gap

*1. Montaj braketleri her iki tarafa
da baglanabilir.

20£0,1
Sikma torku: 1,2 N'm..

Monte edilebilir plaka

. kalinhg:: 1,6 - 5,0 mm

Yiiksek hizl CMOS kamera FH-S[ 112, 12 milyon piksel

(wuw) 1sajesaw eiawey|

40 315)
# # =
ElS - 3 &
&l B dg Tmage
g| ol T ¢ 5
2|
= = |
(130)
(172) (90)
230

10.000
3Z4S-LE | |
— VS-L1828/M42-10
VS-L2526/M42-10
b — VS-L3528/M42-10
—— V8§-15028/M42-10
— VS-L8540/M42-10
1.000 i — VS-L10028/M42-10
t
P =S i
1 i © ©
[—t1 1
T NN L0 i
130" 0 t8/§/ ‘%\/
G110 |8 //4/‘;%
10 =
—
100 8
10
10 100 1.000

Goruntd alani (mm)
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Yiiksek hizli CMOS kamera FH-S[ 104, 4 milyon piksel

3Z4S-LE F

VS-0618H1
VS-0814H1
VS-1214H1
VS-1614H1
VS-2514H1
VS-3514H1
VS-5018H1
SV-7525H

SV-10028H

10.000
0
/ 10
15 10
1o \/ﬂ? 9
1.000 T5 < Tt 10
25 20 I~ o
5 B0~
R ot ) e /
= L. -5 t AT 116 |
E e B
2 e L (517 &4 0
& ' "
o t =
3 | 050 S AR S ]
2 SON\\ 10 7
58 15 L1571 A
o —1 /5/
= 100 t10 REVNGY =g
3 105
3 g !
10
10 100 1.000 10.000

Goruntd alani (mm)

Yiiksek hizli CMOS kamera FH-S[102, 2 milyon piksel

10.000 3Z4S-LE
10. 2
— VS-0618H1
B 0 — VS-0814H1
[ 0 A —— VS-1214H1
= t0 ! K/ e VS-1614H1
& 1000 o —ls = — 0= — VS-2514H1
2 T E e “0-5 — VS-3514H1
H [ 40 o o 7xo — VS-5014H1
& ti5 5 —— SV-7525H
g iﬁ@@m T = SV-10028H
e 120 t10t44 2, 9565
E} i S i
3 o] <57 e g
|_tio 577
100 = —1 0,56
5
10
10 100 1.000
Gorinta alani (mm)
Yiiksek hizli CMOS kamera FH-S[ /Yiiksek hizli CCD kamera FZ-SH( I/
Dijital CCD kamera FZ-S[ ], 300.000 piksel (titresim ve darbeye dayanikli)
10.000
tQ 3Z4S-LE | |
10.
.
Vel [
K t0 vl
t5 ¥ s prar — SV-0614V
t o 1 — SV-0813V
= (25120‘15;30 B3 {0 Y | — sv-121av
3 o [13054\[ 120 “\5\ L%’(/ 10 /;// SV-1614V
8 1.000 0 iR Ay S0 10 — sv2s14v
3 150 N S [ Z 4 10 — SV-3518V
2 Kt o T S 1) e 10 — SV-5018V
g DS 5h e SV-7527V
e t10 05
3 15 c B /«z = --- SV-10035V
3 Z\[)—t)?‘ | ) ‘ 15 f/
125 t20/13 ”/y At §?7///
oo AT A2
100 . f5— 71 20,
~ V|7
11‘5 t2
} i
30 ‘
2 10 100 1.000

Goruntd alani (mm)
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Dijital CCD kamera FZ-S[ 15M2, 5 milyon piksel

Dijital CCD kamera FZ-S[ 12M, 2 milyon piksel

10.000
Ty 3z4s-LE
e \Tl
10 M — SV-0614H
A 7T LA | — sv-081aH
t0
A W | — sv-r21an
t0 / 1 SV-1614H
t5 M | — sv-zstan
L / t0 / // —— SV-3514H
) 110 gy 735,
2 LY A | — sv-s014n
2 1.000 15 i {0 ¥ SV-7525H
; 120 ¢ % ——— SV-10028H
2 n 130- 125 t107] 10
—t
) 150 N % 10
< % tis %]
El = 50\'4 l“”«/& ’ 10
2 } 3025 t10 104
t40]130125R0 112 S e
AP o o
130 1252 18 510 s
A A e
100 15 oS * T~
= 0,5
to___t2___ |t
30
5 10 100 1.000
Goruntd alant (mm)
10.000 Al = 3Z4S-LE
%)
- Iad
01~ — SV-0614H
to/ —— SV-0814H
~ 10 % — SV-1214H
e’ SV-1614H
5714 10 v — SV-2514H
A
e 0 — SV-3514H
t15 10 >;’ ///' —— SV-5014H
1.000 25 20 | I t0- SV-7525H
2 >
H 130 } Ee -t 0 ——— SV-10028H
50 11140 N~ Ato 7 -
1] 3 ) 10
140 P s
150w | P55
a0 P uo n
T 120 )1; i
130 25 120 115 [ 2™
U0 A N AN e 07
t10
15 t AT
130 25 'Z/O 5 v A 05 2
100 = s - =t T
= = T s
t5
30
3 10 100 1.000
Goruntd alant (mm)
Kiigiik dijital CCD kamera FZ-SF(], FZ-SP[ ], 300.000 piksel
10.000
— FZ-LES30
— FZ-LES16
— FZ-LES6
© — FZ-LES3
1.000 19 al
=
5] )
3
3
10
B
100
5
140] o4 © 2
a5
[CENSSAY v
160>
1
t1
10 120 »
1 10 100 1.000

(ww) 1sajesaw elawey)

Gorunti alani (mm)

* Dikey eksen yikleme mesafesini degil WD'yi temsil eder.
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Yiiksek hizli CMOS kamera FH-S[ I/Yiiksek hizli CCD kamera FZ-SH[J/
Dijital CCD kamera FZ-S[ ], 300.000 piksel (titresim ve darbeye dayanikli)

10.000 324S-LE F

— Vs-MC15
— Vs-MC20
—— VS-MC25N
— VS-MC30
— VS-MC35
— VS-MC50
1.000 —— VS-MCT75
=
Q
3
[}
3
3
2 = 10
j5]
oy —C% 10 /
g tip 20,
3 140 | 130 L 1 %
!
3 tz%so p— :130 nes 10
o g i
100 =
20 ﬁﬁ /’<
R d AP
Ti0_ A
—
10
1 10 100 1.000

Gorantd alani (mm)

Dijital CCD kamera FZ-S[ 15M2, 5 milyon piksel (titresim ve darbeye dayanikli)

1.000 374S-LE
— VS-MC15
— VS-MC20
—— VS-MC25N
10 / — VS-MC30
2 — VS-MC35
\:j—/L S 4 — VS-MC50
160 ta < —— VS-MC75
L 10
3 40, 130 120
2 [ 0 o
i)
130 10
3 100 =2t
5 {30, (20
@ =15
@, 30 \ﬁ’é’ t10 /
3 Nl
3 Y
El U5 | 5
=1
10
1 10 100 1.000

Gorintd alani (mm)
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Dijital CCD kamera FZ-S[ 12M, 2 milyon piksel (titresim ve darbeye dayanikli)

1.000 324S-LE F
— VS-MC15
4 — VS-MC20
/ / / —— VS-MC25N
— VS-MC30
" — VS-MC35
— VS-MC50
P (0 Ny
[ —— VS-MCT75
80| g | 2
{
_ / 4
) =7 To
160 N
3 150 40 130 120 A0 10
g 0 1o
3 ‘40‘t30 20 [to]
(o]
2 100 [ /
SRz g
2 30 50 ={=Ftlo 7
3 | ™ e
= 5 | 10
U6
B=
10
10

Optik tablonun anlami

Gortintt alani (mm)

100

1.000

Optik tablonun X ekseni gériintii alanini gésterir (mm)”, ve optik tablonun Y ekseni de kamera kurulum mesafesini gdsterir (mm)."2

Lens

WD
(mm)

Géruntt alani (mm)

Gorinti
Y alani

X

*1. Optik tablolarda verili olan gériinti alanlarinin uzunluklari Y ekseninin uzunlugudur.

*2. Dikey eksen kiiglik kameralar igin WD'yi temsil eder.
Akill kompakt CMOS kamera

e Dar Goriis
FZ-SQO010F

Gorunta alani 13
_—

* Genis Goriis (Uzak mesafe)
FZ-SQ100F

Gorintd alani

e Standart
FZ-SQ050F

* Genis Gorus (Kisa mesafe)
FZ-SQ100N

Gorinti alani
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Siparis bilgisi

Sensor kontrolorii

Tip CPU Kamera sayisi Cikis Model Gorinim
Kutu tipi kontrolorler Yuksek hizli kontrolorler 2 NPN/PNP FH-3050
(4 cekirdek) 4 NPN/PNP FH-3050-10
8 NPN/PNP FH-3050-20
Standart kontrolorler 2 NPN/PNP FH-1050
(2 gekirdek) 4 NPN/PNP FH-1050-10
8 NPN/PNP FH-1050-20
Kamera
Tip Ozellikler Goriintii okuma (Model Gorunim
zamani
Yiiksek hizl CMOS kamera |12 milyon piksel™! Renk 25,7 ms'2 FH-SC12
(Lens gereklidir)
Monokrom FH-SM12
4 milyon piksel Renk 8,5 ms™2 FH-SC04
Monokrom FH-SM04
2 milyon piksel Renk 4,6 ms™2 FH-SC02 a
Monokrom FH-SM02
300.000 piksel Renk 3,3ms™2 FH-SC
Monokrom FH-SM ‘
Dijital CCD kamera 5 milyon piksel Renk 62,5 ms FZ-SC5M2
(Lens gereklidir)
Monokrom FZ-S5M2
2 milyon piksel Renk 33,3 ms FZ-SC2M
Monokrom FZ-S2M ‘
300.000 piksel Renk 12,5 ms FZ-SC
Monokrom Fz-S ‘
Kugtlk dijital CCD kamera 300.000 piksel diz tip Renk 12,5 ms FZ-SFC
(Kiglk kamera igin lensler
gerekli) Monokrom FZ-SF
300.000 piksel kalem tipi Renk FZ-SPC
Monokrom FZ-SP ‘
Yiksek hizli CCD kamera 300.000 piksel Renk 4,9 ms FZ-SHC
(Lens gereklidir)
Monokrom FZ-SH
Akill kompakt CMOS kamera |Dar goris Renk 16,7 ms FZ-SQ010F .
(Kamera + manuel odaklanan -
lens+ yliksek giicldi Standart gériiniim FZ-SQO050F
aydinlatma)
Genig goris (uzak mesafe) FZ-SQ100F
L]
Genis gorus (kisa mesafe) FZ-SQ100N J

*1. En fazla dort kamera bir kontrolére baglanabilir. 12 milyon piksel kamera disinda, en fazla sekiz kamera FH-3050-20 veya FH-1050-20 cihazina baglanabilir.
*2. ki kamera kablosu kullanilarak baglandiginda.
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Lensler

1/3 in¢ gorunti sensorii igin C-mount lens

Tip Ozellikler Model Gériiniim/Boyutlar
Odak uzunlugu|Brightness |Filtre Maks. sensor Montaj (mm)
(Parlaklik) (boyutu boyutu
1/3 ing gorlintl sensoéri icin -~ (6 mm F1,4 M27,0 P0,5 [1/3 ing C-mount 3Z4S-LE SV-0614V
C-mount lens ‘
(Onerilen: FZ-SLY/ map\»{o%
FZ-SHO/FH-S[)
8 mm F1,3 M25,5 P0,5 3Z4S-LE SV-0813V
12 mm F1,4 M27,0 P0,5 3Z4S-LE SV-1214V
29.6aP% 29‘5\
16 mm F1,4 M27,0 PO,5 3Z4S-LE SV-1614V
29 gap‘\m%\
25 mm F1,4 M27,0 P0,5 3Z4S-LE SV-2514V
0.
35 mm F1,8 M27,0 PO,5 3Z4S-LE SV-3518V
S
50 mm F1,8 M30,5 P0,5 3Z4S-LE SV-5018V
32 ﬁp\'ﬁ[\(/\/n_m] ile
39,4[WD:1.000]
75 mm F2,7 M30,5 P0,5 3Z4S-LE SV-7527V .
2 ¢ap szTO[;v\D:oo] ile
44,4[WD:1.000]
100 mm F3,5 M30,5 P0,5 3Z4S-LE SV-10035V I
3 cap\'{,s[v'v;:m] ile
46,3[WD:1.000]
2/3 ing goriintii sensori icin C-mount lens
Tip Ozellikler Model Goriinim/Boyutlar
Odak uzunlugu|Brightness |Filtre Maks. sensér Montaj (mm)
(Parlaklik) |boyutu boyutu
2/3 ing goruntl sensori igin - |6 mm F1,4 M40,5 P0,5 |2/3 ing C-mount 3Z4S-LE SV-0614H
C-mount lens N
Onerilen: FZ-S[12M/
(Fz-srlsmz) 2,
8 mm F1,4 M35,5 P0,5 3Z4S-LE SV-0814H
N
12 mm F1,4 M27,0 PO,5 3Z4S-LE SV-1214H
@
30 gap\‘{'o(
16 mm F1,4 M27,0 PO,5 3Z4S-LE SV-1614H
30 Qa%\
25 mm F1,4 M27,0 P0,5 3Z4S-LE SV-2514H
Y
30 Qap\‘%
35 mm F1,4 M35,5 P0,5 3Z4S-LE SV-3514H
[+ 3
44 caphe 45,5
50 mm F1,4 M40,5 P0,5 3Z4S-LE SV-5014H
\
44 Qapg 57,5
75 mm F2,5 M34,0 P0,5 |1 ing 3Z4S-LE SV-7525H™
N
100 mm F2,8 M37,5 P0,5 3Z4S-LE SV-10028H"

’ v
39 ¢al \,/s&s[wn,oo] ile

71,6(WD:2.000]

*1. 3Z4S-LE SV-7525H ve 3Z4S-LE SV-10028H FH-S[J02/FH-S[J04 igin de kullanilabilir.

282

Vizyon




OMmRON

1/3 in¢ goriintii sensor

i igin C-mount lens

Tip Ozellikler Model Goriuiniim/Boyutlar
Odak uzunlugu|Brightness |Filtre Maks. sensor Montaj (mm)
(Parlaklik) |boyutu boyutu
1 ing goriintli sensori igin 6 mm F1,8 Filtre ile 1ing C-mount 3Z4S-LE VS-0618H1
C-mount lens birlikte
(Onerilen: FH-S[]02/ kullanilamaz 64503 o570
FH-S[04"1)
8 mm F1,4 M55,0 P0,75 3Z4S-LE VS-0814H1
57630 o 55
12 mm F1,4 M35,5 P0,5 3Z4S-LE VS-1214H1
38 gap Yﬁwn,w] ile
48 5[WD:300]
16 mm F1,4 M30,5 P0,5 3Z4S-LE VS-1614H1
* Qap\ 42,5[\;VD ] ile
43,3[WD:300]
25 mm F1,4 M30,5 P0,5 3Z4S-LE VS-2514H1
3B eap \‘33,/5[WD ] ile
35,6[WD:300]
35 mm F1,4 M30,5 P0,5 3Z4S-LE VS-3514H1
o.\
% FP\E35.00WD:50] fle
39,1[WD:300]
50 mm F1,8 M40,5 P0,5 3Z4S-LE VS-5018H1
4 gap 44 5[WD:20] ile
49,5[WD:500]

*1. Odak uzunlugu 75 mm olan

Biiyiik goriintii sensor

i icin M42-mount lens

3Z4S-LE SV-7525H ve odak uzunlugu 100 mm olan 3Z4S-LE SV-10028H de mevcuttur.

Tip Ozellikler Model Goriiniim/Boyutlar
Odak Brightness [Filtre Maks. sensér  [Montaj (mm)
uzunlugu (Parlaklik)  |boyutu boyutu
Buyik goriintl sensori icin 18 mm F2,8 M55,0 P0,75|1,8 ing M42-mount|3Z4S-LE VS-L1828/M42-10
M42-mount lens '
(Onerilen: FH-S[112) 58,5 6ap< oG,
25 mm F2,6 M55,0 P0,75 3Z4S-LE VS-L2526/M42-10
58,5 (;apl\\,ﬁj‘k
35 mm F2,8 M62,0 P0,75 3Z4S-LE VS-L3528/M42-10
64,5 cap \I 108
50 mm F2,8 M62,0 P0,75 3Z4S-LE VS-L5028/M42-10
66 6P \ G 5
85 mm F4,0 M52,0 P0,75 3Z4S-LE VS-L8540/M42-10
55,5 ga!\)1/29i
100 mm F2,8 M52,0 P0,75 3Z4S-LE VS-L10028/M42-10
\
54 ca!\,{y:s
Kiigiik kamera igin lens
Tip Ozellikler Model Goriiniim/Boyutlar
Odak uzunlugu Brightness (Parlaklik) (mm)
Kiglk kamera igin lens 3 mm F2,0 FZ-LES3
12 cap%
6 mm F2,0 FZ-LES6
12 gap&?
16 mm F3,4 FZ-LES16
30 mm F3,4 FZ-LES30

12 gapg !25 5

Goriintii sistemi
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Titresim ve darbeye dayanikli, 1/3 in¢ goriintii sensérii igcin C-mount lens

Tip Ozellikler Model Goriiniim/

Odak |Filtre Optik |iris araligr2/ Maks. Montaj Boyutlar (mm)
uzun- |boyutu biiyiitme|Alan derinligi sensor
lugu (mm)*3 boyutu

Titresim ve darbelere dayanikli| 15 mm |M27,0 P0,5|0,03 x  [Maks. agiklik 183,1 |2/3 in¢ C-mount |3Z4S-LE VS-MC15-LT1
2/3 in¢ gorinti sensord igin F5,6: 512,7
C_;mount lens F8:732,4
(Onerilen: FZ-SLJ/ 0,2x  |Maks. agiklik 4,8
FZ-S[12M/FZ-S[15M2/ F5,6: 13,4 Y
FZ-SHU/FH-SL) F8: 19,2 o gapm:,osx] ile 29,5[0,3%]
0,3 x Maks. agiklik 2,3
F5,6: 6,5

F8:9,2

20 mm |M27,0 P0,5|0,04 x Maks. aciklik 110,8 3Z4S-LE VS-MC20-[T7
F5,6: 291,2

F8: 416,0

0,25 x |Maks. agiklik 3,4
F5,6: 9,0 ~
F8: 12,8 ¥ gap\'g,o;mm ile 30,500.4x]
0,4 x Maks. aciklik 1,5

F5,6: 3,9
F8: 5,6

25mm [M27,0 P0,5|0,05x [Maks. agiklik 67,2 3Z4S-LE VS-MC25N-[T7
F5,6: 188,2

F8: 268,8

0,25 x |Maks. aciklik 3,2
F5,6: 9,0 PN

F8: 12,8 S \’f,s;).osx] ile 38,0[0,5x]
0,5x Maks. aciklik 1,0
F5,6: 2,7

F8:3,8

30 mm [M27,0 P0,5|0,06 x [Maks. agiklik 47,1 3Z4S-LE VS-MC30-(1""
F5,6: 131,9

F8: 188,4

0,15 x |Maks. agiklik 8,2
F5,6: 22,9

F8: 32,7 o Gap\%ﬁoex} ile 35,70,45%]
0,45 x [Maks. aciklik 1,1
F5,6: 3,2

F8:4,6

35mm [M27,0 P0,5|0,26 x |Maks. agiklik 2,8 3Z4S-LE VS-MC35-]
F5,6: 8,4
F8: 11,9
0,3x Maks. agiklik 2,2

F5,6: 6,5
F8:9,2 oo

“52,0(0,26x] ile 45,7(0,65%]
0,65 x |Maks. agiklik 0,6
F5,6: 1,7
F8: 2,5

50 mm (M27,0 P0,5(0,08 x [Maks. agikhk 33,8 3Z4S-LE VS-MC50-[]
F5,6: 75,6

F8: 108,0

0,2 x Maks. aciklik 6,0
F5,6: 13,4 SN

F8: 19,2 31 eap \\fz(ﬂ;,oax] ile 63,9[0,48x]
0,48 x [Maks. agiklik 1,3
F5,6: 2,9

F8:4,1

75 mm [M27,0P0,5|0,14 x |Maks. agikhk 17,7 3Z4S-LE VS-MC75-[T
F5,6: 26,1
F8: 37,2

0,2 x Maks. aciklik 9,1 ’

F5,6: 13,4 N

F8: 19,2 316a {{p['omzxx] ile 105,5[0,62x]
0,62 x [Maks. aciklik 1,3

F5,6: 1,9
F8: 2,7

*1. Iris araligini agagidaki gibi model numarasindaki [ igine yerlestirin:
F = Aciklik: Bosluk
F = 5,6 = FN056
F =8 =FNO080
*2. F-sayisi maksimum agikliktan, 5,6 ile 8,0 degerlerinden segilebilir.
*3. En dUslk karistirma ¢emberi 40 um oldugunda.
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Uzatma borulari

Tip

Ozellikler

Model

M42-mount lensler igin™'

5 tuplik set: 20 mm, 10 mm, 8 mm, 2 mm ve 1 mm
Maksimum dis ¢ap: 47,5 mm ¢ap

3Z4S-LE VS-EXR/M42

C-mount lens igin™!

7 tiplik set: 40 mm, 20 mm, 10 mm, 5 mm, 2,0 mm, 1,0 mm ve 0,5 mm
Maksimum dis ¢ap: 30 mm cap

3Z4S-LE SV-EXR

Kuguk dijital CCD kamera igin

3 tuplik set: 15 mm, 10 mm ve 5 mm
Maksimum dis ¢ap: 12 mm g¢ap

FZ-LESR

*1. 0,5 mm, 1,0 mm ve 2,0 mm uzatma tlplerini birbirine takarak kullanmayin. Bu uzatma tipleri Lensin veya diger uzatma ttiptiniin digli boliminin tzerine
yerlestirildiginden, birden fazla 0,5 mm, 1,0 mm veya 2,0 mm’lik uzatma tlipti kullanildidi takdirde baglanti gevseyebilir. 30 mm’yi asan uzatma tipleri kullanildiginda
titresime kars1 korumak icin kuvvetlendirme gerekir. Uzatma tiipt kullanilirken, asil cihazi kullanmadan énce kontrol edin.

Kamera aksesuarlari

Tip |(")ze||ik|er Model Gorunim
Harici aydinlatma FLV Serisi -
FL Serisi
Aydinlatma kontroléri FLV Serisi igin Kameraya monte Tek kanal FLV-TCC1
(Bir kontrolérden harici aydinlatma kontrolori
aydinlatmanin kontrol edilmesi Dért kanal FLV-TCC4
icin gereklidir) o
Analog aydinlatma kontroléri FLV-ATC Serileri
FL Serisi igin Kameraya monte aydinlatma kontroléri FL-TCC1 )
Akilli kompakt Montaj braketi FQ-XL
kamera icin n
Montaj braketleri FQ-XL2 -
Polarize edici filtre eki FQ-XF1 D
Montaj braketi FZ-S[Jigin FZ-S-XLC
FZ-S[2M igin FZ-S2M-XLC
FZ-S[J5M2 igin FZ-S5M-XLC -
FZ-SH[ igin FZ-SH-XLC
FH-S[12 igin FH-SM12-XLC
Kablolar
Tip Ozellikler Model Gériiniim
Kamera kablosu Standart kamera kablosu . FZ-VS —~
Kablo uzunlugu: 2 m, 5 m veya 10 m"! Nt
*
Bikilmeye dayanikli kamera kablosu FZ-VSB
Kablo uzunlugu: 2 m, 5 m veya 10 m"! Q
s
Sag agili kamera kablosu™ FZ-VSL —
Kablo uzunlugu: 2 m, 5 m veya 10 m"! N~
¥
Uzun mesafe kamera kablosu FZ-vS2 —
Kablo uzunlugu: 15 m"! -
Uzun mesafe dik acili kamera kablosu FZ-VSL2 -~
Kablo uzunlugu: 15 m"! =
Kablo uzanti unitesi Iki uzanti (initesi ve i¢ kabloya kadar baglant yapilabilir FZ-VSJ
(Maksimum kablo uzunlugu: 45 m'2) ‘
Monitér kablosu Kablo uzunlugu: 2 m veya 5 m FZ-VM
(LCD monitér FZ-M08'i FH sensor kontroloriine bagladiginizda litfen ¢
DVI-I-RGB doniisim konnektori FH-VMRGB ile birlikte kullanin)
DVI-I-RGB déniistim konnektori FH-VMRGB
-
Paralel /0 kablo™ Kablo uzunlugu: 2 m XW2Z-S013-2
Kablo uzunlugu: 5 m XW2Z-S013-5 <
Konnektor terminali igin Kablo uzunlugu: 0,5 m XW2Z-050EE
paralel /O kablo Kablo uzunlugu: 1 m XW2Z-100EE
ddniisim Unitesi Kablo uzuniugu: 1,5 m XW2Z-150EE D)
Kablo uzunlugu: 2 m XW2Z-200EE O
Kablo uzunlugu: 3 m XW2Z-300EE
Kablo uzunlugu: 5 m XW2Z-500EE

Goriintii sistemi
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Tip Ozellikler Model Goriiniim

Konnektor terminal blogu Kablo badlama yontemi: Yildiz vida XW2R-J34G-T

dénustim dniteleri, genel Kablo baglama yontemi: Yuvali vida (gikacak sekilde) XW2R-E34G-T %

amagh cihazlar Kablo baglama yéntemi: Bastirma yay XW2R-P34G-T

Line drive icin enkoder kablosu|Kablo uzunlugu: 1,5 m FH-VR O
-

*1. Maksimum kablo uzunlugu, baglanan kameraya ve kullanilan kablonun modeline ve uzunluguna baghdir. Yiksek hizli CMOS kamera FH-S[102/-S[]04 iletim hizinin
yuksek hiz modunda kullanildiginda iki kamera kablosu gerekir.

*2. Bu kablonun kamera ucunda bir L sekilli konnektor bulunmaktadir.
*3. Tim /O sinyalleri igin 2 kablo gerekir.

Aksesuarlar

Tip Ozellikler Model Gériiniim
LCD monitér Kutu tipi kontrolérler igin FZ-M08
USB bellegi 2GB FZ-MEM2G

8 GB FZ-MEM8G s ,
SD kart 2GB HMC-SD291

4GB HMC-SD491 .
VESA eki LCD’ye entegre tip kontroldriin FZ-VESA

montaji igin .
Masaustu kontrolér standi LCD’ye entegre tip kontroloriin FZ-DS

montaji igin
Goruntli/USB anahtari FZ-DU .

Geligtirme ortami

Lutfen Application Producer'i ilk kez satin aldiginizda, bir CD-ROM ve lisanslari da satin alin. CD-ROM'lar ve lisanslar ayri olarak mevcuttur.

Lisans CD-ROM'u igermez.

Uriin

Ozellikler

Tanim

Lisans sayisi Ortam

Model

Application Producer

FH serisinin standart kontrolor 6zelliklerini daha da 6zellestirmek
icin bir gelistirme ortami saglayan yazilim bilesenleri.

Sistem gereksinimleri:

« CPU: Intel Pentium islemci (SSE2 veya iistii)

iS: Windows 7/8 (32 bit/64 bit stirimii)

.NET Framework: .NET Framework 3.5 veya Ustu

Bellek: En az 2 GB RAM, kullanilabilir disk alani en az 2 GB
Tarayici: Microsoft® Internet Explorer 6.0 veya Usti

Ekran: XGA (1.024 x 768), gergek renk (32 bit) veya Ustu

* Optik surticti: CD/DVD slrlcu

Yazihmin 6zellestirilebilmesi icin asagidaki yazilim gereklidir:
Microsoft® Visual Studio® 2012/2010/2008 Professional

e e o o o

- (Yalnizca ortam) CD-ROM

FH-AP1

1 lisans -

FH-APTL

Bilgisayar yazilimi

Oge

Model

Sysmac Studio suriim 1.07 veya lizeri

SYSMAC-SE2[1]

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a ¢evirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_Q031-TR2-02  Urlinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen ézellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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FQ-M Serileri

Gorsel denetim sensoru

Nesne izleme igin tasarlandi
Yeni FQ-M Serisi alma ve yerlestirme uygulamalar
icin 6zel olarak tasarlanmis bir denetim sensoériddr.

» Kamera, goruntu isleme ve baglanabilirlik bir arada
» Sekil bazli nesne algilanmasi

» EtherCAT/Ethernet ile baglanilabilirlik

» Kolay kalibrasyon ve nesne izleme i¢in Encoder giris

» Dakika basina 5.000 parcaya kadar 360 derece
rotasyon

» Cikis cihazlarina bagli olarak esnek veri ¢ikigi

Sistem konfigiirasyonu

SvYSThar—

always in control
Ayar Konsolu *
Ethernet i

Sysmac Studio *

Endustriyel anahtarlama

8 | merkezleri
Accurax G5
. FQ-M servo suricu MX2 invertor NX-series 1/0
'\N,IJKS_erls; —— e goriintiisi
akine otomasyonu kontroldrii — T T = —
EtherCAT. O : [C=0
(EEE i
sl R :
p— |

Accurax G5
servo motor

* Sysmac Studio ve Ayar Konsolu bir arada kullanilamaz. ikisi birden bagh oldugunda, Sysmac Studio 6ncelige sahip olacaktir. Sysmac Studio Standard Edition
kullandiginizda FQ-M Serisi'ni ve NJ Serisi Makine Otomasyon Kontroloriinii genel kullanim amagli bir Ethernet kablosu veya bir USB kablosu ile bagdlayin.

1. EtherCAT ve Ethernet (PLC Link) ayni anda kullanilamaz. vizyon
2. FQ-M'in NJ Serisi kontrolor (izerinden konfigiire edilmesi ve ayarlanmasi bir EtherCAT agi lGzerinde baglandiginda mimkun degildir. FQ-M'in konfigiirasyonu
ve ayarlanmasi i¢cin FQ-M ve bir bilgisayari veya bir Ayar Konsolu'nu bir Ethernet agi (izerinden baglayin.

Gorsel denetim sensori 287
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Ozellikler

Sensor ozellikleri

. Tip EtherCAT haberlegsme fonksiyonu saglanmigtir

Oge Renk Monokrom

Model NPN FQ-MS120-ECT FQ-MS120-M-ECT
PNP FQ-MS125-ECT FQ-MS125-M-ECT

Goriintii alani, kurulum mesafesi

Gorint alani ve kurulum mesafesine uygun bir lens segmek icin litfen "Optical Chart" sayfasina bakin

Ana fonksiyonlar

inceleme dgeleri

Sekil arama, Arama, Etiketleme, Kenar konumu

Es zamanl kayit denetimlerinin sayisi

32

Kayith yapi sayisi

32

isiklandirmalar

Resim girisi Goriintii igleme yontemi Gergek renk Monokrom
Resim elemani 1/3-ing renk CMOS 1/3-ing monokrom CMOS
Resim filtresi Yiksek dinamik aralik (HDR) ve beyazlik dengesi | Yiksel dinamik aralik (HDR)
Ortiicii Elektronik ortiicl; enstantane hizini 1/10 ila 1/30.000 (saniye) arasindan segin
Goziinilurligiin iglenmesi 752 (Y) x 480 (D)
Piksel boyutu 6,0 (um) x 6,0 (um)
Cergeve hizi (goriintii zamani okur) 60 fps (16,7 ms)

Harici Baglanti metodu Strob 151§1 kontrolori Gzerinden baglanti

Baglanilabilir igiklandirma

FL Serisi

Veri giinliik kaydi

Olgiim verileri

Sensorde: Maks. 32.000 6ge’!

Resimler

Sensérde: 20 resim’’!

Olgiim tetikleyici

1/O tetikleyici, Enkoder tetikleyici, Haberlesme tetikleyici (Ethernet No-protocol, PLC Link veya EtherCAT)

1/0 ozellikleri

Girig sinyalleri

9 Sinyal

+ Tek dlglim girisi (TRIG)

» Temizleme girisi hatasi (INO)

+ Hata sayaci sifirlama girisikgm)
« Enkoder girisi (At, B+, Z+)

Cikig sinyalleri

5 Sinyal ™

* OUTO Genel degerlendirme c¢ikisi (VEYA)
+ OUT1 Kontrol ¢ikisi (MESGUL)

+ OUT2 Hata gikisi (HATA)

+ OUT3 Ortme gikisi (SHTOUT)

* OUT4 Strob tetikleme ¢ikisi (STGOUT)

Ethernet 6zellikleri

100BASE-TX/10BASE-TX

EtherCAT o6zellikleri

EtherCAT icin 6zel protokol 100BASE-TX

Baglanti metodu

Ozel konektor kablolar

* Glg kaynagi ve I/0: 1 6zel konektér 1/0 kablo

» Ayar Konsolu, Bilgisayar ve Ethernet: 1 Ethernet kablosu
+ EtherCAT: 2 EtherCAT kablosu

LED ekran

LED ekran

* VEYA: Degerlendirme sonucu gdstergesi
» HATA: Hata gdstergesi

+ MESGUL: MESGUL indikatorii

« ETN: Ethernet haberlesme gostergesi

EtherCAT gostergesi

L/A IN (Baglanti/Etkinlik Girisi x 1

L/A Cikisi (Baglanti/Etkinlik Cikisi) x 1
RUN x 1

ERR x 1

Nominal Degerler

Gii¢ besleme gerilimi

21,6 ila 26,4 VDC (dalgalanma dahil)

Yalitim direnci

Butiin ug kablolar ve kasa arasinda: 0,5 MQ (250 V'da)

Akim tiiketimi

450 mA maks. (When the FL-Serisi Strob kontrolér ve isiklandirma kullaniimistir)
250 mA maks. (Harici 1siklandirma kullaniimamaktadir)

Gevresel GCevre 1s1 araligi isletim: 0 ila 50°C, Saklanma: -20-65°C (buzlanma ya da yogunlagma olmadan)
dayanakhlik Gevre nem orani arahidi Depolama ve galisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)
Cevre atmosferi Asindirici gaz icermeyen
Vibrasyon direnci (yok etme) 10 ila 150 Hz, tek genlik: 0,35 mm, X/Y/Z yoénleri, her biri 8 dakika, 10 kere
Sok direnci (yok etme) 150 m/s? 6 yonde her seferinde 3 kez (asag, yukari, sag, sol, ileri ve geri)
Koruma derecesi IEC60529 1P40
Malzemeler Kasa: aliminyum kaliph gévde, Arka kapak; aliminyum plaka
Agirhik Yaklasik 480 g (Sadece sensor)

Aksesuarlar

Talimatlar Kitap¢igi

Eger bir Ayar Konsolu kullaniimigsa, sonuglar bir SD kartinin kapasitesine kaydedilebilir.

2
*3

Enkoder giris 6zellikleri
Bes cikis sinyali bireysel denetim 6gelerinin degerlendirilmesi igin tahsis edilebilir.

Puls girisi 6zellikleri (bir acik kolektor tipi enkoder kullaniimigsa)

Oge Ozellikler
Girig gerilimi 24 VDC + % 10 12 VDC + % 10 5VDC+%5
Girig akimi 4,8 mA (24 VDC'de, tipik deger) 2,4 mA (12 VDC'de, tipik deger) 1,0 mA (5 VDC'de, tipik deger)
NPN ON gerilimi”! Maks. 4,8 V Maks. 2,4 V Maks. 1,0 V
OFF gerilimi2 Min. 19,2 V Min. 9,6 V Min. 4,0 V
PNP ON gerilimi™ Min. 19,2 VV Min. 9,6 V Min. 4,0 V
OFF gerilimi2 Maks. 4,8 V Maks. 2,4 V Maks. 1,0 V
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Oge

Ozellikler

Maksimum yanit frekansi”

3 50 kHz (I/O kablosu: FQ-MWDO005 veya FQ-MWDLO005 kablosu kullaniliyorsa)
20 kHz (/O kablosu: FQ-MWDO010 veya FQ-MWDLO010 kablolari kullaniliyorsa)

Giris empedansi

5,1 KQ

*1
*2
*3

ON gerilimi: OFF durumundan ON durumuna gegiste gerilim degisir. ON gerilimi enkoder gii¢ terminallerinin GND terminali ve her bir giris terminali arasindaki gerilim farkidir.

OFF gerilimi: OFF durumundan ON durumuna gegiste gerilim degisir. ON gerilimi enkoder gli¢ terminallerinin GND terminali ve her bir giris terminali arasindaki gerilim farkidir.

Enkoder kablosunun ve enkoderin yanit sikliginin uzunluguna bagli olarak maksimum yanit sikligini segin.

Puls girisi 6zellikleri (bir hat siiriiclisu ¢ikigi tipi enkoder kullaniimigsa)

Oge Ozellikler

Giris gerilimi EIA standart RS-422-A hat slrlcusi dizeyi

Giris empedansi’! 1200+ %5

Diferansiyel girig gerilimi Min. 0,2V

Histeresiz gerilimi 50 mV

Maksimum yanit frekansi 2 200 kHz (I/O kablosu: FQ-MWDO005, FQ-MWDLO005, FQ-MWDO010 veya FQ-MWDLO010 kablosu kullaniliyorsa)

2

Sonlandirici direng fonksiyonu kullaniliyorsa.
Enkoder kablosunun ve enkoderin yanit sikliginin uzunluguna bagli olarak maksimum yanit sikligini segin.

Ayar Konsolu ozellikleri

Oge

Tip
Model

DC gii¢ kaynagi olan modeller

AC/DCl/pil gii¢ kaynagi olan model

FQ- MD30

FQ-MD31

Baglanabilir sensor sayisi

Maks. 2

Ana fonksiyonlar

Olgiim gostergesi tipleri

Son sonug ekrani, son NG ekrani, trend monitord, histogramlar

Ekran resmi tipleri

Karsilikli, donuk, yakinlastirilabilir ve uzaklastirilabilir resimler

Veri giinliik kaydi

Olgiim sonuglari, lgiilmiis resimler

Menii dili ingilizce, Japonca
Gostergeler LCD Ekran aygiti 3,5-ing TFT renkli LCD
Pikseller 320 x 240
Ekran renkleri 16.777.216

Beklenen kullanim

Arka aydinlatma 1
omrii!

25°C’de 50.000 saat

onerilir

Parlaklik ayari Mevcut
Ekran koruyucu Mevcut
indikatérler Giig gostergesi c]¥]e}
(renk; yesil)
Hata gostergesi HATA
(renk; kirmizi)
SD kart erigimi SD ERISIMI
gosterge (renk; sar)
Sarj gostergesi - SARJ
(renk; turuncu)
Operasyon arayiizii |Dokunmatik ekran Metodu Direng filmi
Bekle*nen kullanim 1.000.000 iglem
omrii2
Harici arabirim Ethernet 100 BASE-TX/10 BASE-T
SD kart Omron SD kart (Model: HMC-SD291) veya bir 4.sinif SDHC kart veya daha yiiksek bir deger

Nominal Degerler

Gii¢ kaynag gerilim [DC gii¢ baglantisi

20,4 ila 26,4 VDC (dalgalanma dahil)

AC adaptor baglantisi

100 ila 240 VAC, 50/60 Hz

Pil baglantisi

FQ-BAT1 Pil (1 hiicre, 3,7 V)

Pil lizerinde devamli i§|etim*3

15s

Akim tiiketimi

DC gli¢ baglantisi: 0,2 A

Yalitim direnci

Butln ug kablolar ve kasa arasinda: 0,5 MQ (250 V'da)

Cevresel Cevre is1 araligi Isletim: 0 ila 50°C isletim: DIN Ray ya da panele monte
dayanikhhk Saklama: -25-65°C edildiginde 0-50°C Pil ile ¢alistirildiginda
(buzlanma veya buharlagsma olmadan) 0-40°C
Saklama: -25-65°C
(buzlanma veya buharlagsma olmadan)
Cevre nem orani araligi Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlagsma olmadan)
Cevre atmosferi Asindirici gaz icermeyen
Vibrasyon direnci (yok etme) 10 ila 150 Hz, tek genlik: 0,35 mm, X/Y/Z yénleri her biri 8 dakika, 10 kere
Sok direnci (yok etme) 150 m/s2 6 yonde her seferinde 3 kez (asag, yukari, sag, sol, ileri ve geri)
Koruma derecesi IEC 60529 IP20
Boyutlar 95 x 85 x 33 mm
Malzemeler Kasa: ABS
Agirlik Yaklasik 270 g (pil veya el baglama askisi olmaksizin)

Aksesuarlar

Ayar Kalemi (FQ-XT), Talimatlar Kitapgigi

*1

*2
*3

miktarda etkilenmektedir. Daha diisiik ve daha yiiksek isilarda daha kisa olacaktir.
Deger sadece bir rehberdir. Hig bir garanti ima edilmemistir. Deger galisma kosullarindan etkilenmektedir.

Deger sadece bir rehberdir. Hig bir garanti ima edilmemistir. Deger galisma kosullarindan ve galisma gevresinden etkilenmektedir.

Oda sicakhdi ve neminde baslangi¢ aydinhginin yariya indirilmesi igin gerekli olan zaman igin bir rehberdir. Hig bir garanti ima edilmemistir. Aydinlatmanin émri gevre isisi ve neminden ciddi

Gorsel denetim sensori
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Pil Ozellikleri

Oge Model FQ-BAT1
Pil tipi ikincil lityum iyon pil
Nominal kapasite 1.800 mAh
Nominal gerilim 3,7V
Boyutlar 35,3 x 53,1 x 11,4 mm
Gevre is1 aralig isletim: 0 ila 40°C
Saklama: -25-65°C (buzlanma ya da yogunlasma olmadan)
Cevre nem orani araligi Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlagsma olmadan)
Sarj yontemi Ayar Konsolu'nda sarj edilmistir (FQ-MD31)
AC adaptér (FQ-ACLI) gerekir
Sarj siiresi’! 20s
Yedek pil mrii™2 300 sarj dénglsu
Agirhik Maks. 50 g

Deger sadece bir rehberdir. Hi¢ bir garanti ima edilmemistir. Deder ¢alisma kosullarindan etkilenmektedir.
*2

cevresinden etkilenmektedir.

FQ-M Series EtherCAT haberlesme o6zellikleri

Bu pilin kapasitesinin baslangig kapasitesinin % 60'ina indirgenmesi icin gereken zaman igin bir rehberdir. Hig bir garanti ima edilmemistir. Deger calisma kosullarindan ve galisma

Oge Ozellikler
Haberlesme standardi IEC 61158 Tip 12

Fiziksel katman 100BASE-TX (IEEE802.3)

Konnektor M12 x 2

E-CAT IN: EtherCAT (IN)
E-CAT OUT: EtherCAT (OUT)

Haberlegsme Ortami FQ-MWNLI] yada FQ-WNLI] serisi kablolar kullanin
Haberlesme mesafesi FQ-MWNLI] yada FQ-WNLI] serisi kablolari uzunlugu dahilinde haberlesme kablosu kullanin.
islem verileri Degisken PDO Eslestirme
Posta kutusu (CoE) Acil durum mesajlari, SDO talepleri, SDO yanitlari ve SDO bilgileri
senkronizasyonu DC mod 1 ile senkronizasyon
LED ekran L/A IN (Baglanti/Etkinlik Girigi x 1
L/A Cikisi (Baglanti/Etkinlik Cikisi) x 1
RUN x 1
ERR x 1
290
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Cihazin Tanitilmasi

Sensor

4)
M

(6)

(9)

:gxnﬂﬂﬂﬂﬂnnmLﬂnnﬂl]

No. isim Tanim No. isim Tanim
N Bir I/O kablosu sensori gl¢ kaynagina ve Strob kontrolérii Bu kisma strob kontrol6riinii monte edin.
(1) (VO Baglanti kablosu harici l/O'ya baglamak icin kullanili. ®) | paglant delikleri FL-TCC1 monte edilebilir.
S‘enlsdru P|_‘C‘n|er, Ayar Konsolu'na veya N Olgiim islemi VEYA VEYA sinyali ACIKKEN turuncu yanar.
(2) |Ethernet konnektérii bilgisayar gibi harici aygitlara baglamak igin i ¥ Ethernet haberlesmedeyken
bir Ethernet kablosu kullanilir. Calsma | ETN 5
= - (10) |Gostergeleri turuncu yanar.
(3) |Aydinlatma konnektérii: Harici bir |§|kl?r1_Q|rma baglayin HATA Bir hata meydana gelirse kirmizi yanar.
(strob kontroldrii). — -
(4) | EtherCAT konnektdr (GIRis)*| EtherCAT'la uyumlu bir aygit baglayin. Al =ellE i:“:s‘::';'em yf‘ff"terl Iyei" ya”Iar' —
= 7 er aygiti ile baglanti saglandiginda
®) EtherCAT konnektdr (CIKIS)*| ., o~ aria uyumlu bir aygit baglayin. L/AIN yesil yanar ve haberlesirken yesil yanip
— _ N soner (veri IGERI).
(6) |Diigiim adresi anahtari* Doglim adresini EtherCAT iletisimi igin EtherCAT aygiti ile baglanti saglandiginda
ayarlayin. EtherCAT || /A ouT yesil yanar ve haberlesirken yesil yanip
(7) | Montaj delikleri Monte edilmek ve kameray! giivene almak icin delikier. ~ (11) | Galisma soner (veri DISARI).
- - gostergeleri
Bu kisma C-Mount lensi monte edin. ECAT RUN EtherCAT haberlesme hatasi
(®) C-mount lens baglanti Olglim hedefine bagli olarak 6él¢im alanini meydana gelirse yesil yanar.
parcasi bgllrleyln VET uygun bir CCTV lensi segin ECAT EtherCAT haberlesme hatasi
(C- montaj lensi). HATASI meydana gelirse kirmizi yanar.

Ayar Konsolu

=)0

0o\=

* FQ-MS OOO-ECT ve FQ-MS

OOOsadece -M-ECT.

(12)
! i
“ Y H
No. isim Tanim No. isim Tanim
- Ayar Konsolu ACIK konumdayken isiklar 1 Ayar Kalemi kullaniimadigi zamanlar burada
GUC yesil yanar. (N vagKalemiuiucy saklanabilir.
Cal HATA Bir hata meydana gelirse 1siklar kirmizi yanar. (7) |Ayar Kalemi Dokunulan paneli ¢alistirmak igin.
(1) |¥asma SD karti takil iken 1siklar sari yanar. DC giic kaynagi . ; . -
CESERE SD ERISiMi | SD kartina erisiliyorken Flash sari yanar. ® konnektorii DC gii¢ kaynag: baglamak igin kullanih.
Ayar Konsolu'nu bir DIN rayina monte
SARJ* Pil sarj olurken 151k turuncu yanar. (@) |Ceelis etmek icin kullanilir.
. Ayar menust, 6lcim sonuglar ve kamera Ayar Konsolu'nu sensére bir Ethernet
(69) | el e S tarafindan alinan resim girislerini gérinttiler (10) |Ethernet portu kablosuyla baglamak igin kullanilir.
(3) | SD kart yuvasi Bir SD kart! takilabilir. Yerine oturana kadar konnektord sokun.
Pil bu kapagin ardina takilmistir. (11) |Aski tutucu Bu askiyi takmak i¢in bir tutucudur.
(4) | Pil kapagi Pili s6kiip monte ederken kapagi sokiin. (12) ﬁgn?\:ﬁtléar}li?agl AC adaptériini baglamak igin kullanilir.
(5) | Guic kaynagi switch'i Ayar Konsolu'nu agar.

* Sadece FQ-MD31'de uygulanabilir.

Gorsel denetim sensori
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Boyutlar

Sensor
FQ-MS12[-ECT/MS12[-M-ECT

VIDA DELIKLERI MONTAJI (1) 254 OPTIK EKSEN
98+0,1 —% »
5020,1
4-4,5 cap 4}
4-M4 DERINLIK 8,5 maks.
T 98
A0 NN Tmﬂﬂﬂﬂﬂmﬂﬂﬂﬂﬂ@

50,5 ﬁ

J J X T I T T
6-M2 DERINLIK 4,5 maks. 5
110 2345 28
(30) 10,7
VIDA DELIKLERI MONTAJI (2) OPTIK EKSEN | 4-M4 DERINLIK 7 maks.
4-4,5 cap ] 18
<+ o= F
360,1 75 iyt 36
Eifjﬂi% L
T
30+0,1 o]
f«—— 63 —>t+ 30 = 8.7
22,08
Ayar Konsolu
FQ-MD30/MD31
Panel montaj adaptori
RN £ ~ (36,9) =
i — ]k o
— T
20
= = =
l 00000 \ e
——44,5 — 95
*1
95
t— 33 —= 70 — 4
= f 116
. E EEEeet o5 (133,4)
L= |/
=0
35,5 = ] 85 J
— — = 0
#;44'~4< 52,9
‘ [ —
27,9T =
238 |12 || B
i ﬁ O
* — - oo <
iy _
Panel kesim boyutlari
135| 15
12,1

p— 1111 ——y

f— 27 —=

10

Panel
1111
. /|

"

*1. Sadece FQ-MD31 ile saglanir.

*2. Panel montaji adaptérinin boyutu FQ-MDL I 'inkini icermez.
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EtherCAT ve Ethernet kablosu idn

Aci: M12 / Duz: RJ45
FQ-MWNLO005/010
14,8 cap

12 cap,

|
i

(56,5)

(14,6)

(14)

o

ETHERNET KONNEKTOR RJ45

Dz tip (M12/RJ45) L+
FQ-WNO005/010 (54.7)
19,5 cap (5)
—»T— 35 — 6'? cap 77<— 35 4T<7 ,
l g g OMRON
DAIRESEL KONNEKTOR M12 19:56ap ETHERNET KONNEKTOR RJ45
* Kablo 5 m/10 m boyutlarinda mevcuttur
EtherCAT kablosu idn
Act tipi (M12/M12)
FQ-MWNEL005/010
14,8 cap 36,3 L
12 cap,

36,3

35 —~

|
L

19,5 cap
ACILI KONNEKTOR M12

* Kablo 5 m/10 m boyutlarinda mevcuttur

ACILI KONNEKTOR M12

Dz tip (M12/M12)

(44,7)
FQ-MWNEO005/010

(44,7) —=

(19,5 cap) (19,5 cap)

T%—» je—— 35 — ﬁ

DAIRESEL KONNEKTOR M12

* Kablo 5 m/10 m boyutlarinda mevcuttur

(14,9 ¢ap)

i

(14,9 cap)

DAIRESEL KONNEKTOR M12

1/0 kablolari
21 cap L*
Ag tipi 29.95
FQ-MWDL005/010 r —
41,7 8,5 cap
{ L
A \
{ 1T
19,5 cap
ACILI KONNEKTOR M15
* Kablo 5 m/10 m boyutlarinda mevcuttur
Diiz tip ) L ‘
FQ-MWDO005/010 ©99)
35 —
_ 8,5 cap
(—) 1) |
719,5 cap

DAIRESEL KONNEKTOR M15

* Kablo 5 m/10 m boyutlarinda mevcuttur

Gorsel denetim sensori
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Optik Tablo

10.000 —
/
t0 /
~>1/
t2
4
A SIS —
15 / 0 l
/|
/|
g Lo 7 —SV-7527V
(0]
B — SV-10035V
2 20 t15 /|
% 140 130 \ >/ /
5 1.000 4
3 50 ] P
= | t60 ~ [ > %
v, 4 t2
< t5
LR N,
50— T t15
/ | 20
140 “30‘
200
2 10 100 400 Goriintd alani (mm)
1 1A
10.000 o o ]
” O 3Z4S-LE [ ]
7 vV
/ A l
] 10
oz 2 T SV-0614V
g A | SV-0813V
. 8772 7 PN I R R R I P SV-1214V
P /| A P t0
2 1.000 W L — — —8V-1614V
s T — — —8V-2514V
2 L= 0 AN AP P AW 270 SV-3519V
g o S M A L L SV-5018V
3 ol 115, | > As A L1 o o
3 138 130 t25 ~ > A Ax.-
: Sk
t15 | A
125 \| A7 Q/J/t?’:","
| - -
100 2o 18 |10 1 T3 05
N {5 )“2}/‘ - =1
=T L P T
) a2 0.5
L 115 =
1
30
2 10 100 1.000 Gorantii alani (mm)

Optik Tablonun Anlami
Optik tablonun X ekseni goriintt alanini gosterir (mm)”, ve optik tablonun Y ekseni de kamera kurulum mesafesini gosterir (mm).*2

Gorunta alani (mm)

Kamera

Uzanti Tupu
kalinhgi: t (mm)

Lens

r

Kamera mesafesi (mm)

—>
Goruntl alani (mm)

«— <

*1. Optik tablolarda verili olan gériintu alanlarinin uzunluklar Y ekseninin uzunlugudur.
*2. Dikey eksen kiiglk kameralar igin WD'yi temsil eder.

Gorlntd alani
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Siparis bilgisi

Sysmac

Studio ——
=

=B

tandart Ethernet kablolar

FQ-M Ethernet kablolari
(RJ45/M12)

Ayar Konsolu

®

Endustriyel anahtarlama
merkezleri

NJ Serisi
RJ45 I JI
O ©
FQ-M goriintiisii (1) ﬂ ﬂ
il
. M2 % M12 M12 % M12 Accurax G5 servo
EtherCAT. RJ45  suriiciiler,
EMCFD MX2 invertorler,
M15 @ SmartSlice 1/0s
FQ-M EtherCAT kablolari FQ-M EtherCAT kablolari @ FQ-M EtherCAT kablolari
Sensorler
Sembol |Tip Model Goriiniim
@ Renk NPN EtherCAT haberlesme fonksiyonu saglanmistir FQ-MS120-ECT
PNP FQ-MS125-ECT
Monokrom NPN FQ-MS120-M-ECT
PNP FQ-MS125-M-ECT
Ayar Konsolu
Sembol [Tip Model Goriiniim
@ DC gli¢ kaynagi FQ-MD30
AC/DC/pil”! FQ-MD31 n
"1 AC Adaptor ve pil ayri olarak satilir.
FQ-M Serisi i¢in Biikiilmeye Dayanikh Kablolar
Sembol [Tip Model Goriiniim
@ EtherCAT ve Ethernet kablosu igin Kablo uzunlugu: 5 m FQ-MWNLO05
Acl: M12/Diiz: RJ45 )
Kablo uzunlugu: 10 m FQ-MWNLO10 A
F4
EtherCAT ve Ethernet kablosu igin Kablo uzunlugu: 5 m FQ-WNO005-E
Diiz tip (M12/RJ45) s 0
Kablo uzunlugu: 10 m FQ-WNO10-E o
4
@ EtherCAT kablosu igin Kablo uzunlugu: 5 m FQ-MWNELO005
Act tipi (M12/M12) -
Kablo uzunlugu: 10 m FQ-MWNELO010 < _—
£
EtherCAT kablosu igin Kablo uzunlugu: 5 m FQ-MWNEO005
Diiz tip (M12/M12) A
Kablo uzunlugu: 10 m FQ-MWNEO010 TN
7
® 1/O Kablolari Agc tipi Kablo uzunlugu: 5 m FQ-MWDL005
Kablo uzunlugu: 10 m FQ-MWDL010 O
<
Duz tip Kablo uzunlugu: 5 m FQ-MWDO005
Kablo uzunlugu: 10 m FQ-MWDO010 Q

Gorsel denetim sensori

295



OmRON

Ayar Konsolu i¢in aksesuarlar

Tip Model Gorinim

Panel Montaj Adaptori FQ-XPM

AC Adaptor Soket tipi A, 125 V maks. (PSE standard) FQ-AC1

(DC/AC/Pil modelleri igin) Soket tipi A, 125 V maks. (UL/CSA standard) [FQ-AC2
Soket tipi A, 250 V maks. (CCC mark FQ-AC3 )
standard) /‘
Soket tipi C, 250 V maks. FQ-AC4 { j
Soket tipi BF, 250 V maks. FQ-AC5 )
Soket tipi O, 250 V maks. FQ-AC6

Pil FQ-BAT1

(DC/AC/Pil modelleri igin) '

FQ-XT

Ayar Kalemi Fd

(Ayar Konsolu ile kapatiimistir) /

Aski FQ-XH /

SD Kart (2 GB) HMC-SD291

Kameranin Gevresel Aygitlar

Tip

Ozellikler

Model

Kameranin Periferal Aygitlari (CCTV Lens)

Odak mesafesi: 6 mm, Fokus: F1.4~yakin, Cap: 30 mm

3Z4S-LE ML-0614

Odak mesafesi: 8 mm, Fokus: F1.3~yakin, Cap: 30 mm

3Z4S-LE ML-0813

Odak mesafesi: 12 mm, Fokus: F1.4~yakin, Cap: 30 mm

3Z4S-LE ML-1214

Odak mesafesi: 16 mm, Fokus: F1.4~yakin, Cap: 30 mm

374S-LE ML-1614

Odak mesafesi: 25 mm, Fokus: F1.4~yakin, Cap: 30 mm

3Z4S-LE ML-2514

Odak mesafesi: 35 mm, Fokus: F1.9~yakin, Cap: 30 mm

3Z4S-LE ML-3519

Odak mesafesi: 50 mm, Fokus: F1.8~yakin, Cap: 32 mm

3Z4S-LE ML-5018

Odak mesafesi: 75 mm, Fokus: F2.7~yakin, Cap: 32 mm

374S-LE ML-7527

Odak mesafesi: 100 mm, Fokus: F3.5~yakin, Cap: 32 mm

3Z4S-LE ML-10035

Uzanti t[]pl'.]k1

Uzunluk: 0,5 mm

3Z4S-LE ML-EXR0.5

Uzunluk: 1 mm

3Z4S-LE ML-EXR1

Uzunluk: 2 mm

374S-LE ML-EXR2

Uzunluk: 5 mm

3Z4S-LE ML-EXR5

Uzunluk: 10 mm

3Z4S-LE ML-EXR10

Uzunluk: 20 mm

3Z4S-LE ML-EXR20

Uzunluk: 40 mm

374S-LE ML-EXR40

Harici 1giklandirmalar

FL Serisi

Aydinlatma Kontrolérleri FL Serisi igin FL-TCC1
"1 50 ve 60mm elde edebilmek icin, lutfen iki uzanti tiptni kombine edin.

Bilgisayar yazilimi

Ozellikler Model

Sysmac Studio suriim 1.01 veya lzeri

SYSMAC-SE2[ 1]

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_Q183-TR2-01A-X

Uriinlerin siirekli olarak gelistirilmesi sebebiyle, bu kitapcikta belirtilen ézellikler haber
verilmeksizin degistirilebilir.
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ZW-CE1[], ZW-S[]

Fiber yer degistirme sensorti

OMRON beyaz isik es odaklri ilkesinin faydalari

« Ufak boyutlu ve cok hafif fiber yer degistirme sensorii

« Ayni montaj konumuna sahip tim malzemeler igin
kararl ol¢timler

+ Saglam sensor kafa yapisi
« EtherCAT ile es zamanl 6l¢iim

Sistem konfigiirasyonu

Svsinac
always in control
Sysmac Studio
Ethernet/USB baglantisi
1 Es odakli fiber yer
NJ serisi —
-~ P L
Makine otomasyonu kontrol6rii EtherCAT. degistirme sensdrii
P o om mm momomomomomomy
Kontrolor D Kontrolor Kontrolor

Sensor kafasi Sensor kafasi Sensor kafasi

Fiber yer degistirme sensorii 297
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Ozellikler

Sensor kafasi ozellikleri

Oge ZW-507 ZW-520 ZW-S30 ZW-540 ZW-SR07 ZW-SR20 ZW-SR40

Olciim merkezi mesafesi 7 mm 20 mm 30 mm 40 mm 7 mm 20 mm 40 mm

Olgiim arahig +0,3mm +1mm +3mm +6 mm +0,3mm +1mm +6mm

Statik ¢oziiniirliik™ 0,25 um 0,25 um 0,25 um 0,25 um 0,25 um 0,25 um 0,25 um

Lineerlik™ +0,8 um +1,2um +4,5um +7,0 um +1,1um +1,6 um +9,3 um

Isin nokta cap1™ Yakin 20 um cap 45 um ¢ap 70 um cap 90 um ¢ap 20 um cap 45 um cap 90 um cap
Merkez 18 um cap 40 um ¢ap 60 um cap 80 um ¢cap 18 um cap 40 um cap 80 um cap
Uzak 20 pm gap 45 pm ¢ap 70 um gap 90 pum ¢ap 20 pm ¢ap 45 pm ¢ap 90 um cap

Ol¢me siiresi 500 ps— 10 ms

Calisma gevre aydinlatmasi Nesne yiizeyi tizerinde aydinlatma 10.000 Ix ya da daha az: akkor isik

Cevre st aralig isletim: 0 — 50°C, Depolama: -15 — 60°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani araligi Depolama ve ¢alisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Koruma derecesi 1P40 (IEC60529)

Vibrasyon direnci (hasar verici) 80 dakika X, Y ve Z yonlerinin her birinde 10 ile 150 Hz, 0,35 mm tek genlik

Sok direnci (hasar verici) 150 m/s” alti yoniin her birinde 3 kez (yukari/asag, sol/sag, ileri/geri)

Sicaklik karakteristigi™ 0,6 um/°C 1,5 um/°C 2,8 um/°C 4,8 um/°C 0,6 um/°C 1,5 um/°C 4,8 um/°C

(0,45 pm/°C) (1,0 pm/°C) (2,0 um/°C) (3,8 um/°C) (0,45 pm/°C) (1,0 pm/°C) (3,8 um/°C)

Malzemeler

Kasa: aliiminyum dokme kalip/Fiber kablo kaplamasi: PVC/Kalibrasyon ROM: PC

Fiber kablo uzunlugu

0,3 m, 2 m (esnemeye dayanikli kablo)

Fiber kablo minimum biikme yaricapi

20 mm

Yalitim direnci (kalibrasyon ROM)

Govde ve tiim terminaller arasinda: 20 MQ (250 V megom metre tarafindan)

Dielektrik kuvvet (kalibrasyon ROM)

GOvde ve tiim terminaller arasinda: 1.000 VAC, 50/60 Hz, 1 dak.

Agirhik

Yaklasik 105 g (sase, fiber kablo toplami)

Sensor kafasina dahil olan aksesuarlar

Kullanim talimati belgesi, kalibrasyon ROM'u sabitleme vidasi (M2), dogru kullanim uyarilari

*

N

OMRON standart ayna yiizeyi hedefi ortalama 4.096 defa 6l¢tim merkezi mesafesinde dltildugiinde kapasite degeri.
OMRON standart ayna yiizey hedefi icin malzeme ayari: ayna yiizey tizerinde 6lgiim yapildiginda ideal bir diiz hattan hata. Yukaridakiler disinda hedefler 6liileceginde lineerlik referans degerleri asagidaki gibidir:

Oge ZW-507 ZW-520 ZW-S30 ZW-540 ZW-SR07 ZW-SR20 ZW-SR40

Cam +1,0 um *1,2 um +4,5 um +7,0 um +1,7Tum *1,6 um +9,3 um

SUS BA +1,2 um +1,4um +5,5 um +8,5 um +1,2um +1,8 um +9,3 um

Beyaz seramik +1,6 um +1,7 um +6,4 um +9,5 um +1,6 um +1,9 um +11,0 um
=3

*
£

Kapasite degeri, 6l¢tilen alanda merkez optik yogunlugunluk 1/e
Sicaklik karakteristigi, sensor kafas ile hedef arasinda bir aliiminyum ¢ene kullanilarak sabitlendigi ve sensor kafasi ile kontrolér ayni sicaklik ortaminda ayarlandigi durum igindir. Parantez icindeki rakamlar, aliminyum

'si (% 13,5) olarak tanimlanmigtir.

cenenin kendi genlesme veya kiigiilme etkisinin gikarilmasi yoluyla elde edilen dénustiiriilmis degerleri ifade eder.

Kontrolor teknik ozellikleri

Oge ZW-CE10[] ZW-CE15[]
Girig/cikis tipi NPN PNP
Baglanan sensor kafasi sayisi Kontrol6r basina 1
Sensor kafasi uyumlulugu Mevcuttur
Olgiim igin 151k kaynagi Beyaz LED
Segment Ana ekran 11 segmentli kirmizi ekran, 6 haneli
Alt ekran 11 segmentli yesil ekran, 6 haneli
LED ekran Durum indikatorleri HIGH (turuncu), PASS (yesil), LOW (turuncu), STABILITY (yesil), ZERO (yesil), ENABLE (yesil),
THRESHOLD-H (turuncu), THRESHOLD-L (turuncu), RUN (yesil)
EtherCAT gostergeleri L/AIN (Link Etkinligi IN) (yesil), L/A OUT (Link Etkinligi OUT) (yesil), ECAT RUN (yesil), ECAT ERR (kirmizi)
Harici Ethernet 100BASE-TX, 10BASE-T, protokolsiiz haberlesme (TCP/UDP). EtherNet/IP™
arayliz EtherCAT EtherCAT icin 6zel protokol 100BASE-TX
RS-232C 115.200 bps maks.
Analog Analog gerilim gikis -101ila+10V, cikis empedansi: 100 Q
cikis (OUT1V)
terminal Analog akim cikisi 4- 20 mA, maks. yiik direnci: 300 Q
blok (OUT1A)
32 kutuplu |Degerlendirme gikig Transistor cikis sistemi
uzatma (HIGH1/PASS1/LOW1) Cikis gerilimi: 21,6 ila 30 VDC
konnektdrii [Bysy g (BUSYT) Yiik akimi: Maks. 50 mA
ALARM cikist ON durumdayken artik gerilim: Maks. 1,2V
(ALARM1) OFF durumdayken kagak akim: Maks. 0,17 mA
ENABLE cikisi
(ENABLE)
LED OFF girisi DC giris sistemi
(LED OFF1) Girig gerilimi: 24 VDC % =10 (21,6 - 26,4 VDC)
ZERO RESET girisi Girig akimi: 7 mA Tip. (24 VDC)
(ZERO) ON durumdayken gerilim/akim: 19 V/3 mA min.
TIMING gikisi OFF durumdayken gerilim/akim: 5 V/1 mA maks.
(TIMING1)
RESET cikisi
(RESET1)
Bank |Secilen bank Transistor cikis sistemi
cikisi Cikis gerilimi: 21,6 ila 30 VDC
(BANK_OUT 1-3)|vijk akimi: Maks. 50 mA
ON durumdayken artik gerilim: Maks. 1,2V
OFF durumdayken kacak gerilim: Maks. 0,17 mA
Secilen bank DC giris sistemi
giris Giris gerilimi: 21,6 ila 26 VDC
(BANK_SEL 1 -3)|Giris akimi: 7 mA Tip. (24 VDC)
ON durumdayken gerilim/akim: 19 V/3 mA min.
OFF durumdayken gerilim/akim: 5 V/1 mA maks.
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0Oge ZW-CE10(] [zZw-ce150]
Ana Pozlandirma siiresi Otomatik/Manuel
fonksiyonlan  [8ce siiresi 500 us—10 ms
Malzeme ayar Standart/Ayna/Dagilim yiizeyleri
Olciim dgesi Yiikseklik/Kalinlik/Hesaplama
Filtreleme Medyan/Ortalama/Farklilk/Yiiksek gecis/Diistik gecis/Band gegis
Cikislar Olgeklendirme/Farkli tutma/Sifira sifirlama/Olgiilen bir deger icin kayit tutma
Gosterge Olgiilen Deger/Esik degeri/Analog cikis gerilimi ya da akim degeri/Degerlendirme ¢6ziimi/Cozinirliik/Pozlandirma siiresi

Yapilandinlabilir bank sayist

Maksimum 8 bank

Gorev prosesi

Coklu gorev (bank basina en fazla 4 gérev)

Sistem Kaydetme/Baslatma/Olcii bilgisi ekrani/Haberlesme ayarlar/Sensor kafas kalibrasyonu/Tus kilidi/Tetik tusu girisi
Nominal Gii¢ besleme gerilimi 21,6 ila 26,4 VDC (dalgalanma dahil)
Degerler Akim tiiketimi Maks. 600 mA
Yalitim direnci Tiim kablolar ve kontrolér muhafazasi: 20 MQ (250 VDC megommetre)
Dielektrik dayanim Tiim kablolar ve kontrolér muhafazasi: 1.000 VAC, 50/60 Hz, 1 dak.
Cevresel Koruma derecesi 1P20 (IEC60529)
Vibrasyon direnci (hasar verici) 50 dakika X, Y ve Z yonlerinin her birinde 10 ile 55 Hz, 0,35 mm tek genlik
Sok direnci (hasar verici) 150 m/s? alti yéniin her birinde 3 kez (yukari/asag, sol/sad, ileri/geri)
Cevre sicakhig isletim: 0 - 40°C
Saklama: -15 - 60°C (buzlanma veya yogunlagsma olmadan)
Cevre nem orani Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)
Topraklama D tip topraklama (Maks. 100 Q topraklama)
Not: Geleneksel Sinif D topraklama icin
Malzemeler Kasa: PC
Agirlik Yaklasik 750 gr. (sadece ana tinite), Yaklasik 150 gr. (paralel kablo)

Kontrol6re dahil olan aksesuarlar

Kullanim talimati belgesi, tiye kayit belgesi, paralel kablo (ZW-XCP2E)

Not: ikili cikisa sahip kontrolérler de mevcuttur (ZW-CE10T/CE15T). Daha fazla bilgi icin liitten OMRON satis temsilciniz ile iletisim kurun.

EtherCAT haberlesme teknik 6zellikleri

Oge Ozellikler

Haberlesme standardi IEC61158 Tip12
Fiziksel katman T00BASE-TX (IEEE802.3)
Konnektorler RJ45 x 2

ECAT IN: EtherCAT girisi
ECAT OUT: EtherCAT cikisi

Haberlesme ortami

Kategori 5 veya lizeri (cift, aliminyum tip ve korumali) kablo énerilir

Haberlesme mesafesi

Nodlar arasindaki mesafe: 100 m maks.

islem verileri

Degisken PDO eslestirme

Posta kutusu (CoE)

Acil durum mesajlari, SDO talepleri, SDO yanitlari, SDO bilgileri

senkronizasyonu

DC modda senkronizasyon

LED ekran L/A IN (Baglanti Etkinligi Girisi) x 1
L/A OUT (Baglanti Etkinligi Cikisi) x 1
ECATRUN x 1
ECATERR X 1

Boyutlar

Sensor kafasi

Diiz tip: ZW-S07/520/530/540

L 4320,1

Standart yiize

Dért, M3 Dort adet, 3,5 cap
Standart ylizey (Montaj delikleri)
40,1
I | |;K
s | = R (B
| Standart WG N
f yizey "
16+0,1 16
e—— 43 ——==16—=

Montaj deligi boyutlan

M (bkz. not) M (bkz. not)

Olgiim merkezi Standart fiber kablo (2,0 gap.) Konnektér

Olgtim sonu

ﬁ

UZAK

\

24 Ol -
DL 7 e il

(106ap)

Not:
Model L X
ZW-S07 7 0,3 12
ZW-520 20 1 1,8 X (bkz. not)
ZW-S30 30 3 1,7
ZW-540 40 6 1,7

— 24—

i Olgim sonu
YAKN 7

L (bkz. not)

Uyari etiketi

(50) 0

64 (40)
Aydinlatma
vealis ekseni

Fiber yer degistirme sensorii
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Sag acili tip: ZW-SR07/SR20/SR40

Dértadet, 3,5 cap
Standart yiizey Dért, M3 Standart yiizey ~_(Montaj delikler)

L/
T
I j,fjﬁ I

2 k— 43201

i Standart fiber kablo (2,0 ¢ap.)

16:0,1
Montaj deligi boyutlan
Konnektsr
(24) j — 24 64 (40)—= 2
I (10cap)
- —_—
| L = — — L i [
‘ ‘ ‘ 325 |w2 - = j =

L/ L (Bkz. not)

=~ (23,6) ~ M (Bkz. not)

Standartyiizey ~ Uyan etiketi

Olgiim sonu YAKIN

Aydinlatma I :

ve alis ekseni [L10] RN 8, L s0) @)
I
I

Olgiim MERKEZI

L—
M (k. not) w

Not:
Model L M r~ ‘i“j 2
ZW-SRO7 7 03 — ﬂ—@?
i [
ZW-SR20 20 1 ZTS — — ﬁ } [ = IEP
ZW-SR40 w0 | 6 Lo
Olciim MERKEZI 12
Kontrolor
ZW-CE10L1/CE150]
128

nunAmnnRAngnn

(R

|
‘ 349 7
: 40,8 ’—O[@ﬂ@j
| - | olffof
6 (10,2) ﬂ‘ L 1T |

DIN ray eki kancasi

Dortadet, 4,5 cap

im

700,1

LEEEEEE i

GRS
L— 43+0,1 —’I
Montaj delikleri

Dortadet M4 deriniksomaks.  Montaj deligi boyutlari

Fiber uzatma kablosu
ZW-XFO2R/XFO5R/XF10R/XF20R/XF30R

‘ * Asagidaki tablo mod basina kablo uzunluklarini listeler.
FC konnektsr Fiber kablo (2,0 gap) ‘ FC konnektdr
Model Kablo uzunlugu L
N ‘ n ZW-XFO2R 2m 2.000+20
- = = = N — | (10cap)
1 ! ZW-XFO5R 5m 5.000+50
(42) ——= (42) ZW-XF10R 10m 10.000£100
(50)
L ZW-XF20R 20m 20.000+200
ZW-XF30R 30m 30.000+300
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Karakteristik veriler

Malzemelere gore lineerlik karakteristikleri

+
]
I I
——L—— Olgiim merkez mesafesi 0 ——L— Ol¢iim merkez mesafesi 0
ZW-S07
Malzeme ayari: Normal Malzeme ayari: Ayna ylizeyi Malzeme ayari: Yayici ylzey
5 T T 5 T T T 5
. Ayna H Ayna == Beyaz seramik |
— — SUSBA — — SUSBA
3 ——=—-Cam 3[]—==—- cam 3
2 | — - — Beyaz seramik 2 2
T . T E |
S o w‘b N . e s 0/,.“ =~ A A © O\j\ T I .
© © <
T -1 T - I
2 2 -2
-3 3 -3
-4 4 4
5 -5 -5
03 -02 0,1 0 01 02 03 -03 02 -0,1 0 0,1 02 03 -03 02 -0,1 o 01 02 03
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-520
Malzeme ayari: Normal Malzeme ayari: Ayna ylizeyi Malzeme ayari: Yayici ylizey
10 10 10
sl Ayna s Ll Ayna sl — " — Beyaz seramik
— — SUSBA — — SUSBA
61 ——— Cam 6 —— —- Cam 6
4 |{ — - — Beyaz seramik 4 4
— 2 Nl ] —_ 2 —_ 2
g N —~ £ 3 I~y
= o — < = o = o0 L T
© i ~ \7.\/ | P LA = S T
© 2 = T -2 g =2
T T T
4 4 -4
6 6 -6
8 -8 -8
-10 10 -10
-1 08 -06 -04 02 0 02 04 06 08 1 -1 08 -06 04 02 0 02 04 06 08 1 -1 08 -06 04 02 0 02 04 06 08 1
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-S30
Malzeme ayari: Normal Malzeme ayari: Ayna yiizeyi Malzeme ayari: Yayici ylizey
10 10 10
8 Ayna 8 L Ayna 8 |{ — - — Beyaz seramik |
— — SUsBA — — SUSBA
6 H 6 H 6
— ——- Cam — ——- Cam 4
4 H . 4 .
g ) — - — Beyaz seramik g_ N i g- ) I K 'i\
T o A 5 o [ L bty AP g o RO s
= [E4 AT _,\a., & /\ AR A\ Y 5 | NEE N
T 2 = = T 2 L= T -2 T \l'
4 4 4
6 6 6
8 8 8
-10 -10 -10
1 -08-06-04-02 0 02 04 0608 1 1 -08-06-04-02 0 02 04 0608 1 -1 -08-06-04-02 0 02 04 0608 1
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-540
Malzeme ayari: Normal Malzeme ayari: Ayna ylizeyi Malzeme ayari: Yayici ylzey
30 T 30 — 30
25 Ayna 25 Ayna 25| | — - — Beyaz seramik‘
20 { — — susBA 20|{ — — SUSBA 20
151] ——— Cam . ~ / 45| ——— Cam 15
ol — - Beyaz seramik 10 10
€ 5 e 5 3 E
=N AN - £ ~— L/ £ z W~
g JSCLTT s . s b e
- T - — — © - o
T o> A% LN T .0 P~ T 0
-15 N -15 15
20 -20 -20
25 -25 25
-30 -30 -30
6 -5-4-3-2-1 012345 6 6 -5-4-3-2-1 012 34 5 6 6 -5-4-3-2-1 012 34 5 6
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
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ZW-SR07
Malzeme ayari: Normal Malzeme ayari: Ayna yiizeyi Malzeme ayari: Yayici ylizey
5 5 T T T 5
AT Ayna 4 Ayna S Beyaz seramik
— — SUSBA — — SUSBA
3 ———- Cam 3j———- Cam 3
o || — - — Beyaz seramik 2 2
E 4 ‘ T T
= A N - = | 3 N
© 0 I*—\V-c,-s—v == - v. % 0 I ~— —aAS—— E 0/\ _ % N
% -1 v T % -1
-2 -2 2
-3 -3 3
4 -4 4
5 5 5
03 02 01 0 01 02 03 03 -02 -01 0 01 02 03 03 02 01 0 01 02 03
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-SR20
Malzeme ayari: Normal Malzeme ayari: Ayna ylizeyi Malzeme ayari: Yayici ylizey
10 ——r—T—T—T— 10 1 10 -
8 Ayna 8 Ayna gll—/-— Beyaz seramik
— — susBA — — SusBA
6 ———- Cam ———- Cam 6
4[| — - — Beyaz seramik 4 4
E 2 < E @ E: ST
= L ReA_r> = ok e S = AN
T T AT e s Pl > ) o I S S
© e —| ©
T =2 T -2 T -2
4 -4 4
% 5
8 -8 8
-10 -10 -10
108 06 -04 02 0 02 04 06 08 1 -1-08 -06 04 02 0 02 04 06 08 1 -1-08 06 -04 02 0 02 04 06 08 1
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-SR40
Malzeme ayari: Normal Malzeme ayari: Ayna ylzeyi Malzeme ayari: Yayicli ylzey
30 30 —r—r—r—r——1— 30
25 Ayna 25 Ayna 25 J — - — Beyaz seramik |
soll —— gus BA 2ol —— (S:US BA 20
———- Cam ———- Cam
1811 — - — Beyaz seramik s 1
_. 10 — = _. 10 .10
§ s 2K = E sic ENpE E sy 7
s o A ER e pia = aiiva I T e i VAV RAN
T s N T s LA T 5 \l/ : »
T EFf > T T
-10 -10 -10
-15 -15 15
-20 -20 -20
-25 -25 -25
30 -30 -30
65 -4 -3 -2-1 01 2 3 4 5 6 65 -4-3-2-1012 3 45 6 65 -4-3-2-1012 3 45 6
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
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Aci karakteristigi*

Model adi plakasi

| )Egim acisi + | :
* Yukarida 6lgeklendirmenin ardindan sonuglar gosterilmektedir.

ZW-S07

Egim agisi -

Ayna o yoni

Egim agisi +

Egim agisi -

Ayna 3 yonu

o yéni

; | : :Egim acisl +
Egim acisi -

B yéni

Egim acisi +

Egim agisi -

Beyaz seramik o yénii

=)
><)

Beyaz seramik (3 yoni

5 r 5 T Egim agisi [ 5 Egim acisi |
Egim agisi Egim agisi | | —+50° || —+50° ||
4 o e T 4 e — 4 "
3 3 e AN — — L 50° | 3 ---- 50° ||
2 2 o 8 _ }" z 2 H ’\\ i :
E 1 E 1 [S . S 1 I N
2 ol 2 ] 2 WIS - LD : A N
5 o ESRLG < o PRy s SRR 5 o DA AAR
7 A 5] o vue o < AR T / “‘[lv\ ; 'i“f i
T - T -1 T -1 ot i
2 -2 2 \ i /
-3 -3 3 3 \/
-4 -4 -4 -4
5 -5 -5 -5
0,3 0,15 0 0,15 0.3 0,3 0,15 0 0,15 03 0,3 -0,15 0 0,15 0.3 0,3 -0,15 0 0,15 03
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-S20
Ayna o yoni Ayna B yoni Beyaz seramik o yénii Beyaz seramik 3 yénii
10 T 10 T 10 - 10 -
8 Egim acisi || 8 Egim agisi | | 8 Egim acisi || 8 Egim agisi ||
o 48 | | 6 +8° L 5 +50° || 6
—_ —_ —_ 0
S & H 40—+ 8 I 4 .. 500 1 4
€ 2 > € 2 SEATY E 2 70X E 2
= SN s a =S S NARAA 3 A\ g EY %,
= 0 ’/\W" o t,'\ = 0 SR “K.r\ s 0 ‘74\\ wq‘ A E 0 = \\‘ff
5 N Ee 5 2 5
-4 -4 -4 -4
6 6 6 6
-8 -8 -8 -8
-10 -10 -10 -10
-1 05 0 0,5 1 -1 05 0 05 1 -1 05 0 05 1 -1 05 0 05 1
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-S30
Ayna a yoéni Ayna 3 yonii Beyaz seramik o yénii Beyaz seramik 3 yénii
20 T 20 20 20
Egim agis! Egim agisi Egim agisi Egim agis!
15 +6° 15 +6° 15 +50° 15 +50°
10 _0 10 J—) 10 —_ © ;
e e | 6° e [ R R 6° —_ n — R
€ s A E s E s E s A
E} / EY NN 2 = WAV = WA
8 o0 A%Y ;{\V‘C"E«\'«' /)\\V"rvk JN\A & o W\ A %&:A\;IA\V' S o9 2 v S Y v
g LIWWTY YEEIN R A0 M oE g’
-10 -10 -10 -10
-15 -15 -15 -15
-20 -20 -20 -20
3 2 0 1 2 3 3 2 A 0 1 2 3 3 2 A 0 1 2 3 3 -2 1 0 1 2 3
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-540
Ayna o yoni Ayna (3 yoni Beyaz seramik o yonii Beyaz seramik 3 yonu
% Egim agisi % Egim agisi 80 Egim agist 7] % Egim agist 1]
V5° +50° +50°
20 20 20 — 0 M 20 — o f
J—
..... -5° -==== -50° ----- 50°
— 10 _. 10 _. 10 _. 10 ,‘.
£ g AT E A A Al E RN
@ O s O AR \or - ‘s 0 ’ s O
8 g SNV ORI A Al VA N
T T f ‘l\ J T ] | T {
-10 -10 U 10 / b4 -10 o
-20 20 20 20
-30 -30 -30 -30
6 4 -2 0 2 4 6 6 4 -2 0 2 4 6 6 -4 2 0 2 4 6 6 -4 2 0 2 4 6
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
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ZW-SR07
Ayna o yéni Ayna B yoni Beyaz seramik o yénii Beyaz seramik 3 yénii
5 5 5 — 5
4 Egim agisi | | 4 Egim agisi 4 Egim agis: 4 Egimagis ||
—48° —48° — +50 — +50
3 — 0 H 3 —_0 3 —_ 3 — 0
) e || ) - ) \ .. 50 , 1, o 50 ]
E £ TN T, NN AL
=N EN ! A ) =N A P
T 0o - AL . < 0 e e < 0 x o <= © 0 B S ,'
S = = < S = I % > f = ¥ L~ N
£ 4 £ £ 4 ¥ Y\ﬂ<\ ot £ K k\>/\\ \ 7
2 2 2 2 NV
-3 3 3 . Y
-4 4 4 4
5 5 5 5
03 015 0 0,15 03 03 015 0 0,15 03 03 015 0 0,15 03 03  -015 0 0,15 0,3
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-SR20
Ayna o yénu Ayna B yoni Beyaz seramik o yénii Beyaz seramik (3 y6nii
10 10 10 : 10 :
8 Egim agisi | | 8 Egim agisi 8 Egim agisi || 8 Egim agisi ||
—18° —18° — +50° —+50°
6 — 0 H 6 — 6 —_ 0 6 — 0
— S 80 — - g _ ---- -50° . === -50°
g4 g 4 z 4 = 4
=2 = 2 = 2 = 2
Jul 5 ] ey PN A < ]
c 0 N — e Y s O = 0 3
I > N T > \ T 2 R T 2 “\
-4 4 -4 -4
-6 6 -6 -6
-8 8 -8 -8
-10 -10 10 -10
-1 05 0 0,5 1 -1 0,5 0 05 1 -1 0,5 0 0,5 1 -1 0,5 0 0,5 1
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
ZW-SR40
Ayna o yénii Ayna (3 yoniu Beyaz seramik o yonii Beyaz seramik § y6ni
30 30 30 T 30 —
Egim agisi Egim agisi Egim agisi Egim agisi
—45° — 50 ] —+50° || —+50° | |
20 . 20 s . 20 — 20 —
— 0 N —0
- 5 ) //_ N -5° I S ---- -50°
g1 ¢ NP — 10 PN . 10 N sj\ > _ 10 e -
S LN TN £ AN I VAN
g O~ N g O NRY g 0 / WY g O /7 -
10 A T 0 =4 N/ T 0 B T 0 B
20 20 -20 -20
-30 -30 -30 -30
6 -4 2 0 2 4 6 6 4 2 0 2 4 6 6 4 2 0 2 4 6 6 4 2 0 2 4 6
Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm] Mesafe [mm]
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Siparis bilgisi
Sysmac Studio
Ethernet/USB baglantisi
. - Es odakli fiber yer
NJ serisi b
- ot S
Makine otomasyonu kontrol&ri EtherCAT. degistirme sensorii
P momommmmomomomy
: @ Kontrolor : Kontrolor Kontrolor
1 1
1 1
1 1
1
1 1
1 1
1 1
1 1
: Fiber :
1 uzatma 1
. kablosu 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 @ Sensor kafasi 1 Sensor kafasi Sensor kafasi
A m m e mm e wwmwwd
Sensor kafasi
Sembol Tip Olgiim arahg Isin nokta capi Statik ¢ozuniirliik Model Goriinim
@ Diiz tip 7 40,3 mm 18 um cap 0,01 um’ /0,25 pm ZW-507
20 +1 mm 40 um cap 0,02 um" /0,25 um ZW-520
30£3mm 60 um cap 0,06 um 7/0,25 um ZW-530
40 +6 mm 80 um cap 0,08 um" /0,25 um ZW-540
Sag acili tip 7 +0,3 mm 18 um ¢ap 0,25 pm ZW-SR07
20+1 mm 40 pum ¢ap 0,25 pm ZW-SR20 ?’
40 +6 mm 80 um cap 0,25 um ZW-SR40
“ Yiiksek ¢oziinirliiklti modeller ithalat kontroli kisitlamalarina tabidir.
Not: Siparis verirken kablo uzunlugunu (0,3 m, 2,0 m) belirtin.
Kontrolor
Sembol Gii¢ besleme gerilimi Cikis tipi Model Goriinim
@ 24VDC NPN ZW-CE10'"
ZW-CE10T
PNP ZW-CE15"
ZW-CE15T

“ Yiiksek ¢oziinirliikli modeller ithalat kontroli kisitlamalarina tabidir.

Not: ikili gikisa sahip kontroldr de mevcuttur (ZW-CE10T/CE15T). Daha fazla bilgi icin liitfen Omron temsilcinize danigin.
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Kablolar
Sembol Oge Kablo uzunlugu Model GOriliniim
@ Kontrolor igin sensor kafasi 2m ZW-XFO2R
Fiber uzatma kablosu (esnek kablo) 5m ZW-XFO5R
(fiber adaptor ZW-XFC verilir) 0m ZW-XF10R O
20m ZW-XF20R ' .
30m ZW-XF30R
Fiber adaptor - ZW-XFC
(mevcut kablolu sensér kafasi ile uzatma fiber kablosu arasinda) &
ZW-CE10JT 32 kutup " igin paralel kablo 2m ZW-XCP2E .
(ZW-CE1LIT kontrolér ile birlikte verilir) 4 ﬁ
Kisisel bilgisayar icin RS-232C kablosu 2m ZW-XRS2
PLC/programlanabilir terminal icin RS-232C kablo 2m ZW-XPT2 ad -

"1 ikili (binary) cikislara sahip kontrolérler icin bir paralel kablo da mevcuttur (ZW-XCP2). Daha fazla bilgi igin liitfen OMRON satis temsilciniz ile iletisim kurun.

Aksesuarlar

Oge Model
Fiber konnektorler temizleyici ZW-XCL
Not: Siparisleri birim adet olacak sekilde verin (10 adet gibi).

Ayar yazilim

Oge Model
Smart monitor ZW ZW-SW101
Bilgisayar yazilimi

Oge Model

Sysmac Studio siirim 1.05 veya uzeri

SYSMAC-SE20]C]

Cat.No. SysCat_E421-E2-02

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.

Milimetreyi inc'e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons'a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Uriinlerin siirekli olarak gelistirilmesi sebebiyle, bu kitapcikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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E3NW-[], E3NX-[], E3NC-[J, EONC-[]

N-Smart serisi sensor

OMRON

Fiber sensorler, lazer sensorler ve temas sensorlerini
kolayca EtherCAT'e baglayin

e E3NX-FA fiber sensorler: Gelismis dinamik aralik,
¢ozuintrliik ve algilama mesafesi ile yliksek performansli
fiber ylkseltici

e E3NC-L kompakt lazer sensorler: Uzun mesafeli, degisken
nokta tipi ve ¢ok kii¢iik nokta tipi icin 3 kafa tlirii mevcuttur

e E3NC-Sultrakompakt CMOS lazer sensorler: Sektordekien
ufak govde ile parlak is parcalarindan siyah kauguga kadar
kararlr algilama

* E9NC-T temas sensorleri: Titresim ve darbe direnci icin
benzersiz bilyeli yivli yuva mekanizmasi

Sistem konfigiirasyonu

Sv/Sinac

always in control

EtherNet/IP /
Sysmac Studio
=
NJ serisi
Makine otomasyonu kontrolori
N-Smart serisi sensor
—
EtherCAT -
. M Lazer/Temas sensorii
Fiber sensor
herC
iR : BeleEeEE e e R e B R e
haberlesme iinitesi . §§§E§.EEE§§.§.§.§§.§.§.§. b Bl
©
©

En fazla 30 sensor Unitesi

En fazla 10 sensor Unitesi

Fiber/Lazer/Temas/Yakinlik sensorleri
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Ozellikler

Sensor haberlesme linitesi ve dagitilmig sensor tinitesinin teknik ozellikleri

Oge Ozellikler
Sensor haberlesme Uinitesi Dagitilmig sensor Uinitesi

Model E3NW-ECT E3NW-DS

Gili¢ besleme gerilimi 24VDC(20,4-26,4V)

Giig ve akim tiiketimi 2,4 W maks./100 mA maks. 2 W maks./80 mA maks.

indikatérler L/AIN gostergesi (yesil), L/A OUT géstergesi (yesil), PWR gostergesi | RUN gdstergesi (yesil) ve SS (sensér durumu) gostergesi
(yesil), RUN gdstergesi (yesil), ERROR gostergesi (kirmizi) ve SS (yesil/kirmizi)
(sensor durumu) gostergesi (yesil/kirmizi)

Vibrasyon direnci (yok etme) 0,7 mm cift amplitiid ile 10 - 60 Hz, 50 m/s” 60 — 150 Hz'de, her biri X, Y ve Z y6nlerinde 1,5 saat

Sok direnci (yok etme) 150 m/s? X, Y ve Z yonlerinin her birine 3 kere

Cevre st araligi isletim: 0 - 55°C", Depolama: -30 — 70°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani aralig Depolama ve calisma: % 25 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Maks. baglanabilir sensér 307 10

Maks. baglanabilir dagitilmis sensor 8 -

Yalitim direnci 20 MQ min. (500 VDC'de)

Dielektrik dayanim 50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 500 VAC

Montaj yontemi 35 mm'lik DIN ray — montaj

Agirhk (paketlenmis halde/sadece iinite) Yaklagik 185 g/yaklasik 95 g IYakIa§|k 160 g/yaklasik 40 g

Malzemeler Polikarbonat (PC)

Aksesuarlar Gii¢ kaynagdi konnektorii, EBNW-DS baglantisi icin haberlesme Gli¢kaynagi/haberlesme konnektéri, DIN ray sonlandirici plakalari

konnekt6r, DIN ray sonlandirici plakalar (2 parca) ve kullanim kilavuzu | (2 parca), ferrit cekirdekler (2 parca) ve kullanim kilavuzu

1 Sicaklik sinirlamalari baglanmis olan yiikseltici tinite sayisina baghdir: 1 veya 2 yiikseltici iinite grubu: 0 — 55°C, 3 - 10 arasi yiikseltici Ginite grubu: 0 — 50°C, 11 - 16 aras yiikseltici Ginite grubu: 0 - 45°C, 17 - 30 arasi
yukseltici tinite grubu: 0 — 40°C.
"2 Sensor haberlesme iiniteleri ve dagitilmis sensér iinitelerine en fazla 30 sensor baglayabilirsiniz.

Fiber yiikseltici tinite teknik 6zellikleri

Oge Ozellikler
Model E3NX-FAO
Baglanti metodu Sensor haberlesme tnitesi konnektori
151k kaynadi (dalga boyu) Kirmizi, 4-element LED (625 nm)
Gii¢ besleme gerilimi Sensor haberlesme Unitesi tizerindeki konnektérden beslenir
Giig tiiketimi (24 VDC'de)”! Normal mod: 960 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 40 mA)
Eco ON: 720 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 30 mA)
Eco LO: 840 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 35 mA)
Koruma devreleri Gii¢ kaynagi ters kutup korumasi ve ¢ikis kisa devre korumasi
Cevap Siiper yiiksek hizli mod (SHS) ™ Calistinin veya sifirlayin: 32 us
ayarlama Yiiksek-hiz modu (HS) Calistirin veya sifirlayin: 250 ps
Standart mod (Stnd) Calistirin veya sifirlayin: 1 ms
Giga-gli¢ modu (GIGA) Calistirin veya sifirlayin: 16 ms
Maks. baglanabilir tinite 30
Karsihkli Siiper yiiksek hizli mod (SHS) ™ 0
girisim 8nleme [yjisek-hiz modu (HS) 10
icin Ginite
sayisi Standart mod (Stnd) 10
Giga-gli¢ modu (GIGA) 10
Otomatik gii¢ kontrol (APC) Surekli etkin
Fonksiyonlar |Dinamik gii¢ kontrolii (DPC) Mevcut
Alic tarafi zamanlayicisi Zamanlayici devre disi, kapamada gecikmeli, acilmada gecikmeli, tek cekim ya da agilmada gecikmeli + kapamada gecikmeli
zamanlayici arasindan se¢im yapin: 1ila 9.999 ms
Sifira sifirlama Negatif degerler goriintilenebilir (esik degeri Gtelenmistir).
Sifirlama ayarlarl*3 Baslangig sifirlamasini (varsayilan ayarlar) veya kullanici sifirlamasini (kaydedilen ayarlar) segin
Eko mod Kapali (dijital ekran aydinlanir), Eco ON (dijital ekran aydinlanmaz) veya Eco LO (dijital ekran kisik gorintilenir) arasindan segim yapin
Bank anahtarlama 1 -4 numarali banklar arasindan segim yapin
Giig ayarlama Acik veya Kapali arasindan secim yapin
Cikis 1 Normal algilama modu veya alan algilama modu arasindan se¢im yapin
Cikis 2 Normal algilama modu, alarm ¢ikis modu veya hata ¢ikis modu arasindan sec¢im yapin
Histerezis genisligi Standart ayar veya kullanici ayar arasindan se¢im yapin. Kullanici ayari icin, histerezis genisligi 0 ila 9.999 arasinda ayarlanabilir.
Cevre aydinlatmasi (alici tarafi) Akkor lamba: maks. 20.000 Ix, Giines 15131 Maks. 30.000 Ix
Cevre s araligi isletim: 0 — 55°C %, Depolama: -30 — 70°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)
Cevre nem orani arahigi Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)
Yiikseklik Maks. 2.000
Kurulum ortami Kirlilik derecesi 3 (IEC 60947-1 uyarinca)
Yalhtim direnci 20 MQ min. (500 VDC'de)
Dielektrik dayanim 50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 1.000 VAC
Vibrasyon direnci (yok etme) 10ila 55 Hz 2 saat boyunca X, Y VE Z yonlerine 1,5 mm cift genlik ile
Sok direnci (yok etme) 150 m/s? X, Y ve Z yonlerinin her birine 3 kere
Agirhk (paketlenmis halde/sadece sensor) Yaklagik 65 g/yaklasik 25 g
Malzemeler Polikarbonat (PC)
Aksesuarlar Kullanim kilavuzu

10 - 30 VDC gii¢ kaynag geriliminde: Normal mod: 1.080 mW maks. (akim tiiketimi: 36 mA maks. 30 VDC'de, 108 mA maks. 10 VDC'de). Eco ON modu: 880 mW maks. (akim tiiketimi: 28 mA maks. 30 VDC'de, 88 mA maks.
10 VDC'de). Eco LO modu: 980 mW maks. (akim tiiketimi: 32 mA maks. 30 VDC'de, 98 mA maks. 10 VDC'de).

Algilama modu stiper yiiksek hiz modu olarak ayarlanmigsa karsilikli girisim 6nleme fonksiyonu devre disi birakilir.
Bank, kullanici sifirlama fonksiyonu tarafindan sifirlanmaz veya kullanici kaydetme fonksiyonu tarafindan kaydedilir.
Bagli iinitelerin sayisi 11 veya daha ¢ok oldugunda, ortam sicakhigi 50°C'den azdir.
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Lazer yiikseltici tinite teknik 6zellikleri

Oge

Ozellikler

Model

E3NC-LAO [E3NC-SAO

Baglanti metodu

Sensor haberlesme Unitesi konnektorii

Gii¢ besleme gerilimi

Sensor haberlesme tinitesi Gizerindeki konnektérden beslenir

Giig tiiketimi (24 VDC'de) " 2

Normal mod: 1.920 mW maks. (akim tiiketimi: 80 mA maks.)
Eco ON: 1.680 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 70 mA)
Eco LO: 1.800 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 75 mA)

Normal mod: 1.560 mW maks. (akim tiiketimi: 65 mA maks.)
Eco ON: 1.320 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 55 mA)
Eco LO: 1.440 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 60 mA)

indikatorler

7 segmentli ekran (alt dijital ekran: yesil, ana dijital ekran: beyaz)

Ekran yonu: normal ile ters arasinda gegis yapilabilir

OUT goéstergesi (turuncu), L/D gostergesi (turuncu), ST gostergesi (mavi), DPC gostergesi (yesil), ZERO géstergesi (yesil) ve OUT segimi
gostergesi (turuncu)

Koruma devreleri

Gii¢ kaynagi ters kutup korumasi ve cikis kisa devre korumasi

Cevap
ayarlama

Siiper yiiksek hizli mod (SHS)™>

Calistirin veya sifirlayin: 80 ps Calistirin veya sifirlayin: 1,5 ms

Yiiksek-hiz modu (HS)

Calistirin veya sifirlayin: 250 ps Calistirin veya sifirlayin: 5 ms

Standart mod (Stnd)

Calistirin veya sifirlayin: 1 ms Calistirin veya sifirlayin: 10 ms

Giga-gii¢ modu (GIGA)

Calistirin veya sifirlayin: 16 ms Calistirin veya sifirlayin: 50 ms

Hassasiyet ayarlama

Akill ayarlama (2 nokta ayarlama, tam otomatik ayarlama, konum
ayarlama, maksimum hassasiyet ayarlama, gii¢ ayarlama ya da
yiizde ayarlama (- % 99 - + % 99)) ya da manuel ayarlama

Akilliayarlama (2 nokta ayarlama, tam otomatik ayarlama, 1 nokta
ayarlama, is parcasi olmadan ayarlama, 2 nokta alan ayarlama,

1 nokta alan ayarlama ya da is parcasi olmadan alan ayarlama)

ya da manuel ayarlama.

Maks. baglanabilir Ginite 30

Karsilikh Siiper yiiksek hizli mod (SHS)™ 0 0

girisim 6nleme [yksek-hiz modu (HS) 2 3

igin Uinite

sayisi Standart mod (Stnd) 2 2
Giga-gii¢ modu (GIGA) 4 2

Fonksiyonlar |Dinamik gii¢ kontrolii (DPC) Mevcut -

Zaman Rolesi

Zamanlayici devre digi, kapamada gecikmeli, agilmada gecikmeli, tek cekim ya da agilmada gecikmeli + kapamada gecikmeli
zamanlayici arasindan se¢im yapin: 1ila 9.999 ms

Sifira sifirlama

Negatif degerler goriintiilenebilir (esik degeri 6telenmistir).

Sifirlama ayarlari

Baslangig sifirlamasini (varsayilan ayarlar) veya kullanici sifirlamasini (kaydedilen ayarlar) segin

Eko mod

Kapali (dijital ekran aydinlanir), Eco ON (dijital ekran aydinlanmaz) veya Eco LO (dijital ekran kisik gortintilenir) arasindan segim yapin

Bank anahtarlama

1 -4 numarali banklar arasindan segim yapin

Giig ayarlama

Acik veya Kapali arasindan secim yapin -

Cikig 1 Normal algilama modu veya alan algilama modu arasindan Normal algilama modu, alan algilama modu veya tutma modu
secim yapin arasindan segim yapin
Cikig 2 Normal algilama modu, alarm ¢ikis modu veya hata ¢ikis modu  |Normal algilama modu veya hata ¢ikis modu arasindan segim

arasindan segim yapin yapin

Tutma Fonksiyonu™

- Acik veya Kapali arasindan segim yapin

Arka plan bastirma ©

- Acik veya Kapali arasindan secim yapin

Histerezis genisligi

Standart ayar veya kullanici ayari arasindan se¢im yapin

Cevre st araligi

isletim: 0 - 55°C7, Depolama: -30 — 70°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani araligi

Depolama ve ¢alisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Yiikseklik

Maks. 2.000

Kurulum ortami

Kirlilik derecesi 3 (IEC 60947-1 uyarinca)

Yalitim direnci

20 MQ min. (500 VDC'de)

Dielektrik dayanim

50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 1.000 VAC

Vibrasyon direnci (yok etme)

10ila 55 Hz 2 saat boyunca X, Y VE Z yonlerine 1,5 mm cift genlik ile

Sok direnci (yok etme)

150 m/s2 X, Y ve Z yonlerinin her birine 3 kere

Agirhk (paketlenmis halde/sadece yiikseltici tinite)

Yaklasik 65 g/yaklasik 25 g

Malzemeler

Polikarbonat (PC)

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu

*

E3NC-LAO yiikseltici: 10 - 30 VDC gii¢ kaynagi geriliminde: Normal mod: 1.650 mW maks. (akim tiiketimi: 55 mA maks. 30 VDC'de, 115 mA maks. 10 VDC'de). Eco ON modu: 1.410 mW maks. (akim tiiketimi: 47 mA maks.

30VDC'de, 95 mA maks. 10 VDC'de). Eco LO modu: 1.530 mW maks. (akim tiiketimi: 51 mA maks. 30 VDC'de, 105 mA maks. 10 VDC'de).

*

N

E3NC-SAO yiikseltici: 10 — 30 VDC gli¢ kaynagdi geriliminde: Normal mod: 2.250 mW maks. (akim tiiketimi: 75 mA maks. 30 VDC'de, 145 mA maks. 10 VDC'de). Eco ON modu: 2.010 mW maks. (akim tiiketimi: 67 mA maks.

30VDC'de, 125 mA maks. 10 VDC'de). Eco LO modu: 2.130 mW maks. (akim tiiketimi: 71 mA maks. 30 VDC'de, 135 mA maks. 10 VDC'de).

*

iy

*

&£

*

a

o

N

Algilama modu stiper yiiksek hiz modu olarak ayarlanmigsa karsilikli girisim onleme fonksiyonu devre disi birakilir.

Bank, kullanici sifirlama fonksiyonu tarafindan sifirlanmaz veya kullanici kaydetme fonksiyonu tarafindan kaydedilir.

Olgiim hatasi icin cikis ayarlanir. ON: Olgiim hatasi 6ncesinde cikis degeri saklanir. KAPALI: Bir dlcim hatasi meydana geldiginde cikis kapanir.
Ayarlama sirasinda sadece algilama nesnesi algilanir.
Bagli uinitelerin sayisi 11 veya daha ¢ok oldugunda, ortam sicakligi 50°C'den azdir.

Fiber/Lazer/Temas/Yakinlik sensorleri
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E3NC-LAO yiikseltici icin sensor kafasi tinitesi

Oge

Ozellikler

Model

E3NC-LHO3

[E3NC-LHO2

E3NC-LHO1

151k kaynag (dalga boyu) ™!

Goriilebilir yari iletken lazer diyot (660 nm), 1,35 mW (ortalama cikis: 315 uW) (JIS sinif 1, IEC/EN sinif 1 ve FDA sinif 1)

Algilama Giga-gii¢ modu (GIGA) 8m 1.200 mm 7015 mm
mesafe Standart mod (Stnd) 6m 750 mm

Yiiksek-hiz modu (HS) 35m 250 mm

Siiper yiiksek hizli mod (SHS) 2m 200 mm
Isin sekli Nokta

Isin demeti boyutu™

1 mm'de yaklagik 2 mm ¢ap

300 mm'de yaklasik 0,8 mm ¢ap

70 mm'de yaklasik 0,1 mm ¢ap

Diferansiyel mesafe *

Algilama mesafesinin maks. % 10'u

indikatorler

OUT (Cikis) gostergesi (turuncu) ve STABILIT

Y (Kararllik) gostergesi (yesil)

Cevre aydinlatmasi (alici tarafi)

Akkor lamba: maks. 10.000 Ix
Guines 15191: Maks. 20.000 Ix

Cevre s araligi

Isletim: -10 - 55°C; Depolama: -25 - 70°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani arahigi

Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunl

asma olmadan)

Yalitim direnci

20 MQ min. (500 VDC'de)

Dielektrik dayanim

50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 1.000 VAC

Vibrasyon direnci (yok etme)

10ila 55 Hz 2 saat boyunca X, Y VE Z yGnlerine 1,5 mm cift genlik ile ya da 100 m/s”

Sok direnci (yok etme)

500 m/s X, Y ve Z yonlerinin her birine 3 kere

Koruma derecesi

IECIP67

[IECIP65

Baglanti metodu

Kablolu konnektdr (standart kablo uzunlugu: 2 m)

Adirhik 2 m kablolu modeller
(paketlenmis

Yaklagik 120 g/yaklasik 70 g

Yaklagik 115 g/yaklasik 65 g

halde/sadece

sensor kafa) 5 m kablolu modeller

Yaklagik 180 g/yaklasik 130 g

Yaklagik 175 g/yaklasik 125 g

Malzemeler

Kasa: Polibutilen tereftalat(PBT)/Mercek: Metakrilik regine (PMMA)/Kablo: Vinil kloriir (PVC)

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu

E3NC-LH03 modeli harig bu sensérler, FDA sertifikasi igin IEC 60825-1 ve Lazer Bildirimi No. 50 diizenlemeleri altinda sinif 1 lazer cihazlari olarak siniflandirilir. CDRH (Cihaz ve Radyolojik Saglik Merkezi) tescili
tamamlanmistir (Bagvuru Numarasi: 1220690).

"2 E3NC-LH02 ve E3NC-LHO1 modelleri icin degerler OMRON standart algilama nesnesi (beyaz kagit) kullanilarak 6lciilmiistiir. EBNC-LHO3 modeli iin degerler E39-R21, E39-R22, E39-RS10 veya E39-RS11 reflektorii

kullanildiginda gegerlidir. Diger reflektorler onerilmez.

*
£

Nominal algilama mesafesinde &lciilen.

E3NC-SAO yiikseltici icin sensor kafasi linitesi

Olgiim mesafesindeki merkezi yogunluk 1/e%'de (% 13,5) tanimlanmistir. Eger cevrede hedef nesne ile karsilastirildiginda daha yiiksek bir yansima varsa ve tanimlanan bolgede isik sizintisi varsa olgtim etkilenebilir.

Oge

Ozellikler

Model

E3NC-SH250H

E3NC-SH250

[E3NC-SH100

151k kaynag (dalga boyu) ™!

Gorilebilir yari iletken lazer diyot (660 nm),
1 mW (ortalama cikis: 220 uW) (JIS sinif 2,
IEC/EN sinif 2 ve FDA sinif 2)

Goriilebilir yari iletken lazer diyot (660 nm), 0,5 mW (ortalama cikis: 100 LW)
(JIS sinif 1, IEC/EN sinif 1 ve FDA sinif 1)

Ol¢iim arahig

35-250 mm
(ekran degeri: 350 — 2.500)

35-100 mm
(ekran degeri: 350 — 1.000)

Standart seviye farki algilamasi ™2

35-180 mm:9 mm
180 - 250 mm: 25 mm

35-50mm:1,5mm
50-100 mm: 3 mm

Isin demeti boyutu™

250 mm'de yaklasik T mm ¢ap

100 mm'de yaklasik 0,5 mm ¢ap

indikatorler

OUT gostergesi (turuncu), STABILITY gdstergesi (yesil) ve ST gostergesi (mavi)

Cevre aydinlatmasi (alici tarafi)

Akkor lamba: maks. 4.000 Ix
Giines 15191: maks. 8.000 Ix

Akkor lamba: maks. 2.000 Ix
Giines 151g1: maks. 4.000 Ix

Akkor lamba: maks. 4.000 Ix
Glines 15191: maks. 8.000 Ix

Cevre s araligi

Isletim: -10 - 55°C; Depolama: -25 - 70°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani araligi

Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Yaltim direnci

20 MQ min. (500 VDC'de)

Dielektrik dayanim

50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 1.000 VAC

Vibrasyon direnci (yok etme)

10ila 55 Hz 2 saat boyunca X, Y VE Z yonlerine 1,5 mm cift genlik ile

Sok direnci (yok etme)

500 m/s X, Y ve Z yonlerinin her birine 3 kere

Koruma derecesi

IECIP67

Baglanti metodu

Kablolu konnektdr (standart kablo uzunlugu: 2 m)

Agirlik (paketlenmis halde/sadece sensor kafa)

Yaklasik 125 g/yaklasik 75 g

Malzemeler

Kasa: Polibutilen tereftalat(PBT)/Mercek: Metakrilik recine (PMMA)/Kablo: Vinil kloriir (PVC)

Aksesuarlar

Talimat kilavuzu, lazer uyar etiketi (yalnizca

E3NC-SH250H modeli)

(Basvuru Numarasi: 1220691).

Degerler OMRON standart algilama nesnesi (beyaz seramik) kullanilarak algilama mesafesinin merkezinde 6lgtlmistur.

6lgtim etkilenebilir. Ayrica, 1sin demetinden daha kiigtik bir is parcasi algilandiginda, dogru bir deger elde edilemeyebilir.

Not: Nesne yiiksek yansima faktoriine sahipse 6lctim araligi disinda hatali algilama meydana gelebilir.

Bu sensorler, FDA sertifikasi igin IEC 60825-1 ve Lazer Bildirimi No. 50 diizenlemeleri altinda sinif 1 lazer cihazlari olarak siniflandirilir. CDRH (Cihaz ve Radyolojik Saglik Merkezi) tescili tamamlanmistir

Isin demeti boyutu: Olgiim merkez mesafesindeki merkezi yogunluk 1/e?'de (% 13,5) tanimlanmistir. Eger cevrede hedef nesne ile karsilastinidiginda daha yiiksek bir yansima varsa ve tanimlanan bélgede isik sizintisi varsa

310

Algilama



OMRON

Temas yiikseltici Ginitesinin teknik ozellikleri

Oge

Ozellikler

Model

E9NC-TAO

Baglanti metodu

Sensor haberlesme Unitesi konnektorii

Gii¢ besleme gerilimi

Sensor haberlesme tinitesi Gizerindeki konnektérden beslenir

Ekran ¢oziiniirligi

0,1 um min.

Giig tiiketimi (24 VDC'de)”"

Normal mod: 2.040 mW maks. (akim tiiketimi: 85 mA maks.)
Eco ON: 1.800 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 75 mA)
Eco LO: 1.920 mW maks. (akim tiiketimi: maks. 80 mA)

indikatérler

7 segmentli ekran (beyaz)
GO gostergesi (turuncu), HIGH/LOW géstergesi (turuncu), NO/NC gostergesi (turuncu), PRST gdstergesi (yesil) ve ST secimi
gostergesi (mavi)

Koruma devreleri

Gii¢ kaynag ters kutup korumasi ve ¢ikis kisa devre korumasi

Cevap Siiper yiiksek hizli mod (SHS) Calistirin veya sifirlayin: 3 ms
ayarlama Yiiksek-hiz modu (HS) Calistinin veya sifirlayin: 10 ms
Standart mod (Stnd) Calistirin veya sifirlayin: 100 ms

Giga-gii¢ modu (GIGA)

Caligtinin veya sifirlayin: 1.000 ms

Esik ayari

Akilli ayarlama (2 nokta alani ayarlama, tolerans ayarlama, 2 nokta ayarlama, 1 nokta ayarlama) ya da mantel ayarlama

Sira sayisi

4

Maks. baglanabilir linite

307

Fonksiyonlar  Cikis modu segimi

Normal ¢ikis, hibrit ¢ikis (¢ikis HIGH, GO, LOW ve hatayi belirtmekte kullanilan iki bitin kombinasyonuna gére gerceklestirilir)

On ayarlama Negatif degerler goriintiilenebilir
Sifirlama ayarlari> Baslangig sifirlamasini (varsayilan ayarlar) veya kullanici sifirlamasini (kaydedilen ayarlar) sein
Eko mod™? Kapali (dijital ekran aydinlanir), Eco ON (dijital ekran aydinlanmaz) veya Eco LO (dijital ekran kisik goriintilenir) arasindan segim yapin

Bank anahtarlama

1 -4 numarali banklar arasindan secim yapin

Orijin noktasi kullanim ayari

Sensor kafasi orijin noktasinin mi kullanilacagini yoksa gii¢ ACIK'ta noktanin orijin olarak mi ayarlanacagini secin

Yon

Degistirilebilir

Cikig

Normal algilama modu veya alan algilama modu arasindan se¢im yapin

Ekran haneleri

0,0001 mm ile 1 mm arasindaki birimlerde ayarlanabilir

Cevre st arahigi

isletim: 0 — 55°C, Depolama: -30 — 70°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani aralig

Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Yalitim direnci

20 MQ min. (500 VDC'de)

Dielektrik dayanim

50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 1.000 VAC

Vibrasyon direnci (yok etme)

10ila 55 Hz 2 saat boyunca X, Y VE Z yonlerine 1,5 mm cift genlik ile

Sok direnci (yok etme)

150 m/sZ X, Y ve Z ybnlerinin her birine 3 kere

Adirlik (paketlenmis halde/sadece yiikseltici {inite)

Yaklagik 65 g/yaklasik 25 g

Malzemeler

Polikarbonat (PC)

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu

"1 10-30VDC giig kaynagi geriliminde: Normal mod: 2.250 mW maks. (akim tiiketimi: 75 mA maks. 30 VDC'de, 155 mA maks. 10 VDC'de). Eco ON modu: 2.010 mW maks. (akim tiiketimi: 67 mA maks. 30 VDC'de, 135 mA maks.
10 VDC'de). Eco LO modu: 2.130 mW maks. (akim tiiketimi: 71 mA maks. 30 VDC'de, 145 mA maks. 10 VDC'de).

N

Sensorler NJ serisi makine kontroloriine bagl oldugunda.

<

4

*

>

Bank, kullanici sifirlama fonksiyonu tarafindan sifirlanmaz veya kullanici kaydetme fonksiyonu tarafindan kaydedilir.
Eco LO Agustos 2014 veya sonrasinda tretilen yiikseltici tiniteler icin desteklenir.
Bagli tinitelerin sayisi 11 veya daha ¢ok oldugunda, ortam sicakligi 50°C'den azdir.
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E9NC-TAO yiikseltici icin sensor kafasi linitesi

Oge Ozellikler

Model E9NC-TH5[] E9NC-TH12(]

Olciim araligi (hareket aralig) 5mm 12mm

Coziintirliik 0,1 um

Hassasiyet | 1 pm

Olgiim kuvveti'! Yukari 0,35+0,25 N 0,4+0,3N
Yatay 0,4+0,25N 0,5+0,3N
Asadi 0,45+0,25N 0,6+0,3N

Gosterge (6n yiikseltici)

Calisma gostergesi (mavi/kirmizi)

Cevre s araligi

Isletim: -10 - 55°C, Depolama: -20 - 60°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani araligi

Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Maksimum yanit hizi

80 m/dak.

Orijin algilama hizi

80 m/dak.

Orijin pozisyonu

mil push-out pozisyonundan (en algak nokta) 1+0,5 mm

Vibrasyon direnci (yok etme)

X, Y ve Z yonlerinin her birinde 100 m/s (20 ila 2.000 Hz) 20 dakika

Sok direnci (yok etme)

1.000 m/s” X, Y ve Z yénlerinin her birine 3 kere

Koruma derecesi Kafa Sag agil hava tipi: IEC IP67 (yalnizca bir hortum dirsegi ve hava hortumu bagli oldugunda)
Diiz tip: -
On yiikseltici -
Siirgiileme igslemlerinin sayisi 92 milyon kez (OMRON'un 6zel degerlendirmesini temel alir)
Prob Yuvarlak ylizeyli karbiir, vida yivi boyutu: M2,5
Baglanti metodu Kablolu konnektdr (sensor kafasindan 6n yiikselticiye 2 m)
Malzemeler Sensor kafasi: Paslanmaz celik (SUS303)/Kauguk bot: Nitril kauguk (NBR)/On yiikseltici: ABS/Prob temas noktasi Z Karpit/Kablo: PVC/

Hava icin hortum dirsegi (sadece sag acili hava tipi): Nikel plakali piring/Sikma somunu (sadece flans tipi): Paslanmaz levye (SUS410)/
Dalgali rondela (sadece flans tipi): SK5

Agirhik (paketlenmis halde/sadece sensor kafa)

Yaklagik 340 g/yaklasik 110 g

Aksesuarlar

Ortak: Anahtar, kullanim kilavuzu
Sag acili hava tipi: Hortum dirsegi
Flans tipi: Sikma somunu, dalgali rondela, kelepge anahtar, pim

T degerler 20°C gevre sicakliginda dlgtilmiistiir.
2 Saglanan E9NC-TB1 durumunda (3 capli prob).

EtherCAT haberlesme teknik 6zellikleri

Oge Ozellikler

Haberlesme protokolii EtherCAT icin 6zel protokol

Modiilasyon Ana bant yontemi

Baud hizi 100 Mbps

Fiziksel katman T00BASE-TX (IEEE 802.3u)

Topoloji Papatya dizimi

Haberlesme ortami STP kategori 5 ya da lzeri

Haberlesme mesafesi Nodlar arasindaki mesafe: 100 m maks.
Giiriilta dayanikhhgi IEC 61000-4-4'e uygun, 1 kV veya daha Ustl
Diigiim adres ayar yontemi Ondalik déner switch veya yazilim ile ayarlayin’ |
Diigiim adresi araligi 000ila 1922

"1 Node adres ayar 0 olarak ayarlandigi zaman yazilim ayar kullanilir.
"2 Aralik, kullanilan EtherCAT master'a baghidir. Aynintilar igin bkz. “E3NW-ECT EtherCAT sensér haberlesme iinitesi kullanim kilavuzu (E429)".
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Boyutlar

Sensor haberlesme linitesi

E3NW-ECT

7]

Girig haberlesme konnektori

Cikis haberlesme konnektori

[ (367)

—

86,6

Haberlesme konnektérii (saglanm;tlr)
(FK-MCP 1,5/2-STF-3,5 AU)

38,8

(43)

Dagitilmis sensor linitesi

E3NW-DS

Gii¢ kaynagi konnektori (saglanmistir)
(FK-MCP 1,5/2-STF-3,5 AU)

| 322

(49,8)

105,1

Konnektor kapagi PFP-CIN DIN ray:

(ayn olarak satilir)

254
f l (42,9)

i
|

Konnektor (saglanmistir)
(FK-MCP 1,5/4-STF-3,5 AU)

Konnektor kapadi

M 304 T

PFP-OIN DIN Ray1
(ayri olarak satilir)

le—— (445 —=

Fiber/Lazer/Temas/Yakinlik sensorleri
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Fiber yiikseltici tinite
E3NX-FAO

OUT2 secim gdstergesi L/Dindikatérii  DCP indikatérii

ST indikatord

OUT2 indikat6ri
21 278

S i

OUT1 indikatérii =
OUT1 secim gostergesi

Esik seviyesi (yesil, dijital) Olay seviyesi (beyaz, dijital)

15 DIN Raya monte

1
(L 51
pje————————— 140 (kapakagikken maks. deger) ﬁ
.

! :
i 335
Iki, 2.4 capli (16,5)
(37)
34 | _
=
}
I 205 — Optik haberlesme
Fiber ek (E39-F9) takili halde fe—— (37,9) —»! e (393) — "

90,8

PFP-ON DIN rayi
(ayni olarak satilir)

Lazer/Temas yiikseltici linitesi
E3NC-LAO/E3NC-SAO/EONC-TAO

E3NC-LAO icin DCP gostergesi

indikatorii E3NC-SAO0 icin ZERO gostergesi

OUT2 secim gdstergesi LD indikatort < 9 9l
OUT2 indikatsrii 302 T 278 m
~ b e of \
E3NC-LAO/SAO 8888 3838},“ ) E]"H—H
OUT1 indikatori =
L . E3NC-LAO icin olay seviyesi (beyaz, dijital)
OUT1 secim gdstergesi E3NC-SAOQ igin 6lgim degeri (beyaz, dijital ekran)

Esik seviyesi (yesil, dijital)

NO/NC gostergesi PRST indikatori

HIGH indikatori ST indikatérii

GO gbstergesi

E9NC-TAO

LOW indikatéri

Olgiim degeri ekrani
(beyaz, dijital ekran)

13,8

2

DIN Raya monte

m 26 159,7 (kapak agikken maks. deger)
"Ir L 152° (kapak agikken maks. deger)

114 Hi

(kapak agikken
maks. deger) “
T e
¥ 335 x
(37) ) 26 (299)
f 9 = ||

Optik haberlese

e 321 ——~

(49,5) (393) —
1024

PFP-@N DIN Ray!
(ayri olarak satilir)
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E3NC-LAO yiikseltici icin sensor kafasi tinitesi
E3NC-LHO3

Montaj Delikleri

12(1 ]f o iki, M3 delikleri

KARARLILIK géstergesi 170,1

-

36 _r

9,5+0,1

b 10 —] Emisyon ve i, 3.2 caplh hemmmmmmmssmmsmemsmsmsmmm———-
alim ekseni (montaj delig) e heemmmaaaaa-
N 62 T gy - f
| 128 &
235 95 +| g Konnektor
18 —=

Ferrit cekirdek *1

[
ﬁ 11,2
90+10
Liﬁ R ——

*1 E3NC-LHO3 5M'ye takili kablonun sensor kafasi
ucuna bir ferrit cekirdek takilidir.

6

—H 1

*2 Mavi bir kimlik borusu takilidir.

Emisyon ve
alim merkezi

Vinil yalitimli kablo

iki, 2,3 capli, 6 iletken

(Iletken kesiti: 0,08 mm?, Yalitim ¢api: 0,38 mm),
Standart kablo uzunlugu: 2 m, Minimum biikiilme yaricapri: 12 mm

E3NC-LHO02
Montaj Delikleri

1]

27+0,05

4 |

L 16+0,05 «»‘

Emisyon ekseni OUT indikatérii

v T

KARARLILIK géstergesi

e g |

(Ayarlayici kilitli: 32,4, Ik, 3,2 gap T
i o - Kiiti degil:33,7) - (montajdelikler)

35 Emisyon merkezi 92 16
= G

= > &

all il

\

|

T

1

\

-

Konnektor

18 —

122 33
T I | i
185 123 | | I T
l Ayarlayici N
 ——
" 6
Kabul merkezi
3 —H ]

Vinil yalitimli kablo
iki, 2,3 cap x 6 iletken (iletken kesiti: 0,08 mm?, Yalitim ¢api: 0,38 mm),

Standart kablo uzunlugu: 2 m, Minimum bukdlme yaricapi: 12 mm Mavi bir kimiik borusu takildir.
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E3NC-LHO1
Emisyon ekseni H
¥ ‘ ' Montaj Delikleri
'
'
e — | — -
| 1 N f
H 8+0,05
| A
PR _
=8 = R i— 26’8 — L
'
'
, H .
36 62 58 18 — 32¢ap : | e 204‘ iki, M3
Emisyon merkezi 4 (montaj deligi) OUT indikatéri H
2,7 '
'
lnmmmmmmmmmmmmmmmmm————
= T .
| IG'Z T s &5 J ; H Konnektor
169 11 [ 0 | " ¢ 4 ' 18 —=
I | = ¢ :
T 185 ED) 3 47 —— H
f k f — ) b og 345 3 '
l I] (7o 32 4 KeRARLIL!K H
12,3 ! i v gostergesi '
| N Y b
3 % '
= o %4 oo
P
Kabul merkezi '
' 6
Vinil yalitimli kablo 7 < H :k%m::l
iki, 2,3 cap x 6 iletken (iletken kesiti: 0,08 mm?, Yalitim capi: H
0,38 mm), Standart kablo uzunlugu: 2 m, Minimum bukilme H * Mavi bir kimlik borusu takilidir.
'

yarigapt: 12 mm

E3NC-SAO yiikseltici icin sensor kafasi linitesi
E3NC-SH250H/E3NC-SH250/E3NC-SH100

2 B35 Srindikatori
105
Akl OUT indikatorii
ayarlama digmesi '
itk bt SN H
' Montaj Delikleri
*1 E3NC-SH100 _— o ! )
L=35-100 mm, f b [t ¥ : Ug, M3
A=1592°-567° T | H
X = [ H
E3NC-SH250H/SH250 H
'
L=35-250 mm, e 515 ——w \_KARARLILIK géstergesi H !
A=1592"-2,27° - : |
' 25,4+0,05 !
'
b7 o ' 270,05 \ ‘
'
. 1
o 1edm - 28 : o
4 15 H 1
' \
£ H
1 H L 16+0,05 »‘
1 '
BH H ; Kabul merkezi U —
——— i
== ! Konnektor
7‘ 0 2 H 18—
f | 1 7\ H
9,9 | | 9l el I} 254 57 :
M _—
1 - 65 o :
f 19 ) : —
11,6 11,6 Ugadet, cap 3,2 '
i 835 l (montaj delikleri) -1 H —
(- ! mon)delken P
' N
Emisyon merkezi :
33 116 —* ' 6
:
'
Vinil yalitimli kablo '
4 cap x 6 iletken (iletken kesiti: H
0,08 mm?, Yalitim gapi: 0,38 mm), Standart kablo uzunlugu: 2 m, H *2 Beyaz bir kimlik borusu takilidir.
Minimum biikiilme yaricapi: 12 mm !

E9NC-TAO yiikseltici icin sensor kafasi linitesi
Sekil 1: E9NC-THLIS

A (2.000) (77,25)
_Olciim alani 70
I 66
—+r8,1 B—+-C D
6 06 ‘ B0 —
] (12 ¢ap)
M [ (
- — /% — & +F
Prob(DahiIdir)/ [

(E9NC-TB1) 8 capoos
Yayl pul Vinil-izoleli yuvarlak Galisma gostergesi Konnektor

Sensor kafasi N
kablo 5 cap. o . (mavi/kirmizi), 2,5 cap
Kauguk bot (Dahil degildir) On yikseltici
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Calisma gostergesi

11,5¢cap

Sekil 2: EONC-THLIL
p— 21 (2.000) (77,25) |
70
Hortum dirsegi )
(Uygulanabilir 66
92) hortum capi: 4 mm) 13 [*+—— (30) —|
I ——&—-
I \ (12 cap)
| \ Calisma gostergesi
Hortum dirsegi Vinil-izoleli yuvarlak N ~ (mavi/kirmizi), 2,5 cap Konnektér
takildiginda D kablo 5 cap. On ytikseltici
A
—]8¢ap - 0009
C
¥ \ Sensor kafasi
R B
Olgtim alani { 06 \ Kauguk bot (Dahil degildir)
8,1
A l \Yayll pul
6
Prob (Dahildir)
(EONC-TB1)
Sekil 3: EONC-THLISF
A (2.000) (77,25)
Olgiim alani 70
E
8,1 8 F G 66
6 L1 06 12¢ap | 7.9¢ap (12 cap)
T [ (
b - \ § - - —
Prob (Dahildin) 7 1T
(E9NC-TB1) °
9,5¢ap- 000
Yayli pul

Sensor kafasi (mavi/kirmizi), 2,5 cap

Konnektor

Kauguk bot (Dahil degildin) ez rondea On ytkseltc
aucuk bot (Dahil degildir Vinil-izoleli yuvarlak . x e "
Montaj del len): 9,7 +0,15
Sikma somunu (14 cap, Kalinlik: 3) kablo 5 cap. ontaj deligi (Gnerilen) sap =
Sekil 4: EONC-THOILF
fe— 21 t (2.000) (77,25) |
(17,5) 70
[*=— ™| _Hortum dirsegi
(Uygulanabilir 66
*7 e hortum ¢api: 4 mm) 13 [——(30) —|
9.2) ! i (12cap)
[ 1 L )
[ {
T 7.9 cap \
. | Calisma gostergesi
:;i:lt;m:g;eg' D 12 cap (mavi/kirmiz), 2,5 cap Konnektor
9 lG On yiikseltici
A Sensor kafasi
Vinil-izoleli yuvarlak kablo 5 ¢ap.
F 95 ¢ap 0009
E Dalga rondela
Sikma somunu (14 cap, Kalinlik: 3)
Olgim alant oY Mo
81+
+ 5 Kauguk bot (Dahil degildir)
Yayl pul
Prob (Dahildir) R
(EONC-TB1) Montaj deligi (6nerilen): 9,7 cap +0,15
R — ekl Boyutlar (mm) _ Kauguk bot modeli
A B C D E F G Olciim alani (dahil)
E9NC-TH5S 1 82,8 14,2 n 49,5 - - - 17,3ila22,3 EINC-G5
EONC-TH12S 109,7 24,9 19,5 57,2 - - - 21ila33 EONC-G12
EONC-TH5L 2 82,7 14,2 " 31,6 - - - 17,3ila22,3 EONC-G5
EONC-TH12L 109,6 24,9 19,5 39,3 - - - 21ila33 E9NC-G12
EONC-TH5SF 3 82,8 14,2 - - 53 8,7 4 17,3ila22,3 EINC-G5
EONC-TH12SF 109,7 24,9 - - 8 58 57 21ila33 E9NC-G12
EONC-TH5LF 4 82,7 14,2 - 24,6 53 8,7 4 17,3ila22,3 E9NC-G5
EONC-TH12LF 109,6 249 - 39,3 8 58 5.7 21ila33 E9NC-G12

Not: Sensor kafasi kablosunun minimum bukilme yaricapi tekrarlanan esneme igin 50 mm ve kalici biikme icin 20 mm'dir.

Fiber/Lazer/Temas/Yakinlik sensorleri
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Siparis bilgisi

Haberlesme iinitesi

Tip Giig kaynagi Model Goriiniim
EtherCAT icin sensér haberlesme iinitesi 24VDC, terminal blogu E3NW-ECT |
konnektdriinden beslenir
Dagitiimis sensor tinitesi 24 VDG, sensor haberlesme Unitesi E3NW-DS
lizerinden terminal blogu
konnektdriinden beslenir
"1 E9NC-TAO, iiriin yazilimi siiriimii 1.03 veya iizeri igin desteklenir (sensér haberlesme initeleri Temmuz 2014 veya sonrasinda iiretilmistir).
Yiikseltici tinite
Tip Gii¢ kaynagi Model Goriiniim
Smart fiber yikseltici tinite Sensor haberlesme iinitesi ve dagitilan [E3NX-FAQ "
Akilli lazer yiikseltici Ginite Uinite Uzerindeki konnektorden beslenir[E3NC-LAO
Akilli lazer yiikseltici Gnite (CMOS tipi) E3NC-SAO
Akilli temas yikseltici initesi E9NC-TAO

"1 Baglayabileceginiz sensorler hakkinda daha fazla bilgi edinmek icin yerel OMRON web sitesindeki E32 fiber iinite bilgilerine géz atin.

E3NC-LAO yiikseltici icin sensor kafasi tinitesi

Tip Isin sekli Algilama mesafesi | Lazer sinifi Kablo uzunlugu |Model Goriiniim
MSRfonksiyonlu koaksiyel |Nokta gm’ Sinif 1 2m E3NC-LH03 2M
retro-reflektor
5m E3NC-LHO3 5M
Cisimden yansimali Degisken nokta 1.2m 2m E3NC-LH02 2M
5m E3NC-LH02 5M
Sinirliyansimali Nokta 70£15 mm 2m E3NC-LHO1 2M a
5m E3NC-LHO1 5M

"1 Bu deger E39-R21, E39-R22, E39-RS10 veya E39-RS11 reflektérii kullanildiginda gecerlidir. Reflektér dahil degildir. Sensériin kullanim amaciyla uyusacak sekilde ayri olarak bir reflektor satin alin.

E3NC-SAO yiikseltici icin sensor kafasi linitesi

Sag acil hava tipi

Flans tipi/
diiz tip

Flans tipi/
sag acili hava tipi

Diiz tip

Sag acil hava tipi

Flans tipi/
diiz tip

Flans tipi/
sag acil hava tipi

12mm

Tip Isin sekli Olgiim aralig Lazer sinifi Kablo uzunlugu |Model Goriiniim
Mesafe ayarli Nokta 35-250 mm Sinif 2 2m E3NC-SH250H 2M
Sinif 1 2m E3NC-SH250 2M

35-100mm 2m E3NC-SH100 2M
E9NC-TAO yiikseltici icin sensor kafasi linitesi
Tip Olgiim aralg Cozunirliik Hassasiyet Model Goriiniim (kafa boyutu)

(hareket araligi)

Diiz tip 5mm 0,1 um 1Tum E9NC-TH5S 2M

82,8

8 cap ‘

EONC-TH5L 2M

.
3

EONC-TH5SF 2M

M9 ‘ 82,8
EINC-TH5LF 2M o | ‘ 527 %
EINC-TH1252M seo
109,7
EONC-TH12L 2M 8ap h 1096 q
EONC-TH12SF 2M o 1007

EONC-TH12LF 2M

Not: On yiikseltici ve yiikseltici Ginite arasindaki baglanti kablosu sensér kafasi ile birlikte saglanmaz. Sensérii kullanirken baglanti kablosunu hazir bulundurdugunuzdan emin olun.
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Aksesuarlar

Tip Uygulanabilir sensor kafasi Model GOriiniim
Montaj braketi Montaj braketi: 1 E3NC-LHO3 E39-L190
Vida plakasi: 1
Philips vidalari (M3x18): 2
E3NC-LHO2 E39-L185
E3NC-LHO1 E39-L186
E3NC-SH serisi E39-L187
E39-L188
EONC-TH serisi E39-L143 -
Prob 3 capli prob EONC-TH serisi EONC-TB1" »
k=
Naylon prob E9NC-TB2 =
A
¥ o
Diiz yiizeyler icin prob E9NC-TB3 Z
5
"1 Sensor kafast ile birlikte EONC-TBT saglanir. intiyag halinde yedekleri siparis edin.
Kablolar
Tip Kablo uzunlugu Model
On yiikseltici ve EONC-TAO yiikseltici tinite arasindaki 05m E9NC-TXCO05
baglanti kablosu 5m EINC-TXC5
10m E9INC-TXC10
20m E9NC-TXC20
Bilgisayar yazilimi
Ozellikler Model

Sysmac Studio siirim 1.05 veya iizeri

SYSMAC-SE2( 1]

Fiber/Lazer/Temas/Yakinlik sensorleri
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.

Milimetreyi inc'e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons'a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_E97E-EN-02 Uriinlerin suirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen ézellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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E3X-J, E3C-LDAO, E2C-EDAO

E3X/E3C/E2C serisi sensor

Fiber sensorler, lazer fotoelektrik sensorler
ve yakinlik sensoérlerini kolayca EtherCAT'e
baglayin

» Akilli ayarlama ve Sysmac Studio'ya entegrasyon
araciligiyla en kolay kurulum ve calistirma

» Sensor cikisinin ¢ok yliksek hizli haberlesmesi

» Mevcut degerlerin okunmasi, ayarlarin
degistiriimesi ve ayarlama gibi sensor fonksiyonlari
EtherCAT tarafindan kontrol edilir

» 30 adete kadar yukseltici baglanabilir

Sistem konfigiirasyonu

SvYSnar
always in control
EtherNet/| ’D Sysmac Studio
NJ Serisi
Makine otomasyonu kontrol6ri
—
EtherCAT. E3X/E3C/E2C serisi sensor
i s )
EtherCAT s £
haberlesme Unitesi b | I, 1S I
1 1
[—
Fiber/Lazer fotoelektrik/ S0Uniteye kadar

Yakinhk yukseltici tniteleri

E3X/E3C/E2C serisi sensor 321
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Ozellikler

EtherCAT haberlesme linitesi teknik ozellikleri

Oge Ozellikler
Model E3X-ECT
Giig besleme gerilimi 20,4 ila 26,4 VDC
Giig tiiketimi 2,4 W maks. (sensor devresi icermez)
24 VDC'de maks. 100 mA (sensor devresi icermez)
indikatorler L/AIN (sar1), L/A OUT (sar1), PWR (yesil), RUN (yesil), ERROR (kirmizi), SS (sensor durumu) (yesil/kirmizi)
Vibrasyon direnci 10-150 Hz, 0,7 mm cift genlik veya 50 m/s2 80 dakika igin X, Y ve Z yonlerinin her birinde
Sok direnci 150 m/s2 her 3 yone de 3 kez

Dielektrik dayanim

50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 500 VAC

Yahtim direnci

Min. 20 MQ

Caligma ortami sicakligi

0 ila 55°C

Caligsma ortami nem orani

% 25 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Depolama sicakhgi

-30 ile 70°C (buzlanma veya yogunlagsma olmadan)

Depolama nemi

% 25 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Montaj

35 mm'lik DIN rayina monte edilmistir

Aksesuarlar

Glg kaynagi konnektoril, konnektdr kapagi, DIN ray sonlandirici plakalari ve kullanim kilavuzu

Agirlik (paketlenmis durumda)

Yaklasik 220 g

Fiber yuikseltici linite teknik 6zellikleri

Oge

Ozellikler

Model

E3X-HDO |[E3X-MDAO |[E3X-DA0-S

Baglanti metodu

Sensor haberlesme Unitesi konnektord

1sik kaynagi (dalga boyu)

Kirmizi, 4-element LED (625 nm) [Kirmizi LED (635 nm) [Kirmizi, 4-element LED (625 nm)

Gii¢ besleme gerilimi

12-24 VDC, £ % 10, dalgalanma (P-P) % 10 maks.

Giig tiketimi

Normal mod: maks. 720 mW 1.080 mA maks.

(24 VDC'de maks. 30 mA, (45 mA maks. 24 VDC gl¢ kaynagi
12 VDC'de 60 mA) geriliminde)

Gl tasarrufu eden eko mod:
maks. 530 mW

(22 mA maks. 24 VDC'de,

44 mA maks. 12 VDC'de)

Normal mod: 960 mW maks.

(40 mA maks. 24 VDC'de, 80 mA maks.
12 VDC'de)

Glg tasarrufu eden ECO1 mod:

720 mW maks. (30 mA maks 24 VDC'de,
60 mA maks. 12 VDC'de)

Glg tasarrufu eden ECO2 mod:

600 mW maks. (25 mA maks 24 VDC'de,
50 mA maks. 12 VDC'de)

Koruma devreleri

Glg kaynagi ters kutup korumasi
ve ¢ikis kisa devre korumasi

Gl¢ kaynagi ters kutup korumasi
ve ¢ikis kisa devre korumasi

Gl¢ kaynag ters polarite korumasi,
cikis kisa devre korumasi ve ters ¢ikis
polarite korumasi

Yanit verme siiresi |Yiiksek hizli mod

Calistirin veya sifirlayin: 250 ps Calistirin veya sifirlayin: 450 ps Calistinin veya sifirlayin: 250 us

Standart mod

Calistinin veya sifirlayin: 1 ms Calistinin veya sifirlayin: 1 ms Calistinin veya sifirlayin: 1 ms

Giga-gii¢ modu

Calistirin veya sifirlayin: 16 ms Calistirin veya sifirlayin: 4 ms -

Yiiksek
¢ozinirliikli mod

Calistinin veya sifirlayin: 4 ms

Saglam mod

Calistinin veya sifirlayin: 16 ms

Karsilikli interferans 6nleme

10 Uniteye kadar mimkin 9 Uniteye kadar mumkun
(optik haberlesme senkronizasyonu) [(18 kanal)

10 Uniteye kadar mumkun

Otomatik gii¢ kontrol (APC)

Her zaman AGIK

Diger fonksiyonlar

Glg¢ ayarlama, diferansiyel algilama, |Gug ayarlama, zamanlayici
DPC, zamanlayici (OFF-gecikme,
ON-gecikme veya tek seferlik),
sifira noktasina sifirlama, sifirlama
ayarlari ve Eko mod

Glg ayarlama, diferansiyel algilama,
(OFF gecikme, ON gecikme veya tek [zamanlayici (OFF gecikme,

seferlik), sifir noktasina sifirlama, ON gecikme veya

sifirlama ayarlari ve Eko mod ve ON gecikme + OFF gecikme

cikis ayari zamanlayici), sifir

noktasina sifirlama ayarlari, Eko mod
ve ¢ikis ayari

Cevre aydinlatmasi (alici tarafi)

Akkor lamba: 20.000 lux maks.,
Gunes 1s1g1: 30.000 lux maks.

Akkor lamba: 10.000 lux maks.,
Glnes 1s1g1: 20.000 lux maks.

Akkor lamba: 10.000 lux maks.,
Gines 1s1d1: 20.000 lux maks.

Baglanabilir linite

30 Unite maks. (E3X-ECT ile)

Cevre 1s1 araligi

isletim:
1 ila 2 ylkselticiden olusan gruplar: 0 ila 55°C
3 ila 10 yukselticiden olusan gruplar: 0 ila 50°C
11 ila 16 yUkselticiden olusan gruplar: 0 ila 45°C
17 ila 30 yUkselticiden olusan gruplar: 0 ila 40°C
Saklama: -30-70°C (buzlanma yogunlasma olmadan)

Gevre nem orani araligi

Depolama ve galisma: % 35 ile % 85 (yogunlagsma olmadan)

Yalitim direnci

20 MQ min. (500 VDC'de)

Dielektrik dayanim

50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 1.000 VAC

Vibrasyon direnci

Yok etme: 10 ila 150 Hz 80 dakika boyunca X, Y ve Z yonlerine 0,7 mm cift genlik ile

Sok direnci

Yok etme: 150 m/s2, X, Y ve Z yonlerinin her birine 3 kere

Koruma derecesi

IEC 60529 IP50 (takilan koruyucu kapak ile)

Agirlik (paketlenmis durumda)

Yaklasik 65 g Yaklasik 55 g Yaklasik 55 g

Malzemeler Case

Istya direngli ABS Polibutilen tereftalat (PBT) Polibutilen tereftalat (PBT)

Kapak

Polikarbonat (PC)

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu
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Lazer fotoelektrik yiikseltici linitesi teknik ozellikleri

Oge

Ozellikler

Model

E3C-LDAO

Baglanti metodu

Sensor haberlegsme Unitesi konnektori

Gii¢ besleme gerilimi

12-24 VDC, £ % 10, dalgalanma (P-P) % 10 maks.

Giig tiketimi

1.080 mW maks. (45 mA maks. 24 VDC gli¢ kaynagi geriliminde)

Koruma devreleri

Guc kaynagdi ters kutup korumasi ve ¢ikis kisa devre korumasi

Yanit verme siiresi |Yiiksek hizli mod

Calistinin veya sifirlayin: 250 us

Standart mod

Calistirin veya sifirlayin: 1 ms

Yiiksek ¢ozinirlikli
mod

Calistirin veya sifirlayin: 4 ms

Karsilikli interferans 6nleme

10 Uniteye kadar mimkiin

Otomatik gii¢ kontrol (APC)

Her zaman ACIK

Diger fonksiyonlar

Diferansiyel algilama, zamanlayici (OFF-gecikme, ON-gecikme veya tek seferlik), sifir noktasina sifirlama,
sifilama ayalari, sayag ve ¢ikis ayar

Baglanabilir Ginite

30 unite maks. (E3X-ECT ile)

Cevre i1s1 araligi

Isletim:
1 ila 2 ylkselticiden olusan gruplar: 0 ila 55°C
3 ila 10 yukselticiden olusan gruplar: 0 ila 50°C
11 ila 16 yiikselticiden olusan gruplar: 0 ila 45°C
17 ila 30 ylkselticiden olusan gruplar: 0 ila 40°C
Saklama: -30-70°C (buzlanma yogunlagsma olmadan)

Cevre nem orani araligi

Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlasma olmadan)

Yalitim direnci

20 MQ min. (500 VDC'de)

Dielektrik dayanim

50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 1.000 VAC

Vibrasyon direnci

Yok etme: 10 ila 150 Hz 80 dakika boyunca X, Y ve Z yonlerine 0,7 mm cift genlik ile

Sok direnci

Yok etme: 150 m/s2, X, Y ve Z yonlerinin her birine 3 kere

Koruma derecesi

IEC 60529 IP50 (takilan koruyucu kapak ile)

Agirlik (paketlenmis durumda)

Yaklasik 55 g

Malzemeler Case

Polibutilen tereftalat (PBT)

Kapak

Polikarbonat (PC)

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu

Yakinlik yiikseltici tinite teknik ozellikleri

Oge

Ozellikler

Model

E2C-EDAO

Baglanti metodu

Sensor haberlesme Unitesi konnektori

Gii¢ besleme gerilimi

12-24 VDC, £ % 10, dalgalanma (P-P) % 10 maks.

Giig titketimi

1.080 mW maks. (45 mA maks. 24 VDC gli¢ kaynagi geriliminde)

Koruma devreleri

Guc kaynagdi ters kutup korumasi ve ¢ikis kisa devre korumasi

Yanit verme siiresi |Yiiksek hizli mod

Calistirin veya sifirlayin: 300 us

Standart mod

Calistinin veya sifirlayin: 1 ms

Yiiksek ¢ozinirlikli
mod

Calistirin veya sifirlayin: 4 ms

Karsilikli interferans 6nleme

5 Uniteye kadar mimkiin

Diger fonksiyonlar

Diferansiyel algilama, zamanlayici (OFF-gecikme, ON-gecikme veya tek seferlik), sifir noktasina sifirlama,
sifirlama ayalari, histerezis ayarlari ve ¢ikis ayari

Baglanabilir linite

30 Unite maks. (E3X-ECT ile)

Cevre i1s1 araligi

Isletim:
1 ila 2 ylkselticiden olusan gruplar: 0 ila 55°C
3 ila 5 ylkselticiden olusan gruplar: 0 ila 50°C
6 ila 16 ylkselticiden olusan gruplar: 0 ila 45°C
17 ila 30 yukselticiden olusan gruplar: 0 ila 40°C
E2C-EDRG6-F ile kombinasyon olarak kullanildiginda:
3 ila 4 yukselticiden olusan gruplar: 0 ila 50°C
5 ila 8 yukselticiden olusan gruplar: 0 ila 45°C
9 ila 16 ylkselticiden olusan gruplar: 0 ila 40°C
17 ila 30 ylkselticiden olusan gruplar: 0 ila 35°C
Saklama: -30-70°C (buzlanma yogunlagsma olmadan)

Cevre nem orani araligi

Depolama ve calisma: % 35 ile % 85 (yogunlagsma olmadan)

Yalitim direnci

20 MQ min. (500 VDC'de)

Dielektrik dayanim

50/60 Hz'de 1 dakika boyunca 1.000 VAC

Vibrasyon direnci

Yok etme: 10 ila 150 Hz 80 dakika boyunca X, Y ve Z yonlerine 0,7 mm ift genlik ile

Sok direnci

Yok etme: 150 m/s2, X, Y ve Z yonlerinin her birine 3 kere

Koruma derecesi

IEC 60529 IP50 (takilan koruyucu kapak ile)

Agirlik (paketlenmis durumda)

Yaklasik 55 g

Malzemeler Case

Polibutilen tereftalat (PBT)

Kapak

Polikarbonat (PC)

Aksesuarlar

Kullanim kilavuzu

E3X/E3C/E2C serisi sensor
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EtherCAT haberlesme teknik o6zellikleri

Oge Ozellikler

Haberlesme protokolii EtherCAT igin 6zel protokol
Modiilasyon Ana bant

Baud hizi 100 Mbps

Fiziksel katman

100BASE-TX (IEEE802.3)

Konnektorler

RJ45 blendajli konnektdr x 2/CN IN: EtherCAT girisi/CN OUT: EtherCAT cikisi

Topoloji

Papatya dizimi

Haberlegsme ortami

Kategori 5 veya Uzeri (¢ift, aluminyum bandi ve korumali kablosu &nerilir)

Haberlesme mesafesi

Duglmler arasindaki mesafe (slave'ler): 100 m maks.

Giiriilti direnci

IEC 61000-4-4'e uygun, 1 kV veya daha Ustu

Diigiim adres ayari yontemi

Ondalik déner anahtarla veya Sysmac Studio ile ayarlayin

Diigiim adresi araligi

1 ila 999: déner anahtarla ayarlayin/1-65.535: Sysmac Studio ile ayarlayin

LED ekran

PWR x 1/L/A IN (Link/Etkinlik IN) x 1/L/A OUT (Link/Etkinlik OUT) x 1/RUN x 1/ERR x 1

Islem verileri

Degisken PDO eslestirme

PDO boyutu/modu

Maks. 36 bayt

Posta kutusu

Acil durum mesajlari, SDO talepleri, SDO yanitlari ve SDO bilgileri

Senkronizasyon modu

Serbest calisma modu veya DC modu 1

Boyutlar

EtherCAT haberlesme linitesi

E3X-ECT

Fiber yiikseltici linite

E3X-HDO

~—(36,3)—
Haberlesme Haberlesme (30,7)—
konektdrii (IN) konektdrii (OUT) 26,8 a‘
T |
3 I
] - 31,9
(49,5)
I 4 — —
— —>
102,5 D
r— (53)
I
—_—
Guig Kaynagi Konnektori (aksesuar) PEP-CIN DIN R
-| ayl

(FK-MCP 1.5/2-STF-3.5AU) ~—32,4
(ayri olarak satilir)

(4‘1? E_E[l:l\
[ |

DPC indikator
L/D indikatéri ST indikatéri

OUT indikatéri

Esik seviyesi yesil
dijital gosterge

Olay 11k seviyesi
kirmizi dijital gosterge

DIN rayr montaji

100° (kapak agikken maks. deger) //
l’ B
//7 103,5
104,75 'y
(kapak agikken i
maks. deger) é
iki, ]
2,4 cap
45 S T
E 9,9
. E —
565 \ E (39,5)—= 34
90,8

Optik haberlesme

PFP-LIN DIN Rayi
(ayri olarak satilir)

Fiber Ek Montajli (E39-F9)
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E3X-MDAO0

E3X-DA0-S

10

2-2,4 cap

4,5

5,65 34l

N
)

A\

Lazer fotoelektrik/Yakinhk yiikseltici tinite

E3C-LDAO/E2C-EDAO
—— 38,8 —11,7-

35,8
—21,1—11,7
43,15*7[ ]

13,8
10

13,8

3411 16—\
247l 3481 \Z32¢ap

,
——Jre=o i al—5
28,1 %16J
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Siparis bilgisi

EtherCAT haberlesme linitesi

Tip Gii¢ besleme gerilimi Gii¢ kaynagi Model
EtherCAT haberlesme unitesi 24VDC Konnektérden beslenir E3X-ECT
Not: Calismaya baslamadan dnce, Urline baglanmis olan E3X-ECT'nin (E413) kilavuzunda belirtilen hatirlatmalar ve 6nemli tedbirleri okuyun ve anlayin.

Baglanabilir yiikselticiler

Tip Baglanti metodu Gii¢ kaynagi Model
Standart fiber ylkseltici tinite Konnektorler ile bir haberlesme Unitesi Unite (izerinden konnektérden beslenir E3X-HDO™
iki kanalli fiber yiikseltici tinite ve ytikseltici Unitelere baglanir E3X-MDAQ"1
Yiksek islevsel fiber ylkseltici inite E3X-DA0-S™
Lazer fotoelektrik yikseltici Gnite E3C-LDA0™2
Yakinlk yukseltici Gnite E2C-EDAO™3

*1. Bu fiber yUkseltici Gniteler bir fiber Gniteye baglanmalidir (E32 serisi). Baglayabileceginiz sensorler hakkinda daha fazla bilgi edinmek igin yerel OMRON web
sitenizdeki riin bilgilerine g6z atin.

*2. Bu lazer fotoelektrik ylkseltici bir lazer fotoelektrik sensoér kafa Unitesine baglanmalidir (E3C-LD serisi). Baglayabileceginiz sensérler hakkinda daha fazla bilgi
edinmek icin yerel OMRON web sitenizdeki Uriin bilgilerine goz atin.

*3. Bu yakinlik yikselticisi bir yakinlik sensori kafa Ginitesine baglanmalidir (E2C-ED serisi). Baglayabilecediniz sensorler hakkinda daha fazla bilgi edinmek igin yerel
OMRON web sitenizdeki uriin bilgilerine géz atin.

Not: Calismaya baslamadan 6nce, Urline baglanmis olan komut listesinde belirtilen hatirlatmalar ve énemli tedbirleri okuyun ve anlayin.

EtherCAT haberlesme kablolari

Tavsiye edilen kablolar igin NJ Serisi kontrol6rii bélimiinde “Tavsiye edilen EtherCAT ve EtherNet/IP haberlesme kablolari” na géz atin.

Bilgisayar yazilimi

Ozellikler Model
Sysmac Studio surim 1.02 veya Uzeri SYSMAC-SE2[ 1]

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢'e cevirmek igin 0,03937 ile ¢arpin. Grami ons'a gevirmek i¢in 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_E417-TR2-02 Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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NA5O

NA serisi

Yeni nesil Makine Arayiizii

Dinamik, sezgisel ve 6ngérilebilir olan bir HMI,
endustriyel makineleri daha ¢ekici ve rekabetci hale
getirir. Omron Sysmac HMI, daha hizli, daha verimli
kontrol ve denetimin yaninda operatdr ile makine
arasinda daha dogal ve proaktif bir iligki saglar.

» Tum modellerde genis ekran: 7, 9, 12 ve 15 in¢
» 1.280x800'e kadar yuksek ¢ozinurlikli gorinti
 Video ve PDF igceren multimedya

» NA projesindeki NJ kontrolor degiskenleri
(Etkiketler)

« Sifre korumasi ile ¢oklu erisim seviyesi givenligi
* VB.net ile Gorsel Temel programlama

Sistem konfigiirasyonu

Svsinac
always in control
NA Serisi
© oo Makine arayuizi
NJ Serisi
Makine otomasyonu kontrol&ri
2 B ©]
%gg [lin:n:lggE]l H
l:n:n:l[: EIEIEID} g
i
H
NX 1/0 NX
FQ-M Guvenlik

MX2 invertsr kamera

Accurax G5
Servo Sistem

NA serisi 327



OMRON

Ozellikler

Genel ozellikler

Oge Ozellikler

NA5-15WL] [NA5-12WL] [NA5-9WL] [NA5-7WL
Nominal gii¢ kaynagi 24 VDC
Uygun gii¢ besleme gerilim aralig 19,2 — 28,8 VDC (24 VDC +%20)
Giig tiiketimi Maks. 47 W [Maks. 45 W [Maks. 40 W [Maks. 35 W
Galisma ortami sicakligi 0ila50°CT 2
Cevre saklama sicakhgi -20 ila 60°C™>

Calisma ortami nem orani

10 ila % 90°Z (yogunlasmasiz)

Atmosfer

Asindirici gazlar icermemelidir

Kirlilik derecesi

2 veya daha az: JIS B 3502, IEC 61131-2

Griilti dayaniklihg:

2 kV gl¢ kaynagi hattinda (IEC 61000-4-4’e uygundur.)

Vibrasyon direnci (calisma sirasinda)

IEC 60068-2-6'ya uygundur
3,5 mm yarim genislik ile 5—8,4 Hz ve 9,8 m/s ile 8,4 — 150 Hz,2 X, Y ve Z yonlerinin her birinde 100 dakika
(10 dakikalik zaman katsayisi x 10'luk katsayi faktori = 100 dk'lik toplam sire)

Sok direnci (caligma sirasinda)

IEC 60028-2-27'ya uygundur
147 m/sn? X, Y ve Z yonlerinin her birinde 3 kez

Boyutlar (GxYxD)

420%291x69 mm

340x244%69 mm

290x190%69 mm

236x165%69 mm

Panel kesim boyutlari

392%'x 268;'mm
(yatay x dikey)
Panel kalinligi:

3100% 2295'mm
(yatay x dikey)
Panel kalinhg:

2615"x 1665'mm
(yatay x dikey)
Panel kalinhg:

1975°°% 1415°° mm
(yatay x dikey)
Panel kalinligi:

1,6 — 6,0 mm 1,6 ila 6,0 mm 1,6 ila 6,0 mm 1,6 ila 6,0 mm
Agirhk 3,2 kg maks. 2,3 kg maks. 1,7 kg maks. 1,3 kg maks.
Koruma derecesi On panel kontrolleri: IP65 yag dayaniml tip, UL tip 4X
Pil 6mrii 25°C’de 5 yil

Pil guicli azalmaya basladiginda RTC 5 glin boyunca yedeklenecektir. Eski pil ¢ikarildiktan sonra RTC 5
dakika boyunca bir stiper kapasitor tarafindan yedeklenecektir

Uluslararasi standartlar

UL 508/CSA standart C22.2 No. 142%

EMC Yoénetmeligi (2004/108/EC) EN 61131-2:2007

Gemi insas! standartlar LR, DNV ve NK

IP65 yag dayanimli, UL tipi 4X (sadece 6n panel)

ANSI 12.12.01 Sinif 1 B6élim 2/CSA standardi C22.2

RoHS Yonetmeligi (2002/95/EC)

EMS igin KN 61000-6-2:2012-06 KC standartlari ve EMI igin KN 61000-6-4:2012-06
RCM

*1. Ortam calisma sicakli§i, montaj agisina dayal olarak asagidaki kisittamalara tabidir:
Montaj agisi 0° veya daha fazla ve yatay olarak 45°'den daha az oldugunda ortam ¢alisma sicakligi O ila 40°C arasinda olur.
Montaj agisi 45°C veya daha fazla ve yatay olarak 90°'den daha az oldugunda ortam ¢alisma sicakligi O ila 50°C arasinda olur.
Montaj agisi 90°C veya daha fazla ve yatay olarak 135°'den daha az oldugunda ortam galisma sicakligi 0 ila 50°C arasinda olur.

50°C
50°C

50°C

90° ila 1359 45° ila 90°

50°C

40°C

40°C

*2. Programlanabilir terminali asagidaki sicaklik ve nem araliklarinda kullaniniz:

10 T T T T T
s

1
90 y
A ——
70— —t——
_. 60— Calstirma T D
X 50f——- sicakligi-nem | ___I Calistirma
£ 40— arahg ! sicakligi-nem
2 30— ___y arahg
|
20— —_
10 \
0 ! | | | | |
-10 0 10 20 30 40 50 60

Sicaklik [°C]

*3. Programlanabilir terminali asagidaki sicaklik ve nem araliklarinda depolayiniz.

10 S B , 100

90 ! 190

8o \ 80

70 70

6 \ e O
£ 50 Db 150 Depolama
= sicakligi-nem d l
£ 40 araligi ———+40 sicakligi-nem
Z % ——130 arahg

20 “Ti%

10 I T T 110

0 i i ! ! 0

-20-10 0 10 20 30 40 50 60 70

Sicaklik [°C]

*4. UL Standardini kargilamak igin 2. Sinif gli¢ kaynagi kullaniniz.
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Performans ozellikleri

Oge Ozellikler
NA5-15WL] [NA5-12W0 [NA5-9WL] [NA5-7WO
Gosterge  |Ekran paneli | Ekran aygiti TFT LCD
Ekran boyutu 15,4 ing [12,1ing 9,0 ing [7.0ing
Coziniirlik 1.280x800 piksel (yatay x dikey) 800%480 piksel (yatay x dikey)
Renkler 16.770.000 renk (24 bit tam renk)
Etkin ekran alani 331%207 mm 261%163 mm 197%x118 mm 152x91 mm
(yatay x dikey) (yatay x dikey) (yatay x dikey) (yatay x dikey)
izleme agilan Sol: 60°, Sag: 60°, Ust: 60°, Alt: 60°
Arka aydinlatma 2 [Kullanim émrii Min. 50.000 saat >
Parlakhk ayar 200 seviye
On panel RUN Yesil yandiginda: Normal calisma
indikatérler™ Kirmizi yandiginda: Hata
islem Dokunmatik panel | Metodu Analog direng membrani (basinca karsi hassas)
Coziiniirliik 16.384x16.384
Kullanim émrii 1.000.000 iglem
Fonksiyon tuslan 3 giris (kapasitans girisleri)
Veri Kullanici veri kapasitesi 256 MB
kapasitesi
Harici Ethernet portlani  |Uygulamalar Port 1: Fabrika agina baglanma. NJ makine kontrolérii ve VNC istemcileri
arayuizler Port 2: Programlama igin Sysmac Studio baglantisi

Port sayisi 2 port
Uyumlu standartlar IEEE 802.3i (10BASE-T), IEEE 802.3u (100BASE-TX) ve IEEE 802.3ab (1000BASE-T)
iletim ortami Ekranli bukimli kablo cifti (STP): Kategori 5, 5e veya uzeri
iletim mesafesi 100 m
Konnektor RJ45 8P8C modiiler konnektor
USB host portlarn |Uygulamalar USB hafiza cihazi, klavye ya da fare
Port sayisi 2 port
Uyumlu standartlar USB 2.0
iletim mesafesi 5 m maks.

Konnektor A tipi konnektor
USB slave port Uygulamalar Programlama igin Sysmac Studio baglantisi
Port sayisi 1 port
Uyumlu standartlar USB 2.0
iletim mesafesi 5 m maks.
Konnektor B tipi konnektor:
Seri port ® Uygulamalar Cihaz baglantisi
Port sayisi 1 port
Uyumlu standartlar RS-232C
iletim mesafesi 15 m maks.

Konnektor D-DUB 9 pin disi konnektor
SD hafiza karti Uygulamalar Projeyi transfer etmek veya depolamak igin ya da verileri depolamak igin
yuvasi Lot sayisi 1 slot

Uyumlu standartlar SD/SDHC
Genigletme Uygulamalar Ek Unite
initesi Miktar 1
konnektérii®

*

-

. Ekranda bozuk pikseller olabilir. Bozuk 11k ve 6lu piksel sayisi asagidaki standart araliklara denk geldigi siirece bu bir hata degildir:

Model Standart aralik

NA5-15W[] Ol piksel sayisi: 10 veya daha az.
NA5-12WL] (Ard arda 3 6lu piksel olmamalidir)
NAS5-9W[]

NAS5-7W[]

*2. Arka aydinlatma, OMRON bakim tabani ile degistirilebilir.
*3. Oda sicakhdl ve nem oraninda parlakligin yari yariya azaltildigi durumdan énceki tahmini zamandir. Programlanabilir terminal yliksek sicakliklarda kullanilirsa

ortalama calisma 6mri blyik oranda azalir.
*4. Arka aydinlatmanin parlakligini ayarladiginizda 6n panel indikatérlerinin parlakhigi da ayarlanabilir.
*5. Her bir iglev tusunun mavi gostergesi vardir. Arka aydinlatmanin parlakhgini ayarladiinizda islev tusu indikatorlerinin parlakligi da ayarlanabilir.
*6. Seri port ve Genigletme Unitesi konnektoru ileride yasanacak genislemeye yoneliktir.

NA serisi

329



OMRON

Cihazin Tanitilmasi

.. (6) ID bilgisi etiketi
On Panel: Arka Panel

(5) Genigletme Unitesi

LW
a
a

i
(2) RUN indikatsri _ HU[H
I
B

konnektori
— = (ileride yasanacak
LE genislemeye yoneliktir.)
Y ® ® ®
(1) Ekran ®
°o 9 9 ®] ®
1 1 1
F1tusu F2tusu F3tusu
i 4 ¢ (4) Pil kapagi

(3) Fonksiyon tuslari

(14) Pil konnektoru

Alt Panel (15) DIP switch'i
(ileride yasanacak genislemeye yoneliktir)

(8) Ethernet portlari  (9) Seri portu (ileride yasanacak genislemeye yoneliktir)
12 (16) Pil
(7) SD hafiza (10) USB host portu
Karti konnekt@ri L b
4/@5@:&\:1\:&3@:3&5&5{‘
(13) Glg kaynagi 7 — i )0 | ]
konnektori me

T ﬁ ] ‘

C I
(12) Reset switch'i

(11) USB slave portu

(Pil Kapag! Agikken Gértniim)

No. [isim Tanim

1 Gosterge Ekranin tamami giris cihazi olarak da islev géren dokunmatik bir paneldir.

2 RUN indikatori indikatériin durumu NA HMI'nin durumuna gére degisir.

3 Fonksiyon tuslari Ug fonksiyon tugu vardir: F1, F2 ve F3.
Fonksiyon tuslarini genel veya sayfa etkinliklerine yonelik eylem icin ¢alisma kosullari olarak
kullanabilirsiniz.
Fonksiyon tuslarini giivenlik kilidi olarak da kullanabilirsiniz.

4 Pil kapagi Pili degistirmek igin bu kapagi aginiz.

5 Genigletme Unitesi konnektéri™ |lleride yasanacak genislemeye yoneliktir.

6 ID bilgisi etiketi NA HMI'nin ID bilgilerini kontrol edebilirsiniz.

7 SD hafiza karti konnektori SD hafiza kartini buraya takiniz.

8 Ethernet portu 1 Sysmac Studio'dan baska bir cihaz takiniz.

Ethernet portu 2 Genel olarak Sysmac Studio’ya baglayiniz.

9 Seri port VB.NET ile kullanima ydneliktir.

10  |USB host portu Bu portu bir USB hafiza aygitina, fareye vb. bir cihaza baglayiniz.

11 USB slave port Sysmac Studio'ya veya bagska bir cihaza baglayiniz.

12 Reset switch’i Bu switch’i NA HMI'y1 resetlemek igin kullaniniz.

13 Gug kaynagdi konnektori Aksesuar gii¢ kaynagi konnektoriinii ve gu¢ kaynagini takiniz.

14 Pil konnektoru Konnektoru buradaki yedek pile takiniz.

15 DIP switch’i ileride yasanacak genislemeye ydneliktir. (DIP switch’i pil kapagi agilarak erigilen bir PCB'dedir).
DIP switch’indeki pinlerin fabrika ayarlarini degistirmeyiniz. (Varsayilan ayar: KAPALI)

16 Pil Bu, NA HMI'daki saat bilgilerini yedeklemek igin kullanilan pildir.

*Genisletme Unitesi konnektorl ve DIP switch'i ileride yasanacak genislemeye yoneliktir.
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Siparis bilgisi

Makine arayiizii

Tip Gosterge Renkler Coziniirlik Cercgeve renkleri  |Model
Makine arayuizi 15,4 in¢ genis ekran TFT LCD 24 bit tam renk 1.280%800 piksel Glmis NA5-15W101S
Siyah NA5-15W101B
12,1 in¢ genis ekran TFT LCD 1.280%800 piksel Gimus NA5-12W101S
Siyah NA5-12W101B
9 ing genis ekran TFT LCD 800%480 piksel Glmis NA5-9W001S
Siyah NA5-9W001B
7 ing genis ekran TFT LCD 800%480 piksel Glmis NA5-7W001S
Siyah NA5-7W001B
Aksesuarlar
Tip Ozellikler Model
SD hafiza karti 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491
USB bellegi 2GB FZ-MEM2G
8 GB FZ-MEM4G
Yedek pil Pil dmri: (25°C’de) 5 yil. Bu pil aksesuar olarak saglanir. CJ1W-BATO1
Yansima onleyici film Dagilan yansimalar ve kire karsl koruma saglamak igin ekrana film takiniz. NAS5-15W igin NA-15KBA04
Tum film renksiz ve seffaftir. NA5-12W igin NA-12KBAO4
Bir sette 5 film mevcuttur. NAB-OW icin NA-OKBAO4
NA5-7W igin NA-7KBA04
Bilgisayar yazilimi
Ozellikler Model
Sysmac Studio siriim 1.10 veya Uzeri SYSMAC-SE2[ 1]
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_V413-TR-01  Uriinlerin siirekli olarak gelistirimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen ézellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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SYSMAC-SE2[ ]

Sysmac Studio

Makine yaraticilari igin Sysmac Studio
Sysmac Studio konfiglirasyon, programlama,
simulasyon ve izleme igin bir tasarim ve galisma
ortami saglar.

Hareket, lojik sekansii glvenlik, goéruntileme
ve HMI igin tek yazihm

IEC 61131-3 acik standardiyla tam olarak
uyumludur

Ladder'l, Structured Text ve zengin bir komut
setiyle In-Line ST programlamasini destekler.

Karmasik hareket profillerinin kolay

programlanmasi icin CAM duzenleyici Sysm ac St“dio Version 1.0

3B bir ortamda siralama ve hareket icin bir

simulasyon araci © Copyright DMAON Corporation 2011 All Rights Asserved.

.. . . . . . .. . This program is by LS. and pyright lawes a5 im tha Aboat ox.
32 haneli glvenlik sifresiyle gelismis guvenlik -
fonksiyonu

Sistem gereksinimleri

Oge Gereksinimler
isletim sistemi (0S) T 2 Windows XP (Service Pack 3 veya daha iistii, 32 bitlik stiriim)/Windows Vista (32 bitlik siiriim)
Windows 7 (32-bit/64 bitlik stirim)/Windows 8 (32-bit/64-bitlik stiriim)/Windows 8.1 (32-bit/64-bitlik siirim)
CPU Celeron 540 (1,8 GHz) veya daha hizl bir CPU'ya sahip Windows bilgisayarlar
Core i5 M520 (2,4 GHz) veya esdegeri ya da daha hizlisi 6nerilir
Ana hafiza 3 Min. 2 GB (min. 4 GB tavsiye edilir)
3D hareket takibini kullanmak igin tavsiye edilen |Video hafizasi: Min. 512 MB
ekran karti bellegi/ekran karti Video karti: Asagdidaki video kartlarindan birisi:

+ NVIDIA® GeForce® 200 serisi veya daha st
* ATI RadeonHD5000 serisi veya daha Ustu

Sabit disk En azindan 1,6 GB kullanilabilir alan
Gosterge XGA 1.024x768, 16 milyon renk
Min. WXGA 1.280x800 tavsiye edilir
Disk siiriicii DVD-ROM sirtict
Haberlegsme portlar USB 2.0'a karsilik gelen USB portu veya Ethernet portu 4
Desteklenen diller® Japonca, Ingilizce, Almanca, Fransizca, italyanca, ispanyolca, Cince, Geleneksel Cince, Korece

2

Sysmac Studio isletim sistemi ile ilgili uyarilar: Sistem gereksinimleri ve sabit disk alani, sistem ortamina gére degisiklik gosterebilir.

Sysmac Studio, Microsoft Windows Vista, Windows 7, Windows 8 veya Windows 8.1 ile kullanildiginda asagidaki kisitlamalar gegerli olur.

1) Bazi yardim dosyalarina erigilemeyebilinir.
Windows i¢in Microsoft (WinHIp32.exe) tarafindan dagitilan Yardim programi kurulmasi durumunda Yardim dosyalarina erisilebilinir. Dosyanin kurulmasiyla ilgili detaylar igin,
asagida listelenen Microsoft ana sayfasina bakin veya Microsoft ile baglantiya gegin. (Kullanici internet'e bagliyken Yardim dosyalari agilirsa indirme sayfasi otomatik olarak gériintiilenir.)
http://support.microsoft.com/kb/917607/en-us

2) Bazi uygulamalarin gahistiriimasi ile ilgili asagidaki kisittamalar mevcuttur:

Uygul. Kisitlama

CX-Designer Bir projede yeni bir Windows Vista, Windows 8 ya da Windows 8.1 yazi tipi (6rn; Meiryo) kullanilirsa, projenin bir Windows XP veya
daha eski isletim sistemi lizerinde galisan CX-Designer'dan NS/NSJ'ye aktarilmasi durumunda, etiketlerin lizerindeki yazi tipi boyutu
ve bilesenlerden olan ¢ikinti daha bytk olabilir.

CX integratorii/Ag Konfigiiratorii CPS dosyalarini, EDS dosyalarini, Genisletme Moddillerini ve Arabirim Moduillerini kurabilmenize ragmen, Windows Vista, Windows 7,
Windows 8 veya Windows 8.1'in sanal magaza fonksiyonu, kurulumdan sonra yazilimin kullanimi tizerinde asagidaki kisitlamalari getirir:
« Bir baska kullanici oturumu agarsa, uygulama verilerinin tekrar kurulmasi gerekir.

« CPS dosyalar otomatik olarak giincellenmeyecekiir.

uygulama verilerinin Sistem Yoneticisi olarak Calistir segenegi kullanilarak kurulmasi durumunda, bu kisitlamalar olmaz.

Gerekli hafiza miktari, asagidaki Destek Yazilimi igin, Sysmac Studio'da kullanilan Destek Yazilimina gore degisir. Detaylar igin bireysel Yazilim Destegi kullanici dokiimanlarina bakiniz.
CX-Designer, CX-Protocol ve Ag Konfiguratord.

Bilgisayar ve CPU Unitesini baglamakla ilgili donanim baglama yéntemleri ve kablolari igin, CPU (initenizin donanim kilavuzuna bakiniz.
Almanca, Fransizca, italyanca, ispanyolca sadece Sysmac Studio version 1.01 veya daha yiiksek versiyonlari tarafindan desteklenir. Basitlestirilmis Cince, geleneksel Cince ve Korece
Sysmac Studio version 1.02 veya daha ylksek versiyonlari tarafindan desteklenir.
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Fonksiyon ozellikleri

Ortak ozellikler

Parametrelerin ayarlanmasi

EtherCAT slave terminal
konfigiirasyonu ve kurulumu

Oge Fonksiyon Sysmac
Studio
- Sysmac Studio'da, NJ-serisi CPU Unitesinin dahili EtherCAT portuna baglanmis EtherCAT Batin
slave'lerinin bir konfiglirasyonunu olusturabilirsiniz ve EtherCAT master'larinin ve slave'lerinin versiyonlar
E parametrelerini ayarlayabilirsiniz.
2 |Slave'lerin kaydedilmesi Arag kutusu penceresinde goriintilenen cihaz listesinden slave'leri baglamak istediginiz yerlere
; sUriikleyerek, cihazlar ayarlayabilirsiniz.
= [Kuplor modelini degistirme Model numarasini ya da kupl6r tnitelerinin Gnite versiyonlarini degistirirsiniz. Bir kuplor tnitesini  [Strdm 1.09
g degistirirken, model numarasini ve projede kayitli kuplér lnitesinin versiyonunu yeni model veya daha
2 numarasi ve versiyonu ile degistirmek igin bu fonksiyonu kullaniniz. yuksek
S [Master parametrelerin EtherCAT aginin ortak parametrelerini ayarlayiniz. (6rn; fail-soft ¢alistirma ve bekleme zamani Butiin
% |ayarlanmasi icin slave baslatma ayarlari.) versiyonlar
=::;!, Slave parametrelerinin Standart slave parametrelerini ayarlayiniz ve PDO'lari atayiniz (slreg¢ verisi nesneleri).
E ayarlanmasi
) Ag konfiglirasyonu bilgilerinin NJ serisi CPU unitesindeki ve Sysmac Studio'daki EtherCAT ag konfigiirasyonu bilgileri
 |karsilagtiriimasi ve birlestirilmesi |Studio kargilagtirilir ve farkhliklar gérintilenir.
<
% Ag konfiglirasyonu bilgilerinin EtherCAT ag konfiglrasyonu bilgileri NJ serisi CPU Unitesine aktarilir. Ya da, NJ-serisi CPU
ﬁ aktariimasi Uinitesindeki EtherCat ag konfiglirasyonu bilgileri, Sysmac Studio'ya aktarilir ve EtherCAT
dizenleyicide géruntilenir.
ESI dosyalari kuruluyor ESI (EtherCAT slave bilgileri) dosyalar kurulur.
- Bir EtherCat agina bagl herhangi bir slave terminalinin konfiglirasyonu Sysmac Studio'da Sirim 1.06
olusturulur. Slave terminalini olusturan NX Uniteleri konfiglirasyonda ayarlanir. veya daha
NX tinitelerinin kaydedilmesi Arag Kutusunda goriintilenen cihaz listesinden NX Unitelerini monte etmek istediginiz yerlere yuksek

surlkleyerek bir slave terminali olusturulur.

NX tiniteleri ayari

1/0 tahsisleri, montaj ayarlari ve NX Unitelerinin Unite galisma ayarlari diizenlenir.

Bir slave terminali
konfigiirasyonunun
genisliginin goriintilenmesi

Bir slave terminalinin genisligi ve gug tuketimi, Gnite konfiglirasyon bilgisi baz alinarak gorintulenir.

Slave terminali konfiglirasyon
bilgisinin karsilastiriimasi
ve birlestirilmesi

Cevrimici oldugunuzda, projedeki konfiglirasyon bilgilerini, fiziksel konfiglrasyon ile
karsilastirabilirsiniz. Ayrica, eksik tiniteleri segebilir ve bunlari projeye ekleyebilirsiniz.

Slave terminali konfigilirasyonu
bilgilerinin aktarilmasi

Unite konfigtrasyonu bilgileri CPU Unitesine aktarilir.

NJ serisi CPU rack'inde, Genisletme rack'lerinde ve 6zel Ginitelerde monte edilmis Unitelerin Sysmac
Studio'sunda konfigiirasyonu olusturursunuz.

Bitiin
versiyonlar

2 Unitelerin kaydedilmesi Arag Kutusu Penceresinde goruntulenen cihaz listesinden Uniteleri monte etmek istediginiz yerlere
e surlkleyerek bir rack olusturulur.
[ Rack'lerin olugturulmasi Bir Genisletme rack'i (glic kaynagdi Unitesi, I/O arabirim Unitesi ve sonlandirici kapak) eklenir.
:‘g, Anahtarlama linitesi ekranlan Model numarasi, inite numarasi ve yuva numarasi gorinttlenir.
= 5 Ozel iinitelerin ayarlanmasi Giris Uniteleri igin giris zamani sabitleri ve 6zel Uniteler icin parametreler ayarlanir.
SE F?ck_ge_n!§likler@in, akim R?c‘:lk g§n|§l|klerl, akim tiketimi ve gug tiiketimi, tnite konfiglirasyonu bilgileri baz alinarak
x 3 |[tiiketiminin ve gli¢ géruntalenir.
8 g titketiminin gériintiilenmesi
o X |CPU/Genigletme rack'inin Cevrimigi oldugunuzda, projedeki konfiglirasyon bilgilerini, fiziksel konfigiirasyon ile
E € |konfigiirasyonu bilgilerinin karsilastirabilirsiniz. Ayrica, eksik uniteleri secebilir ve ekleyebilirsiniz.
% fiziksel konfiglirasyon ile
s karsilagtinimasi
8 CPU/Genisletme rack'inin Unite konfigtrasyonu bilgileri CPU Unitesine aktarilir. Senkronize etme fonksiyonu kullanilr.
E konfigiirasyonu bilgilerinin
o aktariimasi
Unite konfigiirasyonu Unite konfiglirasyonu bilgileri yazdirihr.
bilgilerinin yazdinimasi
- Kontrol6r ayari, kontrolriin calismasiyla ilgili ayarlari degistirmek igin kullanilir. Kontrolér ayari, PLC
- fonksiyon modili galisma ayarlarini ve dahili EtherNet/IP fonksiyon moddilii port ayarlarini igerir.
S |Gahsma ayarlan Baslatma modu, baslatma sirasinda SD Hafiza karti teshisi, baslatma sirasinda yazma korumasi,
e kontrolér hata seviyesi degisiklikleri Tve diger ayarlar yapilir.
i©  [Caligma ayarlarinin aktariimasi Calisma ayarlarini NJ-serisi CPU Unitelerine aktarmak igin, senkronize calismay!i kullaniniz.
é’ Dahili EtherNet/IP portu ayarlari  |Bu ayarlar, NJ serisi CPU unitesi dahili EtherNet/IP portunu kullanarak haberlesmeler
E gerceklestirmek igin kullanihr.

Dahili EtherNet/IP portu
ayarlarinin aktariimasi

Dahili EtherNet/IP portu ayarlarini NJ serisi CPU Unitesine aktarmak icin, senkronize ¢calismayi
kullaniniz.

Hareket kontrolu ayarlari, hareket kontroli komutlarinda kullanmak tizere eksenler olusturmak, bu
eksenleri servo siiriiclilere ve enkoderlere atamak ve eksen parametrelerini ayarlamak igin kullanilir.

©
=
E % Eksen ayarlari Eksenler projeye eklenir.
©:5 |Eksen ayari tablosu Eksen ayari tablosu, tiim kayitli eksen parametrelerini igeren bir tablodur. Eksen ayarlari sekmesi
g g sayfasinda oldugu gibi, burada da eksen parametrelerini diizenleyebilirsiniz.
g
35 - Bir eksen grubu olarak interpolasyonlu hareketler gerceklestirmek igin, eksenleri ayarlayabilirsiniz.
g 5 Eksen grubu temel ayarlari Eksen grubu numarasini, eksen grubunun kullanilip kullanilmayacagini, kompozisyonu
o > kompozisyon eksenini ayarlayin.
§ <o |Galisma ayarlan Interpolasyonlu hizi, njak_simum interpolasyonlu hizlanma ve yavaslamaya ve interpolasyonlu
= E calisma ayarlarina getiriniz.
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kontroliiniin ayarlanmasi

yalnizca kiresel degiskenler icin onlara erisip erigemeyecedini (erisme gorevi) belirleyebilirsiniz.
Bu, onlari referans alan tim gérevlerden kuresel degisken degerler icin tutarliligi korur.

CPU rack'i ve Genigletme rack'leri (izerindeki Kayith EtherCAT slave'lere ve kayith Unitelere kargilik
gelen 1/O portlari goriintilenir. 1/0 haritasi, I/O portlarina degiskenler atamak igin diizenlenir.
Degiskenler kullanici programda kullanilir.

Parametrelerin ayarlanmasi

1/0 portlarinin goriintiilenmesi

Cihazlarin (slave'ler ve Uniteler) konfigiirasyon bilgileri baz alinarak, 1/0 portlari goriintlenir.

Degiskenlerin atanmasi

Degiskenler 1/0 portlarina atanir.

1/0 haritasi
ayarlari

Cihaz degiskenlerinin
olusturulmasi

1/0 haritasinda cihaz degiskenleri olusturulur. Otomatik olarak bir cihaz deg@iskeni olusturabilir veya
olusturmak i¢in cihaz degiskenini manuel olarak girebilirsiniz.

1/0 atamalarinin kontrol edilmesi

Harici I/0O cihazlarinin ve degiskenlerinin atamalari kontrol edilir.

Oge Fonksiyon Sysmac
Studio
- Kam verisi ayarlari, elektronik kam verisi yaratmak i¢gin kullanilir. Kontrol6r i¢in proje Bitin
olusturdugunuzda, kam veri ayarlarina uygun olarak bir kam tablosu yaratilir. versiyonlar
Kam verilerinin kaydedilmesi Kam veri ayarlari projeye eklenir.
Kam verilerinin diizenlenmesi Kam veri ayarlari igin 6zellikleri ve nod noktalarini belirleyebilirsiniz.
Kam verilerinin aktariimasi Kam verilerinin timinu veya bir bélimund aktarmayi segebilirsiniz.
Kam verileri ayarlarinin igeri Bir CSV dosyasindan kam verileri ayarlarini igeri aktarabilirsiniz.
_ |aktariimasi
E Kam verileri ayarlarinin disari Kam verilerini bir CSV dosyasina aktarabilirsiniz.
& |aktariimasi
% [Kam tamimlamalarinin Programda kam tablosunu degistirmek icin yeni kam tanimlamalari ekleyebilirsiniz. Ver 1.09
® |kaydedilmesi veya daha
E>3 Kam tanimlamalarinin Kam tanimlamalarini belirleyebilirsiniz. ylksek
£ diizenlenmesi
Q Kam tanimlamalarinin aktarilmasi [Kam tanimlamalarini kontrolore aktarirsiniz.
Kam tablolarinin digari aktarilmasi|Kam tablosunu bir CSV dosyasina dogru disa aktarabilirsiniz. Butln
Kam tablolarinin kontrolérden NJ serisi CPU (initelerindeki kam tablolarini bir CSV dosyasina kaydedebilirsiniz. versiyonlar
dosyalara aktarilmasi
Kam tablolarinin dosyalardan Halihazirda NJ serisi CPU Unitesinde bulunan bir kam tablosunun igerigini giincellemek igin,
kontrolore aktariimasi CSV dosyasina kaydedilmis bir kam tablosunu aktarabilirsiniz.
Kam tablosunun birlestirilmesi O anda gorintilenen kam profili egri pozisyonu grafigi Gzerindeki bir CSV dosyasindan kam
tablosunu birlestirebilirsiniz.
- Bir NJ serisi CPU Unitesinde programlar gorevlerde yirGtllur. Gérev ayarlari; ylritme periyodunu,
_ yuritme zamanlamasini, gorevler tarafindan yiritilen programlari, gérev tarafindan
] gerceklestirilen 1/0 yenilemesini ve gorevler arasinda hangi degiskenlerin paylasilacagini tanimlar.
% |Gérevierin kaydedilmesi Programlari ydritmek igin kullanilan gérevler kaydedilir.
& [Gérev Il0'sunun ayarlanmasi Gorev I/O ayarlari, I/0 yenilemesi igin gorevin hangi Uniteleri gerceklestirmesi gerektigini tanimlar.
§ Programlarin atanmasi Program atamalari, bir gérevin hangi programlari yurttecegini tanimlar.
’8 Gorevlerdeki degiskenlerin 6zel [Bir gorevin kendi degerlerine yazip yazamayacagini (bir gérevin yenilenmesi olarak bilinir) veya

Ladder diyagrami programlamasi, algoritmalar olusturmak igin, basamak bilesenlerinin baglanti
hatlariyla baglanmasini icerir. Basamak bilesenleri ve baglanti hatlari, ladder diizenleyicide girilir.

Ladder diizenleyicinin
baslatiimasi

Program icin ladder diizenleyici baslatilir.

Bolumlerin eklenmesi ve silinmesi

Daha kolay yonetim icin, ladder diyagramlarinizi daha kictk Unitelere bolebilirsiniz.
Bu bélme Uniteleri boltimler olarak adlandirilir.

Basamak bilesenlerinin eklenmesi

Bir algoritma olusturmak igin, ladder dlzenleyicide basamak bilesenleri eklersiniz.

Fonksiyon bloklarinin eklenmesi

Ladder diizenleyiciye bir fonksiyon bloku komutu veya kullanici tanimli blok ekleyebilirsiniz.

Basamak yorumlari

Basamaklara yorumlar ekleyebilirsiniz.

Basamak hatalarinin
goriintiilenmesi

Bir basamak bileseni eklediginizde, format daima kontrol edilir ve hatalar gérintilenir. Herhangi bir
hata varsa, basamak numarasi ile sol veri yolu gubugu arasinda kirmizi bir ¢izgi gikar.

7

©

£

§ ve silinmesi

g Fonksiyonlarin eklenmesi Ladder diizenleyiciye bir fonksiyon komutu veya kullanici tanimli blok ekleyebilirsiniz.
© 5, |ve silinmesi
E © [Inline ST'nin eklenmesi ST'de programlamay: etkinlestirmek igin, bir ladder diyagramina bir basamak bileseni
E 2‘ ve silinmesi ekleyebilirsiniz. Bu, bir ladder diyagramina ST'yi dahil etmenizi saglar.
g £ |Gahgma bilegenlerinin eklenmesi |Basamak bilegenlerini kopyalayabilir ve yapistirabilirsiniz.
o § Sigrama etiketlerinin ve Sigrama igin basamaga bir sigrama etiketi ekleyebilir ve sonra bir sigrama eklediginizde, o sigrama
o £ sigramalarin eklenmesi etiketini belirtebilirsiniz.

g ve silinmesi

S Yer imlerinin eklenmesi Basamaklarin basina yer imleri ekleyebilir ve bunlar arasinda hareket edebilirsiniz.

5 |ve silinmesi

S

[

o

T

©

-

Girig yardimi

Komutlar veya parametreler girdiginizde, klavyeden girdiginiz her karakter secim igin goriintilenen
adaylarin sayisini azaltir.

Goriintii sensorii ayarlari Goruntl sensorlerini ayarlayabilir ve kalibre edebilirsiniz. Siuriim 1.01
Daha fazla detay igin “Goériintii sensorii fonksiyonlari” bolimiine bakiniz. veya daha
yuksek
Yer degistirme sensorii ayarlar Yer degistirme sensorlerini ayarlayabilir ve kalibre edebilirsiniz. Suriim 1.05
Daha fazla detay igin “Yer degistirme sensorii fonksiyonlari” bolimine bakiniz. veya daha
yuksek
DB baglantisi fonksiyonu ayarlari DB baglantisi fonksiyonu ayarlarini belirleyebilir ve aktarabilirsiniz. Sirim 1.06
Daha fazla detay igin “DB baglantisi fonksiyonlari” bolimine bakiniz. ya da NJ501-
10020 ile
birlikte Uzeri
EtherNet/IP baglantisi ayarlar Bir EtherNet/IP agindaki kayit verisi baglantilariyla iligkili ayarlari yapabilirsiniz. Sdriam 1.10
Daha fazla detay icin “EtherNet/IP baglanti fonksiyonlar” bélimune bakiniz. veya daha
yiksek
EtherNet/IP slave terminali ayarlar EtherNet/Ip slave terminalleri igin ayarlari yapabilir ve aktarabilirsiniz. Sdrdam 1.11
Daha fazla detay icin “EtherNet/IP slave terminali fonksiyonlar” bélimiine bakiniz. veya daha
yiksek
NA serisi programlanabilir terminal (PT) |NA serisi programlanabilir terminaller igin ayarlari yapabilir ve projeleri aktarabilirsiniz. Sdrdam 1.11
ayarlari Daha fazla detay icin “HMI fonksiyonlari” bélimine bakiniz. veya daha
yiksek
Komut listesi (Ara¢ Kutusu) Kullanabileceginiz komutlarin bir hiyerarsisi Ara¢ Kutusunda goéruntilenir. Komutu eklemek igin, Butln
gerekli komutu Ladder diizenleyici ya da ST diizenleyicideki bir programa surtkleyebilirsiniz, versiyonlar

Degisken yorumlarinin

Spesifik bir degisken yorumu Ladder diyagramlarindaki basamak bilesenlerinin her bir degiskeni ile

Sirim 1.01

goriintiilenmesi goriintilenebilir. veya daha
Okunmalarini kolgc}lla§t|rmak icin, gorintllenen degisken yorumlarinin uzunluklarini ylksek
degistirebilirsiniz.
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- Algoritmalar olusturmak igin, farkli ST ifadelerini birlestirirsiniz. Butun
ST diizenleyicinin baslatiimasi Programlar veya fonksiyonlar/fonksiyon bloklari igin ST diizenleyici baslatilr. versiyonlar
ST'nin diizenlenmesi Algoritmalar olusturmak igin, farkli ST ifadelerini birlestirirsiniz.

£ Fonksiyonlara ve fonksiyon Bir fonksiyon veya fonksiyon bloku ¢agirmak ve eklemek icin, ST Diizenleyicide fonksiyonun veya

% % |bloklarina ¢cagrilar eklenmesi fonksiyon blokunun érnek isminin ilk karakterini girebilirsiniz.

£ g Sabitlerin girilmesi ST diizenleyicide sabitler girebilirsiniz.

o S [Yorumlarin girilmesi ST duzenleyicide bir yorum olarak davranilacak tim metinlerin basina “(*” ve sonuna “*)* giriniz.

E E Yalnizca tek bir satiri hari¢ birakmak istiyorsaniz, satirin basina ¢ift diiz béime isareti (/) girin.

% © |ST elemanlarinin kopyalanmasi, |Metin dizelerini kopyalayabilir, yapistirabilir ve silebilirsiniz.

S 8 |vapistiriimasi ve silinmesi

S S8 |[Girinti yapilmasi Okunmalarini kolaylastirmak igin, gémiili ifadeleri girintili hale getirebilirsiniz.

s Belirli bir satirin taginmasi Dogrudan atlayacaginiz bir satir numarasi belirleyebilirsiniz.
Yer imleri Herhangi bir satira yer imi ekleyebilir ve bunlar arasinda hareket edebilirsiniz.
Girig yardimi Komutlar veya parametreler girdiginizde, klavyeden girdiginiz her karakter segim i¢in gérintilenen

adaylarin sayisini azaltir.

Degisken yoneticisi Evrensel ve bolgesel degisken tablosunun icindeki bir dediskenler listesi ayri bir pencerede gériintilenir. |Striim 1.04
© Degisken kullanimini gériintiileyebilir, degiskenleri siralayip filtreleyebilir, degiskenleri diizenleyip silebilir, [veya daha
E ya da bagka bir diizenleme goriinimiinl agikken daha fazla degiskeni goriintileyebilirsiniz. ylksek
E |Degisken yorumlarini ve veri tipi Degisken yorumlarini ve veri tipi yorumlarini global olarak baska yorumlarla degistirebilirsiniz.
© |yorumlarini degistirme Yorumlari farkh Glkelerdeki kullanicilar igin farkh dillere degistirebilirsiniz.

:En Degiskenlerin siralanmasi Her bir degisken tablosundaki degiskenleri siralayp filtreleyebilirsiniz. Ver 1.08
o |ve filtrelenmesi veya daha
ylksek

Arama ve degistirme Bir projenin verilerinde dizeleri bulabilir ve degistirebilirsiniz Butun

versiyonlar

Kaynaga gitme aramasi Eger segcili dedisken, bir program ¢ikisi ya da bir fonksiyonun veya fonksiyon blogunun ¢ikis Sirim 1.01

parametresi olarak kullanilirsa, segili dediskeni kullanan fonksiyon bloklari veya fonksiyonlarina veya daha
giden program girislerini ve giris parametlerini arayabilirsiniz. Fonksiyonlarda program cikislarini ve |ylksek
¢ikis parametrelerini fonksiyona veya fonksiyon bloklarina bir fonksiyonun veya fonksiyon blogunun
giris parametresi olan program girisini segili degisken olarak kullanabilirsiniz.
Atlamak Programda belirtilen basamak numarasina ve satir numarasina atlayabilirsiniz BUth
< |- Projedeki programlar NJ serisi CPU Unitesinde yiritilebilir bir formata dontstaralar. versiyonlar
E |Yeniden olusturmak Daha énceden olusturulmus proje programlarini olugturmak igin bir yeniden olugturma kullanilir.
% Bir olugturma igleminin iptal Bir olusturma islemini iptal edebilirsiniz.
S |edilmesi
o
NA serisi PT icin uygulamalar olusturma |NA serisi programlanabilir terminaller icin sayfalar ve altprogramlar olusturabilir ve aktarabilirsiniz. |Striim 1.11
Daha fazla detay icin “HMI fonksiyonlari” bélimiine bakiniz. veya daha
ylksek
I3 — Bagka projelerde nesne olarak kullanabilmek igin, bir kiitiphane dosyasinda fonksiyonlar, fonksiyon (Striim 1.02
c £ o blogu tanimlamalari, programlar 4 ve veri tipleri olusturabilirsiniz. veya daha
S S |Kitiphane yaratmak Diger projelerde fonksiyonlari, fonksiyon blogu tanimlarini ve veri tiplerini kullanabilmek icin yiksek
2 S s kitlphane dosyalari olusturabilirsiniz.
§ g .g Kiitiiphane kullanmak Baska projelerde yaratiimis olan kitliphane dosyalarina erigebilir ve onlari yeniden kullanabilirsiniz.
",E, 5 >
>
Bir proje dosyasinin olusturulmasi, |Bir proje dosyasini olusturabilir, agabilir, kaydedebilir veya farkli bir isimle kaydedebilirsiniz. Batun
acilmasi, kaydedilmesi veya versiyonlar
yeniden adlandiriimasi
Proje giincelleme gegmisi Proje gegmisini yonetmek igin projelere numara atayabilirsiniz. Siuriim 1.03
= |y6netimi veya daha
S yiksek
2 |Bir proje dosyasinin disari Bir projeyi .smc2 ya da .csm2 proje dosyasina dogru diga aktarabilirsiniz™>. . Batun
3 |aktanimasi Ayrica bir projeyi 6nceki .smc veya .csm gibi proje dosya formatina gikartabilirsiniz 6, versiyonlar
&  [Bir proje dosyasinin igeri Bir .smc2°, .csm2™, .smc ya da .csm ©° proje dosyasindan bir projeyi ige aktarabilirsiniz.
g aktariimasi
& |Bir ST proje dosyasinin ige MathWorks'ten Simulink tarafindan olusturulan ST program dosyalarinin ice aktariimasi~ PLC Sirdm 1.04
a |aktariimasi Coder™ (stirim R2013a veya daha Ustii)~ Inc. veya daha
yiksek
Cevrimdigi kiyaslama Agcik bir proje dosyasinin verileriyle bir proje dosyasindaki verileri kiyaslar ve sonuglari gésterir. Sirdm 1.02
Ayrica, agik projeyi diga aktarilmis bir .smc2 ya da .smc proje dosyasi ile de kiyaslayabilirsiniz. veya daha
Ya da, detayli kiyaslama sonugclarini birlestirebilirsiniz ‘. yuksek
‘S |Kesme, kopyalama ve yapistirma Multiview Explo_r_er'gdg veya diger dizenleyicilerde segilmis olan 6deleri kesebilir, kopyalayabilir BthU.n
E veya yapistirabilirsiniz. versiyonlar
% Senkronize etme Bilgisayardaki proje dosyasi, gevrimici NJ serisi CPU Unitelerindeki verilerle karsilastirilir ve
- farkliliklar goérintulenir. Herhangi bir veri tipi igin aktarim yoninu belirtebilir ve tim verileri
> aktarabilirsiniz.
3 Batch (demet) transferi Cevrimigi olarak birbirlerine bagli olan bilgisayar ve NJ serisi CPU uUnitesi arasinda veri transferi  |Ver 1.09
yapabilirsiniz. Senkronizasyon igsleminde oldugu gibi transfer etmek igin benzer verileri segebilirsiniz. [veya daha
Senkronizasyondan farkli olarak veriler, kiyaslama sonuglari gosterilmeksizin, belirtilen yéne dogru |yiksek
transfer edilir.
Yazdirma Cesitli verileri yazdirabilirsiniz. Yazdirilacak 6geleri segebilirsiniz. Bi]ti'm
Tim hafizanin sifirlanmasi TUm hafizayl temizle mend komutu, kullanict programinin, kontrolor konfiglirasyonlari ve ayarlari ile |versiyonlar
CPU unitesindeki degiskenleri Sysmac Studio'daki varsayilanlara getirme islemini baslatmak igin
kullanihir.
- NJ serisi CPU Unitesine monte edilmis SD hafiza kartinin dosya islemlerini ylriitmek ve SD hafiza
£ karti ile bilgisayar arasinda dosyalari kopyalamak igin, asagidaki prosedurler kullanilir.
£ |SD hafiza kartinin formatlanmasi |SD hafiza karti formatlanir.
£ [Bzelliklerin gorintiilenmesi SD hafiza kartindaki segilen dosyanin veya klasérlerin 6zellikleri gériintilenir.
% [SD hafiza kartindaki dosyalarin  [SD hafiza kartindaki segilen dosya veya klasér SD hafiza kartina kopyalanir.
% |ve klasérlerin kopyalanmasi
; SD hafiza karti ile PC arasinda SD hafiza kartindaki secilen dosya veya klasor bilgisayara kopyalanir. Ya da, bilgisayardaki secilen
o |dosyalarin ve klasérlerin dosya veya klasor SD hafiza kartina kopyalanir.
kopyalanmasi
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Izleme Ladder programinin yuritilmesi sirasinda, degiskenler izlenir. Giriglerin ve gikislarin DOGRU/ Butln
YANLI$ durumunu ve NJ serisi CPU Unitesindeki degiskenlerin mevcut degerlerini izleyebilirsiniz. |versiyonlar
Ladder diizenleyici, ST diizenleyici, izleme sekmesi sayfasi veya I/O Haritas! lizerindeki caligsmay!i
izleyebilirsiniz.

Fark Izleme Belirlenen BOOL degiskeni ya da BOOL uyesinin DOGRU veya YANLIS olarak kag kere degistigini [Striim 1.04
saptayabilir ve fark izleme penceresinden bu sayiyi géruntileyebilirsiniz. Bitlerin ACIK ve KAPALI |veya daha
olup olmadigini ve kag kere ACIK ve KAPALI konuma geldigini kontrol edebilirsiniz. yuksek

Mevcut degerleri ve DOGRU/YANLIS'I Kullanici programinda ve ayarlarda kullanilan degiskenlerin degerlerini, istediginiz degere Bitlin

degistirme degistirebilirsiniz ve program girdilerini ve giktilarini DOGRU veya YANLIS olarak degistirebilirsiniz. |versiyonlar
Bu, kullanici programinin ve ayarlarin calismasini kontrol edebilmenizi saglar.

De§i§kenlerin*mevcut degerlerinin Kullanici tanimli degiskenlerin, sistem taniml degiskenlerin ve cihaz degiskenlerinin mevcut

degistirilmesi degerlerini gerektigi sekilde degistirebilirsiniz. Bu islemi, ladder diizenleyici, ST diizenleyici, izleme
sekmesi sayfasi veya I/O haritasinda yapabilirsiniz.

Zorlamali yenileme Zorlamali yenileme kullanicilara, dis girisleri ve ¢ikislari, Sysmac Studio'dan gelen kullaniciya &zel
degerlerle yenileme imkani sunar. Degiskenin degerinin Gzerine kullanici programindan yaziimis
olsa bile, belirtilen deger korunur. Ladder dizenleyici, izleme sekmesi sayfasi veya I/O haritasinda,

BOOL degiskenlerini DOGRU veya YANLIS'a zorlamak igin, zorlamali yenilemeyi kullanabilirsiniz.

Gevrimigi diizenleme Cevrimici dizenleme, halihazirda ¢aligan sistemlerin Gizerindeki programlari diizenleyebilmenizi
saglar Cevrimigi diizenleme, yalnizca POU'lari ve kiresel degiskenleri dizenlemek igin kullanilabilir.
Cevrimici diizenleme ile, kullanici taniml veri tipleri diizenlenemez.

Capraz referans sekmesi sayfasi Capraz referanslar, program elemanlarinin (degiskenler, veri tipleri, 1/0 portlari, fonksiyonlar veya
fonksiyon bloklari) kullanildigi programlari ve yerleri gérmenizi saglar. Bu listede bir elemanin
kullanildidi tim yerleri gérebilirsiniz.

- Veri izleme, herhangi bir programlama olmadan, belirtilen degiskenleri Srnekleyebilmenizi ve degiskenlerin
degerlerini izleme hafizasina kaydedebilmenizi sadlar. iki kesintisiz izZleme yéntemi arasinda segim
© yapabilirsiniz: bir tetikleme kosulu koydugunuz ve verilerin kosulun karsilanmasindan 6nce ve sonra
‘% kaydedildigi tetiklenmis izleme, veya herhangi bir tetikleme olmadan kesintisiz 6rneklemenin yapildig ve
x sonuglarin bilgisayarinizdaki bir dosyaya kaydedildigi kesintisiz izleme. Bununla birlikte, tetiklenmis izleme
z kullansaniz bile, hala Sysmac Studio tizerinde alinmig verileri gértinttileyebilir ve bu sonuglari bir dosyaya
© kaydedebilirsiniz. Bu ayni fonksiyonlar simiilatérle de kullanilabilir.
§ Ornekleme araliklarinin Hedef veriler Gzerinde 6rnekleme yapma araligi ayarlanir. Ornekleme, belirtilen gorev periyodu igin,
ayarlanmasi belirtilen zamanda veya bir izleme 6rnekleme talimati uygulandiginda gergeklestirilir.
Tetikleme ayarlari Tetiklenmis bir izleme gergeklestirmek icin, drneklemeyi tetiklemek amaciyla bir kosul belirlersiniz.
Bir olaydan 6nce ve sonra verileri kaydetmek igin, uygun bir tetikleme kosulu ayarlanir.
o |Bir kesintisiz izleme ayarlanmasi (Bir kesintisiz izleme sirasinda izlenecek verileri kaydetme yontemi ayarlanir.
E Orneklenecek degigkenlerin izleme hafizasina kaydedilecek degiskenler kaydedilir. Ornekleme araliklari da ayarlanabilir.
N |ayarlanmasi
'g Izlemenin baglatiimasi Veri izleme ayarlari NJ serisi CPU unitelerine aktarilir ve izleme baslatilir. Izleme tipi olarak
>  |ve durdurulmasi Tetikleme (Tek) segenegdini segmisseniz, izleme tetiklemenin érneklemeyi baslatmasini bekler.
Eger Surekli'yi segerseniz, 6rnekleme hemen baslar ve tiim izlenen veriler toplanip bir dosyaya
kaydedildikge bilgisayara aktarilir.
Izleme sonuglarinin Izlenen verilerin sonuglarini bir tabloda veya 3B Hareket Monitori'nde gorirsiiniiz. Ornekleme
gorintiilenmesi basladiktan sonra, érnek veriler derhal aktarilir ve grafikleri cizilir. izleme hedef degiskeni tablosu,
her bir degisken igin maksimum, minimum ve ortalama degerleri gosterir.
Grafik Gizerindeki gizgi renklerini degistirebilirsiniz. :
Birden fazla dosyadan gelen siirekli izleme sonuglarini pes pese okuyup goriintileyebilirsiniz. 10
Izleme sonuglarinin digalice Sysmac Studio lzerinde projeyi kaydettiginizde, izleme verileri otomatik olarak projenizin igine
aktariimasi kaydedilir. Bu verileri ayri bir dosyaya kaydetmek isterseniz, verileri bir CSV dosyasina
aktarabilirsiniz. Disa aktardiginiz izleme sonuglarini ice aktarabilirsiniz.
Izleme sonuglarinin yazdinlmasi |Dijital ve analog tablolarla birlikte, veri izleme ayarlarini da yazdirabilirsiniz.

Goriintii sensorlerinin hata ayiklamasi Goruntl sensorinlin hatalarini gevrimdisiyken ayiklayabilirsiniz. Sirim 1.01
Daha fazla detay igin “Gériintii sensorii fonksiyonlari” bélimiine bakiniz. veya daha

yiksek

Yer degisim sensorlerinin hatalarinin Yer degistirme sensdrlerinin hatalarini gevrimdisiyken ayiklayabilirsiniz. Siriim 1.05

ayiklanmasi Daha fazla detay icin “Yer deg@istirme sensorii fonksiyonlar” bélimine bakiniz. veya daha

yiksek

Hata bulma programlari Yalnizca similasyonlari yiritmek ve similasyonlar i¢in sanal girigler belirlemek igin kullanilan, hata [Butun
bulma programlari olusturabilirsiniz. versiyonlar

Neyin simiile edileceginin Sysmac Studio igerisindeki tim programlardan, simule edilecekleri segebilirsiniz. Segmek igin
segilmesi programlar suriklenebilir.
Kesme noktalarinin ayarlanmasi |Program diizenleyicide simulasyonu durdurmak igin, kesme noktalari ayarlayabilirsiniz.
B Veri izleme sirasinda, kullanici programini izlemek veya calismayi kontrol etmek igin, similasyonun
g Simiilasyonlarin yiiriitilmesi yurutilmesini durdurabilirsiniz. Adim adim yiritme ve duraklatma da mimkuindur.
= |ve durdurulmasi Sirali kontrol programi ve surekli kontrol programini hatalarindan ayiklamak icin sirali kontrol ile  [Ver 1.09
:‘é surekli kontrol arasinda birbirine bagli bir simulasyon gergeklestirebilirsiniz * . veya daha
3 yuksek
c Z‘ Simiilasyon hizinin degistirilmesi |Yiritme hizini degistirebilirsiniz. Butun
Q 2 [Gérev periyodu simiilasyonu Goérev periyodlarini gériintlleyebilirsiniz. versiyonlar
F S Degiskenlerin mevcut Bir dosyada simUlasyon gergeklestirirken belirli zamanlarda degiskenlerin degerlerini kaydedebilir [Strim 1.02
=] <_'@ degerlerinin batch (demet) ya da simllatordeki bir dosyaya kaydedilmis olan degiskenlerin degerlerini yazabilirsiniz. Boylelikle, |veya daha
£ 3 |transferi bir simulasyona baglamadan énce, degiskenlerin ilk degerlerini yazabileceksiniz,6rn. test yuksek
@ % uygulamalari igin.
& |Entegre NS-serisi PT Sirall program ve ¢evrimdisi ekran verisindeki hatalari ayiklamak icin sirali bir programin baglantili
0 simiilasyon 12 calismasini ve NS serisi programlanabilir terminalini simule edebilirsiniz.
Kontrolor ve NA serisi PT'nin Ardisik kontroli ve NA serisi PT isletimini Visual Basic ile olusturulan sayfalari, altprogramlari Sirim 1.11
Es zamanli simiilasyonu gorintulemek ve ardisik programlamayi ayiklamak da dahil olmak (izere es zamanli olarak simile |veya daha
edebilir. yuksek
< » |3B cihaz modellerinin 3D hareket izleme fonksiyonu ile izlemek igin, kontrol hedefinde bir 3D cihaz modeli olusturabilirsiniz.|Batlin
5 g ‘E" olusturulmasi versiyonlar
SE S |3D hareket izleme gériintiileme 3D ekipman modelinin her bir elemani icin eksen degiskenlerini ayarlarsiniz ve sonra da bu eksen
] E-E modu hareketlerine gére 3D ekipmanini kullanmaya baslarsiniz.
o (2B yollarin goriintiilenmesi 3B ekranda projeksiyonlar icin, isaretleyicilerin 2B yollarini géruntileyebilirsiniz.

Unitenin driin bilgilerinin goriintiilenmesi

Unitelerin modelleri ve Unite striimleri dahil, NJ serisi CPU Unitelerinin ve 6zel Unitelerin Grin

'§ 3 bilgilerini goriintlleyebilirsiniz.
5 E Gorev uygulama zamanlarinin izlenmesi [Kullanici programi bir NJ serisi CPU Unitesi veya simulator lizerinde yurGtiildiglnde, her bir gérevin
E % ylrlitme zamanini izleyebilirsiniz. Similatére baglandiginizda, gorevlerin gergek islemden gegme

zamanlarini da izleyebilirsiniz. Bu, bir kontrolér performans testi yapabilmenizi saglar.
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— Kontrolérde meydana gelen hatalari kontrol etmek, hatalarin diizeltmelerini goriintiilemek ve Butln
hatalari temizlemek igin sorun gidermeyi kullanabilirsiniz. versiyonlar
o |Kontrolér hatalan Tum mevcut kontroldr hatalari gorintilenir. (Gozlemler ve bilgiler gérintilenmez.)
E [Kullanici tamimli hatalar Mevcut hatalarla ilgili bilgiler gortntilenir.
& |Kontroldr olay kaydi Kontrolor olaylarinin bir kaydini gériintileyebilirsiniz (kontrolor hatalari ve kontrolor bilgileri dahil).
=] (EtherCAT slave'lerinden gelen kayitlar goriintileyemezsiniz.)
S |Kullanici tanimli olay kayitlari Kullanici Tanimli Hata Olustur (SetAlarm) komutu ve kullanici tanimli bilgi olustur (Setinfo) komutu
cF ] icin saklanan kullanici tanimli olaylarin kaydi gérintilenir.
K g o Olay ayarlari tablosu Olay ayarlari tablosu; kullanici tanimli hata olustur (SetAlarm) komutu ve kullanici tanimli bilgi
< olustur (SetInfo) komutunun uygulanmasi icin ortaya gikan, kullanici tanimh olaylar igin varolan
o % HMTI'larda bulunan Sysmac Studio tzerinde gérintilenen iceriklerin kaydedilmesi igin kullaniimistir.
™ |Kullanici hafizasi kullanim monitorii Sysmac Studio'da dlizenlemekte oldugunuz kullanici programi tarafindan kullanilan tahmini alan,
kontrolérin hafizasinin boyutuna bagli olarak gérintilenir.
Saat bilgilerinin ayarlanmasi NJ serisi CPU Unitesinin saatini okuyabilir ve ayarlayabilirsiniz. Bilgisayarin saat bilgileri
de gorintilenir.
DB baglantisi fonksiyonu DB baglanti bilgisini izleyebilirsiniz. Sirdm 1.06
Daha fazla detay icin “DB baglantisi fonksiyonlari” bolliimiine bakiniz. ya da NJ501-
10020 ile
birlikte Gzeri
' Bir kontrolorle gcevrimigi olmak Kontrolor ile gevrimigi bir baglanti kurulur. Bitin
i,” 5 Ayrica baglanmis olan kontrolérdeki bir projeyi, yeni bir proje olugturmadan ya da var olan bir projeyi [versiyonlar
o acmadan, bilgisayara kugclk bir iglem ile aktarabilirsiniz.
§ £ [Zorlamali yenilemenin kontrol edilmesi  |Cevrimdisi oldugunuzda, tim zorlamali yenilemeler silinir.
Kontroloriin calisma modunu degistirme [Kontrol programlarinin yirGtilip yuritilmemesine bagli olarak, NJ serisi kontrolérler icin iki galisma
modu vardir. Bunlar RUN modu ve PROGRAM modudur.
Kontroloriin sifirlanmasi Kontrol6re giden gii¢ kaynagi dénguye tabi tutuldugunda, calismalar ve durum emiule edilir.
Bu, yalnizca PROGRAM modunda yapilabilir. RUN modunda kontroléri sifirlayamazsiniz.
- CPU unitesi gibi donanimlari degistirmek ya da cihaz verilerini geri ylklemek icin, kullanici
c programini ve diger NJ serisi kontrolor verilerini yedekleyebilir, geri yikleyebilir ve kiyaslayabilirsiniz.
% Degiskenlerin ve hafizanin Yedekte tutulan hafizanin igerigini bir dosyaya yedekleyebilir ve yedek dosyanin igerigini yeniden
£ o |yedeklenmesi yUkleyebilirsiniz. .
% E Yedekte tutulan degiskenleri yeniden yutklemek icin tek tek secebilirsiniz. 13
o < |Kontroldr yedeklemesi Verileri (kullanici programi ve ayarlari, dedisken degerleri, hafiza degerleri, Ginite ayarlari ve slave [Sirim 1.04
L ayarlari) bir kontrolérden bir dosyaya yedekleyebilir, yedeklenen verileri bir dosyadan bir kontrolore |veya daha
g yeniden yukleyebilirsiniz. ylksek
© |SD hafiza karti yedeklemesi NJ serisi CPU unitesindeki verileri, kontrolore takilmis bir SD hafiza kartina yedekleyebilir ya da NJ
= serisi kontroloriindeki verileri SD hafiza kartindaki veriler ile kiyaslayabilirsiniz.
B |Yedekleme dosyalarina/ Bir kontrolér yedeklemesi igin olusturulan yedekleme dosyasindaki verileri ya da SD hafiza karti
> |dosyalarindan ige/disa aktarim yedeklemesini bir projeye dogru ice aktarabilirsiniz. Ayrica, proje verilerini bir yedekleme dosyasina
dogru disa aktarabilirsiniz.
c ‘o |NJ serisi CPU lnitesi isimlerinin  |Cevrimici bir baglanti kuruldugunda, proje ile NJ serisi CPU Unitesi arasindaki isim ya da seri ID  (BGtun
wE “E’ ve seri ID'lerin onaylanmasi farkliysa, bir onay kutusu ekrana gelecektir. versiyonlar
=0 C
cco
o ©=
> E’ g
25
— c 5 |Galisma yetkisinin dogrulanmasi |Kullanicinin calistirma yetkisine uygun olarak gerceklestirilebilecek g¢alismalar kisittamak igin bes
E w5 GE’ calisma yetkisi (yonetici, planlama muhendisi, bakim gérevlisi, operatér ve gézlemci)
€ |[€cE¢ belirleyebilirsiniz.
% § %'i:’ CPU iinitesinin yazma korumasi |Sysmac Studio'dan CPU (nitesindeki verilerin yeniden yazilmasini 6nleyebilirsiniz.
o] o0
= c Program yiiriitme ID'lerinin Bir kullanici programinin, kopyalansa bile bir bagka CPU unitesinde galismamasini saglayabilirsiniz.
S c dogrulanmasi
3 8 Geri yiikleme bilgileri olmadan Programin kaynak kodu transfer edilmez. Bu segenek segilirse, programlar bir baska bilgisayardan
o g g kullanici programi transferi. yliklense bile goriintilenmezler. Ancak, bu secenek segilse bile, degiskenler ve ayarlar transfer
=€ edilir.
§ S |Proje dosyalari igin sifre korumasi|Varliklarinizi korumak igin, dosyaya bir sifre koyabilirsiniz.
£ S |Veri korumasi Bireysel POU(programlar, fonksiyonlar ve fonksiyon bloklama tanimlari)lar igin gérintileme, Sirdm 1.02
= degistirme ve kopyalamayi yasaklamak icin sifreler ayarlayabilirsiniz). veya daha
= yuksek
©
>
o= (Yuvalama Konfigrasyon sekme sayfalarini, program dizenleyicilerini, izleme sekmesi sayfalarini, capraz Ver 1.09
8 g referans sekmesi sayfasini ve diger pencere bolimlerini, ana Sysmac Studio penceresine/ veya daha
S % penceresinden yuvalayabilir ve gikarabilirsiniz. ylksek
o -
Sysmac Studio yardim sistemi Sysmac Studio'nun igletim proseddrlerine erisebilirsiniz. Butin
© £ Komut referansi NJ serisi CPU Uniteleri tarafindan desteklenen komutlarin nasil kullanilacagina dair bilgi saglanir. versiyonlar
£ 5 |Sistem tanimh degigken referansi Sysmac Studio'da kullanabileceginiz sistem tanimli degiskenlerin tanimlarinin bir listesini
S5 gbriintiileyebilirsiniz.
3> Sysmac Studio.

Klavye haritalama referansi

Sysmac Studio'da kullanabileceginiz uygun kisayol tuslarinin bir listesini gorintileyebilirsiniz.

desteklenir.

IS

Kontrolér hatalari igin olay seviyelerini degistirme, 1.04 ve daha Ustl versiyonlarda desteklenir.
Dizilerin, yapilarin ve birlesimlerin (iyelerine yapilan yorumlarin gértintiilenmesi ve degiskenler icin yapilan uzun yorumlarin (5 satira kadar) gériintiilenmesi 1.04 veya daha Ustii versiyonlarda

Gorintllenen degisken yorumlarinin uzunlugunu degistirme, 1.05 veya daha st versiyonlarda desteklenir.

Bir kitiphane dosyasinda programlar olusturmak 1.06 veya daha Ustl versiyonlarda desteklenir.

Sysmac Studio version 1.08 veya daha yliksek versiyonlar tarafindan desteklenir.

.csm formati, 1.04 veya daha Ustl versiyonlarda desteklenir. Bir csm dosyasinin boyutu smc dosyasinin boyutundan daha kuguktur.
Detayli kiyaslama sonuglarini birlestirme, 1.03 veya daha Ust versiyonlarinda desteklenir.

Ladder diizenleyicide ya da ST diizenleyicide mevcut de@erleri degistirme, 1.03 veya daha Usti versiyonlarda desteklenir.

Grafik satirlarinin renklerini degistirme, 1.01 veya daha Ustu versiyonlarda desteklenir.

10 Siirekli izleme sonuglarini birden fazla dosyadan pes pese okuma ve goriintiileme, 1.05 veya daha Ustii versiyonlarda desteklenir.
"1 MATLAB®/Simulink R2013a veya daha iistii gereklidir.
12 CX-Designer versiyon 3.41 veya daha Ustl gereklidir.
“13 Yedekte tutulan degiskenleri yeniden yliklemek icin tek tek segme, 1.05 veya daha Ustl versiyonlar desteklenir.
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DB baglantisi fonksiyonlari

Oge

Tanim

Parametrelerin
ayarlanmasi

DBMS ayarlari

Baglanilacak veritabani segilir.

DB baglanti servisinin ¢galigma modu
ayari

DB baglanti komutlar yiritildigunde, ¢alistirma modu SQL ifadelerini géndermesi igin segilir ya da DB baglanti
komutlar yiritiildiglnde test modu SQL ifadelerini gdndermemesi igin segilir.

Biriktirme ayarlari

Sorun olustugunda SQL ifadelerinin biriktiriimesi ve galistirma yeniden yiiklendiginde tekrar génderilmesi igin
bu hizmeti segebilirsiniz.

Galigma kayit ayarlan

Ayarlar, DB baglanti hizmetinin yuritlimesi igin olusturulan yiriitme kaydi; DB baglanti servisine ait SQL
ifadelerinin uygulanmasi igin olusturulan hata ayiklama kaydi; ve SQL yiritme hatalari igin olusturulan SQL
ylriitme hatalari kayd igin yapilir.

Veritabani baglanti servisi kapatma
ayarlari

Ayarlar, calisma kayit dosyalarini otomatik olarak bir SD hafiza kartina depoladiktan sonra DB baglanti hizmetini
sonlandirmak amaciyla ¢alismayi kontrol etmek igin yapilir.

Programlama

DB baglanti komutlari

Veritabanindaki verileri kontrol edecek kullanici programini yazmak icin asagidaki DB baglanti komutlarini
kullanabilirsiniz.

veri tabani: DB_Ekle (DB kaydini ekle), DB_Seg¢ (DB kaydini geri al), DB_Gtincelle (DB kaydini glincelle)
ve DB_Sil (DB kaydini sil)

DB baglanti servisinin izlenmesi

DB baglanti servisinin durumu izlenir.

£

E qg, DB baglantilarinin izlenmesi Her bir DB baglantisinin durumu izlenir.

5 <

=9

m N | Caligma kayitlarinin goriintiilenmesi Yiriutme kaydi, hata ayiklama kaydi ve SQL yiuriitme hatasi kaydinin igerikleri goriintilenir.
Not: NJ501-1[]20 Sysmac Studio siiriim 1.06 veya daha Ustl ile secilirse, DB baglanti servisi kullanilabilir.

Givenlik kontrol linitesi fonksiyonlari

Oge

Tanim

Parametrelerin
ayarlanmasi

Giivenlik [Giivenlik I/O ayarlari

Guvenli proses verisi haberlesmeleri igin ve giivenlik I/O aygitlari ile baglanmak igin ayar yapiniz.

1/0 ayarla-|Giivenlik prosesi veri
n haberlesmeleri ayarlari

Guvenlik proses veri haberlesmelerini (FSoE haberlesmeleri) gergeklestirmek ve gerekli ayarlari yapmak
icin guivenlik I/O Unitelerini seginiz.

Giivenlik aygiti tahsis ayarlari

Givenlik I/O uniteleri ile glivenlik aygitlari arasindaki baglantiyi segersiniz.

Standart |Acik degisken ayarlari Guvenlik CPU unitelerinin global degiskenlerini agip agmayacagini belirlersiniz. Acik degiskenlerin degerlerine
110 NJ serisi CPU Unitelerinden bagvurulabilir.
ayarlari
Standart proses veri Guvenlik CPU unitesinin agik degiskenleri icin standart I/O Unitelerinin aygitlari ve erisim noktalarini ayarlayin.
haberlesmeleri
Givenlik [Ayarlar Gorev sirasinda yuritilecek programlarin ve giivenligin yiritilme doénglisinii ve zamanini tanimlarsiniz.
gérevi Programlarin atanmasi Gorevi yirltecek guvenlik programlarini atarsiniz.

1/0 haritasi ayarlan

Guvenlik prosesi veri haberlesmelerindeki glivenlik 1/O Unitelerine ait portlar goriintilenir.
Guvenlik programlarinda kullanilan aygit degiskenlerini I/O erisim noktalarina atayin.

Giivenlik programlarini
olusturma

Komut listesi (Ara¢ Kutusu)

Kullanabileceginiz fonksiyonlari ve fonksiyon bloklarinin hiyerarsisi ara¢ kutusunda gosterilir. Bir glivenlik
programina eklemek igin gerekli fonksiyonlari ve fonksiyon bloklarini FBD diizenleyiciye sirikleyebilirsiniz.

FBD aglarini ekleme

FBD FBD programlama Agdlar olusturmak igin degiskenleri, fonksiyonlari ve fonksiyon bloklarini baglanti hatlari ile baglayabilirsiniz.
program- FBD duzenleyici bunlari girmek igin kullanilir.
lama Algoritmalar yaratmak icin FBD diizenleyici Uzerinde FBD aglari olusturabilirsiniz.

Fonksiyonlar/fonksiyon
bloklari Ekleme/Silme

FBD diizenleyici Uzerinde fonksiyon ve fonksiyon bloklari ekleyip silersiniz.

Girig yardimi

Fonksiyonlari, fonksiyon bloklarini veya parametreleri girdiginizde, klavyeden girdiginiz her karakter segim
icin goéruntilenen adaylarin sayisini azaltir.

FBD aglarinin devre
disi birakilmasi

Her bir FBD agini harig birakabilirsiniz. Bir ag hari¢ birakildiginda, artik yiratilemez.

Degiskenler olusturma

Global ve lokal deg@isken tablosunun igindeki glivenlik programlarinda kullanilan degiskenler olusturabilirsiniz,

Fonksi- |Fonksiyon Bloklari

Kullanici tanimli fonksiyon bloklari olusturabilirsiniz.

yon Blok- [Yardim referansi’2

Kkullanici tanimli fonksiyon blogu yardimini acilir bir meni ve kisa yol tusu ile gorintileyebilirsiniz.

lar Almalverme™2

Kullanici tanimli fonksiyon bloklarini alabilirsiniz/verebilirsiniz.

Arama ve degistirme

Degisken tablolarinda, programlarda, bir glivenlik CPU unitesinin fonksiyon bloklarinda dizileri bulup degistirebilirsiniz.

Izleme

Guvenlik programinin yirGtilmesi sirasinda, degiskenler izlenir. Glvenlik 1/0 Unitelerine ve kullanici tanimli
degiskenlere atanan aygit degiskenlerinin mevcut degerlerini izleyebilirsiniz. Degerler, FBD dizenleyici
ya da izleme sekmesi sayfasi Uizerinden izlenebilir.

g Degiskenlerin mevcut degerlerinin Kullanici tanimli degiskenlerin ve cihaz degiskenlerinin mevcut degderlerini gerektigi sekilde degistirebilirsiniz.
& |degistirilmesi Bunu, FBD diizenleyici ya da izleme sekme sayfasi tizerinden yapabilirsiniz.
i Zorlamali yenileme Dis aygitlardan yapilan girigler ve dis aygitlara yapilan ¢ikislar, Sysmac Studio tizerinde belirli bir deger
ile yenilenir.
?g Sygmac Studio. Degiskenin degerinin Uzerine kullanici programindan yazilmis olsa bile, belirtilen deger korunur.
g Zorlamali yenilemeyi, FBD duzenleyici ya da izleme sekme sayfasi Gizerinden kullanabilirsiniz.
Cevrimdisi hata ayiklama™ Kontrol programi lojiginin tasarlandig gibi ¢alisip ¢alismadigini, giivenlik CPU unitesi ile cevrimici olmaya gerek
kalmadan, simulatér i¢in hazirlanan 6zel bir hata ayiklama fonksiyonunu kullanarak énceden kontrol edebilirsiniz.
Kullanici hafizasi kullanim monitérii * Guvenlik kontrolu sisteminin hafiza kullanimi ve I/O veri boyutu gibi giivenlik aginin kullanimi gériintilenir.
« |Guvenlik dogrulamasi Hata ayiklamay! tamamladiktan sonra programin giivenliginden emin oldugunuzda, bir glivenlik programinin
= sonuna “glvenlik dogrulandi” bilgisini ekleyebilirsiniz.
¢ [Galigma modunu degistirme Dort ¢alisma modu bulunmaktadir: PROGRAM modu, HATA AYIKLAMA modu (DURDURULDU), HATA
g AYIKLAMA modu (CALISTIRMA) ve CALISTIRMA modu. CALISTIRMA modu sadece dogrulanmis giivenlik
programlari igin segilebilir.
Nod isminin ayarlanmasi Dogru guvenlik CPU unitesini galistirdiginizi onaylamak icin her bir giivenlik CPU Unitesi igin 6zel bir isim
= 5 belirleyebilirsiniz.
S € |Glvenlik sifresi Guvenlik fonksiyonlarini etkileyen gevrimigi islemler igin bir glivenlik sifresi belirleyerek, CPU tnitelerinin glvenlik
3 %’ fonksiyonlarina yetkisiz erisimleri engelleyebilirsiniz.
0.5 |Veri korumasi™® Bireysel kullanici tanimli fonksiyon blogu icin gérintiileme, degistirme ve kopyalamayi yasaklamak amaciyla

sifreler belirleyebilirsiniz.

"1 EtherNet/IP baglastirici Sysmac Studio 1.11 veya Uzeri strlimleri ile secilirse desteklenir.
"2 gysmac Studio version 1.12 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.
"3 Sysmac Studio version 1.08 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.
"4 Sysmac Studio version 1.10 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.

Yalnizca Sysmac Studio slrim 1.07 veya daha yiiksek strimler tarafindan desteklenir.

Not:

Sysmac Studio
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HMI fonksiyonlari
NA serisi programlanabilir terminaller
Oge Tanim
Aygit Referanslar NA Serisi PT'nin iletisimler ile bilgi okuyup yazabildigi kontrolorler gibi aygitlar Sysmac Studio'da olusturulur
ve ayarlar onlara gore yapilir.
Dahili cihazlari goriintiileme |Projede olusturulan kontrolérler goriintulenir.
Harici aygitlari kaydetme Projede olusturulmayan kontrolérler gibi aygitlar kaydedilir. NA serisi PT ile ve NA serisi PT'nin okuyup yazacagi
aygit dahilindeki degiskenler ve adresler gibi bilgiler ile iletisim i¢in aygitlarin iletisim ayarlari da kaydedilir.
Degiskenleri eslestirme Aygit referanslarindaki kayith bulunan degiskenler ve adresler gibi aygit bilgileri, NA serisi PT'nin kiiresel
- degiskenlerine eslesgtirilir.
‘—:‘; Ayarlar [HMI NA serisi PT igletimi igin ayarlar yapilr.
) Aygit Baslangi¢ sayfasi, varsayilan dil, USB klavye gizimi, otomatik gikis, ekran kaydedici, ekran parlakligi ve yontem
® gibi sistem menUsini degistirme ayarlari yapilir.
k] TCP/IP NA serisi PT'ye yerlesik olan Ethernet erigsim noktasi igin ayarlari yapilr.
E FTP Ethernet portu kullanilarak FTP musterileriyle iletisim kurma ayarlari yapilir.
S NTP Ethernet portu kullanilarak NTP sunucusuyla iletisim kurma ayarlari yapilir.
FINS Ethernet portu kullanilarak FINS musterileriyle iletisim kurma ayarlari yapilir.
VNC Ethernet portu kullanilarak VNC musterileriyle iletisim kurma ayarlari yapilir.
Giivenlik Kullanici kaydi ve NA serisi PT'nin galismasi ve gorintilerini kisitlama izinleri gibi ayarlar yapilir.
Kullanici hesabi ayarlari NA serisi PT'leri kullanmak icin her kullanicinin kullanici adlari, giris sifreleri ve izinleri ayarlanir.
izin ve erigsim seviyesi ayarlari|Cesitli izinlerle erisilebilen bilgi araligi ayarlanir.
Language NA serisi PT'lerde cok dilli ekranlar géstermek igin dil ayarlari yapilir.
Sayfalar |Diizenleme sayfalari NA serisi PT'de gosterilecek sayfalar diizenlenir.
Sayfalarin eklenmesi Sayfalar Multiview Explorer ile eklenir, silinir veya kopyalanir. Sayfalar ayrica diger projelere de kopyalanabilir.
ve silinmesi
Sayfa gruplarinin eklenmesi |Multiview Explorer'daki sayfalari diizenlemek ve yonetmek igin gruplar eklenir ve silinir. Sayfalar gruplara
ve silinmesi eklenebilir veya tasinabilir.
Sayfa ozellikleri ayarlar Sayfa tipi, értiisme, arka plan rengi vb. Ozellikler Penceresi'nde ayarlanir.
Ekran dilini degistirme Dil ayarlarinda c¢oklu dil kullanimi ayarlanirsa, Sayfa Dlzenleyici'de gdsterilen kaynaklar, her kaynak icin
ayarlanmis dilde gésterilir.
Nesne konfigiirasyonu Her bir sayfaya eklenen nesneler ve gruplar Page Explorer kullanilarak agac yapisinda onaylanabilir.
gosterme
Nesne ekleme Bir sayfada gdsterilecek diigmeler ve grafikler gibi nesneler Toolbox'tan Page Editor'e suriiklenerek eklenir.
Gruplandirma nesneleri Coklu nesneleri grup olarak birlikte ¢alistirma ayarlari yapilir.
Hizalama nesneleri Coklu nesneler hizalanir.
Diizenleme nesneleri Nesneler ve gruplar sayfaya veya baska sayfaya kopyalanabilir. Ayrica nesneler silinebilir ve yerler, boyutlar,
rotasyonlar ve diger nesnelerle konum iligkileri ayarlanabilir.
Nesne 6zelligi ayarlari Nesnelerin renkleri ile sekilleri, eslestirilmis degiskenler gibi 6zellikler degistirilebilir. Ozellikler, Ozellikler
Penceresinde goérintillenip degistirilir.
© - —— - —— — - - -
£ Animasyon ayarlari Nesnelerin gériiniimlerini dinamik olarak degistirmek igin animasyon ayarlanir. Animasyon, Animasyon
§ Penceresinden gorintulenip degistirilir.
& Etkinlik ve eylem ayarlan Nesneler igin ayarlabilen etkinlikler ve etkinlik olustugunda gergeklesen eylemler ayarlanir.
E Visual Visual Basic Altprogramlar, Visual Basic ile olusturulur.
£ Basic ile [Dil teknik 6zellikleri Visual Basic 2008 ve .NET Compact Framework 3.5 siiriimleri desteklenmektedir.”’
€ Ipar;garam- Altproram gruplari eklemek  |Multiview Explorer'daki kiiresel altprogramlari diizenlemek ve yénetmek igin gruplar eklenir veya silinir.
© Altprogramlar gruplara eklenebilir veya taginabilir.
CE” Altprogramlan diizenleme Altprogramlar, Visual Basic igin optimize edilen Code Editor'u kullanarak olusturulur.
g Yer imleri Sayfa isareti herhangi bir kod satirina eklenebilir ve sayfa isaretleri arasinda yer degistirebilirsiniz.
k< Veri girig yardimi Klavyeden girilen karakterler, kaynak kod girildiginde adaylari gériintilemek icin kullanilir.
E Kullanici |Kullanici alarmlari Kullanici alarmlari igin tespit durumu ve gérintileme mesaj ayarlari yapilir.
alarmlari [Kullanici alarm gruplarini Multiview Explorer'daki kullanici alarmlarini diizenlemek ve yénetmek igin gruplar eklenir veya silinir.
ekleme ve silme Kullanici alarmlar gruplarda olusturulur.
Kullanici alarmini kaydetme ve |Kullanici alarmlarina yonelik tespit durumu ve goériintiileme mesajlari veya agilir sayfa ayari kullanici alarm
silme gruplari igin yapihr.
Kullanici alarmlarini Kullanici alarmlar sayfaya veya baska sayfaya kopyalanabilir.
kopyalama
Etkinlik ve eylem ayarlan Etkinlikler ve etkinlikler olustugunda gerceklestirilen eylemler kullanici alarmlari igin ayarlanir.
Etkinlik ve eylem ayarlarini goriintiileme ve degistirme Etkinlikler ve Eylemler Penceresi'nde gergeklestirilir.
Veri Veri giinliik kaydi Veri kaydi NA serisi PT'deki kayit 6zellikli veriye belirlenen zamanlarda kaydedilir.
kayit Veri ayarlarinin eklenmesi Veri kaydini gergeklestirmek igin veri ayarlari eklenir.
ve silinmesi
Kayit durum ayari Veri kaydini gergeklestirme kisullari ve hedef global degiskenler veri ayarlari icin ayarlanir.
Recgeteler |Receteler NA serisi PT'de muhafaza edilen ve kullanici istekleri icin degistirilebilen veri gruplari ayarlanir.
Sablonlarin eklenmesi Veri saklama yerleri, deger araliklari ve veri isimleri eklenir veya silinir.
ve silinmesi

Tarif verisi ayarlan

Her tarif igin gergek veri ayarlanir.

Global etkinlikler

Herhangi bir sayfada algilanan eylemler ve etkinlikler olustugunda gergeklestirilen eylemler ayarlanir.
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Veri ve programlama
olusturma

Tanim
Kaynak |Yonetim Sayfalarda gosterilen karakter dizileri ve grafiklerin tamami yonetilir.
yénetimi [Genel karakter dizilerinin Kullanici alarmlari igin kullanilan karakter dizileri harig, sayfalarda gosterilen karakter dizileri kaydedilir ve silinir.

kaydi ve silinmesi

Kullanici alarmlari igin
karakter dizilerinin kaydi
ve silinmesi

Alarmlar icin kullanilan karakter dizileri eklenir veya silinir.

Belge dosyalarinin
kaydi ve silinmesi

Document Viewer ile goriintiilenen belge dosyalari ayarlanir veya silinir.

Resim dosyalarinin
kayd ve silinmesi

Nesneler icin gérintilenen gorintu dosyalari ayarlanir veya silinir.

Videolarin
kaydi ve silinmesi

Media Player i¢in gérlintilenen video dosyalari ayarlanir veya silinir.

ice aktarma ve disa aktarma

Genel karakter dizileri ve alarm karakter dizileri Excel dosyalari kullanilarak ice ve disa aktarilabilir.

Arama ve degistirme

Visual Basic ile olusturulmus altproramlardaki karakter dizilerini aratabilir ve degistirebilirsiniz.

Olusturmak

Proje, NA serisi PT'lerde yuritilebilen formata donusturdlur.

Yeniden
kullanilabilirlik

IAGler Akilli uygulama aletleri

Birgok nesne ve altprogram yeniden kullanilabilir bir nesne ile kombine edilir.

IAG'lerin olugturulmasi

Bir IAG, IAG projesinde fonksiyonel bir tinite olarak olusturulur.

IAG toplama dosyasi
olusturma

Olusturulan IAG dagitilabilen ve yeniden kullanilabilen bir moddl olarak olusturulur ve kaydedilir.

IAG'lerin olugturulmasi

IAG koleksiyon dosyalari, IAG Koleksiyon Yéneticisi'ni kullanarak alinir. Onemli IAGler Toolbox'ta gésterilir
ve diger nesnelerle ayni sekilde kullanilabilir.

Ozel nes- |Ozel nesneleri kullanma

Segili nesneler, yeniden kullanilabilir bir formatta Arag cubuguna kaydedilir.

neleri Ozel nesneleri kaydetme

Nesneler veya gruplanmis nesneler kaydedilmek Gizere Arag cubuguna surtklenir.

kullanma

Ozel nesneleri kullanma

Bir sayfadaki 6zel nesneler Arag gubugundan Sayfa Diizenleyicisine siriklenerek goérintilenir.

Dosya
islemleri

Senkronizasyon

NA serisi PT'deki ¢evrimigi olarak bulunan veriler Sysmac Studio'daki veriler ile kargilastirilir. Farklari kontrol
edebilir ve aktarim yoniini belirledikten sonra veriyi aktarabilirsiniz.

Saklama ortami aracihigiyla dosyalari
aktarma

Bilgisayarin saklama ortamindaki veri, Sysmac Studio'daki veri ile karsilastirilir. Farklari kontrol edebilir ve veriyi
saklama ortamina aktarabilirsiniz. Sistem Men(siind, kayith bir projeyi NA serisi PT'ye aktarmak igin
kullanabilirsiniz.

Tim hafizayi temizlemek

Saat bilgileri disindaki verilerin tamami NA serisi PT'den silinir.

5 Simiilasyonlarin yiritiilmesi Bilgisayardaki bir proje dosyasi, ayiklanmak icin sanal olarak yGrGtalar.
7 |Kesin noktalarinin ayarlanmasi Kesim noktalari, bir altprogramda belirli konumlara ayarlanabilir.
g ve temizligi
£ |Kontroldr Simiilatér ile senkronize Ardisik kontrol ve sayfalari goriintiileme ve altprogram isletimi gibi NA serisi PT isletimi, NA serisi PT'de uygulama
» |simiilasyon ayiklamak igin birlikte simule edilir.
Saat bilgilerinin ayarlanmasi NA serisi PT'deki saat bilgileri kontrol edilip ayarlanabilir.

Haberles-
meler

NA serisi PT ile gevrimigi olmak

Bilgisayar, NA serisi PT ile gevrimigi konuma gelebilir. Ancak, degiskenlerin degerleri gibi NA serisi PT dahilindeki
bilgiler okunamaz.

Sistem programini yiikseltmek

Sysmac Studio, NA serisi PT ile gevrimici oldugunda, NA serisi PT'deki sistem programi gerekli durumda
yikseltilebilir.

Giivenlik

Arizalar engellemek

Sysmac Studio ¢evrimigi oldugunda projenin ve NA serisi PT'nin adi veya seri numarasi farkliysa bir onay iletisim
kutusu gorintilenir.

Yanlig igletimleri engelleme

Sysmac Studio'dan Uzerine yaziimis NA serisi PT'de bulunan veriyi engelleyebilirsiniz.

Not:

Kullanilabilecek fonksiyonlara iligkin kisitlamalar vardir.

Yalnizca Sysmac Studio siriim 1.11 veya daha yiiksek suriimler tarafindan desteklenir.
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Gorunti sensorii fonksiyonlari

FQ-M goriintii sensori

Oge

Parametrelerin ayarlanmasi

Sensor ayarlari

Tanim
g Genel Ayarlar Sensorl goriintiler ve temel bilgilerini belirler.
© [Sensor baglantisi Sensoriin baglanti durumunu degistirir ve sensoér ile haberlesme igin sartlari ayarlar.
E Cevrimigiyken sensor kontrolii Sensorin mod degisikligi, veri transferi/kaydi ve izlemesi igin cesitli kontroller gerceklestirir.
5 |Sensér hata gegmisi Cevrimigi bir sensoriin hata gegmisini géruntller ve temizler.
g |Arag Sensori yeniden baslatir ve galistirir, sensériin Firmware'ini giinceller, bir dosyadan sensor verilerini okur,
< sensor verilerini bir dosyaya kaydeder, sensor parametrelerini basar ve yardimi gorinttler.
Resim baglanti ayarlar Resim kosulunu ayarlar.
Kalibrasyon modelini belirler. Kayith bir kalibrasyon modelini belirler.
- 'g inceleme dgesini kaydeder. inceleme 6gesini dlciimde kullanmak iizere kaydeder.
Se Asagidaki inceleme 6gelerini segebilirsiniz: kenar konumu, arama, etiketleme, sekil arama.
2 %’ Hesaplama ayarlan Temel aritmetik islemler ve fonksiyon islemleri igin denetim 6gesi karar sonucu ve 6lglim verileri kullanarak
<8 bir ayarlama yapar.
ni3 Kayit ayarlamalari inceleme 6gelerinin ve hesaplama sonuglarinin kayit élgiim sonuglari igin bir ayarlama yapar.
Cikig ayarlan Harici aygitlara gikis verileri igin bir ayarlama yapar.
Run ayarlari Sensoér modlarini degistirir veya 6lgim sonuglarini izler.
= Tetikleme kosulu ayarlari Tetikleme tipini ve resim zamanlamasini ayarlar
%’ 1/0 ayarlari Cikis sinyallerinin kosullarini ayarlar.
T Cevrimigi iken 1/0 sinyallerinin statlisinl kontrol edebilirsiniz.
£ g Enkoder ayarlan Ortak enkoder ayarlari, ring sayag ayarlari ve enkoder tetikleme ayarlariyla enkoder igin ayar yapar.
% g Ethernet haberlesme ayarlari Ethernet haberlesme ayarlarini yapar. No-protocol verisi, PLC link verisi ve diger programlanabilir no-protocol
5 N verilerinden veri haberlesmesini segebilirsiniz.
£ T |EtherCAT haberlesme ayarlan EtherCAT master'in haberlesme ayarlarina uyumlu olarak EtherCAT haberlesme ayarlari yapar.
5 Kosul ayarlari kaydi Sensoriin dahili hafizasini kaydetmek igin kosullari belirler.

Baslama sahnesi kontrol fonksiyonu, sifre belirleme fonksiyonu ve karar ayarlama fonksiyonu icin ayarlama yapar.

Kalibrasyon sahnesi veri ayarlari

Kalibrasyon parametrelerini hesaplar, gérir ve diizenler. Géruintli sensorii genel amag kalibrasyonunu
ve konveyor izleme kalibrasyonunu destekler.

Sensor calismasinin ¢evrimdigi hata

Gorlintl sensorline baglanmadan 6lgiimleri cevrimdisi olarak simile eder. Cevrimdisi ayarlarda kullanilan

©
£ |ayiklamasi kosullarda harici resim dosyalari kullanabilirsiniz ve dlgtimler yapabilirsiniz, sonrasinda bu dlgiimlerin sonuglarini
< gorintiileyebilirsiniz.
é- Sensor kontrol programinin ve sensor NJ serisi kontrolér ve EtherCAT konfiglirasyon sistemindeki FQ-M sensériiniin galismasi arasinda sirali kontrole
o |calismasinin cevrimdisi hata ayiklamasi [bagh simUlasyon gergeklestirir.
E Bu da hata ayiklamay!, élglimler ve dider isletimler isleme sonuclari ¢iktisi vesilesiyle 6lglim tetiklemeleri
gibi kontrol sinyalleri igin dlctimler gerceklesirken ¢evrimdigi olarak yapabilmenize imkan verir.
Not: Sysmac Studio version 1.01 veya daha yliksek versiyonlar tarafindan desteklenir.

FH goriintii sensoéri

Oge

Tanim

Parametrelerin ayarlanmasi

Ana

Sensor bilgisi

Sensorii gorintiler ve temel bilgilerini belirler.

Cevrimigi

Sensoriin baglanti durumunu degistirir, sensoriin yeniden baslatiimasi ve baslangi¢ ayari gibi pek ¢ok kontroli
gerceklestirir.

Calistirma gorintisi

Sensoériin dlgiim gorintilerini ve her bir proses Unitesinin detayli sonuglarini izler.

Sahne bakim goriintiisi

Sahne gruplarini ve sahneleri diizenler, yonetir ve kaydeder.

Ha
diizenlemesi|diizenleme|diizenleme

Sahne veri

Akis diizenlemesi

Kullanici tanimli Gnitelerin kombinasyonundaki proses akigini olusturur.

Proses unitesinin diizenlenmesi

Her bir proses unitesini diizenler.

Sensor sistem verileri
diizenleme

Kamera ayarlan

Kameranin baglanti durumunu kontrol eder ve kameranin gériintiileme zamanlamasiyla haberlesme hizini
belirler.

Kontrolor ayarlari

Sensor icin sistem ortam ayarlarini yapar.

Paralel I/O ayarlar

Cikis sinyallerinin kosullarini ayarlar.

RS-232C/422 ayarlari

RS232C/422 haberlesme ayarlarini yapar.

Ethernet haberlesme ayarlari

Ethernet haberlesme ayarlarini yapar.

EtherNet/IP haberlesme ayarlan

EtherNet/IP haberlesme ayarlarini yapar.

EtherCAT haberlesme ayarlar

EtherCAT haberlesme ayarlarini yapar.

Enkoder ayarlar

Enkoder ayarlarini yapar.

Araglar

Haberlesme komutlan
ozellestirme araci

Ozellestirilmis haberlesme komutlarinin ayarlarini yapar.

Dosya kaydetme araci

Sensor hafizasindaki dosyalari kopyalar ve transfer eder.

Kalibrasyon destek araci

Kalibrasyon bilgisini kontrol eder.

Kullanici veri araci

Sensorlerde kullanilabilen ve paylasilabilen verileri (kullanici verileri) diizenler.

Emniyet ayar araci |

Sensoriin emniyet ayarlarini diizenler.

Sahne grubu hedefi kaydeder
ayar araci

Sahne grubu verilerini kaydetmek igin hedefi belirler.

Goriintii dosyasi kaydetme araci

T

Sensoér hafizasinda depolanmig goriintli dosyalarini ve gériinti giinligini kaydeder.

Kayith goriintii yonetim araci |

Model kaydi ve referans kaydi igin kullanilan gérintlleri kayith gérintuler olarak kaydeder.

Referans konumu giincelleme
araci

isleyen birden fazla tinitenin tiim referans konumlarini diizenler.

Sahne grubu veri d6niistiirme
araci

128'den fazla sahne ile sahne grup verileri olusturur.

Sahne kontrolii makro araci’ !

Olglim akigini ve sahne kontroliinii tamamlamak ve genisletmek igin bir ayar yapar.
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Oge Tanim
Hata Sensor galismasinin cevrimdigi  |Sensoére baglanmadan dlglimleri gevrimdisi olarak simiile eder. Cevrimdigi ayarlarda kullanilan kosullarda harici
Ayiklama hata ayiklamasi resim dosyalari kullanabilirsiniz ve 6lgiimler yapabilirsiniz, sonrasinda bu dlgiimlerin sonuglarini
gorintuleyebilirsiniz.
Sensor kontrol programinin ve Bir EtherCAT sistemi icin, NJ serisi kontrolériinde ve FH serisi sensoér galismasinda bulunan sirali kontrollerin
sensor galigmasinin gevrimdigi  |baglantili calismasini simile eder.
hata aylklamasf Olciimii ve diger prosesleri gerceklestirmek igin bir dizi islemin hatalarini gevrimdisi olarak ayiklayabilir ve élgiim
tetikleyici gibi bir kontrol sinyali sensére dahil edildiginde sonuglari ¢ikti alabilirsiniz.
Giivenlik Yanlis galigmanin 6nlenmesi ° Cevrimigi islemler icin bir hesap sifresi belirleyerek yetkisiz erisimleri engeller.

1 Sysmac Studio version 1.10 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.
"2 sysmac Studio version 1.08 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.
"3 Sysmac Studio version 1.09 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.

Not:

Yer degistirme sensor fonksiyonlari

Sysmac Studio version 1.07 veya daha yliksek versiyonlar tarafindan desteklenir.

Oge Tanim
o |Genel Ayarlar Sensordeki temel bilgileri belirler ve gorintiiler.
© E, Sensor baglantisi Sensoriin baglanti durumunu degistirir ve sensor ile haberlesme igin sartlari ayarlar.
@ é S |Gevrimigi sensér kontrolii Sensor icin pek gok kontrol gergeklestirir (6rn. modun degistiriimesi, dahili kaydin kontroll ve izleme).
E S [Araglar Sensorl yeniden baslatir ve galistirir, sensérde Firmware'l glinceller, ROM verilerini kurtarir, sensor
s ° parametrelerini basar ve yardimi gorintiiler.
E Algilama kosullarinin ayarlanmasi|Her bir 6lglim bolgesi igin 1sik alimi kosullarini ayarlar.
= Gérev kogullarinin ayarlanmasi | Olglimlerde kullanmak lzere dlglim égelerini segmek icin kullanilir. Yiikseklik, kalinlik ya da hesaplamalardan
£ £ = segebilirsiniz.
E E 3 A;;gldakiler Olglim 6geleri icin belirlenmistir: dlgekleme, filtreler, tutma, sifir resetleme ve degerlendirme kosullari.
% %’ % 1/0 kosullarini ayarlama Degerlendirmeleri ve analog degerleri harici aygitlara dogru gikarmak icin parametreleri belirler.
£ 2= [Sensor ayarlari Asagidakileri belirler: ZW sensor kontroloriinlin anahtar kilidi, ondalik noktasinin altinda gériintilenen rakamlarin
‘E‘; = :§ sayisl, analog ¢ikis modu ve zamanlamal/reset tusu girdileri.
o .g T |Ethernet haberlesme ayarlari Ethernet haberlesmeleri ve field bus parametreleri ayarlama.
RS-232C haberlesme ayarlari RS-232C haberlesmelerini ayarlar.
Veri ¢ikis ayarlari Tutma degerleri igin seri ¢ikis parametreleri belirler.
Hata Sensor kontrol programlarinin ve |NJ serisi kontrolér ve EtherCAT konfigiirasyon sistemindeki bir ZW sensoériiniin ¢alismasi arasinda sirali kontrole
Ayiklama sensor gcalismasinin gevrimdigi bagli similasyon gergeklestirir.
hata ayiklamasi Bu, zamanlama sinyalleri ve diger kontrol sinyalleri kontrol mantiginin hatalarini gevrimdisi olarak ayiklamak igin
sensore dahil edildiginde, sinyallerin galismasini simile etmenize olanak saglar.
Not: Sysmac Studio version 1.05 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.

EtherNet/IP baglantisi fonksiyonlari

Oge Tanim
Baglanti ayarlan EtherNet/IP agindaki kayit verisi baglanti ayarlariyla iligkili olan fonksiyonlar temin edilir.
c Etiket setlerinin diizenlenmesi|Ag degiskenlerini kullanarak etiket ve etiket setleri olusturursunuz.
7: E Hedef aygitlarinin diizenlen- |Baglanmak icin hedef aygitlar eklersiniz.
EE  |mesi
,Z_, Tig’ % Baglantilarin diizenlenmesi Bir listeden etiket setleri secip baglantilar olusturursunuz.
H o EDS dosyalarinin eklenmesi |Hedef olarak belirlenebilecek EtherNet/IP aygitlarinin tiplerini ekleyebilirsiniz.
= £ °E’ Senkronize aktarma_llar ve bat- |Kontrolordeki ya da projedeki tim baglanti ayarlari ayni anda aktarilir.
ag % ch (demet) transferi
% S H 3,-_, Ayrn aktarma ve kiyaslama Her bir EtherNet/IP ayarini ayri ayri aktarabilir ya da kiyaslayabilirsiniz.
2% 22
g | 28
i g - Durum izleme Bir ya da daha fazla bagdlantinin galisma durumu gérintilenir. Ayni anda tim baglantilari baslatabilir ya da dur-
s durabilirsiniz.
'g g Etiket/etiket seti monitorii Etiketlerin ve etiket setlerinin detayli calisma bilgileri goriintilenir, &rn. etiketlerin varligi ya da yoklugu ve etiket
oo setlerinin baglanti zamanlari.
,,‘.‘? - Ethernet bilgi monitorii EtherNet/IP aygitlarinin detayli calisma bilgileri goriintilenir, érn. bant genisligi kullanimi (pps).
Not: Sysmac Studio version 1.10 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.

EtherNet/IP slave terminali fonksiyonlari

O
<3

Tanim

Konfigiirasyon ve kurulum

Sysmac Studio'daki EtherNet/IP agina baglanmak icin slave terminalinin konfiglirasyonunu olusturup slave
terminalini olusturan NX Unitelerini ayarlayin.

NX tinitelerinin kaydedilmesi

Arag cubugunda goéruntilenen aygit listesindeki NX Unitelerini monte konumlarina sirikleyerek slave terminalini
konfigiire edebilirsiniz.

NX tiniteleri ayari

I/O tahsisleri, montaj ayarlari ve NX Unitelerinin Unite galisma ayarlari diizenlenir.

Bir slave terminali konfigiirasyonunun
genisliginin gorintilenmesi

Bir slave terminali konfigiirasyon genisligi ve gui¢ tiiketimi, Ginite konfiglirasyon bilgisi baz alinarak gérintilenir.

Slave terminali konfigiirasyon bilgisinin
kargilagtiriimasi ve birlestirilmesi

Projedeki konfiglirasyon bilgilerini gergek gevrimigi konfiglirasyon ile karsilastirabilir ve farkl bilgilere sahip
Uniteleri bilgileri dogrulamak ve birlestirmek igin secebilirsiniz.

EtherNet/IP slave terminal
konfigiirasyonu ve kurulumu|®

Slave terminali konfigiirasyonu
bilgilerinin aktariimasi

Unite konfiglirasyonu bilgilerini slave terminaline transfer edin.

4
o
-

Sysmac Studio version 1.11 veya daha yiiksek versiyonlar tarafindan desteklenir.
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Web destek servisleri

Kategori
Gevrimigi kullanici kaydi
Otomatik giincelleme

Fonksiyon
Sysmac Studio'nun kullanicisi olarak ¢evrimigi kayit yapabilirsiniz.

Sysmac Studio’nun otomatik gtincelleme fonksiyonu ile, bilgisayar gevreniz igin en son glincelleme bilgileri aratilabilir
ve internet (izerinden uygulanabilir.
Sysmac Studio'nuz surekli olarak en son duruma giincellenebilir.

Siparis bilgisi

Otomasyon yazilimi

Lutfen Sysmac Studio'yu ilk kez satin aldiginizda, bir DVD ve lisanslari da satin alin. DVD'ler ve lisanslar ayri ayri mevcuttur.

Lisans DVD'yi icermez.

- Ozellikler
Uréin Tanim Lisans sayisi Ortam Model
Sysmac Studio Standard | Sysmac Studio, NJ serisini, EtherCAT slave ve HMI igeren |- (Sadece medya) pvD"! SYSMAC SE200D
Edition Siirtiima 1.00] makine otomasyon kontroldrlerinin kurulumu,
programlanmasi, hata ayiklamasi ve bakimi igin entegre |4 lisans - SYSMAC-SE201L
ortam saglayan bir yazilimdir.
3 lisans - SYSMAC SE203L
Sysmac Studio asagidaki isletim sistemlerinde caligir:
Windows XP, (Service Pack 3 veya daha yiiksek, 32-bitlik |10 |isans - SYSMAC SE210L
slriim
Windozlvs Vista (32-bit stirimii) 30 lisans - SYSMAC-SE230L
Windows 7 (32 bit/64 bit strim) .
Windows 8 (32 bit/64 bit stiriimii) 50 lisans - SYSMAC-SE250L
Windows 8.1 (32 bit/64 bit strlim)
Sysmac Studio Vision |Sysmac Studio Vision Edition, FQ-M serisi ve FH serisi 1 lisans - SYSMAC VEO001L
Edition Siiriimii gorsel denetim sensoéri ayarlari igin gerekli olan segilmis
1000024 islevleri saglayan sinirli bir lisanstir.
Sysmac Studio Sysmac Studio Measurement Sensor Strimu 1 lisans - SYSMAC MEOO1L
Measurement Sensor ZW serisi yer degistirme sensoéru ayarlari igin gerekli
Edition Siiriim 1.07"%" |olan segili fonksiyonlari saglayan limitli bir lisanstir. 3 lisans - SYSMAC MEO003L
Sysmac Studio NX-I/O  |Sysmac Studio NX-I/O Edition, EtherNet/IP kuplér ayarlari |1 lisans - SYSMAC NEOO1L
Edition Siiriimii 1.01"%"5 icin gerekli olan segilmis islevleri saglayan sinirli bir lisanstir

“ Ayni medya hem Standart Stirim hem de Goriintileme Striima igin kullanilir.

"2 Gérintiileme Siiriimii ile sadece FQ-M serisi ve FH serisi goriintileme sensorleri igin fonksiyonlarin kurulumunu gergeklestirebilirsiniz.
"3 Measurement Sensor Edition ile yalnizca ZW serisi yer degistirme sensorleri igin kurulum iglevlerini kullanabilirsiniz.

"4 Bu liriin bir tek lisans igerir. Uriinii yiikleyebilmeniz igin Sysmac Studio Standard Edition DVD ortami gereklidir.

5 NX-1/O Edition ile yalnizca EtherNet/IP baglastirici igin kurulum islevlerini kullanabilirsiniz.

Not: Birden fazla bilgisayarda Sysmac Studio ¢alistiracak kullanicilar igin toplu lisanslar mevcuttur. Ayrintilar icin OMRON satis temsilcinizle irtibata gegin.

Bilesenler

DVD (SYSMAC-SE200D)

Bilesenler Ayrintilar

Girig Sysmac Studio'nun bilesenleri, kurulumu/kaldiriimasi, kullanici kaydi ve otomatik giincellemesi hakkinda bir tanitim saglanir.

Ayar diski (DVD-ROM) |1

Lisans (SYSMAC-SE2[ I JL/VEOLILIL/MEOLILIL/NEOLICIL)

Bilesenler

Lisans anlagmasi
Lisans karti
Kullanici kayit karti

Ayrintilar

Lisans anlagmasi, Sysmac Studio ile ilgili kullanici kosullarini ve garantileri igerir.

Bir model numarasi, siirim, lisans numarasi ve lisanslarin sayisi tanimlanir.

iki kart mevcuttur. Birisi Japonya'daki kullanicilar igin, ikincisi ise diger tlkelerdeki kullanicilar igindir.

Dahili destek yazilimi
Sysmac Studio DVD ortami asagidaki destek yazilimlarini igerir:

Dahili destek yazilimi Tanimi

CX-Designer Siiriim 3.000] CX-Designer, NS serisi PT'ler igin ekran olusturmada kullanihr.

CX-Integrator Siirim 2.007] CX-Integrator, FA aglarini kurmada kullanilr.

CX-Protocol Siirim 1.000] CX-Protocol, seri haberlesme unitelerinin protokol makrolari igin kullanilir.

Ag Konfigiiratorii Siirim 3.000J Ag Konfigliratori, dahili EtherNet/IP portu Gzerindeki kayit verisi baglantilari icin kullanilir.
ﬁggfsi;qufa“tnbr* Siirim 1.000] SECS/GEM Konfiglratorii SECS/GEM ayarlari igin kullanihr.

"1 Litfen, gerekli sayida SECS/GEM Konfigiiratér lisansi alin.

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_[181E-TR-06 Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen dzellikler haber

verilmeksizin degistirilebilir.
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WS02-[]

CX-Compolet/SYSMAC Gateway

Ozellikler

Sistem gereksinimleri (CX-Compolet/SYSMAC Gateway)

Oge Gereksinimler
isletim sistemi (0S) Microsoft Windows Vista (32-bit)
Japonca ya da Ingilizce sistem Microsoft Windows 7 (32-bit/64-bit ')

Microsoft Windows 8.172 (32-bit/64-bit 1)
Microsoft Windows Server 2003 (32-bit) . .
Microsoft Windows Server 2008 (32-bit/64-bit ') ya da Microsoft Windows Server 2008R2 (64-bit ")

Kisisel bilgisayar Intel'li Windows bilgisayarlari (x86 islemci) Intel 32 bitli (x86 islemci) ya da 64 bitli (x64 tabanli
islemci) Windows bilgisayarlari
CPU Microsoft tarafindan onerilen islemci Microsoft tarafindan énerilen islemci
(1 GHz ya da daha hizlisi tavsiye edilir) (2 GHz ya da daha hizlisi tavsiye edilir)
Hafiza Min. 512 MB (min. 1 GB tavsiye edilir) Min. 1 GB (min. 2 GB tavsiye edilir)
Sabit disk En az 400 MB kullanilabilir alan

"1 Bu yazilim WOW64 (Windows-On-Windows 64) ile galisir. Miisteri uygulamasi 32 bit isleyecek sekilde olmalidir.
"2 Microsoft Windows 8.1 icin CX-Compolet 1.4 siirimi ya da daha Ustu gereklidir.
Not: PC lzerindeki USB portu, SYSMAC Gateway ve Windows Vista ya da daha Uzeri versiyonlardaki CX-One arasinda paylastirilamaz.

Kontrolor modelleri ve baglanmis aglar arasinda eslesme

Makine kontrolér modeli Kisisel bilgisayar tarafi
RS-232C usB Ethernet (LAN) Controller
Link
SYSWAY | SYSWAY- |CompoWay/| Cevresel FINS Ethernet | EtherNet/IP FINS
(Host Link | CV (Host F (PC'de Bus (FINS) igin
C modu) | Link FINS) master)
NJ5 CPU (Unite versiyonu 1.01 ya da daha Ustii) T Hayir Hayir Hayir Hayir Hayir Hayir Evet 2 Hayir
NJ3 CPU (Unite versiyonu 1.01 ya da daha i]sti])*1 Hayir Hayir Hayir Hayir Hayir Hayir Evet2 Hayir

"1 NJ kontrolorii baglamak igin, CX-Compolet/SYSMAC Gateway versiyonu 1.31 ya da daha Ustii gereklidir.

2 SYSMAC Gateway ile NJ serisi CPU unitesi arasindaki etiket data baglantilari, temel veri tipi de@iskeni, dizi degiskeni ve yapi degiskeni ile var olan CJ serisi teknik 6zellikleri icerisinde
olusturulabilir. SYSMAC Gateway yapi degiskeni igin hafiza tahsisi, CJ serisi ile aynidir.

Siparis bilgisi

CX-Compolet
Uriin Ozellikler Model
CX-Compolet] Bir bilgisayar ile kontroldrler arasindaki haberlesme igin programlar olusturmayi kolay |1 kullanici lisansi  |CX-COMPOLET-EV1-01L

hale getiren yazilim bilesenleri.
Bu paket Griin, CX-Compolet ve SYSMAC Gateway'i her birine 1 lisans saglayarak |5 kullanici lisansi |CX-COMPOLET-EV1-05L
birlestiriyor.

Desteklenen yuritme ortami: .NET Framework (1.1, 2.0, 3.0, 3.5 ya da 4.0)
Geligtirme ortami Visual Studio .NET%/.NET2003/.NET2005/.NET2008/.NET2010
Geligtirme dilleri: Visual Basic .NET, Visual C# .NET, Visual Basic slrimi 5/6™3
Desteklenen haberlesmeler: SYSMAC Gateway'e esit

10 kullanict lisansi |CX-COMPOLET-EV1-10L

Site kullanici lisansi [CX-COMPOLET-EV1-XXL

"1 Bilgisayar bagina bir lisans gereklidir.

"2 Sadece CX-Compolet 2003 versiyonu ile uyumlu bilesenler desteklenir. CIP haberlesmeleri igin, .NET2003'lin veya daha st bir versiyonun gelisim ortami gereklidir.
"3 Sadece SYSMAC Compolet v2 tarafindan ActiveX kontrolleri olarak saglanan fonksiyonlar, Visual Basic versiyon 5 ya da 6 igin desteklenir (sadece Windows XP).
Not: Sadece Unite versiyonu 1.01 veya daha Ustii olan NJ-serisi CPU Uniteleri ve CX-Compolet 1.31 versiyonu veya daha Ustl ile desteklenir.

SYSMAC Gateway

Uriin Ozellikler Model

SYSMAC Gateway | Windows galistiran kisisel bilgisayarlar igin haberlesme yazilimi. SYSMAC-GATEWAY-RUN-V1
FinsGateway fonksiyonlarinin yani sira, CIP haberlesmelerini ve etiket veri baglantilarini
(EtherNet/IP) destekler.

Bu paketin icerisinde 1 lisansli SYSMAC Gateway bulunmaktadir. (FinsGateway pakete dahildir.)
Desteklenen haberlesmeler: RS-232C, USB, Controller Link, SYSMAC LINK, Ethernet, EtherNet/IP

"1 Bilgisayar bagina bir lisans gereklidir.
Not: Sadece Unite versiyonu 1.01 veya daha Ustii olan NJ-serisi CPU Uniteleri ve SYSMAC Gateway 1.31 versiyonu veya daha Ustii ile desteklenir.
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a ¢gevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Cat. No. SysCat_I184E-TR-01A Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen ézellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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Secim tablosu — EtherCAT ve Ethernet ortami

_ Ethernet ve EtherCAT kablolar

= &
’ f’ "q.. - -.#.- & i -“ l“.
s 4 W/ %
Model Ethernet ara kablosu
Tip Her iki ucunda standart Her iki ucunda standart Her iki ucunda sertlestirilmis Her iki ucunda sertlestirilmis
konnektér bulunan kablo konnektér bulunan kablo konnektor bulunan kablo konnektor bulunan kablo
(RJ45 diiz/RJ45) (RJ45 diz/RJ45) (RJ45 diiz/RJ45) (M12 Dz/RJ45)
Ozellikler - Cat6a +Cat5 «Cat5 «Cat5
* 4 cift * 4 cift « Dort gekirdekli « Dort gekirdekli
« Cift blendajli SIFTP « Cift blendajli SF/UTP « Cift blendajhi SF/UTP « Cift blendajli SF/UTP
Kablo blendaj malzemesi Dusik Dumanli Sifir Halojen Politretan (PUR) Polivinilklorir (PVC) Polivinilklortr (PVC)
(LSZH)
Kablo rengi Sari, mavi ve yesil Yesil Gri Gri
Uzunluk 0,2,0,3,0,5,1,0,1,5,2,0,3,0, 0,51,0,15,2,0,30,50,75 0530,5,1,0,2,0,3,0,5,0,10, 03,0,5,1,0,2,0,3,0,5,0, 10,

5,0,7,5,10,15,20 m 10, 15,20 m 15m 15m

Sayfa 67 67 67 67

_ Ethernet ve EtherCAT konnektorler
L
A
i
i
Model Ethernet saha montaj fisleri Ethernet soketi

Tip Endustriyel RJ45 konnektori Sertlestiriimis RJ45 konnektorli  Kabin igcinde montaj kablosunu
sonlandirmak igin soket

Ozellikler - Metal RJ45 * Plastik RJ45 » RJ45 soket
* AWG22 — AWG26 igin * AWG22 — AWG24 igin * DIN ray montaji
Kablo rengi Krom Siyah Gri
Boyut 52 mm 52 mm 60 x 17,5 x 67 mm
Sayfa 67 67 67
_ Endiistriyel Anahtarlama Merkezi

Model
Port sayisi 5 5 3
Fonksiyonlar < EtherNet/IP icin QoS * EtherNet/IP igin QoS « EtherNet/IP i¢in QoS
» Otomatik MDI/MDIX + Otomatik MDI/MDIX » Otomatik MDI/MDIX
« Hata algilama: Yayin firtinasi
ve LSI hatasinin saptanmasi
10/100BASE-TX, Otomatik
Anlasma
Giig kosullar1 24 VDC (+ % 5) 24 VDC ( % 5) 24 VDC (+ % 5)
Boyut 48 x 78 x 90 mm 48 x 78 x 90 mm 25 x 78 x 90 mm
Montaj DIN ray DIN ray DIN ray
Sayfa 67 67 67
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Model Ethernet ara kablosu Ethernet montaj kablosu

Tip

Ozellikler

Kablo blendaj malzemesi
Kablo rengi
Uzunluk

Sayfa

Model
Port sayisi
Fonksiyonlar

Giig kosullan
Boyut

Montaj

Sayfa

Her iki ucunda sertlestirilmis
konnektdér bulunan kablo
(M12 Sag acil/RJ45)

*Catb
« Dort gekirdekli
« Cift blendajli SF/UTP

Polivinilkloriir (PVC)
Gri

0,3,0,5, 1,0, 2,0, 3,0, 5,0, 10,
15 m

67

Ethernet ve EtherCAT kablolar

Konnektdre sahip olmayan
kablo

*Cat5b

* 4 x 2 x AWG24/1
(Sert gekirdek)

« Cift blendajli SF/UTP

Politretan (PUR)
Yesil
100 m

67

EtherCAT dallandirma unitesi

EtherCAT baglant: slave’i

6

« Giig, Link/Eylem géstergesi
* Otomatik MDI/MDIX
« Referans saati

24 VDC (- % 15 ila + % 20)
48 x 78 x 90 mm

DIN ray

67

3

* Glg, Link/Eylem gostergesi

» Otomatik MDI/MDIX
* Referans saati

24 VDC (- % 15 ila + % 20)

25 x 78 x 90 mm
DIN ray
67

Konnektore sahip olmayan
kablo

*Cat5

*4 x 2 x AWG26/7
(BUKUIU gekirdek)

« Cift blendajli SF/UTP

Politretan (PUR)
Yesil
100 m

67
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Product Title Cat. No.
Machine automation [NX-series CPU unit hardware User manual W535-E1
controller NJ-series CPU unit hardware User Manual W500-E1
NX/NJ-series CPU unit software User Manual W501-E1
NX/NJ-series CPU unit motion montrol User Manual W507-E1
NX/NJ-series CPU unit built-in EtherCAT port User Manual W505-E1
NX/NJ-series CPU unit built-in EtherNet/IP port User Manual W506-E1
NJ-series database connection CPU unit User Manual W527-E1
NJ-series SECS/GEM CPU unit User manual W528-E1
NJ-series CPU unit Startup Guide W513-E1
NJ-series CPU unit motion control Startup Guide W514-E1
NX/NJ-series instructions Reference Manual W502-E1
NX/NJ-series motion control instructions Reference Manual W508-E1
NX/NJ-series troubleshooting Troubleshooting Manual |W503-E1
CJ-series analog /0 units for NJ-series CPU unit Operation Manual W490-E1
Operation Manual W498-E1
CJ-series temperature control units for NJ-series CPU unit Operation Manual W491-E1
CJ-series ID sensor units for NJ-series CPU unit Operation Manual Z317-E1
CJ-series high-speed counter units for NJ-series CPU unit Operation Manual W492-E1
CJ-series serial communications units for NJ-series CPU unit Operation Manual W494-E1
CJ-series EtherNet/IP units for NJ-series CPU unit Operation Manual W495-E1
CJ-series DeviceNet units for NJ-series CPU unit Operation Manual W497-E1
CJ-series CompoNet master units for NJ-series CPU unit Operation Manual W493-E1
Software Sysmac Studio Operation Manual W504-E1
110 NX-series EtherCAT coupler unit User Manual W519-E1
NX-series EtherNet/IP coupler unit User manual W536-E1
NX-series digital I/O units User Manual W521-E1
NX-series analog I/O units User Manual W522-E1
NX-series position interface units User Manual W524-E1
NX-series system units User Manual W523-E1
NX-series Data Reference Manual [W525-E1
GX-series User Manual W488-E1
Safety NX-series safety control units User Manual Z930-E1
Reference Manual Z931-E1
Servo system Accurax G5 EtherCAT rotary servo system User Manual 1576-E1
Accurax G5 EtherCAT linear servo system User Manual 1577-E1
Integrated servo motor User manual I103E-EN
Frequency inverter  |MX2 inverter User Manual 1570-E2
Quick Start Guide 1129E-EN
RX inverter User Manual 1560-E2
Quick Start Guide 1130E-EN
MX2/RX EtherCAT communication unit User Manual 1574-E1
Vision FH series vision system User Manual Z340-E1
FH series vision system processing item function Reference Manual Z341-E1
FH series vision system communication settings User Manual Z342-E1
FH series vision system for Sysmac Studio Operation Manual Z343-E1
FQ-M series specialized vision sensor for positioning User Manual Z314-E1
Sensing ZW displacement measurement sensor User Manual Z332-E1
N-Smart EtherCAT sensor communication unit User Manual E429-E1
HMI NA-series programmable terminals Hardware Manual V117-E1
Software Manual V118-E1
Device Connection Manual|V119-E1
Quick Start Guide V120-E1

www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Not

Daima miikemmeli sunma ¢abamiza ragmen, Omron Avrupa BV ve/veya yan kuruluslari ve Omron Avrupa BV'ye bagli sirketler bu katalogdaki bilgilerin dogrulugu ya da eksil gi hakkinda garanti ya da herhangi bir beyanda bulunmamaktadir.
Bu katalogdaki tiriin bilgileri dolayli satilabilirlik, zel bir amaca uygunluk veya telif haklarina uygunluk garantileri dahil ve bunlarla sinirl olmamak dizere, herhangi bir agik veya dolayli garanti verilmeden ‘oldugu gibi” sunulmaktadir. Kanunlara gére dolayli
garantilerin hari¢ tutulmasinin gegerli olmamasi durumunda, ilk bastaki haric tutmanin icerigine ve amacina en yakin, gegerli hari¢ tutma uygulanacaktir. Omron Europe BV ve/veya yan kuruluslari ve Omron Europe BV'ye bagl sirketlerin drcinler, 6zellikleri

ve veriler tizerinde 6n bildiri olmaksizin istedikleri zaman degisiklik yapma haklar bulunmaktadir. Bu katalogda bulunan bilgiler gtincel olmayabilir ve Omron Europe BV ve/veya yan kuruluslan ve Omron Europe BV'ye bagl sirketler bu bilgileri gtincelleme
taahhiidiinde bulunmamaktadir.
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