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1. PID REGLERING AV VENTILATIONFLAKTAR OCH VATTENPU MPAR

System:

1.1. Val av regleringsmetod (Parameter A044)

For PID reglering pa en flakt och renvattenpump, ska en passande V/f karakteristik valjas.
Med frekvensriktaren har vi méjlighet att vélja 4 olika korsatt.
Instalining sker i parameter A044: VAlj Installning 1 eller 3 fér reglering med PID

Parameter A044
Varde Installning Beskrivning
Pump och ventil applikationer nar
0 Konstant moment hastigheten &r konstant och

automatisk energisparfunktion

Pump och ventil applikationer med

PID reglering

Anvandas inte for pump och ventil
applikationer

Kan anvandas for applikationer dar det
kravs kraftigs accelerationer och

3 Sensorless Vector kontrolll deaccelerationer och PID reglering. Vid
Val av Sensorless Vector kontroll, ska en
Auto-tuning utféras. Se Snabb-start

1 Variabelt moment

2 Valfri karakteristik

OEE-SE 5
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1.2.

1.3.

1.4.

Aktivering av PID reglering (Parameter A071)

Parameter AO71
Varde Installning
0 Inte Aktiverad
1 Aktiverad (Normal reglering)
2 Aktiverad (PID reglering)

Val av referens borvarde for PID (Parameter AO  01)

Parameter AO01
Varde Installning Beskrivning
0-10VDC =l 0 — 100%
Analog ingang [Terminal O] Skalering sker i parameter A011 till AO15
(FabriksInstéllning)
Analog ing&ng [Terminal OI] 4-20mA. svare il 0 ~100%
1 Skalering sker i parameter A101 till A105
Styrs via Digitala ingangar.
Digitala ingangar satts i parameter C003 till
Fast referenser [Terminal 3 — 7] Coo7
Fasta referenser satts i parameter A019 till
A035
2 Kontrolllpanel Borvarde satts i parameter FO01
3 Modbus kommunikation
[Terminal SP och SN]
6 Puls ingang [Terminal EA] 24 VDC niva
Val av start/stopp(Parameter A002)
Parameter A002
Varde Installning Beskrivning
1 Digitala ingangar [Terminal 1 och 2] (FabriksInstalining)
2 Kontrolllpanel [RUN knap]
Modbus kommunikation
3 [Terminal SP och SN]
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1.5. Val av aterkoppling fran tryck/flodesgivare (P arameter A076)
Parameter AO76
Varde Instéllning Beskrivning
N . 4 —-20 mA.
0 Analog ingang [Terminal Ol] (FabriksInstallning)
1 Analog ingang [Terminal O] 0-10VDC
3 Modbus kommunikation
[Terminal SP och SN]
4 Puls ingang ([Terminal EA] 24 \VVDC
1.6. Monitor
Parameter Beskrivning Enhed
doo1 Utgangsfrekvens [Hz]
do02 Utgangsstrom [ Amp. ]
doo4 Aterkoppling frén tryck/flodesgivare: 0-100[ %]
do14 Monitorering av effekt [ kw]

1.7. 123... Kom-igang

Step Installning Parameter

1. Aktivering av PID reglering Parameter A0O71 = 1 ( PID Aktiverad)

2. Instéllning av regleringsmetod Parameter A044 =1 (Variabelt moment)

3.. Installining av maximal hastighet Parameter A004 = xx Hz

4. Instalining av motorskydd Parameter BO12 = xx Amp.

5.. Val av referens borvarde for PID Parameter A001= 2 (Kontrolllpanel)

6.. Val av start/ st Parameter A002 = 1 (Digitala ingangar)

7 Instalining av ramptider Parameter FO02 = 20-60 sek. (Accelerati_on)
Parameter FO03 = 20-60 sek. (Deceleration)

8.. Instélining av bérvarde Parameter FOO1 = xx.xx (Bérvarde 0 — 100%)

NOTE: Om regleringen ar orolig justera P forstarkningen ned och/eller | tiden .

OEE-SE
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1.8. Relaterade parameter

Funktion Parameter Beskrivning
Bruk av PTC motstand C005 Ingang 5 satts till funktion 19 [PTC]
motorskydd C085 Skaleringsfaktor for PTC ingang
00: Deacceleration till stopp
Stopppmetod b091 01: Frirulla till stopp
(kom ihdg att satte hastighetssokning)
b091 01: Frirulla till stopp
b088 Aktivering av hastighetssokning
Hastighetssokning b029 Deacceleration vid sokning av hastighet
b030 01: Start fra Ma_\x. hastighet
(Annat kan Valjes)
Skalering ad display AQ075 100% x Faktor (AQ75)
Installining av maximal hastighet A004 0—-400 Hz
Instélining av motorskydd b012 Amp.
. . A061 Max. hastighetsgrans
Hastighetsgranser A062 Min. hastighetsgrans
A072 Prortionalband
Justering av PID parameter A073 Integraltid
A074 Differentialtid
Begransning av PID utgang A078 Hysteres av borvarde
PID feed forward A079 Aktiv
. A156 Frekvensgrans
PID sleep funktion Al57 Tidsfordrojning
Co21 Utg. [11] satts till funktion 31 [FBV] eller
C022 Utg. [12] satts till funktion 31 [FBV] eller
Digitala utgangar for max./min.
gransr av PID utgang. C026 Utg. [AL1, AL2] satts till funktion 31
[FBV]
C052 Max. grans 0 — 100 %
C053 Min. grans. 0 — 100%
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2. PID reglering pa skruvkompressor

2.1. Val av regleringsmetod (ParameterA044):

For PID reglering pa en skruvkompressor ska en passande V/f karakteristik véljas.
Med frekvensomriktaren har vi méjlighet for, att vélja 4 olika korsatt. Installning sker i
parameter A044: Valj Installning 3 for reglering med PID

Parameter A044
Varde Instéllning Beskrivning
Pump och ventil  applikationer
0 Konstant moment hastigheten ar konstant och
automatisk energisparfunktion
1 Variabelt moment Pump_ och ventil applikationer med PID
reglering
> Valfri karakteristik Anv?findgs inte for pump och ventil
applikationer
Anvandas for denne applikation,
da kompressoren som ofta kraver:
Litet moment vid start, utan tryck i
behallaren
Hoégt moment vid start, med tryck i
3 Sensorless Vector kontrolll behallaren
Vid Val av Sensorless Vector kontroll,
ska en Auto-tuning utforas. Se
Snabb-start
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

Aktivering av PID reglering (Parameter A071)

Parameter AO71
Varde Installning
0 Inte Aktiverad
1 Aktiverad (Normal reglering)
2 Aktiverad (PID reglering)

Val av referens borvarde for PID (Parameter AO  01)

Parameter A001

Varde Installning Beskrivning
0 — 10 VDC svare till 0 — 100%
Analog ingang [Terminal O] Skalering &ndras i parameter A011 till AO15
(FabriksInstéllning)
Analog ing&ng [Terminal OI] 4-20 mA. svare il 0 -~ 100%
1 Skalering sker i parameter A101 till A105
Styrs via Digitala ingangar.
Digitala ingangar satts i parameter
Fasta referenser [Terminal 3 — 7] €003 till coo7
Faste referenser indtastes i parameter A019
till AO35
2 Kontrolllpanel Borvarde instélls i parameter FOO1
Modbus kommunikation
[Terminal SP och SN]
6 Puls ingang [Terminal EA] 24 VDC niva

Val av start/stopp (Parameter A002)

Parameter A002
Varde Installning Beskrivning
1 Digitala ingangar [Terminal 1 och 2] (FabriksInstallning)
2 Kontrolllpanel [RUN knap]
Modbus kommunikation
3 [Terminal SP och SN]

Val av aterkoppling fran tryck/flddesgivare (P arameter AQ76)

Parameter A076

Varde Installning Beskrivning
N : 4 —-20 mA.
0 Analog ingang [Terminal Ol] (FabriksInstalning)
1 Analog ingang [Terminal O] 0-10VDC
3 Modbus kommunikation
[Terminal SP och SN]
4 Puls ingang ([Terminal EA] 24 VDC

OEE-SE 10



Applikationsguide

MX2

2.6.

2.7.

Monitor
Parameter Beskrivning Enhed
doo1 Utgangsfrekvens [Hz]
d002 Utgangsstrom [ Amp. ]
doo4 Aterkoppling frén tryck/flodesgivare 0-100[ %]
do14 Monitorering av effekt [ kw]

123... Kom-igang

Step Beskrivning Parameter
1. Aktivering av PID reglering Parameter A071 = 1 ( PID Aktiverad)
2. installning av regleringsmetod Parameter A044 = 3 (Sensorless Vector kontroll)
3.. Installining av maximal hastighet Parameter A004 = 50 Hz
4. Instalining av motorskydd Parameter BO12 = xx Amp.
5.. Val av referens borvarde for PID Parameter A001= 2 (Kontrolllpanel)
6.. Val av start/stopp Parameter A002 = 1 (Digitala ingangar)
Parameter FO02 = 2 - 10 sek. (Acceleration)
7.. Instélining av ramptider Parameter FOO3 = 2 - 10 sek.
(Deceleration)
8.. Instélining av bérvarde Parameter FOO1 = xx.xx (Setpunkit 0 — 100%)

NOTE: Om regleringen ar orolig justeres P forstarkningen ned och/eller | tiden .

OEE-SE
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2.8. Relaterade parametrar

Funktion Parameter Beskrivning
Anvanding av PTC C005 Ingang 5 satts till funktion 19 [PTC]
motstand for motorskydd C085 Skalerings faktor for PTC ingang
Skalering av display AQ75 100% x Faktor (AQ75)
Installning av maximal hastighet A004 0—-400 Hz
Moment grans (Fram (cw)/ power) b041 0—255 %
Moment grans (Fram (cw)/ b042 0 — 255 %
regenerering)
Moment grans (Bak (ccw)/ power) b043 0 — 255 %
Moment gréans (Bak (ccw) / b044 0 — 255 %
regenerering)
Instalining av motorskydd b012 Amp.
. N A061 Max. hastighetsgrans
Hastighetsgransr A062 Min. hastighetsgrans
AQ072 Prortional band
Justering av PID parameter A073 Integraltid
A074 Differential tid
Begransning av PID utgang AQ078 Hysteres av borvarde
PID feed forward AQ079 Aktiv
. A156 Frekvensgrans
PID sleep funktion A157 Tidsférdrojning
Co21 Utg. [11] séatts till funktion 31 [FBV] Eller
Utg. [12] séatts till funktion 31 [FBV] Eller
- o ; . C022
Digitala utgangar for max./min.
gransr av PID utgang. Utg. [AL1, AL2] satts till funktion 31
C026
[FBV]
C052 Max. grans 0 — 100 %
C053 Min. grans. 0 — 100%

OEE-SE 12
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3. Energisparfunktion

Denne funktion gor det maojligt for frekvensomriktaren, att leverera minst méjliga effekt till motorn, for
att behalla hastighet vid en given frekvens.
Funktionen fungerar bast, nar kdrningshastigheten &r konstant, och konstant moment kérning
anvandas. Frekvensomriktaren kommer da justera ned utgangsspanningen, som automatisk
anpassas momentet.

Moment

Reglera
d

Spjallve
/ ntil

Frek. reglering med

/energisparfunktion

Flow

0 1 —i T — " ) T
1} aim ;1117 (1] ) a104 a108 ain BI[
Frequoncy (H)
25Hz 50Hz
3.1. 123... instéllning
Step Installning Beskrivning
1. | Aktivering av A085 = 01 Aktivering
automatisk
A086 = xx styr forstarkning.
(FabriksInstallning = 50)
> Justering av responstid for
- reglering av spanning En Installning pa 0,0 ger langsam respons, med
hog nogrannhet, medan en installning pa 100 ger
en snabb respons med lag nogrannhet.
OEE-SE 13
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4. Simpel positionering med MX2

Med simpel positionering, ar det mgjligt att anvanda 8 inbyggda positioner i frekvensomriktaren. Alla
positioner &r som utgangspunkt absoluta och kommer kéras efter nedenstdende schema.
Nollstallning av aktuell position gérs med digital ingdng eller via kommunikation, om detta anvands.
Efter en referenskoérning, nollstélls den aktuella positionen.

Pos. 1 =-1500 Pos.0=0 Pos. 3 = 3000

l l

Pos. 2 = 1000

Ex. Produkt star som utgangspunkt vid pos. 0, sen kérs nedenstaende kérningar:

Kor till pos. 3: Motorn kors automatisk i positiv riktning tills position 3000 &r nadd
Kor till pos. 1: Motorn kors automatisk i negativ riktning tills position -1500 &r nadd
Kor till pos. 2: Motorn kors automatisk i positiv riktning tills position 1000 &r nadd
Kor till pos. O: Motorn kors automatisk i negativ riktning tills position 0 ar nadd

OEE-SE 14
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En avikelse i kdrning som nedan:

Run signal |

Position start

Hastighet [~ 72

ON

ON

frekv

Om positionen &r sa litem att den énskade
hastigheten inte kan nas, deaccelererer

i Kryp hastighet

/ (P015)

Position fardig

» Position

4.1. Val av regleringsmetod (ParameterA044):

For kérning med positionering skall en passande V/f karakteristik véljas.

Med frekvensomriktaren har vi mdéjlighet att valje 4 olika karakteristiker.

Instalining sker i parameter A044: VAlj Instéllning 3 for kdrning med positionering. Installning
0 (Konstant moment) kan véljas, men da blir regleringen lika konstant.

Parameter A044
Varde Installning Beskrivning
Anvands for denne applikation, da
frekvensomriktaren skall ha full kontroll
over motorn, samt skall kunne kéras
kontrollleret vid valdig laga hastigheter.
3 Sensorless Vector kontroll

Vid Val av Sensorless Vector kontroll,
ska en Auto-tuning utforas. Se
Snabb-start

4.2. Aktivering av simpel positionering (Parameter P012)

Parameter P012
Varde Beskrivning
00 Simpel positionering inte aktiv
01 Simpel positionering aktiv

OEE-SE
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4.3. Aktivering av Pulsgivaringang (Parameter P003)

Parameter PO03
Varde Beskrivning
00 For korning med pulsgivaraterkoppling

4.4. Val av pulsgivarsignal (Pamameter P004)

Parameter P004
Varde Beskrivning
00 Enkel fas [A], Terminal [EA]
01 A/B fase (90° forskjutning) 1 ([EA] och [EB]
02 A/B fase (90° forskjutning) 2 ([EA] och [EB]
03 Enkel fas [A], Terminal [EA] och riktningssignal [EB]

4.5. Installning av pulsgivarupplésning (Parameter PO11)

Parameter PO11
Varde Beskrivning
32 ~
1024

Pulsgivarupplésning per motorvarv.

4.6. Installning av kryp hastighet (Parameter PO15)

Parameter P015
Varde Beskrivning
0,50 ~10.00 | Kryp hastighet [HZ]

Note: Justeres /ned, om positionen inte blir bra.

4.7. Installning av maximal hastighet (Parameter PO 55)

Parameter PO55
Varde Beskrivning
1.0~32.0 | Maximal hastighet fran pulsgivare [Hz]

OEE-SE 16
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4.8.

4.9.

Val av aktivering av positioner (Parameter AO0O  2)

Parameter PO04

Varde Beskrivning
01 Digitala ingangar [Terminal 3 till 7]
03 Modbus kommunikation [Terminal SP och SN]

installning av Digitala ingangar (Parameter CO 03 ~ C007)

Parameter C001 ~ C007

Terminal Parameter Beskrivning
3 C003 66...[CP1] multi positions switch (1)
4 C004 67...[CP1] multi positions switch (2)
5 C005 68...[CP1] multi positions switch (3)
6 C006 69...JORL] Origin limit switch vid refernskdrning
7 C007 70...JORG] Start av referenskoérning
Note: Ovanstaende installning ar ett forslag.
OEE-SE 17
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4.10. Referenskorning (Parameter PO68 ~ 071)

Parameter P068 ~ P071
Parameter Beskrivning Varde
- 00...L&g hastighet
P068 Referenskérningsmetod 01...HOg hastighet
- - 00...Fram (cw)
P069 Referenskoérningsriktning 01...Bak (ccw)
P070 Sokning vid v hastag 0 till 10 Hz.
PO71 So6kning vid hdg hast 0 till 400 Hz.

Note: Refernskorning startas som ex. i 6.1.8 med digital ingang 7. Vid aktivering av
digital ingang 6 (Refernsnolla), ar refenskérningen fardig och aktuell position nollstalls.

Nollpunkts korning vid lag hastighet (P068=00)
1. Motorn accelererar upp till den

ORG
| ON installda hastigheten (P070).
ORL y . .
- o 2. Motor kér med lag hastighet.
Uta & - L0 Nastighet 3. Motorn stoppar, ndr ORL signalen
gangs (PO70)
Teekvens aktiveras.
(3)
Origin Position
Nollpunkts korming vid hog hastighet (POB8=01) 1. Motorn accelererar upp till den
installda hastigheten (P071).
ORG ON ) . .
I P 2. Motor kér med hog hastighet.
ORL - [ on } y
: 3. Motorn retarderar ndr ORL
@ —— signalen aktiveras.
i . (POT1)
- ; V&} 4. Motorn andrar riktning och kér
' S med 13g hastighet (P070)

Lag hastighet
(PO70)

5. Motorn stoppar, nar ORL signalen
forsvinner.

OEE-SE 18
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4.11. 123... Kom-igang

Step Beskrivning
1. Installning av regleringsmetod A044 = 3 (Sensorless Vector kontroll)
2. Aktivering av simpel positionering P012 = 00: Simpel positionering aktiv
3.. Aktivering av encoder ingang P003 = 00: For korning med pulsaterkoppling
. . P004 = 01: A/B fase (90° forskjutning) 1 (JEA] och
4. Val av pulsgivarsignal [EB]
5.. Installning av pulsgivare P011 = Pulser per. motorvarv.
6.. Installning av kryphastighet P015 = Kryphastighet [HZ]
7. Instalining av maximal hastighet P055 = Maximal pulstag fran pulsgivare [Hz]
vid positionering
8.. Val av positioner P004 = Digitala ingangar [Terminal 3 till 7]
Term. 3: C003 = 66...[CP1] multi positions switch (1)
Term. 4: C004 = 67...[CP1] multi positions switch (2)
9 Instalining av Digitala ingangar Term. 5: 69...[ORL] Origin limit switch vid
v referenskérning
Term. 6: 70...[ORG] Start av nulpunktskdrning
P068: 00...Lag hastighet
10.. Refernsskdrning P069: 00...Fram (cw)
P070: 5 Hz lag hastighetsvarde
4.12. Monitor
Paramete Beskrivning Enhed
r
doo1 Utgangsfrekvens [Hz]
doo2 Utgangsstrom [ Amp. ]
doo3 Rotationsriktning 0: St, 1: Fram, 2: Bak
d029 Onskad position Pulser
do30 Aktuell position Pulser
4.13. Relaterade parameter
Funktion Parameter Beskrivning
Miukvaruaranser P0O72 Grans Fram (cw): O till 268435455
) 9 P073 Grans bak (ccw): -268435455 till 0
Installining av maximal hastighet A004 0—-400 Hz
Instalining av motorskydd b012 Amp.
Instélining av motorskydd B012 Amp.
Hastighetsaranser A061 Max. hastighetsgrans
9 9 A062 Min. hastighetsgrans
Mekanisk broms Se avsnit ” Kontrolll kérning med mekanisk broms”
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4.14. Felkoder

Fejlkode
Fejlkode Beskrivning Arsag / Avhjélpning
. . Kontrollera att pulsgivare ar ansluten pa
E80 Pulsgivare inte ansluten EA/EB/ L. Signalen skall vara 24 VDC
Om motor hastigheten >= maximal frekvens
E81 Fér hdg motor hastighet (kAOO4) X feldetekteringsnivé (P0O26) ",
ommer frekvensomriktaren stoppa och
felkoden visas.
Om position dverstiger positioneringsfonstret
ES3 Positioneringsfel (P072-P073), kommer frekvensomriktaren
stoppas och felkoden visas.
Omriktarstatus
Kode Beskrivning
0 Under start eller initialisering
1 Stopp
2 Deacceleration
3 Konstant hastighet
4 Acceleration
5 OHz referens och start kommando
6 Start
7 DC bromsning
8 Overbelastning
OEE-SE 20



Applikationsguide MX2

5. Kontroll av kérning med mekanisk broms

a0 - \

+—Pos3

«— Pos?2

+—Pos1

Med Broms kontrolller det mdjligt att styra en extern broms fér ex. Lodrata rérelser. Funktionen kan
kombineres med kdrning, dar simpel positionering anvands.

For aktivering av denna funktion, sétt parameter B120 = 01

= FOO
Utgangs frekvens \ o3
FOoO2
\ / b125
b Foo3
Fopz b1 R P
b L ~ hT123 i
h122
(1) &)
— e . -
Start signal
0. : b121
Digital utgang
[19: BRK]
Digital ingéng
[44: BOK]
. & .6,
biz b124
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5.1.

5.2.

Beskrivning

1.

Nar frekvensomriktaren far start signal, accelererer motorn med tiden (F002) till Brake
Release Frequency Setting (B125).

N&r Motorn ar accelereret till hastigheten "Release Frequency Setting”, vanter
frekvensomriktaren med tiden (b121), darefter 6ppnas Broms med en digital utgang (19:
BRK). Om frekvensomriktarens utgangsstrom, i b126, inte ar natts,kommer Bromsen inte
Oppna och en felsignal (20: BER) aktiveras. Denne funktion satts via en digital utgang C021
och C022.

Néar bromsen ar 6ppen med den Digitala utgang (19: BRK), forvantar frekvensomriktaren en
signal om att bromsen ar 6ppen. Signalen fran bromsen kopplas till en digitalingdng och
programmeres till funktion (44: BOK) signalen skall komma innan tiden i (b124). Om
frekvensomriktaren inte far signalen fran bromsen tid, kommer felsignalen (20: BER)
aktiveras. Denna funktion satts via en digital utgang.

Nar signalen fran bromsen ar registrerad innan tid i b124, startas vantetiden i b122. Nar
tiden &r klart, accelererar motorn till begard hastighet.

Nar frekvensomriktaren stoppas, deaccelererar motorn i tiden (FO03) ner till hastigheten
installt i b127. Nar motorn nar hastigheten i b127, stéangs bromsen till motorn och broms
vantetiden b124 startas.

Om frekvensomriktaren inte registrerar ingangssignalen (44:BOK) fr&n bromsen innan tiden
b124 &r klart, kommer felsignalen (20: BER) aktiveras. Denna funktion satts via en digital
utgang.

Nar frekvensomriktaren har registreret signalet (44: BOK), startas tiden b123. Nar tiden ar
klar, deaccelererar motorn till 0 Hz.

Note: Ovanstaende korning forutsatter att en digital ingang anvandas for indikation
att bromsen ar 6ppen (44: BOK).
Funktionen séatts pa en digital ingang terminal 1 till 7 (C001 ~ C007). Om
BOK signalem inte ar satt till en digitalingang, kommer:
Tiden i b122 startas nar bromsn &r 6ppen under start
Tiden i b123 startas nar bromsen &r stangd vid stopp

Val av hastighetsreferens (Parameter A001)

Parameter A0OO1
Varde Instéllning Beskrivning
0 —10 VDC svare till 0 — 100%
Analog ingang [Terminal O] Skalering foretages i parameter A011 till AO15
(FabriksInstallning)
Analog ingang [Terminal Ol] 4- 20.mA. svare till .O — 100% .
1 Skalering foretages i parameter A101 till A105
Styrs via Digitalingangar.
Digitaling&ngar satts i parameter
Fast referenser [Terminal 3 — 7] C003 till coo7
Fasta referenser satts i parameter A019 till
A035
2 Kontrolllpanel Borvarde satts i parameter FO01
3 Modbus kommunikation
[Terminal SP och SN]
6 Puls ingang [Terminal EA]
OEE-SE 22
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5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

5.7.

5.8.

Val av start/stopp (Parameter A002)

Parameter A0O02
Varde Installning Beskrivning
1 Digitala ingangar [Terminal 1 och 2] (FabriksInstalining)
2 Kontrolllpanel [RUN knap]
Modbus kommunikation
3 [Terminal SP och SN]

Instéallning av digitalingang for registrering om Broms ar oppen (Parameter CO01 —
C007)

Parameter C001 — C007

Varde Beskrivning

44 BOK: Broms OK

Instéllning av digitalutgang for Bromsfel (Parameter C001 — C0Q7)

Parameter C021, C022 eller C026

Varde Beskrivning

20 BER: Broms fel

Installning av digitalutgang for aktivering av Brom s (Parameter C021, C022 — C026)

Parameter C021, C022 eller C026

Varde Beskrivning

19 BRK: Broms aktiveringssignal

Aktivering av Bromskontroll (Parameter b120)

Parameter b120
Varde Beskrivning
0 Broms kontroll Frankopplad
1 Broms kontroll Aktiverad

Bromsfordrojning for Broms 6ppna (Parameter bl 21)

Parameter b121

Varde Beskrivning

0,00 ~ 5,00 | Bromsférdrojning for Broms dppna [Sek.]
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5.9. Bromsférdrojning broms 6ppna, for acceleration (Parameter b122)

Parameter b122

Varde Beskrivning

0,00 ~ 5,00 | Bromsférdrojning vid Broms dppna for acceleration [Sek.]

5.10. Bromsfordrdjning for Broms stanga, vid stopp (Parameter b123)

Parameter b123

Varde Beskrivning

0,00 ~ 5,00 | Bromsférdrojning for Broms stanga, vid stopp (Sek.]

5.11. Bromsfordrojning for Broms stéanga, nar Broms ok registreras (Parameter b124)

Parameter b124

Varde Beskrivning

0,00 ~ 5,00 | Bromsférdrojning fér Broms stanga, nar Broms ok registreras [Sek.]

5.12. Hastighet for Broms 6ppna (Parameter b125)

Parameter b125

Vérde Beskrivning

0,00 ~ 400.00 | Hastighet for Broms 6ppna [Hz]

5.13. Utgangsstrom for Broms dppna (Parameter b126)

Parameter b126

Varde Beskrivning

0,00 ~ xx,xx | Utgangsstrom for Broms 6ppna [A]
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5.14. 123... Installning

Step Installning Beskrivning
1. Val av hastighetsreferens A001 = XX
2. Val av start/stopp A002 = XX
Instéllning av digitalingang for Term. 3: C003 = 44 BOK: Broms OK signal
3. registrering av om Broms &r
oppen
4. Insf[alln_lng av digitalutgang for Term. 11: C021 = 19 BRK: Broms aktiveringssignal
aktivering av Broms
5. g‘fgﬂ?'”g av digitalutgang for Term. 12: C022 = 20 BER: Bromsfel
6.. Aktivering av Bromskontroll b120: 00 Bromskontroll aktiverad
7 I?romsfordrolnlng fér Broms b121: 0.5 sek.
Oppna [Sek.]
8. ?romsfordromlng for_ Broms b122: 0.5 sek.
Oppna, vid acceleration
9. Br_pmsfo_rdromlng fér Broms b123: 0,5 sek.
stang, vid stopp
Bromsfordrojning for Broms
10.. stang, nar Broms OK registreres b124: 0,5 sek.
11.. Hastighet for Broms 6ppna b125: 1 Hz
12 .. Utgangsstrom fér Broms dppna b126: xx A
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6. Moment kontroll

6.1. Val av reglering metod (ParameterA044):

For kérning med moment kontrolllskall en passande v/f karakteristik Valjas.

Med frekvensomriktaren har vi mgjlighet att vélje 4 olika karakteristiker.

Karakteristiken stalls in i parameter A044: Valj Installning 3 for kdrning med moment kontroll, da
frekvensomriktaren ska ha full kontroll 6ver motorn for att anpassa momentet.

Parameter A044

Varde Installning Beskrivning

Anvandas for denne applikation, da
frekvensomriktaren ska ha full kontroll ver
motorn, samt skall kunna koéras kontrollerat
vid l&ga hastigheter.

3 Sensorless Vector kontroll
Vid Val av Sensorless Vector kontroll,
skall man gora en Auto-tuning. Se
Snabb start

6.2. Val av moment referens (Parameter PO33)

Parameter PO33

Varde Instéllning Beskrivning
0 — 10 VDC svare till 0 — 100%
1 Analog ingang [Terminal O] Skalering foretages i parameter A011 till AO15

(FabriksInstallning)

4 — 20 mA. svare till 0 — 100%

3 Analog ingang [Terminal Ol] Skalering foretages i parameter A101 till A105

2 Kontrolllpanel Borvarde indstill es i parameter P034
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6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

Val av start/stopp(Parameter A002)

Parameter A002
Varde Installning Beskrivning
1 Digitala ingangar [Terminal 1 och 2] (FabriksInstalining)
2 Kontrolllpanel [RUN knap]
Modbus kommunikation
3 [Terminal SP och SN]
Aktivering av momentkontroll (Parameter CO01 -  C007)
Parameter C001 — C007
Varde Beskrivning

52 ATR: Moment kontroll aktiv

Nar digital ingadng ar hég, ar momentkontroll
aktiv

Hastighetsgrans vid moment kontroll vid koérning Fra m (Parameter P039)

Parameter PO39

Varde Beskrivning

0~ 120 | Moment hastighetsgréns Fram [HZ]

Hastighetsgrans vid momentkontroll vid kérning baka t (Parameter P040)

Parameter P040

Varde Beskrivning

0~ 120 | Moment hastighetsgrans bakat (ccw) [HZ]

123... Instéllning

Step Beskrivning

1. Instéllning av regleringsmetod A044 = 3 (Sensorless Vector kontroll)

2. Val av moment referens P033 = 2: Kontrolllpanel [P034]

3.. Val av start/ stop A002 = 2: Kontrolllpanel [RUN knap]

4. Aktivering av momentkontroll Term. 3: C003 = 52 ATR: momentkontroll aktiv

5. I-!astl_gh(_atsgrans momentkontrolll P039 = 10 %
vid kérning Fram

6. I-!astl_gh(_atsgran§ momentkontrolll PO40 = 10 %
vid kérning bakat
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7. Modbus till PLC

Det blir allt mer vanligt att vilja kommunicera till frekvensare genom en buskommunikation. Det héar
avsnittet forklarar hur du pa ett enkelt satt staller in MX2 for att kunna kommunicera via den
inbyggda Modbus kommunikationen till Omrons CP1 serie PLC.

7.1. Inkoppling

7.1.1. MX2

Som bilden nedan visar att 2-trdds kommunikationen kopplas in pd SN och SP. Notera att RJ45
kontakten (RS-422) ar endast fér en extern operatorspanel.

UsB

Dip Switch for terminerings motstand

‘SN|\?‘6|5‘4‘3‘1|||L|PLC|PTJ
DI Ed|EA|H| O O L [AMlcmz]1z] it I
- BIEEEA S —

R5-422
(Extern operatirspanel)

R5-485
(Modbus)

Terminering natverks inkoppling  — RS-485 inkopplingen maste termineras vid varje fysiska slut
for att fa bort elektroniska reflektioner och hjalpa till att minska kommunikations fel. MX2 har en
inbyggd 200 Ohm motstdnd som aktiveras med hjalp av en dip switch(Se bilden ovan). Val;j ett
termineringsmotstand som matchar den karakteristiska impedans som néatverkskabeln har.
Diagrammet nedan visar ett exempel pa ett natverk och de nédvandiga slutmotstand vid varje slut.
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External device
(Master)

[ 0
J

<
13

7.1.2. Koppling schema CP1L

For PLC (CP1 serien) behovs en CP1W-CIF11(RS-422A/485) optionskort for att kunna
kommunicera med MX2. CP1W-CIF11 har dip-switcharna pa baksidan av optionskortet och de
ska var installt pa foljande satt.

(Baksidan)

==,

CPU enhets kopplingen
Dip Switchar

sp SN v V \/
[sp [sn] [sp [sn | [sp [sn |
@ MXZ (No.2) MX2 (No3) MX2 (No.n)
@E !
L%]mn
MXZ2 (No.1)

Pin Settings
1 ON ON (both ends) Terminating resistance selection
OFF |OFF
2 ON 2-wire 2-wire or 4-wire selection (See
OFF | 4-wire note 1.)
3 ON 2-wire 2-wire or 4-wire selection (See
OFF | 4-wire note 1.)
4 Not used.
5 ON RS control enabled RS control selection for RD (See
OFF |RS control disabled (Data note 2.)
always received.)
6 ON RS control enabled RS control selection for SD (See
OFF  |RS control disabled (Data note 3.)
always sent.)

MX2 har bara stod for 2-trdds RS-485, darfor staller vi in CP1W-CIF11 for just 2-trads (2-wire)
kommunikation. In koppling sker d& pd SDA- och p& SDB+.

| det har exemplet kommer vi att ha 1st CP1L med CP1W-CIF11 och 2st MX2.

CP1L CPU Unit (Master)

CP1W-CIF11
RS-422A/485 Option Board Nod: 01 Nod: 10
RS-4224/485 interface MXx2 Mx2
EE I + + R o
g b | d | 4|3 ce|l 2| a cEEl Z | a
o€ 2|28 (8|¢| @&"|"| @E°"|"
Pn | 1 2 3 4 5 Pin 2 Pin E
MNo. . Mo. Mo.
X NS TS
X / T
OEE-SE
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7.1.3. Koppling schema SCU/SCB

| det har exemplet géller fér foljande portar: port 2 i CS1W-SCB41-V1, port 1 och 2 i CS1W-
SCU31-V1, portar 1 och 2 i CJ1W-SCU31-V1, och port 1 i CJIW-SCU41-V1.

R5422A/485 Ports
i +
o | a3 3
8|8 HA
TIRIRIER|2|T
2le(8(8|4[8 (4|8 5|3
IIIIIIEEEEEEE_E
G0, Y oo o 1L 3 LB a8 10 Nod: 01 Meod: 10
Mx2 MX2
Tvg f_ug EE
C = = | = = | o
= = = h | W = wvi | o
B ERRECIREIRIZIRZIE R o £
R |1z |2|a|s|e|7|8|o|Hood HIRE g 2

I
v
b
%y
|

OBS! Kopplingen ovan ar gjord sa att ifall SCU/SCB  ar installd pa 4-wire sa fungerar den till
2-wire for MX2...

OEE-SE
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7.2

MX2 parameter installningar

Tank pa att detta exemplet ar gjort for MX2or som &r direkt upp packade ur deras original
forpackningar. Om MX2or som redan har blivit parametriserade sen innan, bor en initiering av

MX2 goras.

Utdrag fran manualen "I570-E2-01-[][] MX2 UsersManual” angaende initiering.

OEE-SE

You can restore all inverter parameters to the original factory (default) settings
according to area of use. After initializing the inverter, use the powerup test in
Chaptar 2 to get the motor running again. If operation mode (std. or high fra-
quency} mode is changed, invertar must be initialized to activate new mode.
To initialize the inverter, follow the steps below.

1. Select initialization mode in b084.

If s0B4=02, 03 or 04, select initialization target data in 5094,

If bOB4=02, 03 or 04, select country code in bDBS.

Set0iine B0

Tha following display appears for a few seconds, and initialization is com-
pleted with J00 1 displayed.

Display during initialization

LRl S

o Initialization of trip history A
mggagzatmn Initialization for area A
5 01| Initialization for area B
h The laft digit rotates during initialzation  — 400 |
j Blinking altsmatsly
Operation L] HD mode
made after ND mode
initialization High frequeney mode 7
"B" Function
Funec. Mame Description
Code
w084 Initialization mode | Select initialized data, five option codes:
(parameters or tfip |+ g Injtialization disabled
history) « 0 Clears Trip history
« 02 Initializes all Paramaters
« 03 Clears Trip history and initializes all parameters
« 04 Clears Trip history and initializes all parameters
and EzSQ program
&094 Initialization target | Select initialized parameters, four option codes:
data sefting « 00 All paramaters
« 01 All parameters except infoutput terminals and
communication.
« 02 Only registerad parametars in LUxoc.
« 03 All parameters except registered parameters in
Uk and 6037,
&085 Initial data selection [ Select initial data for initialization:
« 00 (JPNUS)
« 01{EU)
b 180 Initialization trigger | This is to parform initialization by parameter input
with k084, 5085 and bO3H.
Two option codes:
00 Initialization disable
01 Perform initialization

Data of s084 is not saved in EEFROM to avoid unintentional initializing.
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Har ar de parametrar som skall &ndras fér modbus kommunikation.

Parameter Funktion Installningsalternativ Nod 01 Nod 10
A001 Frekvensreferens 00 = Extern operatorspanel
01 = Analog ingang (O eller Ol)
02 = Parameter FOO1 03 03
03 = Modbus
04 = Optionskort
06 = Pulsingang
A002 Start / Stop- referens | 01 = Digital ingang (1 eller 2)
02 = Operatoérspanel
03 = Modbus 03 03
04 = Optionskort
Cco71 Kommunikations 03 = 2400 bps
hastighet 04 = 4800 bps
05 =9600 bps
06 =19.2k bps
07 = 38.4k bps 07 07
08 =57.6k bps
09 =76.8k bps
10=115.2k bps
C072 Modbus adress Natverks adressomradet ar 1 - 1 1
247 0 0
C074 Kommunikations 00 = No parity
: 01 = Even parity
aritet
P 02 = Odd parity 01 01
C075 Stopp bitar 1 eller 2 stopp bitar 01 01
C076 Kommunikations fel 00 = Fel(Error koden E60)
01 = Retardera till stopp och
el 01* | 01*
02 = Inaktiverat
03 = Fri kor till stopp
04 = Retardera till stopp
Cco77 Tid for kommunikations | Intervall tiden ar mellan 0,00
time-out till 99,99 sek. 0* 0*
C078 Tid for kommunikations | Intervall tiden fran det
fordrojning signalen har kommit fram, 0* 0*
tills frekvensaren startar,

* Fritt val, beroende p& hur er applikations ska fungera.

OBS! Om en férandring av de parametrar som precis h
frekvensaren goras. Omstarten gors genom att bryta

OEE-SE
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7.3. CP1L instéllningar

Beroende pa vilken modell av CP1 serien som anvands ar det viktigt att halla koll pa vilken
optionskorts plats CP1W-CIF11 sitter i.

CP1-serien med 2 optionsportar:
CP1H
CP1L-M

CPU Unit with 60 1/0 Points CPU Unit with 40 I/O Points

CPU Unit with 30 I/O Points
Q ©) [©\
[ CIOI0CI0I00I0|00|0|0I0|0I0 | i @R
e AR EEEEEEE L@
Lo T 7—"“'" 5 L
Il oo 2
= ) - 7 F
et o e i e Rl o g s el [
o 00 0:0:0:0,070:0:0;0,0;00,0:0,0 D
OICIOI0|CIoI0 () [} (2 (o) () (=) ok (ol il
@J W \ = [e) [o) =

Serial Port 1 Serial Port 2

OBS! vanstra options porten ar Serial Port 1 ochde  n hogra ar Serial Port 2

CP1-serien med 1 optionsport:
CP1L-L

CPU Unit with 20 1/O Points CPU Unit with 14 /O Points

EEeEEREEE
],E@@@@@@@
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7.3.1. CX-Programmer

Installningar gors i Settings i CX-Programmer.
MewPraject
—|- ) MewPLCL[CP1L] Offline

= ‘% Programs

- @ MewProgram (00)
= Symbols

@ amartstepa

@ SmartSkepz_origo
B muz

@ Reset

B EnD

—-JF Function Blocks
I NCCPUDZ1_MoveRelative_DINT
JtF INV00Z_Refresh_#31_

CP1W-CIF11 sitter i options port 1 i detta exemplet.

=2 PLC Settings - NewPLC1

0 _%l 100 ms

[default 5000ms)

= I = R o

File  Options Help
Startup] Settings] Timings] Input constant  Senal Port 1 ]Serial Pu:urt2] PeripheraIService] Built-inlnput] FA*
Communications Settings Link. " ordz
" Standard (9600 :1.7.2.E]
* Custom Baud Farmat t ode
|38400  +| [80E  w| | |Serial Gateway EINEN| =]
Start Code E ode
{ { {
co FEmN || — -
i 2l
Rezponze Timeout Lirit MHurnber Delay MT/PC Link bdax PC Link Unit Ma.

=

CPIL-M  |Offline

OBS! va noggrann att "Baud” & samma som i MX2(para
"Serial Gateway”. Efter andringar har gjorts i "PLC
nedladdning goras.

Efter en forandring i "settings” som precis har for
omstart av PLC gdras. Omstarten gors genom att bryt
PLC.

OEE-SE

klarats, maste en
a strommen till

meter C071). "Mode” skall vara
Settings” skall

=2 PLC Settings - NewPLC1
File Ny Help
Always On Top

ol Set Defaults

nput const

Transfer ko PLC |
Transfer from PLC F
arm
Werify :| ,—
81N
E Er
{4 {+
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Sjalva programmeringen i PLC gors (i detta exemplet) av ett Funktions Block
"INV002_Refresh_X31_”. Detta blocket kan hamtas pa var support hemsida MyOmron, klicka pa
lanken for att komma till artikeln www.myomron.com .

Attachments

INVOO02_Refresh_RX31_.pdf - Siz=

INVOD2_Refresh_X31_.cxf - Siz=: 11381
INVOD2_Refresh_X31_.pdf - Size: 23

) ) ) ) ) ) )

OBS!

INVOOD2_Refresh_RX31_cxf - Size:

INV201_Resd NoParameter_.pdf - Siz=: 15
INVA01_WriteMo Parameter_ cxf - Siz=: 5334
INVA01_WriteMo Parameter_, pdf - Siz=

RIS _pins_to_connect_to_a_I¥_inwerter_.pdf - Siz=: IZES5
INV_CP1LL_Refresh_ X31.exp - Siz=: 36653
INV_CSHG67FU_Refresh_RM31_RM.cxp - Size: S2072
INV_CSHE7FU_Refresh_X31_noRX.cxp - Siz=: SI0E7

".cxp” i slutet &r programmerings exempel. Och ".cxf” ar funktionsblock.

Ladda ner bade .pdf och .cxf och lagg dem i samma mapp. Sa far du majligheten att anvanda "FB
Library Reference". Den 6ppnar pdf:en och visar dig hur du satter upp funktionsblocket.

=-TF Function Blocks
O 3 TN002_Refresh X31_

.1 END

Save Function Block to File...

@ Compile

Goto Rung/5Step...
& Cut
Copy

Paste

Delete

Open

Rename

i INVO02 Refresh_X31_[1].pdf - Adobe Reader [2 |[B]X]

EB Library Reference

FB Online Edit File Edit View Document Tools Window  Help E
v Allow Docking H : = |-1_i +10 B ,* I34'2°"f° i,

B @[ in e e [

Float In Main Window

Properties

T W, TV AE L (LT L e © o
it BB A e 4 L W 1.4 g

L3 e L2, i f]

o A g
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7.4. SCU installningar

For att kunna kommunicera till en MX2 via CJ-seriens PLC system via modbus maste ett SCU kort anvdndas och
kortet maste ha RS422/485.

Har ar en lista pa de CJ1W-SCU kort som ar tillgangliga.

De som fungerar ar:

CJAW-SCU31-v1

CJ1W-SCU32
CJ1W-SCu41-vl1
CJ1W-SCcu4l
CJIWLSCUZ1V CJTW-SCU41-V1 CJTW-SCU42
CIHW-sCU22
et o0 A— . . WM WE omn o omm .
TIET P ) ises [TTEET )
- e Terminating =¥l }=smw— Teminating
wa | - s | resistance switch |, ) recigtance switch
Umiit number | [™=——Linit nurmiber - ™ Unitt number
o PO gwitch gwilch switch
. Z-wiredd-wire |~ Z-wira/d-wira
i iy -
— Port 1 b B
i Port 1:
RS-422A/485 RS-422A/485
terminal-block
I connector
FOATZ
—t—— Port 2: - 2 —— it 2:
T AS-232C RS-232C RS-232C
Al B =
v = w ==
CHW-8CU31-\1
B ———— .
FETTT M ndicators :'J_ Indicators
Terminating o Ter!'111inan'ng
recistance MESIEENCE Magnified vi f
gwitch (for port 1) [ 5"‘“_30"‘ iforport 1] bnii&;gml-riggtl?:gnt:ler
Unit r||1umber ::TL"'_'I“”W
switc
T~ 2-wireld-wire T~ 2 pare/d-vire
EWite
___(forport 1) i:anTﬂ 1)
- Port 1: I -
S 422A/485 RE5-422 /485
temminal-block
conniector —] Termminating resistance
ewitch (for port 2)
—— 2-wira/d-wire switch
L1 Port 2: POt 2 for port 2|
RS-472A/4E5 Emmin 4 _‘ﬁ; | (rorpon 2l
connector ]
A =5
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7.4.1. CX-Programmer
Installningar gors i SCU kortet i I/O-Table i CX-Programmer.

El"% MewProject
=-f§ NewPLC1[CI2M] Offline

----- ® Data Types

=0 Sumbple

@ 10 Table and Unit Setup

|58 Settings

- Memory

[_]% Programs

El@ MewPrograml (00)
.2 Symbols

ERE]

.75 Sectionl

Dubbel klicka pd CJ1W-SCU-kortet som ska ha kommunikationen till MX2.

e - = - -
§7 PLCIO Table - NewPLC1

File Edit View Options Help

B S| 3l o)k bk v E

-~ CJ2M-CPU33

w8 Built-in Port/Inner Board

=8 10000] Main Rack
-5 00 [1525] CI1W-5CU41 (Serial Communication Unit) (Unit: 1)

..... ¥ 01 [0000] Empty Slot

----- § 02 [0000] Empty Slot

..... % 03 [0000] Empty Slot

..... # 04 [0000] Empty Slot

..... # 05 [0000] Empty Slot

----- 1 06 [0000] Empty Slot

..... % 07 [0000] Empty Slot

..... # 08 [0000] Empty Slot

..... # 09 [0000] Empty Slot

—_— A [P YA aTa I p QU P, T |
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| detta exemplet s& kommer vi ha Port 1 som kommunikations port till MX2.

CIIW-5CU21-V1 [View Paamesers] -k
Diigplayed Pararreter |F'|:rt‘| Settings ;I
Item Setvzlys Lint -
Mert”: Mot setings User seftings F
Fort™: Senal cemmunications mode ST ateway
Pcri*: Daa leraty 3 bits
Pert*: Stop bits 1 hit 3
! Puil . Paiily Everl
| Pcrt’: Baudrae 1152000ps
|| Port®: Send delay Default [0 ms)
|| Port®: 3end delay (uszr-specified) 0 ms g
\ Font: G5 control NO
\ Pert: 11 protocol seting 1:M protocol
1 Pert: Host Lirk compatible device mo | DefaultMade A)
\ Port™: Host LIrK unt rumber 0
\ Port: Mo-Protocol Start code 0
\ Pcrt”: Mo-Protocol End code 0 e
‘| ~Hclp
| » | | <2efaclt: Jefault[3I6000ps, -
|
| <Address:Waord: D301 01, Bit:2-2
< Type:List
\
Transiedrit ta FC] | TranzferPZ t2 Ui Compare Fiestan |
Set Dofaukz Ok, | Carneel |

OBS! Portl: Port settings maste vara installt pa User settings, annars komme
att "Baud rate” &r samma som i

all vara "Serial Gateway”. Efter
ning goras.

installningarna fortfarande vara vald. Va noggrann

MX2(parameter C071). "Serial communication mode” sk

andringar har gjorts i "PLC Settings” skall nedladd

Sjalva programmeringen i PLC gors (i detta exemplet) av ett Funktions Block
"INV002_Refresh_X31_”. Detta blocket kan hamtas pa var support hemsida MyOmron, klicka p&

lanken for att komma till artikeln www.myomron.com .

Attachments

INVO02_Refresh_RX31_.pdf - Size: 4074368
INVOD2_Refresh_X31_.cxf - Siz=
INVOD2_Refresh_X31_.pdf - Size: 925357
INVO02_Refresh_RX31_.exf - Size: 21088
INV201_PReadMoParameter_cxf - Siz=: S5I8
INV201_ResdMNoParameter_.pdf - Siz=: 154660
INVAO1_WriteMoParameter_ cuf - Siz=
INVA01_WriteMoParameter_.pdf - Siz=: 182635
RIS _pins_to_connect_to_a_ I¥_inverter_.pdf - Siz=: IZE35
INV_CP1LL_Refresh_X31.cxp - Siz=: 36653
INV_CSHGE7FU_Refresh_RX31_R¥.cxp - Siz=: 5
INV_CSHGEFFU_Refresh_X31_noR¥.cxp -

) ) ) ) O )

©)
oy
2

1”.cxp” i slutet ar programmerings exempel. Och

OEE-SE
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Ladda ner bade .pdf och .cxf och lagg dem i samma mapp. Sa far du méjligheten att anvanda "FB
Library Reference". Den 6ppnar pdf.en och visar dig hur du satter upp funktionsblocket.

Save Function Block to File...

@ Compile

Goto Rung/Step...

& Cut

Copy
Paste
Delete

L6 END
E|§:F Functien Blocks
i INV002_Refresh_X31_

Open

Rename

# INVO02_Refresh_X31_[1].pdf - Adobe Reader [= |[B][%

EB Library Reference
FB Online Edit File Edit Wiew Document Tools Window  Help E
v Allow Docking H = |1_' +10 [ | 34,20 i,
i | | i " | L el
B [0 ® ® [

Float In Main Window

Properties

|3I!'I'u:- FRefesh: INVOOZ_Refresh_X31

T W, TV AE L (LT L e © o
it BB A e 4 L W 1.4 g
L3 e L2, i f]

o A g
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7.5. PLC program exempel

Vad funktionsblocket gor ar det att den skapar en "lista” 6ver fordefinierade kor, status och fel
kommandon. Var listan lagger sig i for minnes area(W,H,CIO,D) i PLC programmet beskrivs i

instéllningarna nedan.

7.5.1. CP1L exempel

P_On W00
| | |

hx2

INYO02_Refresh_¥31_

(BOOL)
EN

T I
Alveays OM Flag RESET

#CCCC

&1

&1026

#0

&5

#E1

100

#E1

&300

(T,

)
JUnitselect

(IMT)

Porthlo

(DWWORD)

- Scanlist

(DWWORD)

JModelTypex

(LINT)

IritervalCourt

RD)

Areall

(INT)

- Areahlo
(VWIORD
AMEGAreall

[IMT)
JMSGAreaka

(BOOL)
EMG |

(BOOLY|  MX2_PBusy

SV MK2 BUSY Al

(IMT)
ModeAddr |

(BOOLY| Mx2_Errar_fl...
Errorb iz Ervor flag

MWIORDY | MH2_Error_c...
ErrorlD b b2 Error co...

For mer detaljerad foérklaring av Funktions Blocket se .pdf som finns till.

Funktions Block "INV002_Refresh_X31_" installningar

for CP1-serien

Parameter flik Data typ Installt Installnings alternativ
EN BOOL Va| nar FB ska ON(1) = Startar FB
OFF(0) = Startar inte FB
starta
UnitSelect INT Ange den anslutna enheten
For CP1 Series CPU Serial port:
#CCCC Unit selection #CCCC
(UnitSelect)
Anvéndning av CP1 seriens Serial port No. 1: Port 1
PLC (PortNo) 2: Port 2
For SCB:
Unit selection #BBBB
(UnitSelect)
Serial port No. 1: Port 1
(PortNo) 2: Port 2
PortNo INT & 1 For SCU:
Unit selection Unit No. (&0 to &15)
Options port 1 (UnitSelect)
Serial port No. 1: Port 1
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Parameter flik Data typ Installt Instéllnings alternativ
Scanlist DWORD & 102 6 Listan 6ver frekvensares som ar
Virdet 1026 &r ett decimalt narvarande pa kommunikations slingan.
tal gér man om det till Varje bit representerar nod nummer:
binart = 10000000010 Bit1=Nod1
Bit 2 =Nod 2
Nod 10 Nod 1 )
Bit 10 = Nod 10
OBS! Bit 0 (Nod 0) far inte anvandas
1000000001%
ModelTypelX DWORD #O Typ av frekvensare:
Exemplet anvander bara 0=MXx2
MX2 1=MXeller JX
Varje bit representerar nod nummer.
Ex.
0000000910
MX/JX
00000000000
MX2
IntervalCount UINT &5 Tids fordrojning av Busy flagan
ArealD WORD #OOB]. P_CIO (#00BO0): CIO Area
P_WR (#00B1): Work Area
P_HR (#00B2): Holding Area
P_DM (#0082): DM Area
AreaNo WORD / Start ordet for ArealD. Har finns styr
o &100 kommandon
W100 bérjar )
styrkommandon *Se schemat ”Data tabell” for mer info
MSGArealD WORD #OOB]. P_CIO (#00BO0): CIO Area
P_WR (#00B1): Work Area
P_HR (#00B2): Holding Area
P_DM (#0082): DM Area
MSGAreaNo INT Start ordet for MSGAreaNo. Har finns
//' &300 ddelande fran frek
W300 bérjar meddelanden meddelande fran frekvensaren.
fran frekvensaren
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7.5.2. SCU exempel

W2

EN

&1

&1

E1025

&0

&100

&300

(INT)
JUnkS=iect

[INT)
pontn
[DWORD)
JSeEniist
[DWCRD)
{Rodermpenx
[UINT)
| infenalCount

WORD)
{Areall

{INT)
|Areatio

[WORE)
ixszanan

{INT)
Jirscaneann

NVOO2_Retresn X31_

[BooL)
ENG)
[BO0L) MXZ_BUSY
SUEY W10.00
[INT)
NOBRANT
[B00L) NOGZ Error_status

L
Enror| w1001

WORD)| M2 Error_Swus word
ErrariD) W

For mer detaljerad forklaring av Funktions Blocket se .pdf som finns till.

Funktions Block "INV002_Refresh_X31_" installningar

for CJ-serien

Parameter flik Data typ Installt Installnings alternativ
EN BOOL Va| nar FB ska ON(1) = Startar FB
OFF(0) = Startar inte FB
starta
UnitSelect INT Ange den anslutna enheten
For CP1 Series CPU Serial port:
& 1 Unit selection #CCCC
(UnitSelect)
Unit numret pa SCU kortet Serial port No. 1: Port 1
(PortNo) 2: Port 2
For SCB:
Unit selection #BBBB
(UnitSelect)
Serial port No. 1: Port 1
(PortNo) 2: Port 2
PortNo INT & 1 For SCU:
Unit selection Unit No. (&0 to &15)
Port 1 pa SCU kortet (UnitSelect)
Serial port No. 1: Port 1
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Parameter flik Data typ Installt Instéllnings alternativ
Scanlist DWORD & 102 6 Listan 6ver frekvensares som ar
Virdet 1026 &r ett decimalt narvarande pa kommunikations slingan.
tal gér man om det till Varje bit representerar nod nummer:
binart = 10000000010 Bit1=Nod1
Bit 2 =Nod 2
Nod 10 Nod 1 )
Bit 10 = Nod 10
OBS! Bit 0 (Nod 0) far inte anvandas
1000000001%
ModelTypelX DWORD #O Typ av frekvensare:
Exemplet anvander bara 0=MXx2
MX2 1=MXeller JX
Varje bit representerar nod nummer.
Ex.
0000000910
MX/JX
00000000000
MX2
IntervalCount UINT &5 Tids fordrojning av Busy flagan
ArealD WORD #OOB]. P_CIO (#00BO0): CIO Area
P_WR (#00B1): Work Area
P_HR (#00B2): Holding Area
P_DM (#0082): DM Area
AreaNo WORD / Start ordet for ArealD. Har finns styr
o &100 kommandon
W100 bérjar )
styrkommandon *Se schemat ”Data tabell” for mer info
MSGArealD WORD #OOB]. P_CIO (#00BO0): CIO Area
P_WR (#00B1): Work Area
P_HR (#00B2): Holding Area
P_DM (#0082): DM Area
MSGAreaNo INT Start ordet for MSGAreaNo. Har finns
//' &300 ddelande fran frek
W300 bérjar meddelanden meddelande fran frekvensaren.
fran frekvensaren
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ata Tabell

Har ar tabellen pa var man startar, stoppar, error reset, val av frekvensen osv.
Har vissas bara de kommandon som ar vanligast, for fler se pdf fér Funktions Blocket.

Vérdet av n = ArealD, AreaNo. Kommando/Status (W = Kommando, R = Status)
n data Bit data
+0 Kommando/Status for nod 1
+1 Frekvensreferensen for nod 1
+2 Kommando/Status for"nod 2 00 | Framéat kérning
+3 Frekvensreferensen for nod 2 01 | Bak&t Komi
+4 Kommando/Status foér nod 3 akat korning
+5 | Frekvensreferensen for nod 3 02 | Error reset _
+6 Kommando/Status fér nod 4 03 | Kor status: (1 =i drift)
+7 Frekvensreferensen for nod 4 04 | Baratillangligt med MX2, Zero Speed:
+8 Kommando/Status fér nod 5 (1 = Zero Speed)
+9 Frekvensreferensen for nod 5 05 | Frekvensen upp nad: (1 = upp nad)
+10 Kommando/Status fér nod 6 06
+11 Frekvensreferensen for nod 6 07
: : 08 | Frekvensen upptackt 2:
. - = >
+18 | Kommando/Status for nod 10 09 (Dlrift tjetgg_kzllezsR_éDo)
+19 Frekvensreferensen for nod 10 . —
; . 10 | Endast MX2, under DC-bus underspéning (UV)
upptéckt: (1 = UV upptackt)
11 | -
12 | -
: ; 13 | Over belastad
+62 Kommando/Status for nod 31 _ _
+63 | Frekvensreferensen for nod 31 14 | Overmomentdetektering: (1 = Over moment)
15 | Fel: (1 = Fel upptackt) eller ingen
kommunikation
Adressering for frekvensarna i detta exemplet, efter installningarna for funktionsblocket blir:
MX2 nod 1 MX2 nod 10
W100.00 | Framat kdérning W118.00 | Framat kdrning
W100.01 | Bakat kdrning W118.01 | Bakat kdrning
W100.02 | Error reset W118.02 | Error reset
W100.03 | Kor status W118. 03 | Kor status
W100.04 | Zero Speed W118. 04 | Zero Speed
W100.05 | Frekvensen upp nad W118. 05 | Frekvensen upp nad
w101 Frekvensreferensen W119 Frekvensreferensen
OEE-SE 44




Applikationsguide MX2

Bilaga:

Alla mjukvaruexempel, program forslag samt principdiagrammer kan och bor inte uppfattas som direkt
implementerbara i alla applikationer.

Om det andras i standard menyer samt fordefinerede installninger star OMRONinte for ansvar.

Omron Electronics AB kan inte kan hallas till ansvar for eventuelle tryckfel.

Vid anvanding av Omron Electronics AB programexempel i egen kallkod ansvarar
OMRON inte fér denns funktionalitet.
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