» Yeni kayissiz modellerle genisletilmi .

» Yeni robot algoritmalarina sahip NJ Mak
» Cok cesitli Delta robot secenekleri



Delta ve SCARA coziimleri

Makine otomasyonunda 50 yili askin tecriibemiz
ve Paketleme endiistrisine harcadigimiz yogun
enerjimizle Pick & Place uygulamalarina bir dizi

yeni ¢6zim getirmekteyiz.

Esas olarak Delta robotlarinda sunulan yeni
¢ozimler, bir dakikada yiizden fazla se¢me
islemi gerceklestirebilen yiiksek hacimli

makineler elde etmenize olanak saglar.

Yiksek déngii ve agir yiikler s6z konusu
oldugunda ise SCARA odakli ¢6ziimler, 70 robot

modeliyle kusursuz bir performans sunar.

Tim Omron Pick & Place ¢ozlimleri, genis uriin
yelpazemizle tam bir uyum saglamaktadir. Bu da
makinelerinizin modiler tasarimini daha kolay
hale getirmektedir. Uriinlerimizin yiiksek
performans ve giivenilirlikleri, mekatronik
¢6ziimlerimizin temelini ortaya koymaktadir.
Cozlmlerimiz ayrica, tasinacak {riinlerin
konumunu algilamada ve es zamanli olarak
onlariincelemede kullanilan gelismis gorsel
denetim sistemleri ile birlikte temin

edilebilmektedir.

Gorsel denetim sistemleri, 6zel olarak Pick &
Place uygulamalari icin tasarlanip optimize
edilmistir. FQ-M ve FH gorsel denetim sistemleri
Omron otomasyon yapisina kusursuz bir sekilde
entegre edilebilir ve goriis alaninda bulunan ¢ok
sayida parcanin konumunu ¢ok kisa bir siirede

algilamaya izin veren yeni algoritmalar uygular.

DELTA

» Dakikada 200 dongiiye kadar
* 3 kg'a kadar tagima kapasitesi.







Delta Robot Coziimii

Sysmac platformunda entegre edilen en hizli se¢me sistemi

Yiiksek performansli servo motorlar ile Delta robotlarinin

kinematigi bir arada calisarak Pick & Place uygulamalarinizda

maksimum yiikleme elde etmenizi saglamaktadir. NJ Robot

kontrolér makinede tek eksen, basit eksenler toplulugu ve robot

kontrol dahil olmak lizere tiim hareketli cihazlara bagimsiz ya da FQ-M Gorsel
. - Denetim sensorii

senkronize hareketler kazandirarak onlarin kontroliinii ]

saglamaktadir.

Coklu konveydérlerle senkronizasyon, Delta robot kullanmakta

olan Pick & Place uygulamalari icin 6zel olarak gelistirilmis etkili

bir komut sistemi sayesinde tam olarak programlanabilir.

—
EtherCAT

Avantajlar

Enkoder geri

» NJ Robot kontroldre entegre edilmis robot kontrolii s il
beslemesi ST

« Bir kontrolorile 8 robota kadar kontrol olanagi

« Delta robot sayesinde, robot basina 200 d6ngii/
dak'nin tizerinde yiiksek is hacmi

Yikanabilir Delta Robot Serisi

e

Yikanabilir Delta robot Yikanabilir Mini Delta robot

* Nominal ¢alisma araligi: @ 1100 x 450 mm * Nominal ¢alisma araligi: @ 500 x 155 mm/@ 450 x 135 mm
* Maks. Tasima Kapasitesi: 3 kg (doner eksen ile birlikte)

® Dongii siiresi 25/305/25 mm (0,1Kg): 150 dongii/dak kapasiteli * Maks. Tagima Kapasitesi: 1kg

® Dingii siiresi 25/305/25 mm (0,1Kg): 200 dongii/dak kapasiteli



NJ Robotik

Accurax G5 Servo motorlar
» 2 kHz yiiksek frekans yaniti

* 17 bit mutlak enkoder

e Diisiik vuruntu momenti

Delta Robot Serisi

Delta robot XL

* Nominal Calisma araligi: 8 1300 x 400 mm
* Maks. Tasima Kapasitesi: 2 kg

® Dongii siiresi 25/305/25 mm (0,1 Kg):
120 dongii/dak kapasiteli

® |P65

Delta robot

* Nominal ¢calisma araligi: @ 1100 x 400 mm
* Maks. Tasima Kapasitesi: 2 kg

® Dongli sliresi 25/305/25 mm (0,1 Kg):
150 dongii/dak kapasiteli

always in control

NJ Robotik

Robot Dongii siiresi
8 Delta 2ms
4 Delta 1ms

Mini Delta robot

* Nominal ¢alisma araligi: @ 500 x 155 mm/@
450 x 135 mm (ddner eksen ile birlikte)

e Maks. Tasima Kapasitesi: 1kg

e Dongii siiresi 25/305/25 mm (0,1Kg):
200 dongii/dak kapasiteli



Delta Robot Coziimii
Robot fonksiyonlariyla gelistirilmis N) Makine Kontrolorii

NJ makine kontroloriine entegre gelismis robot fonksiyonlari 2 ms icinde 8 adet robotu
tamamen ¢alistirilabilir. Bu sistem, degisken konveyor hizi kosullarinda bile en zorlu
Pick & Place uygulamalarina yanit verir.

NJ'de gelistirilen en yeni kontrol algoritmalari titresimleri diisiiriir. Bu sayede daha ‘4

yiiksek is hacimlerinde gerekli iiriinleri kullanirken sorunsuz TCP yoriingeleri olusur.

Delta Robot Kinematikleri
« Delta-3/3R ve Delta-2 kinematikleri desteklenir

« Delta-3R doner ekseni ayrica kontrol edilebilirve Delta
kinematiklerine gémiilebilir (4 x 4 matris)

¢ Otomatik ¢alisma alani kontrolii NJ Robot CPU
» Omron robotlarini ve diger mekanikleri kontrol etme 6zelligi
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Sysmac Studio 3D simiilasyon

* Devreye alma siiresinin kisaltilmasi hi¢ bu
kadar kolay olmamisti. Sysmac Studio'ya
entegre 3D simiilator ile Delta robot
yoriingesini gormek ve yeniden lretmek,
cevrimdisi programlama araciyla mimkiin




Konum ofset secenegine sahip

konveyor izleme fonksiyonu

» Konveyor ile senkronizeyken robotun yoriingesini gecersiz
kilma olasiligi

 Bu fonksiyon, 6nceden belirlenen sekillerin (sagdaki resimde
gosterildigi gibi) robotun yoriingesinde yeniden cizilmesini ve
istenen drline uygulanmasini mimkin kilar

* Omron'un yeni FH goriinti sistemiyle birlikte bir kamerayla
yakalanan sekiller aninda robotun yoriingesinde olusturularak
tiretim siirecinde kullaniclya tamamen esneklik saglar
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Birlesik yoriinge
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TCP Hizi (mm/sn)
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Birlesme
hareket 1 siirasi hareket 2 t (ms)

Sorunsuz gecis modlari

* Robot komutlari birlestirilerek elde edilen kesintisiz Pick & Place
uygulamasiyla sorunsuz gegis saglanir

e Sistem, is hacmini ve verimliligi artirmak icin kullanici tarafindan
belirlenen mesafe veya siireye gore en sorunsuz orttismeyi hesaplar

o Arabellekte 8 komut depolama kapasitesi

Birden Fazla TCP Yonetimi

 Her robot icin 16 farkli ara¢ yonetme olanagi

« TCP (Tool Center Point) etrafinda doniis; uygulamadaki en kisa yolu, sabit
dogrultularn vb. fonksiyonlar ayarlayan ¢ok gesitli, kolayca
programlanabilir segeneklere gore degisiklik gosterir.




Delta Robot Coziimii

EtherCAT veri yolu iizerinden ¢alisan NJ Robot kontrolorii, bu sistem yapisinin temel prensibini
ortaya koyarak talep edilen se¢gme uygulamalarinda en yiiksek hareket performansini saglamaktadir.
Delta robot kollari, G5 servo motorlar kullanarak bu en son teknolojiye sahip servo modelin 2 kHz
yiiksek frekans yaniti sayesinde ayar siiresini kismen azaltir ve yerlestirme gorevleri icin en iyi
¢6ziimi sunar. Makinenin toplam is hacminin artmasini saglayan FQ-M gorsel denetim sensorii,
hareket uygulamalari icin tasarlanmis olup konveyor lizerinde hareket eden bircok parganin

konumunu ¢ok kisa siirede algilayabilir.

Servo motor

NX G/c




Robot

Kontrolor

Servo sistemi

Gorsel denetim

Not: Detayli teknik 6zellikler ve siparis bilgileri icin liitfen OMRON temsilciniz ile irtibata geginiz.

riin hakkinda genel bilgiler

i

S smac
always in control
Accurax G5

servo sistemi

o 2 kHz yiiksek frekans yaniti
® |S013849-1ile uyumlu emniyet

e Gelismis ayarlama
algoritmalari

e Delta robot:
1,5 kW servo siirtict

® Mini Delta robot:
400 W servo siiriicii

FQ-M

* Kamera, gorsel denetim ve
baglanti 6zelligi kolayligi bir
arada

* Kompakt gorsel denetim sensorii

® Yiiksek hizda pick & place
islemleri i¢in tasarlanmistir

® Enkoder izleme ve akilli
kalibrasyon fonksiyonu

e Hizli ve giiglii nesne tanima

Mini Delta
® 17 bit mutlak enkoder
® 230 VAC 400 W frenli

servo motor VAC 50, 100 veya 1000 W
® Diisiik vuruntu momenti servo motorlar

Delta Robot Serisi

Ozellikler

® Dakikada 200 dongiiye kadar

® 450-1300 mm Model Araligi

* Tasima kapasitesi araligi: 1-3 kg

o IP sinifi araligi: IP65, IP67 hijyenik tasarim

Referans listesi Aciklama

R6Y31110H03067NJ5 Yikanabilir Delta robot 3 eksen + 1yiiksek ataletli doner
eksen

R6Y31110L03067NJ5 Yikanabilir Delta robot 3 eksen + 1 doner eksen

R6Y30110503067N)5 Yikanabilir Delta robot 3 eksen

CR_UGD4MINI_R_TS Yikanabilir Mini Delta robot 3 eksen + 1 déner eksen

CR_UGD4MINI_NR_TS Yikanabilir Mini Delta robot 3 eksen

CR_UGD4_XL_R Delta robot XL 3 eksen + 1 ddner eksen
CR_UGD4_XL_NR Delta robot XL 3 eksen
CR_UGD4_R Delta robot 3 eksen + 1 doner eksen
CR_UGD4_NR Delta robot 3 eksen
CR_UGD4MINI_R Mini Delta robot 3 eksen + 1 ddner eksen
CR_UGD4MINI_NR Mini Delta robot 3 eksen

NJ Robotik

® 64 eksene kadar hareket kontrolu

o Olceklenebilir kontrol: 16, 32 ve 64 eksen icin CPU'lar
© 8 Delta robota kadar

® Dahili EtherCAT ve EtherNet/IP portlari

® |EC 61131-3 standartlarina uygundur

Referans listesi Aciklama
NJ501-4500 64 eksen
NJ501-4400 32 eksen
NJ501-4300 16 eksen
NJ501-4310* 16 eksen

* NJ501-4310 CPU yalnizca bir Delta robot destekler.

Accurax G5 servo motor Delta

¢ 17 bit mutlak enkoder

e Kollar i¢in fren bulunan
230 VAC 1 kW servo motor

e Doner eksen igin 230

e Diisiik vuruntu momenti

FH

o Guglii 4 cekirdekli i7 paralel islemci
o Yiiksek hizli CMOS kamera

¢ 8 adede kadar yiiksek ¢oziintrliklu
kamera

¢ Gelismis sekil arama teknolojisi



Yikanabilir Delta Robot Serisi

Yikanabilir Delta robot 6zellikleri

Hareket kolunun araligi
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Yikanabilir Mini Delta robot 6zellikleri
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@ 1100 mm

300 mm (maksimum @ 1100 mm)/450 mm (merkez @ 580 mm)

+180° (varsayilan ayar, degistirilebilir) [
R88M-K1K030T-BS2

1000 W

R88M-K10030T-S2 R88M-K05030T-S2
100 W 50 W

+0,2 mm

+0,1° ‘
3kg

150 CPM 2

0,035 kgm? 0,01 kgm? |
26

1. Hafif sinir, 2. Mekanik tapa (X, Y, Z ekseni)

<73,7 dB (A)

Maks. %85
P67
75 kg

@500 mm

135 mm (maksimum @ 450 mm) 155 mm (maksimum @ 500 mm)
+180° (varsayilan ayar, degistirilebilir)
R88M-K40030T-BS2

400 W

R88M-K40030T-BS2 =
400 W
+0,2 mm
+0,3° [ -
1kg

200 CPM *2

Servo motoruna gére [ -
@8

1. Hafif sinir, 2. Mekanik tapa (X, Y, Z ekseni)

<68 dB (A)

59C-452C

Maksimum %90

IP65
25 kg

*1. Bu, sabit cevre sicakligindaki degerdir. - *2. CPM: dakika/déngii. 0,1 kg tagsima kapasitesi ile. Yatay yonde 305 mm ve dikey yonlerde 25
*4. Yalnizca hava emme icindir. Hava piskiirtmeye izin verilmez.
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Delta Robot Serisi

Delta robot XL 6zellikleri

$1300

Delta robot 6zellikleri

160

Mini Delta robot 6zellikleri

50,




@ 1300 mm

250 mm (maksimum @ 1300 mm)/400 mm (merkez @ 875 mm)

+180° (varsayilan ayar, degistirilebilir)

R88M-K1K030T-BS2

1000 W

R88M-K1K030T-BS2

1000 W

+0,2 mm

+0,3°

2kg

120 CPM 2

Servo motoruna gére

@8

1. Hafif sinir, 2. Mekanik tapa (X, Y, Z ekseni)

<68 dB (A)

50C-450C

Maks. %90

P65

65 kg

@ 1100 mm

250 mm (maksimum @ 1100 mm)/400 mm (merkez @ 580 mm)

1L

+180° (varsayilan ayar, degistirilebilir)

R88M-K1K030T-BS2

1000 W

R88M-K1K030T-BS2

1000 W

£0,3 mm

+0,4°

2kg

150 CPM *2

Servo motoruna gore

@8

1. Hafif sinir, 2. Mekanik tapa (X, Y, Z ekseni)

<68 dB (A)

52C-452C

Maks. %90

P65

65 kg

@500 mm

135 mm (maksimum @ 450 mm)

155 mm (maksimum @ 500 mm)

+180° (varsayilan ayar, degistirilebilir)

R88M-K40030T-BS2

400 W

R88M-K40030T-BS2

400 W

+0,2 mm

+0,3°

1kg

200 CPM 2

Servo motoruna gére

@8

1. Hafif sinir, 2. Mekanik tapa (X, Y, Z ekseni)

<68 dB (A)

50C-459C

Maks. %90

P65

25 kg

*1. Bu, sabit cevre sicakligind
*4. Yalnizca hava emme
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SCARA Coziimii

Esnek se¢cme sistemi

Genis erisim ve tasima kapasitesi araliklari, uygulamaniz icin en iyi robot tipini se¢menize
yardimci olur. Temiz oda ve toza/damlamaya dayanikli tiirler gibi 6zel siirlimler gida ve farmasotik

endistrilerindeki uygulamalar icin kritik ortamlarda kurulumu mimkiin kilar.

Yiiksek giivenilirlik 6zelligi, XG serilerinde motorlar, disliler, kollar ve saftlar arasinda bulunan direk
baglanti yontemi sayesinde kayissiz bir sistemin kullanildigi SCARA robotlarimizin basit mekanik

yapisi ile saglanmaktadir.

ﬂ,\

4 S .
= XGL Serisi Yiksek
» Tutucu igin daha iyi giivenilirlik
kablolama saglayan m * Kayissiz sistem
= acik saft i,

8

3’ « Direk baglanti

* Kolay kurulum saglayan = « Bakim gerektirmez

arag flansi

ol

Avantajlar

* SCARA robotlarin yiiksek giivenilirlik 6zelligi (XG serisinde
kayissiz iletim, hareketli kisimda sifir elektronik par¢a)

* Daha yiiksek hassasiyet ve hiz
¢ Daha fazla saglamlik
* FQ-M gorsel denetim sisteminin kolay entegre edilme 6zelligi



Nesne algilama

Gorsel denetim sensori,
parcalarin koordinatlarini
hesaplayip verileri Ethernet yoluyla

robot kontroloriine gonderir. L
i FQ-M
Bz Gorsel denetim sensorii
Sl = ) .

SCARA robotu

YRC SCARA kontrolorii

Esnek Veri Bigimi

FQ-M gorsel denetim sensori, robot kontroloriiniin
programlama akisini sadelestirerek 6zellestirilebilir bir veri ¢ikis
bicimi saglamaktadir.

15



SCARA Coziimu

SCARA robot ¢oziimiinii kullanarak makinenizi sadelestirin ve iiretim siiresini kisaltin.

Esneklik ve genis iiriin yelpazesi, ihtiyaclariniz i¢in en uygun modeli se¢menizi saglamaktadir.

Yerlesik iletisim 6zelligi sayesinde SCARA kontrolériine Ethernet lizerinden kolayca bir gérsel
denetim sistemi baglanabilir. Ayrica sistem, tiim Omron iiriinlerinin sahip oldugu giivenilirlikle

birlikte bircok farkli fonksiyon sunan PLC sistemimiz ile tamamen kontrol edilebilir.

SCARA kontrolorii

Eiberpet

16



riin hakkinda genel bilgiler

SCARA robotlan

® 1200 mm yarigcapa kadar genis Erisim araligi
® 50 kg'a kadar genis Tasima Kapasitesi araligi

* Temiz oda C10, IP65 ve 6zel montaj tipine uygun
modeller

o Yiiksek giivenilirlik (XG serisinde bant ve hareket eden
elektronik par¢a bulunmaz)

e Minimum bakim
¢ Daha fazla saglamlik

YRC SCARA kontrolorii

e Kompakt tasarim

® Pick & Place uygulamalarina 6zel robotik fonksiyonlar ve konveyor takibi.
e El kumandasi ve yazilim ile kolay programlama.

o Tiim robot modelleri i¢in tek kontrolor tipi.

Kontrolor

CJ2PLC

e Dayanikli ve giivenilir modiiler PLC
® PTP veya ileri seviyeli hareket kontroli
® 2560 G/C'ye kadar

o Acik iletisim: Profibus, CAN, Profinet, DeviceNet ve EtherNet/
IP icin master ve slave {initelerini destekler

NJ Makine Kontrolorii

Mantiksal

e 64 eksene kadar hareket kontrolu

o Olceklenebilir kontrol: 4, 8, 16, 32 ve 64 eksen i¢in CPU'lar
o Dahili EtherCAT ve EtherNet/IP portlar

¢ |[EC 61131-3 standartlarina uygundur

¢ Hareket Kontrolii i¢in onayli PLCopen Fonksiyon Bloklari

always in control

FQ-M FH

* Kamera, gorsel denetim ve baglanti
ozelligi kolayligi bir arada
* Kompakt gorsel denetim sensorii

® Yiiksek hizda pick & place islemleri
icin tasarlanmistir

e Enkoder izleme ve akilli kalibrasyon
fonksiyonu

® Hizli ve giigli nesne tanima

o Gugli 4 cekirdekli i7 paralel islemci
o Yiiksek hizli CMOS kamera

¢ 8 adede kadar yiiksek ¢oztintrliklu
kamera

¢ Gelismis sekil arama teknolojisi

Gorsel denetim

Not: Detayli teknik 6zellikler ve siparis bilgileri icin litfen OMRON temsilciniz ile irtibata geginiz.
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SCARA Serisi

STANDART MODELLER
R6Y[]
Maks. tasima kapasitesi (kg)
Erisim (mm)
X, Y z(mm)
'(I';I:'rlgilzsinabilirlik 7 N
R 10
. Kol erisimi (mm)
Doniis araligr ()
Kol erisimi (mm)
Eksen ozellikleri Y
Dons araligr ()
z Mesafe (mm)
R Doniis araligi £(9)
X,Y Birlesik (mm/s)
Maksimum hiz z (mm/s)
R ©/s)
Standart zaman déngiisii (sn)
Agirlik (kg)
Arag flansi R6YAC]
Opsiyon

Acik saft R6YAC[]

Diizelme iinitesi

OZEL MODELLER
R6YO

Maks. tagima kapasitesi (kg)

Erisim (mm)
X, Y £(mm)
{:'I:S’rklzanabilirlik 72| =)
R0
m Kol erisimi (mm)
Donis araligr =(9)
Eksen 6zellikleri | Celliin ()
Donis araligr =(9)
Z  Mesafe (mm)
R Donus araligi (%)
X,Y Birlesik (mm/s)
Maksimum hiz Z (mm/s)
R (/)
Standart zaman déngiisii (sn)
Agirlik (kg)

Kullanici kablolama (sq x kablo)

Kullanici borulari (@)

Arag flansi R6YAC]

Opsiyon
= Acik saft R6YAC[]

Diizelme iinitesi

*1 Arac flansi ve ici cukur saft secenekleri yiiklendiginde maksimum tasima kapasitesi 4 kg'dir.
ile. Yatay yonde 100 m ve dikey yonlerde 25 mm calisirken.

XG serisi - Kiiciik tip

XG120 XG150 XG180
1 1 1
120 150 180
0,005 0,005 0,005
0,01 0,01 0,01
0,004 0,004 0,004
45 75 105
125 125 125
75 75 75
145 145 145
50 50 50
360 360 360
3300 3400 3300
900 900 900
1700 1700 1700
0,33*3 0,33*3 0,33*3
6 6,1 6,2
Yok Yok Yok

A

e

XG220 XGL250
1 5 (4)*1
220 250
0,01 0,01
0,01 0,01
0,01 0,004
m 100
120 140
109 150
140 144
100 150
360 360
3400 4500
700 1100
1700 1020
0,46*3 0,49*4
7 14,5
XGLF
XGLS
Yok Yok
L O —_—
= —
v

XGS serisi (W=Duvara montaj tipi/U=Ters montaj tipi)
XGS[O300 XGSO400 XGSO500 XGSO600 XGSO700 XGSO800 XGSO900 XGSO1000

XGL serisi - Diisiik tasima kapasitesi

XGL350 XGL400 XGL500
5 (4)*1 5 (4)*1 5 (4)*1
350 400 500
0,01 0,01 0,01
0,01 0,01 0,01
0,004 0,004 0,004
200 250 250
140 140 140
150 150 250
144 144 144
150 150 150
360 360 360
5600 6100 5100
1100 1100 1100
1020 1020 1020
0,49*4 0,49*4 0,59*4
15 15,5 17
XGLF XGLF XGLF
XGLS XGLS XGLS
Yok Yok Yok

XGL60:!

0

5 (4)*1

600
0,01
0,01

0,004

350
140
250
144
150
360
4900
1100
1020

0,63*4

XGLF
XGLS
Yok

Wtipi Utipi Wtipi Utipi Wtipi Utipi Wtipi Utipi Wtipi Utipi Wtipi Utipi Wtipi Utipi Wtipi Utipi XGLR250)|XCLE3S0}XCERAOOIXGLES 00
5 (4)" 5 (4)" 10 10 20 20 20 20 4 4 4 4
300 400 500 600 700 800 900 1000 250 350 400 500
0,01 0,01 0,01 0,01 0,02 0,02 0,02 0,02 0,01 0,01 0,01 0,01
0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01
0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004
150 250 200 300 300 400 500 600 100 200 250 250
120 125 105 130 130 130 130 130 129 129 129 129
150 150 300 300 400 400 400 400 150 150 150 250
130 144 125 145 130 145 150 150 134 134 144 144
150 150 200 (300) 200 (400) 150 150 150 150
360 360 360 360 360 360 360 360 360 360 360 360
4400 6100 7600 8400 8400 9200 9900 10600 4500 5600 6100 5100
1000 1100 2300 (1700) 1100

1020 720 1020 720 1700 800 1700 800 920 480 920 480 920 480 920 480 1020 1020 1020 1020
0,49 0,49™ 0,45 0,46 0,42 0,48 0,49 0,49 0,57 0,57 0,57 0,74
15,5 16 26 27 51 53 55 57 17,5 18 18,5 21
0,2 S%X;S;ablm 0,2 5q x 20 kablo; @ 6 x 3 0,2 5q x10 kablo; @ 4 x 4
XGLF XGLF XGLF XGLF XGLF XGLF
XGLS XGLS
Yok Yok RGU3 RGU3 RGU3 RGU3 RGU3 RGU3 Yok Yok Yok Yok

*2 Bu, sabit cevre sicakligindaki degerdir.
*4 2 kg tasima kapasitesi ile. Yatay yonde 300 mm ve dikey yonlerde 25 mm ¢alisirken.

*3 0,1 kg tasima kapasitesi

XGLP600

600
0,01
0,01
0,004
350

129
250
144
150
360
4900

1020

0,74
22

XGLF

Yok



XG500 XG600 XGH600 XG700 XG800 XG900 XG1000 XX1200
10 10 20 20 20 20 20 50
500 600 600 700 800 900 1000 1200
0,01 0,01 0,02 0,02 0,02 0,02 0,02 0,05
0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,01 0,02
0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,004 0,005
200 300 200 300 400 500 600 600
130 130 130 130 130 130 130 125
300 300 400 400 400 400 400 600
145 145 150 150 150 150 150 150
200 (300) 200 (300) 200 (1100) 200 (1100) 200 (1100) 200 (1100) 200 (1100) 400
360 360 360 360 360 360 360 360
7600 8400 7700 8400 9200 9900 10600 7400
2300 (1700) 2300 (1700) 2300 (1700) 2300 (1700) 2300 (1700) 2300 (1700) 2300 (1700) 750
1700 1700 1020 1020 1020 1020 1020 600
0,45%4 0,46%4 0,47*4 0,42*%4 0,48%4 0,49%4 0,49%4 0,91%4
30 31 48 (50) 50 (52) 52 (54) 54 (56) 56 (58) 124
RGU3 RGU3 RGU3 RGU3 RGU3 RGU3 RGU3 RGU2
\X.._//’/
XGLC XC

XGP600 XGHP600 XGP700 XGP800

XGP500
8 8
500 600
0,01 0,01
0,01 0,01
0,004 0,004
200 300
130 130
300 300
145 145
200 (300)

360 360
7600 8400
1700 1700
0,55 0,56
28(29)  29(30)
RGU3 RGU3

18 18 18
600 700 800
0,02 0,02 0,02
0,01 0,01 0,01

0,004 0,004 0,004

200 300 400
130 130 130
400 400 400
150 150 150
200 (400)
360 360 360
7700 8400 9200
2300 (1700)
920 920 920

0,57 0,52 0,58
48 (50) 50 (52) 52 (54)

0,2 sq x 20 kablo; 36 x3

RGU3 RGU3 RGU3

XGP900 XGP1000

18
900
0,02
0,01
0,004

500

400
150

360
9900

920
0,59
54 (56)

18
1000
0,02
0,01
0,004

600

400
150

360
10600

920
0,59
56 (58)

XC180

1
180
0,01
0,01

0,004
71

120
109
140
100
360
3300
700
1700
0,427
6,5

XC220 XGLC250 XGLC350 XGLC400 XGLC500 XGLC600

0,01

3400
700
1700
0,457
6,5

0,1 sq x 8 kablo;
[

3x2

Sinif 10; Emme
hacmi (NI/dk) = 30;

4
250
0,01
0,01
0,004
100

129
150
134
150
360
4500
1100
1020
0,57
17,5

XGLF

4
350
0,01
0,01
0,004
200

129
150
134
150
360
5600
1100
1020
0,57
18

4
400
0,01
0,01
0,004

250

129
150
144
150
360
6100
1100
1020
0,57
18,5

4
500
0,01
0,01
0,004

250

129
250
144
150
360
5100
1100
1020
0,74
21

0,2 sqx 10 kablo; @ 4 x 4

XGLF

Yok

XGLF

Yok

XGLF

Yok

4
600
0,01
0,01
0,004

350

129
250
144
150
360
4900
1100
1020
0,74
22

XGLF

XC500 XC600 XC700 XC800 XC1000

10 10
500 600
0,02 0,02
0,01 0,01
0,005 = 0,005
250 350
120 120
250 250
142 145

200 (300)

360 360
4900 5600
1700 1700
876 876
0,53 0,56

31 33

20
700
0,02
0,01
0,005

350

120
350
145

360
6700
1700

600
0,57

57

20
800
0,02
0,01
0,005

450

120
350
145
200 (400)

360

7300
1700

600

0,57
58

0,2 sq x20 kablo; @6 x3

20
1000
0,02
0,01

0,005

550

120
450
145

360
8000
1700

600
0,6™

59

Sinif 10; Emme hacmi (N1/dk) = 60;

RGU2

RGU2

RGU2

RGU2

RGU2




Daha fazlasini 6grenmek ister misiniz?

OMRON TURKIYE

@ +90 (0) 212 467 30 00

@ industrial.omron.tr

@ omron.me/socialmedia_tr

Satis & Destek Ofisleri

Almanya
Tel: +49 (0) 2173 680 00
industrial.omron.de

Avusturya
Tel: +43 (0) 2236 377 800
industrial.omron.at

Belgika
Tel: +32 (0) 2 466 24 80
industrial.omron.be

Cek Cumhuriyeti
Tel: +420 234 602 602
industrial.omron.cz

Danimarka

Tel: +45 43 44 00 11
industrial.omron.dk

CD_TR-04+Pick&Place+Brochure

Finlandiya
Tel: +358 (0) 207 464 200
industrial.omron.fi

Fransa
Tel: +33 (0) 1 56 63 70 00
industrial.omron.fr

Giiney Afrika
Tel: +27 (0)11 579 2600
industrial.omron.co.za

Hollanda
Tel: +31 (0) 23 568 11 00
industrial.omron.nl

ingiltere
Tel: +44 (0) 1908 258 258
industrial.omron.co.uk

ispanya
Tel: +34 902 100 221
industrial.omron.es

isveg
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
industrial.omron.se

isvigre
Tel: +41 (0) 41 748 13 13
industrial.omron.ch

italya
Tel: +39 02 326 81
industrial.omron.it

Macaristan
Tel: +36 1 399 30 50
industrial.omron.hu

Makemmeli hedeflememize ragmen, Omron Europe BY ve/veya bagh ortaklan ve bagh srketleri, bu belgede izah ediimilis olan bilgilerin dogrulugu veya eksiksizligi hakkinda garanti
vermez veya sorumluluk kabul etmez. Onceden haber vermeksizin herhangi bir zaman herhangi bir degisikligi yapma hakkimiz mahfuzdur

OMRON

Norveg
Tel: +47 (0) 22 65 75 00
industrial.omron.no

Polonya
Tel: +48 22 458 66 66
industrial.omron.pl

Portekiz
Tel: 4351 21 942 94 00
industrial.omron.pt

Rusya
Tel: +7 495 648 94 50
industrial.omron.ru

Diger Omron Temsilcileri
industrial.omron.eu



