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Omron uygulamaya ozel cdzumler sunar

Esnek ve entegre Uretim is modelleri v Sysmac teknoloji platformu, esnek ve
GUnUmuzan kuresellesen Gretim ortaminda ¢ozilmesi gereken farkli ve karmasik sorunlar ortaya ¢ikmaktadir. entegre Uretim is modeli saglar
Kiresel pazarlar hizla degisirken Gretim sirketleri, tiketicilerin gesitli ihtiyaclarini karsilamak icin zamaninda Griin

teslim etme baskisini daha fazla hissetmektedir. OMRON

endUstriyel otomasyon ise Uretimi verimli, esnek ve ekonomik hale getirir.

Uretici

Pano ureticileri/
Sistem entegratorleri

a
! Yenilik v, OMRON, otomasyon surecleriyle LR
-'- « Akillr Gretim icin yeni teknoloji dretimin ge|i§mesini destekler ve
— - Insanlar ve makineler arasinda isbirligi cevre agsmdan ngenIi Urlnler i._
| : dvenli Granl S TP A
e R sunarak strdtrilebilirlige katkida
bulunur

Verimlilik
lI Optimum Uretim igin entegre sistemler
ANl

et Gergek zamanli Gretim verileri
] - Sirali kalite denetimi: sifir kusur

”

Esneklik

« Hizli Grtin degistirme
- Acik yapi ve Uglincu taraf baglanti olanaklar
+ Optimum ¢oztimler icin dlceklenebilir sistemler

@&

Giivenilirlik
« Kesintisiz strecler, 7/24 ¢alisma
- Daha uzun Grtin kullanim émrd

i

Kiiresellesme

- Kuresel standartlarla uyumlu trtnler Makine/Ekipman ureticileri
- Egitim, onarim ve yedek parca tedariki
icin yerel destek

- Kuresel standartlarla uyumlu
muUhendislik ortami

-

@® @

I Parca Ureticisi
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Sysmac: Tam entegre bir platform

Entegrasyon ve islevler

Sysmac, otomasyon tesisiniz Uzerinde tam kontrol ve yonetim olanagi saglayan bir entegre otomasyon platformudur.

Bu platformun merkezinde yer alan Makine Kontrolérd serisi, tim makine cihazlarini senkronize kontrol etme

olanaginin yani sira hareket, robotlar ve veritabani baglantisi gibi gelismis islevler de sunar. Birden fazla disiplini bir

araya getiren konsept ile ¢c6zUm mimarinizi basitlestirebilir, programlama ihtiyacini azaltabilir ve verimliligi optimize

edebilirsiniz.

v Tek Makine Kontrolori

Tam hareket ve lojik sirasi entegrasyonu

MAKINE
KONTROLU

v KonfigUrasyon,
Programlama, Simulasyon
ve Izleme icin Tek Entegre
Gelistirme Ortami yazilimi

FABRIKA
OTOMASYONU

Makine Otomasyon Kontrolori/
Sysmac Makine Kontrolli EndUstriyel PC

Dolum hatti

- Hareket Kontroli: IDE ile entegre sekilde,

gercek zamanli galisir

- Standart PLCopen Fonksiyon Bloklari ve

OMRON tarafindan olusturulan hareket
fonksiyon bloklari

- Konum, Hiz ve Tork icin Dogrudan Senkron

kontrol

Emniyet

e |

Montaj

- En basit emniyet entegrasyonu, verimliligi

ve emniyeti artirir

- The PLCopen® emniyet FB'leri, gelistirme

slirecini basitlestirir ve hizlandirir

S
L7
L]

- Sysmac, SQL gibi veritabanlariyla gercek zamanli

iletisim kurar

- Veri GUvenligi: Bir sunucunun ¢cokmesi veya iletisim
kaybi yasanmasi halinde veriler otomatik olarak

dahili bellege kaydedilir

- Sysmac, verimliligi artirmak, kestirimci bakimi

Akill fabrika

Ofis Genel Merkezi

y

L

OMRON s

IT cihazlan

Satis glicl

v Entegre Otomasyon Kontroli: Sysmac,
dlceklenebilir bir platformdur ve basit

makinelerden Uretim hlicrelerine kadar genis

bir yelpazeye yayilan farkli cozimler icin gerekli
performans ve islevleri saglar

kolaylastirmak vb. icin Veritabanlariyla ylksek hizda
(1000 tablo 6gesi/100 msn] ¢alisarak gercekgi Blyuk

Verisleme saglar.

Kalite denetimi

- Goruntd isleme stresini artirmadan daha

ylksek ¢ozundrlikli gorintl elde etme
olanagi

- Sekil arama teknolojisi: Pick & Place projeleri

icin daha kararli ve hassas nesne algilama
olanagi saglar

Robot

e "xﬁﬂ—j‘ﬂm i

pick & Place

- Bir kontrolér, biri déngusel taramaya

(PLC ozelligi) ve digeri proseddrel
programlamaya dayali (robot 6zelligi)
olmak tzere iki farkl motor tipini
entegre ederek robotlarin dogrudan
kontrolinU saglar

Algilama

astik conta varligini algilama

- Proses parametre ayarlama ve kestirimci

bakim fonksiyonlarr icin tam kontrol

- Yiksek hassaslikta algilama ve

konumlandirma verilerini ag Uzerinde
senkronize etme
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Tek Baglanti

Veritabani

Ethen\et/IP &

_h

Sorunsuz makine kontroli ve fabrika otomasyonu

Tek baglanti ve tek yazilimla tek makine kontroll: Sysmac otomasyon platformunu iste boyle tanimliyoruz. Makine
Otomasyon Kontroldrtnde lojik, hareket, emniyet, robotlar, gorsel denetim, bilgi, gorsellestirme ve agd olusturma —

tek yazilimda bir araya getirilir: Sysmac Studio. Bu tek yazilim, ézel bir 3D hareket simiilasyonu araci da iceren SCADA/MES/ERP
gercek Entegre Gelistirme Ortami (IDE) sunar. Makine kontrolértinde yerlesik EtherCAT ve EtherNet/IP standart

olarak gelir. Tek baglanti amacli iki ag ve entegre emniyet, gercek zamanli hizli makine kontrol( ve veri tesisi

Yazilim
yonetimi arasinda mikemmel uyum saglar.

[PLCapan] _Eﬁu-_@"._ Mtk

‘.\ : E § I i‘i"‘.

. ion - - <=L |

. Q02P0, 3
] ——— Microsoft [ 8) e
ﬂ:: . Ormid ™, 18.01.2019
] - NA/Soft-NA Programlanabilir Sysmac Studio SQL SEMVer oo sy
— — Terminal
-

Ethernet - Fabrika Otomasyonu

- Birebir kontrolér haberlesmesi

Makine Otomasyon Kontrol8rii/ - Sysmac Studio, NA HMI veya SCADA yazilimina sahip arayiz
Sysmac Makine Kontrolli Enddstriyel PC - Microsoft SQL Server, Oracle, IBM DB2, MySQL ve Firebird icin
veritabani baglantisi

Hareket - FTP sunucusu
- CIP Safety ile entegre emniyet

- MQTTS haberlesmesi ile gtvenli bulut baglantisi

: | Emniyet
B .
=
g Gorsel Denetim
Paralel/SCARA/Mafsalli g —_— Algllama
Robot E G/
* i O C
1S Servo Sistemi ;
MX2-V1 Inverter NX Emniyet Kontroli
EtherCAT - Makine Kontrolii Safety over
- Yedekleme, durus stresini en aza indirir EtherCA'I:) ¢
E Nari : - N-Smart
- Cesitli slave'lerin kullanimiyla esnek sistem konfiglrasyonu ZW-8000/7000/5000  Fipar/l azer/Kontak NX G/C
- Hizli ve hassas: 125 ys ile en hizl déngu stresi, 1 us gecikme ile senkronizasyon Es Odakli Fiber Sensdrii

Mesafe Sensoru loT Durum izleme

- 512 slave Amplifikatérii

- Omron servo surtcy, inverter, I/O, Emniyet, Gorsel Denetim ve Algilama ¢zelliklerine entegre
- RJ45 konnektorleriyle standart STP Ethernet kablosu kullanir
- Safety over EtherCAT (FSoE) protokoltn kullanan bir baglanti

|0-Link Sensor
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Tek Yazilm

Tek Bir Entegre Gelistirme Ortami Yazilimi

Otomasyon sisteminiz Uzerinde tam kontrol elde etmenizi saglamak
icin gelistirilen Sysmac Studio; yapilandirma, programlama ve izleme
fonksiyonlarini entegre eder. Grafik tabanli konfigtrasyon, IEC standardi
ile Hareket Kontrol ve Emniyet icin PLCopen® Fonksiyon Bloklarina
dayanarak kontrolérln, saha cihazlarinin ve aglarin hizla kurulmasina
olanak saglarken programlama suresini kisaltir. Cevrimici hata ayiklama
ozelligine sahip Akilli Editor, hizli ve hatasiz programlamayi kolaylastirir.
Gelismis sira ve hareket kontrolU
simUlasyonu ve veri izleme,
makinenin ayarlama ve
kurulum stresini kisaltir.

e [

*1.Bu fonksiyon, Sysmac Studio strtim 1.20 veya daha ytiksek bir strime Ekip Gelistirme Segenegi uygulanarak kullanilabilir.

Proje strtimti kontrol fonksiyonu, CPU Unitesi strim 1.16 veya Gzeri bir siriim tarafindan desteklenir.

*2. Sysmac Studio 64 bit surtimu ile kullanilabilir. 3D CAD verileri, STEP/IGES'i destekler.

Tasarim

OMRON : ¢

4 N

\i\ i;/‘l Fonksiyonel yazilim komponentleri koleksiyonu

Sysmac Kutiiphanesi
Sysmac Library

e

Sysmac Kutldphanesindeki OMRON'un zengin teknik bilgileriyle
donatilmis Fonksiyon Bloklari, gelismis uygulamalar ve hareket

kontrollinde programlama sdresini kisaltir.

- /

Yeniden kullanilabilir programlar

Birden cok gelistiriciyle gelistirme

Gelismis makine kontrolii i¢in

| Degiskenlerle programlama

Tek Bir Entegre Gelistirme Ortami
yazilimi olan Sysmac Studio, agik
standart IEC 61131-3 ile tam
uyumluluga sahiptir. Degiskenlerle
programlama, PLC'nin dahili bellek
haritasini 6grenme ihtiyacini ortadan
kaldirip programlarin yeniden
kullanilmasina izin verir.

Bakim

| Proje stirimi kontrol fonksiyonlari*

is arkadaslarinizla ayni anda bir proje
gelistirdiginizde, stirim kontrol sistemi
(Git™) ile birlikte Sysmac Studio,
degisiklikleri otomatik olarak birlestirir
ve cakisan degisiklikleri cozer. Gegerli
proje ile 6nceki proje arasinda grafik
karsilastirmasi yaptiktan sonra dnceki
revizyona da donebilirsiniz.

| Hareket programlama | Model tabanh tasarim

MATLAB®/Simulink® ile tasarlanan
karmasik geri bildirim kontrold,
programlara aktarilabilir.

Sadece Hareket Kontroli igin
PLCopen® Fonksiyon Bloklarini
birlestirerek hizla gelismis
hareket kontrol uygulamalari

olusturabilirsiniz.
? MathWorks

e ¥

Partner

Dogrulama

Son derece verimli bakim

Hizli sistem hatasi ayiklama

I Sorun giderme

Sysmac Studio ve NA Programlanabilir
Terminal'de sorun giderme, kontrolor
de dahil tim sistemdeki hatalar yéne-
tebilir. Kilavuzlari okumadan hatalarin
ayrintilarini ve ¢dziimlerini kontrol
edebilirsiniz.

| Uzaktan bakim

Online olarak baglanan makinenin
hareketi, CAD Uzerinde gercek zamanl
olarak goriintilenebilir. Ayrica izlenen
verilerden hareket yeniden uretilebilir.
Uzaktan bakim ve sorun giderme
gerceklestirilebilir.

| Sanal mekanik hata ayiklama

YENI| 3D simiilasyon secenegi ile gelistirildi*

3D simulasyonlar icin yalnizca 3D CAD verileri* Uctincii taraf bir similator
yukll olan Sysmac Studio'yu kullanin. Bir ile birlikte hata ayiklama
kontrol programinin ¢alismasi sanal bir ortamda mimkanddr.

dogrulanabilir ve bdylece tasarim sirasinda e
program dogrulugu artar ve fiziksel cihazlarla :':\/m:[H
dogrulama sirasinda yeniden ¢alisma azaltilir.

Daha fazla bilgi icin asagidaki
videoyu izleyebilirsiniz:
www.fa.omron.co.jp/3d-simulation_e
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Tek Makine Kontroloru

NJ/NX/NY Makine Otomasyon Kontroloru

Glclu ve kolay yapilandirma

NJ/NX/NY Kontrolor, Sysmac platformunun merkezinde yer alir. Lojik sirasi ve hareket kontrolintn hiz ve

dogrulugu acisindan asiri gereksinimleri karsilayacak bir entegre kontroldr tasarlanmistir. Standart programlama ve
acik aglar, otomasyon sisteminizi olusturmayi kolaylastirir.

Yuksek hizl, yuksek hassasiyetli kontrol™

Intel® Core™ islemci tabanl yapi, talimatlarin yarittlmesini dnemli dlctide hizlandinr (temel talimatlar 0,37 ns, Uzun Gergek Veriler icin
matematik talimatlan 3,2 ns). Servo motorlar ve step motorlara génderilecek komut dederleri, 125 ps'ye kadar hizla gtincellenebilir. Boylece

eksenler arasinda yumusak kam hareketi, ytksek hassasiyetli interpolasyon ve faz ayarlamasi saglanir.

Uzun ve tutarsiz Kisa ve tutarh

dong sureleri dongt sureleri
—

- /
SN

. I —1

Temel talimatlar 0,37 ns  [ESSCCUGCINEGE *
Hareket kontrol(i 125 ps/8 eksen EESIMCIEEN

Tam hareket ve lojik entegrasyonu

Tek kontrolér, tam makine kontroll ve yonetimi icin lojik, hareket,
gdrsel denetim ve bilgiyi entegre eder. Sensdrlerden toplanan
konum, mesafe 8l¢tim ve gerilim bilgileri, hizla ve kolayca hareket
kontrollne geri beslenebilir.

Makine kontroliine entegre emniyet*

Kontrolér, hizli ddngu sireleri gerektiren hatlarda makine kontroline
emniyet kontrolinl entegre eder. Ayrica Uretim hatlarinda emniyet
kontrolt icin EtherNet/IP ve makinelerde emniyet kontroll icin
EtherCAT olmak Uzere iki farkl agik agi entegre eder.

. NX701-1J00 Performansi
. Subat 2015 tarihli OMRON arastirmasina dayanmaktadir.
*3. NX102-0000 ve NX-SL5C100 Performansi

*4. Veritabani baglantisi CPU Unitesi:
NX102-00020/NJO01-00020

*5. NX701-1000/NX102-00000/NJ501-10100 Performansi
*6. NX102-CJOO0/NX1P2- PerformansiC OO0

*7. NX102- PerformansiCICICC

OMRON :

Veritabaninda hizla makine verileri depolamax Guvenli ana bilgisayar baglantisi

Kontrolér, ag gecidine ihtiya¢c duymadan dogrudan bir OPC UA, Endistri 4.0 ve PackML icin énerilen bir [EC [cerTRED]
veritabanina baglanir. Ozel talimatlar, veritabanina kolay haberlesme protokoltdur. Kontrolér, bir OPC UA sunucu | d
erisim saglar. arayzt donanimiyla gelir. MES ve ERP gibi IT sistemleriyle | __r"*"*;

Gergek zamanli veri toplama, verimliligi artirmanin yani sira glvenli baglanti sagjlar.*5 im,

kestirimci bakim ve kalite izlenebilirligi saglar. Kontroldrler, MQTT Haberlesme Kiitiphanesini kullanarak
kolay ve glvenli bulut baglantisi saglar. eans

o Desteklenen veritabani

« Microsoft SQL server

+ Oracle Database
- IBM DB2

« MySQL

» PostgreSQL

« Firebird

Standart programlama

- [EC 61131-3 standartlariyla tam uyumluluk
- Hareket Kontroli i¢in PLCopen Fonksiyon Bloklari

| PLCnpll}:]!'_

—- =

E{hﬂtim‘{ [

No. 0047

18.01.2019

Datatypes supported: 17 of 26

(8]

Kiresel standart aglar

— Safety over
EtherCAT. ™ EtherCAT. ™
Standart Makine Agi
Ethen\et/IP
Standart Fabrika Ag| oIP Safety” "/
Fonksiyonel yazilim komponentleri koleksiyonu
Sysmac Kittphanesi -

(titresim bastirma, sicaklik kontrold, hareket kontrold...)
- Guvenilir global destege sahip ytksek kaliteli Grtinler

« Gelismis uygulamalar icin FB kutiphanesi secenedi ﬁ

Sysmac Library
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Hiz ve hassasiyeti artirarak ve calisma suresini en Ust dUzeye ¢ikararak makine inovasyonunu artirlyoruz

1: YUksek hizli hizalama ve titresimsiz tasima

1. Mekanik hatalardan kaynaklanan yeniden denemeler konumlandirma stresini artirdigindan ¢ok sayida levhanin
tam olarak istiflenmesi dongu sdresini artirir.

2. Yuksek hizli tagsima durduruldugunda titresim ayar stresi gerekir. Titresimi bastirmak icin hiz distralmelidir.

1. Yuksek hizli, yiiksek hassasiyetli hizalama sistemi o]
FH Gorsel Denetim Sistemi, hizli ve dogru sekil tanima igin Sekil Arama islevinin yani sira her %’ 3 (BS|odrse| Gﬁ.” |
ildirim Hizalama

Olctim déngustinde motoru kontrol etmek icin mevcut pozisyonu geri bildiren Gorsel Geri Kttiphanesi
Bildirim saglar. Boylece dogruluktan 6din vermeden hizalama hizi artirilir. SlemacLibany
2. Titresim bastirma icin fonksiyonel yazilim komponentleri s o
Titresim Bastirma Kittphanesi, titresimi bastirirken yiksek hizli tasima icin programlamayi % S LE;?I?aE]ZSStiwma
kolaylastirir. Bekleme suresi kisalir ve pozisyon dogrulugu artar. P

Sysmac Library

1. Yiiksek hizli hizalama 2. Titresimsiz tagima

Fonksiyon Bloklari kullanimiyla tasima
sirasinda titresim bastirma

Yeniden denemelerin azaltiimasiyla
hizli ve hassas konum dizeltme

NJ/NX/NY Kontrolor

FH
Gorsel Denetim Sistemi

Aktarim ekseni

Levhadan istife

Istifleme tablosu

1S/G5
AC Servo Sistemi

2: Yedekleme, durus suresini en aza indirir

1. Uretim hatti beklenmedik sekilde durduruldugunda zaman kaybedilir ve calisma stiresi dnemli ¢lciide diser.

2. Emniyet sistemi, hicbir tehlike olmasa bile baglanti kesilmesi veya baska nedenlerle tiim hatti durdurur.

Kablo Yedekleme

EtherCAT aginin bir parcasinin baglantisi kesilse bile Kablo Yedekleme sayesinde strekli baglanti saglanir. Bu fonksiyon,
bir kontrolérin hem makine hem de emniyet kontrolU sagladigr makineler ve Gretim hattini durdurmadan baglanti
kesintisi sorununu ¢ozmenizi saglar.

Hat, yalnizca operatorler tehlikeye girerse durur ve boylece emniyet saglanir.

NX1 Kontrol6rii

Sale iy s

Ether CAT —

NX-ECC203
EtherCAT
Kuplor Unitesi i

Baglanti Kesintisi

GX-JC03
EtherCAT

3 , Yedekleme, hatlarin kurtarma
Baglanti Slave'i

icin durmasini onler
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Sysmac Ailesi

| Kontrolor

Urlin serisi

NX1
Makine Otomasyon Kontrolori CPU Unitesi

NX Serisi NJ Serisi
NX1P2- NJ101-
Kompakt boyutlu kontrolor, Gretim hattini ve IT sistemlerini entegre eder m[m[m(m m[m[m[w
8 eksene
.. | kadar hareket 256 eksene kadar 8 eksene kadar 64 eksene kadar
. e . .. .. SOPC UA i Ozellik t':':ak:it“kg;gmlu kontroliine biyuk olcekli Basit makineler icin kiiclk olcekli biyk olcekli
Verimliligi artirin, isletmenizi geligtirin Ethen\et/IP sahip kompakt | kontrol icin kontrol icin kontrol icin
Eth CAT—‘L_ kontrolér
NX1; bilgileri kullanabilir, emniyet &nlemleri alabilir ve er °
kalite kontrolli yapabilir. Ayni zamanda yiksek hizli, yliksek L
EMNIYET. Gorlinim
hassasiyetli kontrol ile Gretim verimliligini iyilestirebilir. \
. . . URETIM \ i i iirii
Kompakt boyutta fonksiyonlari yerine getirme VERIMLILIGINI" | Talimat D tamaty | 3318 33ns 037ns 3,0ns 16ns 11ns
. iYILESTIRME ~ o
Uc endiistriyel Ethernet portu ve bir giic kaynagi, 66 mm " Program kapasitesi 1.5 MB 5 MB 8omB 3MB > M8 20M8
Degisken k: itesi
genisliginde kompakt bir tasarima yerlestirilmistir. Cok ¢ekirdekli KALITE (oezg,:;e?;( kii:z::;;k) 2MB 32m8 256 MB 2MB 2M8 4MB
mikroislemci ve OPC UA baglantisi, kontrol performansindan G/G kapasitesi 40 nokta — — 2560 nokta 2560 nokta 2560 nokta
o0diin vermeden bilgi kullanimini saglar. E;r;leerCAT bagimli birimi 64 512 64 192 192
Hareket ekseni sayisi 0,24 0,2,4,8 128,256 0,2 4,8 16,32, 64
Veritabani Veritabani Veritab

oo . . Fonksiyonlar — baglantisi baglantisi o ber“l|ta tam - -
Robot Entegre CPU Unitesi a0 oo
NJ501 R@@@ gi’z'lm('l';e"“ik Katalog | P116 P130 P141 P140

Bir CPU'da lojik, hareket, OMRON Robot ve kinematik entegrasyonu

Sektorde ilk*: Farkli motorlarin entegre kontrolii

OMRON, cok farklr iki motor tiirlinii entegre eden bir
kontrolor saglayan ilk sirkettir*: Kontrolorlerden biri,
program tarama dongulerinde calisirken (PLC 6zelligi)
digeri prosedirel programlamaya dayal (robot 6zelligi)

ve program gorevlerini ve G/C yenilemeyi senkronize eder.

Gercekten faydali verileri toplama

Robotlar ve hareket/gdrsel denetim sensorleri

gibi cihazlar, senkronize kontrol igin bir EtherCAT
adina baglanabilir. Senkronizasyon, bu cihazlarda
toplanan verileri es zamanli ve tesis operasyonlarini

gorsellestirmede gercekten yararli kilar.

Robot Entegre
CPU (nitesi NJ501-R

Ozellik

NJ Serisi

NJ501-ROCO

NJ501-40000

NJ501-10J20

64 eksene kadar biiytik 6lcekli kontrol icin

NJ501-1340 NJ501-5300

NY Serisi
NY510-1

NY530-1

Miikemmel entegrasyon:

EtherCAT

Sira

Hareket

Robot

Goriinim

Sysmac makine kontrolui ve ICT

Talimat yiriitme siireleri

5

Emniyet Hareket

* Kasim 2019 tarihli OMRON arastirmasina dayanmaktadir

I
7

Gorsel Denetim ~ Ozel robotlar

(LD talimati) 1.1ns 033 ns

Program kapasitesi 20 MB 40 MB

Degisken kapasitesi

(Oznitelik koruma yok) 4M8 64 MB

G/C kapasitesi 2560 nokta _

EtherCAT bagimli birimi 192 192

sayisl

Hareket ekseni sayisi 16,32, 64 16 16,32, 64

Fenlafiantkr Kinematik Kinematik Veritabani SECS/GEM Sayisal kontrol - -
Y kontrolli kontrolli baglantisi haberlesmesi (NQ)

Ayrintil teknik Katalog | P140 118

ozellikler
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- Acik IEC 61131-3 standardi ile tam uyumluluk
- Kapsamli bir talimat setiyle Ladder, Yapilandiriimig

- 32 basamakli glivenlik parolasiyla gelismis gtivenlik

Sysmac Ailesi

Sysmac Ailesi

| Yazilm

SYSMAC-SE2[][1[]
Otomasyon Yazilimi Sysmac Studio

Programlama, konfiglirasyon, simtlasyon ve izleme icin tek yazilim

- Hareket, lojik siralama, emniyet, hareket, gorsel denetim

ve gorsellestirme icin tek yazihm

Metin ve Fonksiyon Blogu programlamayi destekler

fonksiyonu

SYSMAC-XROOO
Sysmac Kutluphanesi

OMRON'un kontrol uzmanligi, programlamayi degistiriyor

Vi

- Titresim bastirma ve sicaklik kontrol gibi gelismis kontrol

- Servo presler icin paketleme makineleri ve akttatorlerin
yuksek hassasiyetli kontrolu

- Cihaz operasyonlarinin izlenmesi ve parametrelerin

Sysmac Library

geri yiklenmesiyle verimliligi artirma FH Gorsel
. .. Mesafe Olgtim Denetim
- Programlama siiresini azaltma N S Sictemleri Lineer motorlan

Servo stirliciiler

i A
£ Sk
, NX
NX'VOE Emniyet Kontrol Unitesi
SQL Veritaban E (i

BB

NJ/NX/NY Kontrolor

\ a7

Delta robot

NA Programlanabilir Terminal

IRl /W™ i

Urlin serisi

Goriniim

DVD

Lisans tiirti/
Kiitiiphane turii

Ayrintili teknik 6zellikler

Otomasyon Yazilimi
Sysmac Studio

 SYSMAC-SE20]0]

32 bit DVD
[Desteklenen Isletim Sistemi]
Windows 7 (32/64 bit)/8 (32/64 bit)/8.1 (32/64 bit)/10 (32/64 bit)

64 bit DVD
[Desteklenen isletim Sistemi]
Windows 10 (64 bit)

[Strdm Lisanslari]
Standart Strim

Gorsel Denetim Surimu
Olclim Sensdri Stirlimi
NX G/C Strimd

Sardcl Strimd
Emniyet SGrimu

[Secenek Lisanslari]
Ekip Gelistirme Secenegi
3D Similasyon Secenegi

OMRON web sitenize bakin.

OMmRON :

Fonksiyonel yazilim komponentleri koleksiyonu
Sysmac Kiitiiphanesi

SYSMAC-XROICIO

g

Sysmac Library

Suradan indirin:
http://www.ia.omron.com/sysmac_library/

MC Test Calistirma Kiitliphanesi

MC Komut Tablosu Kiitliiphanesi

MC Arag Kutusu Kiitliphanesi

EtherCAT G5 Serisi Kutiiphanesi

EtherCAT N-Smart Serisi Kittiphanesi
Titresim Bastirma Kuttiphanesi

Sicaklik Kontrolu Kittiphanesi

Cihaz Operasyonu izleme Kiitiiphanesi
Adept Robot Kontrolii Kiitiiphanesi
Tartim Kontroli Kiitliphanesi

EtherCAT 1S Serisi Kuitliphanesi
Paketleme Makinesi Kiitiiphanesi

Servo Pres Kuttiphanesi

Boyut Ol¢iimii Kiitiiphanesi

Emniyet Sistemi izleme Kiitiphanesi
Yuiksek Hizli Analog Denetim Kitliphanesi
SLMP Haberlesme Kittiphanesi

Gorsel Geri Bildirim Hizalama Kitliphanesi
MQTT Haberlesme Kitiiphanesi
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Sysmac Ailesi
I HMI

NA Uriin serisi

Programlanabilir Terminal

Ozellik Tim modeller igin 16 milyondan fazla renk (24 bit tam renk) ve genis ekran

Teknolojiyi hayata gecirerek endustriyel makineleri daha cekici ve rekabetci
kilin

Goriiniim
Sysmac otomasyon platformunun bir parcasi olan NA, FA Uretim tesislerindeki gerekliliklere gore
makine verilerini bilgiye donustirir, bilgileri gosterir ve cihazlari kontrol eder.
Goriintiileme cihazi TFT LCD
. . - . . s NX-1/0
. Izll(()};{;}z?l:;ﬁtazyk?;za;r:;z;frtlgs k:?gel::ezt:::;rojede et bir gbriinim saglar NX Emniyet Ekran boyutu 15,4 ing genis ekran 12,1 in¢ genis ekran 9,0 in¢ genis ekran 7,0 in¢ genis ekran
- Zengin medya, sezgisel ve proaktif bir makine yonetimi araci saglar :\:/th(;;;z)i(ll(se}y) WXGA 1280x800 nokta WVGA 800x480 nokta
- 16 milyondan fazla ekran rengi (24 bit tam renk)
Renkler 16.770.000 renk (24 bit tam renk)
Dahili portlar 2 Ethernet portu, 2 USB host portu, 1 USB slave portu
Izm.\.lerllen gt kaynagi 19,2-28,8VDC
gerilim araligi
Koruma derecesi On pano kontrolleri: IP65 yaga dayanikli tip
Gorsel Denetim Sistemi
Bellek karti SD/SDHC bellek karti
J\i B e Alev renkleri Siyah, guims
i V( 1 I
m‘ Ayrintih teknik Katalog V457

ozellikler

Ozellik NA fonksiyonlarini Windows'da kullanilabilirsiniz
NJ/NX/NY
Kontrolér
isletim Sistemi Windows 10 Pro Stirim 1903 veya (izeri 64 bit
islemci Intel Atom® x5-E3940 es degeri veya Ulzeri islemci
RAM 4 GB veya uzeri
Optik disk stiriictisii DVD-ROM siiriiciisti

Ayrintih teknik

ozellikler LB Vasy

IAG - Akilll Uygulama Araglari
Grafik toplama, gelistirme sirecini hizlandirir.
Kendi koleksiyonlarinizi olusturup projeler arasinda paylasabilirsiniz.




20 |

Sysmac Ailesi

Sysmac Ailesi
I Hareket

Emniyet Fonksiyonlu 1S Serisi

R88M-1AL]/R88D-1SANLI-ECT

Daha Yuksek Verimlilik ve Daha Emniyetli Ortam

Hizli Kurulum: Tek Kablo

- Gug, enkoder ve fren 6nceden birlestirilmis, IP67 konnektorlu tek bir kabloda

- Kolay 6n kablolama ve sistem bakimi icin tak-cikar konnektorler
- Tum konnektorlerde hizli ve gtivenli vidasiz push-in teknolojisi

20 bit yuiksek ¢coziuntirliiklii enkoder
- Pil yok, bakim yok, kompakt boyut

Zaman Azaltma: Entegre Programlama ve Test

- I/F degiskenlerinin otomatik tanimi

- Hareket emniyeti fonksiyonu bloklari
- Grafiksel GUI

- Entegre Veri izleme

Makine emniyeti icin yliksek uyarlanabilirlik

- SIL3/PLe (STO, SS1, SS2,50S, SLS, SLP, SDI, SBC)'ye gére 8 emniyet fonksiyonu
- Safety-over-EtherCAT (FsoE)

R88M-11/R88D-1SNLI-ECT
1S AC Servo Sistemi

——
EtherCAT.

lyilestirilmis makine tasarimi. Artirilmis makine verimliligi

Optimize edilmis kurulum ve devreye alma gorevleri

- Daha kiglik kabin boyutu: Tim gti¢ araliginda ayni ylkseklige sahip
kompakt servo siiriic

- Hizli ve glivenli vidasiz push-in kontroli G/C konnektori ve fren kilitleme
konnektori

23 bit yiiksek ¢oziinurlikli enkoder

- Pil yok, bakim yok, kompakt boyut

Cok eksenli kurulum ve ayarlama

- Tek ekranda birden ¢ok eksen yapilandirma ve izleme
- Makine eksenleri arasinda kolay ve hizli parametre aktarimi (256 eksene kadar)
- Kapsamli kazang ayarlama

EtherCAT araciligiyla emniyet kontrolii

- EN1SO 13849-1 (Cat.3 PLd)
- EN61508 (SIL2), EN62061 (SIL2)
- EN61800-5-2 (STO)

EtherCAT. ™

Safety over

EtherCAT.

Safety over

EtherCAT.

Urlin serisi

Goriinim

Tip
Lineer Tip

100 VAC Uygulanabilir motor
kapasitesi/kuvveti

200 VAC Uygulanabilir motor
kapasitesi/kuvveti

400 VAC Uygulanabilir motor
kapasitesi/kuvveti

Uygulanabilir servo motor

Kontrol modu

Emniyet onaylari

Tamamen kapali cevrim

Goriinim

Nominal doniis hizi

Anlik maksimum doniis hizi
Nominal tork

Kapasite

Uygulanabilir servo siirlicii
Enkoder ¢ozuniirlugii

Koruyucu yapi

Gorliiniim

Nominal déniis hizi

Anlik maksimum doniis hizi
Nominal tork

Kapasite

Uygulanabilir servo stiriicii
Enkoder ¢oziniirligii

Koruyucu yapi

Ayrintili teknik 6zellikler | Katalog

Dahili EtherCAT Haberlesmeleri
Yok

Yok

200 W-2,7 kW

750 W kW

1S Emniyet Fonksiyonlu Servo Motor

Konum, hiz ve tork kontroli

-ENISO 13849-1 (PLe/Cat.3)
-EN 61508 (SIL3)

-EN 62061 (SIL CL3)

-EN 61800-5-2 (SIL3)

(STO/S51/552/50S/SLS/SLP/SDI/SBC)

3000 déniis/dk

5000-6000 doéniis/dk
0,637-9,55 Nm

200 W-3 kW *1

1S Emniyet Fonksiyonlu Strlc
20 bit mutlak

P67

1500 doniis/dk

3000 déniis/dk

9,55-19,1 Nm

1,5 kW-3 kW *2

1S Emniyet Fonksiyonlu Striici
20 bit mutlak

P67

1838/1842

Dahili EtherCAT Haberlesmeleri

Yok

50 W-400 W

50 W-15 kW

600 W-15 kW

1S Servo Motor

Konum, hiz ve tork kontroli

-1SO 13849-1 (PL-e/PL-d)

-EN61508 (SIL3/SIL2)
-EN62061 (SIL3/SIL2)
-IEC 61800-5-2 (STO)

2

3000 doniis/dk
5000-6000 doniis/dk
0,318-9,55 Nm

50 W-5 kW *3

1S Servo Suriicu

23 bit mutlak

P67

1500 donis/dk
2000-3000 dontis/dk
25,5-95,5 Nm

4-15 kW

1S Servo Suriicu

23 bit mutlak

P67

1821

*1.200V modelinin maksimum kapasitesi 2,6 kW'dir. *2. 200 V modelinin maksimum kapasitesi 2,7 kW'dir. *3. 200 V modelinin maksimum kapasitesi 4,7 kW'dir.

2000 déniis/dk
3000 déniis/dk
4,77-14,3 Nm
400 W-3 kW

23 bit mutlak

OMRON : 2

1000 donus/dk
2000 déniis/dk
8,59-28,7 Nm
900 W-3 kW

23 bit mutlak
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I Hareket

3G3MX2-ACIOOO-V1 .
MX2-V1 Cok Fonksiyonlu Kompakt Inverter

—
: : e : EtherCAT.
Size hizmet icin Gretilmis makineler

Acik cevrim tork kontrolu ic emniyet

GOrliniim
- Dustik - orta tork uygulamalari icin ideal - Guvenlik normu ISO 1384901 Cat. 3
- Uygun sistemlerde aki vektor inverter veya servo performans seviyesi PLd'ye uygundur
stiriciintn yerini alabilir - 2 Emniyet girisi
- Harici cihaz izleme (EDM)
Giic kaynagi

Yiik dalgalanmasina hizli yanit

ve kapasitesi

Diger Ozellikler

- Maksimum uygulanabilir motor
kapasitesi: 15 kW

- Cift deger (CT: Agir yuk/VT: Hafif yiik)

- Sabit miknatish motorlar

- Azalma olmadan stabil kontrol

- Makine hiz, kaliteyi ve verimliligi artirir
Kontrol yontemleri

- Surticli Programlama

- Dahili fren kontroli fonksiyonu Giris/
Yukleme cikis
MX2 V1 inverter
Konvansiyonel inverter
Zaman
Fren

3G3RX2-0OH Siik
RX2 Yuksek fonksiyonellige sahip
genel amach inverterler

Kurulum
ve kablolama

EtherCAT.

Cok yonli inverter ile enerji tasarrufu yapin ve
performansi en Ust diizeye ¢ikarin

- Uclti deger: Normal Hizmet (ND), Distik Hizmet (LD) ve Cok Duistik Hizmet (VLD)

- PM motor kontroli, enerji tasarrufu saglar

- Emniyet fonksiyonu IEC 61800-5-2 "Emniyetli Tork Kapatma (STO)", ISO13849-1 sayili
makine yonergesine (Kategori 4/PLe) uygundur

Ana fonksiyonlar

- Drive Programlama, PLC olmadan basit siralama kontrol(ine izin verir

- Istege baglh bir haberlesme (initesi kullanan EtherCAT haberlesmesi; calistirma ve
durdurma, calisma durumunu izleme ve cesitli ayarlari degistirme icin yiksek hizl
haberlesme saglar ;

lletisim

Emniyet onaylar

Ayrintil teknik
ozellikler

Urlin serisi

Ug faz 200V

Ug faz 400V

Tek fazli/tig fazli 200 V
Tek faz 200V

Cok fonksiyonlu G/C noktasi sayisi

Analog G/C

Frekans ayar araligi

Frekans cikis yontemi

Yan yana montaj

Cikanlabilir klemens

Gii¢ kaynagi ve motor kablolari
Cok adimli hiz kontrolii

Tasiyici frekans ayari

Tork yardim fonksiyonu

PID fonksiyonu

Mutlak deger konumlandirma
Ani durdurma

0 Hz alan sensorsiiz vektor kontrolii
Uglii olmayan fonksiyon

Anlik gii¢ kesintisi yeniden baslatma
Coklu deger

Sabit miknatisli motor kontrolii
Baslangig torku

PLC fonksiyonu (Drive Programlama)

Katalog

3G3MX2-V1

0,1-15 kW (CT)
0,4-15 kW (CT)
Yok

0,1-2,2 kW (CT)

-V/F kontrolu
- Sensorsiz vektor kontrolu

-7 giris
- 2 transistor cikis
-1 réle cikigi

-2 giris

(0-10V, 4-20 mA)
<1 cikis

(0-10V)

- Fren direnci baglantis
- Rejeneratif Fren Unitesi baglantisi
- Rejeneratif Fren Unitesi

+ fren direnci baglantisi

0,1-400 Hz

Hattan hatta sintis dalgasi PWM
Var

Yok

Alt kablolama

16 adim + jog

2-15 kHz (varsayilan ayar: 5 kHz)
Otomatik/manuel tork yardimi
Var

Yok

Var

Yok

Var

Var

Cift deger

Var

0,5 Hz'de %200

Saglanmig

istege bagl EtherCAT haberlesme iinitesi

-1SO 13849-1 (Cat.3/PLd)
-IEC 60204-1 Durdurma Kategorisi 0

1920
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3G3RX2

0,4-55 kW (ND)
0,4-132 kW (ND)
Yok

Yok

-V/F kontroli
- Sensorsiz vektor kontroli
- PGile vektor kontroli

- 11 giris

- 5 transistor cikis

-2 r6le cikisi

- 3 giris

(1)/(2) 0-10V veya 0-20 mA
(3)-10-10V

-2 cikis

0-10V veya 0-20 mA

-1 PWM gerilim cikisi

- Fren direnci baglantisi

200V (22 kW maks.)

400V (37 kW maks.)
- Rejeneratif Fren Unitesi baglantisi
- Rejeneratif Fren Unitesi

+ fren direnci baglantisi

0,1-400 Hz

Hattan hatta sinlis dalgasi PWM
Yok

Var

Alt kablolama

16 adim + jog

2-15 kHz (varsayilan ayar: 5 kHz)
Otomatik/manuel tork yardimi
Var

Var

Var

Var

Var

Var

Uclii deger

- Acik cevrimde 0,3 Hz'de %200
- Kapali gevrimde 0 Hz'de tam tork

Saglanmis

istege bagh EtherCAT haberlesme iinitesi

-1S013849-1 (Cat.4/PLe)
-IEC 61800-5-2

1921
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NX
G/C Sistemi

Makine performansi icin hiz ve hassaslik

EtherCAT agiyla senkronize ¢alisan ve zaman damgasi fonksiyonunu kullanan dahili yiksek hizli veri yolu

tabanli NX G/C, mikro saniye hassasiyetinde ve nano saniye ¢ozunurluk araliklariyla kontrol edilebilir.

G/C araligi; konum kontrolQ, sicaklik girisleri ve entegre emniyetin de dahil oldugu 100'lin tGzerinde modelden

olusur.

Dijital I/O
- Girig Unitesi basina 4, 8, 16 veya

Haberlesme kuplori 10-Link master RFID
- EtherCAT® + Tek bir master'a sahip 4'e - V680 RFID Sistemiyle
- EtherNet/IP™ kadar 10-Link cihazi dogrudan baglanti

Seri haberlesme

+ RS-232C veya
RS-422A/485 araylizi

Load cell girisleri Emniyet CPU'su Sicaklik girisleri
- Bir birim igeren bir + EN1SO13849-1 (PLe/Emniyet - Termokupl veya RTD girisleri,
load cell Kategorisi 4), IEC 61508 (SIL3) inite basina 2 ya da 4 adet
- 125 ps'lik en hizh sertifikali + 10 ms, 60 ms veya 250 ms
donustlrme stresi donstlrme stresi
Emniyet G/C
- Unite bagina 4 veya 8 emniyet Isitici yanmasi algilama
giris noktasi + SSR'leri stirmek i¢in 4 CT sensor
- Unite basina 2 veya 4 emniyet girisi ve 4 tetik cikisi
¢cikis noktasi

+ Emniyet G/C Unitelerinin
dahili yiiksek hizli veri yolunda
serbest tahsisi

32 kanal

- Cikis Unitesi basina 2, 4, 8, 16 veya

32 kanal (réle gikis tinitesi basina
8 kanal)

- Karma G/C Unitesi basina 16 kanal
- Standart, yliksek hizli ve zaman

damgali modeller

- Push-In Plus/MIL/Fujitsu/M3 Vidali

konnektor

Sicaklik kontrolii

- Unite basina 2 veya 4 coklu
giris (termokupl ve dayanim
termometresi) kanali

+ 50 ms donustirme suresi

- Gerilim cikisi (SSR'yi stirmek
icin) veya lineer akim cikisi

- Kanal basina 1 CT girisi

Analog G/C

+ +/-10V gerilim ve 4-20 mA
akim sinyalleri

+ Giris Unitesi basina 2, 4 veya
8 kanal

- Cikis Unitesi basina 2 veya
4 kanal

- Standart ve yiiksek
performansli modeller

+ Tek uclu giris ve diferansiyel
girisi modelleri

Yiiksek hizli analog giris
+ Girig Uinitesi basina 4 kanal
- Diferansiyel girisi

- Her 5 ps'de bir 6rnekleme

.

Konum arabirimi

+ Artim tipli ve mutlak enkoder

destegi
- Pals cikis Gnitesi (hat
strliclist ¢ikis modeli)

Urlin serisi

Ozellikler

Goriinim

Tip
Haberlesme arayiizii

Baglanabilir tinite sayisi

Unite tiirleri

Montaj

Ayrintili teknik 6zellikler Katalog

NX Serisi

- Dijital G/C, analog G/C, konum arayiizi, sicaklik girisleri, sicaklik kontrolti, RFID, emniyet CPU'su ve emniyet G/C'si dahil
100'den fazla model

- NsynX teknolojisi, 1 ps'den daha az gecikme ile G/C yaniti saglar

-Vidasiz klemens, konnektor ve M3 vida tipleri

- Dijital giris Gnitesi veya cikis Ginitesi basina 32 kanal

Modiiler I/0
EtherCAT

- maks. 63 Unite
- Giris: maks. 1024 bit, ¢ikis: maks. 1024 bit

Haberlesme kuplort, 10-Link master, seri haberlesme, RFID, dijital G/C, analog G/C, ylksek hizli analog giris, load cell girisi,
emniyet G/C, emniyet CPU'su, sicaklik girisi, 1sitici yanmasi algilama, sicaklik kontrolii, konum aray(izii

DIN rayi
R183

* Emniyet G/C hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. sayfa 27.

Ozellikler

Goriiniim

Tip

Haberlesme arayiizii
Baglanabilir linite sayisi
1/0 tipleri

Montaj

Ayrintili teknik 6zellikler

GX Serisi

- Ayrilabilir vidal klemens ve e-CON konnektor tipleri
- Kolay kurulum: otomatik ve manuel adres ayari

Blok I/O

EtherCAT

Bir dijital G/C terminaliile bir genisletme Unitesi baglanabilir (16 giris+16 cikis)
Dijital G/C, analog G/C, enkoder girisi, |O-Link master, genisletme Unitesi

DIN rayi

OMRON web sitenize bakin.
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| Emniyet

NX-SL5/SL3/SI/SO
Emniyet Kontrol Unitesi

Makine otomasyonuna entegre guvenlik

Ayri CPU linitelerine sahip modiiler makineler

Safety over Safety over

EtherCAT. EtherCAT.

ﬂa'

Emniyet, makineler arasinda emniyetli haberlesme igin EtherNet/IP ve
bir makinede yiksek hizli, ylksek hassasiyetli fieldbus haberlesmesi icin
EtherCAT ile entegre edilmistir.

Kalite ve verimlilik artisinin anahtari olan hareket veya robotu tek bir

kablo ile kurmak kolaydir.

Urlin serisi

Emniyet Kontroloru

Uriin ad

Model

Emniyet CPU Unitesi

NX-SL5500/5700
Tek bir sistemde iki farkh ag, Safety over EtherCAT (FSoE) ve Ether-

OMmRON : 7

NX-SL3300/3500

Safety over EtherCAT (FSoE) protokolu kullanimiyla makine otomas-

Orclitdei Net/IP (CIP Safety) yonuna entegre giivenlik.
Goriiniim
Ag Safety over EtherCAT (FSoE), EtherNet/IP (CIP Safety) Safety over EtherCAT (FSoE)

Gegerli standartlar

EN ISO 13849-1 (PLe/Emniyet Kategorisi 4),
IEC 61508 (SIL3), IEC/EN 62061 (SIL CL3),
IEC/EN 61131-2,IEC6132-3-1,IEC61131-6

EN ISO 13849-1 (PLe/Emniyet Kategorisi 4),
IEC 61508 (SIL3), EN 62061 (SIL CL3),
IEC/EN 61131-2, IEC 6132-3-1

Basit ve esnek emniyet entegrasyonu

Esnek sistem, glivenlik G/C Unitelerini standart NX G/C ile rahatca bir

arada kullanabilmenizi saglar.

Programlama

-IEC 61131-3 standardi
- Emniyet icin PLCopen Fonksiyon Bloklari

Program kapasitesi

2048 KB, 4096 KB

512 KB, 2048 KB

Emniyet G/C baglantisi

128/254

32/128

Maksimum emniyet G/C
noktasi sayisi

1024, 2032

256, 1024

Baglanabilen tiniteler

NX102 CPU Unitesi, Haberlesme Kontrol Unitesi

NX102 CPU Unitesi,
EtherCAT Kuplér Unitesi, EtherNet/IP Kuplér Unitesi

Ayrintili teknik 6zellikler

Katalog: F104

OMRON web sitenize bakin.

Tek yazilimda entegrasyon: Sysmac Studio

Emniyet G/C kablolama diyagramlari, emniyet devresi programlari
ve kullanici tanimli Fonksiyon Bloklari otomatik olarak uretilebilir ve
emniyet tasarimi hatalarini en aza indirir.

Cevrimdigi Simlasyon ile Basit Otomatik Test kullanilabilir.

Online Fonksiyonel Test, makinenin devreye alinmasi ve calistiriimasi

sirasinda emniyeti saglar ve korur.

Uriin adi
Model

Gorliniim

Emniyet Giris Unitesi

NX-SIH400/SID800

Emniyet Cikis Unitesi
NX-SOH200/SOD400

Gegerli standartlar

EN ISO 13849-1 (PLe/Emniyet Kategorisi 4),
IEC 61508 (SIL3), [EC/EN 62061 (SIL CL3),
IEC/EN 61131-2, [EC 6132-3-1

Emniyet giris/cikis noktasi
sayisi

4,8

2,4

Ayrintili teknik 6zellikler

OMRON web sitenize bakin.




28 Sysmac Ailesi omRon 29

Sysmac Ailesi

| Gorsel Denetim

FH Benzersiz seri Urun Serisi

-Kamera serisinde 20,4 MP'ye kadar kamera bulunur

G O rsel De n etl m S | Ste m | -MDMC i51g1, denetlenecek 6gelere gore aydinlatma renklerini ve agilarini Uriin adi Gorsel Denetim Sistemi Akilli Kamera

esnek bir sekilde degistirir

Seri FH Serisi FHV7 Serisi

Makine gorsel denetimi icin
esnek ¢6ziim

FH Gorsel Denetim Sistemi, tim nesnelerin konumunu ve Goriiniim
yonun ylksek hiz ve ylksek hassaslikla algilamak tizere
optimize edilmistir. Dahili EtherCAT haberlesmesi, hareket

kontroli ile glivenilir ve kolay ag baglantisi saglayarak

Coklu denetim

makinenin genel performansini artirir. Kalite denetimine Guicld 4..§Ek"dEkI' i7 paralel islemci isleme hizi *1 | % % % * %
yonelik esnek makine gérsel denetimi. -Kontrolor basina en fazla 8 kamera Eaglanablllr Maks. 8 1
amera sayisli

0,4 milyon piksel/1,6 milyon
piksel/3,2 milyon piksel/5

0,4 milyon piksel/2 milyon

Coziiniirlik piksel/4 milyon piksel/5 milyon 6:3 milyon piksel/12 milyon

piksel

5 milyon piksel/20,4 milyon
piksel

Donanim piksel/12 milyon piksel milyon piksel
lismis sekil arama teknolojisi Y. Zeka ile Cizik Algilama Filtresi (Yazilim ayri satilir 5
Ge 3Mis sekifarama tekno oJis apay ekalile C grlama tres ( a ay sat ) 5;::::5” Global enstantane Donen enstantane Global enstantane Doénen enstantane
Sicilklilklar aibi Yapay Zeka ile Cizik Algilama Filtresi, insan mufettislerinin fark ettigi
Ortamlar ve malzeme degisiklikleri gibi olumsuz kosullar pay ¢ 9 ? Y Lens Degistirilebilir (C mount, M42 mount) Degistirilebilir (C mount)/otomatik odaklama (mekanik, sivi lens)

kusurlarin oldugu gortntiler yoluyla 6grenir. Yapay zeka, dnceki denetim
yontemlerinde oldugu gibi, belirli bir kusurun beklenmedik boyutunu, Isign
seklini veya rengini otomasyona engel olarak buldugu durumlarda

altinda bile yiiksek hassasiyet ve saglam konumlandirma Dahili 1sik (beyaz, kirmizi, kiziltesi, cok renkli)/

Harici 151k baglantisi/ozel 15tk baglantisi (MDMC * 2, PS * 3) harici isik baglantisi/zel 1sik baglantisi (MDMC * 2)

muUumkunddr.

1 B anormallikleri basariyla ¢ikarir. ‘; .-‘— Jriges vy
. 1 5 A ol o
= Yazilim ::‘a"?z';' Esnek arayiiz — - J
Odaksal Kontrast Cipler Gizli Cakisma Y — -
kayma Yakalanan gortntu Ayiklanan galisma (dahili gortintii) Ana ekran Olctim akist ayar ekrani Olciim kosulu ayar ekrani

FHV7 Akilli Kamera Makinelere kolay entegrasyon icin gliclii hepsi bir arada kamera gl Katalog Q197 Q64

teknik ozellikler

On hizalama ve goriinim denetimi . _a Isiklar
icin tasarlanmistir J

Kontrolor
FHV7 Akilli Kamera, yiiksek teknik 6zellikli FH Gorsel 1. Daha fazla sayida yildiz, daha ytiksek performans anlamina gelir.

Denetim Sisteminde yer alan kullanimi kolay, kompakt, * 2. Cok Yonlii, Cok Renkli. MDMC i51g1; aydinlatma yénlerini, renkleri ve 1sik yogunluklarini

- S irlestirerek kusurl lanabilir.
dayanikli bir gévdede sunulan hepsi bir arada kameradir. serbestge birlestirerek kusurlara ayarlanabili

FH Serisi ile ayni calismayi sunar ve daha 6nce gelismis i%%%%g * 3. Fotometrik Stereo.
gorsel denetim sistemlerinin zor kuruldugu sireclere bile Ethen\'et/IP

kolay entegrasyon saglar.

Otomatik odaklamali lens

IP67 su gecirmez yapl

Otomatik odaklamali lens, Calisma mesafesi
59-2000 mm* arasinda bir odak -
uzakhdi araligini kapsar. Farkli

IP67 korumasi, kameralarin
kurulu oldugu sahalarda
yliksek basingl yikama gibi
1slak kosullarda kullanima
olanak tanir.

M

ebatlarda drinlerin Gretiminde ; *’1
r—

dahi odak araligi, parametreler ile
kolayhkla degistirilebilir. Bu 6zellik,

Urlin degisimi sirasinda degisiklik
icin mekanik calismayi ortadan JJ.:MW.

kaldirarak daha yiiksek verimlilige |l' AE ok > Water

sahip daha basit bir sistem saglar.

Gelismis sekil arama teknolojisi

FH Serisi ile ayni performans seviyesini gosteren sekil
arama teknolojisi uygulanmistir.

* Lens tirline bagli olarak degisir.
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I Algilama

ZW-8000/7000
Es Odakli Fiber Mesafe Sensor
Her seyi her yerden 6l¢uin En glvenilir hat ici 6lcumler

Z\W-8000 Serisi, sarsintili veya egimli parlak, ince veya cok kiicik parcalarin yiksek hassasiyetli hat ici 6lctimlerini
saglar. ZW-7000 Serisi, hareket halindeki cisimden yansimali nesnelerin ultra yliksek hizli, kararli lctimlerini
saglar. Bu sensorler, kalite denetim dogrulugunu artirmaya ve denetim siiresini azaltmaya yardimci olur.

Her malzeme ve yiizey tipi icin glivenilir 6l¢iimler

Beyaz 151k es odak prensibi, sensor bashgini durdurmadan yansitici, pirizld,
saydam, kavisli veya dar alanlar gibi herhangi bir karisik durumda nesnenin
stirekli 6lcimiine izin verir.

- Agi 6zelligi: parlak ytizeyler igin +25°

- Farkli malzemeler i¢in lineerlik: £0,3 pm

- Minimum 6rnekleme siresi: 20 ps

- Minimum nokta ¢api: 4 um

Not: Teknik 6zellikler, modeller arasinda farklilik gosterir. Ayrintilar icin

9 OMRON satis temsilcisiyle irtibata gecebilirsiniz.

E3NX/E3NC/EONC Serisi
N-Smart Serisi

EtherCAT Uzerinden bagh cesitli sensorler

N-Smart serisi yeni nesil fiber sensorler, lazer sensorleri ve kontak sensorleri sorunlarinizi hizla ¢ozerek optimum
maliyet performansiyla ¢alisma surelerini artirmaya ve durus suirelerini en aza indirmeye yardimci olur.

E3NX-CA
Renk Fiber Amplifikatér Uniteleri E3NC

EINC-T

Kontak Tipi Akilli

Sensor
E3NX-MA
Akilli Fiber
Amplifikator Uniteleri
(2 kanalli modeller)

Ozellikler

Tek diigmeye basarak ultra kolay
Gelismis Akilli Ayarlama

Yiksek hizli is parcalarinin daha dengeli
bir sekilde algilanmasi

e mity - Durus siiresini azaltan kestirimci bakim
Sensér Hab + Son derece okunakli beyaz LED ekran
Uniteleri « E3NX-FA, konvansiyonel

EtherCA amplifikatorlerden 1,5 kat daha fazla

algilama mesafesine sahiptir *
* E3X-HD ile karsilastinldiginda

Urlin serisi

Uriin ad

Seri

Ozellik

ZW-8000 Serisi

ylizeylerin" 6l¢timleri igin

Es Odakli Fiber Mesafe Sensorii

Sarsintili veya egimli, ince film levha veya
cam gibi "saydam nesneler veya yansitici

ZW-7000 Serisi

Sensor basligr hareket ederken "priizli
yuizeylerin" dogru bigimde dl¢tiimleri icin

OMRON : =

ZW-5000 Serisi

Beyaz 151k es odak prensibinin avantajlarini
tretim hatlarina tasiyin

Gorliniim

Olgiim yontemi

Beyaz isik es odak prensibi

Olgiim arahg:

Min.: 70,3 mm,
Maks.: 302 mm

Statik ¢ozuinlrlik

0,002-0,016 um

Lineerlik +0,3+3,0 um

Nokta capi 4-11 um 50-190 pm 9-20 um
Olciim dongiisii 60-7500 ps 20-400 ps 80-1600 ps
Ayrintil teknik Katalog Q250

ozellikler Web OMRON web sitenize bakin.

Uriin adi

Seri

Fiber Sensor/Lazer Sensorii/Proximity Sensor/Kontak Sensorii

N-Smart Serisi

Fiber, lazer ve kontak sensorlerini distik baslangic maliyetiyle

E3X/E3C/E2C

Fiber, lazer fotoelektrik ve proximity sensorlerini kolayca EtherCAT'e

2l EtherCAT'e baglayin baglayin
GOriniim
Ag o6zellikleri EtherCAT haberlesme Unitesi EtherCAT haberlesme Unitesi

Sensor Haberlesme
Uniteleri

E3NW-ECT/DS

E3X-ECT

Fiber Sensor

E3NX-FAO Fiber Sensor
Lazer Sensr E3XHDO
Baglanabilir sensor E3NC-LAO LaEzZ)r(-Sngr?sAb?u
amplifikatoru tiniteleri E3NC-SAO
- E3C-LDAO
Kontak Sensorii Proximity Sensor
EONC-TAO ErCEDAD
loT Durum izleme Amplifikatorii
E9NC-AA0/VAO
Bagl'f\_nabllen maksimum 30 30
sensor sayisi
E3NW:E418

Ayrintili teknik | Katalog
ozellikler

E3NX-FA: E418
E3NX-CA:Y216
EONC-T: E434
E9NC-AA/VA: E474

Web

OMRON web sitenize bakin.
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I Robot

iX3/iX4, eCobra/i4H, Viper

Paralel Robot, SCARA Robotu, EtherCAT'e sahip

Mafsalli Robot (NJ501-R'ye baglanabilir)

Esnek tretim hatlari icin robotlar

OMRON'un paralel, SCARA ve mafsalli robotlari, robotlara EtherCAT ile baglanan NJ501-R Robot Entegre

Kontrol6r tarafindan dogrudan kontrol edilmek {izere tasarlanmistir.

Paralel robotlar

Hornet ve Quattro; gida ve icecek, ilag ve saglik endustrilerinde
kullanim icin ideal paralel robotlardir.

Yuksek yik kapasitesine sahip dort eksenli paralel bir robot olan
iX4, yiiksek hiz ve yiiksek hassasiyet saglar.

- Hizli ve yiiksek hassasiyetle tasima ve montaj

- Hizli bir konveyodrde hizli Pick & Place uygulamalarini destekler
- Maksimum calisma araligi: 1130, 1300 ve 1600 mm modeller

iX3 565
iX4 650/800

Urlin serisi

OMRON | 3

SCARA robotlari

Yuksek performansl, dort eksenli SCARA robotlari; mekanik montaj,

malzeme tasima, paketleme, makine bakimi ve vidalama icin idealdir.
Masa/zemin veya ters cevrilmis montaj modelleri mevcuttur.

- Malzeme tasima ve hassas montaj icin uygun yiiksek tekrar edilebilirlik
- Erisim:  i4H: 650, 750 ve 850 mm modeller
eCobra: 600 ve 800 mm modeller

eCobra 600/800
i4H 650/750/850

L

Eklemli robotlar

Alti eksenli mafsalli robotlar; mekanik montaj, malzeme tasima,

paketleme ve paletleme icin idealdir.

- Tani ekrani, sorunlarin daha hizl giderilmesini saglar

- Yiiksek dogruluk, tstlin yavas hiz takibi ve kolay kalibrasyon
- Erisim: 653 ve 855 mm modeller

Viper 650/850

Seri iX3 565 iX4 650/800 eCobra 600/800
Hzellik Paralel robot; yiyecek ve icecekile ilag ve | Dort eksenli paralel robot, yiiksek hiza ve | Hassas isleme, montaj ve malzeme tasima
saglik sektorlerinde kullanim igin idealdir | hassasiyete sahiptir icin orta boy/biiyiik SCARA robot
GOrliniim
Robot tipi Paralel robot Paralel robot SCARA robot
Eksen sayisi 3,4 4 4
Montaj Ters Cevrilmis Ters Cevrilmis Masa/Zemin
" S - . - Quattro 650 6 kg (Donlis olmadan: 15 kg)
Yiik kapasitesi 3 kg (8 kg: donuis ekseni olmadan) - Quattro 800 4 kg (Dénis olmadan: 10 kg) 5,5 kg
Calisma hacmi (yarigap) 565 mm 650-800 mm —
Erisim — — 600-800 mm
Konum tekrarlanabilirligi +0,70 mm +0,10 mm +0,017 mm
-H tipi
IP67: kollar ve platform
IP67: kollar ve platform IP65: robotun alt tarafi
Teknik Ozellikler | IP65: robotun alt tarafi IP20: robotun st tarafi IP20
. IP20: robotun Ust tarafi - HS tipi
Koruma/Temiz IP67: kollar ve platform
odasniflar IP66: robot tabani
-eCobra 600
Secenek IP65: robotun Ust tarafi H tipi IP65: robotun Ust tarafi Sinif 10 Temiz oda modeli
< (istege bagli kapak ile) (istege bagli kapak ile) -eCobra 800
IP65, Sinif 10 Temiz oda modeli
Ayrintili teknik
szellikler el 1822
Seri i4H 650/750/850 i4H 650/750/850 Ters Cevrilmis Viper 650/850
Hzellik Hassas isleme, montaj ve malzeme tasima | Hassas isleme, montaj ve malzeme tasima | isleme, montaj ve malzeme tagima icin
icin orta boy/buiyiik SCARA robot icin havai orta boy/buyiik SCARA robot eklemli robot
S 1Y
.
Gorinim \ b
i!
Robot tipi SCARA robot SCARA robot Eklemli robot
Eksen sayisi 4 4 6
Montaj Masa/Zemin Ters Cevrilmis Masa/Zemin/Ters Cevrilmis
Yuk kapasitesi 15 kg 15kg 5kg
Calisma hacmi (yarigap) — — -
Erisim 650-850 mm 650-850 mm 635-855 mm
XY:i4H 650 +£0,015 mm, i4H 750/850 +0,025 mm
Konum tekrarlanabilirligi Z:+0,015 mm +0,02-0,03 mm
6: +0,005°
Teknik Ozellikler | IP20 1P20 P40

Koruma/Temiz
oda siniflari

Secenek

1SO4, IP65, Sinif 10 Temiz oda modeli

1SO4, IP65, Sinif 10 Temiz oda modeli

IP54: robot ana govdesi
IP65: robot baglantilari (J4, J5, J6)
Sinif 10 Temiz oda modeli

Ayrintih teknik
ozellikler

Katalog

1822
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FAALIYET NOKTALARIMIZ

M Otomasyon Merkezi
V Kusatsu (JPN), Kariya (JPN), Sanghay (CHN), Barselona

(ESP), Cakarta (IDN), Mumbai (IND), Homan Estates IL (USA),
Bangkok (THA), Singapur (SGP), Seul (KOR)

Tasarim

Makine otomasyon uzmanlarindan
olusan genis agimiz gereksinimlerinizi
karsilayacak en uygun otomasyon
mimarisini ve Urlinleri segmenize
yardimci olur. Uzmanlar arasi iletisime
dayali sade yapimiz, projenizin
bitininde TEK temsilci ve sorumlu
uzmanla iletisim kurmaniza olanak
saglar.

YETKINLIK

Konsept Dogrulama

Projeniz olgunlasirken hareket,
robotlar, ag olusturma, emniyet,
kalite kontrol vb. gibi konulardaki
teknoloji trendlerini test edip
yakalamak icin Otomasyon
merkezlerimizden yararlanin.
Yeni makine agimiz (EtherCAT)
ve fabrika agimizla (EtherNet/IP)
tim sisteminizin araylz, test ve
dogrulamasini gerceklestirin.

@ Teknik ofis

O Premium ortak

Otomasyon sisteminizin ilk
programlanmasina ve dnemli
unsurlarinin ¢alisma testine
yardimci olmak tizere 6zel bir

uygulama muhendisi gérevlendiririz.

Uygulama mihendislerimiz aglar,
PLC'ler, hareket, emniyet ve makine
otomasyonuna uygulanan HMI'lar
hakkinda derin deneyime sahiptir.

F--

En giincel bilgiler icin OMRON web sitenize bakin.

GUVEN

Gelisim

Prototip olusturma asamanizda
teknik destek, Griin tedariki ve

Urtin degistirme konularinda
esneklige ihtiyac duyarsiniz. Prototip
olusturma asamasinda dogru Uriinleri
edinebilmenize yardimci olmak

icin sizinle birlikte calisan bir satis
sorumlusu goérevlendirilir.

Gelisim

Diinya capindaki servis ve destek
agimizla Grinlerinizi ihrag etmenizi
kolaylastirir ve nerede olursaniz

olun miusterilerinize yerinde destek
saglarken yaninizda oluruz. Egitim,
yedek parca tedariki ve hatta makine
devreye almayi basitlestirmek

icin bir satis irtibat mihendisi
gorevlendirebiliriz. Tim bunlara rahatca
dilinizde yerellestirilmis belgelerle
ulasabilirsiniz.

Hizmet
ve Destek
Aglan

GARANTI

Seri Uretim

Uretim hacminiz arttikca size 24

saat destek ve 3 glin icinde onarim
olanaklari sunariz. Tim Grtnlerimiz
kuresel standartlari (CE, cULus, NK, LR)
karsilayan, kuresel Grtinlerdir



- Sysmac, Japonya ve diger tlkelerde OMRON Corporation'in OMRON fabrika otomasyonu urtinlerine yonelik ticari markasi veya tescilli ticari markasidir.

+ Celeron, Intel, ABD'de ve/veya diger (ilkelerde Intel Corporation'in ticari markasidir.

- Microsoft, Windows, SQL Server ve Visual Basic ABD'de ve/veya diger tilkelerde Microsoft Corporation'in tescilli ticari markalar veya ticari markalaridir.

+ Oracle ve Oracle Database, Oracle Corporation'in ve/veya alt kuruluslarinin ABD'de ve diger tilkelerdeki ticari markalari veya tescilli ticari markalaridir.

- IBM ve DB2, International Business Machines Corp.un ABD'de ve diger tilkelerdeki ticari markalari veya tescilli ticari markalaridir.

+ Intel, Atom, Intel Corporation'in veya bagl kuruluslarinin ABD'de ve diger (lkelerdeki ticari markalari veya tescilli ticari markalaridir.

+ EtherCAT®, tescilli bir ticari marka ve patentli bir teknolojidir ve lisansi, Almanya'da bulunan Beckhoff Automation GmbH sirketine aittir.

- Safety over EtherCAT® tescilli bir marka ve patentli bir teknolojidir ve lisansi, Aimanya'da bulunan Beckhoff Automation GmbH sirketine aittir.

- EtherNet/IPTM, CompoNetTM, DeviceNetTM ve CIP SafetyTM, ODVA'nin ticari markalaridir.

- OPC UA ve OPC Certified logosu, OPC Foundation'in ticari markalaridir.

+ Bu Urlin, OpenSSL Projesi tarafindan OpenSSL Toolkit'te kullanilmak tzere gelistirilen yazilim icermektedir. (http://www.openssl.org/)

+ Bu Urlin, Eric Young (eay@cryptsoft.com) tarafindan yazilmis sifreleme yazilimi icerir.

- Git ve Git logosu, ABD'de ve/veya diger Ulkelerdeki Git Project'in kurumsal merkezi olan Software Freedom Conservancy, Inc.in tescilli ticari markalari veya ticari markalaridir.

+ Microsoft'un izniyle kullanilan Microsoft triinti ekran gérintdleri.

- inCAD Kuttiphanesindeki CAD verileri, MISUMI Corporation'in izniyle kullanilmaktadir. CAD verilerindeki herhangi bir bilginin telif hakki, MISUMI Corporation'a veya ilgili
Ureticisine aittir.
MISUMI Corporation, her uygulama tasariminda tiim parcalari saglamayabilir. Mevcut parcalar, her uygulama tasariminda gésterilen bir tinite olarak degil ayri olarak satin alinabilir.
MISUMI Corporation, her bir uygulama érnegindeki pargalarin kombinasyonu icin kalite, dogruluk, fonksiyonellik, emniyet veya guvenilirlik garantisi vermez.

- Bu belgedeki diger sirket isimleri ve Griin isimleri, ilgili sirketlerinin markalari veya tescilli markalaridir.

- Bu katalogda kullanilan fotograf ve sekiller, gercek triinlere gore biraz farklilik gosterebilir.

OMRON Corporation Endiistriyel Otomasyon Sirketi Yetkili Distribiitor:

Kyoto, JAPONYA

lletisim: www.ia.omron.com
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