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FLOW CORE'U KESFEDIN. OMRON'UN
MOBIL ROBOTLAR ICIN YAZILIMI

Esnek Malzeme Tagima Sisteminizi Siirekli FLOW YAZILIMI, ASAGIDAKI OZELLIKLERI IGERIR:

Gelistiriyoruz
* Filo Similatori
OMRON'un fabrika ortaminda otonom mobil robot + Hiicre Hizalama Konumlandirma Sistemi (CAPS)

(AMR) filolarini kurma, entegre etme ve yonetme + Dinamik Engel Takibi
¢6zimd. + Segilebilir Otonomi

* MobilePlanner 6
FLOW Core, AMR filosunu fabrikanin tretim « FLOWiQ

kontrol ¢oziimiine baglamak, haritalar olusturmak,  + MobilePlanner Tablet Arama Diigmesi
calisma kurallarini tanimlamak ve fabrika katindaki ~ + Entegrasyon Arag Kiti (ITK)
operasyonlari giivenli ve tutarl kilmak igin yazilim
araglan saglar.

SUREKLI IYILESTIRME

* Fabrika stireglerini esneklikle optimize edin

SIFIR DURUS SURESI

* insan miidahalesi olmadan 7/24 ¢alisma

ISTE HIZLANMA

* WMS/ERP ile planlamanizi ve baglantilarinizi
iyilestirin
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FILO SIMULATORU

Sorunlan ortaya ¢ikmadan ¢oziin. Filonuzu AVANTAJLARI:
dagitmadan once optimize edin.
+ Harita degisiklikleri, 6lgekleme, rota
Fabrika ve Uretim uygulamalari igin sektoriin degisiklikleri ve yeni yazilm 6zelliklerinin
ilk otonom mobil robot filo simiilatorii: Otonom etkilerini degerlendirin
mobil robot filolarinin trafigini ve is akiglarini * En fazla Gi¢ ayn filodaki 10 robotu simiile edin
planlayarak gercek robotlari devreye almak + Bireysel robot yolu planlamasini ve diger
zorunda kalmadan olasi darbogazlar tespit edin robotlarla etkilesimi gorsellestirin
ve is akisini optimize edin. * Gergek tesisleri temel alarak 6zel ortamlar
simile edin

+ Trafik akisi tikanikliklarini belirleyin
« Ugiincii taraf yaziimlari dogrulayin
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Hiicre Hizalama Konumlandirma Sistemi (CAPS)

Hiicre Hizalama Konumlandirma Sistemi

CAPS teknolojisi, ortamda bir hedefi tespit
etmek icin ana emniyet tarama lazerinden
yararlanir ve robotun benzeri goriilmemis

bir hassasiyetle istenen konuma gitmesini
saglar. OMRON'un AMR'leri, makinelere yiiksek
dogrulukla baglanabilir. Ayrica, farkli agilardan
da yaklasabilerek miisterilerin kat diizeni veya
yukin sekli hakkindaki endiselerini ortadan
kaldirir. Bylece malzemelerin daha diizgiin ve
daha hizli tasinmasini saglayarak dongu siiresini
kisaltir ve verimliligi artirir.
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AVANTAJLARI:

* Dogrulugun iyilestirilmesiyle malzemeler daha
sorunsuz ve hizl yiiklenip bosaltilir ve dongii
siresi kisaltilir

* Mobil robotlari makinelerle +8 mm konum
dogrulugu ve + 1° rotasyon dogrulugu ile hizalar

* Robotun farkli agilardan baglanmasini saglar

* Fiziksel manyetik isaretleyici gerektirmez

* Ek sensor gerektirmez ve boylece ekipman
maliyetini azaltir
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Dinamik Engel Takibi

Carpigmalari onler ve depodaki gegisleri daha
giivenli hale getirir

Yaya trafigi, forkliftler ve diger hareketli araclar
etrafinda daha yumusak hareket saglar. Takip
algoritmasi, garpigsmalari ve trafik sikisikhgini
onlemek icin robotla ayni alanda hareket eden
nesnelerin yolunu yansitir. Bir kisi, robotun rotasinin
dikine yiirliyorsa Dinamik Engel Takibi 6zelligine
sahip robot, kisinin oniine gegcmeye calismak yerine
yavaslar ve arkasina gecer.
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Secilebilir Otonomi

N

DRKSPACE CORE!

Robotunuzun otonomluk diizeyine siz karar verin

Segilebilir Otonomi sayesinde Otomatik

Kilavuzlu Arag (AGV) davranigina benzer sekilde,
robotunuzun ayni yol boyunca tekrar tekrar hareket
etmesini istediginiz zamani segebilirsiniz. AGV'lerin
aksine, OMRON'un avantaji herhangi bir manyetik
bant veya fiziksel kilavuz gerektirmemesidir.
Boylece karmasik malzeme tagima uygulamalarina
esnek ve yeni bir hareket kontrolii diizeyi getirilir.

AVANTAJLARI:

« Gergek filolar igin déngii siiresinde %15'e kadar
iyilesme. Uygulamaya bagh olarak iyilesme
artabilir

+ Kapi yollari ve dar alanlardaki kilitlenmeler
azaltilabilir

+ Haritada daha az trafik kontrol cihazi gerekir

* Robotlarin daha tutarl hareket etmesiyle ayni
alanda galisan insan operatdérlerin emniyeti
artirilir
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MobilePlanner 6
Filo Yonetimi lyilestirmeleri

Mobil robot filonuzu yapilandirin, 6zellestirin ve
gruplandirin

Musterilerin otomasyon ¢oziimlerini optimize
etmek igin heterojen robot tipi filolarini birlikte,

kolayca ve etkili bir sekilde kullanmalarini saglar.

MobilePlanner 6, Filo Yonetimi ekosistemimizi
sektordeki en iyi sistem olarak genisletiyor.

AVANTAJLARI:

* Filo Gezgini kenar gubugu, kolay konfigiirasyon
ve yonetim igin robotlar ailelere ve 6zellestirilmis
alt filoya gore gruplandinr

* AMR konumu veya islevsel calisma arasinda
kolayca ayrim yapin ve degisiklikleri uygulayin

* Yeni filolarin konfigiirasyon mirasi ile hizli
kurulumu

* Filo gozlemleme, Harita diizenleme,
konfigiirasyon yonetimi, sistem yonetimi
ve veri analizi igin hizli erigsim diigmeleri -

* Filo Gezgini, mobil filo icin geligsmis
gorindrlik saglar
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Fleet Operations Workspace iQ

Sezgisel kullanici arayiizii araciligiyla giiclii
veri toplama ve analizleriyle temel kullanici
deneyimini gelistirir

FLOW iQ; 1si haritalari, robot yolu haritasi, robot
kullanimi ve daha fazlasi gibi grafikleri aninda
olusturmak icin gorsellestirme araglar saglar.
Kullanicilara uygulamalarini takip ve optimize
etmeleri igin ihtiyag¢ duyduklari bilgileri sunar.

AVANTAJLARI:

+ Hangi robotlarin galigtigini, sarj edildigini,
bekledigini ve hata bildirdigini hizlica goriintiileyin

+ Konum Haritasi ile tesisteki degisikliklerin etkisini
gorsellestirin

+ Agin zayif noktalarini belirlemek igin kablosuz
kalite haritasi verilerini inceleyin

+ Hata haritasi ve gegmisiyle robot durumunu takip
edin

+ DOngui siiresini en iyi seviyeye ¢ikarmak igin filo
trafigini konum Yogunluk Haritasi ile 6zellestirin.
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MobilePlanner Tablet

Hareket halinde izleme ve kontrol

MobilePlanner Tablet siirimd, mobil robot filonuzu
tabletten izleyip kontrol etmek i¢in tasarlanmis,
kullanimi kolay bir araylizdiir. MobilePlanner Tablet
Sirimdi ile kullanicilar, gerektiginde konumlarini
belirleyip robotlari manuel olarak kullanabilir, harita
olusturma siirecini baslatabilir ve tesislerinin
herhangi bir yerindeki robot filosunu istedikleri
zaman izleyebilir.

Arama diigmesi olarak da kullanilabilen
MobilePlanner Tablet Stiriimi ile kullanicilar,
tek bir digmeye basarak robotu 6nceden
tanimlanmis 6 konuma gonderebilir.

AVANTAJLARI:

* Robotun lazer degerlerini goriintiileyin

* Robotlar yiikleme alanina veya harita tizerindeki
diger noktalara gonderin

* Robotlari manuel olarak kullanin

* Tesis igindeki filonuzu her zaman ve her yerde
goriintiileyin

* Renk kodlu haritada robotlarin konum ve
durumunu gozlemleyin

FLEET OPERATIONS WORKSPACE CORE 9 Om Ron



Entegrasyon Arac Kiti

FLEET OPERATIONS WORKSPACE CORE

Entegrasyon Arag Kiti

Entegrasyon Arag Kiti, Fleet Manager ile son
kullanicinin istemci uygulamasi, Uretim yiriitme
sistemi (MES) veya depo yonetim sistemi (WMS)
arasinda entegrasyon saglayan OMRON arayiiz
uygulamasidir.

Bu entegrasyon katmani; REST, SQL ve AMQP
gibi standart haberlesme yontemlerini kullanan
AMR filolarinin otonom kontroliinii kolaylastirir.
Entegrasyon Arag Kiti; alma, birakma ve goklu
segment gibi tiim AMR is tirlerinin kuyruga
alinmasini ve izlenmesini kolaylastirir.

AVANTAJLARI:

« Bir filoyu tek bir iletisim noktasindan yonetin

* MES veya WMS sistemlerinde kullanmak
lizere robot ve filo verilerinin toplanmasini
otomatiklestirin

* Esnek is atamasi, gorevlerin harici giriglere yanit
olarak toplu veya dinamik olarak génderilmesine
olanak tanir
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iletisim: www.ia.omron.com
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