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OMRON ile calistiginizda yalnizca Interaktif

bir robot satin almazsiniz, otomatik - Tek bir Fleet Manager,

" BreBrmfeAra ey 100 robota kadar kontrol
uretiminizin |h.t|ya!.glf|r|n| kar§|layacak salor

tam entegre bir ¢coziime sahip - Bilgisayar ve tabletlerde

sezgisel kurulum
- Insanlarla emniyetli bir sekilde

calisir

olursunuz.
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- Konveyorler gibi 6zel ylklere
entegre olur
- Diger OMRON robotlariyla

- Rota olusturmayi optimize eder
- Degisen kosullara aninda uyum
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Diinya genelinde
1000'lerce robot
kurulumu
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Skoda Auto, Cekya fabrikasinda ' ' |
~51
igin OMRON LD-130CT'yi kullaniyor. [ S

Skoda Auto

Vrchlabi, Cekya

Talep artigl, fabrikalarda daha ylksek kapasiteye ve lretim
alanlarindaki trafigin artmasina yol acarak fabrikanin bir
yerinden digerine sirekli malzeme tasiyan isgiler icin emniyet
risklerine ve yorgunluga neden oluyordu.

LD robot glinde 120 sefer tamamliyor ve mekanik 6lgiim
merkezi ile isleme makineleri arasinda toplam 35 km mesafe

OMRON LD-130CT mobil robotlar.
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PEDREREs H
@ GlobalFoundries @
SKODA
Konum: Singapur Konum:
Sektor: Yari iletkenler Sektor: Otomotiv
Uriinler: Yari iletken yonga plakalari Uriinler: Sanzimanlar
Tarih: 2013 Tarih: 2018
Miisterinin Daha ongorulebilir teslimat sureleri saglayarak ve insan hatalarini Miisterinin
karsilastigi azaltarak verimliligi artirmak. Is gliciint optimize ederek ¥ .
. i . karsilastigi
zorluk: calisanlari daha degerli alanlarda gorevlendirmek. zorluk:
Taslyicilarla entegre edilen 60'tan fazla LD robot, ylikleme
alani ici ve ylkleme alani arasi aktarim icin kullanildi. Robotlar,
Uygulama: birimleri bir takim tezgahindan digerine tasiyor ve devam eden Uvaulama:
isleri fabrikadaki gesitli isleme alanlarina gottrlyor. Bu robotlar, Y9 : katedivor
2013'ten bu yana 7/24 calisiyor. yor.
MRON .
° . © OMRON LD-90 mobil robotlar. OMRON
ekipmani: ekipmani:

OMRON'un tercih
edilme nedeni:

Musteri, AGV'leri inceledi ancak esnek navigasyon ve kurulum
kolayhginin yani sira LD'nin temiz oda derecelendirmesi
nedeniyle OMRON AMR!'leri tercih etti.

OMRON'un tercih
edilme nedeni:

Etki:

Musteri, manyetik banttan otonom bir sisteme gegcmek istiyordu
ve Ozellikle MobilePlanner'i begendi.

GlobalFoundries, Singapur'un verimli yari iletken sektoriinde

blyUk bir artis saglayarak is gticl verimliligini %5'ten fazla artirdi. Etki:

Skoda, fabrikadaki isci maliyetini artirmadan (iretimi genisletti
ve is¢i emniyetini iyilestirdi.
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Gida ve Tiiketici Urtinleri

Otomotiv Dijital
- Lastik Montaji - Yari iletken Yonga Plakasi Uretimi - Depoda Tasima - Sterilizasyon Odasinda Tasima
- Otomotiv Elektronik Cihazlar - Yari iletken Paketleme ve Testi - Mallari Montaj ve Ayiklama - Laboratuvar Numunesi Tagima
- Otomotiv Aksesuarlari - Mobil Cihaz Uretimi istasyonlarina Tagima
- Montaj ve Denetim - Veri Merkezi Cevre Gozetimi



OTONOM MALZEME TASIMA OTONOM MALZEME TASIMA

= K N = = W, iz > \\/ Z = =z = \1[/
= =0 2 & E S, £ 3 S\\\\ ”/’/4 ._?2 \\i-: = §\\ I/”z E_o//// = __%/ \\i_.\-_ $\\\\\ ”/’/4 =
= = E Y = =SS E = 5 E=Z S= 2 = E =% = =2 §:= = = 3
=2m = = $ O E 3 £ = 2, S$E52§5:52 % S$:=E%E £2§E% S:E%
= = = 2 = =V = = ) S EZ8S = 2% % S = Z= =EZ8 = % $ £ $
= = = §% = ES = = Y £ E 2w £ Z 0 ET E Y 3N
= N 2, =
= =HHER=TTS Z. = 3N 3 311 §|l/,/ Q‘\\\""//// = = = i = \\\\\“",//// '__///// =
= T z = = = = = 8 Z =7z =
Al = = Z = T, i = \\iY/ Z = = = = = N iy, = EE E = E E = E=% =
SWE £ = W M, 2 = & £ WY S _z2%2 SE: S E %3 $E%E
SmME E E% = = = = = =2 §Z £ £ E S S Zusy S Sy £ S sy £ ZE
= 2 S£%E% (£ £%3 SE%ZEs§m2: £ E §
E Ny E Z Ny E O Uy £E =S ZaAME E S )
o ——r= ] . . , . Robotlar, yliksek
Hucre Hizalamasi Konumlandirma Patentli Acuity Slrticiimiiz, zemin ortami OMRON Filo Analiz OMRON Fleet Manager, mobil -
Sistemimiz (CAPS), robotlari daha ne kadar sik degisirse degissin, robotlarin Motoru, filo verilerini robotlari koordine eder ve filo performans saglayacak
etkili bir sekilde hizalamak i¢in konumlarini belirlemeye yardimci olmak depolar ve filo genelinde izlenebilirlik, is tahsisi .
isaretleyiciler kullanarak teslim ve icin tavan igiklarindan ve nesnelerden etkinliklerini yeniden ve trafik kontrolii saglar. ikinci bir §ek|lde tasarlanm|§t|r'
alma iglemini iyilestirir. navigasyon igaretleri olusturur. yiritmenizi sadlar. Fleet Manager ise yedekleme islevi OMRON'"'un mobil
saglayabilir.
1500 kg'lik yik OMRON Filo Simillatéri, _ robotlari, caliganlarinizin
OMRON'un mobil ¢éziimleri kapasitesine sahip robot filolarini kolayca | \ daha yuksek deéer" i§|er
son derece QOk yonladur HD-1500, agir ylik tasima simiile ederek dagitim | \ . LS .
K itli ad - p— - = kapasitesi saglayacak éncesinde filonuzda ince MES/ERP yapabllmelerl Icin basit
VEICoKGESILIIgorevive ) 1] {1 | I LT { sekilde tasarlanmistir. ayarlar yapmanizi saglar. SWMS | tasima, teslimat ve rota
uygulamalari gerceklestirmek Bl 0 0 B B il $ ’
Iy icin uyarlanabilir. Ayni ——— — [ ! ' olusturma islemlerini
zamanda, sundugumuz i “ F - | ustlenir.
Slgeklenebilir ¢oziimler i | JL ' ' (—
HEbe I e e } l: OMRON olarak yalnizes
uyuyeoiir. T— robot tedarik etmiyoruz, tek
bir kaynaktan en iyi ¢cozimu
‘— saglamak igin eksiksiz bir
Isinizi BUyUtln [ otomasyon teknolojisi
TR === ; _ ekosistemi sunuyoruz. Fleet
- Uretimi optimize etmek igin |‘J N | Operations Workspace (FLOW)
dizenleri degistirin R (11F platformuna hos geldiniz.

Fleet Operations Workspace,
tam kontrol saglayarak

Degisen Ortamlara Q 4N |||||||.-

e e s 1 T .
Uyun Saglaym e 60, 90 ve 250 kg yuk verimliligi, is hacmini ve
= kapasitesine sahip LD, : YT
- [ B izlenebilirligi artirir.
- Montaj istasyonlari i, o Otonom Mobil Robotlar 9
- Temiz odalar . (AMR'ler) igin sektér
OEM Co6zima Kendiniz Olusturun - Siparig tamamlama : Misterilerimiz, LD'Ierimizi standardidir.
~ Yiikl . | w OMRON TM Kolaboratif
ukleme Istasyoniari “ Robotlarimiza entegre
Lad » Lad Lad » Lad -~ Lad -~ b s erpest Gelismis giivenlik, MES
. . . - Depo odalari ederek mobil filolarina Bilgisayar ve tablet tabanl smisg .
Araba tasliyici LD (ESD) LD-60/LD-90 LD-250 HD-1500 Kolaboratif OMRON TM Konveyor Sifreli kasasi manipiilasyon kabiliyeti yazilim arayiiziimiiz, filonuzu ve WRP sistemleri dahil
robot ¢éziimi  kolaboratif Ust kismi bulunan tasiyici ekleyebilir. yénetmenize yardm’m ST IT sistemlerine giivenli ve

robotlu mobil kolay entegrasyon saglar.

manipulator
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HAREKET ' | Lt
) ] | ¥ <\ ROBOTIK SISTEMLER
OMRON servolari ve cihazlari, otomatik hattinizi [ R
mimkin olan en verimli sekilde hareket etmeye | OMRON, neredeyse Wy |
yonlendirerek istenmeyen durus siiresini ve | i | uy?(ulla:alari uygun Sa_t;'tr.mOb'l
. . . | 1 ve Kolaboratif robot serileri sunar. .
Tek bagina gelismis bir donanim ] e e — OMRON Fleet Operations
ekipmani sizin icin yeterli e M Workspace (FLOW) Core
. S PIANiRglae U
olmaz. Degisen ihtiyaclara '. OMRON Fleet Operations Workspace - Robotun konumunu ve durumunu
uyum saglayacak kadar esnek ik (FLOW) ¢6zUm, mobil robot konumlarini, gérantaler
bir otonom malzeme tasima trafik akisini ve is isteklerini izleyerek - |.§ kuyrugunu gorantiler
sistemine ihtiyaciniz vardir. fabrikanin en yiiksek verimlilikte - Onemliileri dnceliklendirir
OMRON'un eksiksiz otomasyon GORSEL DENETIM calismasini saglayan akilli bir filo yénetim - Insan ve robot trafigine gore en hizl
teknoloiisi ailesi tim iireti = sistemi sunar. rotalari seger
eknolojisi allesi tum uretim ge'\:l”Re?e’\:;efrléLkzimasg:'Z' - Tikah yollari belirler ve alternatif rotalar
hattinizi doldurur. ena ol dtemnlaribrid sortine FLOW Core ¢oziimiimiiz, robot gérevlerini olusturur o
K I - bir sekilde galismasini otomatiklestirerek Gretim yiritme - Is atamalarini optimize eder
Endustriyel otomasyon lideri OMRON, PG 7 o I s s e o sisteminizdeki (MES) veya kurumsal - Pil sarjini optimize eder
Ureticilerin toplu 6zellestirme ihtiyaclarini e P o) e e Si‘:?:;'?;rssrn;?: oee kaynak planlama (ERP) sisteminizdeki
karsilamasina ve artan iscilik maliyetleri tlim unsurlarini entegre programlamayi da azaltir.
ve is glicii yetersizligi ile ilgili sorunlari hale getirir. Bu kontrol [ '
0 i dimci olan Urilnler sunar. sisfermigreagu durumida |
gozmesine yar : robotlarimizda yerlesik : |
olarak bulunur. |
OMRON, mobil robotlarin yani sira EMNIYET BIL: SayeTie, , 3 ’ L_‘
: = : ekstra alan
kontrfJI kqmponentlerl ve gorsel denetim OMRON, insanfarla makineler e . = —r -
sensorlerinden kontrolorler ve servo arasinda miikemmel uyum elde edilir. m———e e e
motorlara, gesitli emniyet cihazlarindan saglamaya yonelik emniyet ‘ | = | | T
sabit robotlara kadar (;Ok gegitli zizzcr)rlerl ve sirlclleri | Ll LTl . fLl |
otomasyon ekipmanlari ve cihazlari sunar. | - T —
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Verimliligi Optimize Edin

Esnekligi Artirin

1. Akilli is Atama

Yaklasan gorevlerde hangi robotlarin en iyi sekilde
konumlandirilabilecegini tahmin etmek icin strekli ileriye donik
degerlendirme yapar ve bu sekilde vakit ve hareket kaybini azaltir.

Q) JOBS O
0B 1 @081 Osos2 (JoB3 1084
(e ® | [@5684] Oso85 OJoB6 -
]
| | |

I Twos F

A

2. Yonetilen Hareket

Trafik akiglarini koordine ederek ve hedef konumlarda teslim
alma ve teslim etme islemlerini verimli bir sekilde siralayarak
yogun ortamlarda sorunsuz ¢alisma saglar.

— _| : " . lr | - Daha hizh naviga__sypn sureleri
|' f ( I_l r | ) I R { L | - Daha yumusak siiriis
p—— - L—“' o | P 11 o . @__n [DI : [ i H ‘ ’ }L {T—n - Hedefe daha kisa siirede yaklasma
I I} B |4 | & l 0 1 (It hizlari
I, -'L ﬂ b ﬂ 1 '[L;.‘;'J ! \n' | 1 i IJ'*‘ |' I‘ - Hedeflere (istiin uyum
Iy o - & :
m e : : Acuity

3. Trafik Kontroli

Tahmini glizergahlarinda birbirine yaklasan robotlari bilgilendi-
rerek yeniden hesaplama yapmalarini ve garpismayi en verimli
sekilde 6nlemelerini saglar.
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4. Otomatik Giincellemeler
Tum filoda glincellemeleri otomatik olarak gergeklestirir.

-

ouesnwinom ADDED

REVISED FLOORPLAN

5. Sarj Yonetimi

Tdm filonun pil glictni izleyerek robotlari tercih edilen veya
en yakindaki misait yerlestirme istasyonuna programli sekilde
yonlendirir ve filonun kesintisiz calismasini saglar.

DOCKING STATION

6. IT Sistemleriyle Kolay Entegrasyon

Fleet Manager; MES, ERP ve WMS sisteminize baglanabilir.
Boylece, isler gergcek zamanli olarak otomatik bir sekilde filoya

dagitilabilir.
——
s e s — T

FLEET
MANAGER

7. Ozellik Yonetimi

Filodaki her aracin ozelliklerini anlar ve her zaman dogru isin
dogru robota atanmasini saglar.

Guvenli ve akilli navigasyon sistemimiz
hiz ve dogrulukta sektore 6ncilik eder.

Birden fazla sistem kullanan robotlarimiz,

kurulduktan sonra daha da verimli
olmayi 6grenir. Filomuzdaki her robot,
dar koridorlarda gezinmekten en verimli
rotalari planlamaya kadar her alanda en
zorlu ortamlarin haritasini ¢ikaran ve
performansi optimize eden bir sensor
gorevi gordur.

Engellerden dinamik sekilde kaginma

OMRON'un patentli Acuity
teknolojisi, tavan igiklari ve
nesnelerinin sabit kalma olasiligi
daha yiiksek oldugundan bu
nesnelerden navigasyon isaretleri
olusturur. Bu tavan 6zelliklerini
kullanarak zemindeki ortam ne
kadar sik degisirse degissin,
filonun konumunu belirlemek i¢in
ek bir harita olusturur.

Hiicre Hizalamasi Konumlandirma
Sistemi (CAPS)
CAPS, robotlar yliksek hassasiyete sahip teslim etme
ve teslim alma iglevleri igin etkili bir sekilde hizalamak
lizere ortamin fiziksel 6zelliklerini degerlendirir.

Yiiksek Hassasiyetli Konumlandirma
Sistemi (HAPS)
HAPS, mobil robotlarimizin dar tolerans gerektiren
uygulamalarda sabit yollar (izerinde hareket
etmesini saglar.
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KUTUDAN CIKARIN HARITA OLUSTURUN

Tesisinizde kisa bir gezintinin
ardindan robot, zemin planinizin 6zel
bir haritasini olusturacaktir.

Eksiksiz mobil ¢oziim, hizli kurulum
icin ihtiyaciniz olan her seyi sunar.

OMRON mobil robotlarinin kurulumu

ve calistirilmasi kolaydir; miknatislarin
takilmasi gibi parca kurulumu gerektirmez
ve minimum programlama yeterlidir. Buna
ek olarak yazilimimiz diger sistemlerinizle
entegre olarak calisir, bu sayede ¢6zimu
en kisa slirede ¢alisir duruma getirmenizi
saglar.

- Parga kurulumu gerekmez

- MES, ERP ve WMS ile kolay entegrasyon

- IT sistemleriyle uyumluluk i¢in gelismis
guvenlik

- Otonom navigasyon, énceden
ayarlanmis rota, miknatis veya isaret I1s1d1
gerektirmez

- Surekli is akisini korurken filo genelinde
otomatik yazilim gtincellemeleri

HEDEF BELIRLEYiN iS GONDERIN

OMRON Fleet Manager ile MES ve

WMS'niz arasinda kurulacak basit

entegrasyon, robotlarinizin hemen
calismaya basglamasini saglar.

Basit komutlar kullanarak alma ve
birakma hedeflerini belirleyin.

OTONOM MALZEME TASIMA
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OMRON mobil robotlari temelde
gercek calisanlara hizmet edecek
sekilde Uretilmistir.

EndUstrinin en son gereksinimlerini
karsilamak Uzere tasarlanan mobil
robotlarimiz, kolaboratif ve glivenli bir
calisma ortami saglamak icin insanlarla
etkilesim kurar. Emniyet lazerleri ve sonar,
robotlarimizin yollarindaki engelleri
algilamasina ve gcarpismalardan kaginmasina
olanak tanir.

Emniyet Ozellikleri

- Sabit ve hareketli engellerden kaginir

- Ek E-stop'lar kolayca eklenebilir

- ISO EN1525, JIS D6802 ve ANSI B56.5
emniyet standartlariyla uyumludur
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ARKA SONAR

Sonar kullanarak
arkadaki engelleri algilar.

ISIKLI DiISKLER

Durum gostergesi her

EMNIYET TARAMA LAZERLERI

iki tarafta bulunur. -
SLAM (es zamanli konum belirleme

ve eslestirme) ve glivenlik iglevi igin
kullanilan emniyet agisindan onayli lazer.

ON TAMPON ON ALT LAZER

Engel sensort ileri hareket ederken
onlndeki distk profilli nesneleri algilar.

Engelle temas ettiginde durur. J i
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OMRON mobil robot ailesinin en gti¢lu
Uyesiyle tanigin

OMRON mobil robot ailesinin orta
buyuklukteki tyesiyle tanigin.

OMRON, 1500 kg agir ytik kapasitesine sahip en yeni otomatik
mobil robotumuz HD-1500'lin kullanima sunuldugunu
aciklamaktan gurur duyar.

OMRON, 250 kg ylk kapasitesine sahip orta boy
mobil robotumuz LD-250'nin kullanima sunuldugunu
aciklamaktan gurur duyar.

Daha yuksek ylk kapasitesi, musterilerin palet boyutlu ytkler,
motor bloklari ve diger agir yukler ile ekipmanlarin taginmasi
gibi daha 6nce mimkin olmayan yeni gorevleri otomatik
hale getirmesine olanak tanir. HD1500, normalde forkliftlerle
tamamlanan gorevleri otomatiklestirerek yaralanma riskini de
azaltir.

LD-250, endiistri lideri LD-90'da kullanilan basarisini
kanitlamis teknolojinin yani sira daha fazla ylk
kapasitesine ve daha sert metal kaplamalara sahiptir.
Musteriler robotlara artik daha fazla ylukleme yaparak
veya daha agir ylklerle daha az sayida sefer yaparak daha
az ekipmanla daha fazla gérev tamamlayabilir.

Entegre OMRON mobil filosunda sorunsuz bir sekilde galisan
HD1500, musterilere fabrikalari igcin en 6zellestirilebilir mobil
¢oziimi gelistirme konusunda daha fazla secenek sunar.

OMRON'un entegre mobil filolarina sorunsuz sekilde dahil
olabilen LD-250 sayesinde musteriler trafik yonetimini,
pil yonetimini ve daha fazla arag¢ ¢esidi iceren filolarda

araglarin yonlendirilmesini optimize edebilir. Temel Ozellikler

- 1500 kg ylk kapasitesi.

- LD serimizde kullanilan gtici kanitlanmis teknolojiye dayanir.

- LiDAR teknolojisiyle 360° emniyet kapsami

- 35 dakikada tam sarj olur

- Daha sert metal ylzeyler, daha agir darbelere ve daha zorlu
gorevlere dayaniklidir.
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§ 2,‘ ////”"\\\E § 74‘\§ = Durma olmadan engellerden Engelle karsilastiginda durur
Engeller giivenli bir sekilde kaginir ve engel kaldirilana kadar
hareketsiz kalir
Harita Degisikligi  Kolay Fabrikada yapilan degisiklikler
Hedef Degisikligi  Kolay Fabrikada yapilan degisiklikler
Olceklenebilirlik Kolay Fabrikada yapilan degisiklikler
Aralarindaki fark esnekliktir
100 yili agkin stredir fabrika ve depolarda AMR'ler, zemin miknatislarini veya duvara
kullanilan konveyérler, pahali bir ¢ozimddr monte edilen isaret isiklarini kullanmadan
ve Urlinler ya da stiregler degistiginde glvenli bir sekilde gezinebilir. AMR, 6nce
degistirilmesi zor olabilir. dahili sensorleriyle tesisin temel haritasini
olusturur ve ardindan gevresini strekli
Yaklasik on yil dnce, otomatik kilavuzlu araglar  olarak algilar. Strecler degistiginde AMR'ler
(AGV'ler) malzeme tagima icin konveyorlere de kolayca degisebilir, yeni rota aglari
bir alternatif haline geldi. Peki otonom mobil olusturabilir veya yeni gorevlere atanabilir.
robot (AMR) ile AGV arasindaki fark nedir?
AGV'ler engellerde slresi olarak dururken
AGV'ler, zemindeki manyetik hatlardan veya AMR!'ler, sabit veya hareketli engellerden
duvarlardaki isaret isiklarindan olusan bir ag kaginir ve gerektiginde otomatik olarak
gibi 6nceden tanimlanmis bir yolu takip eder. kendilerini yeniden yonlendirir. AMR yollari,
AGV'ler Uretim hatlarindaki degisikliklere insan mudahalesi olmadan otomatik olarak
uyum saglayabilse de tesislerin AGV yolu her degisir. Boylece operasyonlar daha esnek ) 1
degistirildiginde yeni ekipmanlar kurmalari olabilir ve toplam sahip olma maliyeti azalir. co)ttc‘)’:c‘):":n'glsi‘l":étjoilr:ﬁ:f&ﬁﬂi\%r) ‘
gergklr. Bu da durus siresine ve ekstra aksine, giizergah olusturma |
maliyetlere yol acar. segeneklerini kisitlayan kilavuzlara

ihtiyag duyar.
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Endiistriyel Otomasyon Sirketi

iletisim: www.ia.omron.com

OMRON EUROPE B.V.
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Tel: (31)2356-81-300/Faks: (31)2356-81-388

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD.

No. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (Lobby 2),
Alexandra Technopark,

Singapur 119967

Tel: (65) 6835-3011/Faks: (65) 6835-2711

OMRON ELECTRONICS LLC

2895 Greenspoint Parkway, Suite 200 Homan Estates,
IL 60169 ABD

Tel: (1) 847-843-7900/Faks: (1) 847-843-7787

OMRON ROBOTICS AND SAFETY TECHNOLOGIES, INC.
4225 Hacienda Drive, Pleasanton, CA 94588 ABD
Tel: (1) 925-245-3400/Faks: (1) 925-960-0590

OMRON (CHINA) CO., LTD.

Room 2211, Bank of China Tower, 200 Yin Cheng Zhong Road,
PuDong New Area, Sanghay, 200120, Cin

Tel: (86) 21-5037-2222/Faks: (86) 21-5037-2200
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