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Quando trabalha com a OMRON, nao so Interactiva Integrada Inteligente
obtém um rob6, como também obtém - Um Fleet Manager controla - Integra-se com cargas - Optimiza o

= . até 100 robos Uteis personalizadas, como encaminhamento
uma SOIUQGO tOtaImente Integrada - Configuracgéo intuitiva em transportadores - Adapta-se rapidamente a
para satisfazer as necessidades da sua PC e tablets - Compativel com outros condigdes variaveis

- Funciona de forma segura rob6s da OMRON
com as pessoas

produgio automatizada.



TRANSPORTE AUTONOMO DE MATERIAL

N
i

i = = 1] Zz =2 8§ S \l// |} = \/, =z > \l// \\//%1l]] L4 M M
fME S W 2SSV 22 E ESS2 2 S VM £ e A OMRON e a pioneira
S =mmE 3 2 Z §: = gu/)\ S £ £ 7y =2 §E 2 = “y, = R ,
= E E E 25§28 % § 5% £ E§ =2 S EZ§E % § = & = T H
S 2 S5w FTF T %G WS EF £ e s E original de rob6s moéveis
=17/ \\U// 3, = = = = =1/ =z S \\L[// =1// = = =N M M M
SN 22 22 & 2% £ SV %S £ S industriais e trabalha
2 2 s = §2 2 =2 §E= E3 Z Z 2w .
= % S = Z S = § =7 ERNE S =S = = = 2
S Ny E 7y Sm§ 2:2% EFE E 7wy S £ S S em estreita COIaboragaO
=17/ \\U/7 =17/ WU, N/ \\U/7 = = = i = \\[//7 Z = M
S M i S I e S £ 2 EMEME S g, com os clientes para
N = s 3y = = = Iy, S =E=E E E E EEZ S %2 E
=% Z S £ £% S = = £% S Z § Z £ % S £ %S
=% ES S 2 s S S 7S E S S £ Z desenvolver as melhores

solucdes da sua classe.

O0s 40
a1 20 -

globalmente

<8UJ
23
S8

c
Iy
£9
2t
E—

|esoq

sagdezi




TRANSPORTE AUTONOMO DE MATERIAL

\\\\\\\"II/// A N2 Ay i = = =[INU7% A Skoda Auto esta a utilizar
5 S Ny, =M m, £ £ E Sm 0 LD-130CT da OMRON para
;//, & 5”""/ S = = £ E S = = = automatizar o transporte
M S Z 7N = wmy = I\ =117\ de materiais dentro da sua
fabrica na Chéquia.
GLOEAL H a
#r0.-  GlobalFoundries @ Skoda Auto
SKODA
Localizagao: Singapura Localizagao: Vrchlabi, Chéquia
Industria: Semicondutores Industria: Industria automovel
Produtos: Wafers semicondutores Produtos: Transmissoes
Data: 2013 Data: 2018
Desafio Melhorar a produtividade proporcionando tempos de entrega O aumento da procura levou a uma maior capacidade para as fabricas
do cliente: mais previsivels € rgduzmdo .errols.humanos. Optimizar os recursos Desafio e a um maior trafego nas areas de producéo, levando a riscos de
humanos e reatribuir os funcionarios a tarefas de valor superior. do cliente: seguranca e fadiga para os trabalhadores que tinham de transportar
Mais de 60 robos LD integrados com manipuladores utilizados material continuamente de uma parte da fabrica para a outra.
para carregamento intra-armazém e transferéncia inter-armazéns.
Aolicacio: Os robés transportam modulos de uma ferramenta de maquina O rob6 LD completa 120 viagens por dia e percorre uma distancia
plicagao: para outra e movem trabalhos em curso para varias areas de Aplicacao: total de 35 km entre o centro de medicdo mecanico e as maquinas de

processodentro da fabrica. Tém estado em funcionamento
continuo desde 2013.

processamento.

Equipamento
da OMRON:

Robos moveis LD-90 da OMRON.

Por que razao

O cliente explorou os AGV, mas preferiu os AMR da OMRON devido

Equipamento
da OMRON:

Robos moveis LD-130CT da OMRON.

a OMRON foi a navegacao flexivel e a facilidade de instalagdo, bem como a
escolhida: classificagcdo de ambiente limpo do LD.

A GlobalFoundries melhorou a produtividade do trabalho em
Impacto: mais de 5%, um aumento significativo na industria produtora de

semicondutores em Singapura.

Por que razdo

O cliente queria deixar de utilizar fita magnética e passar para um

a OMR.ON foi sistema auténomo e gostou, em particular, do MobilePlanner.
escolhida:

A Skoda aumentou a produgdo e melhorou a seguranca dos
Impacto:

trabalhadores sem aumentar o custo de méo-de-obra na fabrica.
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IndUstria automovel Produtos alimentares e de consumo Medicina

- Montagem de pneus - Fabrico de wafer semicondutores - Transporte para armazém - Transporte para a sala de esterilizagédo
- Electrénica automovel - Teste e embalagem de semicondutores - Transporte de mercadorias para - Transporte de amostras de laboratério
- Acessorios para automoveis - Fabrico de dispositivos moveis estacdes de montagem e separacéo
- Montagem e inspeccéo - Vigilancia ambiental de centros de manual

dados
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As solugcdes moveis da
OMRON séo extremamente
versateis e podem ser
adaptadas para realizar
uma vasta gama de tarefas
e aplicagdes. Além disso,
a nossa escalabilidade

f' permite-nos crescer de maos
dadas com o seu negdcio.

Expanda o seu

negocio

- Modifique as disposicdes
para optimizar a producéo

Adapte-se aos

ambientes variaveis

- Estagdes de montagem

- Salas limpas
- Cumprimento de
encomendas

Solugdo OEM Construa seu proprio - Cais de carga

- Armazeéns
A A A A A A A A A
Transportador de LD (ESD) LD-60/LD-90 LD-250 HD-1500 Solugédo Manipulador  Transportador Transportadora
carrinhos de robo movel topo com caixa de

colaborativo com robd bloqueio

colaborativo
TM da OMRON
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O nosso sistema de posicionamento de A nossa unidade Acuity patenteada gera O motor de anélise de frota O Fleet Manager da OMRON OS rObOS foram ConcebIdOS
alinhamento de células (CAPS) utiliza marcadores de navegagao a partir de luzes de da OMRON armazena os coordena robds moveis e proporciona
marcadores para alinhar os robés com tecto e objectos para ajudar a identificar as dados da frota e permite-lhe rastreabilidade, atribuigao de tarefas e pa rao desempenho' Os
os objectivos de forma mais eficiente, de posigcdes dos robds, independentemente da repetir as actividades da controlo do trafego para toda a frota. A A H
forma a obter melhores entregas e recolhas. frequéncia com que o ambiente do local muda. frota. Um segundo Fleet Manager pode ainda rObOS movels da OMRON
proporcionar uma funcionalidade de "dam com o desempenho
cdpia de segurancga.
Com uma carga il de O Fleet Simulator da OMRON : de simples tarefas de
1500 kg, o HD-1500 foi simula facilmente frotas de robos | | I
concebido para transportar para que possa aperfeicoar a sua | 1 tra nsporte, entrega e
- cargas Uteis pesadas. frota antes da implementagéo. b
4 1 11
TT 11 T z ”
| | | | H II HH l
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— ]

MES/ERP encaminhamento, para
| . ;s .
] que os seus funcionarios
|
I

possam realizar trabalhos
| E de valor superior.
| A OMRON fornece mais do

que robds. Fornecemos um
ecossistema completo de
tecnologia de automacao para

[ proporcionar a melhor solugéo
i == } a partir de uma Unica fonte.
| =7 _j Bem-vindo a solugéo de area
s (11F de trabalho de operacées de
| == | frota (FLOW).
=
Q 5‘%‘!...'...- A solucdo de area de trabalho
1 de operacées de frota da-lhe
=
| = Com cargas uteis de 60, 90 controlo total, melhorando a
W e 250 kg, 0 LD é o padréo da produtividade, o rendimento e a
* industria para robos moéveis .
auténomos (AMR). rastreabilidade.
“@- Os nossos clientes podem
adicionar manipulagéo as . .
respectivas frotas moveis A nossa interface de software A me_lhorla da_segurant;a permite
integrando os nossos LD com os baseada em PC e tablet ajuda uma integracéo segura efacul
nossos robds colaborativos TM. na gestdo da sua frota. nos sistemas de Tl, incluindo os

sistemas MES e WRP.
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Precisa de mais do que apenas
um equipamento de hardware
avancado; precisa de um sistema
autonomo de transporte de
material flexivel o suficiente para
evoluir com as necessidades
variaveis. A gama completa de
tecnologia de automacéao da
OMRON complementa a sua linha
de producao.

Como lider em automacéo industrial, a
OMRON oferece produtos que ajudam os
fabricantes a satisfazer as necessidades
de personalizagdo em massa e a resolver
questoes relacionadas com o aumento
dos custos e a escassez de mao-de-obra.

Juntamente com os robds moveis, a
OMRON fornece uma variedade de
equipamento e dispositivos de automacéo
que vao desde componentes de controlo
e sensores de visdo a controladores e
servomotores, bem como uma gama de
dispositivos de seguranca e robos fixos.
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MOTION

Os servos e outros dispositivos da OMRON direccionam
a sua linha automatizada para se deslocar da forma mais
eficiente possivel, reduzindo a manutengéo e o tempo

de inactividade indesejados.
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SEGURANCA

A OMRON oferece sensores e
unidades de seguranca para
garantir uma perfeita harmonia
entre homem e maquina.

VISAO

A OMRON fabrica cdmaras,
sensores de visdo e sistemas
que se integram no seu
ambiente fisico e permitem
que 0s nossos sistemas
automatizados funcionem de
forma fluida no mesmo.

CONTROLO

As unidades de controlo da
OMRON integram todos os
aspectos da sua linha para
facilitar a produtividade mais
elevada. Em muitos casos,
estes sistemas de controlo
estdo integrados nos nossos
robds, poupando espago
adicional.

ROBOTICA

A OMRON fornece linhas completas
de robds fixos, moveis e colaborativos
que se adaptam a praticamente
qualquer aplicagéo.
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até 100 robds em qualquer

Solucéo de area de trabalho de operacdes de frota
(Fleet Operations Workspace [FLOW]) Core da OMRON

A solugéo de area de trabalho de
operacgodes de frota (FLOW) da OMRON
fornece um sistema inteligente de gestéo
de frotas que monitoriza as localizagdes
dos robds moveis, o fluxo de trafego e os
pedidos de tarefas, garantindo que a sua
fabrica funciona com a maxima eficiéncia.

Ao automatizar tarefas de robés, a
nossa solugdo FLOW Core também
reduz a programacgao no seu sistema
de execucgao de fabrico (MES) ou no
sistema de planeamento de recursos
empresariais (ERP).

- Apresenta a localizagéo e o estado
do robo

- Apresenta a fila de tarefas

- D& prioridade a trabalhos importantes

- Selecciona os percursos mais rapidos
com base no trafego de pessoas e
robos

- Identifica caminhos bloqueados e
cria percursos alternativos

- Optimiza as atribuicdes de
trabalhos

- Optimiza o carregamento
da bateria
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Optimizar a eficiéncia

1. Atribuicao inteligente de tarefas
Reduz o tempo e movimento desperdicados ao analisar

continuamente as situagdes para antecipar quais os robds que
estardo melhor posicionados para as proximas tarefas.
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2. Gestao de motion

Garante operagdes suaves em ambientes atarefados,
coordenando fluxos de trafego e criando sequéncias eficientes
de recolha e entrega em locais alvo.
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3. Controlo do trafego

Notifica os robds convergentes sobre os respectivos percursos
previstos, permitindo-lhes recalcular e evitar colisdes da forma

mais eficiente possivel.
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Maximizar o tempo de actividade

4. Actualizacdes automaticas
Realiza actualizagées automaticamente em toda a frota.

-

ODESTINATION ADDED

REVISED FLOORPLAN

5. Gestao de carga

Monitoriza a poténcia da bateria de toda a frota, direccionando
os robds para a estagdo de ancoragem mais proxima disponivel
ou preferida, de acordo com um calendario que garante o
funcionamento continuo da frota.
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Aumentar a flexibilidade

6. Facil integracdao com sistemas de Tl

O Fleet Manager pode estabelecer ligagdo ao MES, ERP e WMS
para que as tarefas possam ser propagadas automaticamente
para a frota em tempo real.

1
FLEET
MANAGER

7. Administracdo de competéncias

Compreende as capacidades de cada veiculo da frota e
assegura sempre que a tarefa correcta é atribuida ao robd
correcto.




A nossa navegacao segura e inteligente
lidera a industria em termos de
velocidade e precisao. Utilizando varios
sistemas, os nossos robés aprendem a
tornar-se ainda mais eficientes depois de
instalados. Todos os rob6s da nossa frota
funcionam como um sensor para mapear
os ambientes mais exigentes e optimizar o
seu desempenho, desde a navegagédo em
corredores estreitos até ao planeamento
das rotas mais eficientes.

Prevencao de obstaculos dindmicos
Periodos de navegacdo mais curtos

- Condugdo mais suave

Velocidades rapidas de abordagem de
objectivos

- Alinhamento superior nos objectivos
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Sistema de posicionamento de Sistema de posicionamento de alta
alinhamento das células (CAPS) precisao (HAPS)
O CAPS avalia as funcionalidades do mundo real O HAPS permite que os nossos robos moveis
para alinhar eficazmente os robds, de modo a se desloquem ao longo de caminhos fixos em
obter entregas e recolhas de elevada precisdo. aplicagdes que requerem tolerancias rigidas.
-
Acuity

O Acuity patenteado da OMRON
gera marcadores de navegagao

a partir de luzes e objectos

no tecto, uma vez que estes

tém maior probabilidade de

se manterem fixos. Utilizando
estas caracteristica do tecto,

gera um mapa adicional para
identificar a posigéo da frota,
independentemente da frequéncia
de alteragdo do ambiente no local.




. < S\“/’: ’//,/ \\\\‘ = 2z = S\\"/’: i £ = £ Os robbs moveis da OMRON séo faceis - Né&o é necessaria qualquer construgéo
=n §2 iy, ///Q\\\\ = §/’//// s 7, = N Z £ £ de colocar em funcionamento e de - Facil integragdo com MES, ERP e WMS
= ss'““% z & & S E%E_ < £ g E £ utilizar, ndo sendo necessaria qualquer - Seguranga melhorada para estar em
== 22Uy S == =AY =S = == construgdo, como a instalagdo de imanes, conformidade com os sistemas de Tl
e exigindo uma programacédo minima. - A navegacédo autonoma nao requer
Além disso, o nosso software integra-se percursos predefinidos, imanes ou
com os outros sistemas para que possa dispositivos de sinalizacdo
ter a solugéo a funcionar num periodo de - Actualizagdes automaticas de software
tempo muito curto. em toda a frota, mantendo o fluxo de
trabalho continuo
DESEMBALAR MAPEAR DEFINIR OBJECTIVOS ENVIAR TAREFAS
A solucdo movel completa inclui Depois de uma curta visita pelas Utilize comandos simples A integracdo simples entre o Fleet
tudo o que necessita para uma suas instalagdes, o robo fard um para configurar metas para Manager da OMRON e o seu MES e
configuragéao rapida. mapa personalizado da planta. recolhas e entregas. WMS permite-lhe fazer com que os

seus robos trabalhem imediatamente.
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Os rob6s moveis da OMRON séao
fundamentalmente construidos para
servir os trabalhadores humanos.

Concebidos para cumprir os requisitos

mais recentes da industria, os nossos

rob6s moveis interagem com as pessoas
para promover um ambiente de trabalho
colaborativo e seguro. O sonar e os lasers de
seguranga permitem que os nossos robos
detectem obstaculos no seu percurso e SONAR TRASEIRO
evitem colisdes.

Detecta obstaculos traseiros
utilizando dados sonares.

Funcionalidades de seguranca

- Capacidade para evitar obstaculos DISCOS DE LUZ
e§ta.1t|.cos e ~move|s ) Existe um indicador de estado

- Facil inclusdo de equipamentos de em ambos os lados.
paragem de emergéncia adicionais

- Em conformidade com as normas de

seguranca ISO EN1525, JIS D6802 e
ANSI B56.5 PARA-CHOQUES DIANTEIRO

LASER DE MONITORIZAGAO DE SEGURANGA

Laser com classificagdo de seguranga utilizado para
SLAM (localizagdo e mapeamento simultaneos) e
funcionalidade de seguranca.

LASER DIANTEIRO INFERIOR

Para quando em contacto com um obstaculo. g i O sensor de obstaculos detecta objectos de
baixo perfil quando se desloca para a frente.
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Conheca o membro de tamanho médio da
familia de rob6s moveis da OMRON.

A OMRON orgulha-se de anunciar o langamento do LD-250,
0 nosso robé moével de tamanho médio com uma capacidade
de carga de 250 kg.

O LD-250 baseia-se na mesma tecnologia testada e
comprovada utilizada no LD-90 lider da indUstria, com uma
maior capacidade de carga util e revestimentos metalicos
mais resistentes. Os clientes podem agora colocar mais
carga nos robos ou fazer menos viagens com lotes mais
pesados, fazendo mais com menos equipamento.

Ao trabalhar na perfeicdo com uma frota moével integrada
da OMRON, o LD-250 pode permitir aos clientes optimizar a
gestao de trafego, baterias e encaminhamento de veiculos
com uma frota mais diversa.
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Conheca o membro mais forte da familia de
robés méveis da OMRON

A OMRON orgulha-se de anunciar o langamento do HD-1500, o nosso
mais recente robé movel automatizado com uma capacidade de carga
de 1500 kg.

A maior capacidade de carga util permite que os clientes automatizem
novas tarefas que ndo eram anteriormente possiveis de automatizar,
tais como o transporte de cargas do tamanho de paletes, blocos de
motor e outros bens e equipamentos pesados. O HD1500 também
permite automatizar tarefas tradicionalmente feitas com recurso a
empilhadores, reduzindo o risco de ferimentos.

Trabalhando na perfeicdo com uma frota moével integrada da
OMRON, o HD1500 fornece aos clientes mais opcdes em termos de
desenvolvimento da solugdo movel mais personalizavel para a fabrica.

Caracteristicas principais

- Capacidade de carga util de 1500 kg.

- Com base na mesma tecnologia comprovada utilizada na
nossa série LD.

- Cobertura de seguranca de 360° com tecnologia LiDAR.

- 35 minutos para carga total da bateria.

- Revestimentos em metal mais resistentes suportam choques
mais pesados e trabalhos mais dificeis.
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A diferenca é a flexibilidade
o - Escalabilidade Facil Modificagbes de fabrica
Os transportadores tém sido utilizados Os AMR conseguem navegar em
por fabricas e armazéns desde ha mais seguranga sem a utilizagdo de imanes no
de 100 anos, mas sdo caros e a sua chéo ou de dispositivos de sinalizagado
modificacdo pode ser muito dificil quando  nas paredes. Um AMR criara primeiro um
os produtos ou processos mudam. mapa base de uma instalacdo utilizando
sensores incorporados e, em seguida,
Ha cerca de uma década, os veiculos detectara constantemente o ambiente
guiados automaticamente (AGV) circundante. Quando os processos
tornaram-se uma alternativa aos mudam, os AMR também conseguem
transportadores para o manuseamento de  mudar facilmente, criando redes de
materiais. Entdo, qual é a diferenca entre novas rotas ou sendo reatribuidos a novas
um rob6 movel auténomo (AMR) e um tarefas.
AGV?
Ao contrario dos AGV, que param
Os AGV necessitam de um caminho indefinidamente em obstaculos, os
predefinido a seguir, seja ele definido por AMR evitam obstaculos estacionarios
uma rede de linhas magnéticas no chao ou em movimento e reencaminham-se
ou por dispositivos de sinalizagdo nas automaticamente quando necessario.
paredes. Assim, embora os AGV permitam  Os caminhos dos AMR mudam
modificagbes nas linhas de producéo, automaticamente sem intervencéo
as instalagdes tém de instalar novos humana, tornando as operagdes mais 1
equipamentos sempre que o caminho do flexiveis e diminuindo o custo total de Ao contrério dos robds moveis
. autonomos (AMR), os veiculos
AGYV for alterado, o que resulta em tempo propriedade. guiados automaticamente (AVG)
de inactividade e custos adicionais. necessitam de guias, o que

restringe as suas opgdes de
encaminhamento.
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OMRON Corporation
Quioto, JAPAO

Industrial Automation Company

Contacto: www.ia.omron.com

OMRON EUROPE B.V.

Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp
Paises Baixos

Tel.: (31)2356-81-300/Fax: (31)2356-81-388

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD.

No. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (Lobby 2),
Alexandra Technopark,

Singapura 119967

Tel.: (65) 6835-3011/Fax: (65) 6835-2711

OMRON ELECTRONICS LLC

2895 Greenspoint Parkway, Suite 200 Homan Estates,
IL 60169 E.U.A.

Tel.: (1) 847-843-7900/Fax: (1) 847-843-7787

OMRON ROBOTICS AND SAFETY TECHNOLOGIES, INC.
4225 Hacienda Drive, Pleasanton, CA 94588 E.U.A.
Tel.: (1) 925-245-3400/Fax: (1) 925-960-0590

OMRON (CHINA) CO., LTD.

Room 2211, Bank of China Tower, 200 Yin Cheng Zhong Road,
PuDong New Area, Xangai, 200120, China

Tel.: (86) 21-5037-2222/Fax: (86) 21-5037-2200
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