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Podejmujqc wsp()iprace Z ﬁrmq Interaktywnos¢ Integracja Inteligencja *
OMRON nie ot rzym UjESZ tyl ko robota — Jeden system Fleet Manager — Integracja z systemami obstugujacymi  — Optymalizacja wyznaczania tras derggiy
. . . steruje maksymalnie 100 robotami niestandardowe tadunki, takimi jak — Btyskawiczne dostosowanie do od 1997 s
dOStaJeSZ w peh“ ZIntegrowane — Intuicyjna konfiguracja na komputerach przenosniki zmieniajacych sie warunkéw roku E
rOZWiqzanie Speh‘]iajqce potrzeby i tabletach — Zgodnos¢ z innymi robotami firmy 5'
zautomatvzowa ne. rOd u kCI — Bezpieczna wspétpraca z ludZmi OMRON o,
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Miejsce: Singapur Miejsce: Vrchlabi, Republika Czeska
Branza: Potprzewodniki Branza: Motoryzacja
Produkty: Ptytki potprzewodnikowe Produkty: Przektadnie napedowe
Data: 2013 Data: 2018
Zwiekszenie wydajnosci przy zapewnieniu bardziej przewidywalnych . ) . - .
. . . . L . . . . Wzrost popytu doprowadzit do zwigkszenia zdolnosci produkcyjnych
Wyzwanie czaséw dostaw i zmniejszeniu liczby btedéw ludzkich. Zoptymalizowanie L . .
R . L. .. o , . . zaktaddw i ruchu na obszarach produkcyjnych, co z kolei spowodowato
dla klienta: sity roboczej i ponowne wdrozenie pracownikéw do zadan o wyzszej Wyzwanie . . . g . . .
wartodci dla klienta: wzrost zagrozen dla bezpieczenstwa i zwiekszenie poziomu zmeczenia

pracownikéw, ktérzy musieli stale transportowad materiaty z jednej

Ponad 60 robotéw LD zintegrowanych z tadowarkami uzywanymi czesci fabryki do drugiej.

do tadowania w obrebie stanowiska oraz przetadunku pomiedzy
stanowiskami. Roboty przenosza kapsuty z jednego narzedzia maszyny do
drugiego i przenosza produkcje w toku do réznych obszaréw procesu w
obrebie zaktadu. Od 2013 roku pracuja one przez 24 godziny na dobe, 7 dni

Zastosowanie: Robot LD wykonuje 120 przejazdéw dziennie i pokonuje catkowita

Zastosowanie: odlegtos¢ 35 km miedzy mechanicznym centrum pomiarowym a
obrabiarkami.

LAY

w tygodniu. -
Urzadzenia . Urzadzenia Motoryzacja Urzadzenia cyfrowe Zywnos¢ i produkty konsumpcyjne Produkty medyczne

Roboty mobilne OMRON LD-90 i -
firmy OMRON: y firmy OMRON: Roboty mobilne OMRON LD-130CT

Klient zapoznat sie z rozwigzaniami AGV, ale wybrat game AMR firmy — Montaz opon - PI’OdUkCJn":I R’rytek poiprzevxl/odnlkowyc_h ’ — Transport m’a\gazynowX o — Transport dol/ze steryl|zatorn_|

S L , . . . i . . — Elektronika samochodowa — Pakowanie i testowanie potprzewodnikéw — Transport débr do stacji montazu i — Transport prébek laboratoryjnych
Dlaczego wybrano OMRON ze wzgledu na elastyczna nawigacje i tatwos¢ instalacji, a Dlaczego wybrano Klient chciat odej$¢ od tasm magnetycznych i przejsé na system . , . , . )
) . . . .. - 2 . ! : g — Akcesoria do samochodéw — Produkcja urzadzer mobilnych sortowania
firme OMRON: takze fakt, iz urzadzenia z serii LD s3 dedykowane do pracy w czystych firme OMRON: autonomiczny a w szczegdlnosci polubit rozwigzanie MobilePlanner. .. . S . .
. . — Montaz i kontrola — Monitorowanie Srodowiska centréw danych

pomieszczeniach.

Wptyw: Firma GlobalFoundries poprawita wydajnos¢ pracy o ponad 5%, co stanowi

duzy skok w wysokowydajnej branzy pétprzewodnikéw w Singapurze. Wptyw: Skoda ?Wieksz.y’ra prod’ukcje i poprawita b'ezpieczehstwo pracownikéw
bez zwiekszania kosztéw pracy w zaktadzie.
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Rozwigzanie OEM

A A
Transporter wézkow LD (ESD)
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Zbuduj wtasne rozwigzanie

wspotpracujgcym  wspotpracujacym

Rozwigzania mobilne firmy
OMRON sa wyjatkowo
wszechstronne i mozna je

z tatwoscig dostosowac do
réznych zadan i zastosowan.
Nasze rozwigzania sg réwniez
skalowalne, dzieki czemu
mozemy je rozbudowywac wraz z
rozwojem Twojej firmy.

Rozwijaj swoja firme

— Modyfikacja uktadéw w celu
optymalizacji produkgji

Przystosowanie do
zmieniajacych sie
warunkow otoczenia

— Stanowiska montazowe

— Pomieszczenia czyste

— Realizacja zamoéwienia

— Doki zatadunkowe

— Pomieszczenia magazynowe

AUTONOMICZNY TRANSPORT MATERIALOW
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Nasz system pozycjonowania
wyréwnawczego komérek (CAPS, Cell
Alignment Positioning System) wykorzystuje
znaczniki, aby skuteczniej korygowac pozycje
robotéw wzgledem wyznaczonych celow,

co gwarantuje wysoka doktadno$¢ operacji
dostawy i odbioru.
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. Nasi klienci maja mozliwos¢
dodawania funkgji manipulacji
N do floty swoich urzadzen
“@ mobilnych, integrujac

nasze rozwigzania z serii LD

z robotami wspétpracujacymi

z serii TM firmy OMRON.
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Nasz opatentowany system Acuity Drive
generuje znaczniki nawigacyjne z lamp
sufitowych i obiekty, ktére pomagaja w
identyfikacji pozycji robotow, niezaleznie od
czestotliwosci zmian otoczenia.

Dzieki tadownosci 1500 kg model
HD-1500 idealnie nadaje sie
do transportowania ciezkich

System Fleet Analytics Engine
firmy OMRON przechowuje dane
dotyczace floty i umozliwia
odtwarzanie aktywnosci floty.

Narzedzie Fleet Simulator firmy OMRON
ztatwoscia symuluje flote robotow, |
dzieki czemu mozna precyzyjnie |
dostosowac flote przed jej wdrozeniem.

Nasz program, dziatajacy na komputerach
i tabletach, pomaga w zarzadzaniu flota.

Oprogramowanie OMRON Fleet Manager
koordynuje prace robotéw mobilnych i zapewnia
identyfikowalno$¢, umotzliwia przydzielanie zadan
i kontrole ruchu w catej flocie. Z kolei drugie
narzedzie Fleet Manager moze réwniez zapewnic
funkcje tworzenia kopii zapasowych.

MES/ERP
FWMS |

I

Dzigki tadownosci 60, 90 i 250 kg seria
LD stata sie standardem branzowym dla
autonomicznych robotow mobilnych (AMR).

Zwigkszone bezpieczeristwo umozliwia
bezpieczng i tatwa integracje z systemami
IT, w tym systemami MES i WRP.

Roboty zostaty zaprojektowane
z mysla o wydajnosci. Roboty
mobilne firmy OMRON
obstuguja proste prace
transportowe, dostawcze i
zadania z zakresu obstugi tras,
dzieki czemu pracownicy moga
wykonywac zadania o wyzszej
wartosci.

Firma OMRON dostarcza duzo
wiecej niz roboty. Dostarczamy
petny ekosystem technologii
automatyzacji, ktéry zapewnia
najlepsze rozwigzanie z jednego
zrédfa. Przedstawiamy rozwigzanie
Fleet Operations Workspace (FLOW).

Rozwiazanie Fleet Operations
Workspace zapewnia petna
kontrole, zwiekszajgc wydajnosc,
przepustowos¢ i identyfikowalnos¢.
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Potrzebujesz wiecej niz jednego
zaawansowanego sprzetu. Niezbedny
jest autonomiczny system transportu
materiatéw, ktéry bedzie na tyle
elastyczny, aby mozna go byto
dostosowywac do zmieniajacych sie
potrzeb. Petna rodzina technologii
automatyki firmy OMRON pozwala

na zaspokojenie potrzeb catej linii
produkcyjnej.

Jako lider w dziedzinie automatyki
przemystowej firma OMRON oferuje produkty,
ktére pomagaja producentom w zaspokajaniu
potrzeb masowej adaptacji oraz wspieraja ich
w rozwigzywaniu problemoéw zwigzanych z
rosngcymi kosztami pracy i niedoborami sity
robocze;j.

Wraz z robotami mobilnymi firma OMRON
dostarcza szereg urzadzen i rozwigzan
automatyki, od elementéw sterujacych

i czujnikdw wizyjnych po sterowniki i
serwomotory, a takze catg game urzadzen
zabezpieczajacych i robotéw statych.
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RUCH

Serwonapedy i inne urzadzenia firmy OMRON kieruja
linig zautomatyzowana w najbardziej efektywny sposéb,
zmniejszajac liczbe niepotrzebnych przestojow i konserwacji.
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BEZPIECZENSTWO

Firma OMRON posiada w ofercie
czujniki bezpieczenistwa i napedy
zapewniajace idealnie harmonijng
wspdtprace pomiedzy ludzmii
maszynami.

T

STEROWANIE

Moduty sterujace firmy
OMRON integruja wszystkie
aspekty linii, aby zapewni¢
najwyzsza wydajnos¢. W
wielu przypadkach te systemy
sterowania sy whudowane

w nasze roboty, co zapewnia
oszczednos¢ miejsca.

SYSTEM WIZYJNY

Firma OMRON produkuje kamery,
czujniki wizyjne i systemy, ktore
mieszcza sie w srodowisku
fizycznym i umotzliwiaja ptynna
prace naszych zautomatyzowanych
systemow.

Firma OMRON oferuje petne linie robotéw
stacjonarnych, mobilnych i wspétpracujacych,
ktdre pasuja do niemal kazdej aplikacji.

AUTONOMICZNY TRANSPORT MATERIALOW

OMRON Fleet Operations
Workspace (FLOW) Core

Rozwiazanie Fleet Operations Workspace
(FLOW) firmy OMRON to inteligentny system
zarzadzania flota, ktéry monitoruje lokalizacje
ruchomych robotéw, przeptyw ruchu i zagdania
zadan, zapewniajgc maksymalng wydajnos¢
zaktadu.

Dzieki automatyzacji zadan wykonywanych
przez roboty nasze rozwigzanie FLOW Core
ogranicza rébwniez programowanie w systemie
zarzadzania produkcja (MES) lub systemie
planowania zasobdéw przedsiebiorstwa (ERP).
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— Wyswietla lokalizacje i stan robota

— Wyswietla kolejke zadan

— Ustala priorytety dla waznych zadan

— Wybiera najszybsze trasy w oparciu o ruch
ludzi i robotow

— Identyfikuje zablokowane $ciezki i wyznacza
alternatywne trasy

— Optymalizuje przypisanie zadan

— Optymalizuje fadowanie akumulatoréw

[ 9

System Fleet Manager firmy
OMRON, wspotpracujacy z
oprogramowaniem FLOW
Core, moze zarzadzac flotami
maksymalnie 100 robotéw w
dowolnej konfiguracji.
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Optymalizacja wydajnosci Maksymalizacja czasu pracy bez przestojow Wieksza elastycznosc

1. Inteligentne przydzielanie zadan

Pozwala ograniczy¢ czas i ruch dzieki nieustannemu monitorowaniu,
ktore roboty beda najlepiej spozycjonowane do wykonania przysztych
zadan.
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2. Zarzadzanie ruchem

Zapewnia ptynne dziatanie w srodowiskach o duzym natezeniu ruchu
dzieki koordynacji przeptywu ruchu oraz efektywnemu kolejkowaniu
operacji podnoszenia i odktadania w miejscach docelowych.
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3. Kontrola ruchu

Funkcja powiadamia zbiegajace sie roboty o przewidywanych $ciez-
kach ruchu, umozliwiajac im ponowne wykonanie obliczen i unikniecie

kolizji w najbardziej efektywny sposéb.
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4. Automatyczne aktualizacje

Funkcja przeprowadza automatyczne aktualizacje w catej flocie.

-

ouesnwinom ADDED

REVISED FLOORPLAN

5. Zarzadzanie tadowaniem

Monitoruje moc akumulatoréw catej floty, kierujac roboty do

najblizszej dostepnej lub preferowanej stacji dokujacej zgodnie z

harmonogramem zapewniajacym ciagta prace floty.

DOCKING STATION

6. tatwa integracja z systemami IT

Aplikacja Fleet Manager moze taczyc sie z systemami MES, ERP i WMS,
dzieki czemu zadania moga by¢ automatycznie przekazywane do floty

w czasie rzeczywistym.
’— |
s o s ]

FLEET
MANAGER

7. Zarzadzanie umiejetnosciami

Funkcja posiada informacje na temat mozliwosci kazdego pojazdu
nalezacego do floty i zawsze upewnia sie, ze odpowiednie zadanie jest
przypisane do odpowiedniego robota.

Nasza bezpieczna i inteligentna nawigacja

jest najlepszym rozwigzaniem w branzy pod
wzgledem szybkosci i doktadnosci. Dzieki
wielu systemom nasze roboty ucza sie w

celu dalszego zwiekszania wydajnosci po ich
zainstalowaniu. Kazdy robot w naszej flocie
dziafa jak czujnik, ktéry pozwala na mapowanie
najbardziej wymagajacych srodowisk i
optymalizacje wydajnosci, od nawigacji po
planowanie najbardziej efektywnych tras.

— Dynamiczne omijanie przeszkéd
— Krétszy czas nawigacji
— Ptynniejsza jazda

Opatentowany przez firme OMRON
system Acuity generuje znaczniki
nawigacyjne z lamp sufitowych i
obiektow, poniewaz zapewnia to
wieksze prawdopodobienstwo, ze
pozostang one nieruchome. Dzieki
tym rozwigzaniom sufitowym
urzadzenie generuje dodatkowa
mape, ktéra pozwala okresli¢
pozycje floty, niezaleznie od
czestotliwosci zmian Srodowiska na
podtodze.

System pozycjonowania wyréwnawczego

komorek (CAPS, Cell Alignment Positioning System)
CAPS analizuje whasciwosci $wiata rzeczywistego i dokonuje
efektywnych korekt potozenia robotéw, co gwarantuje
wysoka doktadnos¢ operacji dostawy i odbioru.

System pozycjonowania o duzej doktadnosci
(HAPS, High Accuracy Positioning System)
System HAPS umozliwia naszym mobilnym robotom
poruszanie sie po statych trasach w zastosowaniach,

w ktdrych zakres tolerancji w zakresie poruszania sie jest
bardzo waski.
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istniejgcymi rozwigzaniami w btyskawicznym nie wymaga wstepnego ustalania trasy,
tempie, dzieki czemu mozna uruchomic caty magneséw czy nadajnikow
system praktycznie natychmiast. — Automatyczne aktualizacje oprogramowania,
ktore nie zaktdcaja przeptywu pracy floty
Roboty mobilne firmy OMRON sa
zasadniczo tworzone z mysla o
swiadczeniu ustug pracownikom.
Nasze mobilne roboty zostaty stworzone w taki
sposob, aby spetniac¢ najnowsze wymogi rynkowe
. oraz wchodzi¢ w interakcje z ludzmi, promujac
ROZPAKOWYWANIE MAPA WYZNACZANIE CELOW WYSYLANIE ZADAN wspétprace w bezpiecznym érodowisku pracy. Dzigki
Kompletne rozwigzanie mobilne, ktére Po krotkim przejezdzie po zaktadzie Stosowanie prostych polecen do Prosta integracja pomiedzy platforma zastosowaniu laseréw i sonaru bezpieczenstwa
jest wyposazone we wszystko, czego robot opracuje wtasng mape pietra. ustawiania celéw na potrzeby Fleet Manager firmy OMRON i systemami nasze roboty wykrywaja na swojej drodze wszelkie
potrzeba do szybkiej konfiguracji. podnoszenia i odktadania. MES i WMS przedsiebiorstwa umozliwia przeszkody i unikajg zderzenia z nimi. TYLNY SONAR

natychmiastowe rozpoczecie
pracy robotéw.

Wykrywanie przeszkdd z
tytu za pomoca sonaru.

Funkcje bezpieczenstwa

— Omijanie nieruchomych i poruszajacych
sie przeszkod DYSKI SWIETLNE

— Mozliwos$¢ dodania wiekszej liczby
wytacznikéw awaryjnych

— Zgodnos¢ z normami bezpieczenstwa
ISO EN1525, JIS D6802 i ANSI B56.5

LASER DO WYKRYWANIA ZAGROZEN

Z obu stron znajduje sie wskaznik stanu.

Laser o zadanych parametrach bezpieczenstwa,
uzywany do jednoczesnego lokalizowania i
mapowania oraz funkcji bezpieczenstwa.

ZDERZAK PRZEDNI NISKOPROFILOWY LASER PRZEDNI

Zatrzymuje sie po zetknieciu z przeszkoda. Czujnik przeszkéd wykrywa obiekty o niskim

profilu podczas jazdy do przodu.
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Poznaj rodzine sredniej wielkosci robotéw
mobilnych firmy OMRON.

Firma OMRON ma zaszczyt ogtosi¢ premiere urzadzenia LD-250,
naszego sredniej wielkosci robota mobilnego o udzwigu 250 kg.

Model LD-250 jest oparty o ta sama przetestowang i sprawdzona
technologie, ktdra jest stosowana w wiodacych w branzy
modelach LD-90, o wiekszym udzwigu i bardziej wytrzymatej,
metalowej obudowie. Klienci moga teraz bardziej obcigzac¢ roboty
lub wykonywa¢ mniej przejazdéw z ciezszymi tadunkami, dzieki
czemu moga zrobi¢ wiecej przy mniejszej ilosci sprzetu.

Dzieki bezproblemowej wspotpracy ze zintegrowang flotg
urzadzen mobilnych firmy OMRON urzadzenie LD-250 umozliwia
klientom zoptymalizowanie zarzadzania ruchem, zarzadzania
akumulatorami i wyznaczania tras pojazdéw w przypadku bardziej
zréznicowanej floty.
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Poznaj najsilniejszego cztonka rodziny
robotéw mobilnych firmy OMRON

Firma OMRON ma zaszczyt ogtosi¢ premiere modelu HD-1500,
naszego najnowszego, zautomatyzowanego robota mobilnego,
o udzwigu do 1500 kg.

Wieksza fadowno$¢ umozliwia klientom zautomatyzowanie
nowych zadan, ktére wczesniej musiaty by¢ wykonywane
manualnie, takich jak transport fadunkéw o rozmiarze palety,
blokoéw silnika oraz innych ciezkich towaréw i urzadzen. Robot
HD1500 nadaje sie réwniez do automatyzacji zadan, ktére sg
tradycyjnie wykonywane za pomoca wézkéw widtowych, co
zmniejsza ryzyko obrazen.

Dzieki bezproblemowej wspotpracy ze zintegrowana flota
urzadzen mobilnych firmy OMRON model HD1500 umozliwia
klientom opracowanie najbardziej konfigurowalnego
rozwigzania mobilnego dla fabryki.

Gtéwne cechy i funkcje

— Udzwig 1500 kg
— Oparty o tg sama sprawdzong technologie,
co nasze urzadzenia z serii LD
— Bezpieczenstwo w zakresie 360° dzigki technologii LIDAR
— 35 minut do petnego natadowania akumulatora
— Solidniejsze metalowe obudowy gotowe na wieksze
obcigzenia i bardziej wymagajace zadania

\
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Zmiana mapy Latwosc Modyfikacje fabryczne

Roznica polega na elastycznosci

Przenosniki sg uzywane w fabrykach i
magazynach od ponad 100 lat, ale sg drogie

i moga by¢ bardzo trudne do zmodyfikowania
w przypadku zmiany produktéw lub proceséw.

Okoto dziesie¢ lat temu zautomatyzowane
pojazdy sterowane (AGV) staty sie alternatywa
dla przenosnikéw do obstugi materiatéw. Jaka
jest zatem réznica miedzy autonomicznym
robotem mobilnym (AMR) a AGV?

Pojazdy AGV wymagaja wstepnie zdefiniowanej
Sciezki, sieci linii magnetycznych na podtodze
albo nadajnikéw na $cianach. Tak wiec, mimo
ze pojazdy AGV umozliwiaja wprowadzanie
modyfikacji na liniach produkcyjnych, zaktady
beda musiaty instalowac nowe urzadzenia za
kazdym razem, gdy zmieni sie $ciezka AGV,

co prowadzi do przestojéw i dodatkowych
kosztéw.

Zmiana miejsc

docelowych Latwosc Modyfikacje fabryczne
Mozliwos¢ . .

. Latwosc Modyfikacje fabryczne
skalowania

Rozwiagzania AMR umozliwiajg bezpieczng
nawigacje bez uzycia magneséw podtogowych
lub nasciennych nadajnikéw. AMR najpierw
tworzy mape bazowa placéwki z uzyciem
wbudowanych czujnikéw, a nastepnie stale
skanuje otoczenie. W przypadku zmiany
proceséw mozna rowniez tatwo zmodyfikowad
AMR, tworzac sieci nowych tras lub zmieniajac
ich przypisanie do nowych zadan.

W przeciwienstwie do pojazdéw AGV, ktére
zatrzymuja sie na przeszkodach i nie ucza sie

ich omija¢, modele AMR unikaja nieruchomych -t

L. . 3 & s
lub ruchomych przeszkéd i automatycznie ., an®
przekierowuja sie, gdy jest to konieczne. ar
Sciezki AMR zmieniajg sie automatycznie bez o )
. .. . . . . W przeciwienstwie do autonomlcznych
interwencji cztowieka, dzieki czemu operacje robotéw mobilnych (AMR) automatycznie
s bardziej elastyczne i zmniejszaja catkowity sterowane pojazdy (AVG) wymagaja
koszt uZytkowania. przewodnikéw, ktére ograniczaja opcje

ich prowadzenia.
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OMRON Corporation
Kioto, JAPONIA

Industrial Automation Company

Kontakt: www.ia.omron.com

OMRON EUROPE B.V.

Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp
Holandia

Tel.: (31)2356-81-300 / Faks: (31)2356-81-388

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD.

No. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (hol 2),
Alexandra Technopark,

Singapur 119967

Tel.: (65) 6835-3011 / Faks: (65) 6835-2711

OMRON ELECTRONICS LLC

2895 Greenspoint Parkway, Suite 200 Homan Estates,
IL60169 U.S.A.

Tel.: (1) 847-843-7900 / Faks: (1) 847-843-7787

OMRON ROBOTICS AND SAFETY TECHNOLOGIES, INC.
4225 Hacienda Drive, Pleasanton, CA 94588 U.S.A.
Tel.: (1) 925-245-3400 / Faks: (1) 925-960-0590

OMRON (CHINA) CO., LTD.

Pokdj 2211, Bank of China Tower, 200 Yin Cheng Zhong Road,
PuDong New Area, Szanghaj, 200120, Chiny

Tel.: (86) 21-5037-2222 / Faks: (86) 21-5037-2200

Autoryzowany dystrybutor:

© OMRON Corporation 2020 Wszystkie prawa zastrzezone.
Dane techniczne mogg ulec zmianie bez powiadomienia
w celu ulepszenia produktu.
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