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Roboty kartezjanskie —
‘0OzZwigzania przemystowe

Zautomatyzowana praca w osiach XYZ-R

Kazdego roku produkowanych jest coraz wiecej towaréw konsumenckich, co powoduje ciggty wzrost potrzeb

logistycznych, ktéremu zaradzi¢ moze wprowadzenie robotow kartezjariskich operujgcych w osiach XYZ-R. Roboty
kartezjanskie sg przeznaczone do przenoszenia i uktadania fadunkow o srednim ciezarze, dzieki czemu odcigzajg
pracownikéw i zmniejszaja uszkodzenia spowodowane niepoprawnym utozeniem towardw. Ponadto roboty te
przyczyniaja sie do zaoszczedzenia cennej przestrzeni w zaktadzie, poniewaz operujg ,nad” miejscem pracy
w przeciwienstwie do robotéw wieloosiowych, ktore muszg by¢ zamocowane obok przestrzeni robocze).

o Krotszy czas przestojow — dzieki mniejszej ilosci przewodow

@) Szybkie projektowanie maszyn — za pomoca specjalnych blokéw funkcyjnych ZAUTOMATYZOWANA

€ Wieksza elastycznos¢ — dowolny dobor serwonapedu XYZ = R

PRACA W OSIACH

e Wysoka wydajnos¢ — dzieki silnikom liniowym
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Roboty kartezjanskie — rozwigzania przemystowe

1. Skrécony czas montazu oraz mniej przestojéw

Nasze zintegrowane serwonapedy tacza w sobie zaréwno naped, jak i serwomaotory, czyniac
przewody silnika/enkodera zbednymi. Roboty kartezjariskie sa wyposazone w poruszajace sie
silniki, ktore wymagaja mniej okablowania, dzieki czemu maja mniej elementoéw, ktore sie
zuzywaja, i jest mniej mozliwosci wystapienia bteddw. Inne korzysci obejmuja m.in. skrécony
Czas montazu oraz mniejsze koszty zwigzane z okablowaniem i szafkg elektryczna. Dodatkowo
zintegrowany serwonaped jest dostarczany z lokalnym modutem we/wy, co zapewnia fatwe
okablowanie przesytanych sygnatow. Ma on réwniez wbudowany port EtherCAT, ktéry
gwarantuje petng integracje z platforma automatyki Sysmac.

2. Szybkie projektowanie

Jedng z mechanicznych konfiguracji robota kartezjariskiego jest umieszczenie silnikdw osi XiY
na ramie. Ustawienie na pfaszczyznie H pozwala zredukowac okablowanie, czas montazu oraz
koszty konserwadji, ale jest nieco trudniejsze do sterowania. Firma Omron dostarcza specjalne
bloki funkcyjne do robotéw pracujacych w pfaszczyznach HiT, ktére pomagaja zminimalizowac
czas projektowania i testowania.

3. Wieksza elastycznos¢

Kiedy konkretne zastosowanie wymaga odpowiednich serwomotordw, uzywa sie
odpowiedniego serwonapedu. Nasze serwonapedy G5-LM pozwalaja dowolnie
zaprogramowac parametry silnika, umozliwiajac dobranie najlepszych ustawien serwomotoru.
Co wiecej, wszystkie korzysci ptynace z uzywania Omron Sysmac sg nadal dostepne.

4. Wysoka wydajnos¢ i precyzja

Dzieki silnikom liniowym zaréwno predkos¢, jak i precyzja w poruszaniu materiatami

i narzedziami sa zoptymalizowane, poniewaz silniki i rama stanowia jeden modut.
Dodatkowag korzyscia, ktdra z tego ptynie, jest prostota konstrukcji. Ponadto mniejszy ciezar
przenoszonych elementow pozwala zaoszczedzi¢ koszty uzytkowania robota.

Nawet w zastosowaniach wymagajacych wysokiej precyzji, takich jak ciecie laserowe, Izejsza i
sztywniejsza konstrukcja pozwala na szybsza i bardziej precyzyjna prace.

Odpowiednie zastosowania:

Pakowanie, przenoszenie materiatéw i obrabianie
Podnoszenie i uktadanie opakowan, pakowanie zywnosci

Obstuga, montaz i uktadanie

Ciecie laserowe i wodne, plotery XY, grawerowanie

industrial.omron.pl/cartesianrobotsolution i






