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OMRON TM
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Suunniteltu ISO 10218-1 (mukaan lukien TS 15066)

ja ISO 13849-1 -turvallisuusmaaraysten mukaan.

SUURIN
HYOTYKUORMA
12kg

TM12
Ulottuma: 1 300 mm

TM 5-900

Ulottuma: 900 mm

SUURIN
HYOTYKUORMA
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Ulottuma: 1 100 mm

SUURIN
HYOTYKUORMA
4kg
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- TM 5-700
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SUURIN
HYOTYKUORMA
16 kg

TM16
Ulottuma: 900 mm

Ulottuma: 700 mm

SUURIN
HYOTYKUORMA
4kg

OMRONin yhteistyorobottien valikoimassa on useita malleja, jotka tarjoavat oikean
ulottuman ja hyotykuorman erilaisiin kayttokohteisiin. Valikoimaan kuuluvat myos
mobiilirobottien kanssa yhteensopivat DC-versiot.

SUURIN
HYOTYKUORMA
20 kg

TM20
Ulottuma: 1 300 mm



OSA 2: KAYTTOKOHTEET

EnSlSUalset t0| m |a Iat OMRON TM -yhteistydrobotit on suunniteltu eri
Ja kayttO kOhteet kayttotarkoituksiin useille eri teollisuudenaloille.

Kokoonpano

Yhdistelmarobottiratkaisut

Ensisijaiset Ruuvaus

toimialat

Autoteollisuus

Elintarvikkeet ja
hyodykkeet

Poiminta
jasijoitus
tarkastuksen

kanssa

Lavaaminen

Digitaaliset ja
puolijohdetuotteet

eﬁ Koneen palvelu

Pakkaaminen

Annostelu

Kokoonpano:

Cobottimme voivat parantaa toistuvien tai monimutkaisten
kokoonpanotehtavien tehokkuutta ja yhdenmukaisuutta. Sopivia
tehtdvia ovat muun muassa osien liittdminen, osien lisdédminen,
tyokalujen vaihtaminen ja tydskenteleminen ihmisten kanssa.

Yhdistelmarobottiratkaisut:

Yhdistamalla OMRON TM -cobotti OMRON LD -mobiilirobottiin
saadaan robotiikkaratkaisu, joka automatisoi paitsi tuotteiden
kuljetuksen, myds monimutkaiset poimintatoiminnot.

Lavaaminen:

Tilaa sadstavat cobottimme voivat tuotannon loppupéaassa sujuvoittaa
pakkausten pinoamista lavalle. Kdyttajat voivat Operator Platform
-alustan avulla luoda oman lavausohjelmistonsa ja mukauttaa sen
kayttoliittyman. OMRONin Operator Platform -alustan ominaisuuksiin
kuuluu my6s ohjattu lavaustoiminto.

Pakkaaminen / Poiminta ja sijoitus tarkastuksen kanssa:
Sisdanrakennetun konendon ja valaistuksen ansiosta cobotit voivat
tarkastaa, lajitella ja poimia tuotteita kuljetushihnalta ennen niiden
pakkaamista. Asiakkaat voivat nopeasti mukauttaa tuotantolinjat
uusia tuotteita tai sesonkimalleja varten.

Koneiden hoito:

Cobotteja voidaan kdyttda CNC-koneiden, ruiskuvalukoneiden, meisti-
ja rei'ityskoneiden seka hionta- ja katkaisukoneiden hoitamiseen, mika
vapauttaa tyontekijat toistuvista tai vaarallisista toista.

Ruuvaus:

Cobottimme parantavat ruuvauksen ja osien kiinnittamisen tarkkuutta
ja yhdenmukaisuutta. Kdyttdvalmis ratkaisu toimitetaan yhdessa
ruuvinvadntosarjan ja pneumaattisen ohjausyksikdn kanssa.

Annostelu:

Cobottimme tuovat joustavuutta, tehokkuutta ja vapautta
liimaus-, tiivistys-, maalaus- ja muihin annostelutehtaviin. Kayttajat
voivat tallentaa liikeratoja muistiin kdsiohjaimella, ja hyvin
monimutkaistenkin liikeratojen kdyttdnottoon kuluu vain joitain
minuutteja.
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Helppokayttdinen

jarjestelma

Kasiohjaus

Kasiohjaustilan avulla kdyttajat voivat helposti asettaa
pisteitd ja maarittaa tehtavia robotille. Robottivarren
kiinteilla painikkeilla voidaan ohjata robotti paikalleen ja
tallentaa sen sijainti ohjelmistoon automaattisesti.

ISO/TS 15066 -vaatimusten mukaiset turva-
asetukset

Ainutlaatuisessa patentoidussa "body region safety
settings”-turva-asetuksessamme on esiasetetut
turvallisuusparametriarvot, jotka perustuvat tekniseen ISO/
TS 15066 -eritelmdan ja robotin kinematiikkaan. Turvallisen
sovelluksen kdyttoonottoon ei tarvita mutkikkaiden
turvalaskelmien ymmartamista.

Graafisen ohjelmoinnin, kasiohjauksen ja dlykkaan konenadn ansiosta
OMRON TM -cobotit ovat helppoja ja intuitiivisia kayttaa. Asiakkaat voivat
maadrittad yksinkertaisia sovelluksia vain muutamassa minuutissa.

Alykas konendkod

Sisaanrakennettu konendkojarjestelma mahdollistaa
poimi ja sijoita -tehtdvien nopean maarityksen helpolla
kasiohjauksella ja maamerkkikohdistuksella.

0.0000
0.0000

Landmark

Landmark on jokin fyysinen esine, jonka robotti tunnistaa
kamerallaan ja joka toimii robotin navigointia helpottavana
majakkana. Robotti kdyttad landmarkia kiintopisteend, jonka
avulla se pystyy paremmin paikantamaan esineet tyotilassa.
Laajojen valikoimien ja pienten volyymien tuotannossa
asiakkaat voivat maarittaa robotin uudelleen nopeita
tuotevaihtoja varten ilman, ettd heidan tarvitsee kdyttaa
aikaa konenakojarjestelman uudelleenkalibrointiin.

Graafinen ohjelmointi

Innovatiivisen ohjelmointiympadristbmme ansiosta kayttajat
voivat automatisoida tehtdvia vuokaaviopohjaisella
ohjelmistolla ja luoda nain TMflow-ohjelmistossa kokonaisia
tyonkulkuja napsauttamalla ja vetamalld. Monimutkainen
koodaus testausvaiheineen on historiaa, sillda Operator
Platform -alustalla sovellusohjelmiston kayttoliittyméan
luominen on intuitiivista ja onnistuu visuaalisia elementteja
vetamalld ja pudottamalla.
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Suunniteltu

joustavaan
tuotantoon

OMRON TM -cobotit
voidaan maarittaa
nopeasti uusiin tehtaviin
eri kayttokohteissa.

Graafinen ohjelmointi
mahdollistaa nopean kayttoonoton
ja tuotevaihdokset ilman aiempaa
koodausosaamista.

OMRON TM -yhteisty6robotit on suunniteltu siten, etta ne on helppo
madrittaa uudelleen eri tehtaviin ja kayttotarkoituksiin. Taman ansiosta
tuotannosta voidaan tehda juuri niin joustava kuin tarvitaan.

OMRON TM -cobotit
voidaan helposti

siirtaa liikuteltavalla
tyoasemalla (lisavaruste).

Robotin oma konenakdjarjestelma
hyddyntaa landmarkeja, joiden
avulla robotti pystyy navigoimaan
ilman kiinteita jigeja.

OMRON TM -yhteistyorobotit
sopivat pieniin tiloihin -

myads ylosalaisin tai mihin
tahansa kulmaan - joten ne
mukautuvat lahes mihin tahansa
tehdasymparistoon.
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OMRONin turvallisuuspalvelut ovat olleet vuosikymmenien ajan monen globaalin tuotemerkin

H ja konevalmistajan ensisijainen kumppani auto-, elintarvike-, kuluttajaelektroniikka- ja
G I O ba d I | VE rkOStO kosmetiikkateollisuudessa. Asiantuntemuksemme teollisuus-, mobiili- ja yhteistyorobottien alalta seka yli
85 vuoden kokemus teollisuusautomaatiosta takaa meille vertaansa vailla olevan turvallisuusosaamisen.

Riskinarviointipalvelu ’5,'}' Y

OMRONin riskinarviointipalvelu auttaa asiakkaita
vahentamaan mahdollisia turvallisuusriskeja

ennen robotiikkaratkaisun kayttéonottoa.
Tarjoamme asiakkaidemme kayttoon
turvallisuusinsinddriemme vertaansa vailla olevan
asiantuntemuksen, joka auttaa varmistamaan
ihmisen ja koneen vilista vuorovaikutusta koskevien
standardien ja vaatimusten toteutumisen.

Palvelumme sisalto:
Tukea prosessianalyysiin seka sovellusten kdyttétapausten,
tehtédvien ja mahdollisten térmayspisteiden tunnistamiseen.
Riskien ja vaatimustenmukaisuuden arviointi alan uusimpien
standardien mukaisesti.
Riskien véhentamisstrategiat, joissa keskitytaan ihmisten ja
robottien jaetun tyétilan ja tarttujien suunnitteluun.

Pohjois- ja
Eteld-Amerikka,
yli 10 toimipistetta

»~

Aasian ja
Tyynenmeren alue,
yli 100 toimipistetta
v ‘,’g;
Eurooppa ja Afrikka, -
yli 40 toimipistetta

Turvallisuuspalvelutiimi

Turvallisuusratkaisuja tarjoavat
sopimuskumppanit

| 4

4 Yli 150 toimipistetta,
Turvatuoteasiantuntijat yli 40 Mma ata

Paikalliset toimistot

L] L] o0
Laajennettu tuki saatavilla YI I 2 O k I e | ta

Turvallisuustoimikunnan jésenet
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OMRON TM -cobotin

anatomia

TUKEVAT
AKSELIT

SISAANRAKENNETTU
KONENAKO*

*Kameraton malli saatavana pyynndsta.
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VISION-painikkeella opetetaan
robotille konendkotehtavid ja
tehtdvdjaksoja

POINT-painikkeella tallennetaan
sijainti cobotti-ohjelmaan

FREE-painike mahdollistaa
robotin kdsinopetuksen

Analoginen I/O-portti

Merkkivalorengas ilmaisee
robotin tilan

Digitaalinen 1/0O-portti

Sisaanrakennettu kamera,
jossa integroitu valo

Tarttujan painike

Tyokalun kiinnityslaippa
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- oo Integroitu konenakojarjestelma on OMRON TM -cobottien suurin etu. Se on suunniteltu

S ISAaNra ke nn ett u teollisuustason hahmontunnistukseen, kohteen asemointiin ja ominaisuuksien tunnistukseen.

kO nen a kO Kayttajat voivat maarittaa konenakotehtavat ja ottaa ne valittomasti kayttoon ilman
monimutkaisia ulkoisten kameroiden tai valaistuslaitteiden integrointivaiheita.

r "
Merkin tunnistus
OCR
Landmarkit L -
Ankkurointi i
Kontrasti .
Mallien vertailu y
(muoto) ,/ A\
/ \
Varitason
poiminta
Mallien vertailu r + ]
(kuva) r
Tasoitus

Vertailumerkkien
vertailu

Kynnystaminen

Blob-tunnistus

Morfologia Viivakoodin, 2D-koodin

ja QR-koodin lukeminen

. e Varien tunnistus
Kuvien kdaantaminen

=K\ JraC Y
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Operator Platform

OMRON on julkaissut Operator Platform
-alustan, joka sisaltaa ainutlaatuisen valikoiman
ohjelmistosovelluksia moniin erilaisiin
kayttotarpeisiin.

Operator Platform -alustassa on kaikki tarvittava, kuten alykas
veda ja pudota -periaatteella toimiva kayttoliittyméatyokalu,

sisddnrakennettuja ohjattuja toimintoja ja virtuaalisia tyotiloja.

Operator Platform on helppokayttdinen tydkalu, joka ei
edellytd laajaa tietdmystd monimutkaisista sovelluksista.

Tarkeimmat ominaisuudet:
Sisdaanrakennettu ohjattu lavaustoiminto eri
lavaussuunnitelmien optimointiin.
Alykas vedd ja pudota -periaatteella toimiva
kayttoliittymatyokalu sisdltaa nappainoikoteita, jotka
auttavat mukautetun sovellusasettelun luomisessa.
Luo robotille virtuaalisia ty6tiloja esteiden tunnistusta
varten ja tuo CAD-malleja térmdyksen tunnistusta varten.
Komentosarjakieli prosessinhallintaa ja
jarjestelmamuutoksia varten.

-

OMRON TM -yhteistyérobottien Operator Platform -alustan ansiosta voit rakentaa monimutkaisia

sovelluksia entista joustavammin.

Kaikkien aikojen innovatiivisin ohjelmisto

Operator Platform mahdollistaa nopeat tuotevaihdot ja
parantaa tuottavuutta. Sen kattava sovellusohjelmisto

takaa joustavuuden ja on tdysin mukautettavissa. Se on
tdydellinen ohjelmistoratkaisu yrityksesi tarpeiden mukaisen
kayttoliittyman luomiseen.

Enemman vahemmalla

OMRON on luotettava kumppani, jolta saat kaikki tarvitsemasi
automaatio- ja robotiikkatekniset ratkaisut yhdesta paikasta.
Halusitpa sitten kehittaa prosessejasi, parantaa tuottavuuttasi
tai laajentaa ohjelmointimahdollisuuksiasi, OMRONin TM
Operator Platform -alustan avulla voit kdyttaa cobotteja
moniin eri tehtaviin pienellakin maaralla laitteita.

POIMINTA JA SUJOITUS



OSA 4: TARKEIMMAT OMINAISUUDET

OMRON tekee yhteistyota useiden yritysten kanssa voidakseen tarjota monipuolisia
oheislaitteita, jotka on helppo ja nopea integroida cobotteihin. Tama nopeuttaa

PI ug & Play kayttoonottoa ja parantaa sijoituksen tuottoa. Oheislaitteita kutsutaan yhteisnimella Plug
& Play -laitteet ja -ohjelmistot. Ne on suunniteltu sopimaan erilaisiin asiakassovelluksiin ja
tayttamaan OMRONIin korkeimmat testausstandardit.

SOVELLUKSET
=l
@ 2D-konendko
. Voimantunnistus
. 3D-poiminta
{#.-h

Simulointiohjelmisto

Plug & Play -luokat

2 sormea
TARTTUJAT

Alipaine

Magneettitarttuja

EtherCAT I/0
-laajennus

Plug & Play -sarjat

YHTEYDET

Kaikki tuotteet toimitetaan kayttévalmiina

MOSES;;E;}/?;\I};ET' Kaapelinhallinta pakkauksena, joka on helppo asentaa.
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OMRONin uusi TM Collaborative Robot — Food Grade Grease (FGG, elintarvikekdyttoon hyvaksytty
voiteluaine) on edistyksellinen robottiratkaisumme 6ljyvuodoista aiheutuvan elintarvikekontaminaation
estamiseen. OMRON TM Cobot - FGG -yhteistyorobotin avulla asiakkaamme voivat laajentaa
materiaalinkasittelymahdollisuuksiaan ja toimia vapaasti tietyissa elintarvikkeiden kasittely-, pakkaus- ja
lavausymparistdissa. Yhteistyorobottien valikoimamme on suunniteltu monia kdyttotarkoituksia varten,
ja tdaman uuden mallin ansiosta asiakkaillamme on nyt mahdollisuus vahentda tuotehavikkia, luoda

TM Collaborative

Robot — Food Grade
Grease -cobotti

Elintarvikekayttoon hyvaksytyt
voiteluaineet ovat ehdoton edellytys

Nama erikoisvalmisteiset voiteluaineet

on suunniteltu tayttdamaan
elintarviketeollisuuden tiukimmat
vaatimukset. Elintarvikerasva on mautonta
ja hajutonta, ja se myds kestda muoveja

ja muita yleisia pakkausmateriaaleja.

Lisdksi OMRONin FGG-yhteistyorobottien
valikoimassa on useita malleja, jotta robotin
ulottuman ja hyoétykuorman voi valita
kayttokohteen mukaan. Mallistossa on
my0s kenttavaylaversio, johon on saatavana
Profinet- tai EtherNet/IP-varustelu.

Turvallinen ymparisto ilman
epdpuhtauksia

Erityista elintarvikekdyttoon hyvaksyttya
voiteluainetta (FGG) kdyttavien OMRON

TM -cobottien kontaminaatioriski on
erityisen matala. Niita voidaan siis

kayttaa ymparistoissa, joissa ne voivat
joutua kosketuksiin elintarvikkeiden
kanssa. Elintarvikekdyttoon hyvaksyttyja
voiteluaineita kdytettdessa yhteistyorobotit
helpottavat elintarvikkeiden kasittelya ja
tayttavat turvallisuusmadraykset. Mallimme
on standardien ISO 10218-1 (mukaan lukien
TS 15066) ja ISO 13849-1 mukainen.

Ennenndakematdn joustavuus ja
tuottavuus

Koska tarkka automaatio viahentaa
jatteen syntymistd, laatu ei karsi
tuottavuuden kasvaessa. Cobottia voi
laajan tarttujavalikoiman ansiosta kayttaa
saumattomasti herkkien elintarvikkeiden

puhtaammat tyétilat ja nauttia huolettomasta prosessista.

kasittelyyn. Yhteistyorobotteja voidaan
kayttaa ihmistydntekijoiden rinnalla ja ne
my®ds tayttavat elintarviketeollisuuden
tiukat kontaminaatiota koskevat
vaatimukset, mika parantaa niiden
joustavuutta.
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Yha useammat valmistajat perehtyvat yhteistyorobottien ja itsendisten mobiilirobottien edut yhdistavien
i | | man | p u |a attO rl mobiilimanipulaattoriratkaisujen ominaisuuksiin, jotta he voivat ottaa tehtaissaan kayttoon kaikkein

ketterimman jarjestelman tarpeidensa mukaan. OMRON:illa on kattava kokemus teollisuusautomaation
alalta seka mobiili- etta yhteistyoroboteista, minka ansiosta pystymme tarjoamaan tdydellisen
mobiilimanipulaattoriratkaisun. Koko manipulaattori voidaan rakentaa OMRON:In tuotteilla, joilla on
markkinoiden paras suorituskyky.

Kun OMRONTM -yhteistyGrobottivarsi Ratkaisu soveltuu ihanteellisesti
asennetaan OMRON LD -sarjan seuraaviin:

itsenaiseen mobiilirobottiin, tuloksena

syntyva mobiilimanipulaattori pystyy Arvokkaiden tuotteiden (esim.
poimimaan tuotteen ja viemaan sen eri puolijohdekiekkojen, korujen ja
paikkoihin. Se vahentaa merkittavasti biologisten ndytteiden) kuljetus
arvokkaiden tuotteiden kuljetukseen Kootut osat sisdltavien laatikoiden
liittyvia inhimillisia virheita seka FOUP- poiminta ja toimitus tarkastuspisteeseen
kiekkokuljetusjarjestelman kaltaisiin Koneiden hoito ja tydkalujen vaihto
tuotteisiin liittyvaa ihmiskontaminaatiota. useilla asemilla

Tama ratkaisu toimii seka erillisena Satunnaiset pistokokeet, kuten
yksikkona etta kalustona ja lisaa tuotannon maalipintavirheiden tunnistaminen
jaljitettavyytta ja tehokkuutta. liikkuvista tuotteista

OMRONin mobiilimanipulaattoriratkaisu
on helppo integroida, ja se

tarjoaa markkinoiden vakaimman
suorituskyvyn ja pisimman akunkeston.
Yhteistyorobottimme tayttavat SEMI

S2 -standardin vaatimukset. OMRONin
paikallinen sovellussuunnittelutiimi tarjoaa
neuvoja mobiilirobottien ja cobottien
optimointiin.
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JO U Stava OMRON:In joustava syottojarjestelma on kompakti ja kustannustehokas
ratkaisu automaattiseen kokoonpanoon. Siihen kuuluvat OMRON-cobotti,

SyOttOJ a I’j eStel m a OMRONin Microscan-dlykamera ja OMRONin AnyFeeder-laite.

Ratkaisu sopii erinomaisesti joustaviin
syottosovelluksiin, joissa tarvitaan
konendkojarjestelmia eri osien sijainnin,
suunnan ja muodon tunnistamiseen, ja joissa
toisinaan saatetaan tarvita myds ihmiskayttdjan
toimia.

Integroitu konendko helpottaa kompaktien
syottojarjestelmien yhdistamista

Turvallinen yhteisty® ihmisten kanssa syotto-
ja kokoamisprosessien aikana

Kaikki cobotti- ja AnyFeeder-mallit ovat
yhteensopivia ratkaisun kanssa

1: OMRONin AnyFeeder on edistyksellinen
ja joustava massatuotanto-osien syottolaite,
jossa on sdilytyspaikka erimuotoisille ja eri
materiaaleista valmistetuille osille.

2: OMRONin MicroHAWK-alusta

mahdollistaa alan edistyksellisimman
konendkdominaisuuden tuomisen maailman
pienimpiin dlykameroihin.

Optiset toiminnot, prosessorit ja valaistus on
taysin integroitu MicroHAWK-kameroihin, joten
ne soveltuvat kaikenlaisiin tarkastustehtaviin.




Cobotit vs.

teollisuusrobotit

OMRON TM -yhteistyorobotit muuttavat perinteisen tehtaan tydskentelytapaa.
Fyysisia kehikkoja ei enaa tarvita. OMRON TM -cobotit on suunniteltu
tyoskentelemadan laajojen valikoimien ja pienten volyymien tuotannossa ihmisen
tyoskentelytahdilla, joten ne pystyvat toimimaan sopusoinnussa ihmisten kanssa.

Teollisuusrobotti

Yhteistyorobotti

Perinteiset teollisuusrobotit

Turvallisuus

Tydtila

Tilantarve

Joustavuus

Ohjelmointi

Maaritys

Kayttokohde

Sykliaika (poiminta
ja sijoitus)
Prosessin nopeus

(polku)

Toistettavuus

Ymparisto

Prosessin
monimutkaisuus

Turvallisuuden
varmistamiseksi
tarvitaan fyysinen este,
kuten aita tai kehikko.

Erotettu ihmisten
tyotilasta.

Suuri
Ei. Asennettu yhteen
paikkaan ja tyoskentelee

tietyn tehtdvan parissa.

Vaikeaa. Edellyttaa taitoa
ja koulutusta.

Vaatii edistyneita taitoja
ja vie paljon aikaa.

Sopii massatuotantoon
suurilla nopeuksilla.

Sekunteja

Alle 8,2 m/s

+/-0,02 mm

IP-luokitus
yli IP54

Voi olla monimutkaista

OMRON-cobotit

Suunniteltu luonnostaan turvalliseksi, mutta
riskinarvioinnin perusteella voi edellyttaa
turva-antureita sovelluksen turvallisuuden
varmistamista varten (esim. OMRONin
laserturvaskanneri). Ei yleensd edellyta
fyysista estettd yhteisty6tilassa. Ohjelmiston
turvallisuusasetus on helppo tehda graafisen
kayttoliittyman avulla.

Voi tydskennelld samassa tilassa ihmisten
kanssa.

Pieni

Kylla. Voidaan siirtad paivan aikana sijainnista
toiseen eri tehtdvid varten. Sisddnrakennettu
kamera ja landmarkien maarittaminen
mahdollistavat nopean uudelleensijoittamisen.

Helppoa. Voidaan tehda vain vahaisella
koulutuksella.

Nopeaa ja helppoa.

Sopii laajojen valikoimien ja pienten
tuotantomaarien valmistukseen
ihmiskollegojen suorituskykya vastaavalla
nopeudella. Voidaan kayttaa suurilla
nopeuksilla, kunhan otetaan kdyttéon

turvatoimia.

Yli 5 sekuntia

Alle 1,4 m/s

+/- 0,05 mm TM5
+/-0,1 mm TM12, TM14,TM16 ja TM20

IP54 (robottivarsi), IP32 (ohjausyksikkd)

Pitdisi olla yksinkertaista
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Tekniset tiedot
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*Kameraton malli saatavana pyynnosta.

Tuotteen nimi

Virtaldhde

Paino (kg)

Ohjaimen paino (kg)
Suurin hydtykuorma (kg)
Ulottuma (mm)

Kiinnitys

Tyypillinen nopeus (m/s)

Akseli 1

Akseli 2,4, 5
Akselin liikkuvuus

Akseli 3

Akseli 6
Akselien Akseli1,2,3
liikenopeudet Akseli4,5,6

Toistettavuus (mm)
P
Puhdastilaluokka

Kayttdympariston lampétila ja
ilmankosteus

Sailytysympériston lampdatila ja
ilmankosteus

Kaytto- ja sailytysymparistd
Moottorin virtaldhde

Robottivarren kaapelin pituus
Ohjausyksikkd
1/O-portit
Tyokalu
1/O-liitantd
Tiedonsiirto
I/0-virtalahde
Ohjelmointiymparistd
Integroitu kamera saatavilla
SEMI S2 -sertifioitu versio* saatavilla

Saatavilla oleva kenttéavayla

M5-sarjan tekniset tiedot:

TM5-700 TM5X-700 TM5-900 TM5X-900
AC DC AC DC AC DC AC DC
22,1 21,8 22,6 2
13,5 14,5 13,5 14,5 13,5 14,5 13,5 14,5
6 4
700 900
Seind, poyta, katto
11 14
+/-270° +/-360° +/-270° +/-360°
+/-180° +/-360° +/-180° +/-360°
+/-155°
+/-270° +/-360° +/-270° +/-360°
180 °/s
225°/s
+/-0,05
IP54 (robottivarsi), IP32 (ohjausyksikkd), IP40 (robotin ohjain)
1SO-luokka 3
0..50 °C, enint. 85 % (ei tiivistymistd)
-20...60 °C, enint. 75 % (ei tiivistymistd)
Ei altistusta syovyttaville kaasuille tai vesiliukoiselle leikkuudljylle.*
100°240VAC, p-60vpc | 100 2HOVAC 5pgovpe 00 Z40VAC 55 govpe | 100 Z0VAC 2 s0vDC
3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m
Digitaalinen tulo: 16, Digitaalinen l&ht: 16, Analoginen tulo: 2, Analoginen I&ht6: 1
Digitaalinen tulo: 4, Digitaalinen 1ahto: 4, Analoginen tulo: 1, Analoginen I&htd: 0
COM: 3, HDMI: 1, LAN: 3, USB 2.0: 4, USB 3.0: 2
RS232, Ethernet (péalaite), Modbus TCP/RTU (péa- ja alilaite)
24VDC, 1,5 A (ohjausyksikk ja tyckalu)
TMflow, vuokaaviopohjainen
5 megapikselid, vari
Ei Kylla Ei Kylla Ei Kylla Ei Kylla

EtherNet/IP, PROFINET*

* SEMI (Semiconductor Equipment and Materials International) on maailmanlaajuisesti toimiva mikro- ja nanoelektroniikan valmistajien jarjestd, joka julkaisee turvallisuusohjeita. SEMI S2 on
tunnetuin puolijohteiden valmistuslaitteistoja koskeva ymparisto-, terveys- ja turvallisuusstandardi (EHS).
* Kenttavaylapaivitys on saatavilla HW3.2-roboteille, joissa on TMflow-versio v1.80 tai uudempi. Saat lisatietoja paikalliselta OMRON-edustajalta. Kenttavaylavarustusta ei ole saatavana SEMI S2

-sertifioiduille roboteille.

* Jos ympidristossa on lasna vesiliukoista leikkuudljya, estd robotin kotelon vauriot peittamalla se suojavaipalla.
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2/14-sarjan tekniset tiedot

Te kn iset tied Ot Tuotteen nimi ™12 TM12X ™14 TM14X

Virtalahde AC DC AC DC AC DC AC DC
Paino (kg) 328 32,25 325 32,2
Ohjaimen paino (kg) 13,8 14,5 13,8 14,5 13,8 14,5 13,8 14,5
Suurin hydtykuorma (kg) 12 14
Ulottuma (mm) 1300 1100
Kiinnitys Seind, poytd, katto
Tyypillinen nopeus (m/s) 18 1Al
Akseli 1 +/-270° +/-360° +/-270° +/-360°
Akseli 2,4, 5 +/-180° +/-360° +/-180° +/-360°
= Akselin liikkuvuus
1 Akseli 3 +/- 166°
Akseli 6 +/-270° +/-360° +/-270° +/-360°
Akseli 1,2 120°/s
i Akselien Akseli 3 180°/s
11 likenopeudet s\ celig, 5 180°/s 150°/s
Akseli 6 180°/s
g Toistettavuus (mm) +/-0,1
P IP54 (robottivarsi), IP32 (ohjausyksikkd), IP40 (robotin ohjain)
N Puhdastilaluokka 1SO-luokka 3
L ™12 Kayttoympariston lampotila ja 0..50 °C, enint. 85 % (ei tiivistymistd)
adilytysympariston lampotila ja 20..60 °C, enint. 75 % (ei tiivistymists)
Kaytto- ja sailytysymparistd Ei altistusta syovyttaville kaasuille tai vesiliukoiselle leikkuudljylle.*
Moottorin virtalshde 100 20VAC ;peovpe | 1O HOVAC 22 6ovpc 100 ZOVAC 55 govDe 109 Z40NMAC 22 60vDC
Robottivarren kaapelin pituus 3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m
) Ohjausyksikkd Digitaalinen tulo: 16, Digitaalinen ldht: 16, Analoginen tulo: 2, Analoginen I&ht6: 1
e Tyokalu Digitaalinen tulo: 4, Digitaalinen Idhtd: 4, Analoginen tulo: 1, Analoginen lahto: 0
1/0-liitdnta COM: 3, HDMI: 1, LAN: 3, USB 2.0: 4, USB 3.0: 2
g Tiedonsiirto RS232, Ethernet (padlaite), Modbus TCP/RTU (paé- ja alilaite)
1/0-virtalahde 24VDC, 1,5 A (ohjausyksikko ja tyckalu)
Ohjelmointiymparistd TMflow, vuokaaviopohjainen
Integroitu kamera saatavilla 5 megapikselid, vari
SEMI S2 -sertifioitu versio* saatavilla Ei Kylla Ei Kylla Ei Kylla Ei Kylla
TM14 Saatavilla oleva kenttavayla EtherNet/IP, PROFINET*

* SEMI (Semiconductor Equipment and Materials International) on maailmanlaajuisesti toimiva mikro- ja nanoelektroniikan valmistajien jarjest, joka julkaisee turvallisuusohjeita. SEMI S2 on
tunnetuin puolijohteiden valmistuslaitteistoja koskeva ympaérist6-, terveys- ja turvallisuusstandardi (EHS).

* Kenttavaylapdivitys on saatavilla HW3.2-roboteille, joissa on TMflow-versio v1.80 tai uudempi. Saat lisatietoja paikalliselta OMRON-edustajalta. Kenttavdylavarustusta ei ole saatavana SEMI S2
-sertifioiduille roboteille.

* Jos ymparistossa on lasna vesiliukoista leikkuudljyd, estd robotin kotelon vauriot peittamalla se suojavaipalla.

*Kameraton malli saatavana pyynnosta.
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Tekniset tiedot
TM16

kniset tiedot:

Tuotteen nimi

Virtaldhde

Paino (kg)

Ohjaimen paino (kg)
Suurin hydtykuorma (kg)
Ulottuma (mm)

Kiinnitys

Tyypillinen nopeus (m/s)

Akseli 1

Akseli 2, 4,5
Akselin liikkuvuus

Akseli 3

Akseli 6
Akselien Akseli1,2
liikenopeudet oG

Toistettavuus (mm)
Kotelointiluokka
Puhdastilaluokka

Kayttdympariston lampdtila ja
ilmankosteus

Sailytysympériston lampdatila ja
ilmankosteus

Kaytto- ja sailytysymparistd
Moottorin virtaldhde
Robottivarren kaapelin pituus
Ohjausyksikkd
1/0-portit
Tyokalun liitdnnat
Tiedonsiirto
1/0-virtaldhde
Ohjelmointiymparistd
Integroitu kamera saatavilla

SEMI S2 -sertifiointi’ saatavana

™16 TM16X
AC DC AC
32 32
141 14,1
16
900

Seind, poytd, katto

11

+/-270° +/-360°
+/-180° +/-360°
+/-155°
+/-270° +/-360°
120°/s
180°/s
+/-0,1

IP54 (robottivarsi), IP32 (ohjausyksikkd), IP40 (robotin ohjain)

1SO-luokka 3
0..50 °C, enint. 85 % (ei tiivistymistd)
-20...60 °C, enint. 75 % (ei tiivistymistd)
Ei altistusta syovyttaville kaasuille tai vesiliukoiselle leikkuudljylle

110-240 VAC, 50/60 Hz 22-60VDC 110-240 VAC, 50/60 Hz

3m 1,5m 3m

Digitaalinen tulo: 16, Digitaalinen I&ht6: 16, Analoginen tulo: 2, Analoginen 1&hté: 1

Digitaalinen tulo: 4, Digitaalinen ldhto: 4, Analoginen tulo: 1, Analoginen I&ht6: 0

DC

22-60VDC

1,5m

RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (p&a- ja alilaite), PROFINET (lisévaruste), EtherNet/IP (lisévaruste)

24VDC, 2,0 A (ohjauskotelo), 24 VDC, 1,5 A (tydkalu)
TMFlow, vuokaaviopohjainen
5 megapikselid, vari 5 megapikselid, vari -

Ei Kylla Ei

" Jos ympiéristdssa on lasna vesiliukoista leikkuudljya, estd robotin kotelon vauriot peittdmalla se suojavaipalla.
2 SEMI (Semiconductor Equipment and Materials International) on maailmanlaajuisesti toimiva mikro- ja nanoelektroniikan valmistajien
jarjesto, joka julkaisee turvallisuusohjeita. SEMI S2 on tunnetuin puolijohteiden valmistuslaitteistoja koskeva ympdristo-, terveys- ja

turvallisuusstandardi (EHS).

Ei
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Tekniset tiedot

T™20

16,00

536

16521

kniset tiedot:

Tuotteen nimi

Virtaldhde

Paino (kg)

Ohjaimen paino (kg)

Suurin hydtykuorma (kg)

Ulottuma (mm)

Kiinnitys

Tyypillinen nopeus (m/s)
Akseli 1
Akseli 2,4, 5

Akselin liikkuvuus
Akseli 3
Akseli 6
Akseli 1,2

Akseli 3

Akselien

liikenopeudet Akseli 4

Akseli 5

Akseli 6
Toistettavuus (mm)
Kotelointiluokka
Puhdastilaluokka

Kayttdympaériston lampdtila ja
ilmankosteus

Sailytysympariston lampdatila ja
ilmankosteus

Kaytto- ja sailytysymparistd
Moottorin virtaldhde

Robottivarren kaapelin pituus

Ohjausyksikkd
1/0-portit

Tyékalun liitdnnat
1/O-liiténta
Tiedonsiirto

1/0-virtaldhde
Ohjelmointiymparistd
Integroitu kamera saatavilla

SEMI S2 -sertifiointi' saatavana

™20 TM20X
AC DC AC
33 33
141 14,1
20
1300

Seind, poytd, katto
13
+/-270° +/-360°
+/-180° +/-360°
+/-166°
+/-270° +/-360°
90°/s
120°/s
150 °/s
180°/s
225°/s
+/-0,1
IP54 (robottivarsi), IP32 (ohjausyksikkd), IP40 (robotin ohjain)

1SO-luokka 3

0..50 °C, enint. 85 % (ei tiivistymistd)

-20...60 °C, enint. 75 % (ei tiivistymista)

Ei altistusta syovyttaville kaasuille tai nesteille

110-240 VAC, 50/60 Hz 24-60VDC 110-240 VAC, 50/60 Hz

3mtai12m 1,5m 3mtai12m
Digitaalinen tulo: 16, Digitaalinen ldht: 16, Analoginen tulo: 2, Analoginen I&ht6: 1
Digitaalinen tulo: 4, Digitaalinen ldhtd: 4, Analoginen tulo: 1, Analoginen ldhtd: 0

COM: 3, HEMI: 1, LAN: 3, USB 2.0: 4, USB 3.0: 2

DC

24-60VDC

1,5m

RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (péa- ja alilaite), PROFINET (lisévaruste), EtherNet/IP (lisdvaruste)

24VDC, 2,0 A (ohjauskotelo), 24 VDC, 1,5 A (tyokalu)
TMFlow, vuokaaviopohjainen
5 megapikselid, vari 5 megapikselid, vari -

Ei Kyll Ei

' SEMI (Semiconductor Equipment and Materials International) on maailmanlaajuisesti toimiva mikro- ja nanoelektroniikan valmistajien
jarjesto, joka julkaisee turvallisuusohjeita. SEMI S2 on tunnetuin puolijohteiden valmistuslaitteistoja koskeva ympiristo-, terveys- ja
turvallisuusstandardi (EHS).

Ei
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