OMmRoON

CJ1W-NCLIL13

Pozisyon kontrol unitesi
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Puls treni ¢ikigi ile noktadan noktaya

pozisyonlama kontrolori

* 1, 2 veya 4 eksenli pozisyon kontrol initeleri

» Pozisyonlandirma, direkt ladder komutlarla yapilabilir

» Pozisyon ve hiz kontrolii

« Lineer interpolasyon

 Geri besleme fonksiyonunun kesilmesi

* 100 noktanin pozisyonlandirmasi hafizadan yapilir

» S-egrileri hizlanma/yavaslama, orijin arama, geri tepme
kompanzasyonu ve diger ézellikler de desteklenir.

 Veri pozisyonlandirma, yedek bir akiiniin bakim
ihtiyacini ortadan kaldiran, dahili flash bellege kaydedilir.

» Pozisyonlandirma verilerini kolayca olusturmak ve
verileri ve parametreleri dosyalarda saklamak igin
Windows tabanli destek yazilimini (CX-position)
kullanin.

Ug pozisyon kontrol (initesi puls treni gikislariyla pozisyonlama kontroliinii destekler. Pozisyonlama yamuk ya da S egrisi hizlanma
ve yavaslama ile gergeklestirilir. Modeller 1, 2 veya 4 eksen kontrolu ile mevcuttur ve puls-train kontroliini kabul eden servo
suriculer veya step motorlari ile birlikte kullanilabilir.

Sistem konfiglirasyonu

CJ1 serisi
Pozisyon kontrol tnitesi
CJ1W-NC3

Giris

| Kisisel bilgisayar
yazilimi: CX-One

[pese Accurax G5
Servo siricl

— 1 SmartStep 2
@|'| Servo suriict

1/0 sinyalleri
| (CN1 konnektori)

Acil durdurma girisi, hazir TN
referans arama ydntemleri réle Unitesi
ve limit switchleri

1/0 sinyalleri
(CN1 konnektori)

Accurax G5
G-Serisi h |I— Servo motorlar

Servo motorlar
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Ozellikler

Model CJ1W-NC113 CJ1W-NC213 CJ1W-NC413
CJ1W-NC133 CJ1W-NC233 CJ1W-NC433

Unite adi Pozisyon kontrol Unitesi

Siniflandirma Ozel I/0 Unitesi

Unite numaralari 0ila 95 [0ila 94

Kontrol metodu Puls train gikisi ile acik gevrim kontroll

Kontrol gikis arabirimi CJ1W-NCLI13: Acik kollektor gikisi
CJ1W-NCI[J33: Line-driver gikisi

Kontrollii eksenler 1 [2 4

Isletim modlari Dogrudan isletim veya hafizadan isletim

Veri bigimi ikili (heksadesimal)

Son yenileme igin tarama siiresine etki eder |0,29 - 0,41 msn maks./Unite

IOWR/IORD igin tarama stiresine etki eder |0,6 - 0,7 msn maks./talimatlar

Baslatma siresi 2 msn maks. (kosullar igin isletim kilavuzuna bakin)

Pozisyon verisi -1.073.741.823 - +1.073.741.823 puls

Pozisyon sayisi Eksen basina 100

Hiz verisi 1-500 kpps (1 pps Unitelerinde)

Devir sayisi Eksen basina 100

Hizlanma/yavaslama sureleri 0 - 250 sn (maks. hiz icin siire)

Hizlanma/yavaslama egrileri Trapezoid veya S-egrisi

Veri CPU'ya kaydediliyor Flash hafiza

Windows tabanli destek yazilimi CX-position (WS02-NCTC1-E)

Calisma ortami sicakhigi 0ila 55°C 0ila 50°C

Harici gli¢ kaynagi

24 VDC % 10, 5 VDC 1% 5 (sadece hat surticlsu)

24 \V/DC 1% 5,5 VDC 1% 5 (sadece hat sirlictisi)

Cihazin Tanitilmasi

Pozisyon kontrol iinitesi

_ .- LED gostergeler

RUN - CALISMA pozisyonunda kontrolér
ERC - Pozisyon kontrol initesi hatasi
ERH - PLC CPU (nite hatasi

X,Y... - Eksende bir hata olustu

~ T =~ Eksen konnektdrii.

"~ UNITE no. ayar switchi
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Siparisg bilgisi

Pozisyon kontrol iinitesi

isim

Model

1 eksen pozisyon kontrol linitesi

. Acik kollektor gikisi.

CJ1W-NC113

2 eksen pozisyon kontrol Unitesi

. Acik kollektor ¢ikisi.

CJ1W-NC213

4 eksen pozisyon kontrol Uinitesi

. Acik kollektor cikisi.

CJ1W-NC413

1 eksen pozisyon kontrol Unitesi

. Line-driver gikisl.

CJ1W-NC133

2 eksen pozisyon kontrol Unitesi

. Line-driver gikigl.

CJ1W-NC233

4 eksen pozisyon kontrol linitesi

. Line-driver gikigl.

CJ1W-NC433

Servo siiriicii kablolar

Not: Kablo ve servo réle uniteleri bilgisi igin segili servo sistemleri bélumiine bagvurun.

Bilgisayar yazilimi

Ozellikler

Model

CX-One

CX-One

Pozisyon kontrol iinitesi

49



OMmRON

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi inc’e cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a cevirmek icin 0,03527 ile carpin.

Kat. No. I04E-TR-03B Uriinlerin siirekli olarak gelistirimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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